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Nar dit Matrix system er tilsluttet FieldPilot autostyring (“assisteret styring’-modus) er det vigtigt at Generel information 1
overholde visse sikkerhedsforanstaltninger, herunder:
B Hovedmenu 1
1. FieldPilot skal il enhver tid veere deaktiveret (OFF), nar der kares pa offentlig vej. Skulle systemet
veere aktiveret (ON) kan det muligvis have forstyrrende indflydelse pa styringen, hvilket kan medfere & &{/ SYSTEMOPSATNING 12
potentielt farlige situationer. l . a
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3. Aktivering af autostyring ved hgje hastigheder kan fa keretgjet til pludseligt at sendre retning, da det LED-lysstyrke 13
vil forsgge at finde navigationslinjen. Systemet bar udelukkende aktiveres, nér operatgren sidder -9
sikkert og har fuld kontrol over kgretgjet. &3 Region 14
4. FieldPilot-systemet vil sarge for, at keretgjet preecist falger sit spor, hvorved operatertreethed undgas; “ Maleenheder 14
men det er ALDRIG en erstatning for en opmaerksom operatar. Nar keretgjet er i beveegelse, skal = Sprog 14
operateren altid vaere siddende, vagen og opmaerksom pa eventuelle farer pa keretgjets vej. @ Tidszone 15
5. Anvend ikke systemet medmindre seedekontakten og ratfeleren er korrekt tilsluttet. o
6. Installering af FieldPilot hydraulisk styringsventil indebaerer hydrauliske systemtilslutninger under 7%y GPS 15
hajt tryk. Disse skal udfgres i henhold til de forskrevne sikkerhedsprocedurer, herunder materialer, ., GPS-type 15
veerktgj, slangefaring, systemtest og rutinemaessigt vedligehold/eftersyn. - GPS-Port 16
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KAPITEL 1- PRODUKTOVERSIGT

Matrix™-computeren giver mulighed for pa samme tid at styre flere tilsluttede moduler samt for
GPS-kortlzegning, Navigering, FieldPilot®, BoomPilot® og Dataindsamling - alt i én enhed ved hjeelp
af CAN-bus teknologi. Hermed erstattes flere konsoller i farekabinen af ét enkelt kompakt system.

SYSTEMFUNKTIONER

+ RealView™ Videonavigering
Navigeringsinformation og video vises samtidigt med op il otte tilsluttede kameraer

+ BoomPilot® (automatisk bomsektionskontrol) slér automatisk sprajte- eller spredersektioner fra,

hvorved overlapning reduceres og “helligdage” undgas
+ FieldPilot® (autostyring) kan anvendes bade ved lige spor og andre typer spor
+ 3-D-grafisk navigation i farver, der er let at bruge og preecis i alle typer terraen

+ Navigation ved hjeelp af lyspanelet, der enten repraesenterer karetgj eller spor, plus et grafisk
billede med komplet navigationsinformation

+ Kortleegning af deekningsomrade/data-eksport i PDF, KML eller SHP

+ Klar og letleeselig skeerm selv i steerkt dagslys; skeermstarrelse enten 14,5 cm (5,77)
eller 21,3 ¢cm (8,4")

+ Produktopgraderinger inkluderer:
- FieldPilot autostyring
- BoomPilot automatisk bomsektionskontrol
- Tilt-Gyromodul
- Video Selection-modul il op til 8 kameraer
- Ekstern GPS-modtager- eller antenneopgradering

+ Handterer op til 15 bomsektioner

+ 3-D navigering i farver pa fire mader - Lige A-B, Kurvet A-B, Cirkelnavigation og Forrige-spor
navigation

+ 13 sprog

+ Forenklet styring af produktforbrug og GPS-optegnelse

+ Tydelige billedikoner guider brugeren igennem menu-indstillingerne

* Hgjkvalitets integreret GPS-modtager med en kompakt ekstern antenne

+ To tripteellere for bearbejdet areal.

SYSTEMENHEDER
Matrix 570G konsol

Matrix 570G computeren er designet til mangearigt arbejde under typiske landbrugmaessige
arbejdsbetingelser. Et teetsluttende kabinet kombineret med gummidaeksler over alle stikforbindelser
betyder, at de typisk stgvede omgivelser ikke vil medfare operationelle problemer. Vandsteenk

vil ikke beskadige enheden, men Matrix 570G er ikke designet til eksponering for regn. Veer
opmaerksom pa ikke at bruge Matrix’en i vade omgivelser.

Figur 1-1: Konsol forside og bagside

Indbygget lyspanel
Power-knap
USB-Port med gummidaeksel

Tieln ,
R T — Tydelig Touchscreen

Standard monteringsbeslag

Hojtaler

Power-knap
GPS-antennestik
Indbygget monteringsbeslag

Gummidzeksler over

USB-Port med gummidaeksel
stikkene

Fordybede stik

Hastighedsignaltislutning
Kameratilslutning

Stremtilslutning
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Matrix 840G konsol

Matrix 840G computeren er designet til mangearigt arbejde under typiske landbrugmaessige arbejds-betingelser. Et teetsluttende kabinet

kombineret med gummidaeksler over alle stikforbindelser betyder, at de typisk stavede omgivelser ikke vil medfgre operationelle problemer.

Vandstaenk vil ikke beskadige enheden, men Matrix 840G er ikke designet til eksponering for regn. Vaer opmaeerksom pa ikke at bruge
Matrix’en i vade omgivelser.

Figur 1-2: Konsol forside og bagside

Indbygget lyspanel

Hovedmenu-knappen

USB-Port med

gummidaeksel .
Zoom ind/ud-knapperne

Tydelig Touchscreen

Standard monteringsbeslag

Hgjtaler

Indbygget monteringsbeslag GPS-antennestik

Fordybede stik

Hastighedsignaltislutning
Kameratilslutning

Stromtilslutning

RealView-kamera

TeelJet Technologies RealView-kamera gar det muligt at vise
videobilleder pa Matrix-skaermen. Kameraet kan vendes fremad for
at muliggere RealView-videonavigering, eller det kan placeres sa det
viser andre driftsmaessige aspekter af udstyret. Kameraet er udstyret
med et fleksibelt monteringsbeslag, integreret solskaerm og har
infrarrgd belysning, som giver klare videobilleder selv i marke.

Figur 1-3: Videokamera

*— Solskaerm

s )

=

Videokamera

Natlys

Monteringsbeslag

Matrix konsoltilslutninger er kompatible med AgCam kameraer.



Video Selector Moduler

Video Selector Modulet (VSM) giver mulighed for tilslutning af op til
8 videokameraer til din Matrix-konsol. Dette modul er kompakt og
robust og kan monteres et passende sted. Det er ikke ngdvendigt at
have adgang til modulet efter installation.

Figur 1-4: Video Selector-Modul - 4 udgange

GPS Antenner
TeeJet tilbyder et stort udvalg af hgjkvalitets GPS-modtagere, der
deekker ethvert behov indenfor preecisionslandbrugsdrift.

RXA-25 eller RXA-30 GPS-antennen har en hgjere kvalitets GPS-
modtager, der kan forbedre GPS-ydelse i omrader, hvor der ikke er
optimal GPS-modtagelse.

Figur 1-6: GPS RXA-25 Antenne

Figur 1-7: GPS RXA-30 Antenne

Patch-antennen Il giver hgj ydelse ved standard arbejdsbetingelser.

Antennens minimale stgrrelse gar den let at montere, og det er
usandsynligt, at den bliver beskadiget.

Figur 1-8: GPS-Antenne

FieldPilot Steering Control Modul

FieldPilot Steering Control Modulet sarger for autostyring pa lige
spor og andre typer spor. Matrix-systemet kan kobles sammen
med FieldPilot-systemet og serge for ngjagtig kontrol af keretgjets
position. Operatgren styrer det automatiske styringssystem med
Matrix'en — en fordel ved en enkelt konsol installeret i farehuset.
Autostyring ferer keretgjet med ekstrem, ngjagtighed hver gang,
béade ved lige og kurvede spor. Muligheden for med stor ngjagtighed
at kunne arbejde i tage eller stav, dag eller nat betyder et bedre
afkast af investeringer i udstyr, forbedret daekning og forbedret drift
generelt

Figur 1-9: FieldPilot Steering Control Modul

n www.teejet.com
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BoomPilot Section Driver Modul

Section Driver Modulet (SDM) kombineret med softwaren

installeret i Matrix'en muligger BoomPilot teknologien (automatisk
bomsektionskontrol). Det er vigtigt at SDM’et kombineres med

det rette kabel til kommunikation med dit BoomPilot-system,
sprejtecomputer og/eller sprgjte for hurtig og let installation. Section
Driver Moduler og tilhgrende kabler er designet il at styre lige sa
mange bomsektioner, som den sprgjtecomputer de er tilsluttet; op til
15 bomsektioner.

Figur 1-10: Section Driver Modul

Fodkontakt
TeeJet fodkontakten er en bekvem made at aktivere FieldPilot pa.
Den er tilsluttet systemet via SCM-kabelszettet.

Figur 1-11: Fodkontakt

Tilt-Gyromodul

Hvis GPS-antennen er monteret 4 meter over jorden, kan en (side)
heeldning pa 10% betyde en fejl i positionsbestemmelsen pa 0,6
meter. Det nye TeeJet Tilt-Gyromodul retter de GPS-positionsfejl,
der opstar ved karsel i skranende terreen. Tilt-Gyromodulet, der
skal monteres pa en fast del af keretgjet, vil registrere GPS-
signaler fra modtageren og sende korrigeret positionsdata il
navigeringsenheden.

+ LED-lamper viser modulets status (stremstatus, driftsstatus og
GPS-dataregistreringsstatus)

+ Vejrbestandigt stramstik sikrer problemfri drift.
+ Monteringshuller indbygget i huset

* Registrerer automatisk GPS-fglerens baudhastighed og justerer
udgangssignalet herefter.

+ Kompatibel med Matrix-navigationssystemer

BEM/ERK: Hvis der anvendes FieldPilot, er der indbygget et TCM i
systemet.

Figur 1-12: Tilt-Gyromodul

Kabelsaet

TeelJet's kabelsaet er designet med driftssikkerhed i barske
omgivelser for gje. Afskaermning og vejrbestandige stikforbindelser
sikrer, at ledningerne og stikkene er driftssikre og problemfri.

Figur 1-13: Kabelsaet

Forleengerkabler

Forleengerkabler eller lsengere kabler kan fas til seerlige
applikationer. Kontakt din TeeJet forhandler for mere information,
hvis de standardkabler, der leveres med systemet, ikke er lange nok.

Udvidet garanti

TeeJet tilbyder udvidet garanti pa mange navigationsprodukter. Dette
er ikke tilgeengeligt pa alle markeder. Kontakt din TeeJet forhandler
for mere information.



KONFIGURATIONER
De falgende diagrammer afspejler typiske Matrix konfigurationer. P& grund af de mange mulige
konfigurationer, ber disse diagrammer udelukkende bruges som referencer.

Figur 1-14: Matrix m/RealView kamera

" Matrix 840G
Matrix (= 7530070
FieldPilot 78-50155 N 75-30071 m/ClearPath

. GPS-ant
BoomPilot anenne

Ekstraudstyr

Monteringsbeslag m/sugekop
90-02349 (Matrix 570G)

90-02700 (Matrix 840G) (£ Matrix 570G

75-30055
75-30056 m/ClearPath

78-00044: 4 Pos.
78-00046: 8 Pos.
Betjeningskonsol,—
On/Off kontakt

strgmkabel,
Batteri

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m  Stremforsyningskabel, 12V
Kamera forleengerkabel

Speed Out / Sense In-kabel
Med Speed Out/ Sense In-kablet har Matrix'en to ekstra forbindelser der:

P sender et radarhastighedssignal til en ekstern enhed

P giver operatgren mulighed for at anvende Matrix’ens Bearbejdet Areal-funktion sammen med enten
en ekstern masterkontakt eller en eksisterende on/off-kontakt (arbejdsbredden er lig med redskabbets
bredde). Den medfalgende on/off-kontakt kan anvendes pa samme made, ogsa nar der ikke er
ilsluttet en ekstern redskabsfaler.

Tilslutning til forskellige konsoller kreever forskellige adaptere og kalibreringer

+ Ved tilslutning til TeeJet konsoller bruges hastighedsadapter 45-20042
<«indtast kalibrering # 1000 for 8xx serien i RAD-mode,
<«indtast kalibrering # 10000 for LH 70 serien, LH 85, 500 serien, 5000, 6000, IC 24 og IC 34

+ Ved tilslutning til Mid-Tech konsoller kraeves der ingen adapter,
<indtast kalibrering # 1000

* Ved tilslutning til Raven konsoller bruges hastighedsadapter 45-05508 (tilslut IKKE den rade 12v
ledning fra 45-05508)
«indtast kalibrering # 730 i SP 2.

| de tilfeelde hvor information om lukning af bomsektionsventilerne kommer fra en eksisterende
computer, skal den granne ledning tilsluttes konsollen pa ventilsiden af masterkontakten. Den rgde
ledning anvendes ikke.

Figur 1-15: Matrix m/VSM med 8 udgange eller 4 udgange & flere RealView kameraer

Matrix 840G
75-30070
75-30071 m/ClearPath

Matrix
FieldPilot

(=3
155
nne

BoomPilot
Ekstraudstyr 45-05786: 6 m
) 45-05787:9 m
Monteringsbeslag m/sugekop 2 Antennekabel
90-02349 (Matrix 570G) | 6505226
90-02700 (Matrix 840G) Monteringsheslag til Matrix 570G
RXA antenne 75-30055
75-30056 m/ClearPath
5 Pos.
78-00044: 4 Pos.
78-00046: 8 Pos.
Betjeningskonsol,
78-08067
Video Selector Modul, On/Gf kontakt
Video CAN m/4 udgange
16-00022 -
RealView kamera Stram/CAN/Data-
45-05617: 6 m i kabel (inkluderet i
45-05618: 18 m = FieldPilot szet)
amera forleengerkabel

45-08101
CAN terminering

401-0016
Batterikabel

Video Selector Modul,
Video CAN m/8 udgange
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Figur 1-16: Matrix m/VSM & flere RealView kameraer, FieldPilot og BoomPilot

Figur 1-17: Matrix m/VSM & flere RealView kameraer og FieldPilot

Matrix 840G
75-30070
75-30071 m/ClearPath

Matrix
FieldPilot
BoomPilot
Ekstraudstyr

78-50187
RXA-30 GPS Antenne - kan tilveelges

78-50155
GPS-antenne

45-05786: 6 m
45-05787:9m
Antennekabel

Monteringsbeslag m/sugekop
90-02349 (Matrix 570G)
90-02700 (Matrix 840G)

65-05226
Monteringsheslag il
RXA antenne

Matrix 570G
75-30055
75-30056 m/ClearPath

78-00044: 4 Pos.
78-00046: 8 Pos.
Betjeningskonsol,

On/Off kontakt

78-08067
Video Selector Modul,
Video CAN m/4 udgange

45-05626
Strgm/CAN/Data-
kabel (inkluderet i
FieldPilot seet)

16-00022
RealView kamera

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
amera forleengerkabel

45-07703
SCM Strgm 1/0

3 Amp sikring

Ekstern ABSC
statuskontakt

45-10103 Sprajtecomputer

5 ‘:{5053551‘ Kabelseet tl
alterikabe styreventil
36m, ! (A+B) BoomPilot kabelszet Varenr.
m/15 Amp 32-04040 afhaengigt af sprajtecomputer
sikringer Ekstern kontakt
til aktivering/ 32-04020
deaktivering Fodkontakt (ekstraudstyr)

78-05072
BoomPilot Section Driver
Modul (15 sektioner)

af FieldPilot—

Kabelseet til konsol

Matrix 840G
75-30070
75-30071 m/ClearPath

Matrix
FieldPilot
BoomPilot

78-50187
RXA-30 GPS Antenne - kan tilvelges

78-50155
GPS-antenne

Ekstraudstyr
. 45-05787:9m
Monteringsbeslag m/sugekop Antennekabel
90-02349 (Matrix 570G) 65-05226
90-02700 (Matrix 840G) Monteringsbeslag ti Matrix 570G
RXA antenne 055

75-30!
75-30056 m/ClearPath

78-00044: 4 Pos.
78-00046: 8 Pos.
Betjeningskonsol,

On/Off kontakt

78-08067
Video Selector Modul,
Video CAN m/4 udgange

45-05626
Strgm/CAN/Data-
kabel (inkluderet i
FieldPilot seet)

16-00022
RealView kamera

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
amera forleengerkabel

45-07703
SCM Strgm 1/0

78-08061
Steering Control Modul (SCM)

3 Amp sikring

I I
45-08101 %
CAN terminering

Kabelsaet il
styreventil 45-05381
(A+B) 3204040 Batterikabel 3,6 m, m/15 Amp sikringer
Ekstern kontakt
til aktivering/ 32-04020
deaktivering Fodkontakt (ekstraudstyr)

af FieldPilot—




Figur 1-18: Matrix m/VSM, Tilt-Gyro og BoomPilot
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75-30070
75-30071 m/ClearPath
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FieldPilot
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Ekstraudstyr

78-50187
RXA-30 GPS Antenne - kan tilveelges

(=4
78-50155
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Matrix 570G
75-30055
75-30056 m/ClearPath

78-00044: 4 Pos.
78-00046: 8 Pos.
Betjeningskonsol,

On/Off kontakt

78-08067
Video Selector Modul,
Video CAN m/4 udgange

16-00022 = - = = -
i - Strgm/CAN/Data-

RealView kamera
45-05617: 6 m kabel (inkluderet i
45-05618: 18 m FieldPilot seet)
amera forleengerkabel

P— 7808057
Tilt Gyro Modul (TGM)

3 Amp sikring
4507716 J
TGM kabelseet
Ekstern ABSC
statuskontakt

Sprajtecomputer

BoomPilot kabelszet Varenr.
afheengigt af sprajtecomputer

78-05072
BoomPilot Section Driver
Modul (15 sektioner)

Kabelseet til konsol

POWER ON/OFF

Tryk pa power-knappen for at teende konsollen. Ved opstart udferer Matrix sin opstartssekvens.

Sluk konsollen ved at holde power-knappen inde (indtil skaermen bliver sort).

Figur 1-19: Power-knap

Power-knap

USB-Port med gummidaeksel
Cover

Power-knap

www.teejet.com
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Opstartssekvens

Det tager cirka 40 sekunder at starte konsollen op. Imens vises
TeelJet Technologies logoet (LED’erne teender og slukker og
lysstyrken varierer.)

Figur 1-20: Opstartsskaerm

Figur 1-21: Slet Jobhinformation

Figur 1-22: Startbillede

B recHnoLoGiEs

Nar opstartssekvensen er feerdig, vises felgende meddelelse:
“@nsker du at slette jobinformation og starte et nyt job?”
1. Tryk

» Nej — Det foregaende job genoptages.

» Ja - Et nyt job etableres og alle informationer fra tidligere

job slettes. Herefter vises meddelelsen “Alle jobinformationer er
slettet”. Veelg “OK” for at fortseette.

Startbilledet vises i cirka et minut.

Startbilledet angiver modulernes nuvaerende softwareversion. Denne
information er ogsa tilgaengelig pa Info-skaermen.

BEMARK: Nar der veelges eller godkendes en indstilling er det
ngdvendigt at bruge et fast tryk.

R’g/et‘

Would you like to clear
the joh data and hegin a
new job?

www.teejet.com

Yéeéeﬁ

R

www.te

All job data cleared.

| IRF
ejet.c

am

Ie’?eéef

Matrix *1

T
v all

www.teejet.com

GENEREL BETJENINGS- INFORMATION

Det er ngdvendigt at bruge et fast tryk, nar der veelges et ikon pa
skaermen.

Ved farste opstart vil konsollen indlzese Karetgjs-visningsskeermen
som standardindstilling. Ved alle efterfalgende opstarter indlaeses
den sidst viste side, far konsollen blev slukket.

Ikonerne pa navigeringsskeermene vises og forsvinder fra skeermen
efter 6 sekunders inaktivitet. Tryk et vilkérligt sted pa skaermen, for at
gense disse ikoner.

Figur 1-23: Med og uden ikoner pa skeermen

mgh

BLPED mgh BLPED

-+ L]

A M

Tryk pa et ikon for at fa en definition pa indholdet af dette
menupunkt. For at fierne denne information trykkes et vilkarligt sted
pa skaermen.



Figur 1-24: Eksempel pd Informationstekstboks

o .

= 8@

Ve
& N @)
LED-afstand

Den Indikerede afstand vha. de
oplyste LED-lamper kan
brugesdefineres.
Standardindstl/linger er 1,5 fod
(0,46 meter), Indtast den
enskede afstand |ht. de aktuelle
farhald,

A 4" p

Tryk og hold

» PLUS/MINUS-IKONERNE - -,

» PIL-OP/NED-IKONERNE A V¥

» ZOOM IND/UD-IKONERNE & &

» ZOOM IND/UD-KNAPPER & ¥ (gaslder kun for Matrix 840G)
nede for hurtig justering af indstillingerne.

Zoom ind/ud-knapperne & v pa Matrix 840G-konsollen kan ikke
bruges til justering af Plus/Minus eller Op/Ned-indstillinger.

GPS-statuseendring — en pop-up-advarsel vises i cirka 2,5 sekunder.

Tryk et vilkarligt sted pa skeermen, for at fierne en pop-up hurtigere.

Figur 1-25: Eksempel p& GPS-statusaendring

= g0 v B

GPS-kvalitet ndret

H Ingen GPS il DGPS

A & - B

FieldPilot deaktiveret — en pop-up-advarsel vises i cirka 2,5
sekunder. Tryk et vilkarligt sted pa skeermen, for at fierne en pop-up
hurtigere.

Figur 1-26: FieldPilot deaktiveret skeerm

0 0.00
Swath 9'0 > acres

Field Pilot Disengage

Steering wheel activated
disengage.

s

oA M

Alle &ndringer gemmes automatisk.

Matrix’en er et “aktuelt job system”. Tidligere jobs kan ikke hentes
frem igen.

Konsollen skal slukkes og teendes igen, nar der skiftes eller tilsluttes
udstyr til Matrix-systemet.

Rengering — Matrix konsoller bgr renggres med skansomme
renggringsmidler, som fx vinduesrens og en blgd klud. Veer
forsigtig og undga at gnide stev eller andre slibende partikler pa
Touchscreen’ens overflade.

+ Brug en blgd fnugfri klud.

+ Kluden kan bruges ter eller let fugtet med et skansomt
renggringsmiddel eller Ethanol (husholdningssprit).

+ Veer sikker pa at kluden kun er let fugtet og ikke vad. Pafer
aldrig rengeringsmiddel direkte pa bergringspanelets overflade;
hvis renggringsmiddel spildes pa bergringspanelet skal det
straks suges op med en absorberende klud.

+ Renggringsmidler ma hverken veere sure eller basiske (neutral
pH).

+ Tar overfladen forsigtigt; hvis der er en retningshestemt
overfladestruktur, tarres der i samme retning som denne.

+ Brug aldrig syreholdige eller basiske renggringsmidler, eller
organiske kemikalier som: malingsfortynder, acetone, tolulene,
xylene, propyl, isopropylalkohol eller petrolium.

* Velegnede renggringsmidler er tilgaengelige i handlen, pakket
og klar til brug; et eksempel pa et sadan produkt er Klear
Screen™, eller kommercielt tilgeengelige detailhandlenmaerker
som Glass Plus® vindues- og overfladerens produceret af
Reckitt-Benckiser.

* Anvendelse af forkerte renggringsmiddler kan medfare optisk
forringelse af bergringspanelet og/eller beskadigelse af
funktionaliteten.

n www.teejet.com

98-05179 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

Side-layout og navigeringsmuligheder

Matrix er meget enkel at anvende. HOVEDMENU-KNAPPEN @® eller HOVEDMENU-IKONET 4 m" giver adgang til enhedens
3 hovedfunktioner: Opsaetnmg Navigation og Overvagning. Touchscreen-menuens 6 taster (Opsaetnlng af konsol ¢*
K(aretﬂjswsnmg &3, Markvisning &3, RealView navigation @® , Jobvisning [J og Bomovervagning £2) giver let adgang til alle

computerens funkt|0ner
o i -

@ Karetgjsvisningsskeerme

poo<« i 10 100
- . 413

EJ Markvisningsskeerme

&
¢ Skaerme for opsztning af enhed

S mee Y »

/

viv.y -
——— Bomovervagningsskaerm

= s
Spor > 0,0 4 hektar

eant. I QREB
&l
f=d

P

U Jobvisnings-skeerme

@ RealView navigationsskaerme



KAPITEL 2 - OPSATNING AF KONSOL
\) & Opseetning af konsol bruges til at konfigurere
Sl 4

\ systemopseetning, opsaetning af BoomPilot/Enkelt bom,

keretejsopsaetning, opseetning af Tilt-Gyro modul og
FieldPilot opseetning
BEM/ERK: Alle indstillinger gemmes automatisk, nar de er valgt.

For adgang til Opsaetning af konsol:

1. Tryk pa HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen

for at aktivere ikonerne og veelg HOVEDMENU-IKONET 42> i

nederste venstre hjgrne af skaermen.
2. Veelg OPSETNING AF KONSOL B i Hovedmenu BER
3. Veelg mellem:

Cop
» & Systemopsaetning — bruges til indstilling af:
< Lyspanel == — bruges il at konfigurere indstillingerne for
LED-afstand ==, Vis tilstand == og LED-lysstyrke .

< Regioni:l — bruges til at konfigurere Maleenheder “*,
Sprog = og Tidszone @

<« GPS * —bruges til at konfigurere GPS-type * og
GPS-Port ¥-, samt til visning af information om GPS-
status 2.

<« Konsol @ - bruges til at konfigurere indstillingerne for
Lydstyrke ®), LCD-lysstyrke « , Kalibrering af skaerm
0g Kopier skeermbillede @ samt i visning af Info og Gem
information om systemsoftware €.

<« Video @ - bruges til opsaetning af de enkelte kameraer

LR R AR ) R

p 222 Opseetning af BoomPilot/Enkelt bom — bruges til at
konfigurere indstillingerne for Overlapning «#*, Forsinkelse
start @, Forsinkelse stop 4\ | Antal bomsketioner 4 og
bomsektionsbredde 2.

» 0 © Karetgjsopsaetning — bruges il at konfigurere
indstillingerne for Karetgjstype i , Antennehgjde le,
Bom-offset retning se. og Bom-offset afstand ¢e..

P

@
| 2 \7} Opseetning af Tilt Gyro modul — bruges til at kalibrere Tilt
Gyro modulet, séledes det er muligt at Tilt-korrigere i kuperet
terreen.

| 2 K@) FieldPilot opseetning — bruges til indstilling af:
<« Aktivering/Deaktivering af FieldPilot @.

<« Opseetning af ventil &- bruges til at konfigurere
indstillingerne for Valve frequency, Minimum venstre
driftscyklus, Minimum hgjre driftscyklus og Maksimum
driftscyklus.

<« Ventiltest /7 — tester at styringen er korrekt indstillet og
bruges til at finindstille olietilfarslen.

<« Konfigurering af FieldPilot A - bruges til at konfigurere
indstillingerne for grovjustering og finjustering af styring,
Deadband, og Look Ahead.

Generel information

Tryk pa et ikon for at fa en definition pa indholdet af dette
menupunkt. For at fierne denne information trykkes et vilkarligt sted
pa skeermen.

Figur 2-1: Eksempel p& informationstekstboks

T

LED-lysstyrke

LED-lampernes |ysstyrke
Justeres pd denne skasrm,

/l'-1\ Hovedmenu

Hovedmenu-Knappen @ eller Hovedmenu-lkonet /m-\] giver
adgang til enhedens 3 hovedfunktioner: Opsaetning, Navigation
og Overvagning. Touchscreen-menuens 6 taster (Opsaetning

af konsol #*, Koretgjsvisning 8, Markvisning 8 , RealView
navigation @ Jobvisning [J og Bomovervagning £2) giver let
adgang til alle computerens indstillinger.

For at se valgmulighederne i Hovedmenu:

1. Tryk p4 HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller veelg HOVEDMENU-
IKONET 42 i nederste venstre hjgme af skaermen.

Figur 2-2: Hovedmenu

n www.teejet.com
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= LED-afstand
LED-afstand anvendes til at indstille den afstand som de illuminerede
LED-lamper illustrerer. Intervallet er 0,01 - 3,0 meter.

. o+ SYSTEMOPSATNING

' % Systemopseetning bruges til at konfigurere indstillingerne
for Lyspanel, Region, GPS, Konsol og Video.

[--c--)

Il Lyspanel

Opseetning af Lyspanel bruges til at instille LED-afstand, Vis tilstand
0g LED-lysstyrke.

1. Vaslg OPSATNING AF KONSOL B i Hovedmenu &t . 1. Tryk p4 SYSTEMOPS/ETNING 1. Tryk pa LYSPANEL-IKONET ==,

2. Tryk pa SYSTEMOPSATNING #* . 2. Tryk pa LYSPANEL-KONET == 2. Tryk pa LED-AFSTAND-IKONET -

3. Velg mellem: 3' Vaelg mellen: ' 3. Brug tastaturet pa skaermen til at angive LED-afstand.
» Lyspanel == — bruges il at indstille LED-afstand, Vis tilstand ' > LED-afst ) =_ des il at indstille den afstand som de & 1Yk Pa .
og LED-lysstyrke. i”umineraezeafED_lang‘ﬁl?us‘ifer'ef nAstile den aistand som @€ "B ADRER TIL HAURE PILEN P> for at fortszztte il indstiling
» Region ©3 — bruges til at indstille Maleenheder, Sprog og > Vis tilstand = — b til at » | let af Vis tilstand.
Tidszone. repr;s;fe':er sporetrgﬁ:f k;fet;;agt've om lyspane'e b SYSTEMOPS/ETNING #° for at vende tilbage til
» GPS 7% - bruges il at indstille GPS-type og GPS-Port, samt B LED-lysstyrke © - justerer LED-.Iys styrken systemopsaetningsmenuen.
til visning af information om GPS-status. ELLER ' Figur 2-5: LED-afstand
» Konsol @ - bruges til at indstille Lydstyrke, LCD-lysstyrke, Tryk pa BLADRER TIL HQJRE PILEN b for at bladre igennem
Kalibrering af skaerm og Kopier skeermbillede, samt til visning af alle indstillingeme (¥ ’s,,,' P iR f?% @
Info og Gem information om systemsoftware. ' }\{\, 'ﬁ“‘é \—’

BEM/ERK: P& opsaetningsskaermene vises de aktuelle indstillinger
. . under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se de tilgaengelige
Figur 2-3: Systemopszetning fabriksindstillinger og intervaller.

& =00 N

B2 B

-
Lyspanel Reglon PS

» Video @ - bruges til opseetning af de enkelte kameraer.

LED-afstand

Figur 2-4: Lyspanelindstillinger

W= a0 v B

0,46 m Spor 50

A >



== \/is tilstand

Vis tilstand bruges til at angive om lyspanelet repraesenterer sporet

eller koretgjet.

1.
2.
3.

Tryk pa LYSPANEL-IKONET ==,
Tryk pa VIS-TILSTAND-IKONET =,

Tryk pa PIL OPINED IKONERNE A ¥ for at skifte mellem:
» Spor — LED-lamperne repraesenterer navigationslinjes position

og den lysende LED repraesenterer karetajet.

P Karetgj — centrum-LED’en repraesenterer karetgjets position
og den lysende LED repraesenterer navigationslinjen.

Tryk pa

» BLADRER TIL H@URE PILEN P> for at fortsastte ti indstilling

af LED-lysstyrke.
» SYSTEMOPS/ETNING 4% for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.

Figur 2-6: Vis tilstand - Spor

¥ == a0 N
4 -

Spor

2 4-p

Figur 2-7: Lyspanelet repreesenterer sporet

Lamper teendt til venstre

pa lyspanelet kreever en
styringsjustering til hgjre.

Lamper teendt til hojre
pa lyspanelet kreever en
styingsjustering til venstre.

Figur 2-8: Vis tilstand - Karetgj

¥ == a0 N
4 -
¥ =

A 4-p

Figur 2-9: Lyspanelet repreesenterer Karetgjet

. LED-lysstyrke
LED-lysstyrke justerer lysstyrken pa lyspanelets LED’er.
Intervallet er 0 - 100.

1. Tryk pa LYSPANEL-IKONET ==,
2. Tryk pa LED-LYSSTYRKE-IKONET - .

3. Tryk pa PLUS/MINUS IKONERNE +—or at justere LED-
lysstyrken.
<4Jo hgjere tal, jo steerkere lyser LED’erne.
< Jo lavere tal, jo svagere lyser LED’erne.

4. Tryk pa

» AFSLUT B for at feerdiggare opseetning af Lyspanel .
» SYSTEMOPS/TNING 4% for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.

BEMARK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE =+ = nede for
hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-10: LED-lysstyrke

@ ©

Lamper teendt til venstre
pa lyspanelet kreever en
styringsjustering til venstre.

Lamper teendt til hojre
pa lyspanelet kreever en
styringsjustering til hgjre.

¥ = a0 A U
*

LED-|ysstyrke

H =
N < Fz
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[ ) .
&3 Region
Region bruges til indstilling af Maleenheder, Sprog og Tidszone.

1. Tryk pa SYSTEMOPSATNING ¢*
2. Tryk pa REGION-IKONET &%
3. Veelg mellem:
» Maleenheder “* — angiver systemets maleenheder.
» Sprog - angiver systemsproget.
» Tidszone @ - angiver den aktuelle tidszone.
ELLER
Tryk pa BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at bladre igennem
alle indstillingerne.
BEM/ERK: P& opsaetningsskeermene vises de aktuelle indstillinger
under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se de tilgaeengelige
fabriksindstillinger og intervaller.

““““““““ Maleenheder

Maleenheder angiver systemets maleenheder (U.S. eller Metrisk).
1. Tryk pa REGION-IKONET 4.

2. Tryk pA MALEENHEDER-IKONET “.

3. Tryk pa PIL OP/NED IKONERNE & ¥ for at skifte mellem:
> US.
» Metrisk.

4. Tryk pa

» BLADRER TIL H@JRE PILEN P> for at fortszette til indstilling
af Sprog.
» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til
systemopseetningsmenuen.
BEM/RK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og
Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoomPilot.

Figur 2-12: Maleenheder

Figur 2-11: Region

W= g0 v B

Sprog

MEleenheder

’n) >

f"“‘“iiﬁ'ﬁ' ﬁ".‘"““-iﬁlﬁ'

% Sprog
Sprog angiver systemsproget. Der kan veelges mellem: Dansk,
Engelsk, Fransk, Hollandsk, Italiensk, Polsk, Portugisisk, Russisk,
Spansk, Svensk, Tjekkisk, Tysk og Ungarsk.
1. Tryk pa REGION-IKONET &%
2. Tryk pa SPROG-IKONET %,
3. Tryk pa PIL OP/NED IKONERNE A ¥ for at skifte mellem
sprogene.
4. Tryk pa
» BLADRER TIL HAJRE PILEN P for at fortszette til indstilling
af Tidszone.
» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.
BEMZRK: Tryk & hold PIL OP/NED-IKONERNE
AV e for hurtig justering af indstillingerne.

BEMZRK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og
Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoomPilot.

Figur 2-13: Sprog

& =00 N W

Sprog




@ Tidszone

Tidszone angiver den aktuelle tidszone.

1. Tryk pa REGION-IKONET &% .

2. Tryk pa TIDSZONE-IKONET @ ,

3. Tryk pa PIL OP/NED IKONERNE A ¥ for at veelge den
korrekte tidszone.

4. Tryk pa
» AFSLUT Fi for at feerdiggere opseetning af Region.

» SYSTEMOPS/TNING #* for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.

BEMARK: Tryk & hold PIL OP/NED-IKONERNE
AV nede for hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-14: Tidszone

# = 00 N B

Amerlca - Denver

4\ s

Tidszonerne er listet alfabetisk efter verdensdel og derefter by.
Der findes en liste over verdensdele og byer i Appendiks B.

¢

GPS bruges til at konfigurere GPS-type og GPS-Port, samt til visning

af information om GPS-status.

1.
2.
3.

Tryk pa SYSTEMOPSATNING 4

Tryk pa GPS-IKONET 7.,

Veelg mellem:

» GPS-type . — vaelg GPS-signaltype

» GPS-Port #- — angiver (D)GPS COM-port

» GPS-status - — viser information om GGAVTG (Data
Rates), Num Sat, HDOP, PRN og Kvalitet.

ELLER

Tryk pa BLADRER TIL H@JRE PILEN P> for at bladre igennem
alle indstillingerne.

BEM/ERK: P& opsaetningsskeermene vises de aktuelle indstillinger

under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se de tilgaengelige
fabriksindstillinger og intervaller.

Figur 2-15: GPS

& =00 N W

*, GPS-type
GPS-type brugerdefineres il at acceptere GPS- eller DGPS-
signaltyper.

1.
2.
3.

Tryk pa GPS-IKONET 7.,

Tryk pa GPS-TYPE-IKONET 7.

Veelg

» Kun GPS - ukorrigerede signaler

» Kun DGPS - differentielt korrigerede signaler

» GPS/DGPS - begge signaltyper

Tryk pa

» BLADRER TIL H@JRE PILEN W for at fortszette til indstilling
af GPS-Port.

» SYSTEMOPS/TNING #* for at vende tilbage il
systemopsaetningmenuen.

BEM/RK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og

Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoompPilot.

Figur 2-16: GPS-type

W= a0 v B
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- GPS-Port
GPS-Port indstiller COM-port transmissionen til intern eller ekstern.
1. Tryk pa GPS-IKONET .
2. Tryk pa GPS-PORT-IKONET .
3. Velg
» Intern — bruger den interne (D)GPS (hvis tilgeengelig) og
sender ud
» Ekstern — modtager ekstern (D)GPS data
4. Tryk pa
» BLADRER TIL HGJRE PILEN P> for at fortsestte til indstilling
af GPS-status.
» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til
systemopseetningsmenuen.
BEM/ARK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og
Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoomPilot.

_-1_

Figur 2-17: GPS-Port
= oo N I

BEM/ARK: GPS-porten skal veere sat til ekstern, hvis der arbejdes
med GPS-signaler som Omnistar HP/XP eller RTK.

Minimumskrav til konfiguration af ekstern modtager

Nedenstaende minimumskrav til konfiguration skal opfyldes, for at
Matrix’en kan tilsluttes og arbejde sammen med en ekstern GPS-
modtager.

Seriel Port indstillinger

Baud rate: 19,200
Data Bits: 8
Paritet; Ingen
Stop Bits: 1

Seriel Port tilslutningskrav
Serielt RS-232 kabel m 9-pin hanstik

BEMZRK: Kan kreeve Nul-modem adapter
afheengigt af modtagerens stikforbindelse.

NMEA-strenge

GGA 5Hz
VTG 5Hz
ZDA 0,2Hz

== GPS-status

GPS-status viser information om antal GPS-positioner/sek., antal

tilgeengelige satellitter og satellitkvalitet samt ID.

1. Tryk pa GPS-IKONET 7.

2. Tryk pa GPS-PORT-IKONET . for at se information, herunder:
<«4GGANTG (Data Rates) — antal GPS-positioner per sekund.
<«Num Sats — antallet af synlige satellitter (et minimum pa 4 er
ngdvendigt for at modtage DGPS)
<AHDOP - udtryk for kvaliteten af satellitgeometrien i det
horisontale plan. En HDOP-veerdi pa under 2 foretraekkes.
<«PRN - ID pa den aktuelle DGPS-satellit. (se PRN-skemaet)
<4 GGA Kvalitet — angiver den aktuelle kvalitet af GPS-signalet
(se GGA-skemaet)

3. Trykpa
» AFSLUT Fi for at feerdiggere GPS-opsastning.

» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.

BEMZRK: Alle informationerne er “ugyldige”, hvis der ikke modtages

et GPS-signal.

Figur 2-18: GPS-status

= a0 v B

GGA Rate: 5 He

GPS-status

VTG Rater 1 He
Antal Sat.: 10
HDOP; 1

PRN: 134

GGA Kvalitet: 2

Recsdver: 1



PRN "D
i Konsol Lydstyrke

o Lydstyrke justerer hgijtal lydstyrkeniveau. Intervallet er 0 - 100.

PRN Konsolopsaetning bruges til indstilling af Lydstyrke, LCD-lysstyrke, il ejous erer hoflalerens lyastyrkeniveatl fervaieter

Vestlige USA 135 Kalibrering af skeerm og Kopier skeermbillede, samt til visning af Info 1. Tryk pa KONSOL-IKONET @.

Dstlige USA 138 og Gem information om systemsoftware. 2. Tryk pa LYDSTYRKE-IKONET @,

: 2. Tryk pa KONSOL-IKONET @, lydstyrken.
Sydamerika N/A 3 Vryl pm - <o hgjere tal, jo hejere lyd.
Europa 120 eller 124 - Veelg meflem. , < Jo lavere tal, jo lavere lyd.
» Lydstyrke ‘@ — justerer hgijtalerens lydstyrke. 4 Trk od

GGA krav » LCD-lysstyrke © - justerer displayets lysstyrke. - ykpa

> Kalibreri £ Touch @) des il at akti » BLADRER TIL HGJRE PILEN P for at fortseette il indstilling
Den GGA-Kvalitet, der kraeves for at kunne arbejde med forskellige alibrering af louchscreen =5 —anvendes Ul at aklivere f LCD-vsstyrke.
a ysstyrke

tvungen kalibrering af Touchscreen.

signaltyper, kan variere. Se nedestaende tabel. o g . .
» Kopier skaermbillede @ — gar det muligt at gemme » SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til

Service GGA Ngjagtighed skeermbilleder pa en USB-nggle. systemopsaetningsmenuen.
Kvalitet » Info/Gem @ — viser information om system-softwareversion, ~ BEMAERK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE + — nede for

hurtig justering af indstillingerne.

Omnistar HP/XP 5 10 cm samt softwareversioner for moduler tilsluttet til CAN-bus’en.
RTK 4 4cm ELLERQ Figur 2-20: Lydstyrke
Glide 9 am Tryk pa BLADRER TIL H@JRE PILEN P> for at bladre igennem - =

alle indstillingerne. Mot oo gr & :
WAAS/Beacon 2 <tm BEM/ERK: P& opseetningsskeermene vises de aktuelle indstillinger s 00 & \®’
GPS only 1 <3m under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se de tilgaengelige

fabriksindstillinger og intervaller.
Figur 2-19: Konsol

Lydstyrke

Lysstyrke Kallbrer

www.teejet.com 98-05179 R2
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. LCD-lysstyrke
LCD-lysstyrke justerer displayets lysstyrke. Intervallet er 0 - 100.

1. Tryk pa KONSOL-IKONET @,

2. Tryk pa LCD-LYSSTYRKE-IKONET - .

3. Tryk pa PLUS/MINUS IKONERNE +—for at justere LED-
lysstyrke.
<Jo hgjere tal, jo steerkere lyser LED'erne.
< Jo lavere tal, jo svagere lyser LED’erne.

4. Tryk pa
» BLADRER TIL HGJRE PILEN P for at fortseette til indstilling
af Kalibrering af Touchscreen.
» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.

BEM/ERK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE =+ — nede for

hurtig justering af indstillingerne.

ADVARSEL: Under varme forhold kan indstillinger over 50 medfare
en advarsel om, at temperaturen er for hgj. Konsollen
deemper automatisk lysstyrken for at seenke konsollens
temperatur.

Figur 2-21: LCD-lysstyrke

s == 00 VO I
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LED-lysstyrke
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@ Kalibrering af Touchscreen med Softwareversion
1,00 til 1,02

Kalibrering af Touchscreen anvendes til at aktivere tvungen

kalibrering af Touchscreen’en naeste gang enheden startes op.

1. Tryk pa KONSOL-IKONET @,

2. Tryk pa KALIBRER-TOUCHSCREEN-IKONET ()

3. Tryk p& HAND-IKONET ¥ for at aktivere kalibrering af
Touchscreen-processen.

4. “Tvungen kalibrering af Touchscreen ved neeste opstart?”
Tryk pa
» Ja - for at vende tilbage til kalibrering af Touchscreen-
skaermen. Kalibrering udferes, nar der sluttes strem til konsollen.
» Nej — for at vende tilbage til kalibrering af Touchscreen-
skeermen

5. Tryk pa
» BLADRER TIL HAJRE PILEN P for at fortseette til indstilling
af Kopier skaermbillede.
» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til
systemopseetningsmenuen.

Figur 2-22: Kalibrering af Touchscreen

s == 00 VO &

Trykfelsom skarm

/N

Figur 2-23: Kalibrering af Touchscreen

= am A\

Tving kalibrering af trykfelsom
skaarm napste gang enheden
starter op?

la o l

e 4 b

Neeste Opstart

Kalibreringsskeermen vises far konsollen booter.

1. “TSLIB calibration utility Touch crosshair to calibrate”
Tryk pa serien af krydser (5 stk.) -]

2. Konsollen fortseetter med at boote.

Det tager cirka 30 - 45 sekunder at feerdiggere
kalibreringsprocessen, efter der er trykket pa det femte (5.) kryds.

Figur 2-24: Kalibreringsproces

i ol |
1> TSLIB calibration utility:-!
Touch crosshair to calibrate




@ Kalibrering af Touchscreen med Softwareversion
1,03

Kalibrering af Touchscreen’en anvendes til at aktivere kalibrering af

Touchscreen’en.

1. Tryk pa KONSOL-IKONET @,

2. Tryk pa KALIBRER-TOUCHSCREEN-IKONET ()

3. Tryk pA HAND-IKONET ¥ for at aktivere kalibrering af
Touchscreen-processen.

4. “Pabegynd kalibrering af Touchscreen?”
Tryk pa
» Ja - for at starte kalibrering af Touchscreen.
» Nej - for at vende tilbage til kalibrering af Touchscreen-
skeermen.

5. Tryk pa serien af kryds (5 stk.) +

6. Tryk OK for at afslutte kalibrering af Touchscreen.

7. Tryk pa
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortseette til indstilling
af Kopier skaermbillede.
» SYSTEMOPS/ATNING #* for at vende tilbage il
systemopsaetningsmenuen.

F|qur 2- 25 Kalibrering af Touchscreen

Figur 2-26: Kalibreringsproces

p & ﬁw&@\@f

Trykfelsom skaarm

W@s%a@z

Begin touch screen
calibration?

;{}, 4 3:5»

+ +

+ +

I | resgngmons INDy

This message will timeout
after 10 seconds if you |
are unable to close it and.  TEeN
will restart the touch
screen calibration
pProcess.

B

@ Kopier skeermbillede

Til hjeelp ved fejlfinding, i tilfeelde af problemer i marken, kan
operatgren bruge Kopier Skeermbillede til at gemme et skeermbillede
pa en USB-nagle, og derefter sende det til support-afdelingen via
e-mail.

Nar Kopier skeermbillede er aktiveret vises et KOPIER
SKARMBILLEDE-IKON @8 gverste hgjre hjgrne af skeermen.

Aktiver/Deaktiver

1. Tryk pd KONSOL-IKONET a.

2. Tryk pa KOPIER SKARMBILLEDE IKONET @8,

3. Veelg
» Aktiver
» Deaktiver

4. Tryk pa
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortsette til indstilling
af Info/Gem.
» SYSTEMOPS/ATNING #* for at vende tilbage il
systemopsaetningsmenuen.

Fiqur 2-27: Kopier skeermbillede
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Kopier
skarmbillede
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Kopier billede

1. Indseet en USB-nggle i USB-porten.

2. Tryk pa KOPIER SK/ARMBILLEDE IKONET @4.

BEM/ERK: Det er ikke muligt at kopiere live skeermbilleder fra
videokameraerne.

Figur 2-28: Eksempel p& aktiveret kopier skaermbillede

L

@ Info/Gem

Info/Gem skeermen viser information om system-softwareversionen,
samt softwareversioner for de moduler der er tilsluttet til CAN-bus’en.

For at se systeminformation:

1. Tryk pa KONSOL-IKONET @,

2. Tryk pa INFO-IKONET @ for at se falgende informationer:
<4Konsol-modelnummer
<« Softwareversion
<«Tilsluttede moduler

3. Trykpa
» AFSLUT B for at feerdiggere opseetning af Konsol.
» SYSTEMOPS/TNING #* for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.

Figur 2-29: Info - Matrix 570G
oy \g':' 4
[ .k“f, : T
¢ = 00 >\

Matrix 570 G

© 2009 Teejet Technologies Mingis, LLC.
v0.02k

SDM: v1.00
SKEM: v1.004
B w100

/_> 45}5@

Figur 2-30: Info - Matrix 840G

W 00 W W

Matriz 840 G
© 2010 Teejet Technologhes Hlinots, LLC
wvl.03f

SCM: vl.g
VSM: v1.00

Gem information

Til hjeelp ved fejlfinding, i tilfeelde af problemer i marken, kan
operatgren bruge Gem-funktionen til at downloade en tekstfil, der
indeholder de aktulle softwareinformationer, til en USB-nggle og
derefter sende filen til support-afdelingen via e-mail.

1.

2
3.
4

Tryk pa KONSOL-IKONET @.

. Tryk pa INFO-IKONET @.

Indseet en USB-ng@gle i USB-porten.
. Tryk pa GEM-IKONET .

Meddelelsen “Versionsdata er gemt pa USB-nggle” bekreefter at
informationen er gemt.

Tryk pa

» AFSLUT B for at feerdiggare opseetning af Konsol.

» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til
systemopsaetningsmenuen.

BEMZERK: Det er ikke muligt at veelge GEM IKONET . (grat ikon)

far en USB-nggle er korrekt indsat.

Figur 2-31: Info bekreeftelse

W= 00 O W



. > K F& Figur 2-34: Kamerakonfiguration
®@ video amera

» Kamera G ® \
Opseetning af video bruges til opsaetning af de enkelte kameraer ved Lot 1) ) '
hjeelp af et Video Selector Modul (VSM) med otte (8) udgange eller > Kamera H @ .3% s "'. @_ \@’

, , . , ELLER
med fire (4) udgange. Der kan konfigureres op til 8 kameraer, hvis \ )
der er installeret et VSM. Tryk pa BLADRER TIL HGJRE PILEN P> for at skifte mellem alle

_ kameraerne. |
BEM/ERK Det er ikke muligt at veelge opseetning af video © (grét 4. Valg den relevante tiekboks: I“"_ OEA

ikon), hvis der ikke er installeret et VSM. » Normal — ABC
Figur 2-32: Video ikke tilgeengelig » Bagudvendt - Q8A
; ) » Spejivendt- VBC I— vBC

L

gvrige kameraer.

P F‘:é a @’ » Bagudvendt & Spejivendt - D 8V A 4 s h

9
: 5. Tryk pa BLADRER TIL HGJRE PILEN P> for at skifte mellemde %

6. Tryk pa VSM med 8 udgange m/kunA, B, C & D
o Ranion » AFSLUT Fi for at feerdiggare Videoopsaetning. Hvis der kun er tilsluttet kameraer i A, B, C og D-portene, er det ikke
- » SYSTEMOPS/ETNING 4% for at vende tilbage til muligt at konfigurere kameraerne E, F, G og H.
If"ﬁ~| systemopsastningsmenuen. Figur 2-35: Kamerakonfiguration
N Figur 2-33: Video m/VSM med otte udgange
A Konsol Kamera & ol

BEMZRK: Opseetning af Video aendrer ikke indstillingen af et
direkte tilsluttet kamera, selv ikke nar der er tilsluttet et VSM.
Justering af indstillingerne bergrer ikke et direkte tilsluttet
kamera.

VSM med otte udgange
Nar der er installeret et VSM med otte (8) udgange, kan der tilsluttes
og konfigureres op til otte (8) kameraer.

1. Tryk pA SYSTEMOPS/ETNING #*
2. Tryk pa VIDEO-IKONET @
3. Velg

» Kamera A ©

» Kamera B ®

» Kamera C ®

» KameraD ®

» Kamera E ®

n www.teejet.com 98-05179 R2
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6. Trykpa

&= 00 N\

systemopseetningmenuen.
Figur 2-36: Video m/VSM med fire udgange

» AFSLUT F for at feerdiggare Videoopseetning.
» SYSTEMOPSATNING #* for at vende tilbage til

[ O8A

= 50 VO ¥

[ VBC

A < BE

VSM med 4 udgange

Nar der er installeret et VSM med fire (4) udgange, kan der tilsluttes

op til fire (4) kameraer. Det er kun kameraerne A, B, C og D, der kan A p
konfigureres. E

1. Tryk pa SYSTEMOPSATNING % ] ] )
Figur 2-37: Kamerakonfiguration

2. Tryk pa VIDEO-IKONET @
3. Velg L = .
» KameraA & }iﬂ o ’ﬁ-‘ﬁ Q \@’
» Kamera B ®
» Kamera C ®

» KameraD ® m O8A

ELLER
Tryk pa BLADRER TIL HBJRE PILEN P for at skifte mellem

kameraerne. ’_' VBC

4. Velg den relevante tjekboks:

» Normal-ABC 7\ «
» Bagudvendt — O8A 5 4 = »

» Spejlvendt - vBC
» Bagudvendt & Spejlvendt- D GV

5. Tryk pa BLADRER TIL HZJRE PILEN P> for at skifte mellem de
gvrige kameraer.

=222 OPSATNING AF BOOMPILOT/
ENKELT BOM

Opseetning af BoomPilot anvendes til indstilling af Tilladt
overlapning, Forsinkelse start, Forsinkelse stop, Antal bomsektioner
og Bomsektionsbredde.

Det er kun muligt at anvende Opsaetning af Enkelt bom, nar der ikke
er installeret et SmartCable eller et Section Driver Modul (SDM).
Indstillingerne for Overlapning, Forsinkelse start, Forsinkelse stop og
Antal bomsektioner er ikke tilgeengelige, og der kan kun indtastes én
bombredde.

Opseaetning af BoomPilot
Hvis der er installeret et SmartCable eller et Section Driver Modul
(SDM) kan der indtastes op til 15 bomsektionsbredder.

1. Veelg OPSATNING AF KONSOL B8 i Hovedmenu BB .
2. Tryk pa OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM =

3. Velg mellem:
» Overlapning <#* — angiver tilladt overlapning.
» Forsinkelse start 4. — angiver timingen for hvornar
bomsektionsventilerne abnes
» Forsinkelse stop o angiver timingen for hvornar
bomsektionsventilerne lukkes
» Antal bomsektioner % - angiver antallet af bomsektioner.
» Bomsektionsbredde 2. — angiver bredden af hver enkelt
bomsektion
ELLER
Tryk pa BLADRER TIL HGJRE PILEN P> for at bladre igennem
alle indstillingerne.

BEM/ERK: P& opsaetningsskaermene vises de aktuelle indstillinger
under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se de tilgaengelige
fabriksindstillinger og intervaller.

BEMZERK: BoomPilot indstillinger vil kun veere synlige og
ngdvendige, hvis der er installeret et SmartCable eller et
SDM. Se afsnittet om opseetning af Enkelt Bom, hvis ingen af
dem er installeret.



Figur 2-38: Opseetning af Bomsektion (med SDM)

Figur 2-39: Overlapning

" =

I —
2 "y »

d" < <« Overlapning

Overlapning angiver tilladt overlapning, nar sektionerne teendes og . i . i

slukkes ved hjeelp af BoomPilot.

1. Tryk pA OVERLAPNING-IKONET «*.

2. Tryk pa PIL OP/NED IKONERNE AV o 4t skifte mellem:
> 0%

=)
r'y
5
b
?
&
5

» 50%
» 100%

Tryk pa
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortsaette til indstilling
af Forsinkelse start.
» OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM == for at
vende tilbage til opseetning af bomsektioner-menuen.

4 Forsinkelse start

Forsinkelse start fungerer som en “Look Ahead”-funktion for timing
af bomsektionsventilerne, sa de abnes ngjagtigt, nér de kommer

ind i et omrade, som ikke er behandlet. Hvis bommen abnes for
tidligt, nar der kares ind i et ubehandlet omréade, skal Forsinkelse
Start-indstillingen seettes ned. Hvis bommen abnes for sent, nar der
kares ind i et ubehandlet omrade, skal Forsinkelse Start-indstillingen
seettes op. Intervallet er 0,0 - 10,0 sekunder.

1. Tryk p4d FORSINKELSE START-IKONET LY

2. Brug tastaturet til at indtaste forsinkelsestiden.

Tryk pa
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortseette til indstilling
af Forsinkelse stop.

» OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM == for at
vende tilbage il opseetning af bomsektioner-menuen

Figur 2-41: Forsinkelse start
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Farsinkelse
start
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£\ Forsinkelse stop

Forsinkelse stop fungerer som en “Look Ahead”-funktion for timing af

bomsektionsventilerne, sa de lukker ngjagtig, nar de kommer ind i et

behandlet omrade. Hvis bommen lukkes for tidligt, nar der keres ind i

et behandlet omrade, skal veerdien for Forsinkelse Stop-indstillingen
seettes ned. Hvis bommen lukkes for sent, nar der keres ind i et
behandlet omrade, skal veerdien for Forsinkelse Stop-indstillingen
seettes op. Intervallet er 0,0 - 10,0 sekunder

1. Tryk pd FORSINKELSE STOP-IKONET -y

2. Brug tastaturet til at indtaste forsinkelsestiden.

Tryk pa ‘
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortszette til indstilling
af Antal bomsektioner.

» OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM == for at
vende tilbage til opseetning af bomsektioner-menuen.

Figur 2-42: Forsinkelse stop

oo v B

Farsinkelse
stop

A Antal bomsektioner
Antal bomsektioner angiver antallet af bomsektioner. Fra 1 til 15
afheengigt af det installerede SmartCable eller Section Driver Modul
(SDM).
1. Tryk pa ANTAL BOMME-IKONET 4.
2. Tryk pa PIL OP/NED IKONERNE A ¥ for at angive det
anvendte antal bomsektioner.
Tryk pa ‘
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P> for at fortsaette til indstilling
af Bomsektionsbredde.
» OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM == for at
vende tilbage til opsaetning af bomsektioner-menuen.
BEM/ARK: Tryk & hold PIL OP/NED-IKONERNE AV e for
hurtig justering af indstillingerne.

BEMZ/RK: Det samlede antal indtastninger, der er ngdvendige for
at feerdiggere opsaetning af BoomPilot, sendres i forhold til
antallet af bomsektioner.

Figur 2-43: Antal bomsektioner

= oo v B

Sektioner

2. Bomsektionsbredde

Bomsektionsbredde angiver bredden af hver enkelt bomsektion.
Intervallet er 0,0 - 50,0 meter. Nar man vender fremad teelles
bomsektionerne fra venstre mod hgjre langs bommen.

1. Tryk pd OPSETNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM == .
2. Tryk pa BOMSEKTIONSBREDDE-IKONET A
3. Brug tastaturet pa skeermen il at indtaste bomsektionsbredde.
Tryk pa ‘
» BLADRER TIL H@JRE PILEN W for at fortszette til indstilling
af de gvrige bomsektionsbredder.
» AFSLUT & for at feerdiggare opsaetning af Bomsektioner.

» OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM == for at
vende tilbage til opseetning af bomsektioner-menuen.

BEM/ZRK: Nar bomsektionsbredden indtastes skal den samlede
bredde af alle sektioner veere stgrre end 0,9 meter.

BEMZRK Individuelle bomsektioner kan indstilles med forskellig
bredde.

BEM/RK: Denne indstilling er ngdvendigt for drift med FieldPilot.
Figur 2-44: Bomsektionsbredde
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Opsaetning af enkelt bom

Opseetning af en enkelt bom er muligt, nar der ikke er installeret
et SmartCable eller et Section Driver Modul (SDM). Indstillingerne
for Overlapning, Forsinkelse start, Forsinkelse stop og Antal
bomsektioner er ikke tilgeengelige, og der kan kun indtastes én
bombredde.

A, Bomsektionsbredde
Bomsektionsbredden udger bredden af hele sporet.
Intervallet er 0,9 - 50,0 meter.

Vaelg OPSATNING AF KONSOL B i Hovedmenu BB .
2. Tryk pa OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM ==,
3. Trykpa B

» BOMSEKTIONSBREDDE-IKONET 2.

» BLADRER TIL H@JRE PILEN b>.
4. Brug tastaturet pa skaermen til at indtaste sporbredden.
Tryk pa
» AFSLUT Fi for at feerdiggare opsaetning af Bomsektioner.
» OPSATNING AF BOOMPILOT/ENKELT BOM = for at
vende tilbage til opsaetning af bomsektioner-menuen.

BEM/ERK: P& opsaetningsskeermene vises de aktuelle indstillinger
under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se tilgeengelige
fabriksindstillinger og intervaller.

—_

BEM/ARK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og

Tilt-sensor.

Figur 2-45: Enkelt Bomsektionsbredde (Intet SDM)
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Figur 2-46: Indtastning af enkelt bomsektionshredde
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KORET@JSOPSATNING

) Karetgjsopsaetning anvendes il indstilling af

Karetgjstype, Antennehgjde, Bom-offset retning og Bom-
offset afstand.

Vaelg OPS/ETNING AF KONSOL B i Hovedmenu BEE .

Tryk pa KORET@USOPS/AETNING s .

Veelg mellem: -

» Karetgjstype o BEN- angiver den type keretgj, der
svarer bedst til dit karetgj.

» Antennehgjde le® — gngiver antennens hgjde fra jorden.

» Bom-offset retning s@. .e® — angiver om bommen er placeret
bagved eller foran GPS-antennen.

» Bom-offset afstand s/ — angiver afstanden fra GPS-antennen
til bommen.

ELLER

Tryk pa BLADRER TIL HGJRE PILEN P> for at bladre igennem
alle indstillingerne.

BEMARK: Pa opseetningsskeermene vises de aktuelle indstillinger

under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se tilgeengelige
fabriksindstillinger og intervaller.

Figur 2-47: Kgretgjsopseetning
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i B I Koretgjstype

Karetgjstype angiver den type karetgj, der svarer bedst til dit karetg;.

1. Tryk pa KORET@JSTYPE-IKONET & EE 1

2. Tryk pa PIL OP/NED IKONERNE AV 5o 4t skifte mellem:
» Forhjulsstyret i (bruges ogsa til Mejeteerskere)
» Knaekstyret 1
» Beltekaretg i

3. Trykpa ‘
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortseette til indstilling
af Antennhgide.
» KORET@JSOPSATNING s for at vende tilbage til
karetgjsopsaetningsmenuen.

BEM/ARK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og

Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoomPilot.

Figur 2-48: Karetgjstype
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ko Antennehgijde
Antennehgjde angiver antennens hgjde fra jorden.
Intervallet er 0,0 - 10,0 meter.

1. Tryk pa ANTENNEH@JDE-IKONET @@

2. Brug tastaturet pa skeermen til at indtaste antennehgjden.

3. Tryk pa '
» BLADRER TIL H@JRE PILEN W for at fortseette til indstilling
af Bom-offset retning.
» KGRETAJSOPS/ATNING s for at vende tilbage til
karetgjsopsaetningsmenuen.

BEM/ARK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og

Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoomPilot.

Figur 2-49: Antennehgide
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s e Bom-offset retning
Bom-offset retning angiver om bommen er placeret bagved eller
foran GPS-antennen, nar keretgjet karer fremad.

1. Tryk pa BOM-OFFSET RETNING-IKONET se. so

2. Tryk pa PIL OP/NED IKONERNE AV o at skifte mellem:
» Bagved oo — angiver at bommen er placeret bagved
GPS-antennen
» Foran s® — angiver at bommen er placeret foran GPS-
antennen

3. Trykpa
» BLADRER TIL HZJRE PILEN P> for at fortseette i indstilling
af Bom-offset afstand.

» KORETBJSOPSATNING e for at vende tilbage til
karetgjsopsaetningsmenuen

BEMZRK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og

Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoomPilot.

Figur 2-50: Bom-offset retnmq
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¢e Bom-offset afstand

Bom-offset afstand angiver afstanden fra GPS-antennen til bommen.

Intervallet er 0,0 - 50,0 meter.

1. Tryk pa BOM-OFFSET AFSTAND-IKONET ool
2. Brug tastaturet pa skeermen til at indtaste afstanden.

3. Trykpa

» AFSLUT B for at feerdiggere Karetgjs-opsaetning.
» KORETAJSOPSATNING e for at vende tilbage il

karetgjsopsaetningsmenuen.

BEM/ARK: Denne indstilling er ngdvendig for drift med FieldPilot og
Tilt-sensor, samt for korrekt drift med BoomPilot.

Figur 2-51: Bom-offset afstand
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Bomafstand

Tilt-Gyromodulet (TGM) bruges til kalibrering af gyroen,

Vaslg OPSATNING AF KONSOL B i Hovedmenu SE= .

Tryk p4 OPSATNING AF TILT-GYROMODUL @

Tryk pa TILT-KORRIGERINGSIKONET w

Veelg

» On (aktiveret) — Tilt-korrigering anvendes til at sende
korrigeret positionsdata til GPS-antennen

» Off (deaktiveret) — Tilt-korrigering anvendes ikke.

ELLER

Tryk pa BLADRER TIL H@JRE PILEN W for at bladre igennem
alle indstillingerne.

BEMZRK: Der er indbygget et Tilt-Gyromodul i systemet, hvis der
anvendes FieldPilot.

1.
2.
3.
4.

BEM/ARK: Antennehgjden skal indtastes, far der foretages
kalibrering af Tilt-positioner.

BEM/RK: Den aktuelle indstilling vises under ikonet.
Figur 2-52: Tilt-korrigering

OPSATNING AF TILT-GYROMODUL

som muligger Tilt-korrektion ved karsel i kuperet terraen.

= a0 v B

Tilt-korrigering ikke tilgaengeligt

Det er ikke muligt at veelge Tilt-kalibrering, medmindre der er tilsluttet
et TGM eller et SCM.

Figur 2-53: Tilt-Gyromodul ikke fundet
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Haeldningsfeler ikke detekteret,

Optimer systemets ydeevne ph skrinende eller sveert
fremkommellgt terraen ved at tilfaje
Heeldningsgy romodulet.

7N

# Tilt-korrigering aktiveret og kalibrering
Tilt-korrigering aktiveret (On) og kalibrering anvendes til at aktivere/
deaktivere Tilt--Gyromodulet (TGM) og til at kalibrere Gyro’en.
Aktiveret/deaktiveret (On/Off)

1. Tryk pa TILT-KORRIGERING-IKONET w

2. Velg “On”

3. Trykpa
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortszette til Kalibrering
af Tilt-position 1. ’
> TILT-GYROMODULOPS/ATNING © for at vende tilbage til
opseetning af Tilt-Gyromodul-menuen.

www.teejet.com

98-05179 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

Figur 2-54: Tilt-korrigering aktiveret (On)
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Heeldningskarrektion

Kalibrering af Tilt-position 1

4. Parkér keretgjet pa en plan overflade.

5. Tryk pa
P OK-IKONET (K for at fortseette til Kalibrering af Tilt-position 2.
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P> for fortseette til Kalibrering af
Tilt-position 2.
» TILT-GYROMODULOPSATNING € for at vende tilbage til
opsatning af Tilt-Gyromodul-menuen.

Figur 2-55: Kalibrering af Tilt-position 1
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Tilt Positian 1
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Kalibrering af Tilt-position 2
6. Vend karetgjet 180 grader og parkér karetgjet det samme sted.

7. Tryk pa
» OK-IKONET OKfor at fortseette il afslut Tilt-kalibrering.
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortszette til afslut Tilt-
kalibrering.
» TILT-GYROMODULOPSATNING ©* for at vende tilbage il
opsatning af Tilt-Gyromodul-menuen.

Kalibrering af Tilt-position 2

s
}\ @0 A

Tilt Position 2 =
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Tilt kalibrering fuldfart

0 Tryk ph OK for at fortstte
4 444 @

# Tilt-korrigering deaktiveret
Tilt-korrigering bruges til at aktivere/deaktiver Tilt-Gyromodulet
(TGM).
1. Tryk pa TILT-KORRIGERINGSIKONET B
2. Velg “Off’
3. Tryk pa
» AFSLUT & for at feerdiggare opsaetmng af Tilt-Gyromodulet.

> TILT-GYROMODULOPS/ATNING € for at vende tilbage til
opsatning af Tilt-Gyromodul-menuen.

Figur 2-57: Tilt-korrigering deaktiveret (Off)

“
Afslut Tilt-kalibrering

8. Trykpa
» OK-IKONET

» AFSLUT & for at feerdiggere opseetning af Tilt-Gyromodulet.
> TILT-GYROMODULOPS/ATNING © for at vende tilbage til
opseetning af Tilt-Gyromodul-menuen.

Figur 2-56: Afslutning af Tilt-kalibrering
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Tilt kallbrering fuldfart
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Heeldningskorrektion




' @ ) FIELDPILOT OPSATNING

% é FieldPilot opsaetning anvendes til at aktivere/deaktivere
FieldPilot og til at indstille Opseetning af ventil, Ventiltest
og Konfigurering af FieldPilot.

1. Veelg OPSATNING AF KONSOL B8 i Hovedmenu s .

2. Tryk pa FIELDPILOT OPS/ETNING \% .

3. Veelg mellem:
» Autostyring ®- angiver om FieldPilot er aktiveret (On) eller
deaktiveret (Off)
> Ventil & - bruges til indstiling af Valve frequency, Minimum
driftscyklus mod venstre, Minimum driftscyklus mod hgjre og
Maksimum driftscyklus
> Ventiltest 7 - tester at styringen er korrekt indstillet og
bruges til finindstilling af olietilferslen.
» Konfiguration #A — bruges il indstilling af Grovjustering,
Finjustering, Deadband og Look Ahead

Figur 2-58: FieldPilot

FieldPilot er ikke tilgeengelig

Hvis der ikke er installeret et FieldPilot system, vil
kalibreringsmulighederne ikke veere tilgaengelige.

Figur 2-59: Autostyring ikke fundet

Ventiltest Konfigurer
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Styringskontrolmodul ikke detekteret,

Aktiver handfrl styring ved at tilfeje et
FleldPilot-assistarat styrlngssystem.

@ Autostyring

Autostyring angiver om FieldPilot er aktiveret (On)eller deaktiveret
(Off).

1. Tryk pA AUTOSTYRINGSIKONET ®.

2. Velg
» On
» Off

3. Tryk pa FIELDPILOT OPS/ZTNING ¥# for at vende tilbage til
opsatning af FieldPilot-menuen.

Figur 2-60: Autostyring aktiveret/deaktiveret (On/Off)
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Hvis der er valgt “Off” vil alle FieldPilot indstillingerne eller
opseetningsfunktionerne veere deaktiverede (ikonerne er gra).

Figur 2-61: FieldPilot med autostyring deaktiveret
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Fra Ventll Venti|test Konfigurer
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'y Opseaetning af ventil

Opseetning af ventil bruges til at indstille Ventilfrekvens, Minimum
driftscyklus mod venstre, Minimum driftscyklus mod hgjre og
Maksimum driftscyklus.

1. Tryk pd OPSAETNING AF VENTIL-IKONET &
2. Velg mellem:
» Valve frequency &- bruges til at drive styreventilen
» Minimum driftscyklus mod venstre - angiver hvilken
minimumsdrift, der er ngdvendig for at styre keretgjet mod
venstre
» Minimum driftscyklus mod hgjre .- angiver hvilken
minimumsdrift, der er ngdvendig for at styre keretgjet mod hgjre
» Maksimum driftscyklus =2 — angiver den maksimle hastighed,
hvormed hjulene kan styres fra venstre til hgjre/hgjre til venstre
(lock to lock)
ELLER
Tryk pa BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at bladre igennem
alle indstillingerne.
BEM/ERK: P& opsaetningsskeermene vises de aktuelle indstillinger
under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se de tilgaengelige
fabriksindstillinger og intervaller.

Figur 2-62: Opsatning af ventil
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& Ventilfrekvens
Valve frequency bruges til at drive styringsventilen. Frekvensen
afgares af, hvilken ventiltype der anvendes. Intervallet er 1 - 5000.
1. Tryk pd FREKVENS-IKONET &,
2. Brug tastaturet pa skeermen il indtaste Ventilfrekvens-veerdien.
3. Trykpa
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P> for at fortsaette til indstilling
af Minimum driftscyklus.
» FIELDPILOT OPSATNING ¥ for at vende tilbage til
opseetning af FieldPilot-menuen.

Figur 2-63: Ventilfrekvens
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Ventilfrekvens

A
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Folgende er almindelige frekvenser/ventiler:

TeeJet Technologies

Varenr. # | Ventil Frekvens
35-02151 FP,CC,NP 2hz
35-02152 | FP,OC,HF,NP 2hz
35-02153 | FP,OC,NP 2hz
35-02173 | FP, PC,LS,NP 2hz
35-02172 | FP, PC,LS PWM 175 hz
35-02179 | FPPC,LS, PWM 175 hz
35-02180 | FP, CC PWM 110 hz
35-02181 FP, CC, PWM, LS 110 hz
35-02182 | FP.CC, PWM 175 hz
35-02183 | FP.CC,PWM 1,10C | 110 hz
35-02184 | FP.CC,PWM7,90C | 175hz
35-02185 | FP.CC,PWM 2,1 0C | 110 hz
35-02186 | FP.CC,PWM4,0CC | 110 hz
35-02187 | FP.CC,PWM7,9CC | 175hz

For information om ventiler produceret af andre end TeeJet
Technologies, henvises til producentens specifikationer for korrekt
Ventilfrekvens.

£ =% Minimum driftscyklus

Minimum driftscyklus angiver hvilken minimusdrift, der er nedvendig
for at styre karetgjet mod venstre eller hgjre. Intervallet er 0,0 - 50,0.

ANBEFALING - Det er vigtigt at sikre sig, at der er rigtig god plads til
at udfare disse tests.

BEMZRK: Hvis Ventilfrekvens saettes til under 15 Hz (ikke-
proportional), indstilles den ngdvendige drift til “25,0".
Cyklustest er ikke ngdvendig.

ADVARSEL: BEVAGELIGE MASKINDELE!
For at forhindre alvorlig personskade og dgdsfald er det
ekstremt vigtig at undga usikre arbejdsmetoder, nar der
manuelt arbejdes med det hydrauliske styresystem. Hold
derfor altid en sikker afstand til bevaegelige maskindele.



Cyklus mod venstre

Cyklus mod venstre angiver hvilken minimumsdrift, der er ngdvendig

for at styre karetgjet mod venstre.

1. Tryk pa MINIMUM DRIFTSCYKLUS MOD VENSTRE-IKONET i

2. Mens keretgjet bevaeger sig langsomt fremad i en lige linje
trykkes pa GRANT TRAFIKLYS .3

3. Langsomt gges driftcyklusveerdin med PLUS-IKONET = indtil
karetgjet begynder at dreje til venstre.

4. Tryk pa RODT TRAFFIKLYS ¥ for at afslutte testen mod
venstre.

5. Tryk pa

» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortsette til indstilling af =

Minimum driftscyklus mod hgjre.
» FIELDPILOT OPSATNING ¥® for at vende tilbage til
opseetning af FieldPilot-menuen.

BEMZRK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE +—- nede for
hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-64: Minimum driftscyklus mod venstre
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Cyklus mod hgjre

Cyklus mod hgjre angiver hvilken minimumsdrift, der er ngdvendig for
at styre keretgjet mod hgjre.

2. Mens karetgjet beveeger sig langsomt fremad i en lige linje
trykkes pa GR@NT TRAFIKLYS .3

3. Langsomt gges driftcyklusveerdin med PLUS-IKONET = indtil
karetgjet begynder at dreje til hgjre.

4. Tryk pa RODT TRAFFIKLYS ¥ for at afslutte testen mod hgijre.

5. Trykpa
» BLADRER TIL HGJRE PILEN P> for at fortsaette til indstilling af
Maksimum driftscyklus.

» FIELDPILOT OPSZATNING ¥® for at vende tilbage til
opsetning af FieldPilot-menuen.

BEMARK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE 4+ —nede for

hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-65: Minimum driftscyklus mod hgjre
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Maksimum driftscyklus

Maksimum driftscyklus angiver den maksimale hastighed, hvormed
hjulene kan styres fra venstre til hgjre/hgjre til venstre (lock to lock).
Intervallet er 25 - 100.

BEMZRK: Hvis valve frequency seettes til under 15 Hz (ikke-

proportional), indstilles den ngdvendige drift til “25,0”. Cyklus
test er ikke ngdvendig.

ADVARSEL: BEVAGELIGE MASKINDELE!

>

For at forhindre alvorlig personskade og dgdsfald er det
ekstremt vigtig at undga usikre arbejdsmetoder, nar der

manuelt arbejdes med det hydrauliske styresystem. Hold altid

en sikker afstand til bevaegelige maskindele.

Indstil maksimum driftscyklus-veerdien til cirka 60 (eller tiek
FieldPilot betjeningsvejlednigen for anskede lock to lock-tider).

Drej hjulene til venstre yderposition (eller hgjre).
Tryk pa GR@N PIL »> (eller R@D PIL 4). Dette starter en timer

under TRAFIKLYSET samt drejer karetgjet mod hgjre (eller
venstre).

5. Tryk pa RODT TRAFIKLYS ¥ nar hjulene er drejet til hgjre

1324

7.

yderposition (eller venstre). Tiden der vises under TRAFIKLYSET
er lock to lock-tiden.

Tryk pa PLUS/MINUS IKONERNE +—or at justere
maksimum driftscyklus-veerdien.
Gentag punkt 3 til 6.

8. Nar tiden fra venstre til hgjre/hajre til venstre (lock to lock)

begynder at stige (det tager lzengere til at dreje hjulene) trykkes
der pa

» AFSLUT F for at feerdiggare opseetning af Ventil.

» FIELDPILOT OPS/ZTNING ¥# for at vende tilbage til
opseetning af FieldPilot-menuen.

BEMARK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE 4+ —nede for

hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-66: Maksimum driftscyklus
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H Ventiltest

Ventiltesten tester at styringen er korrekt indstillet og bruges til at
finindstille olietilfarslen for ngjagtigt kalibrering af den tid det tager
at styre hjulene fra venstre yderposition til hgjre yderposition (lock to
lock) for ikke-proportionalventiler.

BEM/ERK: Den tid, det tager at styre hjulene fra venstre til hgjre/
hgijre til venstre (lock to lock) for ikke-proportionalventiler,
findes ved mekanisk at justere olie-flowet gennem ventilen.
Tjek venligst din karetgjshetjeningsvejledning for seerlig
vejledning.

1. Tryk pa VENTILTEST-IKONET H.

2. Drej hjulene til venstre yderposition.

3. Tryk pa den GR@N PIL P>, Dette vil starte en timer under
TRAFIKLYSET samt dreje karetgijet til hgjre.

4. Tryk pad RADT TRAFIKLYS ¥ nar hjulene er drejet til hgjre
yderposition. Tiden der vises under TRAFIKLYSET er lock to
lock-tiden.

5. Drej hjulene til hgjre yderposition

6. Tryk pa R@D PIL <« Dette vil starte en timer under
TRAFIKLYSETET samt dreje karetgjet til venstre.

7. Tryk pa RODT TRAFIKLYS ¥ nar hjulene er drejet til venstre
yderposition. Tiden der vises under TRAFIKLYSET er lock to
lock-tiden.

8. Tryk pa FIELDPILOT OPS/ZATNING v® for at vende tilbage til
opsatning af FieldPilot-menuen.

Figur 2-67: Ventiltest
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X Konfigurering af FieldPilot

Konfigurering bruges til indstilling af Grovjustering, Finjustering,
Deadband og Look Ahead.

1. Tryk pad KONFIGURERINGSIKONET A,

2. Veelg mellem:
» Grovjustering ‘® — justerer hvor hurtigt keretgjet naermer sig
navigeringslinjen ved Lige A-B navigation
» Finjustering @ — justerer hvor hurtigt keretgjet naermer sig
navigeringslinjen ved Kurvet A-B navigation
» Deadband \> — justerer hvis styringen er for ujaevn/reagerer
for voldsomt eller konstant forbliver uden for navigeringslinjen
» Look Ahead <0 - bruges ved Lige A-B navigation til at justere
karetgjets tilkarsel til navigeringslinjen
ELLER
Tryk pa BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at bladre igennem
alle indstillingerne.
BEM/ERK: P& opsaetningsskaermene vises de aktuelle indstillinger
under ikonerne. Tryk pa et ikon for at se de tilgaengelige
fabriksindstillinger og intervaller.

Figur 2-68: Konfiguereringsskeerm
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‘@ Grovjustering

Grovjustering af styringen justerer den fglsomhed, hvormed keretgjet
forgger at finde navigeringslinjen ved Lige A-B navigation. Intervallet

er1,0-100,0.

1. Tryk pa4 GROVJUSTERINGSIKONET ‘&
2. Tryk pa

» PLUS-IKONET = hvis karetojet beveeger sig veek fra
navigationslinjen eller ikke naermer sig den hurtigt nok.
P MINUS-IKONET = hvis keretgjet svinger hurtigt eller skyder

over navigationslinjen.
3. Trykpa

» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortsette til indstilling

af Finjustering.

» FIELDPILOT OPSATNIG 2 for at vende tilbage il

opsatning af FieldPilot-menuen.

BEMZRK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE =+ — nede for

hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-69: Grovjustering

Grovjustering al
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Figur 2-70: Eksempel p& Grovjustering
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@ Finjustering

Finjustering af styringen justerer den fglsomhed, hvormed keretgjet
forsager at finde naivgeringslinjen ved Kurvet A-B navigation.
Intervallet er 1,0 - 100,0.

1. Tryk pa FINJUSTERINGSIKONET @

2. Trykpa
» PLUS-IKONET = hvis karetgjet karer uden for hjgrner.
» MINUS-IKONET == hvis karetgjet skeerer hjgrner.

3. Trykpa
» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortseette til indstilling
af Deadband.
» FIELDPILOT OPSZATNING ¥ for at vende tilbage til
opsatning af FieldPilot-menuen.

BEMZRK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE + — nede for

hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-71: Finjustering
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Figur 2-72: Eksempel p& Finjustering
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“\. Deadband

Deadband justerer hvis styringen er for ujaevn/reagerer for voldsomt

eller hvis karetgjet konstant forbliver uden for navigationslinjen.
Intervallet er 1 - 10.

Nar veerdien ages vil stabilitet @ges, men det vil en konstant
fejltilstand ogsé. Intervallet er 1 - 10.

1. Tryk pa DEADBAND-IKONET “\+.

2. Trykpa

» PLUS-IKONET = hvis styringen er for ujeevn eller reagerer

for voldsomt

P MINUS-IKONET == hvis keretgjet konstant forbliver uden for

navigationslinjen.
3. Trykpa

Figur 2-74: Eksempel p justering af Deadband

[

» BLADRER TIL H@JRE PILEN P for at fortsette til indstilling
af Look Ahead.

» FIELDPILOT OPS/ZATNING v for at vende tilbage opsaetning
af FieldPilot-menuen.

BEMZRK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE 4+ — nede for

hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-73: Deadband
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< Look Ahead

Look Ahead bruges ved Lige A-B navigation til at justere karetgjets
tilkarsel til navigeringslinjen. Finindstil Look Ahead ved at foretage
flere tilkarsler til navigeringslinjen. Intervallet er 0,0 - 10,0 sekunder.

1. Tryk pA LOOK AHEAD-IKONET Q.

2. Tryk pa
» PLUS-IKONET = hvis karetgjet skyder over
navigationslinjen, nar man narmer sig.
» MINUS-IKONET == hvis karetgjet er for lenge om at ramme
navigationslinjen.

3. Trykpa
» AFSLUT K& for at feerdiggare opseetning af Konfigurering af
FieldPilot.
» FIELDPILOT OPSATNING \# for at vende tilbage til
opseetning af FieldPilot-menuen.

BEMARK: Tryk & hold PLUS/MINUS IKONERNE =+ — nede for

hurtig justering af indstillingerne.

Figur 2-75: Look Ahead
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Figur 2-76: Eksempel p justering af Look Ahead
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KAPITEL 3 - NAVIGATION

Matrix computeren ger det muligt at udfgre behandling og at
navigere keretgjet samtidigt. Nar opseetning af konsollen er fuldfert,
er det muligt at starte navigeringen. Med fire navigationsmader,
Lige A-B &, Kurvet A-B & | Cirkelnavigation ©), og Forrige-spor
navigation € samt Markgraense-funktion @, Retur-til-Punkt @&
navigation og RealView Videonavigation @, har operataren
mulighed for at tilpasse indstillingerne, s& de passer til den aktuelle
arbejdsopgave.

Tre forskellige navigationsskeerme holder operatgren informeret.

+ Karetgjsvisning giver et computergenereret billede af karetgjets
position, vist i det omrade der behandles. Fra denne skeerm er
der adgang til de forskellige navigeringsmader, markgreenser og
BoompPilot.

+ Markvisning giver et computergenereret billede af koretgjets
position og behandlingsomradet set fra luften. Fra denne skeerm
er der adgang til indstillinger for markgraenser og markeret
punkt samt til World View og Panorama.

+ RealView navigation giver et live video-input til skaermen i
stedet for et computergenereret billede. Hvis der er installeret
et Video Selection Modul (VSM), er der to tilgeengelige
videoindstillinger tilgaengelige:

» Enkelt skeermbillede - der kan veelges mellem op til otte
kamera-inputs og skiftes mellem disse.

» Opdelt skeermbillede - der kan veelges mellem to seet af fire
billeder (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at skaermen er inddelt i
fire separate videobilleder.

Fra denne skeerm er det muligt at ga til funktionerne
videonavigering og kgreretningmodus.

. NAVIGERINGSMADER

Navigeringsmaderne & inkluderer Lige A-B S,

Kurvet A-B &3, Cirkelnavigation ©, og Forrige-spor
Markgreenser afgreenser behandlingsomrader og definerer hvilke
omrader, der ikke skal behandles. En markgraense kan etableres

navigation 1)
enten ved Forrige-spor navigation @ eller i Markvisning &3,

@ Lige A-B navigation

Lige A-B navigation giver en lige navigationslinje baseret pa
referencepunkterne A og B. De oprindelige A and B punkter bruges til
at beregne alle efterfglgende parallelle navigationslinjer.

Figur 3-1: Lige A-B navigation

@ Kurvet A-B navigation

Kurvet A-B navigation muligger navigation langs kurvede
linjer baseret pa en oprindelig A-B referencelinje. Denne
farste navigationslinje bruges til at beregne alle efterfglgende
navigationslinjer.

Figur 3-2: Kurvet A-B navigation

BEM/ERK: Ved kurvet navigation anbefales det, at kurverne pa A-B
navigationslinjen ikke overstiger 30°.

TIP:  Begynd ved den leengste kurve pa marken.Ved arbejde i
et afgreeset om-rade vil navigationen i omradet udenfor de

etablerede A-B punkter veere lige-linje navigation.

Cirkelnavigation

Cirkelnavigation muligger navigation omkring et centralt punkt
enten ind mod centrum eller veek fra centrum. Det anvendes ved
behandling af marker, hvor den type karsel kreeves. Man guides
langs en cirkuleer navigationslinje, der svarer til radius péa et center-
pivot vandingsanlaeg.

Figur 3-3: Cirkelnavigation mod centrum

Figur 3-4: Cirkelnavigation vaek fra centrum
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Forrige-spor navigation

Forrige-spor navigation muligger reel forrige spor navigering.

Computeren lokaliserer automatisk den naermeste behandlede

navigationslinje og navigerer parallelt pa basis heraf.
BEM/ERK: Hvis en markgraense er etableret, uden at der er

behandlet i lgbet af denne proces, pabegyndes navigering

ikke.

Figur 3-5: Forrige-spor navigation - indad

Figur 3-6: Forrige-spor navigation - udad

Figur 3-7: Forrige-spor navigation m. markgraense

NAVIGATIONSINFORMATION &
STATUSBAR

Navigationsinformationbaren og statusbaren giver et hurtigt overblik
over den igangveerende navigationsaktivitet og de forskellige
indstillinger.

Navigationsinformation

Giver information om Hastighed, Spor Nummer (positive tal = til
hgjre for A-B navigeringslinjen, negative tal = til venstre for A-B

navigeringslinjen), Navigationsaktivitet (afvigelse (meter), aktuel
aktivitet og GPS-status) samt Bearbejdet Areal.

Figur 3-8: Eksempler pa navigationsinformation

@0 00

Ingen GPS ’

Spor hektar

I

L)
km/h 8 d 9 i hektar
! ) ! ! ) ! !
km/h P u n kt A hektar
Hastighed Navigationsaktivitet Bearbejdet Areal
eller GPS-status
Spor Nummer Afvigelse

Aktuel Aktivitet

Statusbar
Giver information om status pa FieldPilot, Navigeringsmade,
BoomPilot, Afgreenset omrade og GPS.

Figur 3-9: Statusbar

FieldPilot Status ‘ ‘ GPS-status

Navigeringsmade Afgreenset omrade Status
BoomPilot Status

Figur 3-10: Statusbar ikoner

lkon Beskrivelse

FieldPilot Status.

lkon = tilsluttet.
Intet ikon = frakoblet.

Navigeringsmader.

Lige A-B navigation. Giver en lige navigationslinje baseret
pa A og B referencepunkter.

Kurvet A-B navigation. Giver kurvet navigation baseret pa
en referencelinje (A-B).

Cirkelnavigation. Muligger navigation omkring et centralt
punkt enten ind mod centrum eller veek fra centrum.

Forrige-spor navigation. Computeren lokaliserer det
neermeste tilstedende og behandlede spor og navigerer
pa basis heraf.

Ingen navigation. Slukker for navigation.Intet ikon pa
skeermen.




lkon Beskrivelse

BoomPilot Status.
Red = Slukket/Manuel
Grgn = Automatisk
Gul = Alle aktiveret

Intet ikon = een bomsektion (intet SmartCable eller SDM
installeret).

b e pe

Status for afgreenset omrade.

Uden for markgreense = karer pt udenfor afgraenset
omrade.

Inden for markgraense = kerer pt indenfor afgraenset
omrade.

©

Intet ikon = Ingen markgraense etableret.

GPS-status.

Rad = ingen GPS

Gul = kun GPS

Gren = DGPS,WAAS/RTK
Orange = Glide/ClearPath

SEEX

KORET@JSVISNING

Karetgjsvisning giver et computergenereret billede af
keretgjets position, vist i det omrade der behandles. Fra
denne skeerm er der adgang il de forskellige navigeringsmader,
markgreenser og BoomPilot.

Navigation pa skeermen
+ Navigationslinjer
» Orange linje — aktiv navigationslinje
» Sorte linjer — tilstadende navigationslinje

* Punkter - markgrer for markerede punkter
» Radt Punkt — Retur-til-Punkt
» Blat Punkt — Punkt A
» Grgnt Punkt — Punkt B

+ Kompas — den generelle retning kan vises i horisonten (nar der

er zoomet ind)
+ Daekningsomrade - illustrerer bearbejdet omrade og
overlapning:
» Bla - en udbringning
» Rad - to eller flere udbringninger

Figur 3-11: Oversigt over karetgjsvisning

+ Zoom ind/ud & Perspektiv — justerer keretgjets visning eller
perspektiv fra kgretgjsvisning til fugleperspekiv.

+ Bomsektioner
» Hul — inaktive bomme
» Hvid — aktive bomme.

Knap/Taste-funktion
+ Zoom ind/ud & Perspektiv — justerer karetgjets visning eller
perspektiv fra karetgjsvisning til fugleperspektiv.

Navigationsinformation

Navigationsmade

Etabler AIB
Marker Markgraense
Afslut Markgreense

Tilpasning af A/B linjen

Annuller Punkt
Annuller Markgraense

Hovedmenu eller tryk pa
Hovedmenu-knappen

Navigationslinjer

0,53
hektar

5,8 p

Kompas

Kearetgjsvisning/Perspektiv (Zoom
ind/ud) eller tryk pa Zoom ind/
ud-knapperne

Farvet deekningsomrade

BoomPilot

Statusbar

Keretgj med RealTime afbildning af Aktive
bomsektione
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E Kgretgjsvisning

For adgang til keretgjsvisnings-skeermen.

1. Tryk p&d HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skaermen
for at aktivere ikoneme og vaelg HOVEDMENU-IKONET 42> i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

2. Veelg KORET@JSVISNING E i Hovedmenu BEE .
Figur 3-12: Hovedmenu

! >004 e

hektar

. Valg navigeringsmade
Navigeringsmader @ inkluderer Lige A-B B | Kurvet A-B &%
Cirkelnavigation @ | Forrige-spor navigation 8 | og Ingen
navigation @I,

Navigation med SmartCable eller SDM

+ Kontroller at sprgjtecomputerens masterkontakt er slet til (On)
og at de individuelle bomkontakter er slaet fra (Off).

« Aktiver BoomPilot. Se BoomPilot A afsnittet for mere
information.

+ | omrader, der ikke @nskes behandlet, sldes sprgjtecomputerens
masterkontakt manuelt fra for at lukke for bommene. Sla
masterkontakten til igen for at genoptage udbringning.

BEMZARK: Dette er kun geeldende, nar der er installeret et
SmartCable eller et SDM i systemet.

® Lige A-B navigation

Lige A-B navigation giver en lige navigationlinje baseret pa
referencepunkterne A og B. De oprindelige A and B punkter bruges til
at beregne alle efterfglgende parallelle navigationslinjer.

Aktiver Lige A-B navigation

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg
NAVIGERINGSMADE-IKONET @.

2. Veelg LIGE A-B NAVIGATION &=,
<lkonet pa Statusbaren sndres til & .

Figur 3-13: Veelg Navigeringsméade

! >004 e

hektar

Etabler punkt A og B

1. Ker til den enskede position for Punkt A @

2. Tryk p4 ETABLER PUNKT A-IKONET @. mens karetgjet fortsat
er i beveegelse

Ker til den gnskede position for Punkt B @.

4. Tryk pa4 ETABLER PUNKT B-IKONET @ for at etablere A-B-
linjen.

1 d

Figur 3-14: Etabler punkterne A og B

H H
; Punkt A ; Punkt B 4

km/h hektar km/h

hektar

Herefter begynder computeren at give navigeringsinformation.

Figur 3-15: Lige A-B navigation

! >004 -

hektar

BEMZRK: Ved perspektiv-visning vises et kompas (ZOOM IND-
KNAPPEN A eller ZOOM IND-IKONET %, som bruges til
at vise horisonten).

A+ Tilpasningsfunktion

A+ Tilpasningsfunktionen flytter den eksisterende navigeringslinje til
karetgjets aktuelle position.

1. Tryk A+ TILPASNINGSIKONET @ for at flytte navigationslinjen
til den nye position.

BEMARK: Det er ikke muligt at veelge ETABLER B-IKONET & (grét  Figur 3-16: A+ Tilpasning

ikon) fgr minimums afstanden er tilbagelagt (3,0 m).

Brug ANNULLER PUNKT-IKONET @ til at annullere Punkt
A-processen og vende tilbage til den tidligere A-B navigationslinje
(hvis den er etableret).

ww

hektar hektar




® Kurvet A-B navigation Fiqur 3-18: Etabler punktAog B © Cirkelnavigation

Kurvet A-B navigation muligger navigation ved kurvede spor baseret 887 g A 20" 68T g g 280 Cirkelnavigation muligger navigation omkring et centralt punkt

pa den forste A-B referencelinje. Denne ferste navigationslinje ‘ - - enten ind mod centrum eller vaek fra centrum. Det anvendes ved
bruges til at beregne alle efterfglgende navigationslinjer. behandling af marker, hvor den type karsel kreeves. Man guides
Aktiver Kurvet A-B navigation langs en cirkuleer navigationslinje, der svarer til radius péa et center-
pivot vandingsanlaeg.

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg

NAVIGATIONSMADE-IKONET @. ) o Aktiver Cirkelnavigation

2. Vaelg KURVET A-B NAVIGATION &%, Herefter begynder computeren at give navigerings 1. Tryk pa skaermen for at aktivere ikonerne og vaelg
<lkonet pa Statusbaren sendres til & . information. NAVIGATIONSMADE-IKONET @.

Figur 3-17: Valg af navigationsmade Figur 3-19: Kurvet A-B navigation 2. Veelg CIRKELNAVIGATION @,

m <dlkonet p4 Statusbaren aendres til © .
SUpor g 0’0 = hUeI’(tUar - 3 ) 2 hektar Figur 3-21: Valg af navigationsmade

i)
Spor = O 1 0 = hektar

Etabler punkterne A og B A+ Tilpasningsfunktion
1. Ker til den gnskede position for Punkt A @. A+ Tilpasningsfunktionen flytter den eksisterende navigeringslinje til
2. Tryk p ETABLER PUNKT A-KONET @. mens karetgjet fortsat <2e12Jets akiuelle position.
er i bevaegelse. 1. Tryk pa A+ TILPASNINGSIKONET @ for at flytte
3. Kar til den gnskede position for Punkt B @. navigationslinjen til den nye position.

4. Tryk pa ETABLER PUNKT B-IKONET @ for at etablere A-B Figur 3-20: A+ Tilpasning

BEMARK: DeterikkemuligtatvaelgeETABLERBIKONET@(grét Fras—— Tl e
ikon) far minimums afstanden er tilbagelagt (3,0 m).

Brug ANNULLER PUNKT IKONET @ il at annullere Punkt
A-processen og vende tilbage til den tidligere A-B navigationslinje
(hvis den er etableret).
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Etabler punkt A og B

1. Ker til den enskede position for Punkt A @.

2. Tryk p4 ETABLER PUNKT A-IKONET @. mens karetgjet fortsat
er i beveegelse.

3. Kar langs den bue som pivot'en ville frembringe (et hjulspor er
en god rettesnor) til den enskede position for Punkt B @.

4. Tryk pa ETABLER PUNKT B-IKONET @ for at etablere A-B
buen.

BEM/ERK: Det er ikke muligt at veelge ETABLER B IKONET @& (grét

ikon) far minimums afstanden er tilbagelagt (50,0 m) eller
hvis der kares ligeud (lige linje).

Brug ANNULLER PUNKT IKONET @ il at annullere Punkt
A-processen og vende tilbage til den tidligere A-B navigationslinje
(hvis den er etableret).

BEM/ERK: Det er ikke ngdvendigt at kare hele omkredsen for at
kunne pabegynde navigering.

Figur 3-22: Etabler punkt A og B

Herefter begynder computeren at give navigerings information.

Figur 3-23: Cirkelnavigation

o hood

hektar

B Forrige-spor navigation

Forrige-spor navigation muligger reel forrige spor navigering.
Computeren lokaliserer automatisk den naermeste behandlede
navigationslinje og navigerer parallelt pa basis heraf.

BEM/ERK: Hvis en markgraense er etableret, uden at der er
behandlet i lgbet af denne proces, pabegyndes navigering
ikke.

Aktiver Forrige-spor navigation

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og vaelg
NAVIGATIONSMADE-IKONET @.

2. Velg FORRIGE-SPOR NAVIGATION 1,
<«lkonet pa Statusbaren andres til @,

Figur 3-24: Valg af navigationsmade

T hood

hektar

@A M

Forrige-spor

1. Kar til den gnskede position og begynd behandling af det farste
spor.

2. Ker derefter ved siden af det behandlede omrade.

Computeren begynder at give navigeringsinformation.

BEM/ERK: Hvis en markgraense er etableret, uden at der er

behandlet i lgbet af denne proces, pabegyndes navigering
ikke.

Figur 3-25: Forrige-spor navigation

hektar

Marker markgraense

Markgreenser afgraenser behandlingsomrader og definerer hvilke
omrader, der ikke skal behandles.

BEM/ERK: Markgraenser kan enten etableres under Forrige-spor
navigation i Karetgjsvisning eller alle navigationsmader i
Markvisning.

For at etablere en markgraense:

1. Kaer til den gnskede startposition i kanten af marken/arealet.
2. Tryk pd MARKGRANSE-IKONET ©.mens keretgjet er i
bevaegelse.
3. Kar hele vejen rundt i kanten af marken/arealet.
4. Afslut markgrense:
» Kgr inden for en sporvidde fra startpunktet. Markgraensen
afsluttes automatisk (den hvide navigationslinje bliver sort).
» Tryk pa AFSLUT MARKGRANSE-IKONET &2. En lige linje
fra den aktuelle position til startpunktet afslutter markgraensen.
BEM/ERK: Huvis et spor behandles, mens markgraensen etableres,
er det yderkanten af det behandlede spor, der udger
greenselinjen.

BEM/ERK: Det er ikke muligt at veelge AFSLUT MARKGRANSE-
IKONET ®# (grat ikon) fer minimumsafstanden er tilbagelagt
(fem gange sporvidden).



Brug ANNULLER MARKGRANSE-IKONET € for at annullere
den nye markgraense-proces og vende tilbage til den tidligere
markgraense (hvis etableret).

Figur 3-26: Etablering af markgreense

km/h hektar

BEMZRK: | overensstemmelse med den aktuelle position vises
INDEN FOR MARKGRAENSE-IKONET & eller UDEN
FOR MARKGRASNE-IKONET (& i statusbaren, nar
markgraensen er etableret.

@ Ingen navigation

Ingen navigation deaktiverer Lige A-B & , Kurvet A-B & |
Cirkelnavigation @ og Forrige-spor navigation B, Markerede
punkter og navigeringslinjer kan aktiveres ved at veelge den
relevante navigation.

For at deaktivere al navigation:

1. Tryk pa skaermenofor at aktivere ikonerne og veelg
NAVIGATIONSMADE-IKONET @.

2. Vaelg INGEN NAVIGATION @1,
<«Der vil ikke veere noget ikon i Statusbaren.

Figur 3-28: Navigation deaktiveret

BEMZRK: Ingen navigation sletter ikke etablerede navigationslinjer
0g punkter.

- . . o

@ Slet navigationsmader

For at slette alle navigationspunkter, -linjer, markgreenser og
tripteellere:

1. Tryk pA HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen
for at aktivere ikoneme og vaelg HOVEDMENU-IKONET 42 i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

2. Tryk pa JOBVISNING [0 .
3. Tryk pa JOBINFORMATION = .

4. Tryk pa SKRALDESPANDSIKONET
tilherende data.

-

for at slette den

Figur 3-29: Jobinformation

LI AN
Slet aktuelt joby
Mark sterrelse: 0,00 hektar

Teeller 1: 39,33 hektar

A Teollar 2: 0,00 hektar
[ |

@ Hovedmenu

Hovedmenu-Knappen @® eller Hovedmenu-lkonet /n\] giver
adgang til enhedens 3 hovedfunktioner: Opsaetning, Navigation
og Overvagning. Touchscreen-menuens 6 taster (Opseetning

af konsol %, Karetajsvisning Z=] Markvisning & | RealView
navigation @, Jobvisning [ og Bomovervagning £2) giver let
adgang til alle computerens indstillinger.

For at se valgmulighederne i Hovedmenu:

1. Tryk p4 HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen
for at aktivere ikonerne og vaelg HOVEDMENU-IKONET i
nederste venstre hjgrne af skeermen.

Figur 3-30: Hovedmenu
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+ . .

S A Zoom ind/ud & Perspektiv

=N V Zoom ind/ud & Perspektiv bruges il at justere
karetgjets visning eller perspektiv fra karetgjsvisning til

fugleperspektiv.
For at justere visning eller perspektiv:

1. Tryk pa
» ZOOM IND/UD KNAPPERNE & ¥
» skeermen for at aktivere ikonerne og vaelg ZOOM IND/UD
IKONERNE % & .
<«€Zoom ind % A justerer visning til keretgjsvisning og viser et
kompas i horisonten.
<«Zoom ud S\ 'V justerer visning til fugleperspektiv

BEMARK: Tryk & hold ZOOM IND/UD-KNAPPERNE A ¥ eller
ZOOM IND/UD-IKONERNE % & nede for hurtig justering
af indstillingerne.

Figur 3-31: Zoom: fra helt ind til helt ud

5 10,0 23 10,1
km/h hektar Spor. hektar

» e . N

10,3

hektar

A BoomPilot

BoompPilot bruges til at indstille BoomPailot til
Slukket/Manuel A, Automatisk A eller Alle aktiveret A\.

BEM/ERK: Nar BOOMPILOT-IKONET er grét A er der ingen GPS
0g BoomPilot-ikonet pa statusharen er Slukket/Manuel A

BEMZERK: Hvis der ikke er installeret et SmartCable eller et
Section Driver Modul (SDM) er BOOMPILOT-IKONET A
ikke tilgeengligt. Der skal anvendes en statuskontakt for at
aktivere bommen. Der vises kun én bomsektionsbredde, og
der er intet ikon i Statusharen.

Navigation med SmartCable eller SDM

+ Kontroller at sprgjtecomputerens masterkontakt er slaet til (On)
og at de individuelle bomkontakter er slaet fra (Off).

+ | omrader, der ikke @nskes behandlet, slaes
sprgjtecomputerens masterkontakt manuelt fra for at lukke
for bommene. Sl& masterkontakten til igen for at genoptage
udbringning.

BEMAERK: Dette er kun geeldende, nar der er installeret et
SmartCable eller et SDM i systemet.

Slukket/Manuel & Automatisk
For at skifte BoomPilot mellem Slukket/Manuel A og
Automatisk A

1. Tryk pA BOOMPILOT-IKONET A .
<« Slukket/Manuel - lkonet pa Statusbaren andrer farve til

Rod A

<AAutomatisk — lkonet pa Statusbaren aendrer farve til Gron A.

Alle bomme aktiveret
For at aktivere alle bomme A

1. Tryk og hold BOOMPILOT-IKONET nede A .
<«Alle aktiveret (On) — Ikonet pa statusbaren skifter farve il
Gul A .

Figur 3-32: Fra automatisk til alle bomme aktiveret

5 10,2 5 10,2
km/h hektar  km/h hektar



MARKVISNING

Markvisning giver et computergenereret billede af

keretgjets position og behandlingsomradet set fra luften.

Fra denne skeerm er der adgang til indstillingerne for markgreaenser
og markeret punkt samt til World View og Panorama funktionerne.

Navigation pa skeermen
+ Navigationslinjer
» Orange - aktiv navigationslinje
» Sort — markgreense

* Punkter - markgrer for markerede punkter
» Radt Punkt — Retur-til-Punkt
» Blat Punkt — Punkt A
» Grgnt Punkt — Punkt B

+ Daekningsomrade - illustrerer bearbejdet areal og overlapning:

» Bla - en udbringning
» Rad - to eller flere udbringninger

¢ Zoom ind/ud - justerer det synlige omrade pa kortet.
Knap/Taste-funktion

+ Zoom ind/ud & Perspektiv — justerer det synlige omrade pa
kortet..

Figur 3-34: Oversigt over Markvisning

- Markvisning

For adgang til Markvisningsskaermen.

1. Tryk paA HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skaermen
for at aktivere ikoneme og vaelg HOVEDMENU-IKONET 4 i
nederste venstre hjgrne af skeermen.

2. Veelg MARKVISNING B i Hovedmenu 8=

Figur 3-33: Hovedmenu - Markvisning

0,0

hektar

o P00«

Navigationsinformation
14,6 58 > 0,53
km/h o hektar
Daekningsomrade er farvet
Etabler Markgraense
Afslut Markgraense
Markvisning (Zoom ind/ud)
Marker Punkt eller anvend Zoom ind/
Retur-til-Punkt

Annuller Markgraense
Annuller punkt

Hovedmenu eller tryk pa
Hovedmenu-knappen

ud-knapperne

World View

Panorama

Statusbar

Karetgjssymbol

U Markgraense

Markgreenser afgraenser behandlingsomrader og definerer hvilke
omrader, der ikke skal behandles.

BEMZAERK: Markgraenser kan enten etableres under Forrige-spor
navigation i Kgretgjsvisning eller alle navigationsmader i
Markvisning.

For at etablere en markgraense:

1. Kar til den gnskede startposition i kanten af marken/arealet.
2. Tryk pd MARKGRANSE-IKONET © mens koretgjet er i
bevaegelse.
3. Kar hele vejen rundt i kanten af marken/arealet.
4. Afslut markgraense:
» Kar inden for en sporvidde fra startpunktet. Markgraensen
afsluttes automatisk (den hvide navigationslinje bliver sort).
» Tryk pa AFSLUT MARKGRANSE-IKONET &2. En lige linje
fra den aktuelle position til startpunktet afslutter markgraensen.
BEM/ERK: Hvis et spor behandles mens markgraensen etableres,
er det yderkanten af det behandlede spor, der udger
greenselinjen.

BEMZERK: Det er ikke muligt at veelge AFSLUT MARKGRANSE-
IKONET & (grat ikon) fer minimumsafstanden er tilbagelagt
(fem gange sporvidden).

Brug ANNULLER MARKGRANSE-IKONET €2 for at annullere

den nye markgraense-proces og vende tilbage til den tidligere

markgraense (hvis etableret) .
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Figur 3-35: Etablering af markgraense

12,3 2,75

km/h hektar

Figur 3-36: Markgreense etableret

12,4

km/h hektar

BEMZRK: | overensstemmelse med den aktuelle position vises
INDEN FOR MARKGRANSE-IKONET @ eller UDEN
FOR MARKGRZNSE-IKONET & i statusbaren, nar
markgraensen er etableret.

G Retur-til-Punkt

Retur-til-Punkt navigation i Markvisning giver en-"fugleflugts”-afstand
tilbage til det markerede punkt. | karetgjsvisning vil Retur-til-Punkt
navigation ogsa give navigering tilbage til det markerede punkt.

Marker Punkt

1. Kor til den enskede position for Retur-Punkt @.
2. Tryk pA MARKER PUNKT-IKONET @.

Figur 3-37: Marker Punkt

10 2,52
km/h > O ] 0 4 hektar

Figur 3-38: Retur-Punkt markeret

0 2,53
Spor > O’O 4 heliar

Afstand til markeret punkt

1. Tryk pa RETUR-TIL-PUNKT-IKONET @.

Computeren begynder at give afstandsinformation fra keretgjet til det
markerede punkt i navigationsbjeelken.

Brug ANNULLER RETUR-TIL-PUNKT-IKONET @ til at slette det
markerede punkt.

Figur 3-39: Retur-til-Punkt navigation

" 59 m

2,53

km/h hektar

Navigation tilbage til markeret punkt i keretgjsvisning
Retur-til-Punkt navigation kan ses i Karetgjsvisning.
For at se navigering i Karetgjsvisning:

1. Tryk pa HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen
for at aktivere ikoneme og vaelg HOVEDMENU-IKONET 42> i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

2. Tryk pa KGRET@JSVISNING .

Computeren begynder at give navigeringsinformation. Afstanden til

det markerede punkt vises i navigationsinformationsbaren.



1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg WORLD
VIEW-IKONET @.

Figur 3-43: World View

Figur 3-40: Retur-til-Punkt i Kgretgjsvisning Figur 3-41: Hovedmenu “ World Vi
e oria view
10 5,62 0 0,0 World View zoomer sé langt ud som muligt med ét tryk.
km/h 72 m hektar Spor > O’O 4 hektar

o 2 ,
o P00 00 Z T pood

For at zoome ind:

Vend tilbage til Markvisning, for at annullere Retur-til-Punkt
1. Tryk pA ZOOM IND-KNAPPEN A eller ZOOM IND-IKONET .

navigation og slette det markerede punkt (ANNULLER RETUR-TIL- & .
PUNKT-IKONET @). X A zoom ind/ud

@ v Zoom ind/ud bruges til at justere det synlige omrade pa
kortet.

For at justere visning:

For at vende tilbage til Markvisning:

1. Tryk pa HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen
for at aktivere ikonerne og vaelg HOVEDMENU-IKONET 42" i

nederste venstre hjgrne af skaermen. 1. Trykpa
2. Tryk p3 MARKVISNING B9 > ZOOM IND/UD KNAPPERNE A ¥

» skeermen for at aktivere ikonerne og vaelg ZOOM IND/UD

A IKONERNE & & .
" Hovedmenu <«Zoom ind % A vil mindske starrelsen af det synlige kortlagte
A omrade
Hovedmgnu Knappen D eler HO.V edmenu Ikong o] giver <«Zoom ud S 'V vil age starrelsen af det synlige kortlagte
adgang til enhedens 3 hovedfunktioner: Opseetning, Navigation omrade

og Overvagning. Touchscreen-menuens 6 taster (Opsaetning

af konsol #*, Karetgjsvisning E, Markvisning & | RealView
navigation @ Jobvisning LJ og Bomovervagning £2) giver let
adgang til alle computerens indstillinger.

BEMAERK: Tryk & hold ZOOM IND/UD-KNAPPERNE A W eller
ZOOM IND/UD-IKONERNE % & nede for hurtig justering
af indstillingerne.

Figur 3-42: 100% Zoom ind til ud

For at se valgmulighederne i Hovedmenu:

H H
1. Tryk paA HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen o OO P00

for at aktivere ikonerne og vaelg HOVEDMENU-IKONET i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

m www.teejet.com 98-05179 R2
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% panorama 7] REALVIEW NAVIGATION
Panorama gar det muligt manuelt at flytte fokus som gnsket. f‘*g‘f@ RealView navigation sender et live video-input ti

: 4 ad P ) ) skeermen i stedet for et computergenereret billede.
or at fa adgang til Panorama og panorerer hen over skeermen:
gang gp Hvis der er et Video Selection Modul (VSM) tilsluttet systemet, er der

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og vaelg PANORAMA- {4 tilgaengelige videoindstillinger:

IKONET * for manuelt at justere visningen pa skeermen.
Y K visningen p + Enkelt skeermbillede - der kan veelges mellem op til otte

2. Tryk pa PILENE for at flytte fokus i den tilsvarende kamera-inputs og skiftes mellem disse
retning (ned, venstre, hgjre, op). _ ' .
BEM/ERK: Tryk & hold PILENE nede for hurtig + Opdelt skeermbillede - der kan veelges mellem to seet af fire

billeder (A/B/C/D eller E/FIG/H), saledes at skaermen er inddelt i

justering af indstillingerne.
J g g fire separate videobilleder.

Navigation pa skaermen

For at forlade Panorama: Fra denne skeerm er det muligt at ga til funktionerne videonavigering Navgationsiijer
. i . » Orange linje — aktiv navigationslinje
1. Trykpa ANNUOLLER PANORAMA-IKONET R . og kereretningmodus. » Sorte linjer - tilstedende navigationslinjer
BEMZRK: Tryk pa WORLD VIEW-IKONET @ for at centrere
keretgjet pa skeermen.

Figur 3-45: Oversigt over RealView Navigation

Figur 3-44: Panorama

10 4 1’3 10,0

Spor

hektar

Navigationsinformation

e
14,6 0,53
km/h 5 1 8 > hektar

Fuld Skeerm Veelg videokamera

. Videonavigering .
BEM/ERK: Det er ngdvendigt at forlade Panorama for at kunne Opdelt skeermbillede

vende tilbage til andre skaermvisninger.
Kareretning

Navigationsjustering

Hovedmenu eller tryk pa

Hovedmenu-knappen Navigationslinjer

Statusbar



@ RealView navigation
For at fa adgang til RealView navigationsskeermen.

1. Tryk pa HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen
for at aktivere ikonerne og vaelg HOVEDMENU-IKONET 42" i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

2. Vaelg REALVIEW NAVIGATION B i Hovedmenu BE8 .

BEM/RK RealView navigation k&4 vil kun veere tilgeengeligt i

Hovedmenu, hvis der er installeret et VSM eller et enkelt
kamera.

Figur 3-46: Hovedmenu - RealView navigation

Figur 3-47: Fuld skeerm m/navigation & kereretning

S;())or > O 1 O 4 h((ZI’('gr

&5 Fuld skeerm

Fuld skaerm modus ger det muligt at vise videobilledet
pé hele skaermen. Navigationslinjer og kereretning vises.
Navigationsinformation og statusbar vises ikke.

For at aktivere Fuld skaerm modus:

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg FULD
SKZARM-IKONET &5,

For at forlade Fuld skaerm modus:
1. Tryk et vilkarligt sted pa skeermen.

w Videonavigering
Ved Videonavigering placeres tredimensionelle navigationslinjer over
videobilledet til hjeelp med navigeringen.

BEMZRK: Navigering (Lige A-B, Kurvet A-B, Cirkel- eller Forrige-
spor navigation) indstilles i Karetajsvisning eller Markvisning.
Der vil ikke veere synlige navigationslinjer, nr navigation
ikke er tilgeengeligt.

For at aktivere Videonavigation:

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og vaelg
VIDEONAVIGERINGSIKONET (@ ..

PIL OP/NED IKONERNE A ¥ bruges til at justere

navigationslinjerne, saledes de passer med billedet fra kameraet.

BEM/ERK: Tryk & hold PIL OP/NED IKONERNE A ¥ nede for
hurtig justering af indstillingerne.

Figur 3-49: Videonavigering

S-[f)r > O 1 O 4 hil’(tsar

www.teejet.com
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]
S-[f)r > O 1 O 4 hil’(t3ar

For at forlade Videonavigering:

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg
VIDEONAVIGERINGSIKONET lay..

Figur 3-50: Navigation ikke muligt

M
Ingen GPS ’

hektar

—— Kereretningsindikator
Kareretningsinikatoren viser den retning rattet skal drejes i for at
korrigere.

For at aktivere kareretningsindikatoren:

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg
K@RERETNINGSIKONET [

Figur 3-51: Kareretningsindikator

5,% > 0,0 4 5,5

km/h

hektar

5,% > 0,0 4 5,5

km/h hektar

For at forlade Kareretningsindikator: :

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg
KORERETNINGSIKONET | .

/I'I-\ Hovedmenu

Hovedmenu-Knappen @ eller Hovedmenu-lkonet /m\] giver
adgang til enhedens 3 hovedfunktioner: Opsaetning, Navigation
og Overvagning. Touchscreen-menuens 6 taster (Opsaetning

af konsol #*, Karetgjsvisning E, Markvisning & | RealView
navigation @ Jobvisning [J og Bomovervagning £2) giver let
adgang til alle computerens indstillinger.

For at se valgmulighederne i Hovedmenu:

1. Tryk pA HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen
for at aktivere ikoneme og veelg HOVEDMENU-IKONET 4> i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

Figur 3-52: Hovedmenu

e
Sgor > O 1 0 4 h(ZI’(t(:r




BEMAERK: Huis der ikke er installeret et VSM, er VIDEO-IKONET @ VSM med fire udgange

@ Valg af enkelt kamera ikke tilgzengelit.
En af op til otte kameravisninger kan aktiveres i RealView navigation,

hvis der er installeret et Video Selection modul (VSM). Figur 3-54: Valg af kamera

Intet VSM
Hvis der ikke er installeret et VSM,er VIDEO-IKONET @ ikke
tilgeengeligt og kun et (1) video-input vil veere tilgeengeligt.

Figur 3-53: VSM ikke installeret

i)
Spor = 0 1 0 = hektar

VSM med otte udgange Figur 3-55: Kameraerne A/B/C/D er ikke tilgsengelige

Nar et VSM med otte (8) udgange er installeret i systemet, kan der $ ’
tilsluttes op til otte (8) kameraer. - o0 TECA 0% heldar

BEMZERK: Hvis der installeres fire eller feerrere kameraer, alle i
portene A, B, C eller D, vil opsaetningen falge instruktionerne
for et VSM med fire udgange.

For at skifte den aktive kameravisning:
1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg VIDEO-
IKONET @.

2. Tryk pa det onskede KAMERA &, @, &, ®, &, &, @ cller
& for at skifte kameravisning.

BEMZERK: Det er ikke muligt at veelge et kamera & (grat ikon), nar
det ikke er tilgeengeligt. Hvis der ingen ikoner er tilgeengelige,
er der installeret et VSM, men et enkelt kamera er direkte
tilsluttet.

Nar et VSM med fire (4) udgange er installeret i systemet, kan der
tilsluttes op til fire (4) kameraer. Det er kun kameraermne A, B, C og D,
der er tilgaengelige.

For at skifte den aktive kameravisning:
1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg VIDEO-
IKONET @.

2. Tryk pa det snskede KAMERA &, &, & eller & for at skifte
kameravisning.

BEMZERK: Det er ikke muligt at veelge et kamera @ (grat ikon), nér
det ikke er tilgaengeligt. Hvis der ingen ikoner er tilgaengelige,
er der installeret et VSM, men et enkelt kamera er direkte
tilsluttet.

BEM/ERK: Hvis der ikke er installeret et VSM, er VIDEO-IKONET @
ikke tilgaengeligt.

Figur 3-56: Veelg kamera

i)
Spor E O ! 0 = hektar

m www.teejet.com
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Figur 3-57: Kun et kamera tilgaengeligt VSM med otte udgange

(X .
M S Opdelt skaermbillede Nar et VSM med otte (8) udgange er installeret i systemet, kan der
> 0.0 4 ) Opdelt skaermbillede ger det muligt at veelge mellem to seet af fire
)

tilsluttes op til otte (8) kameraer. Der kan veelges mellem to sat af

Spor hektar billeder (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at skaermen er inddeltifire  fire pilleder (A/B/C/D eller E/FIGIH).
; separate videobilleder. Dette er kun muligt i RealView navigation, o . . .
. . huis der er tilsluttet et Video Selection Modul (VSM). BEM/ERK: Hvis der installeres f|rle eller fagrrere kameraer, allg i
portene A, B, C eller D, vil opsaetningen falge instruktionerne
Hvis der ikke er tilsluttet et kamera i en VSM port, ses en bla skeerm for et VSM med fire udgange.
med TeeJet logo i denne ports fierdedel af skaermen. . . .
BEM/ERK: Hvis der ikke er installeret et VSM, er OPDEL SKARM-
Figur 3-58: Inaktive kameraporte IKONET ‘e ¢ ikke tilgaengeligt.
M For at skifte den aktive visning ved opdelt skeermbillede:
p 0,0« : D et
Spor hektar 1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg OPDEL

L7 A - ; SKZAERM-IKONET 22.
s ; 2. Velg
; - » KAMERAERNE ABICD § @& ®

» KAMERAERNE EFIGH & & &

BEMZERK: Hvis det kun er saet A/B/C/D der er tilgeengeligt, er der
kun tilsluttet kameraer i portene A, B, C og D.

Figur 3-60: Opdelt skaermbillede

T hood

hektar

Spor

Intet VSM
Hvis der ikke er installeret et VSM er OPDEL SKARM-IKONET e
ikke tilgaengeligt og kun et (1) videobillede er tilgaengeligt.
Figur 3-59: VSM ikke installeret
M
»oo<d

km/h hektar




Figur 3-61: Veelg opdelt skeermbillede A/B/C/D

Figur 3-63: Opdelt skeermbillede - valg A/B/C/D

Spor E O 1 0 = hel’«ar

VSM med fire udgange

Nar et VSM med fire (4) udgange er installeret i systemet, kan
der tilsluttes op til fire (4) kameraer. Et seet med 4 skeermbilleder
(Kameraerne A/B/C/D @ & & &) kan aktiveres.

BEM/ERK: Hvis der ikke er installeret et VSM, er OPDEL SKARM-
IKONET &% ikke tilgzengeligt.

For at skifte den aktive visning til opdelt-skraem visning:

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg OPDEL
SKARM-IKONET &s.

i)
Spor E O 1 0 = hektar

AV Justering af navigationslinjer
Justering af navigationslinjer bruges til at justere navigationslinjerne,
saledes de passer med billedet fra kameraet.

For at justere navigationslinjerne:

1. Tryk pa skeermen for at aktivere ikonerne og veelg PIL OP/NED
IKONERNE A V.
<«Pil-op flytter horisonten op
<«Pil-ned flytter horisonten ned

Figur 3-64: Justering af navigationslinjer

BEM/ERK: Tryk & hold PIL OP/NED IKONERNE A ¥ nede for
hurtig justering af indstillingerne.

BEM/ERK: ZOOM IND/UD-KNAPPERNE A W kan ikke anvendes
il at justere horisonten.

ﬂ www.teejet.com
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KAPITEL 4 - OVERVAGNING

Samtidigt med at man guides hen over marken, overvager Matrix'en

de aktuelle jobinformationer og bomsektionerne.

O Jobvisning bruges til at slette alle aktuelle jobdata eller gemme
de aktuelle jobdata pa en USB-nggle

B Bomovervagning viser bomsektionsakivitet, navigationsaktivitet
og statusbaraktivitet. Det er ligeledes muligt at aktivere eller
deaktivere BoomPilot fra denne skaerm.

JOBVISNING

Jobvisning gar det muligt at slette alle aktuelle jobdata
eller gemme aktuelle jobdata pa en USB-nagle.

For adgang til Jobvisningsskaermene.

1. Tryk p4 HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skeermen
for at aktivere ikonerne og vaelg HOVEDMENU-IKONET i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

R

2. Velg JOBVISNING [ i Hovedmenu BER
Figur 4-1: Hovedmenu - Jobvisning

®  Jobinformation

Jobinformation ggr det muligt at slette alle aktuelle jobdata, aktuelle
markgraenser samt Areal 1 eller Areal 2 tripteellere:

1. Veelg JOBVISNING [ i Hovedmenu BEE

2. Tryk pa JOBINFORMATIONSIKONET = .

3. Tryk pa SKRALDESPANDSIKONET @ for at slette de tilknyttede

data.

4. "Accepter sletning af alle jobdata?"
Tryk pa

> Ja - “Alle jobdata slettet.” bekreeftelse vises. Veelg "OK" for at

vende tilbage til Jobinformationsskeermen
» Nej — for at vende tilbage til Jobinformations skaermen

Figur 4-2: Jobinformation

. Veelg mellem:

» ALL = — alle tilgeengelige filtyper
» PDF == — rapport til udskrivning
» KML = — Google Earth Map

» SHP == — ESRI shape data

. Tryk

» Ja — meddelelsen “Har gemt rapport/data pa USB-nagle.”
vises i cirka 10 sekunder. For at fierne en pop-up hurtigere,
trykkes et vilkarligt sted pa skeermen.

» Nej — for at vende tilbage til Gem information-skaermen.

BEM/ERK: Det er ikke muligt at veelge INFORMATIONSIKONERNE

s @ e s (grd ikoner) far en USB-nggle er korrekt indsat.

Figur 4-3: Gem information

b

Slet aktuelt joby

A Teollar 2: 0,00 hektar m
E ]

BEMZRK: Slet det aktuelle job? Sletter ikke tripteellere for Areal 1
eller Areal 2.

Mark sterrelse: 0,00 hektar

Teeller 1: 39,33 hektar

~ Gem information
For at lave back-up af jobbet og gemme information pa en USB-
nggle:
1. Veelg JOBVISNING [ i Hovedmenu BEE
2. Tryk pa GEM INFORMATION-IKONET . .

Figur 4-4: Gem Alle

. ¢
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= PDF-rapport

Hvis man veelger at gemme en PDF-rapport, genereres der
en foruddefineret PDF-rapport med tilhgrende daekningskort.
Kundeinformation, vejr-data og markinformation skal indtastes
manuelt.

Figur 4-5: Gem PDF

[ B @ =l [ g ]

Figur 4-6: Eksempel p& PDF-rapport

Application
b 0
reated: 3160 at 1115 AM

customer [Appiicator supervisor

Prouct Name. epa Reg [Toroet Rate _[area Applied |Total Amount [ace. istance

ooooo

oooooooo

BEMARK: PDF-rapporten er tilgaengelig pa alle sprog og genereres
pa det aktuelt valgte sprog.

= KML-data

Hvis man veelger at gemme en KML-fil, genereres der en Google
Earth-fil. En KML-fil kan (som en transparent) leegges hen over
Google Maps for at vise de bearbejdede omrader pa et kort.

KML,eller Keyhole Markup Language, er en XML-syntaks og et
filformat til udformning og lagring af geografiske kendetegn som
punkter, linjer, polygoner og modeller til visning i Google Earth,

Google Maps og andre programmer. KML kan bruges til at dele
steder og oplysninger med andre brugere af disse programmer.

En KML-fil behandles pa samme méade af Google Earth som HTML-
og XML-filer behandles af webbrowsere. Ligesom HTML, har KML
en kodebaseret struktur med navne og attributter, der bruges il
specifikke visningsformal. Google Earth fungerer saledes som en
browser til KML-filer.

Besag Google.com for mere information og vejledning.

Figur 4-7: Gem KML

[ B E =] [ @@= 1

Figur 4-8: Eksempel p& KML Google Data Overlejring




= ESRI-data

Hvis man veelger at gemme en SHP-fil, genereres der en GIS-fil
(Geografisk InformationsSystem) eller en shape-fil. Shape-filen er et
brugbart veerktgj, idet mange kunder bruger andet GIS-software til at
plotte, lagre og analysere data indsamlet af Matrix'en.

"At kunne balancere et landbrugs input og output er fundamentalt
for, at det kan opna succes og rentabilitet. GIS' evne til at kunne
analysere og visualisere landbrugsmaessige omgivelser og
arbejdsgange har vist sig at veere overordenligt fordelagtigt for
landbrugsindustrien.

Fra mobil GIS i marken til videnskablig analyse af produktionsdata
pa kontoret, spiller GIS en stigende rolle i landbrugsproduktioner
verden over ved at hjeelpe landmaend med at @ge produktionen,

reducere omkostninger og forvalte deres jorde mere effektivt."
- ESRI.com

En shape-fil er et digital-vektor-lagringsformat til lagring af
geometrisk position og dertilhgrende informationer om egenskaber.

Figur 4-9: Gem SHP

[ B E =] [ @ =———r=- 1

Figur 4-10: Eksempel pd ESRI-data

Legend
+ Well
A River
3 Lake

¥

R
V4
2 km
I

/l'-l\ Hovedmenu

Hovedmenu-Knappen @ eller Hovedmenu-lkonet giver
adgang til enhedens 3 hovedfunktioner: Opseetning, Navigation
og Overvagning. Touchscreen-menuens 6 taster (Opseetning

af konsol #*, Karetgjsvisning E, Markvisning & , RealView
navigation @ Jobvisning [J og Bomovervagning £2) giver let
adgang til alle computerens indstillinger.

0y

For at se valgmulighederne i Hovedmenu:

1. Tryk p4 HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller veelg HOVEDMENU-
IKONET 42 i nederste venstre hjgrne af skaermen.

Figur 4-11: Hovedmenu

. . ¢
wl \

BOMOVERVAGNING

Bomovervagning viser Bomsektionsaktivitet,
Navigationsaktivitet og Statusbar-aktivitet. Det er ligeledes
muligt at aktivere eller deaktivere BoomPilot fra denne skaerm.

i Bomovervagning
For at se Bomovervagningsskeaermen:

1. Tryk p&d HOVEDMENU-KNAPPEN @ eller tryk pa skaermen
for at aktivere ikoneme og vaelg HOVEDMENU-IKONET 42> i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

2. Vaslg BOMOVERVAGNING B i Hovedmenu BEE.

Figur 4-12: Hovedmenu - Bomovervagning

0 0,0

Spor

hektar

D A W A

Figur 4-13: Bomovervagning

3,3

km/h

0,0

hektar
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BoomPilot ikke tilgaengelig Figur 4-15: Hovedmenu Slukket/Manuel & Automatisk
For at skifte BoomPilot mellem Slukket/Manuel A og Automatisk A

1. Tryk pA BOOMPILOT-IKONET A .
<«Slukket/Manuel - Ikonet pa statusbaren skifter farve til

Rod A

<AAutomatisk — lkonet pa statusbaren skifter farve til Gran A .

Hvis der ikke er et SmartCable eller et Section Driver Modul (SDM) 0 0,0
tilsluttet, er det ngdvendigt at bruge en statuskontakt switch. Der
vises kun én sektion, BOOMPILOT-IKONET A er ikke tilgaengeligt
og der er intet ikon i statusbaren.

Spor hektar

Figur 4-14: Bom ikke tilgeengelig

3,3 0,0
km/h hektar

Alle bomme aktiveret
For at aktivere alle bomme A

1. Tryk og hold BOOMPILOT-IKONET nede A .
<«Alle aktiveret (On) — Ikonet pa statusbaren skifter farve til

Gul A .

Figur 4-16: Fra automatisk til alle bomme aktiveret

5 10,2 o 10,2
A BoomPilot
BoomPilot bruges ti at indstile BoomPilot il ﬁ% ﬁ:m
IQ\ - " Slukket/Manuel A, Automatisk A eller Alle aktiveret A\.
BEM/ERK: N&r BOOMPILOT-IKONET er grét A. er der ingen GPS og 4 M LM
" Hovedmenu BoomPilot-ikonet pa statusbaren er Slukket/Manuel A
A\
Hovedmenu-Knappen © eller Hovedmenu-lkonet %] giver BEM/ERK: BOOMPILOT-IKONET A er ikke tilgeengligt, hvis der
adgang til enhedens 3 hovedfunktioner: Opsetning, Navigation ikke er installeret et SmartCable eller et Section Driver Modul
g Overvgggmg. Tou§h§cr§en-nuens 6 tgster (Opsaetmrlg (SDM). Der skal anvendes en statuskontakt for at aktivere
af konsol #*', Keretajsvisning £, Markvisning & , RealView bommen. Der vises kun én Bomsektionshredde, og der er
navigation @, Jobvisning [J og Bomovervagning @) giver let intet ikon i Statusbaren.

adgang til alle computerens indstillinger. Navigation med SmartCable eller SDM

+ Kontroller at sprgjtecomputerens masterkontakt er slaet til (On)
1. Tryk pa HOVEDMENU-KNAPPEN @ elier tryk pa skeermen og at de individuelle bomkontakter er slaet fra (Off).
for at aktivere ikoneme og veelg HOVEDMENU-IKONET 42 i
nederste venstre hjgrne af skaermen.

For at se valgmulighederne i Hovedmenu:

+ | omrader, der ikke gnskes behandlet, slaes sprajtecomputerens
masterkontakt manuelt fra for at lukke for bommene. Sla
masterkontakten til igen for at genoptage udbringning.

BEMZARK: Dette er kun geeldende, nar der er installeret et
SmartCable eller et SDM i systemet.



KAPITEL 5 - APPENDIKS

APPENDIKS A - IKONER

/I'-I\ Menuindstillinger

lkon Beskrivelse

k

Hovedmenu - Viser hovedmenuen, herunder opseetning af
konsol, keretgjsvisning, markvising, RealView navigation,
jobvisning og bomovervagning.

Opsaetning af konsol - bruges til at konfigurere
systemopsaetning, opsatning af BoomPilot/enkelt
bom, keretgjsopsaetning, opsaetning af Tiltkorrektion
og FieldPilot opsaetning.

Systemopseetning. Bruges il indstilling af lyspanel, region
(enheder, sprog & tidszone), GPS, konsol (lydstyrke, displayets
lysstyrke, kalibrering af touchscreen, kopier skeermbillede &
Info/Gem) og videokameraerne.

Opsaetning af BoomPilot/enkelt bom. Anvendes til indstilling af
tilladt overlapning, forsinkelse start/stop, antal bomsektioner og
bredde pa disse bomsektioner.

Keretgjsopsaetning. Anvendes til indstilling af keretgjstype,
antennehgjde, bom-offset retning og bom-offset afstand fra
antennen.

Opseetning af Tilt-Gyromodul. Indstiller on/off og kalibrerer
Tilt-korrektion.

FieldPilot opseetning. Anvendes til at aktivere/deaktivere
autostyring, samt til opseetning af ventiler (frekvens og
minimum & maksimum driftscyklusser), ventiltest og FieldPilot
konfiguration (grovjustering, finjustering, Deadband & Look
Ahead).

lkon Beskrivelse lkon Beskrivelse

Markvisning - Giver et computergenereret billede af
keretgjets position og behandlings-omradet set fra
luften. Giver adgang til indstillinger for markgraenser
og markeret punkt. Ga til funktionerne World View og
Panorama..

Tidszone. Angiver den aktuelle tidszone.

RealView navigation - leverer enten et enkelt live-
billede eller et szet af fire live-billeder til skeermen
i stedet for et computergenereret billede. Ga til
funktionerne videonavigering og kereretning.

Jobvisning - Giver mulighed for at gemme data pa en
USB-nggle eller slette al information fra enheden

GPS-opsaetning — GPS-type, GPS-Port og information
om GPS-status.

GPS-type. Brugerdefineres til at acceptere GPS, DGPS, eller
begge signaltyper.

GPS-Port. Indstiller COM-port transmission il intern eller
ekstern.

GPS-status. Viser information om antal GPS-positioner/sek.,
antal tilgaengelige satellitter og satellitkvalitet samt ID.

Bomovervagning - Giver et computergenereret billede
af aktive/inaktive bomsektioner. Aktiverer/deaktiverer
BoompPilot.

Opsaetning af konsol

PP .
¢ Systemopseetning

lkon
[.-C--]

Beskrivelse

Opseetning af lyspanel -
LED-lysstyrke.

LED-afstand, Vis tilstand og

LED-afstand. Anvendes til at indstille den afstand som de
illuminerede LED-lamper illustrerer.

Konsolopsatning - Lydstyrke, LCD-lysstyrke, kalibrering
af touchscreen, kopier skeermbillede og Info/Gem.

Lydstyrke. Justerer hgjtalerens lydstyrke.

LCD-lysstyrke. Justerer displayets lysstyrke.

Kalibrering af touchscreen. Anvendes til at pabegynde
kalibrering af touchscreen’en.

Kopier skaermbillede. Ger det muligt at gemme skaermbilleder
pa en USB-nagle.

Info.Viser information om systemsoftwaren samt
softwareversioner for moduler tilsluttet til CAN-bus’en.

Gem. Gemmer konsolopsaetningsdata pa USB-nggle.

Vis tilstand. Bruges til at angive om lyspanelet repraesenterer
sporet eller koretgjet.

q

LED-lysstyrke. Justerer lysstyrken pa lyspanelets LED-lamper.

Videoopsaetning. Bruges til at konfigurere op til 8
kameraer vha. et Video Selection Module.
Gra =VSM ikke tilgeengeligt.

Kameraer. Konfigurerer kameraerne til normaltilstand,
bagudvendt-tilstand, spejlvendt-tilstand eller bagudvendt- og
spejlvendt-tilstand.

Keretgjsvisning - Giver et computergenereret billede
af keretgjets position, vist i det omrade der behandles.
Ga til indstillinger for navigeringsmader, markgraenser
og BoomPilot.

-»
b

Opseetning af region — Maleenheder, Sprog og
Tidszone.

Méaleenheder. Angiver systemets maleenheder.

=

Sprog. Angiver systemsproget.

www.teejet.com
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@ Opseetning af BoomPilot/Enkelt bom

lkon Beskrivelse lkon

Overlapning. Afger tilladt overlapning, nér sektionerne teendes
og slukkes vha. BoomPilot.

0% Overlap

50% Overlap

100% Overlap

Forsinkelse start/stop. Fungerer som en “Look Ahead’-
funktion for timing af bomsektionsventilerne, sa de abnes/
lukkes ngjagtigt, nar de kommer ind i et omrade som ikke er
behandlet.

Antal bomsektioner. Angiver antallet af bomsektioner (1 til 15
afhaengigt af det installerede SmartCable eller SDM).

Bomsektionsbredde(r). Angiver bredden af enten hele bommen
eller de enkelte bomsektioner (Afhaenger af om et SmartCable
eller SDM er tilgeengeligt i systemet).

00 Kaoretgjsopseetning

lkon Beskrivelse
Karetojstype. Veelg den type keretgj der svarer bedst il dit
koretg;.
T Antennehgjde. Angiver antennens hgjde fra jorden.
o
- _ .= | Bom-offset retning. Angiver om bommen er placeret bagved
.0©0©. | ellerforan GPS-antennen.
( LH‘ Bom-offset afstand. Angiver afstanden fra GPS-antennen il
00 bommen.

e

&
5

Q Tilt-Gyromodul opseetning

Beskrivelse
Tilt-korrigering On/Off. Teender eller slukker for Tilt-korrigering.

-

058 250

Kalibrering af Tilt-positioner. Kalibrerer Tilt-korrigering.

& Ficldpilot opsatning

lkon

Beskrivelse

Autostyring. Angiver om FieldPilot er aktiveret/deaktiveret.

Opseetning af ventil - Ventilfrekvens, minimum
driftscyklus venstre/hgjre og maksimum driftscyklus.

Ventilfrekvens. Bruges til at drive styringsventilen.

Minimum driftscyklus. Angiver hvilken minimumsdrift, der er
ngdvendig for at styre karetgjet mod venstre/hgjre.

Maksimum driftscyklus. Angiver den maksimale hastighed,
hvormed hjulene kan styres fra venstre til hgjre/hgjre til venstre
(Lock to Lock).

Ventiltest venstre/hgjre. Tester at styringen er korrekt indstillet.
Bruges til at finindstille olietilfarslen for dermed at sikre korrekt
kalibrering af hjulindstillingen.

Indstilling af FieldPilot — Grovjustering, Finjustering,
Deadband og Look Ahead

Grovjustering. Justerer fglsomheden, hvormed karetgjet forsgger
at finde navigeringslinjen ved Lige A-B navigering.

Finjustering. Justerer falsomheden, hvormed karetgjet forsgger
at finde navigeringslinjen ved Kurvet A-B navigering.

Deadband. Justerer hvis styringen er for ujeevn/reagerer
voldsomt eller hvis karetgjet konstant forbliver uden for sporet.

Look Ahead. Bruges ved Lige A-B navigation til at justere
koretgjets tilkarsel til navigeringslinjen.

Generelle funktioner

lkon Beskrivelse

®

Hovedmenu-knappen. Giver adgang til hovedmenuen,
herunder opsaetning af konsol, keretgjsvisning, markvising,
RealView navigation, jobvisning og bomovervagning.

AV

Zoom ind/ud-knapper. Justerer zoom-indstillinger ved
keretgjsvisning og markvisning.

+_

Plus & Minus ikoner. Anvendes til at @ge eller mindske en
indstilling.

<

Rad = Bladrer til venstre eller begynder test mod venstre.
Gren = Bladrer til hgjre eller begynder test mod hgjre.

AV

Pil-op & pil-ned ikoner. Anvedes til at endre en indstilling eller
gge og mindske indstillingen.

BiE

Trafiklys. Grant lys = Start test, Radt lys = Stop test,Gra = Test
off.

Fezzion

Afslut og OK. Bruges begge il at afslutte en opgave.




E C Navigeringsskeerme

Statusbar-ikoner

lkon Beskrivelse

(£

FieldPilot Status
Ikon = tilsluttet

Intet ikon = frakoblet

Navigeringsmader

Lige A-B navigation. Giver en lige navigationslinje baseret pa A
og B referencepunkterne.

Kurvet A-B navigation. Giver kurvet navigation baseret pa en
referencelinje (A-B).

Cirkelnavigation. Mulligger navigation omkring et centralt punkt
enten ind mod centrum eller vaek fra centrum.

Forrige-spor navigation. Computeren lokaliserer det naermeste
tilstedende og behandlede spor og navigerer pa basis heraf.

Ingen navigation. Slukker for navigation. Intet ikon pa skeermen.

BoomPilot Status
Red = slukket/manuel
Grgn = automatisk
Gul = alle aktiveret

Intet ikon = een bomsektion (intet SmartCable eller SDM
installeret)

Status for afgreenset omrade
Uden for markgreense = karer pt udenfor afgreenset omrade
Inden for markgreense = kerer pt indenfor afgreenset omrade

Intet ikon = ingen markgraense etableret

T 00>  ©060

GPS-status

Red = ingen GPS, Gul = kun GPS
Gren = DGPS,WAAS/RTK
Orange = Glide/ClearPath

@ Karetgjsvisningsindstillinger

lkon

Beskrivelse

Navigeringsmader. Tryk for at veelge navigeringsmade: Lige

A-B , Kurvet A-B , Cirkelnavigation 0g

Forrige-spor navigation

eller Ingen navigation

Etabler punkt A @. Tryk for at markere startpunktet pa den
forste navigationslinje.

00

Etabler punkt B . Tryk for at markere slut-punktet pa den
forste navitationslinje. Gra = minimumsafstanden er ikke
tilbagelagt

@

Annullér punkt A. Annullerer Etabler-punkt-A processen. Vender
tilbage til den tidligere A-B navigationslinje (hvis den er etableret).

A+ Tilpasningsfunktion. Flytter den eksisterende navigeringslinje
il karetgjets aktuelle position.

E Markvisningsindstillinger

lkon Beskrivelse

9

Etabler markgraense. Afgreenser behandlingsomradet

og definerer hvilke omrader, der ikke skal behandles.
Markgreensen dannes som yderkanten af et behandlet spor.
Gra = GPS er ikke tilgeengeligt

Bz (B

Afslut markgreense. Afslutter markér markgraense-processen.
Markgreenser kan ogsa afsluttes ved at kere indenfor en
sporvidde fra startpunktet. Gra = minimumsafstanden er ikke
tilbagelagt.

Annullér markgreense. Annullerer den nye markgraense proces.
Vender tilbage til den tidligere markgraense (hvis etableret).

Markér Punkt @ Markerer et punkt for keretajets position.
Gra = GPS er ikke tilgeengligt.

Retur-til-Punkt. Angiver afstanden tilbage til et markeret punkt
(Skift til keretgjsvisning for navigation tilbage til det markerede
punkt).

O J

Markér markgreense. Afgreenser behand-lingsomradet og
definerer hvilke omrader, der ikke skal behandles. Markgreensen
dannes som yderkanten af et behandlet spor. Gra = GPS ikke
tilgeengeligt.

b b

Afslut markgreense. Afslutter markér markgraense-processen.
Markgreenser kan ogsa afsluttes ved at kere indenfor en
sporvidde fra startpunktet. Gra = minimumsafstanden er ikke
tilbagelagt.

Annullér markgreense. Annullerer den nye markgraense proces.
Vender tilbage til den tidligere markgraense (hvis etableret).

Zoom ind/ud. lkonerne eller knapperne justerer keretgjets visning
eller perspektiv fra karetajsvisning til fugleperspektiv.

abldr
Dol V0

BoomPilot. Veelger BoomPilot modus.Gra = GPS ikke
tilgeengeligt.

Annullér Punkt. Sletter det markerede punkt.

2 A

Zoom ind. Ikonet eller knappen reducerer omradet vist pa
skeermen.

av

Zoom ud. Ikonet eller knappen @ger omradet vist pa skaermen.

%

World View. Zoomer sa langt ud som muligt med et tryk.

Panorama. Giver operatgren mulighed for at fokusere pa
specifikke kortlagte omrader uden at skulle flytte keretojet.
Pilene pa skeermen flytter fokus (ned, venstre,
hgjre, op) i den tilsvarende retning.

Annullér Panorama. Annullerer panorama
visning og vender tilbage til normal visning.

m www.teejet.com
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RealView Navigationsindstillinger

lkon Beskrivelse

Fuld Skeerm. Fjerner ikoner og statusbar fra skaermen.
Videonavigering og kereretning vil stadig veere synlige.

Videonavigering. Placerer tre-dimensionelle navigationslinjer pa
videobilledet til hjeelp med navigeringen.

Kareretning. Viser den retning rattet skal drejes i for at
korrigere.

Veelg Videokamera. Veelger en af op til otte kameravisninger,
hvis et Video Selection Modul (VSM) er tilsluttet.

Opdelt skeermbillede. Veelger mellem to seet af fire billeder
(A/BICID eller E/F/G/H), séledes skaermen er inddelt i fire
separate videobilleder.

Pil-op & Pil-ned ikoner. Anvendes til at justere
navigationslinjerne, saledes de passer med billedet fra
kameraet. Zoom ind/ud-knapperne kan ikke anvendes til at
justere navigationslinjerne.

Z R RO |

O Jobvisning

lkon Beskrivelse

Jobinformation. Ger det muligt at slette alle aktuelle jobdata,
L information om afgreensede omrader og tripteellere.

Tryk pa skraldespanden D for at slette den valgte data.

Gem Information.
Gemmer alle data kxm inklusiv PDF &z:@ , KML cam (Google

Earth) og SHP Eil (ESRI) filer eller hver enkelt filtype pa en
USB-nagle.

APPENDIKS B - TIDSZONER

Africa (Afrika)

Abidjan
Accra
Addis Ababa
Algiers
Asmara
Bamako
Bangui
Banjul
Bissau
Blantyre
Brazzaville
Bujumbura
Cairo
Casablanca
Ceuta
Conakry
Dakar

Dar es Salaam
Djibouti
Douala

El Aaiun
Freetown
Gaborone
Harare
Johannesburg
Kampala
Khartoum
Kigali
Kinshasa
Lagos
Libreville
Lome
Luanda
Lubumbashi
Lusaka
Malabo
Maputo
Maseru
Mbabane
Mogadishu
Monrovia
Nairobi
Ndjamena
Niamey
Nouakchott

Ouagadougou
Porto-Novo
Sao Tome
Tripoli

Tunis
Windhoek

America (Amerika)

Adak

Anchorage

Anguilla

Antigua

Araguaina

Argentina - Buenos Aires
Argentina - Catamarca
Argentina - Cordoba
Argentina - Jujuy
Argentina - La Rioja
Argentina - Mendoza
Argentina - Rio Gallegos
Argentina - San Juan
Argentina - Tucuman
Argentina - Ushuaia
Aruba

Asuncion

Atikokan

Bahia

Barbados

Belem

Belize

Blanc-Sablon

Boa Vista

Bogota

Boise

Cambridge Bay
Campo Grande
Cancun

Caracas

Cayenne

Cayman

Chicago

Chihuahua

Costa Rica

Cuiaba

Curacao
Danmarkshavn
Dawson

Dawson Creek
Denver

Detroit

Dominica
Edmonton
Eirunepe

El Salvador
Fortaleza

Glace Bay

Godthab

Goose Bay

Grand Turk
Grenada
Guadeloupe
Guatemala
Guayaquil

Guyana

Halifax

Havana

Hermosillo

Indiana - Indianapolis
Indiana - Knox
Indiana - Marengo
Indiana - Petersburg
Indiana - Vevay
Indiana - Vincennes
Indiana - Winamac
Inuvik

Iqaluit

Jamaica

Juneau

Kentucky - Louisville
Kentucky - Monticello
La Paz

Lima

Los Angeles
Maceio

Managua

Manaus

Martinique
Mazatlan
Menominee

Merida

Mexico City
Miquelon

Moncton

Monterrey

Montevideo
Montreal
Montserrat
Nassau

New York
Nipigon
Nome
Noronha
North Dakota - Center
North Dakota - New Salem
Panama
Pangnirtung
Paramaribo
Phoenix
Port-au-Prince
Port of Spain
Porto Velho
Puerto Rico
Rainy River
Rankin Inlet
Recife

Regina
Resolute

Rio Branco
Santiago
Santo Domingo
Sao Paulo
Scoresbysund
Shiprock

St Johns

St Kitts

St Lucia

St Thomas

St Vincent
Swift Current
Tegucigalpa
Thule
Thunder Bay
Tijuana
Toronto
Tortola
Vancouver
Whitehorse
Winnipeg
Yakutat
Yellowknife

Antarctica (Antarktis)

Casey

Davis
DumontDUrville
Mawson
McMurdo
Palmer
Rothera

South Pole
Syowa

Vostok

Arctic (Nordpolen)

Longyearbyen

Asia (Asien)

Aden
Almaty
Amman
Anadyr
Agtau
Agtobe
Ashgabat
Baghdad
Bahrain
Baku
Bangkok
Beirut
Bishkek
Brunei
Calcutta
Choibalsan
Chongging
Colombo
Damascus
Dhaka

Dili

Dubai
Dushanbe
Gaza
Harbin
Hong Kong
Hovd
Irkutsk
Jakarta
Jayapura
Jerusalem

Kabul
Kamchatka
Karachi
Kashgar
Katmandu
Krasnoyarsk
Kuala Lumpur
Kuching
Kuwait
Macau
Magadan
Makassar
Manila
Muscat
Nicosia
Novosibirsk
Omsk

Oral

Phnom Penh
Pontianak
Pyongyang
Qatar
Qyzylorda
Rangoon
Riyadh
Saigon
Sakhalin
Samarkand
Seoul
Shanghai
Singapore
Taipei
Tashkent
Thilisi
Tehran
Thimphu
Tokyo
Ulaanbaatar
Urumgqi
Vientiane
Vladivostok
Yakutsk
Yekaterinburg
Yerevan

Atlantic (Atlanten)

Azores
Bermuda



Canary

Cape Verde
Faroe

Jan Mayen
Madeira
Reykjavik
South Georgia
St Helena
Stanley

Australia (Australien)

Adelaide
Brisbane
Broken Hill
Currie
Darwin
Eucla
Hobart
Lindeman
Lord Howe
Melbourne
Perth
Sydney

Europe (Europa)

Amsterdam
Andorra
Athens
Belgrade
Berlin
Bratislava
Brussels
Bucharest
Budapest
Chisinau
Copenhagen
Dublin
Gibraltar
Guernsey
Helsinki
Isle of Man
Istanbul
Jersey
Kaliningrad
Kiev
Lisbon
Ljubljana
London
Luxembourg

Madrid
Malta
Marighamn
Minsk
Monaco
Moscow
Oslo

Paris
Podgorica
Prague
Riga
Rome
Samara
San Marino
Sarajevo
Simferopol
Skopje
Sofia
Stockholm
Tallinn
Tirane
Uzhgorod
Vaduz
Vatican
Vienna
Vilnius
Volgograd
Warsaw
Zagreb
Zaporozhye
Zurich

Indian (Indiske
ocean)

Antananarivo
Chagos
Christmas
Cocos
Comoro
Kerguelen
Mahe
Maldives
Mauritius
Mayotte
Reunion

Pacific (Stillehavet)

Apia
Auckland

Chatham
Easter
Efate
Enderbury
Fakaofo
Fiji
Funafuti
Galapagos
Gambier
Guadalcanal
Guam
Honolulu
Johnston
Kiritimati
Kosrae
Kwajalein
Majuro
Marquesas
Midway
Nauru
Niue
Norfolk
Noumea
Pago Pago
Palau
Pitcairn
Ponape
Port Moresby
Rarotonga
Saipan
Tahiti
Tarawa
Tongatapu
Truk

Wake
Wallis

APPENDIKS C - FABRIKSINDSTILLINGER &
INTERVALLER

Opseetning af konsol

s Systemopsaetning

Ikon Beskrivelse Fabriks-indst.  Interval
[--C--] LED-afstand 0,46 m 0,01-30m
[mmhm
Vis tilstand Keretgj
a=D )
LED-lysstyrke 50 0-100
Maleenheder us
|II|II|II|II
é Sprog Engelsk
¢
\ Tidszone Amerika - Chicago
PV GPS-type Kun GPS
,/”'J
GPS-Port Intern
Lydstyrke 50 0-100
LCD-lysstyrke 50 0-100
Kopier skeermbillede Aktiveret
Kameraer Normal

@ Opseetning af BoomPilot/Enkelt Bom

Ikon Beskrivelse Fabriks-indst. Interval
| |> Overlapning 100%
C Forsinkelse stop 10s 0,0-10,0
sekunder
é Forsinkelse start 10s 0,0-10,0
sekunder
i Antal Bomsektione 1 1-15
A Bomsektions-bredde(r) 09m 09-750m
—
00O Kaoretgjsopseetning
Beskrivelse Fabriks-indst.  Interval
m }I} Karetgjstype Forhjulsstyret
T Antennehgjde 3,8m 0,0-10,0m
o
. .= | Bom-offset retning Foran
0000
( l'—'| Bom-offset afstand 0,0m 0,0-50,0m
00

Fabriks-indst.

Interval

n www.teejet.com
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& FieldPilot opsaetning

lkon Beskrivelse Fabriks-indst.  Interval
@ Autostyring Aktiveret (On)
@ Ventilfrekvens 175 1-5000
& Minimum driftscyklus il 0,0 0,0-50,0
8.8 venstre
Minimum driftscyklus til 0,0 0,0-50,0
hgjre
Maksimum driftscyklus 100 25-100
‘ Grovjustering Styring 25,0 1,0-100,0
@ Finjustering Styring 25,0 1,0-100,0
W» Deadband 1 1-10
<§ Look Ahead 4,0 0,0-10,0

APPENDIKS D -TEKNISKE
SPECIFIKATIONER

Starrelse Matrix 570G 161,5 mm x 149,1 mm x 58,4 mm
Matrix 840G 27,0x18,0x 6,0 cm
Veegt Matrix 570G 0,794 kg
Matrix 840G 2,35 bs.
1,06 kg
Tilslutning PWR/CAN 8 pin Conxall
Kamera 5 pin Conxall
Hastighed/Status | 4 eller 8 pin Conxall
Omgivelser Opbevarings -10 til +70°C
temperatur
Driftstemperatur | 0 til +50°C
Humidity 90% ikke kondenserende
Skeerm Matrix 570G Oplgsning 320 x 240
14,5 cm
Matrix 840G Oplgsning 800 x 600
21,3cm
Input/Output USB 2,0
Strgmkrav <9 watts @ 12 VDC
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MATRIX

BETJENINGS-VEJLEDNING

Matrix Navigation: Szrlige Funktioner
+ RealView™ Videonavigation
— Navigering ved hjaelp af live videobilleder
— Udelukkende navigation
— Udelukkende video

Letafleeselig skaerm selv i staerkt dagslys

Enkel 3D-grafisk navigation
Kortleegning af daekningsomrade/Data Export



