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Informagodes de seguranga
A TeelJet Technologies ndo se responsabiliza por danos ou lesdes causados pelo ndo cumprimento dos seguintes requisitos

de seguranga.
Como operador do veiculo, vocé é responsavel pela sua operagéo segura.
O Aeros 9040, em combinag&o com qualquer dispositivo de dire¢éo assistida/automatica, néo é projetado para substituir o operador do veiculo.
Né&o deixe um veiculo enquanto o piloto automatico/assistido estiver engatado.
Certifique-se de que a area em torno do veiculo esteja livre de pessoas e obstaculos antes e durante o engate.

O Aeros 9040 é projetado para oferecer suporte e melhorar a eficiéncia durante o trabalho no campo. O condutor tem total responsabilidade pelos
resultados relacionados a qualidade e ao trabalho.

Desengate ou remova qualquer dispositivo de diregao assistida/automatica antes de operar em rodovias publicas.
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INFORMACOES IMPORTANTES DE SEGURANCA

Todas as instrugdes relacionadas com seguranca e operagéo devem ser lidas antes de o sistema ser operado. A operagao segura de maquinas

é responsabilidade do operador. Os procedimentos de seguranca devem ser colocados proximos ao equipamento e claramente visiveis e legiveis
pelo operador. Os procedimentos de seguranca devem atender a todos os regulamentos locais e da empresa, bem como aos requisitos MSDS.
Entre em contato com seu revendedor local para obter ajuda.

Definigoes de simbolos de alerta de seguranca:

PERIGO! Este simbolo esta reservado para as situagdes mais extremas em que ferimentos graves ou morte so iminentes.

AVISO! Este simbolo indica uma situagao perigosa que pode resultar em ferimentos graves ou morte.

CUIDADO! Este simbolo indica uma situagao perigosa que pode resultar em ferimentos leves ou moderados.

NOTA: Este simbolo aborda as praticas das quais 0 operador deve estar ciente.

2l 2>

AVISOS GERAIS E PRECAUCOES

+ Leia e siga as instrugdes. Se as instrugdes ndo estiverem claras ap6s a leitura do manual, entre em contato com um
revendedor local.

+ Mantenha as criangas longe do equipamento.
+ N&o opere 0 maquinario sob a influéncia de alcool ou qualquer substancia ilegal.

+ Alguns sistemas incluem um aquecedor de ventilador. Nunca cubra o aquecedor, caso contrario, havera um sério risco
de incéndio!

AVISO! RISCO ELETRICO/DE CHOQUE
+ Antes de trabalhar em qualquer componente em particular, certifique-se de que todas as fontes de alimentagao tenham sido

desligadas e ndo possam ser ligadas acidentalmente.

+ Desconecte os cabos de alimentagdo antes de usar um soldador a arco no equipamento ou qualquer coisa conectada ao
equipamento.

+ Sistemas que incluem conversores de frequéncia apresentam risco de choque elétrico devido a tenséo residual. N&o
¢ permitido abrir o equipamento nem desconectar o sistema ou qualquer conexao rapida até 5 minutos apds a alimentagao
ter sido removida.

+ Somente opere o sistema a partir da fonte de energia indicada no manual. Se vocé néo tiver certeza da fonte de alimentagéo,
consulte um técnico qualificado.

+ N&o use um limpador de alta pressdo para limpar componentes elétricos. Isso pode danificar os componentes elétricos
e sujeitar o operador ao risco de choque elétrico.

+ Aalimentagdo elétrica do equipamento deve ser adequadamente roteada e conectada ao equipamento. Todas as conexdes
devem atender aos requisitos especificados.
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AVISO! SISTEMAS HIDRAULICOS PRESSURIZADOS
+ Sempre use equipamento de protegdo individual (EPI) ao realizar trabalhos em sistemas hidraulicos.

+ Siga as instrugdes de manuteng&o aprovadas pelo fabricante da maquina quando estiver trabalhando no sistema hidraulico.

+ Sempre desligue 0 equipamento quando estiver trabalhando no sistema hidraulico. Tome as devidas precaugdes ao abrir
sistemas que foram previamente pressurizados.

+ Esteja ciente de que o dleo hidraulico pode estar extremamente quente e sob alta presséo.

AVISO! MANIPULAGAO QUIMICA
+ Sempre use EPI ao manusear qualquer substancia quimica.
+ Siga sempre as etiquetas e instrugdes de seguranga fornecidas pelo fabricante ou fornecedor de produtos quimicos.

+ O operador deve ter informagdes completas sobre a natureza e a quantidade do material a ser distribuido.

+ CUMPRA AS REGULAMENTAGOES FEDERAIS, ESTADUAIS E LOCAIS RELATIVAS AO MANUSEIO, USO OU DESCARTE
DE PRODUTOS QUIMICOS AGRICOLAS.

AVISO! SISTEMA DE SPRAY PRESSURIZADO
+ E importante reconhecer as precaugdes de seguranca adequadas ao usar um sistema de spray pressurizado. Fluidos sob

pressdo podem penetrar na pele e causar ferimentos graves.

+ Apressao do sistema nunca deve exceder o componente com a mais baixa classificagdo. Sempre familiarize-se com seu
sistema e todos os recursos de componente, pressdes maximas e taxas de fluxo.

+ Os filtros s6 podem ser abertos quando as valvulas manuais na frente e atras do filtro estiverem na posigao fechada.
Se qualquer aparelho tiver que ser retirado da tubulag&o, as valvulas manuais na frente e atras deste aparelho devem estar
na posicao fechada. Se eles forem reinstalados, garanta para que seja feito corretamente, de modo que equipamento esteja
bem alinhado e todas as conexdes estejam firmes.

+ O suprimento de encanamento para o equipamento deve atender a todos os regulamentos locais € da empresa e deve ser
roteado e conectado corretamente ao equipamento. Todas as conexdes devem atender aos requisitos especificados

+ E aconselhavel drenar e purgar o trem liquido quando o equipamento no deve ser usado por um longo periodo de tempo.

AVISO! SEGURANGA DO PILOTO AUTOMATICO
+ Para evitar ferimentos ou morte acidental por atropelamento pelo veiculo ou 0 movimento automatizado do sistema de

direg&o, nunca deixe 0 assento do operador do veiculo com o sistema engatado.

+ Para evitar a morte ou lesdo acidental por atropelamento pelo veiculo ou movimento automatizado do sistema de diregéo, verifique
se néo ha pessoas ou obstaculos na area ao redor do veiculo antes da inicializagéo, calibragéo, ajuste ou uso do sistema.

+ Certifique-se de que o equipamento esteja bem preso aos componentes adequados.

+ Nunca dirija em vias publicas com o sistema engatado.

+ 0 equipamento deve ser operado somente por pessoal qualificado e devidamente treinado. Eles devem ter comprovado suas
habilidades na operacéo do equipamento.

CUIDADO! SEGURANGA, MANUTENGAO E SERVIGO DE EQUIPAMENTOS

+ Antes de usar o equipamento, o operador deve verificar se 0 equipamento esta em boas condigdes e pode ser usado com
seguranga. Caso contrario, 0 equipamento néo pode ser usado.

+ Todos os EPIs necessarios devem estar prontamente disponiveis ao operador em todos os momentos.
+ Verifique rotineiramente o sistema e os componentes quanto a desgaste e danos. Substitua ou conserte quando necessario.

+ Somente especialistas autorizados podem reparar ou manter a instalagdo. As instrugdes de manutengao e operagdo devem
ser estritamente observadas e seguidas.

+ Um manual completo para o equipamento deve estar disponivel para o operador ou técnico de manutengdo em todos os momentos.
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CUIDADO! SEGURANGCA DOS CABOS DO CINTO E MANGUEIRA
+ Rotineiramente, verifique todos os cabos de cinto e mangueiras quanto a danos ou desgaste. Substitua ou conserte quando

necessario.

+ Né&o direcione os cabos do cinto e mangueira com curvas acentuadas.

+ Na&o prenda os cabos do cinto e mangueiras a linhas com alta vibrag&o ou picos de pressao.

+ N&o prenda os cabos do cinto e mangueiras a cabos que transportam fluidos quentes.

+ Proteja os cabos do cinto e mangueiras de objetos pontiagudos, detritos de equipamentos e actimulo de material.

+ Deixe um comprimento suficiente para que os cabos do cinto e mangueiras tenham movimento livre nas se¢des que se movem
durante a operacéo e certifique-se de que os cabos do cinto e mangueiras néo estejam pendurados abaixo do equipamento.

+ Deixe folga suficiente para os cabos do cinto e mangueiras das zonas operacionais do implemento e da maquina.

* Ao limpar o equipamento, proteja os cabos do cinto da lavagem a alta pressao.

NOTA: CUIDADO DA TELA DE TOQUE
@ + Mantenha objetos pontiagudos longe do dispositivo de tela sensivel ao toque. Tocar na tela com um objeto pontiagudo pode

resultar em danos ao monitor.

+ Nao use produtos quimicos para limpar o console/display. A maneira correta de limpar um console/monitor & usar um pano
Umido ou um pano antiestatico, semelhante a limpeza de um monitor em um computador.

NOTA: PEGAS DE REPOSIGAO RECOMENDADAS

+ O sistema foi projetado com componentes que trabalham juntos para fornecer o melhor desempenho do sistema. Quando
0 sistema requer pegas de reposicdo, somente os componentes recomendados da TeeJet devem ser usados para manter
a operagao e a seguranca do sistema.

n www.teejet.com
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ORIENTACAO SIMPLES INICIAL

Ne 1 ATIVACAO

Tela brilhante sensivel
ao toque

—— Botéo Inicio
— Botdo Favoritos

Botdo de energia

Portas de pen drive com coberturas de borracha
Alto-falantes

Conexao de velocidade digital
(LAN) com cobertura de
borracha

Portas de pen drive com
coberturas de borracha
Conexao da antena do GNSS

Conex&o da camera
com cobertura de borracha

Conexao de energia

Montagem RAM integrada
(instalag&o necessaria)

Conexdo da antena Wi-Fi

Instalagdo recomendada da antena
A antena do GNSS deve ser montada o mais a frente possivel, no topo
da cabine, em uma superficie metalica de pelo menos 10 cm x 10 cm.

Botao Inicio
O botao Inicio [ﬁﬂ oferece um atalho para a tela inicial.

Botao Liga/Desliga

Ligar — Pressione o botdo de ENERGIA (@) para energizar o console.
Apbs ser ligado, o Aeros comegara sua sequéncia de inicializagao.
Desligar - Pressione e segure brevemente o botdo de ENERGIA
até que a tela de confirmagéo reconhega o modo de desligamento.

AVISO! Aguarde 10 segundos para reiniciar o console.

Ne 2 TELA INICIAL

Apos a conclus&o da sequéncia de acionamento, a tela inicial sera exibida
com as opgdes para iniciar um novo trabalho ou continuar um trabalho
existente.

| A

Y
I Terminal universal ISOBUS
Visualizagao de video em tela inteira
da camera RealView
Configuragdo da unidade

Tela Inicio/Trabalho (ou pressione o botédo
Inicio)

Configuragéo do sistema

A configuragéo do sistema é usada para configurar o console,

a maquina e seus implementos. Quatro guias laterais ddo acesso as
opgdes de Configuragdo de maquina/implemento, Gerenciamento de
dados, Configuragdes do console e Ferramentas.

Visualizagéo de video em tela inteira da cdmera RealView
Visualize feed(s) de video e configure cAmeras mesmo sem 0 GNSS

disponivel. As opgdes da Orientagdo RealView ndo estdo disponiveis
nesta tela.

Visualizagdo do terminal universal ISOBUS

Da acesso as opgoes e a operagdo de uma Unidade de controle eletrdnico
(ECU) ISOBUS. O terminal oferece controle de pulverizador ou espalhadora
de cultivo quando integrado ao implemento de um desses recursos.

Modo simples ou avangado
Para alternar entre 0 modo simples e o modo avangado, consulte
o capitulo Configuragdo em Dados —> Opgdes.

» Modo simples — apenas um trabalho estara disponivel de cada vez.
Apenas a area contornada e as areas de cobertura sdo exibidas na
tela inicial. Somente o trabalho atual est4 disponivel para gravagéo
em Relatérios. O uso com o Fieldware Link ndo esta disponivel.

» Modo avangado — mais de um trabalho estara disponivel
de cada vez. A tela inicial exibe nomes de cliente, fazenda,
campo e trabalho, areas contornadas e de cobertura, tempo da
aplicagéo e distancia do trabalho selecionado. Para exportar
todos os perfis de trabalho salvos como um arquivo PDF, SHP ou
KML em uma unidade de pen drive, acesse Dados -> Relatdrios.
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Na tela inicial, selecione o botdo inferior de Configuragéo do sistema para configurar o console, a maquina e seus implementos. Quatro guias
laterais ddo acesso as opgdes de Configuragdo de maquina/implemento, Gerenciamento de dados, Configuragdes do console e Ferramentas.

Guias laterais
Guia lateral Configuragao
Guia lateral Gerenciamento de dados
Guia lateral Configuragdes do console

Guia lateral Ferramentas

Guia inferior Configuragao do sistema

1) Defina as configuragoes culturais locais 2) Configurar o GNSS

Aopgéo Cultural € usada para definir configuragdes de unidades, idioma A configuragdo Receptor GNSS é usada para configurar Tipo de GNSS,
e fuso horario para o console Aeros e as Unidades de controle eletrdnico  Porta de GNSS, Taxa de dados GNSS e PRN e outros parametros do
(ECU) do sistema. GNSS, bem como para visualizar informagdes de status do GNSS.

NOTA: Os idiomas disponiveis em uma ECU especifica podem variar. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .
Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA . Pressione  guia lateral CONFIGURAGAO &

1,
2.

Pressione a guia lateral CONSOLE . KIS CEEIEY Configuragdo do receptor GNSS |
4.

1.

2.

3. Pressione . Selecione entre:

4. Selecione entre: » Tipo de GNSS - define a aceitagao das transmissdes de fonte de

GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (com ou sem DGPS solicitado)
» Porta de GNSS - define a porta de comunicagdo GNSS para
Interna ou Externa
» Taxa de dados GNSS - ao usar o receptor GNSS interno, define
a taxa de transmisséo da porta GNSS e a frequéncia das
mensagens NMEA disponiveis na porta RS232 do console
- Rapido (115.200 + 10 Hz) - taxa de transmissao 115.200,
GGAa10Hz,VTGa 10 Hz, ZDAa 1 Hz

- Lento (19.200 + 5 Hz) - taxa de transmiss&o 19.200,
GGAa5Hz, VTG a5Hz 1HzaZDA

» Informagdes de status do GNSS - esta opgéo exibe as
informagdes do status atual do GNSS

» Unidades — opgao usada para definir as unidades do sistema
» Idioma - opg&o usada para definir o idioma do sistema
» Fuso horario — opgédo usada para estabelecer o fuso horario local

» Programa — este recurso deve ser usado apenas por técnicos de
suporte da TeeJet

» PRN - seleciona o primeiro de dois PRNs de SBAS possiveis
para fornecer dados de corregdo SBAS Para escolher a selegao
automatica do PRN, defina como .

» PRN alternado — quando um PRN n&o é automatico, permite
a selegdo de um segundo PRN de SBAS para fornecer dados
de corregdo

» Mostrar botdo posi¢do GNSS atualizada — estabelece se
0 botdo posicdo GNSS atualizada estara disponivel nas telas
de orientag&o.

n www.teejet.com
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5. Pressione a seta PROXIMA PAGINA * para configurar as opgdes

de GNSS especificas selecionadas.
Selecione:
» GPS - dados da posigao de ponto Unico ndo corrigida com base
somente no GPS com um QI de GGA “1” s&o aceitos.
NOTA: O GPS esta sempre selecionado.

» GPS + GLONASS - dados da posi¢ao de ponto Unico ndo corrigida
com base no GPS e GLONASS com um QI de GGA “1” s&o aceitos.

» GPS+SBAS - dados da posig¢do de ponto Unico néo corrigida
ou posigao SBAS corrigida s&o aceitos - Ql de GGA “1” ou “2”

(3, 4 ou 5 também s&o aceitos).

» GPS+GLONASS+SBAS - dados da posicdo de ponto unico ndo
corrigida ou posigdo SBAS corrigida s&o aceitos - QI de GGA
“1” ou “2”" (3, 4 ou 5 também s&o aceitos).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS — somente dados de GGA com
valor de QI “2” ou superior s&o aceitos (3, 4 ou 5 também s&o
aceitos).

NOTA: Todas as fungbes de mapeamento, aplicativo e orientagéo
baseadas no console séo interrompidas se o valor de QI de GGA
cair abaixo de “2” com essa configuragdo marcada.

Para inicializar o receptor GNSS, saia desta tela. Essa ag&o leva

cerca de um minuto, e o console ndo respondera até que a agéo

seja concluida.

3) Configurar o implemento

A Configurag&o do implemento é usada para estabelecer as diversas
configuragdes associadas ao modo reto, ao modo da espalhadora ou ao
modo escalonado. As configuracées disponiveis variam dependendo do
equipamento especifico presente no sistema.

Configuragdes do implemento por equipamento presente
Esta sego inclui opgdes para as seguintes configuragdes de implemento:

» Secéo Unica
» Secdes com pulverizador ISOBUS/Configuragdo da espalhadora

Configuragéo de segao Unica

A Configurag&o de segdo Unica é usada quando n&o houver
SmartCable, Modulo condutor da segao (SDM) ou Médulo da fungéo
de troca (SFM) presentes no sistema (isto €, quando néo houver
controle de seg&o presente). Toda a area da barra ou de distribuicéo
€ considerada uma segao.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
2. Pressione .
3. Selecione entre:
» Tipo de maquina [quando disponivel] — op¢do usada para
selecionar o tipo de maquina mais semelhante a sua maquina
» Altura da antena do GNSS [quando disponivel] — op¢éo usada
para medir a altura da antena em relag&o ao solo
» Tipo de implemento — opgdo usada para selecionar o layout das
secdes do local do produto aplicado (consulte a segéo Tipo de
implemento para obter detalhes adicionais)
» Largura da aplicagéo/trabalho — opgao usada para inserir a

largura total do implemento. A faixa varia entre 1,0 e 75,0 metros.

» Monitor de tamanho da gota [quando disponivel] — usado para
ativar o monitoramento de tamanho da gota para até cinco
bocais de pulverizador pré-selecionados

» Selegdo do bocal [quando disponivel] — opgdo usada para
selecionar o tipo de bocal do pulverizador (série e capacidade),
a fim de determinar informagdes sobre o tamanho da gota

» Alerta de aplicagdo — opgéo usada para estabelecer um alerta
que indica quando se esta saindo ou entrando na area aplicada
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» icone do BoomPilot — usado para ativar o icone da tela de
orientagdo para controlar manualmente a pintura da aplicagdo
na tela

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar opgdes
especificas do implemento.

Segdes com pulverizador ISOBUS/Configuragdo da
espalhadora

Algumas opgdes de Implemento sdo preenchidas na ISOBUS ECU.
Quando essas opgdes também estiverem disponiveis na se¢éo
Configuragdo do implemento, elas aparecerdo desabilitadas ou
indisponiveis.

1. Pressione a quia lateral CONFIGURAGAO (2.

2. Pressione [T ENEC.

3. Selecione entre:

» Tipo de maquina [quando disponivel] — op¢do usada para
selecionar o tipo de maquina mais semelhante a sua maquina

» Altura da antena do GNSS [quando disponivel] - opgao usada
para medir a altura da antena em relagéo ao solo

» Tipo de implemento — opgdo usada para selecionar o layout das
segdes para o local do produto aplicado

» Largura da aplicagéo [Tipo reto de implemento preenchido na
ISOBUS ECU] - opgéo usada para exibir a largura total do
implemento como inserida no pulverizador do ISOBUS

» Largura de trabalho [Tipo de implemento da espalhadora
preenchido na ISOBUS ECU] - opgao usada para exibir a largura
total do implemento como inserida na espalhadora do ISOBUS

» Monitor de tamanho da gota [disponivel somente com o Kit
de interface do sensor de pressao] — usado para ativar
0 monitoramento de tamanho da gota para até cinco bocais
de pulverizador

P Selegdo do bocal [Tipo reto de implemento preenchido na
ISOBUS ECU] - opgéo usada para exibir o tipo de bocal do
pulverizador como inserido no pulverizador do ISOBUS

» Modo Inicial do BoomPilot — usado para estabelecer o modo no
qual um trabalho é iniciado.
e Automatico — o controle automatico de secéo é ativado
e a ativacdo de seg&o e/ou 0 mapeamento de tela serdo
controlados por GNSS e velocidade
e Desligado - o controle automatico de secéo é desativado,
porém a ativagao de segdo e/ou mapeamento na tela podem
ser ativados manualmente usando uma caixa de engrenagem
ou o icone do BoomPilot nas opgdes de navegagéo e
orientagéo das telas de orientagéo
4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA 9 para configurar opgdes
especificas do implemento.

Configuragées adicionais por tipo de implemento
O Tipo de implemento seleciona o tipo de padrdo de aplicagdo mais
semelhante ao seu sistema.

o No modo Reto — as segdes de barra ndo tém comprimento
e estdo em uma linha a uma distancia fixa da antena

e No modo da espalhadora — uma linha virtual é criada de forma
alinhada aos discos de entrega, em relagéo aos quais as se¢oes
de aplicagdo podem variar de comprimento e podem estar a
diferentes distancias da linha (a disponibilidade depende do
equipamento especifico do sistema)

o No Modo Escalonado — uma linha virtual é criada de forma
alinhada a Secdo 1, em relagdo a qual as segdes de aplicagao
ndo tém comprimento e podem estar a diferentes distancias da
linha (a disponibilidade depende do equipamento especifico
do sistema)

Figura 1: Tipo de implemento — Reto
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Figura 2: Tipo de implemento — Espalhadora

Figura 3: Tipo de implemento — Escalonado

Numeros de se¢do
As secdes sdo numeradas da esquerda para a direita quando voltadas

para a diregao para frente da maquina.

Reto
As secdes de barra ndo tém comprimento e estdo em uma linha a uma
distancia fixa da antena.

1. Selecione o de implemento na tela Implemento.

Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento ™.

3. Selecione entre:

» Diregéo de deslocamento em linha do ponto de conexdo ©
[somente ISOBUS] - estabelece se o ponto de referéncia
esta localizado na frente (para frente) ou atras (para tras)
da antena do GNSS quando virado na dire¢éo para frente
da maquina

» Distancia de deslocamento em linha do ponto de conexdo ©
[somente ISOBUS] - medida em paralelo com a linha central
da maquina, define a distancia da antena do GNSS ao ponto
de referéncia

» Diregéo do deslocamento lateral do ponto de conexdo @
[somente ISOBUS] - define a direcéo lateral, esquerda ou direita,
da linha central da maquina ao centro do ponto de referéncia
virado na direéo para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do ponto de conexéo @
[somente ISOBUS] - define a distancia lateral da linha central da
maquina ao centro do ponto de referéncia

» Diregdo de deslocamento em linha do implemento @ — mostra
se 0 implemento esta localizado em frente ou atras da antena do
GNSS quando virado na dire¢éo para frente do veiculo

» Distancia de deslocamento em linha do implemento @ - medida
em paralelo a linha central da maquina, mostra a distancia em
linha da antena do GNSS ao implemento

» Diregdo de deslocamento lateral do implemento @ — mostra
a diregéo lateral, esquerda ou direita, da linha central da maquina
para o centro do implemento quando virado na dire¢édo para
frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ — mostra
a distancia lateral da linha central da maquina até o centro do
implemento

» Sobreposi¢do — opgao usada para definir a quantidade de
sobreposi¢do permitida ao utilizar o controle automatico da
se¢do da barra

» Antecipag&o de ligado — opgéo usada para definir quando
a se¢éo sera ativada ao entrar em uma area que nao foi aplicada
NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar em
uma érea néo aplicada, diminua a Antecipagéo de Ligado.
Se a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente a Antecipagdo
de Ligado.

» Antecipacdo de desligado — opgao usada para definir quando
a secdo sera desativada ao entrar em uma area que foi aplicada
NOTA: Se a aplicagdo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagao de
Desligado. Se a aplicagéo for desativada muito tarde,
aumente a Antecipagéo de Desligado.
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Figura 4: Direcoes e distancias de deslocamento do implemento

Figura 5: Dire¢bes e distancias de deslocamento do ponto de conexdo

?To

©

® - Centro da antena do GNSS

® - Ponto de referéncia

(18 Diregao & distancia de deslocamento em linha do implemento
(28 Diregao & distancia de deslocamento lateral do implemento

(38 Diregdo & distancia de deslocamento em linha do ponto de conexao
(4 )8 Diregdo & distancia de deslocamento lateral do ponto de conexédo

Espalhadora — TeeJet

Uma linha virtual é criada de forma alinhada aos discos de entrega, em
relagdo aos quais as segdes de aplicagdo podem variar de comprimento
e podem estar a diferentes distancias da linha (a disponibilidade
depende do equipamento especifico do sistema).

1.

Selecione o tipo de implemento da [Z:EILELLEIEY na tela
Implemento.

Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento ™.
Selecione entre:

» Tipo de configuragéo — usado para selecionar o tipo de
espalhadora

» Distancia de deslocamento em linha dos discos & antena @
- medida em paralelo con a linha central da maquina, define a
distancia em linha da antena do GNSS aos discos ou mecanismo
de dispersédo

» Direcéo de deslocamento lateral do implemento @ — define a
diregdo lateral, esquerda ou direita, da linha central da maquina
para o centro do implemento quando virado na dire¢&o para
frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ — define
a disténcia lateral da linha central da maquina até o centro do
implemento

» Sobreposi¢do — opgdo usada para definir a quantidade de
sobreposicdo permitida ao utilizar o controle automatico da
sec¢ao da barra

» Antecipagéo de ligado — opgao usada para definir quando
a se¢ao sera ativada ao entrar em uma area que nao foi aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar em
uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de Ligado.

Se a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente a Antecipagéo
de Ligado.

» Antecipagdo de desligado — opgao usada para definir quando
a secdo sera desativada ao entrar em uma area que foi aplicada

NOTA: Se a aplicagédo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area ndo aplicada, diminua a Antecipagao de
Desligado. Se a aplicagéo for desativada muito tarde,
aumente a Antecipagao de Desligado.

» Distancia de deslocamento de difusdo © - opgao usada para
definir a distancia entre os discos ou 0 mecanismo de dispersao
€ 0 ponto em que o produto inicialmente atinge o solo, na Seg&o 1.

» Deslocamentos de secdo @ — opgao usada para definir
a disténcia de deslocamento da seg&o 1 (a linha de
Deslocamento de difus&o) até a borda inicial de cada segao.
Asegao 1 é sempre 0. Todas as outras se¢des podem ter
distancias diferentes.
» Comprimentos de secdo @ — opgéo usada para definir
o comprimento da aplicagdo em cada se¢&o. Cada se¢éo pode
ter um comprimento diferente.
NOTA: As se¢bes sdo numeradas da esquerda para a direita
quando voltadas para a dire¢ao para frente da maquina.
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Figura 6: Distancias e comprimento

Figura 7: Dire¢éo e distancia laterais de deslocamento

1

o
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® — Centro da antena do GNSS

0- Distancia de deslocamento em linha da antena aos discos
Q- Diregéo & distancia de deslocamento lateral do implemento
(3]
(4]
(5]

- Distancia de deslocamento de difuséo
- Deslocamentos de segéo
- Tamanhos de segéo
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Ajuste da distancia de deslocamento do implemento lateral

A opgao Distancia de deslocamento do implemento lateral & usada para inserir a distancia da linha central da maquina até o centro do implemento.
Quando o0 mapeamento na tela ndo mostra sobreposigéo ou lacuna mas, ainda assim, a aplicagdo em campo produz consistentemente uma
sobreposicao ou lacuna em apenas uma lateral da diregdo de deslocamento, é necessario calcular e realizar um ajuste na distancia de deslocamento
do implemento lateral no valor da distancia de deslocamento do implemento.

Se vocé estiver utilizando um pulverizador ou uma espalhadora com autopropuls&o, use o Calculo de ajuste de deslocamento GNSS para definir
0 ajuste da distancia de deslocamento do implemento.

No caso de um implemento rebocado, use o Célculo do ajuste de deslocamento do implemento para definir o ajuste da distancia de deslocamento
do implemento.

NOTA: Durante o uso de diregéo assistida/automatica, se 0 mapeamento na tela mostrar sobreposi¢des e lacunas, pode ser necessario realizar
ajustes nas definigbes de dire¢ao assistida/automatica.

Calculo do ajuste de deslocamento GNSS
Para calcular o ajuste de deslocamento GNSS usando a mesma linha de referéncia:
1. Crie uma linha reta A-B.

2. Com a diregao assistida/automética engatada, dirija na passagem @ por pelo menos 30 metros e posicione sinalizagdes na barra de tragéo ou
ao lado da maquina.

3. Faca a volta e engate a diregdo assistida/automatica na passagem @ na mesma orientagdo A-B. Posicione sinalizagdes na barra de trag&o ou
ao lado da maquina, ou pare na orientagdo A-B ao lado das sinalizagées posicionadas na passagem @.

4. Mega a distancia © entre as sinalizagdes da passagem @ e da passagem @.
Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenca sera o ajuste de deslocamento.

6. Aumente ou diminua a distancia de deslocamento pelo valor de ajuste de deslocamento determinado na etapa 5 e repita o teste. A distancia
de deslocamento da antena lateral foi ajustada corretamente quando as esteiras do roda do veiculo estdo no mesmo local dirigindo em ambas
a diregdes. Se esse ajuste faz com que a distancia de deslocamento da antena lateral seja ajustada em mais de 10 cm, a calibragdo automatica

devera ser refeita.
Configuragodes atuais de deslocamento

Sobreposigdo de Diregédo de deslocamento = Diregédo de deslocamento = Diregdo de deslocamento = Direita
aplicacdo em campo | Esquerda Direita Distancia de compensagao =0 m

L Diminua o valor do deslocamento Aumente o valor do deslocamento e
A direita da passagem (1) - Ca Aumente o valor do deslocamento de distancia
de distancia de distancia
- Altere a diregdo de deslocamento do
R Aumente o valor do deslocamento Diminua o valor do deslocamento )
A esquerda da passagem (1) N . implemento para esquerda e aumente o valor
de distancia de distancia o
do deslocamento de distancia

Fiqura 8: Distancia de deslocamento GNSS
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Ajuste de deslocamento do implemento lateral
Para calcular um ajuste de deslocamento do implemento usando linhas de referéncia adjacentes:
1. Crie uma linha reta A-B.

2. Com a diregao assistida/automatica engatada, dirija na passagem @ como se vocé estivesse operando o implemento e posicione sinalizagdes
nas bordas externas dele.

3. Faca a volta e engate a diregéo assistida/automatica na passagem @ na orientagéo A-B adjacente. Posicione sinalizagdes adicionais nas
bordas externas do implemento ou pare na orientagdo A-B ao lado das sinalizagdes posicionadas na passagem @.

Mega a distancia © entre as sinalizagdes da passagem @ e da passagem @.
Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenca seré o ajuste de deslocamento.

Aumente ou diminua a distancia de deslocamento @, conforme necessario, dependendo de onde ocorre a sobreposicéo de aplicagdo em
campo e da configuragdo atual da direcdo de deslocamento do implemento.

Configuragoes atuais de deslocamento

Direcao de deslocamento = | Diregado de deslocamento = | Dire¢do de deslocamento = Direita

Aplicagdo em campo Esquerda Direita Distancia de compensagao =0 m
Sobreposigéo 4 direita da passagem @ ou | Aumente o valor do deslocamento Diminua o valor do deslocamento o
de distanci de distanci Aumente o valor do deslocamento de distancia
Lacuna & esquerda da passagem @ e distancia e distancia
Sobreposicao & esquerda da passagem - Altere a direg&o de deslocamento do
O Diminua o valor do deslocamento Aumente o valor do deslocamento )
e . implemento para esquerda e aumente o valor
de distancia de distancia o
Lacuna & direita da passagem @ do deslocamento de distancia

Figura 9: Distancia e direcéo de deslocamento do implemento lateral
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4) Configurar a localizacdo de mapeamento  Figura 10: Localizagéo de mapeamento inserida pelo usuério

Alocalizagdo de mapeamento estabelece a localizagéo a partir da qual
0 mapeamento de poligono e limite tera lugar.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [ ENEE RNl .

3. Selecione entre:

» Localizagdo do Mapeamento — estabelece o layout da localizagao
a partir d eonde o limite ou poligono sera mapeado.

o Localizagdo Padréo- Durante a criagdo de um limite externo ou
poligono, a linha estara no exterior da segéo ativa mais externa.
Durante a criagéo de um limite interno, a linha estara no interior
da segao ativa mais interna. Se ndo houver segdes ativas,

o limite sera feito na extremidade da segdo mais externa.

e Entrada do Usuario — os deslocamento em linha e lateral
a partir das diregdes e distancias da antena do GNSS
podem ser especificados pelo usuario. Podem ser criadas
até 5 (cinco) entradas de usuario. Consulte “Localizagdo de
mapeamento inserida pelo usuario” para obter detalhes.
» Largura de orientagdo — opgéo usada para definir a disténcia
entre as linhas de referéncia
» Sensibilidade de orientagao — usada para definir a distancia em
torno da linha de referéncia que é percebida como erro zero
4. Selecione a localizagao inserida pelo usuario das opgdes suspensas
Localizagdes de mapeamento.
5. Pressione a seta PROXIMA PAGINA de LOCALIZAGAO DE
MAPEAMENTO » para configurar as opgdes de localizagéo
de mapeamento especificas selecionadas.
6. Selecione:

» Nome da localizagéo — usado para inserir 0 nome da localizagéo de
mapeamento para a localizagdo inserida pelo usuéario selecionada

» Diregéo do deslocamento em linha da localizagéo de
mapeamento — opgao usada para selecionar se a localizagao de
mapeamento esta localizada em frente ou atrés da antena do
GNSS a medida que o veiculo se move na diregao para frente

» Distancia de deslocamento em linha da localizagao de
mapeamento — opgao usada para definir a distancia em linha
da antena do GNSS 4 localizagdo de mapeamento

» Diregdo de deslocamento lateral da localizagdo de mapeamento
- opgéo usada para selecionar a diregéo lateral do centro da
maquina até a localizagdo de mapeamento, enquanto se vé
a diregao para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral da localizagéo de
mapeamento — opgao usada para definir a distancia lateral do
centro da maquina a localizagdo de mapeamento.

7. Pressione a seta RETORNAR 43 para voltar a tela Mapeamento
e Orientagéo, ou a guia lateral CONFIGURAGAO para voltar
a tela principal Configuragéo.
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Apds a conclusdo da sequéncia de acionamento, a tela inicial sera exibida com a opg&o para iniciar um novo trabalho ou continuar um trabalho existente.
Para iniciar ou continuar um trabalho, o console deve ter 0 GNSS. Antes de iniciar um trabalho, é necessario realizar a configuracao
da maquina especifica e de seus componentes. Uma vez que o trabalho estiver ativo, ndo sera mais possivel alterar algumas opgdes de
configuragdo. Para alternar entre o modo simples e 0 modo avangado, acesse Dados-> Opgdes-> Modo de trabalho na Configuragdo do sistema.

Modo simples Novo trabalho
No modo simples, apenas um trabalho estara disponivel de cada vez. 1. Natelainicial /n\ pressione .
2. Pressione:
Novo trabalho/\ » Sim — para gerar um nome automaticamente
1. Natelainicial ‘=", pressione . . .
» N&o - para inserir um nome usando o teclado na tela
Continuar trabalho Para inserir informag@es de cliente, fazenda e campo, use o Fieldware Link.

1. Natelainicial /H\ pressione .

Se o trabalho atual estiver em uma zona UTM diferente da zona UTM Iniciar trabalho

atual ou adjacente, a opgéo estar desativada. O Aeros 9040 é .p.rogramac’Jc? com uma ferramenta Iocallz'adora.de
campo para auxiliar o usuario a encontrar o trabalho mais préximo ao

Fechar trabalho local do veiculo. Com o GNSS adquirido, a lista de seleg&o de trabalhos
1. Natela inicial /H\ pressione ' sera atualizada a cada dez segundos. Durante essa atualizagao, a lista

de trabalhos é classificada pela distancia e os dois trabalhos mais
proximos sdo exibidos no topo da lista. Os trabalhos restantes séo
listados abaixo desses dois.

L . J
1. Natelainicial /n\ pressione a seta PARA BAIXO ‘ para acessar
a lista de trabalhos salvos no console.

Para criar um relatério do trabalho ao fecha-lo, insira uma unidade de pen
drive na porta USB do console antes de pressionar “Fechar trabalho”.

2. Selecione o nome do trabalho a ser iniciado/continuado.
3. Pressione INEERIEE L.

Fechar trabalho

1. Na tela inicial /[1\ CESOUEY Fechar trabalho

Para criar um relatorio do trabalho ao fecha-lo, insira uma unidade de pen
drive na porta USB do console antes de pressionar [ EIRIEEIT.

Modo avancado
No modo avangado, mais de um trabalho estara disponivel de cada vez.

S6 é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda, do campo
e mapas de prescri¢do usando o Fieldware Link. Um nome de trabalho
s6 pode ser editado usando o Fieldware Link.

0 usuario pode duplicar trabalhos para reutilizagao de linhas de
referéncia, limites, dados aplicados e mapas de prescrigéo usando
o Fieldware Link ou Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar no console.
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1) Escolher um modo de orientacao
Trés telas de orientagdo ajudam vocé a se manter informado.

A Orientacao para visualizacao de A Orientacao para visdao de campo A Orientagao RealView permite
veiculo cria uma imagem gerada por cria uma imagem gerada por computador a exibicdo de entrada de video ao vivo,
computador da posigdo do veiculo, da posicdo do veiculo e da area de aplicagdo em vez de uma imagem gerada por

exibida na érea de aplicagéo. de uma perspectiva aérea. computador.
_ ‘ >

BEAAEEBEASEENARREENNARRENRAEEE

Para escolher um modo de orientag&o: Figura 11: Escolher um modo de orientagéo
2. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGACAO E ORIENTAGAO [
para exibir opgdes de navegagao.

Pressione o icone MODO DE ORIENTAGAO @&.
4. Selecione entre:

» Sem orientagdo

» Orientagao reta A-B

» Orientagdo curva AB

» Orientagao pivo central

» Orientag&o Ultima passagem* @]

iabhabAbERERAARARRRES

iabhabAbERERAARARRROAE ST

» Orientagao para a proxima linha* e = @] 4 ‘

» Orientagao de curva adaptavel
*As opgdes de orientagdo podem néo estar disponiveis,
dependendo do sistema de piloto automético/assistido
instalado.

ol
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2) Estabelecer uma orientacao A-B
1. Dirija até o local desejado do Ponto A @).

2. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO (&)
para exibir opgdes de navegagao.

Pressione o icone MARCAA Q

Dirija até o local desejado do Ponto B @.

Pressione o icone MARCA B @ para estabelecer a linha A-B.
“Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?”

o o B~ ow

Pressione:

» Sim - para inserir um nome e salvar a linha de referéncia no
console

» N&o — para gerar automaticamente um nome e salvar a linha de
referéncia no console

O console comegara a fornecer informagdes de navegagao.

NOTA: O icone MARCA B & s6 estara disponivel para selegéo
(habilitado) quando a distancia minima for percorrida (3,0 metros
na Orientagdo reta ou curva; 50,0 metros na orientagéo pivo
central).

NOTA: Para iniciar a Orientagdo do pivé circular, ndo é necessario
percorrer toda a orientagdo pivé central.

Use o0 icone CANCELAR MARCA@ para cancelar o comando Marca
A e reverter para a linha de referéncia anterior (se estabelecida).

Figura 12: Ponto da Marca A

3) Criar um limite de aplicacao
Disponivel em qualquer tela de orientag&o, a guia Limites e poligonos
exibe opgdes de limite externo, limite interno e poligono.

Os limites de aplicagdo estabelecem areas de trabalho onde o produto
€ ou ndo aplicado durante o uso do ASC ou do BoomPilot.

+ Limite externo &k - estabelece uma area de trabalho onde
a aplicagao sera aplicada durante o uso do ASC ou BoomPilot.

+ Limite interno &Y — estabelece uma area de trabalho onde
a aplicacdo NAO seré aplicada durante o uso do ASC ou BoomPilot.

E possivel estabelecer limites em todos os modos de orientagao.

Um total de até 100 limites externos e/ou limites internos podem ser
armazenados dentro de um unico trabalho. N&o é necessario aplicagéo
para mapear um limite ou poligono.

Usando Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar ou com o Fieldware
Link, o usuario pode duplicar e editar trabalhos para reutilizar limites

e linhas de referéncia em diferentes aplicagdes no mesmo campo.

N3o é necessario aplicacdo para mapear um limite ou poligono.

No caso de mapeamento de um limite ou poligono com uma ou mais
segBes dobradas e desativadas, & necessario manter essa configuragdo
de se¢ao durante toda a passagem do limite ou poligono. Quaisquer
alteragdes realizadas no nimero de se¢des ativadas e, portanto, na
largura da maquina apds o inicio do processo de mapeamento de limite ou
poligono, fardo com que a aplicagdo mapeie o limite ou poligono na borda
externa de todas as seges programadas — ndo necessariamente aquelas
ativadas em qualquer momento durante a passagem de limite ou poligono.

No caso de mapeamento de um limite ou poligono com algumas segdes

desativadas, é necessério ajustar o BoomPilot no modo Manual

e LIGAR as chaves mestre e de segao para todas as segdes que serdo

usadas durante a passagem de limite ou poligono. Quando a passagem

limite ou poligono estiver concluida, as chaves de se¢do podem ser

DESLIGADAS, a chave mestre permanece LIGADA, o BoomPilot pode

ser retornado para 0 modo Automatico A e o controle automatico de

se¢ao pode entdo ser usado.

NOTA: Se um limite for mapeado com algumas segOes dobradas,
conforme descrito acima, pode ser necessario usar o icone
AJUSTE A+ @ na linha de referéncia para obter a posigéo
correta nas passagens subsequentes no campo.

Estabelecendo um limite externo ou interno

Para estabelecer um limite externo ou interno:

1. Dirija para um local desejado no perimetro da area de aplicagéo
e oriente o veiculo em associacao com a localizagao de
mapeamento estabelecida.

2. Pressione a guia OPGOES DE LIMITE E POLIGONO g para
exibir opgdes de limite e poligono.

Pressione o icone DEFINIR LIMITE &k (&,

4. \Verificar se a Localizagdo de mapeamento é correta.

«Se a Localizagdo de mapeamento n&o for correta, pressione
depois va para Configuragdo-> Mapeamento
e orientagdo-> Localizagdo do mapeamento.
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5. Percorra o perimetro da area de aplicag&o.
Ao deslocar-se, use segundo necessario:
» Pausar limite &l &} - pausa o processo de definigao do limite.

» Reiniciar limite &3 & - reinicia o processo de definicao do limite.

» Cancelar limite && &3 - cancela o novo processo de definigdo
de limite.

6. Finalize o limite:

» Fechamento automatico — desloque-se até uma largura de uma
faixa a partir do ponto inicial. O limite sera automaticamente
fechado (a linha de referéncia branca se tornara preta).

» Fechamento manual - pressione o icone FINALIZAR LIMITE
G @ para fechar o limite com uma linha reta entre
a localizagéo atual e o ponto inicial.

NOTA: Se néo for percorrida uma distancia minima (cinco vezes
a largura da faixa), aparecera uma mensagem de erro.

7. Pressione:
» Salvar — salva o limite
» Excluir — exclui o limite
Figura 14: Limite Externo
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Figura 15: Adicionar limite interno
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Excluir o altimo limite definido

Use o icone EXCLUIR LIMITE (&2 para excluir o tltimo limite definido
(interno ou externo) do trabalho atual. Pressione novamente para
remover os limites adicionais do Ultimo para o primeiro criado.

Figura 16: Excluir o ultimo limite definido

Area cultivavel na Barra de Status

Em referéncia a sua localizag&o atual, o icone DENTRO DA AREA
CULTIVAVEL @) ou FORA DA AREA CULTIVAVEL (@) é exibido na
barra de status depois que o limite for estabelecido.

1. Pressione o icone AREA CULTIVAVEL@®@.

< Area cultivavel - area total de todos os limites externos menos
a area de todos os limites internos

< Area contornada exterior — area total de todos os limites exteriores
<« Area contornada interior — area total de todos os limites internos
Figura 17: Area cultivavel na Barra de Status

R R e
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ADICIONAR CONTROLE DE TAXA

NOTA: O médulo de controle duplo (DCM) TeeJet ja néo é suportado Opc¢oes da tela de orientacao

€ néo sera mencionado neste manual. Quando o controle do pulverizador ou espalhadora da Unidade de
controle eletrdnico (ECU) ISOBUS é integrado ao implemento, as
opgdes de controle de taxa e mapeamento s&o disponibilizadas nas
telas de Visualizagao do veiculo e orientagao para visdo de campo.

O Terminal Universal ISOBUS (UT) oferece acesso as opgdes

e a operacdo de uma Unidade de controle eletronico (ECU) ISOBUS.
O terminal oferece controle de pulverizador ou espalhadora de cultivo
quando integrado ao implemento de um desses recursos. Presséo atual

NOTA: Para obter instrugbes de configuragédo detalhadas, consulte Barra de orientagéo
0 manual do usuéario ISOBUS especifico para a ECU conectada.

1. Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL -

ISOBUS ECUs ativas disponiveis no sistema

Guia de opgdes de controle da aplicagdo

Guia de opgdes de mapeamento

Janela de atividade Area de teclas Presséo atual
Exibe a presséo atual para o bocal.

D',Sp.o.n.'v.el para operagao . Barra de orientagéo
Apés inicializar o sistema, o produto ISOBUS pode levar alguns minutos

para carregar todas as informagdes ou todos os conjuntos de objetos
necessarios.

Além das opgdes padrao da Barra de orientagéo, as informagdes
selecionaveis a seguir séo disponibilizadas na ISOBUS ECU:

» Taxa de aplicagdo real — exibe a taxa de aplicagéo atual

Antes de iniciar um trabalho, verifique se a ISOBUS ECU esta pronta. . . L
» Taxa de aplicagéo do alvo - exibe a taxa de aplicagdo do alvo

* Atela inicial esta disponivel » Volume/Produto aplicado — exibe o volume ou o peso do produto
+ 0O Controle de bordo (TC) esta ativo — a Contagem de trajetos aplicado
ativos deve mostrar “TC” » Quantidade do tanque/compartimento restante — exibe o volume

ou 0 peso do produto restante no tanque/compartimento
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Mapeamento
O mapeamento da aplicagéo do produto baseado em GNSS esta
disponivel nas telas Visualizagdo do veiculo ou Visdo de campo.
O mapeamento pode registrar areas cobertas pelo implemento
(Cobertura) ou quanto produto foi aplicado e onde (Aplicag&o), e também
€ capaz de direcionar a aplicagdo do produto usando taxa Unica e taxa
variavel (Taxa alvo predefinida e Prescrigdo, respectivamente).
NOTA: Para obter mais informagdes, consulte “Mapeamento da aplicagéo’.
1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAO PARA VISUALIZAGAO DE
veicuLo [ ou ORIENTAGA PARA VisAO DE cAmPo [0}
2. Pressione a guia OPGOES DE MAPEAMENTO i para exibir tais
opcoes.
3. Selecione uma ou mais opgdes:
» Mapa de cobertura (&
» Poligonos @
» Mapa de prescrigéo (CJ
» Mapa da aplicagéo (4
» Mapa de taxa alvo &
NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagéo e o Mapa de taxa alvo.

Controle da aplicagao

Os icones Aumento/diminuigao do percentual da taxa alvo aumentam/
diminuem a taxa alvo da aplicagéo de acordo com o percentual definido
na tela de configuragdo Operagao da maquina, em Etapa da taxa de
aplicagdo. O modo Regulagem automatica ajustard automaticamente

a taxa de aplicacdo, com base na velocidade atual associada a taxa alvo.

NOTA: Os icones Aumento/diminuig¢do do percentual da taxa alvo
realizam o mesmo ajuste feito pelas teclas Aumento/diminui¢do
do grau percentual de impulso, no UT ISOBUS.

1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAO PARA VISUALIZAGAO DE

veicuto [

Pressione a guia OPGCOES DAAPLICACAO .

Selecione entre:

» Aumento do percentual da taxa alvo @ - estabelece 0 aumento
do grau percentual de impulso necessario

» Diminui¢&o do percentual da taxa alvo @ — estabelece a
diminui¢&o do grau percentual de impulso necessério

» Percentual de impulso e Redefinigdo @ %% — mostra o grau

percentual de impulso no momento e, quando pressionada, zera

0 grau percentual de impulso

OPCOES DE MAPEAMENTO

NOTA: Antes de usar o mapeamento, defina ou verifique as opgoes de
mapeamento em Configuragdo ->Produto.

Nas telas visualizagéo do veiculo ou orientagao para visdo de campo, em
qualquer modo de orientag&o, a guia opgdes de mapeamento exibe mapas
de poligono, mapas de cobertura e mapa da aplicagéo.

O mapeamento de cobertura e poligono estarao disponiveis quando um
poligono tiver sido estabelecido.

0 mapeamento da aplicagdo do produto baseado em GNSS esta
disponivel quando um controlador de taxa esta presente no sistema.

O mapeamento de controle de taxa pode registrar areas cobertas pelo
implemento (Cobertura) ou quanto produto foi aplicado e onde (Aplicagéo),
e também é capaz de direcionar a aplicagéo do produto usando taxa Unica
e taxa variavel (Taxa alvo predefinida e Prescri¢do, respectivamente).

Duplicagéo e transferéncia de mapas

Os mapas séo armazenados nos dados do trabalho. Usando Dados ->
Dados do trabalho, é possivel duplicar ou transferir dados do trabalho
que contém mapas para o Fieldware Link, de forma que os mapas
possam ser abertos, visualizados, editados, impressos e transferidos

de volta para o console. Consulte “Gerenciamento de dados->Dados do
trabalho-> Transferir” e “Gerenciamento de dados -> Dados do trabalho ->
Gerenciar” no capitulo Configuragéo do sistema para obter detalhes.

Em Dados -> Relatorios, é possivel gerar relatérios de varios formatos,
contendo dados e quaisquer mapas do trabalho.
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Para acessar 0 mapeamento da aplicagéo:
1. Pressione a guia inferior ORIENTACAO PARA VISUALIZACAO DE

veicuLo [z ou ORIENTAGAO PARA ViSAO DE cAmPo [
2. Pressione a guia OPCOES DE MAPEAMENTO i para exibir tais
opgdes.
3. Selecione uma ou mais opgoes:

» Mapa de cobertura @8 — mostra areas cobertas pelo implemento,
independentemente de o produto ter sido aplicado ou ndo

» Poligonos @ - mostra todos os poligonos mapeados

» Mapa de prescrigdo (CJ) — mapa pré-carregado que fornece
informacgdes de aplicagdo do produto ao controlador de taxa

» Mapa da aplicagdo (4 — mostra quanto produto foi aplicado
e onde, usando cores para indicar o nivel em relagdo aos niveis
méximo e minimo predefinidos ou definidos automaticamente

» Mapa de taxa alvo € — mostra a taxa de aplicagdo que
o controlador de taxa tentou atingir em cada local

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da aplicagdo

e 0 Mapa de taxa alvo.

Figura 18: Mapas de taxa de alvo, poligonos e cobertura

™

Mapa de cobertura
; Mapa de cobertura que mostra as areas cobertas pelo implemento.
O ISOBUS requer a aplicagéo do produto.

+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada e a sobreposicao:
<4Azul - uma aplicagéo
<«VVermelho - duas ou mais aplicagdes

Mapa de poligonos

0 mapa de poligonos mostra todos os poligonos mapeados.

+  Linhas de referéncia
<Azul - linha de limite de poligono

Mapa de prescricao
O mapa de prescricdo é um mapa pré-carregado que fornece
informagdes de aplicagdo do produto ao controlador de taxa. Mapas
de prescrigdo contém informagdes georreferenciadas de taxa de produto.
0 Aeros 9040 é capaz de importar dados do trabalho que contém Mapas
de prescri¢ao, para uso junto a aplicagdes de taxa variavel (VRA) que
utilizam controladores de taxa compativeis.

+ Linhas de zona:
<Preto quando se aproxima da zona de aplicagéo.
<4Branco quando esta dentro da zona de aplicagéo.
<«qOutras zonas com a mesma taxa também serdo mostradas
em branco.

+ Area de cobertura - ilustra zonas diferentes de taxas de prescriéo:
«Selegdo pelo usuario — a gama de cores da zona é selecionada
ao se estabelecer 0 mapa de prescri¢éo.

Com o Fieldware Link (v5.01 ou posterior), os usuarios podem importar
trabalhos de VRA criados no Fieldware Link, bem como exportar dados
do trabalho a partir do console, editar os mapas incluidos para criar
Taxa alvo ou Mapas de prescri¢éo e transferir esses dados de volta
para o console, para serem usados pelo trabalho.

NOTA: O Modo de trabalho avangado é exigido para aplicages de
taxa variavel. Consulte Opgdes (Modo de trabalho) no capitulo
Configuragdo do sistema.
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Mapas de aplicacao e taxa alvo Sele¢do da faixa de cores

0O Mapa da aplicagao (A mostra quanto produto foi aplicado e onde, As opgdes do produto configuram limites de taxa minima/maxima e as
usando cores para indicar o nivel em relagdo aos niveis maximo cores de exibicao correspondentes para mapeamento.

e minimo predefinidos ou definidos automaticamente 1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA _
0 mapa de taxa alvo @ mostra a taxa de aplicagdo que o controlador 2. pressione a quia lateral CONFIGURAGAO _

de taxa tentou atingir em cada local 3. Pressione _

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da 4 Selecione:

licaga Mapa de t Ivo.
aplicagdo e 0 Mapa ae faxa alvo » Faixa de cores — modo usado para definir a taxa de Cor da taxa

maxima e Cor da taxa minima.

Mapa da aplicagao
<4 Automético — os limites maximo e minimo serdo determinados

+ Area de cobertura —ilustra a area aplicada:

<Selecionado pelo usuario — as areas aplicadas mostram barras pelos valores reais da taxa aplicada ou pelos valores da
coloridas relativas a faixa de cores selecionada e a sele¢éo do taxa alvo
<«Manual - os limites maximo e minimo serao definidos

conforme os valores definidos nas opgdes Limite superior do
mapeamento de taxa aplicada e Limite inferior de mapeamento
da taxa aplicada
» Cor da taxa maxima — define a cor da taxa maxima. No modo
Gama de cor manual, essa cor sera usada para todas as taxas
acima do limite superior do mapeamento de taxa aplicada
» Cor da taxa minima — define a cor da taxa minima. No modo
Gama de cor manual, essa cor sera usada para todas as taxas
abaixo do Limite inferior de mapeamento da taxa aplicada

Figura 19: Opgdes do produto

Mapa de taxa alvo
+ Area de cobertura —ilustra a area aplicada:
<«{Selecionado pelo usuario — as areas aplicadas mostram barras
coloridas relativas a faixa de cores selecionada e a selegao do
mapa.

Taxas alvo
As taxas de aplicagéo do alvo predefinidas estabelecem as taxas
alvo do produto que esta sendo aplicado por hectare/acre. Estas
configuracbes serdo as mesmas para todos os trabalhos ativos.
As Taxas alvo sdo estabelecidas na ISOBUS ECU usando o UT ISOBUS.
A Taxa alvo atual é selecionada e aumentada usando a tela de operagéo
ISOBUS no UT. Esse aumento pode ser controlado usando a tela
Visualizagdo do veiculo.

+ E possivel estabelecer até 5 (cinco) taxas alvo
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INFORMACOES SOBRE MODOS DE ORIENTACAO

Orientacao na tela
+ Linhas de referéncia + Bussola horizontal — a dire¢éo geral pode ser exibida no horizonte
<«Laranja - linha de orientagdo ativa (quando ampliado)
<«(Preto (multipla) - linhas de orientagéo adjacentes
<«Preto - linha de limite externo
<«Cinza - linha de limite interno
<4Azul - linha de limite de poligono
<«Preto/Branco - linha de limite da zona do mapa de prescrigéo

+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada e a sobreposig&o:
<4Azul - uma aplicagéo
<«4\Vermelho - duas ou mais aplicagdes
<4 Selegéo pelo usuario — 0 Mapa da aplicagdo e as areas
aplicadas do Mapa de taxa alvo mostram barras coloridas

* Pontos - marcadores de pontos estabelecidos relativas & faixa de cores selecionada e & selecdo do mapa.
<4Ponto vermelho — Retorno ao ponto

<«4Ponto azul - Marca A
<«4Ponto verde — Marca B

+ Segdes
<« Caixas vazias — se¢des inativas
<«Caixas brancas — segdes ativas

Visualizacao do veiculo
A Visualizag&o do veiculo cria uma imagem gerada por computador da posigéo do veiculo, exibida na area de aplicagdo. Nessa tela, todas as
opgdes de configuracao, limite, poligono, mapeamento e navegagao podem ser acessadas pelas guias opgdes, no lado direito da tela.

Bussola do horizonte

Barra de orientagdo

Veiculo com representagéo em tempo real
das se¢des de barra ativa

Presséo atual

Guia de opgdes de navegac&o e orientagdo
Barra de status
Guia de opgdes de poligono e limite
Guia de opgdes de mapeamento

Linhas de referéncia de navegagdo Guia de opgdes de controle da aplicagdo

Area de cobertura de sobreposigao Area de cobertura

Visao de campo

B A Visao de campo cria uma imagem gerada por computador da posi¢éo do veiculo e da area de aplicagéo a partir de uma perspectiva aérea.
Nessa tela, todas as opgdes de configuracéo, limite, poigono e navegagao, assim como as opgdes de Modo panoramico e mapeamento,
podem ser acessadas nas guias Opgéo, no lado direito da tela.

Barra de orientagéo

LS A

RepresentagaOdoveICUk) ahbababARARREARARARARARAARRRAS

Guia de opgdes de navegagao e orientagao

Barra de status
Guia de opgdes de poligono e limite

Guia de opgdes na tela

-
25
.

Guia de opgdes de mapeamento

Linhas de referéncia de navegagao .
9a¢ Area de cobertura de sobreposicéo

Area de cobertura mapeada
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Orientacao RealView
A Orientag&o RealView permite a exibigéo de entrada de video ao vivo, em vez de uma imagem gerada por computador. Nessa tela, todas as
opgdes de configuragao, limite, poligono e navegagéo podem ser acessadas pelas guias do lado direito da tela. Para ajustar a visualizagao da
camera [marcha a ré, de cabega para baixo], acesse Configuragdo-> Configuragéo-> Video.

» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente conectada ao console
» Mddulo de selegdo de video — se um Modulo de selegéo de video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opges de video estardo
disponiveis:
+ Visualizago de uma camera — € possivel selecionar uma de um maximo de oito entradas da camera para alterar a visualizagdo da entrada
de video.

+ Visualizagdo dividida da cAmera — é possivel selecionar um entre dois conjuntos de quatro entradas da camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para
dividir a tela em quatro feeds de video separados.

Barra de orientagdo

Linhas de referéncia de

- ] Linha do horizonte
navegacao '\

Barra de status Guia de opgBes de navegagéo e orientago

Guia de opgdes de poligono e limite

Guia de opgdes do RealView
Angulo de diregéo

MODOS DE ORIENTACAO

A Orientag&o reta A-B oferece orientag&o em linha reta com base nos pontos de referéncia
Ae B. Os pontos A e B originais sdo usados para calcular todas as outras linhas de
referéncia paralelas.

&= |Orientacéo reta A-B
e

NOTA: O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia adjacentes sera calculado
usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragéo-> Mapeamento
e orientagao” no capitulo Configuragdo do sistema.

Orientacao curva AB

A Orientag&o curva AB oferece orientag&o em linhas curvas com base em uma linha de
referéncia A-B inicial. Essa linha de base inicial & usada para calcular todas as outras
linhas de referéncia.

o

NOTA: A orientagéo curva ndo deve exceder 30° dentro da orientagdo A-B.

O deslocamento em relagdo as linhas de referéncia adjacentes sera calculado
usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragao-> Mapeamento
e orientagdo” no capitulo Configuragdo do sistema.

DICA: Durante o trabalho em uma area contornada, o padréo de orientagdo que exceder
0s pontos A-B estabelecidos tera orientagdo em linha reta.
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Orientacao de curva AB adaptavel

Orientag&o de curva adaptavel oferece orientacdo ao longo de uma linha curva com
base em uma linha de referéncia inicial AB na qual cada linha de referéncia adjacente
¢ desenhada a partir da largura de orientagéo e diregéo projetadas.

NOTA: O deslocamento em relagdo as linhas de referéncia adjacentes sera calculado
usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragédo-> Mapeamento
e orientagdo” no capitulo Configuragdo do sistema.

ol

Orientacao pivo central

A orientag&o Pivo central oferece orientagéo em torno de um local central que irradia para
dentro ou para fora, com base em uma linha de referéncia A-B inicial. Essa linha de base
inicial & usada para calcular todas as outras linhas de referéncia.

Essa orientagéo é usada para aplicagéo de produto em um campo de pivé circular, com
a orientagéo em torno de uma linha de referéncia circular correspondente ao raio de um
sistema de irrigacéo de pivd circular.

NOTA: O deslocamento em relagdo as linhas de referéncia adjacentes sera calculado
usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragédo-> Mapeamento
e orientagdo” no capitulo Configuragdo do sistema.

2g

Orientacao ultima passagem

A Orientag&o Ultima passagem® oferece navegac&o real da Ultima passagem. O console ira
automaticamente detectar a area aplicada mais préxima e estabelecer linhas de referéncia
paralelas baseadas nessa area.

NOTA: Se um limite for estabelecido, mas nédo ocorrer aplicagéo durante o processo de
limite, a orientag&o néo sera iniciada.

=) |

Orientacao para a proxima linha

A Orientag&o para a proxima linha* indica onde a Préxima linha esta localizada e oferece
orientag&o, nos finais da linha, para a linha adjacente seguinte. Quando o operador marca
o fim da linha e comega a virar para a linha seguinte, uma orientag&o reta A-B é fornecida
na linha seguinte. Quando o veiculo esta na Proxima linha, a orientacéo é desativada.

NOTA: O deslocamento em relagéo a préxima linha sera calculado usando a largura
de orientagao: consulte “Configuragdo-> Mapeamento e orientagdo” no capitulo
Configuragdo do sistema.

A Orientagao para a proxima linha ndo permite pular linhas.

Sem orientacao
A opgao Sem orientagéo* desliga a orientagao.

NOTA: O modo Sem orientagéo néo exclui do console as linhas ou 0s pontos de referéncia estabelecidos. Para saber como excluir dados
estabelecidos/salvos do console, consulte “Gerenciamento de dados” no capitulo Configuragéo do sistema.

*As opgbes de orientagdo podem néo estar disponiveis dependendo do sistema de piloto automatico/assistido instalado.

Linhas adjacentes podem ser ignoradas em Orientagdo reta A-B, Orientagao curva AB, orientagéo curva adaptavel e Orientagéo pivd central.

Orientag&o Ultima passagem e Orientagéo para a proxima linha ndo s@o compativeis com ignorar linhas adjacentes.
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OPCOES DA TELA

As opgbes de orientagio e navegagio podem ser acessadas nas telas e Opcoes de navegagao e orientagao

Visualizag&o do veiculo, Visdo de campo ou RealView. Em qualquer tela de orientacéo, exibe opgdes de navegagéo, incluindo
modos de orientagdo, opcdes de linha de referéncia, opgdes retorno ao
ponto, atualizar GNSS, Alternar BoomPilot, Alternar visdo adiante curva
e redefinir monitor de fluxo do bocal.

+ Guia de opgdes de navegac&o e orientagéo E - em qualquer
tela de orientacéo, exibe opgdes de navegagéo, incluindo modos
de orientagéo, opgdes de linha de referéncia, opgdes retorno ao
ponto, atualizar GNSS, Alternar BoomPilot, Alternar viséo adiante | .
curva e redefinicdo do monitor de fluxo de bocal.

iabhbbbbaRARARARARARARESSSS
+ Guia de opgdes de limite e poligono ﬁ —em qualquer tela de
orientag&o, exibe opgdes de limite exterior, limite interior e poligono.

=1 )

Li

+ Guia opgdes de mapeamento i - nas telas visualizagdo do
veiculo ou orientag&o para visdo de campo, exibe mapas de
poligono, mapas de cobertura e mapa da aplicagéo.

Wy
-

+ Guia opgdes de aplicagdo - na tela Orientagdo para visualizagao
de veiculo, exibe as opgdes de aplicagéo do pulverizador ISOBUS.

+ Guia opgoes de tela E - na tela orientagao para viséo de campo,

exibe opgdes de zoom e panoramica. : -
- Modo de orientacao

+ Guia de opgdes RealView &M - na tela de orientagdo RealView, Modo de orientagio — formece acesso &s opgdes do
exibe opgdes de configuragdo de camera e orientagao por video. ' modo de orientacao

Figura 20: Opgbes da tela de orientagéo

LN P
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Sem orientagdo — desliga a orientagdo

Orientagao reta A-B = — oferece orientagao em
linha reta com base nos pontos de referénciaAe B

8 48

Orientagao curva AB & — oferece orientagao em
linhas curvas com base em uma linha de referéncia
A-B inicial

Orientag&o Pivo central © - oferece orientagdo em
torno de um local central que irradia para dentro

ou para fora, com base em uma linha de referéncia
A-B inicial

=1 )

Li

Wy
-

©

Visualizagao do veiculo

Orientagao Ultima passagem & — oferece navegagao
real da Ultima passagem

Orientagao para a préxima linha @ - indica onde
a Proxima linha esta localizada e oferece orientagéo,
nos finais da linha, para a linha adjacente seguinte

R

s 3 1)

Orientagao de curva adaptavel ¥ — oferece
orienta¢&do ao longo de uma linha curva com base
em uma linha de referéncia inicial AB na qual cada
linha de referéncia adjacente é desenhada a partir
da largura de orientagao e diregao projetadas

$

Visao de campo

BoomPilot

i Ativa ou desativa o controle automatico de segao
(ASC). Opgéo desabilitada = GNSS n&o disponivel.

Visao adiante curva

o Indica para onde a diregdo atual levara o veiculo,
usando um “ponteiro” como orientag&o.

RealView
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Linhas de referéncia O Opgoes de poligono e limite

Marca A @ — marca o primeiro ponto da linha de
referéncia.

Marca B @ - marca o ponto final da linha de
referéncia. Em cinza = a distancia minima n&o foi
percorrida.

Cancelar marca A — cancela o processo da Marca A.
Retorna a orientagdo A-B anterior (se estabelecida).

Marca B da préxima linha @ — marca o ponto final
da linha.

Grau azimute @ - estabelece uma linha de
referéncia reta medida em graus, no sentido horario,
a partir de uma linha de base norte-sul. Norte = 0,
Leste = 90, Sul = 180, Oeste = 270.

Ajuste A+ — muda a linha de referéncia existente
para a posigéo atual do veiculo.

Linha de referéncia reta seguinte — mostra a linha de
referéncia reta A-B ou a linha de referéncia do grau
azimute seguintes salvas no trabalho atual.

Linha de referéncia da curva AB seguinte — mostra
a linha de referéncia da curva AB seguinte que esta
salva no trabalho atual.

Linha de referéncia seguinte do pivo circular —
mostra a linha de referéncia A-B seguinte do pivd
circular que esta salva no trabalho atual.

@ @ ¢ ee 60 ©
e ©

Linha de referéncia da curva adaptavel seguinte —
mostra a linha de referéncia da curva adaptavel
AB seguinte que esta salva no trabalho atual.

a9

Retorno ao ponto

Marcar ponto @ — estabelece um ponto no local do
veiculo. Opgéo desabilitada = GNSS n&o disponivel.

Orientagao para retorno ao ponto — informa
a distancia e oferece orientagdo de volta a um
ponto estabelecido.

Em qualquer tela de orientagéo, exibe opgdes de limite exterior,
limite interior e poligono.

l\\

A
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Limites exteriores

=

Definir limite exterior — estabelece a area de
aplicacéo e determina &reas sem aplicagéo. Durante
a criagdo de um limite externo, a linha de limite
estara no exterior da se¢do mais externa. Opgao
desabilitada = GNSS néo disponivel.

Cancelar limite externo — cancela o processo de
definicdo do limite externo

| &

Finalizar limite externo — finaliza o processo de
definigdo do limite externo. Também é possivel
fechar limites deslocando-se para dentro da largura
de uma faixa do ponto inicial.

Pausar limite externo — pausa o processo de
definigdo do limite externo

Reiniciar limite externo — reinicia o processo de
defini¢do do limite externo

]

Excluir Gltimo limite definido — exclui o Ultimo limite
definido (interno ou externo) do trabalho atual.
Pressione novamente para remover os limites
adicionais do Ultimo para o primeiro criado

Excluir ponto — exclui o Ponto marcado.

Cancelar orientag&o — oculta a distancia
e a orientagdo de volta ao Ponto marcado.

S,

Redefinicao de falha do bocal

Apaga quaisquer indicagdes de falha do bocal.

(]
3

&

<
@

Botao atualizar posicao de GNSS

Redefine o filtro ClearPath no receptor OEMStar.

&

Definir limite interno — esta opgao estabelece a area
de aplicag&o e determina areas sem aplicagéo.
Durante a criagdo de um limite interno ou adicional,
a linha de limite estara no interior da segao mais
interna. Opgé&o desabilitada = GNSS né&o disponivel.

Cancelar limite interior — cancela o processo atual
de definir o limite interior

=
E

Finalizar limite interno — cancela o processo atual

de definir o limite interno Também & possivel fechar
limites deslocando-se para dentro da largura de uma
faixa do ponto inicial

Pausar limite interno — pausa o processo de
definigdo do limite interno
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definiggo do limite interno Mapa de cobertura — mostra areas cobertas pelo
Q’ Excluir tltimo limite definido — exclui o Ultimo limite implemento, independentemente de o produto ter
= definido (interno ou externo) do trabalho atual. sido aplicado ou n&o.

Pressione novamente para remover os limites
adicionais do Ultimo para o primeiro criado

Q‘ Marcar poligono — estabelece areas de mapeamento.
Opgao desabilitada = GNSS nao disponivel.

Mapa de poligonos — mostra todos os poligonos
mapeados

Mapa de prescrigdo — mostra um mapa pré-
carregado que fornece informacées de aplicagéo
do produto ao controlador de taxa

e @

Mapa da aplicag@o — mostra onde o produto foi

b Cancelar poligono - cancela o processo atual de : aplicado, usando cores para indicar o nivel em
definir poligono relag&o aos niveis maximo e minimo predefinidos

& Finalizar poligono - finaliza o processo atual de Mapa de taxa alvo — mostra a taxa de aplicagio que
definir poligono @ o controlador de taxa tentou atingir em cada local

ﬁj Pausar poligono — pausa o processo de definir 4 & | Visualizagdo do veiculo - os icones @
poligono N TN | gjustam a perspectiva ou a visualizagdo

$ Reiniciar poligono — reinicia o processo de definir do veiculo em relagdo ao horizonte, da
poligono visualizag&o do veiculo para a vis&o aérea.

._ Excluir o ultimo poligono definido — exclui o ultimo Vis&o de campo - os icones aumentam/ E
e poligono definido do trabalho atual. Pressione diminuem a area exibida na tela.

novamente para remover os poligonos adicionais

do Ultimo para o primeiro criado

@ Opcoes de controle da aplicagao

. Opcoes de mapeamento Na tela Orientag&o para visualizagao de veiculo, exibe as opgdes de

Nas telas visualizaggo do veiculo ou orientag&o para visao de campo, aplicagéo do pulverizador ISOBUS.

exibe mapas de poligono, mapas de cobertura e mapas da aplicag&o. NOTA: As opgbes somente estéo disponiveis quando um Pulverizador

NOTA: As opgdes estéo disponiveis somente quando um controlador de ISOBUS estd no sistema.

taxa esté no sistema ou um poligono foi estabelecido. | -
K\\ / ‘ L Y I F T T T F YRR T ITIT I IR
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@ Aumento do percentual da taxa alvo — define
0 aumento do grau percentual de impulso necessario.

Diminuig&o do percentual da taxa alvo - define a
diminuigao do grau percentual de impulso necessario.

Percentual de impulso e redefinicéo — esta opgao

0% +5% .

w %* mostra o grau percentual de impulso no momento
€, quando pressionada, zera o grau percentual de

impulso
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‘7 Opcoes da tela

Na tela Orientagdo para visao de campo, exibe opgdes de zoom

€ panoramica.

LN P
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@ Opcoes de orientagao RealView
Na tela de orientagdo RealView, exibe opgdes de configuragao de
camera e orientagdo por video.

LN P
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4 = | Visualizagdo do veiculo - os icones
NN ajustam a perspectiva ou a visualizagao
do veiculo em relagéo ao horizonte, da
visualizagdo do veiculo para a visdo aérea.

®

Selecéo de camera de video — seleciona uma dentre
até oito visualizacbes de camera, se houver um
Médulo de selegdo de video (VSM) conectado.

Visdo de campo — os icones aumentam/
diminuem a &rea exibida na tela.

Bl

Panorama

Setas — movem a area do mapa exibido na diregéo

| I
! ) correspondente, sem mover o veiculo.

a area mais ampla disponivel.

Vis&o global — amplia a visualizagao da tela para

o) Visualizagéo dividida da cAmera — seleciona um

L1 entre dois conjuntos de quatro entradas da camera
(A/BIC/D ou E/FIG/H) para dividir a tela em quatro
feeds de video separados.

3 ':é Configurag&o da orientagdo por video — acesse

para ativar a Orientag&o por video ou o Angulo de
direg&o e ajustar linhas de referéncia.

Orientag&o por video — posiciona linhas de referéncia
tridimensionais no feed de video, para assisténcia na
navegagao.

Angulo de diregao — exibe a diregao na qual
o volante precisa ser ajustado.

icones de seta para cima e para baixo — usados
para ajustar as linhas de orientagéo e a linha do
horizonte, de acordo com a visualizagao da camera.

Captura da imagem da camera — salva uma foto
estatica da visualizagdo atual da tela em uma
unidade de pen drive.
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BARRA DE ORIENTACAO

A Barra de orientagdo mostra as informagdes que vocé selecionou, sua
atividade de navegac&o e o status da sua se¢éo.

Atividade de navegagao e status da barra

Status do GNSS - exibe “Sem GNSS” quando o GNSS esta indisponivel
ou “GNSS lento” quando o GNSS esta recebendo dados a uma
velocidade inferior a 5 Hz

Erro em relagdo a guia — exibe a disténcia em rela¢éo a sua linha de
referéncia desejada.
Para ajustar a distancia em torno da linha de referéncia que
& percebida como erro zero, acesse Configuragdo-> Orientagéo->
Sensibilidade de orientagao.
Para alterar o formato no qual a distancia é exibida:
1. Pressione a caixa Atividade de navegag&o na barra de
orientag&o.
2. Selecione o formato de medigéo.
Atividade atual - exibe atividades como marcagéo de um ponto A ou B,
aproximagéo do final de uma linha, indicagao para virar agora
e distancia de retorno a um ponto marcado

Status da secdo — um ponto é exibido para cada segéo programada:
um ponto verde indica que a seg&o esta ativa, e um ponto vermelho
indica que a seg&o ndo esta ativa

3
-
E.
A
&

Informagoes selecionaveis
Velocidade — exibe a velocidade atual de deslocamento

Direcéo — exibe o curso de deslocamento, no sentido horario, a partir
de uma linha de base norte Norte = 0°, Leste = 90°, Sul = 180°,
Qeste = 270°.

Area aplicada total — exibe a area acumulada total que recebeu
aplicagdo do produto, incluindo areas de dupla cobertura

Tempo da aplicagdo — exibe o tempo total em que a aplicagao esteve
ativa durante o trabalho atual

Hora — exibe a hora atual com base no fuso horario selecionado

NUmero da faixa — exibe o nimero da faixa atual em relag&o a linha de
orientagé@o A-B inicial, na diregdo de A para B. O nimero seré positivo
quando o veiculo estiver a direita da linha de base A-B, e negativo
quando o veiculo estiver a esquerda da linha de base A-B.

Pressé&o do sistema — exibe a presséo do sistema atual (disponivel
somente quando houver no sistema um Médulo de entrada/saida ou um
Médulo de controle duplo com um sensor de presséo ativo)

Tamanho da gota — exibe o tamanho da gota atual do bocal (disponivel
somente quando houver no sistema um Médulo de entrada/saida ou um
Médulo de controle duplo com um sensor de presséo ativo)

Taxa de aplicagéo real — exibe a taxa de aplicagéo atual (disponivel
somente quando houver um controlador de taxa no sistema)

Taxa de aplicagéo do alvo — exibe a taxa de aplicagéo do alvo (disponivel
somente quando houver um controlador de taxa no sistema)

Volume/Produto aplicado — exibe o volume ou peso do produto aplicado
(disponivel somente quando houver um controlador de taxa no sistema)

Quantidade do tanque/compartimento restante — exibe o volume ou
0 peso do produto restante no tanque/compartimento (disponivel
somente quando houver um controlador de taxa no sistema)

F-
-
)
@
=
e
-
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BARRA DE STATUS

A Barra de status oferece informagdes sobre status do GNSS, modo
de orientag&o, area cultivavel, engate de direcdo assistida/automatica,
corregéo de inclinagdo, status de controle do implemento, status da
gota/pressao e status do fluxo do bocal.

Quando um icone é pressionado, as informagdes de status relacionadas
sdo exibidas.

Figura 21: Barra de status

Status do GNSS
\
Modo de orientagdo ——w _

Status da area cultivavel ~——

Status da diregao assistida/automatica ———

Status de corregao de inclinagao
Status do BoomPilot ——
Status da gota/pressao —

Status do fluxo do bocal =

Verde = GPS, GLONASS ou SBAS (com ou sem DGPS solicitado)

Amarelo = somente GPS
Vermelho = sem GNSS

Laranja = Planagem/ClearPath

=
=}
Q.
o
o
(]
(=}
=3
]
=
-
Q
Lo
an
(<]

Sem icone = sem orientagdo
Orientagao reta A-B
Orientagao curva AB
Orientagao pivo central
Orientagao ultima passagem

Orientag&o para a proxima linha

©90000

Orientagao de curva adaptavel

Status da area cultivavel
Area cultivavel externa = viajando fora da rea cultivavel

Area cultivavel interna = viajando dentro da area cultivavel

Sem icone = nenhum limite estabelecido

Status da direcao assistida/automatica
. Verde = diregao engatada, ativa

\(@;/ Amarelo = ativada, foram atendidas todas as condi¢des para a
dire¢do assistida/automatica

. Vermelho = desativada, ndo foram atendidas todas as condigbes

para a direcdo assistida/automatica

Sem icone = nenhum sistema de direg&o assistida/automatica

instalado

Status de correcao de inclinagcao
a Colorido = engatada, corregéo de inclinagéo aplicada ativamente

€) Vermelho = desativada

Sem icone = nenhum maodulo do giroscépio de inclinagao
instalado no sistema ou a inclinagéo esta associada ao sistema
de direcéo assistida/automatica

Status do BoomPilot

Verde = automatico
Amarelo = tudo ativado
Vermelho = desligado/manual

Sem icone = se¢&o Unica (nenhum SmartCable ou SDM
instalado no sistema)

Status da gota/pressao

Colorido = engatado. A cor da gota esta diretamente relacionada
ao tamanho atual da gota. As opgdes de cores incluem:

()

Cruzado = desativado

X

Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de pressao
instalado, nenhum monitor do sensor de presséo no DCM

Status do fluxo do bocal

8 Verde = sistema de fluxo do bocal calibrado sem erros do bocal
& Vermelho = desequilibrio do fluxo do bocal: o fluxo esté acima
ou abaixo do limite de alarme do bocal

Sem icone = nenhum equipamento de monitor do fluxo do
bocal foi detectado
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DETALHES DOS RECURSOS DE ORIENTACAO

Recurso Ajuste A+
@ O recurso Ajuste A+ permite que a linha de referéncia atual seja
alterada para o local atual do veiculo.

NOTA: Disponivel somente quando em Reta A-B e Orientagéo curva AB.

Para ajustar a linha de referéncia:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO [
para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone AJUSTE A+ @

Grau azimute
Um azimute ¢ definido como um angulo horizontal, medido no
sentido horério, a partir de uma linha de base norte real. Ao usar
um azimute, o ponto a partir do qual o azimute se origina € o centro de
um circulo imaginario. Norte = 0°, Leste = 90°, Sul = 180°, Oeste = 270°.

A orientag&o de grau azimute projeta uma linha de referéncia entre
a posig&o do veiculo atual (o ponto A) e um conjunto de pontos
B a 100 metros ao longo da direcéo de azimute inserida.

Para estabelecer uma linha de referéncia do grau azimute:
1. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO E
para exibir opgdes de navegagao.

Para inserir o grau azimute, pressione o icone AZIMUTE @
Use a tela de entrada para estabelecer o grau azimute.
“Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?”
Pressione:
» Sim — para inserir um nome e salvar a linha de referéncia
» Nao — para gerar um nome automaticamente

O console comegara a fornecer informagdes de navegagao.

Para estabelecer linhas de referéncia azimute adicionais, siga as
mesmas etapas da linha de referéncia azimute inicial.
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Retorno ao ponto

0 Retorno ao ponto oferece orientagdo de volta a um ponto estabelecido
em Visualizagao do veiculo e Vis&o de campo. Em Visualizagéo do
veiculo, uma seta direciona o veiculo de volta ao ponto estabelecido.
Em Vis&o de campo, somente o ponto € exibido.

O retorno ao ponto € especifico do trabalho, e permanece ativo no
trabalho ativo até ser cancelado.

NOTA: Orientagdo para retorno ao ponto pode néo estar disponivel
dependendo do sistema de piloto automatico/assistido instalado.

Marcagéao de um retorno ao ponto
Para marcar um retorno ao ponto:
1. Dirija até o local desejado do Retorno ao ponto @

2. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO (&)
para exibir opgdes de navegagao.

3. Pressione o icone ADICIONAR PONTO @

Excluir o retorno ao ponto

Para excluir o retorno ao ponto estabelecido:;

1. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO a
para exibir opcdes de navegagéo.

2. Pressione o icone EXCLUIR PONTO O

O icone Excluir ponto n&o fica disponivel quando a orientagao para

retorno ao ponto esta ativa.

Orientagdo para um retorno ao ponto

Para mostrar a distancia e a orientagéo para o retorno ao ponto

estabelecido:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO a
para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione ao icone ORIENTACAO PARARETORNO AO PONTO G

O console comegara a fornecer informagdes de distancia na Barra de

orientagdo, do veiculo até o ponto estabelecido.

Use o icone CANCELAR ORIENTAGAO PARA RETORNO AO PONTO
@ para ocultar a distancia e a orientagéo até o ponto estabelecido.

Né&o é possivel calcular a orientagdo quando o sinal “?” aparece na
barra de orientagéo.
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Recurso Guia proxima linha
Se for salva mais de uma linha de referéncia, o recurso Guia préxima

BOTAO ATUALIZAR POSICAO DE GNSS

linha sera disponibilizado. Quando a opgao Guia proxima linha & Atualizar posicao de GNSS redefinira o filtro ClearPath no receptor
pressionada, o veiculo ¢ direcionado até a Guia proxima linha salva OEMStar em casos nos quais o usuario tiver deixado o receptor sendo
no console. executado muito préximo a uma area muito arborizada e/ou edificios.
+ Linha de referéncia reta seguinte @) - mostra a linha de Consulte “Configuragéo-> Configurag&o do Receptor GNSS” para ativar
referéncia reta A-B ou a linha de referéncia do grau azimute 0 icone de posico Atualizar GNSS.
seguintes salvas no trabalho atual. NOTA: Ativar a atualizagéo durante o trabalho causara uma interrupgdo

momenténea na retransmisséo de dados de GNSS. Isso
provavelmente resultara em que segbes que ja estdo no modo
BoomPilot automatico caiam por um breve periodo de tempo.

+ Linha de referéncia da curva AB seguinte @ — mostra a linha de
referéncia da curva AB seguinte que esta salva no trabalho atual.

* Linha de referéncia seguinte do piv circular @ — mostra alinha A atualizagdo néo deve ser feita quando aplicativos estiverem
de referéncia A-B seguinte do pivo circular que esta salva no ativos.

trabalho atual.
Para atualizar a posicdo GNSS:

1. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO a
para exibir opgdes de navegagao.

2. Selecione o icone Atualizar POSICAO GNSS ?*:@

+ linha de referéncia da curva adaptavel seguinte @ - mostra
alinha de referéncia da curva adaptavel AB seguinte que esta
salva no trabalho atual.

NOTA: O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia adjacentes
sera calculado usando a largura de orientagdo. Consulte
“Configuragdo -> Mapeamento e orientagdo” no capitulo
de Configuragéo do sistema.

Para alterar para outras linhas de referéncia:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO a
para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone GUIA PROXIMALINHA @) @5 @&.

Para alternar entre todas as linhas de referéncia, pressione novamente

o icone GUIA PROXIMA LINHA @) &5 @85

Para ver qual linha de referéncia esta ativa, pressione o icone Modo de
orientacdo na Barra de status.
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BOOMPILOT

Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de segao presente

e, se presente, que tipo de controle de segdo esta sendo usado e quais
sdo as opgdes ativadas, ha varias opgdes disponiveis para o controle de
se¢do BoomPilot.

Esta secdo inclui opgdes para as seguintes configuragdes:

» Sem médulo de controle de segéo

e Somente console

e Com chave liga/desliga opcional de trabalho
» Pulverizador ISOBUS

e Somente console e ECU

e Com caixa de engrenagem

e Com um mddulo do status do implemento ISOBUS (ISO ISM)
» Espalhadora ISOBUS

e Somente console

e Com chave de liga/desliga da espalhadora opcional

Figura 22: Icone BoomPilot e Indicador da barra de status

Sem modulo de controle de secao

Se um sistema de controle de segdo n&o estiver presente, o controle
de segdo manual estara disponivel. Uma chave liga/desliga opcional
de trabalho é usada para ativar ou desativar a segao unica. O icone do
BoomPilot é usado para mapear as informagdes do aplicativo nas telas
de orientagdo. Somente uma largura de se¢&o sera ilustrada, e a barra
de status ndo terd icone.

NOTA: Se houver um controlador ISOBUS, SmartCable, Médulo
condutor da se¢éo (SDM) ou Médulo da fungéo de troca (SFM),
consulte as segbes a sequir para obter mais informagoes.

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, o icone do BOOMPILOT
fica desabilitado A\

Somente console
O icone do BoomPilot é usado para ativar ou desativar o mapeamento
da aplicagéo da segéo.

Para definir configuragdes:
~ R
1. Pressione a guia inferior CONFIGURACAQ DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO [B5.

3. Pressione a8 ENEY.

4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

Para ativar ou desativar o mapeamento da aplicagdo usando o console:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO a
para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A para ativar/desativar a seg&o.

Com chave liga/desliga opcional de trabalho
A chave liga/desliga de trabalho € usada para ativar ou desativar o
mapeamento da aplica¢do de se¢ao associado.

Para definir configuragdes:
~ »,
1. Pressione a guia inferior CONFIGURACAO DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

3. Pressione {9 EGENEY.

4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

Para ativar ou desativar o mapeamento da aplicagdo de segéo
e associado:
1. Ativar/Desativar a chave liga/desliga de trabalho.
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Espalhadora ISOBUS

Se uma Unidade de controle eletronico (ECU) ISOBUS estiver
presente, o icone do BoomPilot ou uma caixa de engrenagem
opcional poderao ser usados para ativar/desativar a barra. O icone do
BoomPilot também pode ser usado para definir o controle automatico
de seg&o para manual A ou automatico A O numero de larguras
de segdo exibidas dependera da configuragéo da ISOBUS ECU.

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, o icone do BOOMPILOT

fica desabilitado A

Somente console e ECU

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagdo do BoomPilot. O modo de regulagem
automatica ou manual ndo afeta as opgdes a seguir.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagao:

1.

Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO (&)
para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A

<4Automatico — o icone da barra de status mudara para verde A

NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar

manualmente a aplicagdo usando a chave iniciar/parar na
tela de operagédo ISOBUS.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagéo:

1.

Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO [
para exibir opcdes de navegagao.

Pressione o icone do BOOMPILOT A

<4 Automatico - o icone da barra de status mudaréa para vermelho A
Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS ﬁ
Acesse a tela Operagéo

Use a chave INICIAR/PARAR |5

Com caixa de engrenagem

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagdo do BoomPilot. O modo de regulagem
automatica ou manual ndo afeta as opgdes a seguir.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagao:

1.

A chave mestre e as chaves de se¢éo da caixa de engrenagem
devem estar na posi¢ao “ligada”.

Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO [
para exibir opgdes de navegagao.

Pressione o icone do BOOMPILOT A
<qAutomatico — o icone da barra de status mudara para verde A

NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar

manualmente a aplicagdo usando a chave mestre ou as
chaves de segéo individuais.

Cuidado: Em algumas versées de software do ISOBUS, em uma éarea

previamente aplicada, a alteragdo manual de uma chave de
se¢do mudara o BoomPilot para 0 modo manual. Por isso,
se uma chave permanecer na posi¢éo ‘ligada” ap6s a saida
da area aplicada, ela permanecera desligada.

Para ativar/desativar manualmente a aplicago:

1.

3.

Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO E
para exibir opgdes de navegagao.

Pressione o icone do BOOMPILOT A
<4Manual - o icone da barra de status mudara para vermelho A
Ligue/desligue a chave mestre ou as chaves de secéo individuais.

Com um médulo do status do implemento ISOBUS
(ISO ISM)

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser definidas
antes da inicializagdo do BoomPilot. O modo de regulagem deve ser
“Manual”.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagao:

1.

2.

Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO (&)
para exibir opgdes de navegagao.

Pressione o icone do BOOMPILOT A
<4Automatico — o icone da barra de status mudara para verde A

NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar

manualmente a aplicagdo usando as chaves conectadas ao
ISO ISM.

Para ativar/desativar manualmente a aplicag&o:

1.

Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO (&)
para exibir opcdes de navegagéo.

Pressione o icone do BOOMPILOT A
<4Automatico — o icone da barra de status mudara para vermelho A
Ligue/desligue a chave mestre ou as chaves de segao individuais.
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Espalhadora ISOBUS

Se uma Unidade de controle eletronico (ECU) ISOBUS estiver presente,
0 icone do BoomPilot ou uma chave mestre remota opcional poderao
ser usados para ativar/desativar a aplicagéo. O icone do BoomPilot
também pode ser usado para definir o controle automatico de segéo
para manual A ou automatico A

NOTA:  Quando o GNSS n&o esta disponivel, o icone do
BOOMPILOT fica desabilitado .

Somente console

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagdo do BoomPilot. O modo de regulagem
deve ser “Manual’.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagao:
1. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO a
para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A

<4Automatico - o icone da barra de status mudara para verde A
3. Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS B
4. Acesse a tela Operagéo.
5. Use a chave INICIAR/PARAR i:l

NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar
manualmente a aplicagdo usando a chave iniciar/parar na
tela de operagao ISOBUS.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagao:
1. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO E
para exibir opgdes de navegagao.
2. Pressione o icone do BOOMPILOT A
<4Automatico - o icone da barra de status mudara para vermelho A
Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS ﬂ
4. Acesse a tela Operagédo
Use a chave INICIAR/PARAR [,

Com chave de liga/desliga da espalhadora opcional
Todas as configurages de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagdo do BoomPilot. O modo de regulagem
automatica ou manual ndo afeta as opgdes a seguir.

Para definir configuragdes: -
1. Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS .

2. Ative a Chave de difusdo remota.

Nas areas onde a aplicacéo é desejada:
1. Coloque a chave de liga/desliga da espalhadora na posigao “ligada”.

Nas areas onde a aplicagdo néo é desejada:
1. Coloque a chave de liga/desliga da espalhadora na posigao
“desligada”.
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OPCOES ADICIONAIS DE IMPLEMENTO

SELECAO DO BOCAL

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de pressao
(PSIK), a Selegao do bocal é usada para selecionar o tipo de bocal
do pulverizador (série e capacidade), a fim de determinar informagdes
sobre o tamanho da gota.

1.
2.

Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

Pressione .

<A secao atual do bocal € mostrada na caixa de informagdes

Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Selego do bocal ™.

Selecione entre:

» Predefinicdo 1-5 do bocal — seleciona até 5 (cinco) bocais para
rapida recuperag&o, bem como o bocal atual, para determinar
informagdes sobre o tamanho da gota

» Bocal atual — exibe o bocal atual

Pressione a seta RETORNAR ou a guia lateral
CONFIGURAGCAO para voltar a tela principal Configuragao.

AIBOOLS

Predefini¢ao
As predefinicdes do bocal permitem armazenar até cinco bocais para
rapida recuperagdo.

1. Pressione .

2. Selecione uma série de bocal TeeJet.

3. Selecione a capacidade do bocal.

AIBO01S

_ 1

Tamanhos de bocal e cores associadas

Tamanho

Capacidades de bocal e cores estabelecidas

Verde

Amarelo

Azul
Vermelho

Marrom

Tamanho
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Bocal atual

A opgdo Bocal atual mostra o bocal ativo para a determinag&o das
informacdes do atual tamanho da gota. Os bocais devem ser
predefinidos para que possam estar disponiveis para a selegdo do
bocal atual.

1. Pressione o bocal desejado.

0O bocal selecionado sera mostrado:
<A caixa de informagdes na tela Implemento
<0 Status da gota/presséo é exibido na barra de status das telas
de orientagéo

AIBO01S

MONITOR DE TAMANHO DA GOTA

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de pressao
(PSIK), o Monitor de tamanho da gota pode ser ativado/desativado.
Em seguida, o DSM ¢ disponibilizado nas telas de operagéo.

Configuracao

Ativar/desativar DSM _
Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

Pressione {9 ERENEY.

MESHIEY Monitor de tamanho da gota |

Selecione se o Monitor de tamanho da gota esta ativado ou

desativado.

5. Pressione a seta RETORNAR <3, ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configurag&o.

NOTA: Quando o Monitor de tamanho da gota estiver desativado,

o Status da gota/presséo néo fica disponivel na barra de

status da tela de orientagéo.

-

Selegao do bocal/Bocal atual
Para estabelecer as predefinigdes do bocal e o bocal atual, consulte
“Selecéo do bocal” neste capitulo.

Sensor de pressdao do moédulo de entrada/saida
Quando um Kit de interface do sensor de pressdo esta presente, as
opgdes do Sensor de pressao s@o usadas para inserir a classificago
de pressdo maxima do sensor, de acordo com o fabricante, e definir
os alarmes de pressdo alta e baixa, determinados pelo usuario.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte “Sensores” no capitulo
Configuragéo deste manual.

98-01504-PTBR R4 m



GComputador de campo Aeros 9040

Operacao Barra de orientagdo
A Barra de orientagdo mostra as informagdes que vocé selecionou,
Barra de status incluindo a atual press&o do sistema e o atual tamanho da gota.

O status da gota/presséo exibe informagdes relativas ao status atual do
tamanho da gota e da press&o do sistema.

1. Pressione o icone STATUS DAGOTA/PRESSAO O @ & & & o . o
/ ‘ x » Presséo do sistema — exibe a atual presséo do sistema

Pressione a caixa INFORMAGOES SELECIONAVEIS.
2. Selecione entre:

. . . N » Tamanho da gota - exibe o tamanho da gota do bocal atual
2. Pressione qualquer lugar da tela para retornar a tela de orientagao.

Pressione fora da caixa de selegdo para retornar a tela de orientagao.

Status da gota/pressao

Colorido = engatado. A cor da gota esta diretamente
relacionada ao tamanho atual da gota. As opgdes de

coresincluem: G @6 6 & @

& Cruzado = desativado

Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de
pressdo esta instalado no sistema

Tabela de tamanho da gota

Ao escolher um bocal de pulverizagéo que produza tamanhos de gota

correspondentes a uma das oito categorias de classificagao, lembre-se
sempre de que um Unico bocal pode produzir diferentes classificagdes
de tamanho da gota, em diferentes pressdes. Um bocal pode produzir

gotas médias em baixas pressoes, e gotas finas a medida que

a pressdo aumenta.

Categoria Simbolo Codigo de cor
Extremamente fina XF
Muito fina VF ermelho

Fina F Laranja

Média M Amarelo

Grossa c A

Muito grossa VC erde
Extremamente grossa XC ‘ Branco
Ultragrossa uc
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SENSOR DE MARCHA A RE

Opcdes de sensor da marcha a ré sdo usadas ao adicionar um Médulo ~ Marcha a ré em telas de orientagao

de sensor da marcha a ré, SCM (Médulo de controle de dire¢ao para Ao deslocar-se em marcha a ré, ter o BoomPilot em marcha a ré
FieldPilot IV) ou SCM Pro (Médulo de controle de diregao Pro para ativa permite a aplicagao do produto, controle automatico de segao
FieldPilot Pro/UniPilot Pro) para qualquer configuragéo. Isso permite e mapeamento corretos para 0 movimento de marcha a ré da maquina.

0 mapeamento e o controle da aplicagéo, bem como a orientagdo na
tela durante o deslocamento em marcha a ré.

<{Durante o deslocamento em marcha a ré, o indicador de
velocidade na Barra de orientagao ficara vermelho

1. Pressione a uia lateral CONFIGURACAO 2. Fiqura 23: Deslocamento para frente
Pressione .
3. Além das opgdes padréo, selecione:

» Permitir BoomPilot em marcha a ré — opgéo usada para permitir
a fungdo BoomPilot durante o deslocamento em marcha a ré

» Atraso de sinal em marcha ré — opgao usada para definir o atraso
ao ir do deslocamento para a frente a marcha a ré ou da marcha
a ré ao deslocamento para frente, atraso depois do qual o icone
do veiculo muda de diregdo em uma tela de navegagéo

Disponibilidade com diferentes configuragoes de sistema
0 BoomPilot em marcha a ré

Recurso pode ser ligado e desligado

Dispositivo de Dispositivo detectando BoomPilot em no menu usando O retardo do sinal pode
Controle Automatico | movimento de veiculo marcha aré Permitir BoomPilot ser ajustado usando
de Segdo no sistema | em marcha aré disponivel em marcha a ré Atraso de sinal em marcha ré

FieldPilot IV* v v v
SDM ou SFM Médulo de sensor da marcha a ré v v v

FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v P

FieldPilot IV* v v v
Pulverlzagor Ic18 Modulo de sensor da marcha a ré v v v
ou pulverizador IC34

FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v X

*Fungdo opcional que depende do equipamento
** Controlado diretamente pelo FieldPilot Pro/UnitPilot Pro.

98-01504-PTBR R4



GComputador de campo Aeros 9040

CONTROLE DE SECAO DO BOOMPILOT

Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de segdo presente

e, se presente, que tipo de controle de se¢éo esta sendo usado e quais
s&o as opgdes ativadas, ha varias opgdes disponiveis para o controle de
secdo BoomPilot. A seguir estao as configuragdes comuns:

» Sem madulo de controle de segéo

e Somente console

e Com chave liga/desliga opcional de trabalho
» Pulverizador ISOBUS

e Somente console e ECU

e Com caixa de engrenagem

e Com um modulo do status do implemento ISOBUS (ISO ISM)
» Espalhadora ISOBUS

e Somente console

e Com chave de liga/desliga da espalhadora opcional

Com qualquer uma dessas configuragdes, existem duas opgdes de
controle de segao:

+ Controle automético de segao A - usando as informagdes
de posicéo e velocidade do GNSS, as segdes sdo ativadas ou
desativadas conforme necessario. As informagdes do aplicativo
da mesma segéo serdo mapeadas nas telas de orientag&o.
Dependendo da configuragdo, o controle automatico de segéo pode
ser operado manualmente usando uma caixa de engrenagem, chave
ou o icone do BoomPilot nas opgdes de navegagao e orientagdo nas
telas de orientag&o.

+ Controle de segdo manual ‘ - usando uma caixa de engrenagem
ou o icone do BoomPilot nas opgdes de navegagao e orientagéo,
as segdes podem ser desligadas ou ligadas manualmente,
conforme necessario. Dependendo da configuragéo, as
informagdes do aplicativo da mesma segao podem ser mapeadas
nas telas de orientag&o.

As configuragdes de Modo inicial do BoomPilot e o icone do BoomPilot
alteram a forma como o controle de se¢do € manipulado nas telas de
orientag&o.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [T ENEGGC.
3

Selecione entre:

» Modo Inicial do BoomPilot — usado para estabelecer o modo no
qual um trabalho € iniciado.

<4Automatico — o controle automatico de seg&o é ativado
e a ativagdo de segéo e/ou 0 mapeamento de tela serdo
controlados por GNSS e velocidade

<«4Desligado - o controle automatico de segéo € desativado, mas
a ativagdo de segao e/ou 0 mapeamento de tela podem ser
ativados manualmente usando uma caixa de engrenagem ou
o icone do BoomPilot nas opgdes de navegagao e orientagdo
nas telas de orientacéo

» icone do BoomPilot — usado para estabelecer se o icone estara
disponivel nas op¢des de Navegacéo e orientacéo, nas telas de
orientag&o, a fim de controlar manualmente o BoomPilot
<«Ativar - o icone do BoomPilot estara disponivel nas opgdes de

Navegacé&o e orientag&o, nas telas de orientagéo, para operar
o controle automatico de segéo
<«Desativar - 0 icone do BoomPilot ndo estara disponivel nas
opgdes de Navegagao e orientagao
4. Pressione a seta RETORNAR <}3 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configuragéo.

Figura 25: Opcdes do BoomPilot
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Disponibilidade com diferentes sistemas de equipamento

Modo inicial do BoomPilot Presenca do icone do
configuravel em BoomPilot configuravel em icone BoomPilot

Configuragao -> Configuragao -> exibido nas opgodes de
Equipamento do sistema implemento implemento navegacgao e orientagao

» Sem maddulo de controle de secéo

e Somente console Néo Sim Sim

e Com chave liga/desliga opcional de trabalho Néo Sim Sim

» Pulverizador ISOBUS

e Somente console e ECU Sim Néo Sim
e Com caixa de engrenagem Sim Nao Sim
e Com um ISO ISM Sim Néo Sim

» Espalhadora ISOBUS

e Somente console Sim Nao Sim
. Com chave de liga/desliga da espalhadora sim Néo sim
opcional
> Com TeeJet SDM* ou SFM*** + ASB**** ou ISM* No - O modo BoomPilt est Néo Néo
configurado em ASB ou ISM
» Com TeeJet SDM** ou SFM*** Sim Néo Sim

* Requer o Médulo do Status do Implemento (ISM) v2.00 ou posterior
** Requer Mddulo Condutor da Segéo (SDM) v21.00 ou posterior

*** Requer Modulo da Fungdo de Troca (SFM) v21.00 ou posterior
*** Requer Aeros Switchbox (ASB) v2.00 ou posterior

98-01504-PTBR R4 m



GComputador de campo Aeros 9040

MONITOR DE FLUXO DO BOCAL DESLOCAMENTO DO PULVERIZADOR ISOBUS

Quando um Kit do monitor de fluxo do bocal esta presente, as opgdes do
monitor sdo usadas para configurar limites de fluxo e 0 comportamento do

alarme, bem como operar o processo de balanceamento do fluxo do bocal.

NOTA: Para obter instrugbes detalhadas de configuragdo, consulte
o0 guia complementar Monitor de fluxo do bocal (TFM).

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [NIE CRiTPCX: R LLr .

3. Selecione entre:
» Percentual de alarme do bocal — usado para definir o intervalo de
relatdrios de erros dos sensores do bocal
» Atraso do alarme do bocal — usado para definir o tempo que
o0 console aguarda antes de soar um alarme do bocal, ap6s
a deteccéo de um erro
» Numero de segbes — opgao usada para definir o nimero de secges
» Nimero de bocais por se¢do — opgéo usada para inserir
0 numero de bocais na segéo especificada
» Percentual de balanceamento do bocal — esta opgao define
o intervalo de balanceamento dos sensores do bocal
NOTA: O implemento deve estar em um trabalho e todas as
segbes devem estar no inicio do processo de balanceamento
do bocal.

» Balanceamento do monitor de fluxo do bocal — usado para iniciar

0 processo de balanceamento do fluxo do bocal

4. Pressione a seta RETORNAR <35 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configuragao.

O ponto de conexao e deslocamentos de implemento so usados para
inserir as dire¢des e distancias da linha central da méaquina ao ponto de
conexdo e implemento quando o Aeros tem um pulverizador ISOBUS no
sistema.

Diferentes maquinas tém diferentes opgdes. As seguintes maquinas sao
detalhadas neste manual. Contate seu revendedor TeeJet para obter
informagdes sobre sua configuragéo especifica ou se tiver alguma
pergunta.

+ Autopropulsado — montagem frontal

+ Autopropulsado — montagem traseira

+ Engate de trés pontos — montagem frontal

+ Engate de trés pontos — montagem traseira

+ Rebocado — sempre montagem traseira

Se vocé estiver utilizando um pulverizador ou uma espalhadora de
autopropulsdo, use o calculo de ajuste de deslocamento GNSS para definir
0 ajuste da distancia de deslocamento lateral do implemento. No caso de
um implemento rebocado, use o Célculo do ajuste de deslocamento do
implemento para definir o ajuste da distancia de deslocamento lateral do
implemento. Consulte a segédo “Ajuste da distancia de deslocamento lateral
do implemento” deste capitulo para obter mais detalhes.

Figura 27: Tipo reto de implemento com o Pulverizador ISOBUS
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Autopropulsado

Configuragdes do pulverizador ISOBUS:

1.
2.
3.

Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL B
Na tela de configurag&o principal E selecione m

Selecione m depois insira o cddigo de acesso segundo
necessario.

R Geometria do implemento

Estabelega valores para:

» Tipo de conector: PXTLTIETINEEC CERTETEN ou
Autopropulsado - traseiro

» B = deslocamento X da secdo @ — medido em paralelo com
a linha central da maquina, define a distancia do centro do eixo
traseiro \& ao implemento

Configuragdes do Aeros:

1.

2
3.
4.
5

Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .
Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

Pressione flldEREREY.

Selecione o tipo de Implemento m

Pressione a seta PROXIMA PAGINA de Tipo de implemento =
para configurar opgdes especificas do implemento.

Estabelega valores para:
» Direcdo de deslocamento em linha do ponto de conexéo @ —

define a dire¢do como ou com base no

tipo de conexao do Pulverizador ISOBUS

» Distancia de deslocamento em linha do ponto de conexéo @
- medida em paralelo com a linha central da maquina, define a
distancia da antena do GNSS @ ao centro do eixo traseiro

» Direcao do deslocamento lateral do ponto de conexdo @ —
define a direg&o lateral, esquerda ou direita, da linha central da
maquina ao centro do eixo traseiro (B) ao estar de frente com
a dire¢do para frente da maquina.

» Distancia de deslocamento lateral do ponto de conexdo @ -
define da linha central da maquina ao centro do eixo traseiro

» Diregéo de deslocamento em linha do implemento @ — mesma
dire¢éo que a dire¢éo de deslocamento em linha do ponto de
conexdo do Aeros

» Distancia de deslocamento em linha do implemento © -
calculado com base na distancia de deslocamento em linha do
ponto de conexao do Aeros @ e entradas de B=deslocamento X
da secdo do Pulverizador ISOBUS®

P Montagem frontal - @ - @ = ©
P Montagem traseira- @ + @ = ©

» Diregéo de deslocamento lateral do implemento @ — mesma
direcao que a direcao de deslocamento lateral do ponto de
conexdo do Aeros

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ — mesmo
valor da distancia de deslocamento lateral do ponto de conexdo
do Aeros

Figura 28: Montagem frontal
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Figura 29: Montagem traseira
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® - Centro da antena do GNSS

- Centro do eixo traseiro

0- Diregéo & distancia de deslocamento em linha do ponto de conex&o

(2 ) Diregéo & distancia de deslocamento lateral do ponto de conexao
(n&o ilustrado)

8 - Distancia de B=deslocamento em X da segéo

- Diregéo & distancia de deslocamento em linha do implemento

Engate de trés pontos
Configuragdes do pulverizador ISOBUS:

1.
2.
3.

Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL B
Na tela de configuragao principal E selecione m

Selecione m depois insira o codigo de acesso segundo
NECessario.

REEIEY Geometria do implemento §

Estabelega valores para:

5.
| E O XN (Jll Engate de trés pontos - frontal [oll

Engate de trés pontos - traseiro

» B = deslocamento X da secdo @ — medido em paralelo com
a linha central da maquina, define a distancia do centro do ponto
ao implemento

Configuragdes do Aeros:

1.

2.
3.
4

Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .
Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

Pressione {lilEREEY.

Selecione o tipo de Implemento m
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5. Pressione a seta PROXIMA PAGINA de Tipo de implemento ™9 Figura 31: Montagem traseira
para configurar opgoes especificas do implemento.

6. Estabelega valores para:
» Direcéo de deslocamento em linha do ponto de conexdo @ -

define a dire¢do como ou com base no

tipo de conexao do Pulverizador ISOBUS

» Distancia de deslocamento em linha do ponto de conexdo @ —
medida em paralelo com a linha central da maquina, define
a distancia da antena do GNSS ® ao ponto

» Direcéo do deslocamento lateral do ponto de conexdo @ —
define a diregao lateral, esquerda ou direita, da linha central da
maquina ao centro do ponto (B) ao estar de frente com a diregéo
para frente da maquina.

» Distancia de deslocamento lateral do ponto de conexio @ —
define da linha central da maquina ao ponto

» Direcéo de deslocamento em linha do implemento @ — mesma
dire¢do que a dire¢é@o de deslocamento em linha do ponto de

conexao do Aeros % — Centro da antena do GNSS
» Distancia de deslocamento em linha do implemento © — 0. Ponto de conexéo . ]
o ) - Diregdo & distancia de deslocamento em linha do ponto de conexao
calculado com base na distancia de deslocamento em linha do @ _ Diregao & distancia de deslocamento lateral do ponto de conexao
ponto de conexao do Aeros @ e entradas de B=deslocamento X © - istancia de B=deslocamento em X da segao
. . - Direcéo & distancia de deslocamento em linha do implemento
da secéo do Pulverizador ISOBUS @
>0:0:-0
» Direcéo de deslocamento lateral do implemento @ — mesma Rebocado

dire¢do que a dire¢éo de deslocamento lateral do ponto de

conexso do Aeros Configuragdes do pulverizador ISOBUS:

o ) 1. Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL a
» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ — mesmo

valor da distancia de deslocamento lateral do ponto de conex&o 2. Natela de configuragdo principal E selecione m
do Aeros 3. Selecione m depois insira o cadigo de acesso segundo

Figura 30: Montagem frontal necessario.

e A 100 s[5] Geometria do implemento
5.

Estabelega valores para:

» Tipo de conector:

» A= deslocamento X da segdo © — medido em paralelo com
a linha central da maquina, define a distancia do ponto (B) ao
centro do eixo frontal do implemento rebocado ©

» B = deslocamento X da secdo @ — medido em paralelo com
a linha central da maquina, define a distancia do centro do eixo
frontal do implemento rebocado © ao implemento

Configuragdes do Aeros: -
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO @.
3. Pressione .

4. Selecione o tipo de Implemento m

5

Pressione a seta PROXIMA PAGINA de Tipo de implemento ™
para configurar opgdes especificas do implemento.

6. Estabelega valores para:

n www.teejet.com
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» Diregéo de deslocamento em linha do ponto de conexéo @ -
define a dire¢do como com base no tipo de conexao
do Pulverizador ISOBUS

» Distancia de deslocamento em linha do ponto de conexdo @ -
medida em paralelo com a linha central da maquina, define a
distancia da antena do GNSS @ ao ponto

» Diregéo do deslocamento lateral do ponto de conexéo @ — define a
direg&o lateral, esquerda ou direita, da linha central da maquina ao
ponto (B) ao estar de frente com a diregao para frente da maquina.

» Distancia de deslocamento lateral do ponto de conexdo @ —
define da linha central da maquina ao ponto

» Diregéo de deslocamento em linha do implemento @ — mesma
dire¢éo que a diregéo de deslocamento em linha do ponto de
conexao do Aeros

» Distancia de deslocamento em linha do implemento © —
calculado com base na distancia de deslocamento em linha do
ponto de conexdo do Aeros @, A=deslocamento X da conexao
do Pulverizador ISOBUS @ e entradas de B=deslocamento
X da segéo do Pulverizador ISOBUS@®

>»0:06:0=-0

» Direcéo de deslocamento lateral do implemento @ — mesma
direcdo que a direcdo de deslocamento lateral do ponto de
conexdo do Aeros

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ — mesmo
valor da distancia de deslocamento lateral do ponto de conexao
do Aeros

Figura 32: Sempre montagem traseira

GERENCIAMENTO DE DADOS

(4]
©

<« 5

- Centro da antena do GNSS

- Ponto de conexdo

- Centro do eixo frontal do implemento rebocado

0- Diregéo & distancia de deslocamento em linha do ponto de conex&o
(> Diregao & distancia de deslocamento lateral do ponto de conexdo
© _ A= distancia de deslocamento X da conexo

O _ Distancia de B=deslocamento em X da secdo

.- Direcédo & distancia de deslocamento em linha do implemento

O gerenciamento de dados permite transferir e gerenciar dados do
trabalho, gerar relatdrios sobre dados do trabalho, alterar o modo de
trabalho e transferir e gerenciar as configuragdes de maquina.

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .
2. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS E
3. Selecione entre:

» Dados do trabalho — no modo de trabalho avangado, esta opgéo
€ usada para transferir (excluir, importar, exportar) e gerenciar
informagdes do trabalho (criar um novo trabalho, excluir um
trabalho ou copiar linhas de referéncia, limites, dados aplicados,
mapa de prescrigdo e/ou poligonos de um trabalho para um
novo trabalho)

» Relatorios — opcao usada para criar relatorios de trabalho
e salva-los em uma unidade de pen drive

» Opgdes — opgdo usada para selecionar o modo de trabalho
simples ou avangado

» Configuragdes da maquina — esta opcao permite transferir
(excluir, importar, exportar) e gerenciar configuragdes de
maquina (criar uma nova configuragéo de maquina, copiar ou
excluir uma configuragdo de maquina, salvar a configuragao de
maquina atual no arquivo selecionado ou carregar a configuragéo
de maquina do arquivo selecionado)
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Dados do trabalho
No modo de trabalho avangado, as opgdes de dados do trabalho séo
usadas para transferir (excluir, importar, exportar) e gerenciar informagdes
do trabalho (criar um novo trabalho, excluir um trabalho ou copiar
linhas de referéncia, limites, dados aplicados, mapa de prescrigdo e/ou
poligonos de um trabalho para um novo trabalho).
Os Dados do trabalho incluem:

+ Nome do trabalho

+ Nomes de cliente, fazenda e campo

+ Limite (externo, interno)

+ Poligonos

+ Area de cobertura

+ Linhas de referéncia

+ Mapas (cobertura, prescricdo, aplicagao, taxa alvo predefinida)

+ Falhas do bocal

Pressione a quia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=3.

Pressione [pEG G RTE LY.

3. Selecione entre:

» Transferir — no modo de trabalho avangado, permite transferir
0s trabalhog selecionados de ou para uma unidade de pen
drive ' bem como excluir trabalhos &% . Os trabalhos
transferidos para um dispositivo de armazenamento em pen
drive podem ser abertos e atualizados usando o Fieldware Link.
No Fieldware Link, o usuario pode inserir dados de cliente,
fazenda e campo, bem como copiar/editar trabalhos para
reutilizagdo de limites e linhas de referéncia. A partir do Fieldware
Link, os trabalhos podem ser transferidos para um dispositivo de
armazenamento em pen drive para, em seguida, retornarem ao
armazenamento interno do console e serem utilizados.

» Gerenciar — no modo de trabalho avangado, esta opgéo permite criar
um novo trabalho vazio, copiar Linhas de referéncia, Limites, Dados
aplicados e/ou Mapa de prescrigdo de um trabalho selecionado para
um novo trabalho, bem como excluir um trabalho selecionado

4. Pressione a seta RETORNAR <’13 ou a guia lateral GERENCIAMENTO

DE DADOS E para voltar a tela principal Gerenciamento de dados.

Copiar dados do trabalho

Quando em modo de trabalho avangado, a opg&o copiar dados do
trabalho € usada para duplicar as informagdes do trabalho (linhas de
referéncia, limites, dados aplicados, mapa de prescrigao e/ou poligonos)
para um novo trabalho.

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=)

2. Pressione [aEGLEGERTEE T,
3. Pressione m
4

Selecione os dados do trabalho dos quais as informagdes do
trabalho devem ser duplicadas.

Pressione .

Selecione as Linhas de referéncia, Limites, Dados aplicados, Mapa
de prescrigdo e/ou poligonos do trabalho a serem copiados em um
novo trabalho.

Pressione .

Dé um nome ao novo trabalho.

o o

Pressione o icone ACEITAR @ para salvar o novo trabalho ou
o icone CANCELAR @ para sair do teclado sem salvar.

10. Pressione a seta RETORNAR <33 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados

Figura 33: Dados do trabalho — Copiar dados
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Configuracoes de maquina

0 menu Configuragdes de maquina é usado para criar e gerenciar Perfis
de maquina individuais que representam a configuragdo do console

em uma configuragéo de veiculo/equipamento particular. Cada Perfil

de maquina registra as configuragdes em uso no momento que o perfil

é gerado, permitindo que o cliente recupere sua configuragéo exata para
uso posterior. Os perfis de maquina podem ser usados para transferir
configurages para outro console do mesmo fabricante e modelo com

0 mesmo equipamento anexado.

As Configuragdes de maquina incluem:
+ Configuragdes do implemento
+ Configuragdes de dire¢do automatica/corregéo de inclinagao
+ Configuragdes de controle de taxa
+ Configuragdes especificas do trabalho (incluindo taxas de
aplicagao, tipo de aplicagao e atribui¢des de Canal do produto)

NOTA: Nem todas as configuragbes séo salvas como parte das
configuragbes de maquina. Consulte os detalhes no anexo
“Configuragdes do menu do console Aeros”.

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=)

[MERSNEY Configuragdes de maquina

Selecione entre:
» Transferir — permite transferir as configuragdes de maquina
selecionadas de ou para uma unidade de pen drive é 6 bem

como exclui-las W As configuragdes de maquina transferidas

para um dispositivo de armazenamento em pen drive podem ser
abertas e atualizadas usando o Fieldware Link. A partir do Fieldware
Link, as configuragbes de maquina podem ser transferidas para

um dispositivo de armazenamento em pen drive para, em seguida,
retornarem ao armazenamento interno do console e serem utilizadas.

» Gerenciar — esta opgéo permite a criagdo de novas configuragdes
de maquina vazias, a cdpia de configuragdes de maquina
selecionadas para novas configuragdes de maquina, a excluséo
de configuragdes de maquina selecionadas, a gravagao das
configuragdes de maquina atuais nas configuragdes de maquina
selecionadas ou o carregamento das configuragdes de maquina
selecionadas nas configuragdes atuais

4. Pressione a seta RETORNAR <“3 0ou a guia lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS para voltar a tela principal

Gerenciamento de dados.

Copiar perfil de maquina

A opgao copiar perfil de maquina é usada para duplicar o perfil de maquina
selecionado para recupera-lo para um uso posterior. Os perfis de maquina
podem ser usados para transferir configuragdes para outro console do
mesmo fabricante € modelo com 0 mesmo equipamento anexado.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [,

Pressione .

Pressione m

Selecione o perfil de maquina a ser copiado em um novo perfil.
Pressione .

Dé nome ao novo perfil.

Pressione o icone ACEITAR @ para salvar o novo perfil ou 0
icone CANCELAR @ para sair do teclado sem salvar.

8. Pressione a seta RETORNAR <3 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados

Figura 34: Configuracbes de maquina — Copiar perfil
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CONFIGURACOES DO SISTEMA

Os diagramas a seguir refletem as configuragdes tipicas do Aeros. Devido a variedade de configuragfes possiveis, os valores a seguir devem ser
usados apenas para fins de referéncia.

Figura 35: Espalhadora Aeros IC18

Opcoes de CAN Teedet
_

Antena GPS RXA-30 S
Antena GPS GLONASS (&) Terminador ¢
Receptor GNSS RX520 ¥ 7

Sistema de direcéo
" automatica FieldPilot

45-05968 - Cabeamento, Aeros UT,
Somente caixa de ligagdo TJT

apeploojen ap epjes esed &)
ogdejuswie op oqed ered EELL

Cabo de extensdo
45-09023 -6 m
45-09024 -9 m
45-09025-12m
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Figura 36: Pulverizador Aeros IC18 com sistema de direcdo FieldPilot Pro ou UniPilot Pro
Opcoes de CAN Teedet

Console Aeros 9040

Antena GPS RXA-30 I =2, Modulo seletor de video
Antena GPS GLONASS &% Terminador ', >y
Receptor GNSS RX520 y 73

para o console Aeros &

45-05968 - Cabeamento, Aeros UT,

’ y AT » Modulo de sensor da marcha a ré
Somente caixa de ligagdo TJT

Monitor de tamanho da gota (DSM)

Caixa de engrenagem

Caixa de engrenagem
da espalhadora 1C18

apeploojan ap epjes eied §
oedejuswie ap oqes ered

— — — ou
ISM s} T
45-09029 - Cabo Y em cabine TeeJet, 6 pos. DTM 78-08097 UniPilot Pro
78-08098 Liberagao hidraulica
78-08095 Liberagao
hidraulica/RTK

& < >, 6505251
, Suporte plano do SCM Pro

45-07608 - Cabo ISOBUS ISM

9 segdes + mestre, com 6 pos. DTM 53 ) 4 =
/ | 45-10172 - Chicote do SCM Pro |\’
. v i

5

|
|
|
|
|
|
|
para chaves da barra do painel e | ’
|
|
|
|
|
|
|
|
|

~

para a Chave mestre
selegéo de resposta

45:08101 - Terminador -
65-05246

Kit genérico de
suporte antirrotagéo do

e

91-05023
Montagem

UniPilot Pro
Pino antirrotagéo

45-20006
Cabo de alimentagao

Cabo de extensdo
45-09023 -6 m
45-09024 -9 m
45-09025-12m

Especifico para cada veicu
~ Valvula de Diregéo
FieldPilot Pro

Especifico para cada veiculo
Vélvula de Diregdo
S FieldPilot Pro

45-09026 - IC18 para
Chicote de amarragéo ISOBUS

45-10128 - 1C18 para ¢
Chicote de valvula de sensor e 16-05022

Sensor de angulo
de roda

Pulverizador IC18 e ) 32-04059

Chave de pé

z% 16-50017 - Sensor
de pressé@o
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MANUAL DO USUARIO

ORIENTAGAO SIMPLES INICIAL

Ne 1 ATIVACAO
Ne 2 TELA INICIAL

N° 3 IR PARA CONFIGURACAO

1) Defina as configuragdes culturais locais
2) Configurar o GNSS

3) Configurar o implemento

4) Configurar a localizagdo de mapeamento

N° 4 INICIAR NOVO TRABALHO OU CONTINUAR TRABALHO

N°e 5 CONFIGURAR ORIENTAGAO

1) Escolher um modo de orientacdo
2) Estabelecer uma orientacdo A-B
3) Criar um limite de aplicagao

ADICIONAR CONTROLE DETAXA
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