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PRINCIPIOS BASICOS

Ne 1 Ativacao : Ne°2
Pressione o botdo de ENERGIA O para ligar o console.
Ne° 2 Tela inicial

Apds a conclusdo da sequéncia de acionamento, a tela inicial sera exibida com
a opgao para iniciar um novo trabalho ou continuar um trabalho existente.

Ne 3 Acesse Configuracao da unidade
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DA UNIDADE .
As opgdes Configuragdo ¢* serdo exibidas primeiro. As opgdes
Gerenciamento de dados %, Configuragdes do console @ ¢ Ferramentas
= podem ser acessadas pelas teclas da guia lateral.
Configuragdo cultural N°3
1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

2. Pressione (e[

A opgao Cultural é usada para configurar unidades, idioma e fuso
horario.

Configuragao do receptor GNSS
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

YRR CERIEY Configuragédo do receptor GNSS |

A configuracdo do receptor GNSS € usada para configurar tipo de
GNSS, porta de GNSS, taxa de dados GNSS e PRN, bem como
para visualizar informagdes de status do GNSS.

Configuragao do implemento
1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione [l ENE ).

A Configuragéo do implemento é usada para estabelecer as
diversas configuragdes associadas ao modo reto, ao modo da
espalhadora ou ao modo escalonado. As configurages variardo
dependendo de um sistema de dire¢do automatica ou BoomPilot
estar presente.

Configuragao de localizagao de mapeamento
1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

YRS L] Mapeamento e orientagéo |

Alocalizagao de mapeamento estabelece a localizagao a partir da
qual o mapeamento de poligono e limite tera lugar.

Al110015

Configuragao da dire¢cao automatica
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [BIEEELIET ] EULEY.

Quando um Maédulo de controle de diregdo (SCM ou SCM Pro)
estiver presente, as opgdes de dire¢do assistida/automatica serdo
disponibilizadas. Para obter instrugdes detalhadas de configuragéo,
consulte o seu manual especifico de instalagdo da dire¢éo
automatica.



N° 4 Iniciar nova atividade
1. Pressione a aba INICIO inferior m

2. Pressione INERETGEG .

Para alternar entre 0 modo simples e o0 modo avangado, acesse Dados ->
Opgdes -> Modo de trabalho na Configuragao do sistema.

Modo simples ou avangado

Para alternar entre 0 modo simples e o modo avangado, consulte

o capitulo Configuragdo em Dados —> Opgdes.

» Modo simples — apenas um trabalho estara disponivel de cada
vez. Apenas a area contornada e as areas de cobertura sao
exibidas na tela inicial. Somente o trabalho atual esta disponivel
para gravagédo em Relatérios. O uso com o Fieldware Link ndo
esta disponivel.

» Modo avangado — mais de um trabalho estara disponivel
de cada vez. A tela inicial exibe nomes de cliente, fazenda,
campo e trabalho, areas contornadas e de cobertura, tempo da
aplicacéo e distancia do trabalho selecionado. Para exportar
todos os perfis de trabalho salvos como um arquivo PDF,

SHP ou KML em uma unidade de pen drive, acesse Dados ->
Relatorios.

Ne° 5 Acesse a Tela de orientacao
1. Pressione as guias ORIENTACAO PARA VISUALIZAGAO DE
VEICULO @ ORIENTAGCAO PARA VISAO DE CAMPO m ou
ORIENTACAO REALVIEW i@
2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGCAO a
para exibir opg¢des de navegagao.
Escolher um modo de orientagao &

» Reta A-B » Ultima passagem El
» Curva AB » Proxima linha
» Pivé circular » Curva adaptavel

Marcar pontos Ae B @ ©

Para estabelecer uma orientagéo A-B.
3. Pressione a guia OPGOES DE LIMITE E POLIGONO [ para exibir
opgdes de limite e poligono.

Criar um limite de aplicacio & & @
Disponivel em qualquer tela de orientagao, a guia Limites e poligonos
u exibe opgdes de limite externo, limite interno e poligono.

Os limites de aplicagéo estabelecem areas de trabalho onde o produto
€ ou ndo aplicado durante o uso do ASC ou do BoomPilot.

« Limite externo &k - estabelece uma area de trabalho onde a
aplicagéo sera aplicada durante o uso do ASC ou BoomPilot

+ Limite interno &% - estabelece uma area de trabalho onde a
aplicagao NAO ser4 aplicada durante o uso do ASC ou BoomPilot

+ Poligono @ _ estabelece areas de mapeamento
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INFORMACOES IMPORTANTES DE SEGURANCA

Todas as instrugdes relacionadas com seguranca e operagao devem ser lidas antes de o sistema ser operado. A operagao segura
de maquinas ¢ responsabilidade do operador. Os procedimentos de seguranga devem ser colocados proximos ao equipamento e
claramente visiveis e legiveis pelo operador. Os procedimentos de seguranca devem atender a todos os regulamentos locais e da
empresa, bem como aos requisitos MSDS. Entre em contato com seu revendedor local para obter ajuda.

Definiges de simbolos de alerta de seguranca:

PERIGO! Este simbolo esta reservado para as situagdes mais extremas em que ferimentos graves ou morte
s80 iminentes.

AVISO! Este simbolo indica uma situagao perigosa que pode resultar em ferimentos graves ou morte.

CUIDADO! Este simbolo indica uma situagéo perigosa que pode resultar em ferimentos leves ou moderados.

-2l >

NOTA: Este simbolo aborda as praticas das quais 0 operador deve estar ciente.

AVISOS GERAIS E PRECAUCOES

>

Leia e siga as instrugdes. Se as instrug¢des ndo estiverem claras apds a leitura do manual, entre em contato com
um revendedor local.

Mantenha as criangas longe do equipamento.
N&o opere 0 maquinario sob a influéncia de alcool ou qualquer substancia ilegal.

Alguns sistemas incluem um aquecedor de ventilador. Nunca cubra o0 aquecedor, caso contrario, havera um sério
risco de incéndio!

>

AVISO! RISCO ELETRICO/DE CHOQUE

Antes de trabalhar em qualquer componente em particular, certifique-se de que todas as fontes de alimentagéo
tenham sido desligadas e ndo possam ser ligadas acidentalmente.

Desconecte os cabos de alimentag&o antes de usar um soldador a arco no equipamento ou qualquer coisa
conectada ao equipamento.

Sistemas que incluem conversores de frequéncia apresentam risco de choque elétrico devido a tenso residual.
Né&o é permitido abrir 0 equipamento nem desconectar o sistema ou qualquer conexao rapida até 5 minutos apés a
alimentacao ter sido removida.

Somente opere o sistema a partir da fonte de energia indicada no manual. Se vocé néo tiver certeza da fonte de
alimentagao, consulte um técnico qualificado.

N&o use um limpador de alta press&o para limpar componentes elétricos. Isso pode danificar os componentes
elétricos e sujeitar o operador ao risco de choque elétrico.

A alimentagao elétrica do equipamento deve ser adequadamente roteada e conectada ao equipamento. Todas as
conexdes devem atender aos requisitos especificados.

n www.teejet.com
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AVISO! SISTEMAS HIDRAULICOS PRESSURIZADOS
+ Sempre use equipamento de protecéo individual (EPI) ao realizar trabalhos em sistemas hidraulicos.
+ Siga as instrugdes de manutengao aprovadas pelo fabricante da maquina quando estiver trabalhando no

sistema hidraulico.

+ Sempre desligue 0 equipamento quando estiver trabalhando no sistema hidraulico. Tome as devidas precaugdes ao
abrir sistemas que foram previamente pressurizados.

+ Esteja ciente de que o 6leo hidraulico pode estar extremamente quente e sob alta pressao.

AVISO! MANIPULAGAO QUIMICA
+ Sempre use EPI ao manusear qualquer substancia quimica.
+ Siga sempre as etiquetas e instrugdes de seguranga fornecidas pelo fabricante ou fornecedor de produtos quimicos.

+ O operador deve ter informagBes completas sobre a natureza e a quantidade do material a ser distribuido.

+ CUMPRA AS REGULAMENTAGOES FEDERAIS, ESTADUAIS E LOCAIS RELATIVAS AO MANUSEIO, USO OU
DESCARTE DE PRODUTOS QUIMICOS AGRICOLAS.

AVISO! SISTEMA DE SPRAY PRESSURIZADO
« E importante reconhecer as precaugdes de seguranga adequadas ao usar um sistema de spray pressurizado.

Fluidos sob press&o podem penetrar na pele e causar ferimentos graves.

+ Apressao do sistema nunca deve exceder 0 componente com a mais baixa classificagdo. Sempre familiarize-se
com seu sistema e todos os recursos de componente, pressdes maximas e taxas de fluxo.

+ Os filtros s6 podem ser abertos quando as valvulas manuais na frente e atras do filtro estiverem na posi¢éo
fechada. Se qualquer aparelho tiver que ser retirado da tubulagao, as valvulas manuais na frente e atras deste
aparelho devem estar na posi¢éo fechada. Se eles forem reinstalados, garanta para que seja feito corretamente,
de modo que equipamento esteja bem alinhado e todas as conexdes estejam firmes.

+ O suprimento de encanamento para o equipamento deve atender a todos os regulamentos locais e da
empresa e deve ser roteado e conectado corretamente ao equipamento. Todas as conexdes devem atender
aos requisitos especificados

+ E aconselhavel drenar e purgar o trem liquido quando o equipamento n&o deve ser usado por um longo periodo
de tempo.

AVISO! SEGURANGA DO PILOTO AUTOMATICO
+ Para evitar ferimentos ou morte acidental por atropelamento pelo veiculo ou 0 movimento automatizado do sistema

de direcéo, nunca deixe o assento do operador do veiculo com o sistema engatado.

+ Para evitar a morte ou les&o acidental por atropelamento pelo veiculo ou movimento automatizado do sistema de
direcao, verifique se ndo ha pessoas ou obstaculos na area ao redor do veiculo antes da inicializagéo, calibragéo,
ajuste ou uso do sistema.

+ Certifique-se de que o equipamento esteja bem preso aos componentes adequados.

+ Nunca dirija em vias publicas com o sistema engatado.

98-05273-PTBRR9 n
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CUIDADO! SEGURANGA, MANUTENGAO E SERVIGO DE EQUIPAMENTOS

+ O equipamento deve ser operado somente por pessoal qualificado e devidamente treinado. Eles devem ter
comprovado suas habilidades na operag&o do equipamento.

z
|
ey
(]
o
c
a
b
(@]

+ Antes de usar o equipamento, o operador deve verificar se 0 equipamento esta em boas condigdes e pode ser
usado com seguranga. Caso contrario, 0 equipamento ndo pode ser usado.

+ Todos os EPIs necessarios devem estar prontamente disponiveis ao operador em todos os momentos.

+ Verifique rotineiramente o sistema e 0os componentes quanto a desgaste e danos. Substitua ou conserte quando
necessario.

+ Somente especialistas autorizados podem reparar ou manter a instalagéo. As instrugdes de manutengéo e
operagéo devem ser estritamente observadas e seguidas.

+ Um manual completo para o equipamento deve estar disponivel para o operador ou técnico de manutengdo em
todos 0os momentos.

CUIDADO! SEGURANGA DOS CABOS DO CINTO E MANGUEIRA
+ Rotineiramente, verifique todos os cabos de cinto e mangueiras quanto a danos ou desgaste. Substitua ou conserte

quando necessario.

+ Na&o direcione os cabos do cinto e mangueira com curvas acentuadas.

+ N&o prenda os cabos do cinto e mangueiras a linhas com alta vibragdo ou picos de pressao.

+ N&o prenda os cabos do cinto e mangueiras a cabos que transportam fluidos quentes.

* Proteja os cabos do cinto e mangueiras de objetos pontiagudos, detritos de equipamentos e acimulo de material.

+ Deixe um comprimento suficiente para que os cabos do cinto e mangueiras tenham movimento livre nas segdes
que se movem durante a operago e certifique-se de que os cabos do cinto e mangueiras nao estejam pendurados
abaixo do equipamento.

+ Deixe folga suficiente para os cabos do cinto e mangueiras das zonas operacionais do implemento e da maquina.

+ Ao limpar o equipamento, proteja 0s cabos do cinto da lavagem a alta presséo.

NOTA: CUIDADO DA TELA DE TOQUE
@ + Mantenha objetos pontiagudos longe do dispositivo de tela sensivel ao toque. Tocar na tela com um objeto

pontiagudo pode resultar em danos ao monitor.

+ Nao use produtos quimicos para limpar o console/display. A maneira correta de limpar um console/monitor é usar
um pano Umido ou um pano antiestatico, semelhante a limpeza de um monitor em um computador.

NOTA: PEGAS DE REPOSICAO RECOMENDADAS

+ O sistema foi projetado com componentes que trabalham juntos para fornecer o melhor desempenho do sistema.
Quando o sistema requer pegas de reposi¢do, somente os componentes recomendados da TeeJet devem ser
usados para manter a operagao e a seguranga do sistema.
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CAPITULO 1 - INTRODUCAO

O Matrix Pro GS permite o gerenciamento de varios médulos conectados, além de mapeamento de GNSS, Orientagéo, FieldPilot®,
BoomPilot®, Controle de taxa e coleta de dados, em um Unico console, usando a tecnologia de barramento CAN. Assim, a presenca de
varios consoles na cabine é substituida por um robusto sistema.

Atualizacoes disponiveis para o produto

+ Diregédo automatica FieldPilot® ou FieldPilot® Pro + Aprimoramento do aplicativo de organizacéo de dados
+ Diregéo assistida UniPilot® ou UniPilot® Pro Fieldware® Link

+ Controle automatico de secéo de barra BoomPilot® + Kit de interface do sensor de presséo para monitor de
+ Médulo do giroscépio de inclinagdo tamanho da gota

+ Mbdulos de sele¢do de video para até 8 cameras + Controle de taxa de terceiros

+ Atualizagdes para antena ou receptor GNSS externos

COMPONENTES DO SISTEMA

Console Matrix Pro 570GS

O Matrix Pro 570GS é projetado para oferecer anos de servigo, considerando-se as condi¢des operacionais agricolas tipicas.

O gabinete firmemente ajustado, combinado com coberturas de borracha em todos os conectores, assegura que os tipicos ambientes
empoeirados néo causardo problemas operacionais. Embora respingos ocasionais de dgua ndo causem danos & unidade, o Matrix Pro
570GS nao é projetado para exposigéo direta a chuva. Tenha cuidado para néo operar o Matrix Pro GS em ambientes molhados.

Figura 1-1: Vista frontal e traseira do console Matrix Pro 570GS

Barra de luzes integrada

Botao de energia

Porta de pen drive com cobertura
de borracha

Tela brilhante sensivel
ao toque

Alto-falante

Botédo de energia
Montagem RAM integrada
(instalac&o necessaria)

Porta de pen drive com cobertura
de borracha

_ — Conexdo da antena GPS

Coberturas de borracha
para conectores

Suporte RAM padréo

. x L Conectores rebaixados
(instalag&o necessaria)

Conexao digital rapida
Conexdo da camera

Conexao de energia
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Console Matrix Pro 840GS

O Matrix Pro 840GS ¢é projetado para oferecer anos de servigo, considerando-se as condigdes operacionais agricolas tipicas.

O gabinete firmemente ajustado, combinado com coberturas de borracha em todos os conectores, assegura que os tipicos ambientes
empoeirados nao causardo problemas operacionais. Embora respingos ocasionais de agua ndo causem danos a unidade, o Matrix Pro
840GS nao é projetado para exposicao direta a chuva. Tenha cuidado para nao operar o Matrix Pro GS em ambientes molhados.

Figura 1-2: Vista frontal e traseira do console Matrix Pro 840GS

Barra de luzes integrada

Botao de energia

Porta USB Bot&o Inicio

com cobertura de
borracha AN Botdes para mais/

menos zoom

Alto-falante

Tela brilhante sensivel

a0 toque Conexdo da

antena GPS

Suporte RAM padrao
(instalagdo necessaria)

Montagem RAM integrada
(instalagdo necessaria)

Coberturas de borracha
para conectores

Conexdo rapida de sinal

Conexao da camera

Conexao de energia
Botoes Informacgoes adicionais
. . Todas as alteragdes sdo salvas automaticamente.
Liga/desliga

Ligar - Pressione o botao de ENERGI A para energizar E necessario reiniciar o console quando ocorre a alteragao ou
o console. Apés ser ligado, o Matrix Pro GS comegara sua a conexao de equipamentos no sistema Matrix Pro GS.
sequéncia de inicializag&o.

Desligar — Pressione e segure brevemente o botdo de ENERGIA
até que a tela de confirmag&o reconhega o modo de desligamento.

Sequéncia de inicializagao

O console leva aproximadamente dois minutos para ser ligado.
Durante esse tempo, sera exibida uma série de telas, os LEDs

se acendem e se apagam e os niveis de brilho oscilam. Quando a
sequéncia de inicializagao é concluida, a tela inicial é exibida.

AVISO! Aguarde 10 segundos para reiniciar o console.

Inicio (somente Matrix Pro 840GS)
O botao Inicio @ oferece um atalho para a tela inicial. Instalagio recomendada da antena

A antena do GNSS deve ser montada mais a frente possivel,
no topo da cabine, em uma superficie metélica de pelo menos
10 cm x 10 cm.

Para cima/Para baixo (somente Matrix Pro 840GS)
Os botdes Para cima/Para baixo & 'V ajustam a perspectiva ou
a visualizagdo do veiculo em relagéo ao horizonte, da visualizagdo
do veiculo para visdo aérea, nas telas Visualizagao do veiculo e
Orientag&o para visdo de campo.
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Ativagao e movimento inicial

com piloto automatico/assistido

E preferivel que o sistema ndo seja ligado até que a antena do
GNSS tenha uma visao clara do céu e possa calcular a posigao.

O primeiro movimento do veiculo depois de ligar o sistema deve
ser sempre na dire¢do para frente.

Se as recomendagdes acima néo forem seguidas e a orientagao
do mapa na tela néo estiver correta, dirija a maquina na dire¢éo
para frente por ~150 metros a velocidades superiores as
seguintes para permitir que o0 SCM Pro estabelega a orientagao
correta do veiculo:

Receptor GNSS Velocidade

RTK 1,6 km/h
GNSS e SBAS autdbnomos 3,6 km/h
PPP e RTK flutuante 5,4 km/h

Camera RealView®

A Camera RealView da TeeJet Technologies permite a exibigéo
de imagens de video na tela do Matrix Pro GS. A cAmera pode ser
apontada para frente, a fim de ativar a Orientagao RealView por
video, ou pode ser posicionada de forma a exibir outros aspectos
operacionais do seu equipamento. A cdmera é equipada com uma
montagem RAM flexivel, prote¢&o integral contra o sol e oferece
iluminagdo infravermelha, possibilitando a geragéo de nitidas
imagens de video, mesmo em condi¢des de pouca iluminagéo.

CONFIGURACOES

O diagrama que estava localizado aqui nas versdes anteriores do
software foi movido para o anexo.

USO BASICO DA TELA

O Matrix Pro GS pode ser usado como um sistema simples para
o trabalho atual ou como um sistema avangado multitrabalhos.
Independentemente do modo do console, as fungdes basicas da
tela s&o as mesmas.

+ Guias inferiores e laterais acessam as varias telas e subtelas

+ Pop-ups de avisos e informagdes orientam o usuario sobre
as atividades do console e sobre os detalhes das fungdes de
configuragdo ou orientagao

+ As opgdes de configuragdo podem ser facilmente definidas
usando 0s menus suspensos ou as telas de entrada do
teclado

Para localizar rapidamente um recurso de configuragéo, consulte
“Configuragdes do menu do console Matrix Pro GS” neste manual.

Teclas da guia inferior
As teclas da guia inferior estdo sempre disponiveis na tela. Essas
teclas d&o acesso a trabalhos, opgdes de configuragéo e navegagéo.

/l'-!\ Tela Inicio/Trabalho
}‘:‘ Configuragéo do sistema

Orientag&o para visualizag&o de veiculo
E Orientag&o para visao de campo

G Orientagéo RealView ou Visualizag&o de video em tela
inteira da cdmera RealView

NOTA: As opgbes da Orientagéo RealView so ficam disponiveis
quando ha uma cémera instalada no sistema.

Figura 1-3: Teclas da quia inferior

LN D

Opcodes nao disponiveis quando o trabalho esta ativo
Quando um trabalho esta ativo, algumas opgdes de configuragao
néo ficam disponiveis: consulte “Configuragdes do menu do
console Matrix Pro GS” neste manual.

Figura 1-4: Exemplos de opgbes ndo disponiveis

98-05273-PTBRR9 n
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Cores da tela do console

CONSOLE @ ¢ insira as opgdes de

OYINAOYLNI

e selecionar o modo de cores.
Figura 1-5: Paleta de cores

O console esta disponivel em seis paletas de cores. Na tecla
inferior Configuragéo do sistema, pressione a guia lateral
. Pressione a seta
PARA BAIXO 4', para acessar as opc¢oes de Paleta de cores

=Display

Colour scheme

LCD brightness

Niaght mode Disabled

Console->Display

Colour scheme

LCD brightness

Colour scheme

LCD brightness

Minkr mada Nicaklad

Colour scheme Style 5
LCD brightness 50

Miaht mode Disabled

Console-=Display

Colour scheme

Style 6

s |
-
=
o |

LCD brightness

Night mode Disabled

Screenshot Enabled

Screen calibration

[« elel=]e

K
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|—

% [@®]
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Modo simples ou avangado
Para alternar entre 0 modo simples e 0 modo avangado, consulte
o capitulo Configuragéo em Dados —> Opgdes.

No modo simples, apenas um trabalho estara disponivel de cada
vez. Apenas a area contornada e as areas de cobertura séo
exibidas na tela inicial. Somente o trabalho atual esté disponivel
para gravacao em Relatérios. O uso com o Fieldware Link ndo
esta disponivel.

Figura 1-6: Tela inicial do Modo simples

No modo avangado, mais de um trabalho estara disponivel de
cada vez. A tela inicial exibe nomes de cliente, fazenda, campo e
trabalho, areas contornadas e de cobertura, tempo da aplicagao
e distancia do trabalho selecionado. Para exportar todos os perfis
de trabalho salvos como um arquivo PDF, SHP ou KML em uma
unidade de pen drive, acesse Dados -> Relatdrios.

S6 é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda, do
campo € mapas de prescricdo usando o Fieldware Link. Um nome
de trabalho sé pode ser editado usando o Fieldware Link.

Um usuério pode duplicar trabalhos para reutilizacdo de diretrizes,
limites, dados aplicados, mapa de prescri¢éo e / ou poligonos
usando Fieldware Link ou Data -> Dados do trabalho -> Gerenciar
no console.

Figura 1-7: Tela inicial do Modo avancado
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Pop-ups de avisos e informagodes
Um aviso pop-up ou uma caixa de informagdes sera exibida por
aproximadamente 5 (cinco) segundos. Para remover a caixa de
informagdes, toque em qualquer lugar da tela.

Figura 1-8: Exemplo de caixa de texto informativa

Informagoes da opgao de configuragao

Pressione 0 nome ou o icone da op¢&o de qualquer item de menu
para exibir a definigdo e o intervalo de valores desse item. Para
remover a caixa de informagdes, pressione qualquer lugar da tela.

Figura 1-9: Exemplo de caixa de texto informativa

Selegées do menu suspenso

Pressione a seta PARA BAIXO % para acessar as opgoes.

Use as setas PARA CIMA/PARA BAIXO ou abarra
deslizante, caso seja necessario rolar a tela para percorrer a lista
estendida. Selecione a opg¢&o apropriada. Para fechar a lista sem
selecionar uma opgao, toque em qualquer lugar da tela fora do
menu suspenso.

Qo
L
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=
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=
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Figura 1-10: Exemplo de menu suspenso

Rolagem de telas

Algumas telas tém mais informagdes ou opgdes do que é
possivel visualizar na tela atual. Use as setas PARA CIMA/PARA
BAIXO = = ou a barra deslizante para acessar opgdes ou
informagdes adicionais que ndo estejam atualmente visiveis

na tela.

Figura 1-11: Exemplo de rolagem de tela
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Tela de entrada no teclado Préxima pagina

Pressione o icone de TECLADO EZ. Use o teclado Pressione a seta PROXIMA PAGINA 9 para configurar opgdes
numérico para inserir um valor. adicionais para o item selecionado.

Pressione o icone ACEITAR @ para salvar as Figura 1-13: Exemplo de proxima pagina

configuragdes ou o icone CANCELAR @ para sair do
teclado sem salvar.

Figura 1-12: Exemplo de teclado

Caixas de selecao
Pressione a CAIXA DE SELEGAO|v|/[ | para marcar ou
desmarcé-la.

Figura 1-14: Exemplos de caixas de selecdo
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CAPITULO 2 -TRABALHOS/TELA INICIAL

Apbs a conclusdo da sequéncia de acionamento e quando

0 console estiver recebendo sinal GNSS, a tela inicial sera
exibida com a op¢ao para iniciar um novo trabalho ou continuar
um trabalho existente.

Antes de iniciar um trabalho, é necessario realizar
a configuragdao da maquina especifica e de seus
componentes. Uma vez que o trabalho estiver ativo, ndo sera
mais possivel alterar algumas opgdes de configuragdo. Consulte
“Configuragdes do menu do console Matrix Pro GS” no anexo
deste manual.

Para alternar entre 0 modo simples e 0 modo avangado, acesse

Dados -> Opgdes -> Modo de trabalho na Configuragao do sistema.

Modo simples

No modo simples, apenas um trabalho estara disponivel de cada
vez. Apenas a area contornada, as areas de cobertura e o tempo
da aplicagdo sao exibidos na tela inicial. Somente o trabalho
atual esta disponivel para gravagéo em Relatorios. O uso com

o Fieldware Link n&o esta disponivel.

Figura 2-1: Tela inicial do Modo simples

Modo avangado

No modo Avangado, mais de um trabalho estara disponivel de
cada vez. A tela inicial exibe nomes de cliente, fazenda, campo e
trabalho, areas contornadas e de cobertura, tempo da aplicagéo
e distancia do trabalho selecionado. Para exportar todos os perfis
de trabalho salvos como um arquivo PDF, SHP ou KML em uma
unidade de pen drive, acesse Dados -> Relatorios.

S6 é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda, do
campo e mapas de prescricdo usando o Fieldware Link. Um nome
de trabalho s6 pode ser editado usando o Fieldware Link.

Um usuério pode duplicar trabalhos para reutilizagéo de diretrizes,
limites, dados aplicados, mapa de prescrigdo e / ou poligonos
usando Fieldware Link ou Data -> Dados do trabalho -> Gerenciar
no console.

Figura 2-2: Tela inicial do Modo avancado
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MODO SIMPLES

Apés a conclusédo da sequéncia de acionamento, a tela inicial sera
exibida com a opgéo para iniciar um novo trabalho ou continuar
um trabalho existente.

Para iniciar ou continuar um trabalho, o console deve ter o GNSS.

Novo trabalho
O inicio de um novo trabalho excluira os dados do trabalho anterior.

Para iniciar um Novo trabalho:

1. Natela inicial /ﬂ\ pressione [ AZRIECEE.

O console passaréa para a Visualizagdo do veiculo.

Continuar trabalho
Para continuar o trabalho existente:

1. Natela inicial /", pressione [ -

O console passara para a Visualizagdo do veiculo e comegara
a fornecer informagdes de navegagao.

Se um trabalho selecionado estiver em uma zona UTM diferente
da zona UTM atual ou adjacente, a opgéo estara
desabilitada.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte o Anexo Zona UTM.

Fechar trabalho
Para fechar um trabalho:

1. Na telainicial /ﬁ\, pressione [ ETRTETEITY.

Para criar um relatério do trabalho ao fecha-lo;
1. Insira uma unidade de pen drive na porta USB do console.

2. Natelainicial /ﬂ\ pressione .
3. Selecione:
» Sim — para criar um relatrio do Ultimo trabalho
» Nao — para retornar a tela inicial sem salvar

MODO AVANCADO

Apos a concluséo da sequéncia de acionamento, a tela inicial sera
exibida com a opg¢éo para iniciar um novo trabalho ou continuar
um trabalho existente.

Para iniciar ou continuar um trabalho, o console deve ter o GNSS.

Novo trabalho
O inicio de um novo trabalho excluira os dados do trabalho anterior.

Para iniciar um Novo trabalho:

1. Natela inicial /ﬂ\ pressione [ AZRIEGEE.

2. Pressione:

» Sim — para gerar um nome automaticamente

» N&o — para inserir um nome usando o teclado na tela
Para inserir informagdes de cliente, fazenda e campo, use
o Fieldware Link.

O console passara para a Visualizagdo do veiculo.

Iniciar trabalho

O Matrix Pro GS é programado com uma ferramenta localizadora
de campo para auxiliar o usuario a encontrar o trabalho mais
préximo ao local do veiculo. Com o GNSS adquirido, a lista de
selegao de trabalhos sera atualizada a cada dez segundos.
Durante essa atualizagao, a lista de trabalhos é classificada pela
distancia e os dois trabalhos mais proximos sao exibidos no topo
da lista. Os trabalhos restantes séo listados abaixo desses dois.

Para continuar o trabalho existente:
1. Na tela inicial /r\ pressione a seta PARA BAIXO } para
acessar a lista de trabalhos salvos no console.

2. Selecione 0 nome do trabalho a ser iniciado/continuado.

3. Pressione JIIHERIE L1110

O console passara para a Visualizagdo do veiculo e comegara
a fornecer informagdes de navegagao.

Distancia
Se um trabalho selecionado estiver em uma zona UTM diferente
da zona UTM atual ou adjacente, a mensagem “fora do intervalo”

sera exibida ao lado de Distancia, e a opgéo [ISEIRIELET
sera desativada.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte o Anexo Zona UTM.

Se um trabalho selecionado néo tiver informagdes gravadas,
a opgao Distancia exibird a mensagem “Sem dados”.

Fechar trabalho
Para fechar um trabalho:

1. Natelainicial /r\ pressione [FESETRIETETY.

Para criar um relatoério do trabalho ao fecha-lo:
1. Insira uma unidade de pen drive na porta USB do console.

2. Natelainicial /r\ pressione .
3. Selecione:
» Sim — para criar um relatério do ultimo trabalho
» N&o — para retornar a tela inicial sem salvar
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CAPITULO 3 - VISUALIZACAO DE VIDEO EM TELA INTEIRA

A Visualizagdo de video em tela inteira do RealView permite a exibi¢do de entrada de video ao vivo. Visualize feed(s) de video
e configure cdmeras mesmo sem o GNSS disponivel. As op¢des da Orientagdo RealView ndo estéo disponiveis nesta tela.
» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente conectada ao console
» Mddulo de selegao de video — se um Mddulo de selegéo de video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video
estardo disponiveis:
+ Visualizagdo de uma camera — é possivel selecionar uma de um maximo de oito entradas da camera para alterar
a visualizacdo da entrada de video.

+ Visualizagao dividida da cdmera — é possivel selecionar um entre dois conjuntos de quatro entradas da camera (A/B/C/D ou
E/F/G/H) para dividir a tela em quatro feeds de video separados.

<
o
@
=
=
<
5
@
=

Para ajustar a visualizagdo da camera (marcha a ré, de cabega para baixo), acesse Configuragdo -> Configuragao -> Video.
Para entrar no modo Video em tela inteira:

1. Pressione a guia inferior VISUALIZAGAO DE VIDEO EM TELA INTEIRA DA CAMERA REALVIEW @
2. Pressione a guia OPGOES DO REALVIEW @) para exibir tais opgdes.
3. Selecione entre:

» Visualizag&o Unica de camera @ (somente VSM) — é possivel selecionar 1 (uma) de um méaximo de 8 (oito) entradas da camera
para alterar a visualiza¢&o da entrada de video

» Visualizagdo dividida da cdmera § & (somente VSM) — é possivel selecionar 1 (um) entre 2 (dois) conjuntos de 4 (quatro)
entradas da camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela em quatro feeds de video separados

» Captura da imagem da camera RealView a - salva uma foto estatica da visualizagdo atual da tela em uma unidade de pen drive
Figura 3-1: Visualizagdo de video em tela inteira do RealView
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Instantaneo da cAmera Figura 3-3: Selegéo de cadmera dnica com VSM

O Instantaneo da camera RealView salva uma foto estatica
da visualiza¢&o atual da tela em uma unidade de pen drive.

OYONAOYLNI

. Insira uma unidade de pen drive.
2. Pressione a guia inferior VISUALIZAGAO DE VIDEO EM
TELA INTEIRA DA CAMERA REALVIEW .
3. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW @
tais opgoes.
4. Pressione o icone INSTANTANEO DA CAMERA @4

Figura 3-2: Visualizagéo de video em tela inteira da cdmera
RealView

para exibir
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Opc¢oes da camera VSM

Q ®® Se um Mddulo de selegéo de video (VSM) estiver

=98 ngtalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video

estardo disponiveis:

1. Pressione a guia inferior VISUALIZAGAO DE VIDEO EM
TELA INTEIRA DA CAMERA REALVIEW

2. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW
tais opgoes.

3. Selecione entre:

» Visualizagdo Unica de cdmera @ - é possivel selecionar
1 (uma) de um maximo de 8 (oito) entradas da cAmera para
alterar a visualizacéo da entrada de video.

» Visualizagdo dividida da camera § & — é possivel
selecionar 1 (um) entre 2 (dois) conjuntos de 4 (quatro)
entradas da camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a

L] tela em quatro feeds de video separados.
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CAPITULO 4 - CONFIGURACAO DO SISTEMA

A configuragéo do sistema é usada para configurar o console, a maquina e seus implementos. Quatro guias laterais ddo acesso as
opgdes de Configuragdo de maquina/implemento, Gerenciamento de dados, Configuragdes do console e Ferramentas.

VISAO GERAL

)
Quatro guias laterais oferecem acesso as opgdes de { = Gerenciamento de dados

configuragao para: « Dados do trabalho (Transferir, Gerenciar)

¢ Configuragéo * Relatorios
* Implemento (configuragdes de implemento Reto, de Espalhadora  « Opgdes (Modo de trabalho)
ou Escalonado; informagdes de Selegao do bocal, incluindo

+ Configuragdes de maquina (Transferir, Gerenciar)
configurag&o do Monitor de tamanho da gota, Marcha a ré

. « - ) i Configuracées do console
+ Mapeamento e orientagéo (localizagdo do mapeamento, barra

de luzes, barra de luzes externa) * Sobre (Informagdes do sistema)
+ Configuragdo do receptor GNSS * Exibicdo
+ Configuragéo de video * Cultural
+ Sensores (Sensor de pressao do modulo de entrada/ * Volume do audio
saida [IOM]) + Demonstragdo do GNSS
+ Configuragao de produto + Desbloqueio de recurso
+ Configuragéo de controle de taxa de terceiros i Ferramentas
+ Direc&o automética « Carregar software
<«FieldPilot (Configuragéo da vélvula, Definigbes de diregao, + Extras (calculadora, conversor de unidades)

Teste da valvula, Diagnostico da valvula, Sensor do volante,
Sensor do angulo de dire¢&o)

«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (Gerenciamento de veiculos,
Calibragdes, Ajustes, Selecionar valores de Ql, Modo de
transporte, Modo de servigo)

+ Corregao de inclinagdo

Figura 4-1: Opcdes de configuracao

Guias laterais

Guia lateral Configuragao
Guia lateral Gerenciamento de dados
Guia lateral Configuragdes do console

Guia lateral Ferramentas

Guia inferior Configuragao do sistema
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\\” CONFIGURACAO

A configuragéo é usada para configurar os componentes do sistema, incluindo implementos, guias, diregdo, monitores e sensores.

NOTA: Adisponibilidade do recurso varia de acordo com os dispositivos disponiveis e liberados no sistema Matrix Pro GS.

1.
2.

Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

3. Selecione entre:

» Implemento — esta opgéo define (conforme apropriado) tipo
de maquina, altura da antena do GNSS, tipo de implemento,
layout de implemento simétrico, mddulos de saida da secéo,
numero de se¢des de implemento, largura da aplicagéo/
trabalho, monitor de tamanho da gota, sele¢éo do bocal,
espagamento do bocal, modo inicial do BoomPilot, Médulo
de sensor da marcha a ré

e No Modo reto — diregao/distancia de deslocamento do
implemento em linha/lateral, percentual de sobreposicao,
hora de ativacdo/desativacdo do atraso do implemento

e No Modo da espalhadora:
TeeJet — distancia da antena até discos, diregao/distancia
de deslocamento do implemento lateral, porcentagem de
sobreposico, horas de ativagéo/desativagéo do atraso,
distancia de deslocamento de difuséo, distancias de
deslocamento de se¢ao, comprimentos de se¢éo
OEM - distancia da antena até discos, diregao/distancia
de deslocamento do implemento lateral, distancia ligada/
de parada, distancias de deslocamento ligadas/desligadas
de se¢éo

o No Modo escalonado — dire¢ao/distancia de deslocamento
de secéo 1 em linha/lateral, percentual de sobreposigao,
horas de ativagdo/desativagao do atraso, deslocamentos
de segao

» As opgdes de mapeamento e orientagéo — usadas para
configurar a localizagdo de mapeamento, largura de
orientagdo, erro em relagao & guia mostrado na barra de luzes

Figura 4-2: Opcoes de configuracédo

» Configurac&o do receptor GNSS — usada para estabelecer
tipo de GNSS, porta de GNSS e PRN, bem como para
visualizar informagdes de status do GNSS

P Video — usado para ativar/desativar a ativagdo automatica
da camera de marcha a ré e para definir as configuragdes
da camera

P Sensores — opgao usada para estabelecer as configuragdes
do sensor de pressao

» Produto — opgéo usada para configurar 0 nome de produto,
colorir os limites de taxa minima/maxima de mapeamento
e cores de exibigao correspondentes

» Configurages de controle de taxa de terceiros — opgao usada
para configurar a interface de hardware e comunicag&o.

» Diregao automatica — usada para ativar/desativar e calibrar
a diregéo assistida/automatica

o FieldPilot — esta segdo é usada para estabelecer
configuragdes da valvula, de dire¢éo, do volante e do
sensor do &ngulo de diregéo, além de executar testes ou
diagnéstico da valvula

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro — usado para gerenciar as
configuracdes do veiculo, calibrar sensores, selecionar
valores de QI, assim como estabelecer o0 modo de
transporte e 0 modo de servigo

» Corregao de inclinagdo — usada para ativar/desativar e
calibrar a fungéo de corregdo de inclinagdo, além de melhorar

a aplicag@o em terrenos montanhosos ou inclinados
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Implemento Figura 4-4: Tipo de implemento — Espalhadora

A Configuragéo do implemento é usada para estabelecer as
diversas configuragdes associadas ao modo reto, ao modo
da espalhadora ou ao modo escalonado. As configuragdes
disponiveis variam dependendo do equipamento especifico
presente no sistema.

Esta secéo inclui opgdes para as seguintes configuragdes de
implemento:
» Secéo Unica
P Secdes multiplas com Médulo condutor de se¢do ou
Médulo da fungdo de troca

NOTA: Para obter mais informagbes, consulte o capitulo Fiqura 4-5: Tipo de implemento — Escalonado
Implemento deste manual.

Tipo de implemento
0 tipo de implemento seleciona o tipo de padréo de aplicagéo
mais semelhante ao seu sistema.

o No modo Reto — as se¢bes de barra ndo tém comprimento
e estdo em uma linha a uma distancia fixa da antena
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e No modo da espalhadora — uma linha virtual é criada
de forma alinhada aos discos de entrega, em relagéo
aos quais as se¢des de aplicagdo podem variar de
comprimento e podem estar a diferentes distancias da linha
(a disponibilidade depende do equipamento especifico do

sistema) Configuragao de secao Unica

e No modo Escalonado — uma linha virtual é criada de A Configuragéo de segéo Unica é usada quando ndo ha
forma alinhada & Segao 1, em relacdo a qual as se¢des SmartCable, Modulo condutor da segéo (SDM) ou Modulo
de aplicagdo nao tém comprimento e podem estar a da fungéo de troca (SFM) presentes no sistema (isto é, ndo

diferentes distancias da linha (a disponibilidade depende do ~ hé controle de segdo presente). Toda a area da barra ou de
equipamento especifico do sistema) distribuicdo é considerada uma sec&o.

NOTA: Para obter mais informages, consulte “Tipo de 1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO '
implemento” no capitulo Implemento deste manual. 2. Pressione .
Figura 4-3: Tipo de implemento — Reto 3. Selecione entre:

» Tipo de maquina [quando disponivel] — opgao usada para
selecionar o tipo de maquina mais semelhante a sua maquina

» Altura da antena do GNSS [quando disponivel] — opcdo
usada para medir a altura da antena em relag&o ao solo

» Tipo de implemento — opgéo usada para selecionar o layout
das seg¢des para o local do produto aplicado

» Largura de trabalho [Tipo de implemento da espalhadora] —
opgao usada para inserir a largura total do implemento

» Largura da aplicagéo [Tipo reto de implemento] — op¢éo
usada para inserir a largura total do implemento

» Monitor de tamanho da gota [quando disponivel] — usado
para ativar o monitoramento de tamanho da gota para até
cinco bocais de pulverizador pré-selecionados

P Selegao do bocal [quando disponivel] — opgao usada
para selecionar o tipo de bocal do pulverizador (série
e capacidade), a fim de determinar informagdes sobre

otamanho da gota
98-05273-PTBR R9 n




MATRIK Pro 970GS - MATRIK" Pro 840GS

[a)
o
=
2
Q
c
o
>

0
b
o

» Alerta de aplicagdo — opgéo usada para estabelecer um
alerta que indica quando se esta saindo ou entrando na
area aplicada

» icone do BoomPilot — usado para ativar o icone da tela
de orientagdo para controlar manualmente a pintura da
aplicagéo na tela

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar
opgdes especificas do implemento. Para obter detalhes,
consulte o capitulo Implemento.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 oua guia lateral

CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configurag&o.

Figura 4-6: Implemento — Configuracdo da secéo tinica

Configuragao Se¢des multiplas com SDM/SFM

A Configuragao Segdes multiplas com SDM/SFM é usada quando

ha um Médulo condutor de se¢éo (SDM) ou um Médulo da fungéo

de troca (SFM). A area da barra ou de distribui¢ao pode incluir até 30
secdes de largura e comprimento variados (no modo da espalhadora).
As opgdes adicionais disponiveis em um SDM incluem Sobreposicéo
de aplicacéo, Retardo de aplicagado e Modo escalonado.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione [T E e,

3. Selecione entre:

» Tipo de maquina [quando disponivel] - opgao usada para
selecionar o tipo de maquina mais semelhante a sua maquina

» Altura da antena do GNSS [quando disponivel] — opgao
usada para medir a altura da antena em relag&o ao solo

» Tipo de implemento — opg&do usada para selecionar o layout
das segdes para o local do produto aplicado

» Implemento simétrico — usado para definir se as se¢des
sdo emparelhadas e, portanto, compartilham os mesmos
valores de largura, deslocamento e comprimento

» Mddulos de saida de segBes mulltiplas — usado para permitir o uso
de mddulos de saida de segdes multiplas no barramento CAN

» Numero de segdes de implemento — usado para selecionar
0 nimero de segdes de implemento

» Largura da aplicagéo [Tipo de implemento escalonado ou
reto] — opgéo usada para inserir a largura total de todas
as segdes do implemento

» Largura de trabalho [Tipo de implemento da espalhadora] —
opgao usada para inserir a largura total do implemento

» Monitor de tamanho da gota [quando disponivel] - usado
para ativar o monitoramento de tamanho da gota para até
cinco bocais de pulverizador pré-selecionados

» Selecédo do bocal [Tipo de implemento escalonado ou reto] -
opcéo usada para selecionar o tipo de bocal do pulverizador

» Modo Inicial do BoomPilot [quando disponivel] — usado
para estabelecer 0 modo no qual um trabalho € iniciado.

e Automatico — o controle automatico de segao é ativado
e a ativagdo de segédo e/ou 0 mapeamento de tela serdo
controlados por GNSS e velocidade

e Desligado - o controle automatico de secéo é desativado,
porém a ativacdo de secao e/ou mapeamento na tela
podem ser ativados manualmente usando uma caixa de
engrenagem ou o icone do BoomPilot nas opgdes de
navegac&o e orientacao das telas de orientagéo

. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar

opgdes especificas do implemento. Para obter detalhes,
consulte o capitulo Implemento.

. Pressione a seta RETORNAR 9 oua guia lateral

CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configurag&o.

Figura 4-7: Implemento — Configuragéo Segbes muiltiplas com

SDM ou SFM
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Monitor de tamanho da gota

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de
pressao (PSIK), o Monitor de tamanho da gota pode ser ativado/
desativado. Em seguida, o DSM ¢ disponibilizado nas telas

de operagéo.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte “Monitor de
tamanho da gota” no capitulo Implemento deste manual.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (&

2. Pressione S ERERIGN.

3. Selecione se o Monitor de tamanho da gota esta ativado ou
desativado. (Se ativo, leia também as informagdes exibidas
€ pressione .)

4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal
Configuragéo.

Figura 4-8: Monitor de tamanho da gota

Al110015

Selegao do bocal
A Seleg&o do bocal permite a predefinicdo de até 5 (cinco) bocais
para rapida recuperagéo e a selegdo do bocal atual.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte “Seleg¢édo do bocal”

B =

no capitulo Implemento deste manual.

Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

Pressione .

Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Seleggo do bocal ™.

Selecione entre:

» Predefinigdo 1-5 do bocal — seleciona até 5 (cinco) bocais
para rapida recuperagdo, bem como o bocal atual, para
determinar informagdes sobre 0 tamanho da gota

» Bocal atual — exibe o bocal atual

Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURAGCAO para voltar a tela principal Configurag&o.

Figura 4-9: Sele¢éo do bocal

Al110015

Al110015

Al110015
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Opcoes de sensor da marcha a ré

Opcdes de sensor da marcha a ré sao usadas ao adicionar
um Médulo de sensor da marcha a ré ou SCM Pro (Modulo
de controle de diregdo Pro para FieldPilot Pro/UniPilot Pro)
para qualquer configuragéo. Isso permite 0 mapeamento

e o controle da aplicagdo, bem como a orientacdo na tela
durante o deslocamento em marcha a ré.

NOTA: Para obter mais informagées, consulte “Mdédulo de sensor
da marcha a ré” no capitulo Implemento deste manual.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [ ENEGGY.

3. Selecione:

» Permitir BoomPilot em marcha a ré [quando disponivel] -
opcao usada para ativar a fungdo BoomPilot durante
0 deslocamento em marcha a ré
» Atraso de sinal em marcha ré — opgao usada para definir
0 atraso ao ir do deslocamento para a frente a marcha aré
ou da marcha a ré ao deslocamento para frente, atraso
depois do qual o icone do veiculo muda de dire¢do em uma
tela de navegagao.
4. Pressione a seta RETORNAR <'13 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configurac&o.
Figura 4-10: Opcbes de sensor da marcha a ré

AI110015

Mapeamento e orientacao [Barra de
luzes]

As opgdes de mapeamento e orientacdo s&o usadas para
configurar a localizagdo de mapeamento, largura de orientagao,
erro em relagao a guia mostrado na barra de luzes. Um modulo
de Barra de luzes externa (ELM) opcional pode ser usado para
fornecer informagdes adicionais de orientagdes.

NOTA: Nas versoes de software anteriores, este recurso era
chamado de “Barra de luzes”.

e Mapeamento e orientacdo [somente console] — usado
para configurar a localizagdo de mapeamento, largura de
orientagéo e sensibilidade de orientagao/erro em relagdo
& guia mostrados na tela barra de orientag&o.

e Mapeamento e orientagdo [usando uma barra de luzes
externa] — usado para configurar um modulo da barra
de luzes externa (ELM), que proporciona informagdes
adicionais de orientag&o.

Figura 4-11: Mapeamento e orientagdo

Mapeamento e orientagao [somente console]
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO [B.

PRSI )] Mapeamento e orientagao |

3. Selecione:

» Localizagdo do mapeamento — estabelece o layout da
localizag&o a partir d eonde o limite ou poligono sera
mapeado.

e |ocalizagao padréo — Durante a criagdo de um limite
externo ou poligono, a linha estara no exterior da se¢éo
ativa mais externa. Durante a criag&o de um limite
interno, a linha estara no interior da se¢&o ativa mais
interna. Se ndo houver se¢des ativas, o limite sera feito
na extremidade da sec¢&o mais externa.

e Entrada do usuario — os deslocamento em linha e
lateral a partir das direc@es e distancias da antena do
GNSS podem ser especificados pelo usuario. Podem
ser criadas até 5 (cinco) entradas de usuario. Consulte
“Localizagdo de mapeamento inserida pelo usuario”
para obter detalhes.
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P Largura de orientagdo — op¢éo usada para definir
a distancia entre as linhas de referéncia
» Brilho do LED - usado para ajustar o brilho dos LEDs
» Modo de exibi¢do — determina se a barra de luzes
representa a faixa ou o veiculo
e Quando definidos como “faixa”, os LEDs representam a
localizagdo da linha de referéncia e o LED em movimento
representa o veiculo
e Quando definidos como “veiculo”, o LED central
representa a localizagao do veiculo e 0 LED em
movimento representa a linha de referéncia
» Espagamento do LED - define a distancia em relagéo
a linha de referéncia ou ao veiculo que cada LED
iluminado representa
4. Pressione a seta RETORNAR C? ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configuragao.

Figura 4-12: Mapeamento e orientacdo

Mapeamento e orientagao usando a barra de
luzes externa

Opgdes de configuragéo adicionais estéo disponiveis ao usar uma
barra de luzes externa.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (.
2. Pressio [Ty
3. Selecione entre:

P Localizagdo do mapeamento — estabelece o layout da
localizag&o a partir d eonde o limite ou poligono serad mapeado.

e | ocalizag&o padréo - Durante a criagdo de um limite
externo ou poligono, a linha estara no exterior da se¢éo
ativa mais externa. Durante a criag&o de um limite
interno, a linha estara no interior da se¢&o ativa mais
interna. Se ndo houver segdes ativas, o limite sera feito
na extremidade da se¢&o mais externa.

e Entrada do usuario — os deslocamento em linha e lateral
a partir das diregdes e distancias da antena do GNSS
podem ser especificados pelo usuario. Podem ser criadas
até 5 (cinco) entradas de usuario. Consulte “Localizagéo de
mapeamento inserida pelo usuario” para obter detalhes.
» Largura de orientagdo — opgao usada para definir a
distancia entre as linhas de referéncia
» Brilho do LED — usado para ajustar o brilho dos LEDs no
console
» Modo de exibigdo — quando a barra de luzes externa esta
“ativada”, determina se as barras de luzes representam
a faixa ou o veiculo

o Quando definidos como “faixa”, os LEDs representam a
localizag¢&o da linha de referéncia e 0 LED em movimento
representa o veiculo

o Quando definidos como “veiculo”, o LED central
representa a localizagao do veiculo € 0 LED em
movimento representa a linha de referéncia

» Espacamento do LED -

e Quando a barra de luzes externa esta “ativada”, define
a distancia da linha de referéncia ou veiculo que cada
LED representa

e Quando a barra de luzes externa esta “desativada”,
define a distancia em volta da linha de referéncia que
¢ percebida como erro zero

P Barra de luzes externa — ativar/desativar o uso da barra de
luzes externa

. Com o Médulo de barra de luzes externa (ELM) ativado,

selecione a partir de:

» Brilho do LED da Barra de luzes externa — ajusta o brilho
dos LEDs da Barra de luzes externa

» Brilho do Texto da Barra de luzes externa — ajusta o brilho
do Texto da Barra de luzes externa

P Esteira cruzada externa — ativa/desativa a exibi¢ao da
informagao de erro em relagéo a guia na barra de luzes externa

» NUmero da faixa externa — ativa/desativa a exibigao da
informag&o do nimero da faixa na barra de luzes externa

P Velocidade externa — ativa/desativa a exibigdo da
informacao de velocidade na barra de luzes externa

P Taxa real externa [disponivel com o Controle de taxa de
terceiros] — ativa/desativa a exibigdo das informagdes sobre
a taxa real na barra de luzes externa

» Taxa de alvo externo [disponivel com o Controle de taxa de
terceiros] — ativa/desativa a exibicao das informacdes da
taxa alvo na barra de luzes externa.

» Produto aplicado externo [disponivel com o Controle
de taxa de terceiros] - ativa/desativa a exibi¢do das
informagdes do produto aplicado na barra de luzes externa

Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral

CONFIGURAGCAO para voltar a tela principal Configuragéo.
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Figura 4-13: Mapeamento e orientagdo com a barra de luzes externa
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Localizagdo de mapeamento inserida pelo usuario
Alocalizagao de mapeamento estabelece a localizagéo a partir da
qual o mapeamento de poligono e limite tera lugar.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

YRR ST ()] Mapeamento e orientacao §

3. Selecione a localizagao inserida pelo usuario das opgdes
suspensas Localizagbes de mapeamento.

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA DE LOCALIZAGAO DE
MAPEAMENTO » para configurar as opgdes de localizagao
de mapeamento especificas selecionadas.

5. Selecione:

» Nome da localizag&o — usado para inserir o nome da
localizagdo de mapeamento para a localizagao inserida
pelo usuario selecionada

» Diregéo do deslocamento em linha da localizagéo
de mapeamento — opgdo usada para selecionar se a
localizagdo de mapeamento esta localizada em frente ou
atras da antena do GNSS a medida que o veiculo se move
na diregdo para frente

» Distancia de deslocamento em linha da localizagdo de
mapeamento — op¢ao usada para definir a distancia em
linha da antena do GNSS a localizagdo de mapeamento

» Direcao de deslocamento lateral da localizagéo de
mapeamento — opgdo usada para selecionar a diregao lateral
da linha central da maquina até a localizago de mapeamento,
enquanto se vé a diregéo para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral da localizagdo de
mapeamento — opgao usada para definir a distancia lateral
da linha central da maquina & localizagdo de mapeamento

6. Pressione a seta RETORNAR <§ para voltar a tela

Mapeamento e Orientagao, ou a guia lateral CONFIGURAGAQ

para voltar a tela principal Configuragao.

Figura 4-14: Localizacdo de mapeamento inserida pelo usuério
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Co nﬁguragéo do receptor GNSS Figura 4-15: Opgbes de configuragéo do receptor GNSS
A configuragéo do receptor GNSS ¢ usada para configurar tipo de
GNSS, porta de GNSS, taxa de dados GNSS e PRN, bem como
para visualizar informagdes de status do GNSS.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte o capitulo
Configuragao do receptor GNSS deste manual.

Essas configuragbes sdo necessarias para a operagao

da diregéo assistida/automatica e do sensor de inclinagéo,
assim como para a funcionalidade de controle de taxa

e a operagéo correta do implemento.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO [&.

YRS CER Y Configuragdo do receptor GNSS |

3. Selecione entre:

P Tipo de GNSS - define a aceitagéo das transmissdes de
fonte de GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (com ou sem
DGPS solicitado)

» Porta de GNSS - define a porta de comunicagdo GNSS
para Interna ou Externa

P Taxa de dados GNSS - define a taxa de transmisséo
e a frequéncia da porta GNSS das mensagens NMEA
disponiveis no console RS232.

» Informagdes de estado do GNSS - exibe informagdes de
estado atual do GNSS

P Programa — este recurso deve ser usado apenas por PRN nao mostrado
técnicos de suporte da TeeJet As opgdes do PRN so s&o disponibilizadas com o tipo GNSS

» PRN - seleciona o primeiro de dois PRNs de SBAS possiveis  SBAS selecionado.
para fornecer dados de corregdo SBAS Para escolher a
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selecdo automatica do PRN, defina como . Video

» PRN alternado — quando um PRN n3o ¢ automatico, A Configuragéo de video é usada para habilitar/desabilitar a
permite a selegdo de um segundo PRN de SBAS para ativacdo da camera de ré e para configurar uma camera Unica
fornecer dados de corregéo diretamente conectada ou cameras individuais durante o uso de

» Mostrar bot&o posicdo GNSS atualizada - estabelece se o um Maédulo seletor de video (VSM) de 8 (oito) ou 4 (quatro) canais.
botdo posigéo GNSS atualizada estara dispom’ve| nas telas Quando ha um VSM inStaladO, é pOSSivel Configurar até 8 cameras.

de orientagao. 1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO [&.
4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar as 2. Pressione ,
opgdes de GNSS especificas selecionadas. 3. Selecione entre:
5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral » Camera de marcha a ré — com um dispositivo de detecgéo
CONFIGURAGCAO para voltar a tela principal Configuragao. reversa instalado, ative para alternar automaticamente

para a Visualiza¢do de Video da Camera RealView ou
Orientagdo RealView quando na ordem inversa. Quando
0 movimento de avango é detectado, a tela/visualizagdo
anterior sera retornada. Se um VSM for detectado,
a Camera de Marcha a Ré estara na posigéo A.

» Configuragdo de camera — Usado para configurar
uma Unica camera ou cameras individuais conectadas
diretamente (se for detectado um VSM) na visualizagao
normal, visualizagdo marcha a ré, visualizag&o invertida ou
uma combinagao de duas das trés opg¢des de visualizagéo.
— Marchaaré-Q8A

— De cabega para baixo — vBC

— Para a visualizagdo normal de video, ABC
desmarque todas as caixas de selegéo.
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4. Pressione a seta RETORNAR 9 oua guia lateral Sensores
CONFIGURACAO para voltar & tela principal Configuragéo. Quando um Kit de interface do sensor de pressao (especificamente,
Figura 4-16: Video com opcdes de VSM de 4 canais um Médulo de entrada/saida [IOM]) esta presente no sistema, as

opgdes para configurar o sensor ficam disponiveis.
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (&,

2. Pressione m

Figura 4-17: Sensores
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O Kit de interface do sensor de pressao é reconhecido como um
maédulo de entrada/saida (IOM) na tela Sobre do console.
Configuragdo de video nao disponivel Figura 4-18: Médulo de entrada/saida

Se néo houver uma cadmera ou um VSM conectados, as opgoes
de configuragdo ndo estaréo disponiveis.

Sensores néo disponiveis
Se n&o houver um Kit de interface do sensor de pressao
instalado, as opgdes de configuragdo ndo ficam disponiveis.

m www.teejet.com



MATRIK Pro 970GS - MATRIK' Pro 840GS

Sensor de pressao do médulo de entrada/saida
Quando um Kit de interface do sensor de pressdo esta presente, as
opgdes do Sensor de presséo sdo usadas para inserir a classificagéo
de pressdo maxima do sensor, de acordo com o fabricante, e definir
0s alarmes de pressao alta e baixa, determinados pelo usuario.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (@

2. Pressione m

SRV Serneor e prossao do Modulo do entradalsaidg
4. Selecione entre;

» Classificagao de pressdo maxima — define a classificacdo
de pressao maxima do sensor de pressao conforme
recomendado pelo fabricante

» Alarme de pressdo baixa — op¢do usada para inserir 0
ponto de baixa pressao, determinado pelo usuario, no qual
0 alarme soara

» Alarme de presséo alta — op¢éo usada para inserir 0 ponto de
alta pressao, determinado pelo usuario, no qual o alarme soara

5. Pressione a seta RETORNAR 2 ou a guia lateral

CONFIGURAGAO g para voltar  tela principal Configurago.

Figura 4-19: Opgbes do sensor de pressdo do monitor de entrada/
saida

Figura 4-20: Monitor de tamanho da gota

Monitor de tamanho da gota
Se um Kit de interface do sensor de pressao estiver sendo usado,
as opgdes do Monitor de tamanho da gota estardo disponiveis.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
. Pressione .

2
3. Pressione LTI CREER R EXLIEY.
4

. Selecione se 0 monitor de tamanho da gota esta ativado ou
desativado.
5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURAGAO |2 para voltar a tela principal Configuragéo.

Al110015

Produto

Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta
presente e o Controle de taxa esta liberado, as opgdes do Produto
sdo disponibilizadas para a configuragéo dos nomes do canal de
controle do produto e dos limites de taxa minima/méaxima, bem
como das cores de exibicdo correspondentes para mapeamento.

Consulte o capitulo Controle de taxa deste manual para obter
mais detalhes.

Figura 4-21: Opcbes do produto
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Controle de taxa de terceiros Direcao automatica

Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta Quando um Mddulo de controle de diregéo (SCM ou SCM Pro)
presente e 0 Controle de taxa foi liberado, é possivel ativar/ estiver presente, as opgdes de direcdo assistida/automatica seréo
desativar o Controle de taxa de terceiros. disponibilizadas.

Consulte o capitulo Controle de taxa deste manual para obter NOTA: Para obter instrugbes detalhadas de configuragéo,

mais detalhes. consulte 0 manual de instalagéo da dire¢éo assistida/

Figura 4-22: Controle de taxa de terceiros automatica especifica.

A configuragdo de Diregdo automatica é feita para ativar/desativar
e calibrar a Diregao assistida/automatica

o FieldPilot [usando um SCM] — usado para estabelecer
configuragdes da valvula, definicdes de diregéo,
configuragdo do volante e do sensor do angulo de diregéo,
e para realizar testes das vélvulas ou diagndsticos das
valvulas

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro [usando um SCM Pro] — usado
para gerenciar configuragdes do veiculo, calibrar sensores,
selecionar valores de QI, assim como para estabelecer
modo de transporte e modo de servigo

Figura 4-23: Direcéo automatica
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Diregéo assistida/automatica néo disponivel
Se néo houver um sistema de dire¢do assistida/automatica
instalado, as opgBes de configuragdo nédo estaréo disponiveis.

Figura 4-24: Direcéo assistida/automatica ndo detectada
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FieldPilot [usando um SCM] FieldPilot Pro/UniPilot Pro [usando um SCM Pro]
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGCAO . 1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione [BIEEELIET T EULEY. 2. Pressione [IEEELIET ] EULEY.

3. Selecione se a direcdo assistida/automatica esta ativada ou 3. Selecione entre:

desativada. » Gerenciamento de veiculos — permite que o operador
4. Se ativada, selecione entre: selecione, edite, copie ou exclua perfis de veiculos, bem como
» Configuragéo da valvula — usada para definir Tipo de + Realizar uma calibragdo de veiculo e sensor no veiculo atual
valvula, Frequéncia da valvula, Ciclo de servigo minimo * Realizar apenas a calibragao de inclinagdo. Esta
e Ciclo de servico maximo & esquerda/direita opgao estd disponivel somente apds o veiculo ativo ter

concluido a calibragéo inicial.

+ Fazer ajustes de resposta da direcao, aquisicdo de linha,
agressividade de direg&o, erro em relagio a guia, resposta a
marcha a ré e agressividade do motor (para o UniPilot Pro).

NOTA: Ao criar um novo perfil de veiculo ou editar um
perfil de veiculo existente, o desengate manual deve ser
configurado antes de fazer a calibragdo automatica.

» Definigdes de dire¢do — esta opgao estabelece Ajuste de
diregao aproximado, Ajuste de direc&o fina, Sensibilidade
e Olhar a frente

P Teste da valvula — usado para verificar se a dire¢&o esta
alinhada corretamente

P Diagndstico da vélvula — usado para verificar se as valvulas
estao conectadas corretamente

N . <4Novo © - cria um novo perfil de veiculo.
» Opgdes: Sensor do volante — usado para selecionar se

o sensor de desengate de dire¢do é magnético ou ativado Carregar - ativa o perfil de veiculo realgado.
DOF press&o <«Editar @ - permite que 0 operador modifique os

parametros do perfil de veiculo ativo incluindo a base
de roda, diregdo & distancia de deslocamento em
linha da antena, dire¢do & distancia de deslocamento
lateral da antena, altura da antena, diregdo & distancia

o
=4
[
<
[+
=)
9
fr
z
o
O

» Sensor do angulo de diregdo — usado para estabelecer
e calibrar o Sensor do &ngulo de direcdo (SAS) como o
sensor de feedback principal para a diregdo automatica

5. Pressione a set? RRNAR A ‘ou a guig Igteral ) de deslocamento em linha do SCM Pro, dire¢éo &

CONFIGURAGAO @@ para voltar a tela principal Configuracgo. distancia de deslocamento lateral do SCM Pro, altura
Figura 4-25: Dire¢éo automatica do SCM Pro e orientaggo do SCM Pro e tipo de diregao
<« Copiar - duplica o perfil ativo de veiculo

<« Calibragdo automatica © - orienta o operador através
do processo de calibragdo do veiculo ativo. As etapas
de calibragdo informam ao sistema FieldPilot Pro ou
sistema UniPilot Pro as caracteristicas do veiculo
e as etapas que sdo fundamentais para alcangar
0 desempenho ideal de controle.

< Ajustar — apds o veiculo ter sido calibrado, ele devera
operar adequadamente nas operagdes de campo mais
normais. No entanto, em algumas situagdes, pode ser
necessario ajustar o desempenho de dire¢éo para levar
em consideragao as condigdes de campo, a sele¢ao do
implemento, a velocidade de deslocamento, etc. Atela
de ajuste do veiculo permite que o operador ajuste o
desempenho de dire¢édo do veiculo para corresponder
a essas mudancas de condicdes.
— Desengate manual @ - ajuste o limite no qual
o FieldPilot Pro ou UniPilot Pro é desengatado
quando o volante de diregdo € girado manualmente.

<4 Apagar - permite ao operador excluir um perfil de
veiculo que n&o é mais necessario. O perfil do veiculo
ativo ndo pode ser excluido.
P Selecionar os valores de QI — Permite ao usuério configurar
os requisitos minimos de qualidade de posigédo do GNSS
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(nivel de precis&o) para permitir que o FieldPilot Pro ou
UniPilot Pro seja ativado e permaneca engatado

» DOP maximo — DOP (dilui¢&o da precisao) maximo define
0 valor méximo da qualidade geral de uma posigéo de
GNSS baseado na geometria por satélite que é usada para
calculé-lo.

Um valor de 1-2 é excelente, 2-5 é bom, 5-10 é moderado,
10-20 é regular, e qualquer valor acima de 20 é ruim.

O piloto automatico/assistido deve ser utilizado quando
0 DOP estiver abaixo de 4 para obter melhores resultados.

» Modo de transporte — quando ativado, todas as fungdes
da diregao automatica s&o desabilitadas e ndo podem ser
ativadas.

» Modo de servigo — quando ativado, o Wi-Fi estara
disponivel durante o ciclo de energia atual (somente) para
que um técnico possa se conectar ao SCM Pro diretamente
para as tarefas de servico.

» Presenca do operador — define a resposta da chave de
presenca do operador

— Ativar - FieldPilot Pro ou UniPilot Pro néo é permitido
com chave ABERTA. Configuragéo recomendada
independentemente da presenga ou auséncia de chave
de presenca do operador.

— Desativar — A detecgao de presenca do operador foi
desativada e néo vai afetar o FieldPilot Pro ou UniPilot
Pro. Este & um recurso de seguranca critico que s
deve ser desativado quando instruido pelo fabricante da
maquina ou pela TeeJet Technologies.

4. Pressione a seta RETORNAR <:3 ou a guia lateral

CONFIGURAGAO [ para voltar 4 tela principal Configurago.

Veiculo ativo

O veiculo ativo é realgado com um conjunto de asteriscos (*).
Este é o perfil de veiculo que o sistema FieldPilot Pro ou sistema
UniPilot Pro esta atualmente programado para usar.

Figura 4-26: Tela de abertura de configuragdo FieldPilot Pro ou
UniPilot Pro

Correcao de inclinacao

Quando um Mdédulo de controle de diregdo (SCM) ou um Médulo
do giroscopio de inclinagao (TGM) esta presente, a Corregao

de inclinagao fica disponivel. Isso corrige o sinal GNSS para
compensar erros na posi¢do do GNSS durante a operagao em
terrenos montanhosos ou inclinados.

Para obter instrugdes detalhadas de configuragao, consulte o
manual de instalagéo da direg&o assistida/automatica especifica
ou 0 boletim da configuragao de inclinag&o.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

PRI )] Corregao de inclinagao |

3. Selecione se a Corregdo de inclinagdo esta ativada ou
desativada.

4. Se ativada, selecione para calibrar
a corregéo de inclinagéo.

5. Pressione a seta RETORNAR <:3 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configuragao.
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NOTA: Se o FieldPilot ou o UniPilot estiverem em uso,
0 Médulo do giroscopio de inclinagéo estara integrado
ao sistema. Ao usar um FieldPilot Pro ou UniPilot Pro,
a corregéo de inclinagdo é calibrada em Configuragéo ->
Configuragdo -> Dire¢éo automética -> Gerenciamento de
veiculos -> Ajustar -> Calibragéo de inclinaggo.

NOTA: E necessario inserir a altura da antena antes da
Calibragéo de inclinagéo.

Figura 4-27: Correcéo de inclinagcdo

Nivel do campo indisponivel

Se o veiculo estiver em movimento, a opgéo Nivel do campo
nao estara disponivel. Para comegar a calibrar a corregéo
de inclinagéo, o veiculo deve estar parado por no minimo

10 segundos.

Corregdo de inclinagdo néo disponivel

Se néo houver um SCM ou TGM conectado, as opgdes de
configuragdo ndo estaréo disponiveis. Ao usar um FieldPilot
Pro ou UniPilot Pro, a corre¢do de inclinagao é calibrada
em Configurag&o -> Configuragdo -> Dire¢do automatica ->

Gerenciamento de veiculos -> Ajustar -> Calibragéo de inclinag&o.

== GERENCIAMENTO DE DADQOS

0 gerenciamento de dados permite transferir e gerenciar dados do
trabalho, gerar relatérios sobre dados do trabalho, alterar o modo de
trabalho e transferir e gerenciar as configuragdes de maquina.

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA ).
2. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS (=)
3. Selecione entre:

» Dados do trabalho — no modo de trabalho avangado,
esta opgdo € usada para transferir (excluir, importar,
exportar) e gerenciar informagdes do trabalho (criar
um novo trabalho, excluir um trabalho ou copiar linhas
de referéncia, limites, dados aplicados, mapa de
prescrigao e/ou poligonos de um trabalho para um
novo trabalho)

P Relatorios — opgéo usada para criar relatérios de
trabalho e salva-los em uma unidade de pen drive

» Opcdes — opgao usada para selecionar o modo de
trabalho simples ou avangado

» Configuragdes de maquina — esta opgao permite transferir
(excluir, importar, exportar) e gerenciar configuragbes
da maquina (criar uma nova configuragdo da maquina,
copiar ou excluir uma configuragao da maquina, salvar
a configuragdo atual da maquina para o arquivo
selecionado ou carregar a configuragdo da maquina
do arquivo selecionado)

Figura 4-28: Opgbes de gerenciamento de dados
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Dados do trabalho

No modo de trabalho avangado, as opgdes de dados do trabalho
sdo usadas para transferir (excluir, importar, exportar) e gerenciar
informacdes do trabalho (criar um novo trabalho, excluir um trabalho
ou copiar linhas de referéncia, limites, dados aplicados, mapa de
prescrigao e/ou poligonos de um trabalho para um novo trabalho).

Os Dados do trabalho incluem:
+ Nome do trabalho
+ Nomes de cliente, fazenda e campo
+ Limite (externo, interno)
+ Poligonos
+ Area de cobertura
+ Linhas de referéncia
+ Mapas (cobertura, prescri¢do, aplicagao, taxa alvo
predefinida)
1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS %

2. Pressione DEGEECRIE L.

3. Selecione entre:

» Transferir — no modo de trabalho avangado, permite
transferir os trabalhos selecionados de ou para uma
unidade de pen drive, bem como excluir trabalhos

» Gerenciar — no modo de trabalho avangado, esta opgéo
permite criar um novo trabalho vazio, copiar Linhas
de referéncia, Limites, Dados aplicados e/ou Mapa de
prescricdo de um trabalho selecionado para um novo
trabalho, bem como excluir um trabalho selecionado

4. Pressione a seta RETORNAR <3 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS [[=] para voltar 4 tela
principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-29: Opgdes de dados do trabalho

Dados do trabalho néo disponiveis
No modo de trabalho simples, as op¢des de dados do trabalho
nao estao disponiveis.

Figura 4-30: Dados do trabalho néo disponiveis

Transferir

No modo de trabalho avangado, a tela de transferéncia de dados do
trabalho permite transferir os trabalhos selecionados de ou para uma
unidade de pen drive, bem como excluir trabalhos.

Os trabalhos transferidos para um dispositivo de armazenamento
em pen drive podem ser abertos e atualizados usando o Fieldware
Link. No Fieldware Link, o usuario pode inserir dados de cliente,
fazenda e campo, bem como copiar/editar trabalhos para
reutilizagdo de limites e linhas de referéncia. A partir do Fieldware
Link, os trabalhos podem ser transferidos para um dispositivo de
armazenamento em pen drive para, em seguida, retornarem ao
armazenamento interno do console e serem utilizados.

NOTA: Quando um trabalho estiver ativo ou for iniciado,
as opgoes Transferir ndo ficam disponiveis para
sele¢do. Para ativar a fungéo, pare o trabalho atual.

Os trabalhos transferidos para um dispositivo de
estocagem séo removidos do console e deixam de estar
disponiveis para uso.

. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [[=).

. Pressione [ECLEG R LY.
. Pressione .

. Selecione entre:
» Mover dados do trabalho para armazenamento em pen
drive = _ opgéo usada para mover dados do trabalho do
armazenamento interno para o armazenamento em pen drive
» Mover dados do trabalho para armazenamento interno
- opgao usada para mover dados do trabalho do
armazenamento em pen drive para 0 armazenamento interno
» Excluir dados do trabalho W - opgao usada para excluir
dados do trabalho do armazenamento interno
5. Pressione a seta RETORNAR ) Ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS E para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados.
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Figura 4-31: Dados do trabalho — Transferir Figura 4-32: Dados do trabalho — Gerenciar

|Fertilize

|Fertilize

NOTA: Néo é recomendado copiar dados aplicados, pois
0 usuario acabara com duas copias que podem ser
alteradas. Ao fazer backup de dados, é melhor transferir
o0 Trabalho para o Fieldware Link e fazer um backup
do catélogo.
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Gerenciar

No modo de trabalho avancgado, a tela Gerenciar dados do
trabalho permite criar um novo trabalho vazio, copiar Linhas de
referéncia, Limites, Dados aplicados e/ou Mapa de prescrigéo
de um trabalho selecionado para um novo trabalho, bem como
excluir um trabalho selecionado. Copiar dados do trabalho

Quando em modo de trabalho avangado, a opg¢éo copiar dados do
trabalho € usada para duplicar as informagdes do trabalho (linhas
de referéncia, limites, dados aplicados, mapa de prescri¢éo e/ou
poligonos) para um novo trabalho.

NOTA: Quando um trabalho estiver ativo ou for iniciado, as
opgdes Gerenciar ndo ficam disponiveis para selegéo.
Para ativar a fungdo, pare o trabalho atual.

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS =3, _ ,
) 1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=.
2. Pressione ECEICLRTEEIE. 5 Pressi Datios d —
3. Pressione . . —
) 3. Pressione m
4. Selecione entre: 4 Press -
» Novo — esta opgéo cria um novo trabalho vazio, sem -+ rressione '
qua|quer associagéo a Linhas de referéncia, LimiteS, Dados 5. Selecione as Linhas de referénCia, Limites, Dados aplicados,
aplicados ou Mapa de prescri¢éo Mapa de prescrigéo e/ou poligonos do trabalho a serem
» Copiar — esta opg&o é usada para copiar Linhas de copiados em um novo trabalho.
referéncia, Limites, Dados aplicados, Mapa de prescrigdo 6. Pressione _

elou poligonos para um novo trabalho
P Excluir — opgao usada para excluir dados do trabalho do
armazenamento interno
5. Pressione a seta RETORNAR <3 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS % para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados.

7. D& um nome ao novo trabalho.

8. Pressione o icone ACEITAR @ para salvar o novo trabalho
ou o icone CANCELAR @ para sair do teclado sem salvar.

9. Pressione a seta RETORNAR <39 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS % para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados
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Figura 4-33: Dados do trabalho — copiar dados Relatorios

Relatérios oferece opgdes para gerar um relatério dos dados do
trabalho em trés formatos diferentes e salva-los em uma unidade
de pen drive.

NOTA: Se o modo de trabalho simples estiver selecionado na
pagina Opgdes, somente o trabalho atual podera ser salvo.

Quando um trabalho esta ativo ou é iniciado, os relatérios
néo ficam disponiveis para sele¢éo. Para ativar a fungéo,
pare o trabalho atual.

Ao fechar um trabalho com uma unidade de pen drive
no console, vocé tem a opgéo de criar um relatério sobre
o trabalho atual.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS E

Pressione .

Insira uma unidade de pen drive no console.
Selecione o trabalho a ser salvo.

o ke~

Selecione:

» PDF == — relatério para impressao

» KML “* — Mapa do Google Earth

» SHP =2 — dados da forma ESRI

» ALL == —todos os tipos de arquivo disponiveis

6. Pressione a seta RETORNAR <33 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS [(=] para voltar 4 tela
principal Gerenciamento de dados.
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NOTA: Os icones “* ™ " =4 oy botdes de arquivo ndo
estardo disponiveis para sele¢ao (desabilitados) até que
a unidade de pen drive seja corretamente inserida.

Figura 4-34: Relatérios — modo de trabalho avangado

Fertilize

m www.teejet.com
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Figura 4-35: Relatorios — modo de trabalho simples o O usuario pode duplicar trabalhos para reutilizagdo de
linhas de referéncia, limites, dados aplicados, mapas de
prescrigdo e/ou poligonos usando o Fieldware Link ou
Data -> Dados do trabalho -> Gerenciar no console.

5. “Aalteragdo dos modos de trabalho exige a excluséo de todos
os dados do trabalho. Deseja alterar os modos?”

Pressione:
» Sim — para fazer a alteragéo
» N&o - para manter a configuragao atual

6. Pressione a seta RETORNAR <35 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS [(=] para voltar 4 tela
principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-36: Opcbes — Alterar modo de trabalho

Op¢oes (Modo de trabalho)
As opcdes permitem que o operador selecione entre 0 modo de
trabalho simples ou avangado.
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NOTA: Quando um trabalho estiver ativo ou for iniciado,
a alteragdo do modo de trabalho néo fica disponivel.
Para ativar a fungéo, pare o trabalho atual.

AVISO! A alteragéo dos modos de trabalho exclui todos os dados
internos do trabalho.

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=.

2. Pressione .

3. Pressione a seta PARA BAIXO J‘ para acessar a lista
de opgoes.

4. Selecione:

P Simples — apenas a area contornada e as areas de
cobertura s&o exibidas na tela inicial. Somente o trabalho
atual esta disponivel para gravagao em Relatérios. O uso
com o Fieldware Link n&o est4 disponivel.

P Avangado — mais de um trabalho estara disponivel por
vez. A tela inicial exibe nomes de cliente, fazenda, campo
e trabalho, areas contornadas e de cobertura, tempo
da aplicacéo e distancia do trabalho selecionado. Para
exportar todos os perfis de trabalho salvos como um
arquivo PDF, SHP ou KML em uma unidade de pen drive,
acesse Dados -> Relatérios.

® S0 é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda,
do campo e mapas de prescricdo usando o Fieldware
Link. Um nome de trabalho s6 pode ser editado usando
o Fieldware Link.

98-05273-PTBRR9 m
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Configuracoes de maquina
O menu Configuragdes de maquina é usado para criar e gerenciar
Perfis de maquina individuais que representam a configuracéo do
console em uma configuragéo de veiculo/equipamento particular.
Cada Perfil de maquina registra as configuragdes em uso no
momento que o perfil ¢ gerado, permitindo que o cliente recupere sua
configuragao exata para uso posterior. Os perfis de maquina podem
ser usados para transferir configuragdes para outro console do
mesmo fabricante e modelo com o mesmo equipamento anexado.
As configuragbes de maquina incluem:

+ Configuracées do implemento

+ Configuragbes de dire¢do automatica/corregao de inclinagéo

+ Configuragdes de controle de taxa

+ Configuragdes especificas do trabalho (incluindo taxas de

aplicacéo, tipo de aplicagao e atribuigbes de Canal do produto)

NOTA: Nem todas as configuragbes sdo salvas como parte das
configuragbes de maquina. Consulte os detalhes no anexo
“Configuragbes do menu do console Matrix Pro GS”.

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS E

PR S Configuragoes de maquina §

3. Selecione entre:

» Transferir — esta opgéo permite transferir as configuragoes
de maquina selecionadas de ou para uma unidade de pen
drive, bem como exclui-las

» Gerenciar - esta opgéo permite a criagdo de novas
configuragdes de maquina vazias, a copia de configuragdes
de maquina selecionadas para novas configuragdes
de maquina, a excluséo de configuragdes de maquina
selecionadas, a gravagdo das configuragdes de maquina
atuais nas configuragdes de maquina selecionadas ou 0
carregamento das configuragdes de maquina selecionadas
nas configuracées atuais

4. Pressione a seta RETORNAR <“3 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS =] para voltar & tela
principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-37: Configuracdes de maquina

www.teejet.com

Transferir

A tela Transferir das configuragdes de maquina permite transferir
as configuragbes da maquina selecionadas de ou para uma
unidade de pen drive, bem como exclui-las.

As configuracdes de maquina transferidas para um dispositivo de
armazenamento em pen drive podem ser abertas e atualizadas
usando o Fieldware Link. A partir do Fieldware Link, as configuragdes
de maquina podem ser transferidas para um dispositivo de
armazenamento em pen drive para, em seguida, retornarem ao
armazenamento interno do console e serem utilizadas.

NOTA: Nem todas as configuragbes salvas como parte das
configuragbes de maquina estdo disponiveis para edi¢do
no Fieldware Link. Consulte os detalhes no anexo
“Configuragdes do menu do console Matrix Pro GS”.

As configuragbes de méquina transferidas para um
dispositivo de estocagem sdo removidas do console
e deixam de estar disponiveis para uso.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [

MERSNEY Configuragdes de maquina |
Pressione .

Selecione entre:

» Mover configuragdes de maquina para armazenamento em
pen drive ﬂ - opgao usada para mover as configuragdes
da maquina do armazenamento interno para o pen drive

» Mover configuragdes de maquina para armazenamento
interno € — opcéo usada para mover as configuragdes de
magquina do pen drive para armazenamento interno

» Excluir configuragdes de maquina @7 — esta opgao exclui
as configuragdes de maquina do armazenamento interno
ou do armazenamento em pen drive

5. Pressione a seta RETORNAR <5 ou a guia lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS E para voltar a tela

principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-38: Configuracbes de maquina — Transferir
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Gerenciar

Atela gerenciar das Configuragdes de maquina permite a criagdo de
novas configuragdes da maquina vazias, a copia de configuragdes
da maquina selecionadas para novas configuragdes da maquina,

a exclusdo de configuragdes da maquina selecionadas, a gravagao
das configuragdes da maquina atuais nas configuragdes da
maquina selecionadas ou o carregamento das configuragdes da
maquina selecionadas nas configuragdes atuais.

NOTA: Nem todas as configuragbes séo salvas como parte das
configuragbes de maquina. Consulte os detalhes no anexo
“Configuragbes do menu do console Matrix Pro GS”.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS (=)

MEESIEY Configuragdes de maquina §
Pressione m

Selecione entre:

L=

» Novo — opgao usada para criar uma nova configuragéo de
méaquina sem informacdes de implemento associadas
» Copiar — opg&o usada para copiar as configuragdes de
maquina selecionadas para novas configuragdes de maquina
» Excluir - opgao usada para excluir configurages de
magquina selecionadas do armazenamento interno
P Salvar — opc¢do usada para salvar as configuragdes
de maquina atuais nas configuragdes de maquina
selecionadas
P Carregar — opgéo usada para carregar as configuragdes de
maquina selecionadas nas configuragdes atuais
5. Pressione a seta RETORNAR <3 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS % para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados.
Figura 4-39: Configuragbes de maquina — Gerenciar

[Stfaight - 5 section

Copiar perfil de maquina

A opgéo copiar perfil de maquina é usada para duplicar o perfil de
maquina selecionado para recupera-lo para um uso posterior. Os
perfis de maquina podem ser usados para transferir configuragdes
para outro console do mesmo fabricante e modelo com 0 mesmo
equipamento anexado.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS E

Pressione .

Pressione m

Selecione o perfil de maquina a ser copiado em um novo perfil.
Pressione .

Dé nome ao novo perfil.

Pressione o icone ACEITAR @ para salvar o novo perfil ou
o icone CANCELAR @ para sair do teclado sem salvar.

8. Pressione a seta RETORNAR ¢’ ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS % para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados

Figura 4-40: Configuracdes de maquina — copiar perfil

N ook L=

[Straight - 5 section

[5t:‘aight - 5 section
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#® CONSOLE

A Configuracéo do console é usada para configurar a exibi¢ao

e as configurages culturais, liberar recursos avangados e
reproduzir dados de demonstragdo do GNSS. Informagdes sobre
outros dispositivos conectados ao sistema estao disponiveis na
segéo Sobre.

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA
=

2. Pressione a guia lateral CONSOLE .

3. Selecione entre:

» Sobre — opgéo usada para exibir a versdo do software do
sistema, bem como as versdes do software dos médulos
conectados ao barramento CAN

» Exibicao — configura a paleta de cores e o brilho do LCD,
estabelece a disponibilidade de captura de tela e calibra a
tela sensivel ao toque

» Cultural - usada para configurar unidades, idioma e fuso
horario

» Volume do audio - ajusta o nivel do volume do alto-falante

» Demonstracdo do GNSS - inicia a reprodugao de dados de
GNSS simulados

» Desbloqueio de recurso — esta opgéo desbloqueia recursos
avangados

Figura 4-41: Opgbes do console

Sobre

Atela Sobre/Salvar exibe a versdo do software do sistema,
bem como as versdes do software dos médulos conectados ao
barramento CAN.

Como auxilio a solug&o de problemas no campo, o usuario final
pode usar o botdo Salvar para baixar um arquivo de texto contendo
informacdes do software atual em uma unidade de pen drive e, em
seguida, enviar esse arquivo por e-mail & equipe de suporte.

1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

2. Pressione m

3. Selecione entre:

» Visualize informagdes como Nimero de série da unidade,
versao do software e modulos conectados

» Com uma unidade de pen drive no console, pressione
para salvar as informagdes de Sobre na unidade
de pen drive. As informagdes de versao salvas na unidade
de pen drive confirmar&o a gravagao.

4. Pressione a seta RETORNAR ) ou a guia lateral

CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragoes

do console.

NOTA: Aopgéo néo estara disponivel para sele¢do
(desabilitada) até que a unidade de pen drive seja
corretamente inserida.

Figura 4-42: Sobre as opgbes
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Exibicao

A Exibigao é usada para configurar a paleta de cores € o brilho do
LCD, estabelecer a disponibilidade de captura de tela e calibrar a
tela sensivel ao toque.

1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

2. Pressione m

3. Selecione entre:

» Paleta de cores — usada para escolher a paleta de cores
que oferece a leitura mais facil

» Brilho do LCD - ajusta o brilho da tela do console

» Modo Noturno — usado para escurecer a tela para melhorar
a tela durante o uso noturno. As configuragdes alteram
0 Esquema de Cores da Interface de Usuario para Estilo
2 € 0 Brilho do LCD para 20%. Desabilite para retornar
as configuragdes anteriores de Esquema de Cores da
Interface de Usuario e Brilho do LCD.

» Captura de tela — permite a gravacéo de capturas de tela
na unidade de pen drive
» Calibragdo da tela - calibra a tela sensivel ao toque
4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes
do console.

Figura 4-43: Opcdes de Exibicdo

Cultural
A opgao Cultural € usada para configurar unidades, idioma
e fuso horario.

1.

Pressione a guia lateral CONSOLE .

2. Pressione [S1ITTEN.

3. Selecione entre:

» Unidades — opgao usada para definir as unidades do
sistema

P Idioma - opgao usada para definir o idioma do sistema

P Fuso horario — opgao usada para estabelecer o fuso
horario local

Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral

CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes

do console.

Figura 4-44: Opcbes culturais
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Volume do audio Demonstracao do GNSS

A opgao Volume do audio ajusta o nivel do volume do alto-falante. A Demonstragdo do GNSS é usada para iniciar a reprodugao de
1. Pressione a guia lateral CONSOLE [, um sinal GNSS simulado.

2 Pressione _ AVISO! Esta ferramenta desabilitara posiges de GNSS

3. Pressione: recebidas e iniciara a reprodugdo dos dados simulados.

A reinicializagdo do console é necessaria para restaurar
0 GNSS real.

Pressione a guia lateral CONSOLE .

HEEREY Demonstragao do GNSS |
Pressione m

Pressione a seta RETORNAR G) ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes
do console.

» Seta para CIMAQ aumenta o som
» Seta para BAIXO @' diminui 0 som

4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes
do console.

Figura 4-45: Opcbes de volume do dudio

A

NOTA: Areinicializagdo do console é necesséria para restaurar
0 GNSS real.

Figura 4-46: Demonstracdo do GNSS

m www.teejet.com
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Reiniciar Demonstracdo do GNSS Figura 4-48: Recurso liberado
E possivel reiniciar o GNSS de demonstragéo.

1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

2. Pressione [ELEHETEERG RN EES,
3. Pressione .
4

. Pressione a seta RETORNAR <"’ ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes
do console.

Figura 4-47: Reiniciar Demonstracdo do GNSS
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Desbloqueio de recurso
A opgao Desbloqueio de recurso é usada para liberar recursos
avangados.

NOTA: O cédigo de desbloqueio é exclusivo para cada console.
Entre em contato com o Servigo de atendimento ao
cliente da TeeJet Technologies. Uma vez liberado,

0 recurso permanece assim até que o console seja
totalmente redefinido.

1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

PR (RS 031e] Desbloqueio de recurso |

3. Pressione o botéo de recurso bloqueado _‘; para o recurso
bloqueado em quest&o:

» BoomPilot para espalhadora — oferece opgdes de aplicagdo
da espalhadora quando usado com um implemento de
espalhadora compativel

» FieldPilot Pro/UniPilot Pro — permite as opgdes de diregao
automatica ao usar o SCM Pro

» Controle de taxa de terceiros — oferece opgdes de controle
de taxa quando usado com um controlador de taxa de
terceiros compativel

4. Insira 0 codigo de desbloqueio, se necessario.
5. Reinicie o console.

98-05273-PTBRR9 ﬂ
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As Ferramentas sao usadas para carregar atualizagbes de
software para dispositivos do sistema e realizar varios calculos em
uma calculadora ou conversor de unidades comum.

. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .
2. Pressione a guia lateral FERRAMENTAS .
3. Selecione entre:

Figura 4-50: Carreqar software

» Carregar software — carrega atualizagdes de software de
uma unidade de pen drive para dispositivos do sistema.
» Extras — acessa a Calculadora e o Conversor de unidades
Figura 4-49: Op¢bes de ferramentas
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Carregar software

Atela Carregar software é usada para carregar atualizagbes
de software de uma unidade de pen drive para dispositivos
dosistema.

NOTA: Adisponibilidade deste recurso varia dependendo da
verséo do software.

1. Pressione a guia lateral FERRAMENTAS (.

2. Pressione (eEI{CEE R EICY.
3

Insira a unidade de pen drive que contém atualizagdes de
software no console.

4. Em Dispositivo, pressione a seta PARA BAIXO ¥ ¢ selecione
o dispositivo cujo software sera atualizado:

5. Em Software, pressione a seta PARA BAIXO ¥ e selecione
aatualizagdo de software que seré carregada no dispositivo.

6. Pressione . Extras

7. Quando solstado, pressione [ET3. 1. Pressione a guia lateral FERRAMENTAS (.

8. Pressione a seta RETORNAR 9 para voltar 4 tela 2. Pressione 22
Ferramentas, ou a guia lateral CONSOLE (& para voltar 3. Selecione entre:
a tela principal Configuragdes do console. » Calculadora — usada para realizar calculos matematicos

» Conversor de unidades — usado para realizar conversdes
de unidades para area, comprimento, volume, pressao,
massa, temperatura ou angulo

B www.teejet.com
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Figura 4-51: Calculadora

|| INICIO | | INTRODUCAO

TELA INTEIRA

Q
=4
3
<
[+
=}
&
s
z
o
O

| [ controLEDETAXA ]| ORIENTACAO | [ IMPLEMENTO ] | GNSS

ANEXO
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CAPITULO 5 - CONFIGURACAO DO RECEPTOR GNSS

A configuragéo do Receptor GNSS é usada para configurar Tipo de GNSS, Porta de GNSS e PRN e outros parametros do GNSS, bem
como para visualizar informagdes de status do GNSS.

Configuracao do receptor GNSS Figura 5-1: Opges de GNSS
NOTA: Essas configuragbes sdo necessarias para a operagao
do controle de taxa, da dire¢éo assistida/automatica e do
sensor de inclinagédo, assim como para a operagéo correta
do implemento.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

VR (B Configuracdo do receptor GNSS |

3. Selecione entre:

» Tipo de GNSS - define a aceitagéo das transmissdes de
fonte de GNSS: GPS, GLONASS ou SBAS (com ou sem
DGPS solicitado).

» Porta de GNSS - define a porta de comunicagéo GNSS:
interna ou externa

» Taxa de dados GNSS - define a taxa de transmiss&o
e a frequéncia da porta GNSS das mensagens NMEA
disponiveis no console RS232.

» Informagdes de estado do GNSS - exibe informagdes de
taxa de transmissao, situagao da taxa de transmisséo,
estado atual do GNSS: GGA/VTG (Taxas de dados),
numero de satélites, HDOP, PRN, qualidade GGA, receptor,
versao do receptor, zona UTM e modelo de corregao

» Programa — permite a programagao direta do receptor
GNSS por meio de uma interface de linha de comando.
Este recurso deve ser usado apenas por técnicos de suporte
da TeeJet. Vocé assume a responsabilidade pelo uso!

» PRN - seleciona o primeiro de dois PRNs de SBAS
possiveis para fornecer dados de corregdo SBAS

» PRN alternado — permite a sele¢éo de um segundo PRN de
SBAS para fornecer dados de corregao

» Mostrar botéo atualizar posicdo de GNSS - estabelece se
0 botéo atualizar posigdo GNSS estara disponivel nas telas
de orientacéo
4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar as
opgdes de GNSS especificas selecionadas.
5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURAGAO [ para voltar 4 tela principal Configuragéo.
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Tipo de GNSS Figura 5-2: Tipo de GNSS
Esse menu permite que o usuario especifique os requisitos dos
dados GGA recebidos pelo aplicativo com base no campo de
dados Indicador de qualidade de GGA. Essas selegdes ditam os
comandos enviados para programar o receptor interno para uso.

+ GPS - sinais n&o corrigidos do sistema GPS

+ GLONASS - sinais n&o corrigidos provenientes do
sistema GLONASS

+ SBAS (por exemplo, EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM,
WAAS) - sinais corrigidos diferencialmente do sistema SBAS

+ DGPS necessarios — sinais de GPS corrigidos
diferencialmente

1. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para acessar a lista
de opgdes.
2. Selecione:

» GPS - dados da posigao de ponto Unico ndo corrigida com
base somente no GPS com um QI “1” s&o aceitos.

NOTA: O GPS esta sempre selecionado.

P GPS + GLONASS - dados da posig&o de ponto Unico ndo
corrigida com base no GPS e GLONASS com um QI “1”

sdo aceitos. Porta de GNSS
» GPS+SBAS - dados da posi¢éo de ponto unico néo A porta COM pode ser definida como “Interna” para usar
corrigida ou posicao SBAS corrigida sdo aceitos - Ql de o receptor GNSS interno e transmitir, ou como “Externa’,
GGA“1” ou “2” (3, 4 ou 5 também so aceitos). para receber dados de GNSS externos.
» GPS+GLONASS+SBAS - dados da posigéo de ponto Gnico 1. Pressione a seta PARA BAIXO 4 para acessar a lista de
nao corrigida ou posicdo SBAS corrigida séo aceitos - Ql opgoes.
de GGA*1” ou “2” (3, 4 ou 5 também sao aceitos). 2. Selecione:
» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - somente dados de GGA P Interno — usa dados de posicao do receptor GNSS
com valor de QI “2” ou superior s~ao aceitos (3, 4 ou 5 interno; esses dados de NMEA s&o enviados para a porta
também s&o aceitos). serial RS-232 “A” do cabeamento da Matriz & taxa de
NOTA: Todas as fungdes de mapeamento, aplicativo transmissdo GNSS
e orientagéo baseadas no console séo interrompidas » Externo — usa dados de posicéo de um receptor GNSS
se o valor de QI de GGA cair abaixo de “2” com essa anexado externamente, ligado a porta serial RS-232 “A” do
configuragdo marcada. cabeamento da Matriz

L . = NOTA: E necessério um receptor externo para trabalhar com
3. Parainicializar o receptor GNSS, saia desta tela. Essa agéo dados d 50 TerraStar OmniStar HE/XP ou RTK
leva cerca de um minuto, e o console ndo responderé até que ados de posi¢ac lefrastar, mnistar ou ’

a acAo seja concluida. Figura 5-3: Porta de GNSS
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Requisitos minimos de configuragéo do receptor externo
Para que o console possa ser conectado e operar com um
receptor GNSS externo, os seguintes requisitos minimos de
configuragdo devem ser atendidos.

Configuragoes da porta serial

nao permitida abaixo de
38.400

38.400, 56.000, 57.600,

Taxa de transmissao:

Recomendada 76.800 ou 115.200
FieldPilot Pro/
UniPilot Pro 115.200
Bits de dados: 8
Paridade: Nenhum
Bits de parada: 1

Requisitos de conexao da porta serial

Cabo serial macho RS-232 de 9 pinos

NOTA: Pode ser necessario um adaptador de modem nulo,
dependendo da pinagem do receptor.

Strings NMEA

GGA 10,0 Hz

VTG opcional 10,0 Hz

ZDA 1,0 Hz
Taxa de dados GNSS

Ao usar o receptor GNSS interno, a taxa de dados GNSS
define a taxa de transmiss&o da porta GNSS e a frequéncia das
mensagens NMEA disponiveis na porta RS232 do console

NOTA: O FieldPilot Pro / UniPilot Pro requer as configuragbes
rapidas; portanto, as opgdes néo estaréo disponiveis
quando o FieldPilot Pro / UniPilot Pro estiver desbloqueado.

—_

Pressione a seta PARABAIXO % para acessar a lista de opgdes.
Selecione:

» Rapido (115.200 + 10 Hz) — taxa de transmissao 115.200,
GGAa 10 Hz, VTGa 10 Hz, ZDAa 1 Hz

» Lento (19.200 + 5 Hz) — taxa de transmiss&o 19.200, GGA
ab5Hz,VTGa5Hz, ZDAa1Hz

Figura 5-4: Taxa de dados GNSS

N

4

Informagoes do status de GNSS
As informagdes do status de GNSS mostram um instanténeo das
informagdes atuais do status de GNSS.

1. Pressione NENEIFEESEIIL.

2. Visualize dados que incluem:
<«Taxa de transmissao - a situacéo atual do GNSS

<«Situacdo da taxa de transmiss&o — a taxa pela qual as
informagdes séo transferidas/comunicadas.

NOTA: uma taxa minima de transmisséo pode
ser necessaria para algumas versées de software
funcionarem em seu desempenho de pico.

<«Taxas de dados GGA/VTG/TCP - o niimero de posicdes de
GNSS por segundo.

<ANumero de satélites — o nimero de satélites GNSS na
visualizagéo (é necessario um minimo de 4 para DGPS)

<4HDOP - medida da forga geométrica do satélite no plano
horizontal. Recomenda-se um valor de HDOP inferior a 2.

<«4PRN -0 ID do satélite DGPS atual

<4Qualidade GGA - o indicador de qualidade atual do sinal
GNSS (consulte a tabela Requisitos de GGA)

<Receptor — o indicador atual do receptor

<«\Verséo do receptor — a versdo do software instalada no
receptor

< Zona UTM - zona de localizagdo atual (consulte
“Coordenadas e zonas UTM” neste manual)

<4Modelo - os modelos de corregéo disponiveis para serem
usados com a configurag&o do receptor atual

3. Pressione m para retornar a tela Configuragéo do receptor
GNSS.

NOTA: Se o GNSS néo estiver disponivel, todas as entradas
seréo “Invalidas’.

Figura 5-5: Informagdes do status de GNSS
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Informagdes do status do GNSS nas telas de orientagdo  Figura 5-7: Receptor de programagéo
O Status do GNSS exibe informagdes sobre o status atual
de GNSS, incluindo taxas de dados, nimero de satélites
na visualizagdo, status de HDOP e PRN, receptor e verséo,
qualidade e ID do satélite e zona UTM.

1. Pressione o icone STATUS DO GNss el = el [l
Figura 5-6: Informacdes do status de GNSS na tela de orientagdo

Requisitos de GGA
Atabela abaixo mostra o Indicador de Qualidade GGA que pode
ser esperado de diferentes tipos de sinal GNSS.

Indicador de . PRN
Tipo de sinal GNSS qualidade | oo
P tipica Ao usar o receptor GNSS interno, 0 menu PRN permite a selegao
. GGA de até dois satélites especificos do SBAS para usar em corregdes
Ponto Unico / GNSS Autonomo 1 <2m do SBAS. Isso permite que o usuario remova os dados de
Ponto Unico / GNSS Auténomo . correcdo do SBAS de satélites do SBAS com avarias.
LIDE/ClearPath L <tm
com GLIDE/ClearPat 1. Pressione a seta PARABAIXO ¥ para acessar a lista de
Sistemas SBAS, incluindo opges.
WAAS, EGNOS, GAGAN, 20u9 0,7m 2 Selecione:
MSAS, efc. _ » Automatico — selegdo automatica do PRN
TerraStar-L (convertido) 2 40 cm » Numero — entre em contato com seu revendedor local para
RTK (fixo) 4 1:10 cm+ obter o nimero associado ao seu local de operagéo
ppm Figura 5-8: PRN
RTK (flutuante) 5 4cm
TerraStar C (convertido) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 aprox. 10 cm

*Para um periodo de 60 minuto.

Programa

Programa permite a programagé&o direta do receptor GNSS

por meio de uma interface de linha de comando. Este recurso
deve ser usado apenas por técnicos de suporte da TeeJet. Vocé
assume a responsabilidade pelo uso!

1. Pressione m

2. Ajuste a programagéo conforme necessario.

98-05273-PTBRR9
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PRN alternado
Quando um PRN né&o é automatico, permite a selegdo de um
segundo PRN de SBAS para fornecer dados de correg&o.

1. Pressione a seta PARABAIXO ¥ para acessar a lista de
opgoes.

2. Selecione:
» Nenhum — nenhum nimero de PRN alternado

» Numero - entre em contato com seu revendedor local para
obter o nimero associado ao seu local de operagéo

Figura 5-9: PRN alternado

PRN né&o mostrado
As opgdes do PRN s6 sao disponibilizadas com o Tipo GNSS
SBAS selecionado e configurado para o receptor GNSS interno.

Figura 5-10: PRN ndo mostrado

Mostrar botao atualizar posi¢ao de GNSS
Mostrar botéo atualizar posi¢édo de GNSS estabelece se

0 botédo posicdo GNSS atualizada estara disponivel nas telas
de orientag&o.

O botéo atualizar posicdo de GNSS reiniciara o filtro ClearPath
no receptor OEMStar em casos nos quais o usuério tiver deixado
0 receptor sendo executado muito proximo a uma area muito
arborizada efou edificios.

NOTA: Ativar a atualizagdo durante o trabalho causara uma
interrupgdo momentanea na retransmisséo de dados de
GNSS. Isso provavelmente resultara em que segbes que
ja estdo no modo BoomPilot automatico caiam por um
breve periodo de tempo.

A atualizagdo ndo deve ser feita quando aplicativos
estiverem ativos.

Figura 5-11: Botao atualizar posicdo de GNSS

A% L+
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Glossario do GNSS

Provedor de satélite comercial:

Outra fonte comum para sinais DGPS. As informagdes de
corregéo de erro obtidas de suas estagdes de base séo enviadas
a um satélite de comunicagéo (independente dos satélites GPS)
e transmitidas ao usuario. Essas corre¢des baseadas em satélite
tendem a ter uma cobertura mais ampla do que as transmissoes
baseadas em torre (links FM), € a precisdo do sistema nao é
significativamente afetada pela distdncia do usuario em relagéo
aos receptores da estacdo de base. A maior parte desses
prestadores de servigo exige uma taxa de assinatura para o uso.
Uma prestadora bastante conhecida é a OmniSTAR.

CORS (estagao de referéncia operacional
continua)/Rede RTK:

Uma série de estagdes de base distribuidas em uma
determinada regido geogréfica (como um pais/estado inteiro),
que s&o conectadas em rede por um computador centralizado
e transmitem dados de corregdo RTK pela Internet. As redes
CORS podem ser de propriedade/operagéo privada ou publica
e oferecer sinal gratuito ou exigir uma taxa de assinatura anual.
Ao acessar uma rede CORS por conex&o celular, o usuario final
elimina a necessidade de ter uma estagéo de base.

Correcoes diferenciais

Correcdes diferenciais sdo uma solugéo especifica do algoritmo
de “dupla diferencia¢do” usado para determinar os valores de
corregao aplicados pelo RTK aos dados de alcance de cada
satélite do GNSS. “Correcdes” é o termo genérico aplicado

a todas as formas de corregdes potenciais do SBAS (WAAS/
EGNOS) através do OmniStar, TerraStar PPP e RTK.

GPS diferencial (DGPS):
Uso da solucdo RTK especifica para aplicar corregdes diferenciais
aos dados de constelagéo de satélites do GPS.

EGNOS (Servigo europeu de navegacao por
sobreposicao geoestacionaria):

Um sistema de aumento baseado em satélite (SBAS)
desenvolvido em conjunto pela Agéncia espacial europeia (ESA),
pela Comunidade Europeia e pela EUROCONTROL. O sistema
é de uso gratuito e oferece cobertura de correcéo diferencial
principalmente no continente europeu. O EGNOS oferece
precisdes passagem a passagem de 15-25 cm e precises ano
aanode +/-1m.

GLONASS (Sistema de navegacao global por
satélite):

Um sistema de navegacao global por satélite desenvolvido

e operado pelo governo russo. O GLONASS é composto

por aproximadamente 24 satélites, que orbitam a Terra
continuamente. Embora os primeiros receptores GNSS
geralmente usassem apenas sinais GPS, muitos dos receptores
GNSS atuais podem utilizar tanto sinais de GPS e como de
GLONASS, aumentando efetivamente o nimero total de satélites
disponiveis para uso.

Posicionamento preciso de ponto (PPP) do GNSS
PPP é um de servigo por assinatura para corre¢do de satélites
fornecido globalmente e transmitido a receptores GNSS
adequadamente equipados. O PPP utiliza uma variedade global
de estacdes de referéncia para corrigir erros de reldgio e orbita
de satélites que depois sdo transmitidos para receptores locais.
O PPP exige um tempo de convergéncia.

GNSS (Sistema de navegacao global por satélite):
Um termo geral referente aos varios sistemas de navegagéo via
satélite que um receptor utiliza para calcular sua posi¢do. Dentre
o0s exemplos desses sistemas estdo: O GPS, desenvolvido pelos
Estados Unidos, e 0 GLONASS, da Russia. Outros sistemas

em desenvolvimento incluem o Galileo, da Unido Europeia, e 0
Compass, criado pela China. Receptores GNSS de uma nova
geracdo estao sendo desenvolvidos a fim de utilizar maltiplos
sinais GNSS (como GPS e GLONASS). Dependendo da
constelacéo e dos niveis de precisao desejados, 0 desempenho
do sistema pode ser aprimorado por meio do acesso a um nlimero
maior de satélites.

GPS (Sistema de posicionamento global):

O nome da rede de navegacéo por satélite mantida pelo
Departamento de Defesa dos EUA. O GPS é composto
por aproximadamente 30 satélites, que orbitam a Terra
continuamente. O termo também é usado para se referir a
qualquer dispositivo que conte com navegagéo via satélite.

NTRIP (Transporte de RTCM em rede via
protocolo de Internet):

Um aplicativo baseado na Internet que disponibiliza os dados de
corre¢cdo RTCM das estagbes CORS para qualquer pessoa que
tenha uma conex&o com a Internet e as credenciais de logon
apropriadas no servidor NTRIP. Geralmente, o NTRIP usa um link
de celular para se conectar a Internet e ao servidor NTRIP.

98-05273-PTBRR9 m
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Deriva posicional

A constante alteragdo no célculo de posi¢do do GNSS, causada
principalmente pelas alteragdes atmosféricas e ionosféricas,
geometria de satélite deficiente (possivelmente causada por
obstrugdes como arvores e edificios, erros de reldgio do satélite
e alteragdes na constelagéo de satélites. Para uma precisao de
nivel inferior ao decimetro, sdo recomendados receptores que
usam solugdes de PPP ou RTK.

RTK (Posicionamento cinematico em tempo real):
O sistema de corre¢do GPS mais preciso disponivel atualmente,
que usa uma estacao de referéncia sediada na Terra, localizada
relativamente préxima ao receptor GPS. O RTK é capaz de
fornecer precis@o passagem a passagem de uma polegada,

ou centimetro, e também oferece estabilidade de posigao ano

a ano. Os usuarios do RTK tém suas proprias estacdes de base,
inscrevem-se nas Redes RTK ou usam CORS.

SBAS (Sistema de aumento baseado em satélite):
Um termo geral que se refere a qualquer sistema de corregao
diferencial baseado em satélite. Exemplos de SBAs: WAAS

nos Estados Unidos, EGNOS na Europa e MSAS no Japao.

E provavel que, num futuro préximo, surjam outros SBAs on-line
para abranger outras regides do mundo.

WAAS (Sistema de aumento de ampliagao

de area):

Um servigo de corregdo via satélite que foi desenvolvido pela
FAA (Administragéo Federal de Aviagao dos EUA). Seu uso é
gratuito e ele fornece cobertura em todo os EUA, além de parte
do Canadé e do México. O WAAS oferece precisdes passagem
a passagem de 15-25 cm; no entanto, a precisdo ano a ano fica
na faixa de +/- 1 m.

www.teejet.com
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CAPITULO 6 - CONFIGURACAO DO IMPLEMENTO

A Configuragédo do implemento é usada para estabelecer as diversas configuragdes associadas ao modo reto, ao modo da espalhadora

€ ao modo escalonado.

As configuragdes variam dependendo da presenca ou auséncia de um controle de se¢&o disponivel: SmartCable, Modulo do condutor

da se¢ao (SDM) ou Médulo da fungéo de troca (SFM).

Modulos de saida de se¢oes multiplas
Maédulos de saida de se¢des multiplas podem ser instalados no
CAN para permitir mais se¢des do que um Gnico modulo permite.
Se um modulo de controle de segéo estiver no sistema, as
configuracdes para modulos de saida de segdes multiplas devem
ser configuradas primeiro.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (@

2. Pressione [ E G ).

3. Pressione a seta PROXIMA PAGINA de Médulos de saida de
secdes mltiplas .

4. Pressione m

5. Pressione a seta PARA BAIXO ¥ e atribua a ID do médulo
correto s segoes.

6. Pressione P-XAZREERE.

7. Pressione a seta RETORNAR <;) para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURACAO para
voltar a tela principal Configuragao.

Figura 6-1: Opgdes de configuragdo para médulos de saida de

secbes multiplas
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TIPO DE IMPLEMENTO

O Tipo de implemento seleciona o tipo de padréo de aplicagéo Reto
mais semelhante ao seu sistema. As segdes de barra ndo tém comprimento e estdo em uma linha a

o No modo reto — as segdes de barra ndo tém comprimento uma distancia fixa da antena.

e estdo em uma linha a uma distancia fixa da antena
o No modo da espalhadora — uma linha virtual é criada de
forma alinhada aos discos de entrega, em relagéo aos quais

Secao unica
N&o héa controle de secgdo disponivel no sistema.

as secdes de aplicagdo podem variar de comprimento e 1. Selecione 0 de implemento na tela Implemento.
podem estar a diferentes distancias da linha (a disponibilidade 2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento -
depende do equipamento especifico do sistema) 3. Selecione entre:

o No modo escalonado — uma linha virtual é criada de » DiregZo de deslocamento em linha do implemento @ -
forma alinhada & Segéo 1, em relagéo & qual as segdes estabelece se o implemento esta localizado em frente
de aplicagé&o n&o tém comprimento e podem estar a ou atras da antena do GNSS enquanto de frente para a
diferentes distancias da linha (a disponibilidade depende diregéo para frente do veiculo
do equipamento especifico do sistema) » Distancia de deslocamento em linha do implemento @ -

medida em paralelo a linha central do veiculo, define a
distancia em linha da antena do GNSS ao implemento em
metros decimais

Numeros de segao
As seg¢des sdo numeradas da esquerda para a direita, quando

voltadas para a dire¢do para frente da maquina. o _ .
» Diregéo de deslocamento lateral do implemento @ - define

a direcéo lateral, esquerda ou direita, da linha central da
maquina para o centro do implemento ao estar de frente
com a dire¢do para frente da maquina

Figura 6-2: Tipo de implemento — reto

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ —
define a distancia lateral da linha central da maquina até
o0 centro do implemento em metros decimais
4. Pressione a seta RETORNAR <§ para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURACAO para
voltar a tela principal Configurag&o.
Figura 6-5: Se¢éo unica

Figura 6-3: Tipo de implemento — espalhadora

Figura 6-4: Tipo de implemento — escalonado
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Figura 6-6: Direcées e distancias de deslocamento

(2]

Segdes multiplas
O controle de seg&o esta disponivel (SmartCable, Médulo do condutor
da secao (SDM) ou Mddulo da fungéo de troca (SFM).

1.

Selecione o de implemento na tela Implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento =

Selecione entre:

» Direcéo de deslocamento em linha do implemento @ —
estabelece se o implemento esta localizado em frente
ou atras da antena do GNSS enquanto de frente para
a dire¢éo para frente do veiculo

» Distancia de deslocamento em linha do implemento @ —
medida em paralelo a linha central do veiculo, define
a distancia em linha da antena do GNSS ao implemento
em metros decimais

» Direco de deslocamento lateral do implemento @ — define
a direcéo lateral, esquerda ou direita, da linha central da
méaquina para o centro do implemento ao estar de frente
com a dire¢do para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ —
define a distancia lateral da linha central da maquina até
o centro do implemento em metros decimais

P Sobreposigao — opgdo usada para definir a quantidade de
sobreposi¢ao permitida ao utilizar o controle automatico da
se¢ao da barra

» Antecipagéo de ligado — opgao usada para definir quando
a secdo sera ativada ao entrar em uma area que nao foi
aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
ligado. Se a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente
a Antecipagéo de ligado.

P Antecipagéo de desligado — opgao usada para definir
quando a secao sera desativada ao entrar em uma area
que foi aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
desligado. Se a aplicagdo for desativada muito tarde,
aumente a Antecipagéo de desligado.

4. Pressione a seta RETORNAR <3 para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURACAQO para
voltar a tela principal Configurag&o.

Figura 6-7: Secbes multiplas

Figura 6-8: Diregdes e distancias de deslocamento
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Figura 6-9: Sobreposicédo

Espalhadora - TeeJet

Uma linha virtual é criada de forma alinhada aos discos de entrega,
em relacdo aos quais as segdes de aplicagdo podem variar

de comprimento e podem estar a diferentes distancias da linha

(a disponibilidade depende do equipamento especifico do sistema).

Secao unica
N&o ha controle de segao disponivel no sistema.

1. Selecione o tipo de implemento da [ZEIGELEIEN na tela
Implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento ™.
3. Selecione entre:

» Tipo de configuragao — usado para selecionar o tipo de
espalhadora

» Distancia da antena até discos @ — opgéo usada para
definir a distancia da antena do GNSS até os discos ou
mecanismo de dispersédo

» Diregéo de deslocamento lateral do implemento @ — define
a direcdo lateral, esquerda ou direita, da linha central da
maquina para o centro do implemento ao estar de frente
com a diregéo para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ —
define a distancia lateral da linha central da maquina até
o0 centro do implemento em metros decimais

» Distancia de deslocamento de difusdo € — op¢éo usada
para definir a distancia entre os discos ou 0 mecanismo de
dispersao e o ponto em que o produto inicialmente atinge
0 solo, na secéo

» Tamanho de distribuicdo @ — define o tamanho da
aplicacdo na segao
4. Pressione a seta RETORNAR <§ para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURACAO para
voltar a tela principal Configurag&o.
Figura 6-10: Secéo unica

Figura 6-11: Distancias e comprimento

Figura 6-12: Direcéo e distancia laterais de deslocamento
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Segdes multiplas
O controle de segéo esta disponivel (SmartCable, Médulo do condutor
da se¢do (SDM) ou Médulo da fungéo de troca (SFM).

1.

Selecione o tipo de implemento da [SF:EIGEELIEY na tela
Implemento.

Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento .

. Selecione entre:

» Tipo de configuragdo — usado para selecionar o tipo de
espalhadora

» Distancia da antena até discos @ — opgéo usada para
definir a distancia da antena do GNSS até os discos ou
mecanismo de dispersao

» Direcéo de deslocamento lateral do implemento @ — define
a direcéo lateral, esquerda ou direita, da linha central da
méquina para o centro do implemento ao estar de frente
com a dire¢do para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ —
define a distancia lateral da linha central da maquina até o
centro do implemento em metros decimais

P Sobreposigao — opgao usada para definir a quantidade de
sobreposi¢do permitida ao utilizar o controle automatico da
se¢do da barra

» Antecipag&o de ligado — opgéo usada para definir quando a
se¢ao sera ativada ao entrar em uma area que nao foi aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
ligado. Se a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente
a Antecipagéo de ligado.

» Antecipagéo de desligado — opgao usada para definir
quando a segao sera desativada ao entrar em uma area
que foi aplicada

NOTA: Se a aplicacéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
desligado. Se a aplicagdo for desativada muito tarde,
aumente a Antecipagdo de desligado.

» Distancia de deslocamento de difuséo © - opcéo usada
para definir a distancia entre os discos ou 0 mecanismo de
disperséo e o ponto em que o produto inicialmente atinge
o solo, na Segéo 1.

» Deslocamentos de secdo @ — opgao usada para definir
a distancia de deslocamento da Secéo 1 (a linha de
Deslocamento de difus&o) até a borda inicial de cada
se¢do. A secdo 1 é sempre 0. Todas as outras segdes
podem ter distancias diferentes.
» Comprimentos de secio © - opgo usada para definir
o comprimento da aplicagdo em cada se¢do. Cada segéo
pode ter um comprimento diferente.
NOTA: As seg¢bes sdo numeradas da esquerda para a direita,
quando voltadas para a dire¢éo para frente da maquina.

Pressione a seta RETORNAR 9 para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGAQ para
voltar a tela principal Configuragéo.

Figura 6-13: Secbes multiplas
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Figura 6-15: Diregéo e disténcia laterais de deslocamento Espalhadora - OEM
| | Uma linha virtual é criada de forma alinhada aos discos de
/ entrega, em relagdo aos quais as segdes de aplicagdo podem
variar de comprimento e podem estar a diferentes distancias
da linha.

¢ Segdo Unica
) N&o ha controle de secéo disponivel no sistema.
1. Selecione o tipo de implemento da na tela
Implemento.
| | 2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento ™.
3. Selecione entre:

Figura 6-16: Sobreposicédo

» Tipo de configuragdo — usado para selecionar o tipo de
espalhadora m

» Distancia da antena até discos — opgao usada para
definir a distancia da antena do GNSS até os discos ou
mecanismo de disperséo

» Direcdo de deslocamento lateral do implemento — define
a direcdo lateral, esquerda ou direita, da linha central da
maquina para o centro do implemento ao estar de frente
com a dire¢&o para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento — define
a distancia lateral da linha central da maquina até o centro
do implemento em metros decimais

» Distancia de inicio — usada para definir a distancia de inicio
a0 sair de uma area aplicada (consulte o valor junto ao
fabricante da espalhadora)

» Distancia de parada — usada para definir a distancia de
parada ao entrar em uma area aplicada (consulte o valor
junto ao fabricante da espalhadora)

NOTA: Consulte as distancias de inicio e de parada junto
ao fabricante da espalhadora.

4. Pressione a seta RETORNAR <5 para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGCAO para
voltar a tela principal Configurag&o.

2
-
=
m
<
m
=z
=1
o

m www.teejet.com



MATRIK Pro 970GS - MATRIK' Pro 840GS

Figura 6-17: Se¢do Unica » Deslocamentos de inicio de se¢do — opgao usada para

diferente.

Figura 6-18: Secbes multiplas

definir a distancia de deslocamento da Secéo 1 até a borda
inicial de cada segdo. A segdo 1 é sempre 0. Todas as
outras segdes podem ter distancias diferentes.

» Deslocamentos de parada de se¢&o — op¢do usada para
definir a distancia de deslocamento da Secéo 1 até a borda
final de cada se¢d0. Cada segéo pode ter uma distancia

NOTA: Consulte os valores do deslocamento de inicio e
de parada da se¢éo junto ao fabricante da espalhadora.
As seg¢bes sdo numeradas da esquerda para a direita,

quando voltadas para a diregéo para frente da maquina.

4. Pressione a seta RETORNAR <;, para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGCAQO para
voltar a tela principal Configurag&o.

Segodes multiplas
O controle de segéo esta disponivel (SmartCable, Médulo do condutor
da seg&o (SDM) ou Mddulo da fungéo de troca (SFM).

1. Selecione o tipo de implemento da [SFEIGEELIEY na tela
Implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento ™.
3. Selecione entre:
» Tipo de configuragao — usado para selecionar o tipo de

espalhadora m

» Distancia da antena até discos — opgéo usada para
definir a distancia da antena do GNSS até os discos ou
mecanismo de disperséo

» Diregao de deslocamento lateral do implemento — define
a direcéo lateral, esquerda ou direita, da linha central da
maquina para o centro do implemento ao estar de frente
com a dire¢do para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento — define a
disténcia lateral da linha central da maquina até o centro do
implemento em metros decimais

» Distancia de inicio — usada para definir a distancia de inicio
ao sair de uma area aplicada (consulte o valor junto ao
fabricante da espalhadora)

P Distancia de parada — usada para definir a distancia de
parada ao entrar em uma area aplicada (consulte o valor
junto ao fabricante da espalhadora)

NOTA: Consulte as distancias de inicio e de parada junto
ao fabricante da espalhadora.

98-05273-PTBRR9 ﬂ
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Escalonado

Uma linha virtual é criada de acordo com a Secg&o 1, a partir da
qual as secbes de aplicagdo ndo tém comprimento e podem estar
a disténcias diferentes da linha.

Segdes multiplas
O controle de segéo esta disponivel (SmartCable, Médulo do
condutor da segao (SDM) ou Médulo da fungo de troca (SFM).

1.

Selecione o tipo de implemento na tela
Implemento.

Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento #.

3. Selecione entre:

» Diregéo de deslocamento da segéo 1 em linha @ — opgao
usada para selecionar se a Segédo 1 (o ponto zero dos
deslocamentos de se¢éo) esta localizada em frente ou
atras da antena do GNSS & medida em que o veiculo se
move na diregao para frente

» Distancia de deslocamento da se¢&o 1 em linha @ —
define a distancia em linha da antena do GNSS até
a Secdo 1 (o ponto zero dos deslocamentos de se¢ao)

» Direcéo de deslocamento lateral do implemento @ - define
a diregéo lateral, esquerda ou direita, da linha central da
maquina para o centro do implemento ao estar de frente
com a dire¢do para frente da maquina

» Distancia de deslocamento lateral do implemento @ —
define a distancia lateral da linha central da maquina até
o0 centro do implemento em metros decimais

» Sobreposigao — opg¢do usada para definir a quantidade de
sobreposi¢do permitida ao utilizar o controle automatico da
secéo da barra

» Antecipacéo de ligado — opgao usada para definir quando
a se¢ao serd ativada ao entrar em uma area que néo foi
aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
ligado. Se a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente
a Antecipagéo de ligado.

» Antecipacdo de desligado — opg&o usada para definir
quando a segao seré desativada ao entrar em uma érea
que foi aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
desligado. Se a aplicagéo for desativada muito tarde,
aumente a Antecipagéo de desligado.

» Deslocamentos de se¢do © — opgao que define a
distancia do deslocamento de seg¢éo 1 (a linha da disténcia
de deslocamento da se¢&o 1 em linha) até cada se¢éo.

Um valor do deslocamento positivo movera a se¢éo atras
da Segao 1. Um valor do deslocamento negativo movera a
secéo a frente da Secéo 1. A secdo 1 é sempre 0. Todas as
outras segdes podem ter distancias diferentes.

4. Pressione a seta RETORNAR 9 para voltar a tela

Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGAQ para
voltar a tela principal Configuragéo.

Figura 6-19: Secbes multiplas

Figura 6-20: Direges e distancias de deslocamento — atras

da sec¢éo 1

|]
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Figura 6-21: Diregbes e distancias de deslocamento — em frente
a se¢édo 1

|]
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Figura 6-22: Sobreposicédo
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LARGURA DE TRABALHO OU APLICACAO

As opgdes Largura da aplicagdo (Tipo reto de implemento ou
Tipo de implemento escalonado) ou Largura de trabalho (Tipo de
implemento da espalhadora) sdo usadas para inserir a largura da
secao Unica ou de cada se¢&o, com o intuito de calcular a largura
total do implemento.

Segao unica

N&o ha controle de se¢éo disponivel no sistema.

As opgoes Largura da aplicagéo ou Largura de trabalho s&o
usadas para inserir a largura total da se¢&o Unica do implemento.
Afaixa varia entre 1,0 e 75,0 metros.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO [,

2. Pressione [T E e,

3. Pressione o icone de TECLADO EZ Largura da aplicagéo
(tipo reto de implemento) ou Largura de trabalho (tipo de
implemento da espalhadora).

4. Use o teclado numérico para inserir um valor.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 oua guia lateral

CONFIGURAGAO [ para voltar 4 tela principal Configuragéo.

Figura 6-23: Segdo tnica — Largura da aplicagéo ou largura de
trabalho

AI110015

Sec¢oes multiplas

O controle de secéo esta disponivel quando qualquer dos
seguintes esta no sistema: SmartCable, Médulo do condutor da
se¢ao (SDM) ou Médulo da fungéo de troca (SFM).

Largura da aplicag&o ou largura de trabalho é usada para inserir
a largura de cada se¢&o para calcular a largura total de todas

as segdes do implemento. Cada se¢&o pode ter uma largura
diferente. As se¢des sdo numeradas da esquerda para a direita,
quando voltadas para a dire¢do para frente da maquina. Para
cada secéo, a faixa é de 0,0 a 75,0 metros. O total para todas as
se¢des deve ser maior que 1,0 metro.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione [T EnE Y.

3. Pressione o icone de TECLADO EZ Largura da aplicagéo
(tipo reto de implemento ou tipo de implemento escalonado)
ou Largura de trabalho (tipo de implemento da espalhadora).

4. Realce a secao a ser inserida ou editada.

5. Pressione o icone de TECLADO EZ4.

6. Use o teclado numérico para inserir a largura da secéo
selecionada.

7. Pressione a seta RETORNAR 9 oua guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela Implemento ou a tela
principal Configuracéo, respectivamente.

NOTA: Se o Layout de implemento simétrico estiver ativado,
apenas o primeiro de cada par de segbes alinhadas estara
disponivel para realce.

Figura 6-24: Segbes mdltiplas — Largura da aplicagdo ou Largura

de trabalho

m www.teejet.com
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AJUSTE DA DISTANCIA DE DESLOCAMENTO LATERAL DO IMPLEMENTO

A opgéo Distancia de deslocamento lateral do implemento

€ usada para inserir a distancia da linha central da maquina até

o centro do implemento. Quando o0 mapeamento na tela néo
mostra sobreposi¢do ou lacuna mas, ainda assim, a aplicagao
em campo produz consistentemente uma sobreposigao ou lacuna
em apenas uma dire¢do de deslocamento, é necessario calcular
um ajuste na distancia de deslocamento lateral do implemento

e aplicar no valor da distancia de deslocamento do implemento.

Se vocé estiver utilizando um pulverizador ou uma espalhadora com
autopropuls&o, use o Calculo de ajuste de deslocamento GNSS para
definir 0 ajuste da distancia de deslocamento do implemento.

No caso de um implemento rebocado, use o Calculo do ajuste de
deslocamento do implemento para definir o ajuste da distancia de
deslocamento do implemento.

NOTA: Durante o uso de diregdo assistida/automatica, se
0 mapeamento na tela mostrar sobreposi¢ées e lacunas,
pode ser necessario realizar ajustes nas definicbes de
direcéo assistida/automatica.

Calculo do ajuste de deslocamento GNSS

Figura 6-25: Distancia de deslocamento lateral do implemento

Para calcular o ajuste de deslocamento GNSS usando a mesma linha de referéncia:

1. Crie uma linha reta A-B.

2. Com a diregéo assistida/automatica engatada, dirija na passagem @ por pelo menos 30 metros e posicione sinalizagdes na barra

de trag&o ou ao lado da maquina.

3. Faga a volta e engate a diregéo assistida/automatica na passagem @ na mesma orientagao A-B. Posicione sinalizagdes na barra
de tragéo ou ao lado da maquina, ou pare na orientagio A-B ao lado das sinalizagdes posicionadas na passagem @.

4. Mega a distancia © entre as sinalizagdes da passagem @ e da passagem @.
5. Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenca sera o ajuste de deslocamento.

6. Aumente ou diminua a distancia de deslocamento pelo valor de ajuste de deslocamento determinado na etapa 5 e repita o teste.
A distancia de deslocamento da antena lateral foi ajustada corretamente quando as esteiras do roda do veiculo estdo no mesmo
local dirigindo em ambas a dire¢des. Se esse ajuste faz com que a distancia de deslocamento da antena lateral seja ajustada em

mais de 10 cm, a calibragéo automatica devera ser refeita.

Configuragoes atuais de deslocamento

Sobreposicao de Diregdo de deslocamento =
aplicagao em campo esquerda

Diregao de deslocamento =
direita

Direcao de deslocamento = direita
Distancia de compensagao =0 m

Diminua o valor do deslocamento de

A direita da passagem @ distancia

Aumente o valor do deslocamento
de distancia

Aumente o valor do deslocamento de
distancia

Aumente o valor do deslocamento

A esquerda da passagem @ de distancia

Diminua o valor do deslocamento de
distancia

Altere a diregéo de deslocamento do
implemento para esquerda e aumente
o valor do deslocamento de distancia

Figura 6-26: Distéancia de deslocamento GNSS
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Ajuste de deslocamento lateral do implemento
Para calcular um ajuste de deslocamento do implemento usando linhas de referéncia adjacentes:

Crie uma linha reta A-B.

2. Com a diregéo assistida/automatica engatada, dirija na passagem @ como se vocé estivesse operando o implemento e posicione
sinalizagbes nas bordas externas dele.

3. Faga a volta e engate a diregéo assistida/automatica na passagem @ na orientagéo A-B adjacente. Posicione sinalizagdes
adicionais nas bordas externas do implemento ou pare na orientagéo A-B ao lado das sinalizacées posicionadas na passagem ©.

4. Meca a distancia © entre as sinalizagdes da passagem @ e da passagem @.
Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenga sera o ajuste de deslocamento.

Aumente ou diminua a distancia de deslocamento @, conforme necessario, dependendo de onde ocorre a sobreposicdo de
aplicagdo em campo e da configuragéo atual da diregao de deslocamento do implemento.

Aplicagao em campo

Sobreposicéo a direita da
passagem @ ou

Lacuna & esquerda da passagem @

Configuragoes atuais de deslocamento

Diregao de deslocamento =
esquerda

Aumente o valor do deslocamento
de distancia

Diregao de deslocamento =
direita

Diminua o valor do deslocamento
de distancia

Diregao de deslocamento = direita

Distéancia de compensagéo = 0 m

Aumente o valor do deslocamento de
distancia

Sobreposicdo a esquerda da
passagem @ ou

Lacuna & direita da passagem @

Diminua o valor do deslocamento
de distancia

Aumente o valor do deslocamento
de distancia

Altere a direcdo de deslocamento do
implemento para esquerda e aumente
o valor do deslocamento de distancia

Figura 6-27: Disténcia e direcdo de deslocamento lateral do implemento
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SENSOR DE MARCHA A RE

Opgdes de sensor da marcha a ré séo usadas ao adicionar um Marcha a ré em telas de orientacao

Médulo de sensor da marcha a ré, SCM (Médulo de controle de Ao deslocar-se em marcha a ré, ter o BoomPilot em marcha a
direcéo para FieldPilot V) ou SCM Pro (Mddulo de controle de diregéio  ré ativa permite a aplicagdo do produto, controle automatico de
Pro para FieldPilot Pro/UniPilot Pro) para qualquer configuragéo. secd0 e mapeamento corretos para o movimento de marcha a ré
Isso permite 0 mapeamento e o controle da aplicagéo, bem como da maquina.

a orientacdo na tela durante o deslocamento em marcha a ré. L
t <4Durante o deslocamento em marcha a ré, o indicador de

. . X 2,
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO & Velocidade na Barra de orientacgo ficara vermelho
Pressione - Figura 6-29: Deslocamento para frente

3. Além das opgdes padréo, selecione:

» Permitir BoomPilot em marcha a ré — opg¢éo usada para
permitir a fungdo BoomPilot durante o deslocamento em
marcha a ré

P Atraso de sinal em marcha ré — opgao usada para definir
0 atraso ao ir do deslocamento para a frente a marcha a
ré ou da marcha a ré ao deslocamento para frente, atraso
depois do qual o icone do veiculo muda de dire¢do em uma
tela de navegacgéo

Figura 6-28: Médulo de sensor da marcha a ré
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Al110015

Disponibilidade com diferentes configuragées de sistema
O BoomPilot em marcha

Recurso a ré pode ser ligado e
Dispositivo de Dispositivo detectando BoomPilot em | desligado no menu usando | O retardo do sinal pode ser
Controle Automatico | movimento de veiculo marcha aré Permitir BoomPilot em ajustado usando
de Segédo no sistema | em marchaaré disponivel marcha a ré Atraso de sinal em marcha ré
FieldPilot IV* v v v
SDM ou SFM Médulo de sensor da marcha a ré v v v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v X

* Fungéo opcional que depende do equipamento
** Controlado diretamente pelo FieldPilot Pro/UnitPilot Pro.

98-05273-PTBRR9
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SELECAO DO BOCAL

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de pressdgo ~ Predefini¢ao

(PSIK), a Selegéo do bocal é usada para selecionar o tipo de As pre’delfinigc")es do bczcal permitem armazenar até cinco bocais
bocal do pulverizador (série e capacidade), a fim de determinar para rapida recuperagéo.

informagdes sobre o tamanho da gota. 1. Pressione .

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO . 2. Selecione uma série de bocal TeeJet.

2 Pressione _ 3. Selecione a capacidade do bocal.

Figura 6-32: Bocal predefinido

<A selegdo atual do Bocal é mostrada na caixa de
informacdes
3. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Seleg@o do bocal ™.
4. Selecione entre:
» Predefinigo 1-5 do bocal — seleciona até 5 (cinco) bocais
para rapida recuperacdo, bem como o bocal atual, para
determinar informagdes sobre o tamanho da gota

AlI110015

Al110015

» Bocal atual — exibe o bocal atual
5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURAGAO [ para voltar 4 tela principal Configuragéo.

Figura 6-31: Monitor de tamanho da gota
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AI110015

Figura 6-33: Tamanhos de bocal e cores associadas

Al110015

Capacidades de bocal e cores estabelecidas

01 06

Branco

AI110015

Amarelo

Azul

Vermelho

Marrom
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Bocal atual

A opgéo Bocal atual mostra o bocal ativo para a determinagao
das informagdes do atual tamanho da gota. Os bocais devem ser
predefinidos para que possam estar disponiveis para a sele¢éo do
bocal atual.

1. Pressione o bocal desejado.

O bocal selecionado sera mostrado:
<A caixa de informagdes na tela Implemento

<0 Status da gota/pressao ¢ exibido na barra de status das
telas de orientagéo

Figura 6-34: Bocal atual

Al110015

AI110015

MONITOR DE TAMANHO DA GOTA

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de
presséo (PSIK), o Monitor de tamanho da gota pode ser ativado/
desativado. Em seguida, o DSM é disponibilizado nas telas

de operagéo.

Configuracao

Ativar/desativar DSM -
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (&,

. Pressione [ dEHERTY.

2
3. Pressione [IEHI CRENEUIR EXe (15T
4

. Selecione se o monitor de tamanho da gota esta ativado ou
desativado.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal
Configuragéo.

NOTA: Quando o Monitor de tamanho da gota estiver desativado,

o0 Status da gota/presséo néo fica disponivel na barra de
status da tela de orientagéo.

Figura 6-35: Monitor de tamanho da gota

Al110015
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Selegao do bocal/bocal atual Tabela de tamanho da gota
Para estabelecer as predefini¢des do bocal e o bocal atual, Ao escolher um bocal de pulverizagdo que produza tamanhos de
consulte “Selegao do bocal” neste capitulo. gota correspondentes a uma das oito categorias de classificagéo,

lembre-se sempre de que um Unico bocal pode produzir diferentes
Sensor de pressao do modulo de entrada/saida classificagBes de tamanho da gota, em diferentes pressées. Um
Quando um Kit de interface do sensor de presséo esté presente, bocal pode produzir gotas médias em baixas pressdes, e gotas

as opgdes do Sensor de pressao sdo usadas para inserir a finas a medida que a pressdo aumenta.

classificag@o de pressdo maxima do sensor, de acordo com

o fabricante, e definir os alarmes de presséo alta e baixa, Categoria Simbolo  Cadigo de cor

determinados pelo usuario. Extremamente fina XF oleta

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte “Sensores” no Muito fina VF ermeino
capitulo Configuragéo deste manual. Fina F Laranja

o - Média M Amarelo

peracao Grossa C A
Barra de status Muito grossa VC erde
O Status da gota/presséo exibe informagdes relativas ao status Extremamente grossa XC ‘ Branco

atual do tamanho da gota e da presséo do sistema. Ultragrossa uc

1. Pressione o icone STATUS DA GOTA/PRESSAO & & & . 5
00 0X Barra de orientagcao

A Barra de orientagdo mostra as informagdes que vocé
selecionou, incluindo a atual pressao do sistema e o atual
tamanho da gota.
1. Pressione a caixa INFORMACOES SELECIONAVEIS.
2. Selecione entre:

» Presséo do sistema — exibe a atual pressao do sistema

» Tamanho da gota — exibe o tamanho da gota do bocal atual

3. Pressione fora da caixa de selegdo para retornar a Tela de
orientagao.
Figura 6-37: Informagdes selecionaveis na Barra de orientagdo

2. Pressione qualquer lugar da tela para retornar a tela de
orientagéo.
Figura 6-36: Status da gota/presséo
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Status da gotalpressao

Colorido = engatado. A cor da gota esta diretamente
relacionada ao tamanho atual da gota. As opgdes de

coresincluem: G &6 66 @

¥ | Cruzado = desativado

Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de
pressdo esta instalado no sistema

m www.teejet.com
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Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de se¢éo <4Desligado - o0 controle automatico de segéo € desativado,
presente €, se presente, que tipo de controle de segdo esta mas a ativagdo de se¢do e/ou 0 mapeamento de tela
sendo usado e quais sdo as opgdes ativadas, ha varias opgdes podem ser ativados manualmente usando uma caixa de
disponiveis para o controle de secdo BoomPilot. A seguir estao engrenagem ou o icone do BoomPilot nas opgdes de
as configuragdes comuns: navegacao e orientagdo nas telas de orientagao

» Sem modulo de controle de segdo » icone do BoomPilot — usado para estabelecer se o icone

estara disponivel nas opgdes de Navegagao e orientagéo,
nas telas de orientagao, a fim de controlar manualmente
0 BoomPilot

<Ativar — 0 icone do BoomPilot estara disponivel nas
opgdes de Navegacéo e orientacdo, nas telas de

e Somente console

e Com chave liga/desliga opcional de trabalho
» Pulverizador ISOBUS

e Somente console e ECU

e Com caixa de engrenagem orientagéo, para operar o controle automatico de seg&o

o Com um modulo do status do implemento ISOBUS (ISO ISM) <Desativar - o icone do BoomPilot no estara disponivel
» Espalhadora ISOBUS nas opg¢des de Navegagao e orientagdo

e Somente console 4. Pressione a seta RETORNAR <§ ou a guia lateral

 Com chave de liga/desliga da espalhadora opcional CONFIGURAGAO [ para voltar & tela principal Configuragao.
» Com modulo de controle de segdo TeeJet e caixa de Figura 6-38: Opgdes do BoomPilot

engrenagem ou ISM
» Com maédulo de controle de secéo TeeJet

Com qualquer uma dessas configuragdes, existem duas opgdes
de controle de seg¢éo:

+ Controle automatico de segéo A - usando as informagdes
de posigéo e velocidade do GNSS, as segdes sdo ativadas ou
desativadas conforme necessério. As informagdes do aplicativo
da mesma segao serdo mapeadas nas telas de orientagao. Al110015
Dependendo da configuragéo, o controle automatico de
secdo pode ser operado manualmente usando uma caixa de
engrenagem, chave ou o icone do BoomPilot nas opgdes de
navegagao e orientagdo nas telas de orientagao.

o
p=4
i}
=
i}
=
o
=

+ Controle de se¢do manual A - usando uma caixa de
engrenagem ou o icone do BoomPilot nas opgdes de
navegacao e orientacéo, as se¢des podem ser desligadas ou
ligadas manualmente, conforme necessario. Dependendo da
configuragao, as informagdes do aplicativo da mesma segéo
podem ser mapeadas nas telas de orientagéo.

As configuragdes de Modo inicial do BoomPilot e o icone
do BoomPilot alteram a forma como o controle de segao é
manipulado nas telas de orientag&o.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [l EE ).

3. Selecione entre:
» Modo Inicial do BoomPilot — usado para estabelecer o
modo no qual um trabalho € iniciado.
<4Automatico — o controle automatico de segéo ¢ ativado
e a ativagdo de segdo e/ou 0 mapeamento de tela serdo
controlados por GNSS e velocidade

98-05273-PTBRR9 m
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Disponibilidade com diferentes sistemas de equipamento

Modo inicial do Presenga do icone do
BoomPilot configuravel BoomPilot configuravel

em Configuragéo -> em Configuragéo ->

icone BoomPilot exibido
nas opgoes de Navegagao

Equipamento do sistema Implemento Implemento

» Sem modulo de controle de segéo

e orientagao

e Somente console N&o Sim Sim
e Com chave liga/desliga opcional Ndo sim sim
de trabalho
» Com TeeJet SOM* ou SFM* + ISM* Néo - O modo BoomPlot est Nao Nao
configurado em ISM
» Com TeeJet SDM** ou SFM*** Sim Nao Sim

* Requer o Médulo do Status do Implemento (ISM) v2.00 ou posterior
** Requer Médulo Condutor da Segéo (SDM) v21.00 ou posterior
*** Requer Mddulo da Fungé&o de Troca (SFM) v21.00 ou posterior

ﬂ www.teejet.com
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CAPITULO 7 - ORIENTACAO E MAPEAMENTO

O Matrix Pro GS permite executar simultaneamente a aplicagéo do produto e a orientagdo do veiculo. Ap6s a conclusdo da configuragdo
do sistema, é possivel iniciar a orientagdo. Seis modos de orientagdo permitem que os usuarios otimizem o campo de trabalho: Reta A-B
@, Curva AB @, Pivo circular , Ultima passagem @, Préxima linha @ e Curva adaptavel @ E possivel conseguir otimiza¢éo
adicional com a aplicagao de Limite interior (&%, limite exterior €k e/ou poligono @ ; Vis&o adiante curva ©:; Retorno ao ponto ®

e Orientagdo RealView por video @. Além disso, as fungdes de mapeamento de Cobertura @ e de Aplicagdo ‘& podem ser exibidas
e registrar a aplicagdo do produto, e os mapas Prescrigdo & e a Taxa alvo € podem direcionar a aplicago do produto.

Visao geral
Trés telas de orientagao ajudam vocé a se manter informado.

A orientacao para visualizacao de A orientacao para visao de campo A Orientacao RealView permite a

veiculo cria uma imagem gerada por cria uma imagem gerada por computador  exibi¢io de entrada de video ao vivo,
computador da posi¢do do veiculo, exibida  da posigéo do veiculo e da area de em vez de uma imagem gerada por
na area de aplicagéo. aplicagdo de uma perspectiva aérea. computador.

LN A ) ~ A

SO0 RRRRRORRRRRORRAGES

Para escolher um modo de orientag&o: Figura 7-1: Escolher um modo de orientacéo

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegacao.

L8088 000000R00RRSRY .

2. Pressione o icone MODO DE ORIENTAGAO @. + N —N—

3. Selecione entre: PAJ 1‘ 2
» Sem orientagdo X . » §
» Orientagdo reta A-B [0 8
» Orientagdo curva AB
>Orientagéopiv6central 15558008080088088808888834 583
» Orientagdo Ultima passagem* " @ ‘
» Orientag&o para a proxima linha* @m

» Curva adaptavel

*As opgbes de orientagdo podem néo estar disponiveis
dependendo do sistema de piloto automatico/assistido
instalado.

98-05273-PTBRR9 ﬂ
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Opcoes da tela
As opcdes de orientagdo e navegagdo podem ser acessadas nas
telas Visualizagéo do veiculo, Viséo de campo ou RealView.

+ Guia de opcdes de navegacéo e orientagao E -em
qualquer tela de orientac&o, exibe opgdes de navegagao,
incluindo modos de orientacdo, opgdes de linha de
referéncia, opgdes retorno ao ponto, atualizar GNSS, alternar
BoomPilot, alternar vis&o adiante curva.

+ Guia de opgdes de limite e poligono ﬁ —em qualquer tela
de orientacao, exibe opgdes de limite exterior, limite interior
e poligono.

+ Guia opgdes de mapeamento i - nas telas visualizagdo do
veiculo ou orientagdo para visao de campo, exibe mapas de
poligono, mapas de cobertura e mapa da aplicag&o.

+ Guia opgbes de tela ﬂ - na tela orientagao para visdo de
campo, exibe op¢des de zoom e panoramica.

+ Guia de opgdes RealView [@) — na tela de orientagéo
RealView, exibe opgdes de configuragdo de camera e
orientag&o por video.

Figura 7-2: Opcoes da tela de orientacao
~ A

1111111111

Visualizag&o do veiculo

Visao de campo

=
2
=
©
5]
o

Q Opcoes de navegagao e orientagao

Em qualquer tela de orientagéo, exibe opgdes de navegagao,

incluindo modos de orientagdo, opgdes de orientagéo, opcdes
retorno ao ponto, atualizar GNSS, Alternar BoomPilot, Alternar
visdo adiante curva.

~ A

Modo de orientacao

. Modo de orientagdo — fornece acesso as
opgdes do modo de orientagao

Sem orientagdo — desliga a orientagéo

ie

Orientagéo reta A-B & - oferece orientacéo
em linha reta com base nos pontos de
referénciaAe B

Orientagéo curva AB & — oferece orientagéo
em linhas curvas com base em uma linha de
referéncia A-B inicial

)

Orientagéo Pivo central © - oferece orientagéo
em torno de um local central que irradia para
dentro ou para fora, com base em uma linha de
referéncia A-B inicial

@

Orientag&o Ultima passagem & — oferece
navegagao real da Ultima passagem

fl 8

Orientagéo para a proxima linha @ - indica
onde a Proxima linha estd localizada e oferece
orientagdo, nos finais da linha, para a linha
adjacente seguinte

Orientag&o de curva adaptavel & — oferece
orientacéo ao longo de uma linha curva com base
em uma linha de referéncia inicial AB na qual cada
linha de referéncia adjacente é desenhada a partir
da largura de orientagdo e direcéo projetadas

Linhas de referéncia

0 Marca A @ — marca o primeiro ponto da linha

de referéncia.

%

Marca B @ — marca o ponto final da linha de
referéncia. Em cinza = a distancia minima nao
foi percorrida.

www.teejet.com
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S

Cancelar marca A - cancela o processo da
Marca A. Retorna a orientagdo A-B anterior (se
estabelecida).

Marca B da proxima linha @ - marca o ponto
final da linha.

Grau azimute 4 — estabelece uma linha de
referéncia reta medida em graus, no sentido
horario, a partir de uma linha de base norte-sul.
Norte = 0, Leste = 90, Sul = 180, Oeste = 270.

Ajuste A+ — muda a linha de referéncia
existente para a posi¢éo atual do veiculo.

Linha de referéncia reta seguinte — mostra a linha
de referéncia reta A-B ou a linha de referéncia do
grau azimute seguintes salvas no trabalho atual.

Linha de referéncia da curva AB seguinte —
mostra a linha de referéncia da curva AB
seguinte que esta salva no trabalho atual.

Linha de referéncia seguinte do pivo circular —
mostra a linha de referéncia A-B seguinte do
pivd circular que esta salva no trabalho atual.

@ @ ¢ ee 60

Linha de referéncia da curva adaptavel seguinte —
mostra a linha de referéncia da curva adaptavel

AB seguinte que esta salva no trabalho atual.

Retorno ao ponto

Marcar ponto @ — estabelece um ponto no
local do veiculo. Opgéo desabilitada = GNSS
nao disponivel.

Orientag&o para retorno ao ponto — informa a
distancia e oferece orientagéo de volta a um
ponto estabelecido.

Excluir ponto — exclui o Ponto marcado.

Cancelar orientagéo — oculta a distancia e a
orientag8o de volta ao Ponto marcado.

BoomPilot

A

Ativa ou desativa o Controle automatico do
pulverizador (ASC). Opcéo desabilitada =
GNSS néo disponivel.

Visao adiant

€ curva

Indica para onde a dire¢do atual levara o
veiculo, usando um “ponteiro” como orientagao.

$A

Botao atualizar posicao de GNSS

@

Redefine o filtro ClearPath no receptor OEMStar.

D Opcoes de poligono e limite
Em qualquer tela de orientaco, exibe opgdes de limite exterior,
limite interior e poligono.

.

)

Limites exteriores

L

Definir limite exterior — estabelece a area de
aplicagdo e determina areas sem aplicagéo.
Durante a criagao de um limite externo, a linha
de limite estara no exterior da se¢éo mais
externa. Opgéo desabilitada = GNSS néo
disponivel.

Cancelar limite externo — cancela o processo
de definigao do limite externo

@ @

Finalizar limite externo - finaliza o processo de
definicdo do limite externo. Também & possivel
fechar limites deslocando-se para dentro da
largura de uma faixa do ponto inicial.

Pausar limite externo — pausa o processo de
definicdo do limite externo

Q9

Reiniciar limite externo - reinicia o processo de
definigao do limite externo

Excluir tltimo limite definido — exclui o Ultimo
limite definido (interno ou externo) do trabalho
atual. Pressione novamente para remover 0s
limites adicionais do Ultimo para o primeiro
criado

98-05273-PTBRR9 ﬂ
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@ op5¢s de mapeamento

Nas telas visualizagdo do veiculo ou orienta¢&o para visdo de campo,
exibe mapas de poligono, mapas de cobertura e mapa da aplicagéo.

&

Definir limite interno — esta opgao estabelece
a area de aplicacéo e determina areas sem
aplicagéo. Durante a criag&o de um limite
interno ou adicional, a linha de limite estara
no interior da se¢éo mais interna. Opgéo
desabilitada = GNSS nao disponivel.

Cancelar limite interior — cancela o processo
atual de definir o limite interior

@ @

Finalizar limite interno — cancela o processo
atual de definir o limite interno Também é
possivel fechar limites deslocando-se para
dentro da largura de uma faixa do ponto inicial

Pausar limite interno — pausa o processo de
definicio do limite interno

@ g

Reiniciar limite interno — reinicia o processo de
definicdo do limite interno

&

Excluir Gltimo limite definido — exclui o Ultimo
limite definido (interno ou externo) do trabalho
atual. Pressione novamente para remover 0s
limites adicionais do Ultimo para o primeiro
criado

NOTA: As opgles estéo disponiveis somente quando um
controlador de taxa esta no sistema ou um poligono foi
estabelecido.

LN P

Mapa de cobertura — mostra areas cobertas
pelo implemento, independentemente de
o produto ter sido aplicado ou n&o.

e

Marcar poligono — estabelece areas de
mapeamento. Opgao desabilitada = GNSS
naodisponivel.

Cancelar poligono — cancela o processo atual
de definir poligono

Finalizar poligono - finaliza o processo atual de
definir poligono

Pausar poligono — pausa o processo de definir
poligono

o955

Reiniciar poligono - reinicia o processo de
definir poligono

Excluir o ltimo poligono definido — exclui o
ultimo poligono definido do trabalho atual.
Pressione novamente para remover os poligonos
adicionais do ultimo para o primeiro criado

Mapa de poligonos — mostra todos 0s
poligonos mapeados

Mapa de prescri¢do — mostra um mapa
pré-carregado que fornece informagdes de
aplicagéo do produto ao controlador de taxa

(>

Mapa da aplicagdo — mostra onde o produto
foi aplicado, usando cores para indicar o
nivel em relagdo aos niveis maximo e minimo
predefinidos

©

Mapa de taxa alvo — mostra a taxa de aplicagéo
que o controlador de taxa tentara atingir (pode
ser monitorado na guia inferior Controle de taxa)

icones — a serem usados no Matrix Pro 570GS

> J*
’

Botbes — a serem usados no Matrix Pro 840GS

Visualizagao do veiculo — os icones
ou botdes ajustam a perspectiva ou
a visualizagdo do veiculo em relagéo
ao horizonte, da visualizag&o do
veiculo para visdo aérea

Z

Visao de campo - os icones ou
botdes aumentam/diminuem a area
exibida na tela

BY
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o Opcoes da tela @ Opcoes de orientagao RealView
Na tela orientag&o para visdo de campo, exibe opgdes de zoome  Na tela de orientagdo RealView, exibe opgdes de configuragéo de
panoramica. camera e orientacéo por video.

P & icones — a serem usados no Matrix Pro 570GS @ Selegéo de camera de video - seleciona
NS e uma dentre até oito visualizagbes de camera,
A V Botdes — a serem usados no Matrix Pro 840GS se houver um Modulo de selegéo de video
(VSM) conectado.
Visualizagdo do veiculo - os icones @ ®® Visualizagdo dividida da camera — seleciona
ou botdes gjustam a perspectiva ou a &8 um entre dois conjuntos de quatro entradas da
visualizag&o do veiculo em refagéo ao camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela
horizonte, da visualizagao do veiculo em quatro feeds de video separados.

ara visdo aérea , = . ~ p
P Configuragéo da orientagdo por video — acesse

Viséo de campo - os icones ou botdes E para ativar a Orientago por video ou 0 Angulo
aumentam/diminuem a &rea exibida de diregéo e ajustar linhas de referéncia.

na tela . ~ . S
@ Orientag&o por video — posiciona linhas de
Panorama =21 referéncia tridimensionais no feed de video,
. -~ para assisténcia na navegagéo.
| * Setas — movem a area do mapa exibido na - — - —
N . , || Angulo de dire¢do — exibe a dire¢do na qual
: ﬂ diregéo correspondente, sem mover o veiculo.

§f
@

~= | o volante precisa ser ajustado.

@ Vis&o global — amplia a visualizagéo da tela AV lcones de setg para cima € para ba.|xo -
para a area mais ampla disponivel. usados para ajustar as linhas de orientacéo

e a linha do horizonte, de acordo com

a visualizagdo da camera.

a Captura da imagem da camera - salva uma
foto estatica da visualizagao atual da tela em
uma unidade de pen drive.
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BARRA DE ORIENTACAO

A Barra de orientagdo mostra as informagdes que vocé selecionou, sua atividade de navegacgéo e o status da sua segao.

Atividade de navegacgao e status da barra
Status do GNSS - exibe “Sem GNSS” quando o GNSS esta
indisponivel ou “GNSS lento” quando o GNSS esta recebendo
dados GGA a uma velocidade inferior a 5 Hz

Erro em relag&o & guia — exibe a distancia em relacéo & sua linha
de referéncia desejada

Atividade atual - exibe atividades como marcagéo de um ponto
Aou B, aproximagao do final de uma linha, indicagao para virar
agora e distancia de retorno a um ponto marcado

Status da se¢&o — um ponto é exibido para cada se¢éo
programada: um ponto verde indica que a se¢ao esta ativa e um
ponto vermelho indica que a seg¢do néo esta ativa

Figura 7-3: Atividade de navegacao/Status da secdo

~ A

2355500008088

2000808828538

Erro em relagéo a guia

Para ajustar a distancia em torno da linha de referéncia que é
percebida como erro zero, acesse Configuragdo -> Orientagéo ->
Sensibilidade de orientacéo.

Para alterar o formato no qual a distancia é exibida:

1. Pressione a caixa Atividade de navegac&o na barra de
orientagéo.

2. Selecione o formato de medic&o.

Informagoes selecionaveis
Velocidade — exibe a velocidade atual de deslocamento

Direcéo — exibe o curso de deslocamento, no sentido horario,
a partir de uma linha de base norte Norte = 0°, Leste = 90°,
Sul =180°, Oeste = 270°.

Area aplicada total — exibe a 4rea acumulada total que recebeu
aplicacdo do produto, incluindo &reas de dupla cobertura

Tempo da aplicagéo — exibe o tempo total em que a aplicagéo
esteve ativa durante o trabalho atual

Hora — exibe a hora atual com base no fuso horario selecionado

NUmero da faixa — exibe o nimero da faixa atual em relagéo a
linha de orienta¢&o A-B inicial, na direcdo de A para B. O nimero
sera positivo quando o veiculo estiver a direita da linha de base
A-B, e negativo quando o veiculo estiver a esquerda da linha

de base A-B.

Pressao do sistema — exibe a atual presséo do sistema
(disponivel somente quando houver no sistema um Modulo
de entrada/saida)

Tamanho da gota — exibe o tamanho da gota atual do bocal
(disponivel somente quando houver no sistema um Madulo
de entrada/saida)

Taxa de aplicag&o real - exibe a taxa de aplicagao atual
(disponivel somente quando houver um controlador de taxa
de terceiros no sistema)

Taxa de aplicagao do alvo - exibe a taxa de aplicagao do alvo
(disponivel somente quando houver um controlador de taxa
de terceiros no sistema)

Figura 7-4: Informacdes selecionaveis
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BARRA DE STATUS

A Barra de status oferece informagdes sobre status do GNSS,
modo de orientagéo, area de campo limite, engate de diregao
assistida/automatica, corregdo de inclinagao, status de controle do
implemento, status da gota/pressao e status do controle de taxa.

Quando um icone ¢ pressionado, as informagdes de status
relacionadas s&o exibidas.

Figura 7-5: Barra de status

Status do GNSS —___
Modo de orientagdo —— @
Status da area cultivavel —— @

Status da diregéo assistida/automatica —— @

Status de corre¢do de inclinagdo
Status do BoomPilot ——

Status da gota/pressdo —

Status do controle de taxa —

Verde = GPS, GLONASS ou SBAS (com ou sem DGPS
solicitado)

Amarelo = somente GPS
Vermelho = sem GNSS

Laranja = Planagem/ClearPath

Modo de orientacao

Sem icone = sem orientacéo
Orientagéo reta A-B
Orientag&o curva AB
Orientag&o pivo central
Orientag&o Ultima passagem

Orientag&o para a préxima linha

©90000

Orientag&o de curva adaptavel

Status da area cultivavel
Area cultivavel externa = viajando fora da area cultivavel

Area cultivavel interna = viajando dentro da area cultivavel

Sem icone = nenhum limite estabelecido (exterior ou interior)

Status da direcao assistida/automatica
. Verde = dire¢do engatada, ativa

@ Amarelo = ativada, foram atendidas todas as condigbes para
a dire¢éo assistida/automatica

@ Vermelho = desativada, nao foram atendidas todas as
condi¢Oes para a diregéo assistida/automatica

Sem icone = nenhum sistema de dire¢éo assistida/
automatica instalado

Status de correcao de inclinacao

ﬂ Colorido = engatada, corregao de inclinagéo aplicada
ativamente

€\ Vermelho = desativada

Sem icone = nenhum mdédulo do giroscdpio de inclinagéo

instalado no sistema ou a inclinagdo esta associada ao
sistema de diregao assistida/automatica

Status do BoomPilot

Verde = automatico
Amarelo = tudo ativado
Vermelho = desligado/manual

Sem icone = se¢do unica (nenhum SmartCable ou SDM
instalado no sistema)

Status da gota/pressao

Colorido = engatada. A cor da gota esta diretamente
relacionada ao tamanho da gota atual. As opgdes de cores

incluem: & @ (Y Yo )

Cruzado = desativado

)

Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de pressao
instalado, nenhum monitor do sensor de pressédo no DCM

Status do controle de taxa
@ Verde = operagéo normal

Amarelo = aviso do sistema (taxa/press&o incorretas etc.)

. Vermelho = erro do sistema (taxa/presséo incorretas etc.)

Sem icone = nenhum controle de taxa instalado
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Telas de status/informacoes

Status do GNSS Status da area cultivavel

O Status do GNSS exibe informagdes sobre o status atual O status da area cultivavel exibe informagdes sobre as areas nos
de GNSS, incluindo taxas de dados, numero de satélites limites externos e internos atuais.

na visualizagao, status de HDOP e PRN, receptor e versao, 1. Pressione o icone AREA CULTIVAVEL .

li ID Bl T™. ; ., , .
qualidade e ID do satélite & zona U < Area cultivavel — area total de todos os limites externos

1. Pressione o icone STATUS DO GNss it = el =1, menos a area de todos os limites internos
<4 Area contornada exterior — area total de todos os
limites exteriores

<« Area contornada interior — area total de todos os
limites internos

Figura 7-6: Status da area cultivavel

Status do modo de orientagao

O Status do modo de orientag&o exibe informagdes relativas ao
padrédo de orientagdo, ao nome da linha de referéncia atual e a
quantas linhas de referéncia sao salvas no console.

. Pressione o icone MODO DE ORIENTACAQO

@@@@ Status da diregao assistida/automatica

O status da diregéo assistida/automatica exibe informagdes
sobre 0 status atual do sistema de diregao assistida/
automatica, incluindo o status de inclinagao.

1. Pressione STATUS DA DIREGAO ASSISTIDA/AUTOMATICA

Icone . .

www.teejet.com
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Status de corregao de inclinagao
O status de corregédo de inclinagao exibe informagdes
relacionadas ao status atual do sistema de corregéo de inclinagao.

1. Pressione o icone STATUS DE CORRECAO DE
INCLINAGAO €Y €.

ROOOQOOOOOO000000000

Status do BoomPilot
O status do BoomPilot exibe informagdes sobre o status atual do
sistema BoomPilot.

1. Pressione o icone STATUS DO BOOMPILOT A A /.

Status da gota/pressao
O status da gota/presséo exibe informagdes relativas ao status
atual do tamanho da gota e da presséo do sistema.

1. Pressione o icone STATUS DA GOTA/PRESSAO

000 00 XK

RES2200000000000000000000RSR0

Status do controle de taxa
Status de controle de taxa fornece informagdes sobre o status do
controle de taxa.

1. Pressione o icone STATUS DO CONTROLE DE TAXADO

PRODUTO@® @ @.

ORI OO OO OO O
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TELAS DE NAVEGACAO

Visualizacao do veiculo
A Visualizagdo do veiculo cria uma imagem gerada por computador da posi¢do do veiculo, exibida na area de aplicagéo. Nessa
tela, todas as opgdes de configuragao, limite, poligono, mapeamento e navegagao podem ser acessadas pelas guias opgdes,
no lado direito da tela.

Para acessar a tela Visualizagdo do veiculo:

1. Pressione a guia ORIENTACAO PARA VISUALIZAGAO DE
veicuto [
Figura 7-7: Visualizacéo do veiculo

Bussola do horizonte

Barra de orientagao

Veiculo com representagdo em tempo
real das segbes de barra ativa

Barra de status
Guia de opcdes de navegagao e orientacdo

Guia de opgdes de poligono e limite

Guia de opgdes de mapeamento
Linhas de referéncia de A
navegagao

Area de cobertura de

- Area de cobertura
sobreposi¢do

Orientagéo na tela
+ Linhas de referéncia
<«Laranja - linha de orientag&o ativa
<«Preto (mdltipla) - linhas de orientagao adjacentes
<«4Preto - linha de limite externo
<«Cinza - linha de limite interno
<4Azul - linha de limite de poligono

+ Pontos — marcadores de pontos estabelecidos
<qPonto vermelho — Retorno ao ponto
<qPonto azul — Marca A
<qPonto verde — Marca B

+ Bussola horizontal — a diregao geral pode ser exibido no
horizonte (quando ampliado)

+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada e a sobreposicao:
<4 Azul - uma aplicagéo
<«¢VVermelho - duas ou mais aplicagdes.
+ Secoes
<« Caixas vazias — segdes inativas
<« Caixas brancas — se¢des ativas

Ajuda sobre os botdes do console Matrix Pro 840GS
+ Mais/menos zoom e perspectiva — os botdes para cima/para
baixo &A Y ajustam a perspectiva ou a visualizagao do
veiculo em relacéo ao horizonte, da visualiza¢éo do veiculo
para visdo aérea.
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Visao de campo

E A Vis&o de campo cria uma imagem gerada por computador da posi¢éo do veiculo e da area de aplicagéo a partir de uma
perspectiva aérea. Nessa tela, todas as opgdes de configuracéo, limite, poigono e navegacao, assim como as opgdes de Modo
panoramico e mapeamento, podem ser acessadas nas guias Opcao, no lado direito da tela.

Para acessar a tela Viséo de campo:

1. Pressione a guia ORIENTACAO PARA VISAO DE CAMPO m
Figura 7-8: Viséo de campo

Barra de orientagdo
N A

8288808008088 8RRRNLRRRRRRRRRRS

Representagdo do veiculo

Guia de opcdes de navegagao e orientacdo

Barra de status . . i -
Guia de opgdes de poligono e limite

Guia de opgdes na tela

Guia de opgdes de mapeamento
Linhas de referénciade A
navegacao
Area de cobertura de
sobreposi¢do

Area de cobertura mapeada

Orientagdo na tela
+ Linhas de referéncia
<«Laranja - linha de orientagéo ativa
<«Preto (mdltipla) — linhas de orientagao adjacentes
<4Preto - linha de limite
<«Cinza - linha de limite interno
<4Azul - linha de limite de poligono

+ Pontos — marcadores de pontos estabelecidos
<Ponto vermelho - Retorno ao ponto
<«Ponto azul - Marca A
<«Ponto verde — Marca B

+ Area de cobertura - ilustra a area aplicada e a sobreposicdo
<4Azul - uma aplicagao
<«Vermelho — duas ou mais aplicagbes

o
<
£
=
P4
w
z
S}

Ajuda sobre os botdes do console Matrix Pro
840GS
+ Mais/menos zoom — os botdes para cima/para baixo AV
ajustam a area visivel do mapa.
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Orientacao RealView
A Orientacdo RealView permite a exibicdo de entrada de video ao vivo, em vez de uma imagem gerada por computador. Nessa
tela, todas as opgdes de configuracao, limite, poligono e navegagdo podem ser acessadas pelas guias do lado direito da tela.
Para ajustar a visualizagdo da cdmera (marcha a ré, de cabega para baixo), acesse Configuragéo -> Configuragao -> Video.

» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente conectada ao console

» Modulo de selegdo de video — se um Modulo de selegao de video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video
estaréo disponiveis:

+ Visualizagdo de uma camera — é possivel selecionar uma de um maximo de oito entradas da cAmera para alterar a
visualizacdo da entrada de video.

+ Visualizagao dividida da cAmera — é possivel selecionar um entre dois conjuntos de quatro entradas da cadmera (A/B/C/D ou
E/F/G/H) para dividir a tela em quatro feeds de video separados.

Para acessar a tela RealView:

1. Pressione a guia ORIENTACAO REALVIEW
Figura 7-9: Orientacdo RealView

Barra de orientagao

Linhas de referéncia de navegagéo Linha do horizonte

Barra de status

Angulo de diregdo

Orientagdo na tela
+ Linhas de referéncia

<«Laranja - linha de orientag&o ativa
<«4Preto (mdltipla) - linhas de orientagdo adjacentes
<«Linha horizontal preta - linha do horizonte ajustavel
<«Preto - linha de limite externo
<«Cinza - linha de limite interno
<«4Azul - linha de limite de poligono
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MODOS DE ORIENTACAO

=
e

Orientacao reta A-B

A Orientacéo reta A-B oferece orientagdo em linha reta com base nos pontos
de referéncia A e B. Os pontos A e B originais s&o usados para calcular todas
as outras linhas de referéncia paralelas.

NOTA: O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia adjacentes sera
calculado usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragéo ->
Mapeamento e orientagdo” no capitulo Configuragéo do sistema.

©H

Orientacao curva AB

A Orientagéo curva AB oferece orientagdo em linhas curvas com base em uma
linha de referéncia A-B inicial. Essa linha de base inicial é usada para calcular
todas as outras linhas de referéncia.

NOTA: A orientagéo curva ndo deve exceder 30° dentro da orientagdo A-B.

O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia adjacentes sera
calculado usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragéo ->
Mapeamento e orientagdo” no capitulo Configuragéo do sistema.

DICA: Durante o trabalho em uma érea contornada, o padréo de orientagdo

que exceder 0s pontos A-B estabelecidos tera orientagdo em linha reta.

$%

Orientacao de curva AB adaptavel

Orientag&o de curva adaptavel* oferece orienta¢do ao longo de uma linha
curva com base em uma linha de referéncia inicial AB na qual cada linha
de referéncia adjacente é desenhada a partir da largura de orientagéo

e direcdo projetadas.

NOTA: O deslocamento em relagdo as linhas de referéncia adjacentes sera
calculado usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragéo ->
Mapeamento e orientagdo” no capitulo Configuragéo do sistema.

ol

Orientacao pivo central

A orientagdo Pivd central oferece orientagdo em torno de um local central que
irradia para dentro ou para fora, com base em uma linha de referéncia A-B
inicial. Essa linha de base inicial & usada para calcular todas as outras linhas
de referéncia.

Essa orientagao é usada para aplicagdo de produto em um campo de pivo
circular, com a orientagdo em torno de uma linha de referéncia circular
correspondente ao raio de um sistema de irrigacéo de pivé circular.

NOTA: O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia adjacentes sera
calculado usando a largura de orientagdo: consulte “Configuragéo ->
Mapeamento e orientagdo” no capitulo Configuragéo do sistema.

ORIENTAGAO

2g

Orientacao ultima passagem

A Orientag&o Ultima passagem* oferece navegagao real da Ultima passagem.
O console ira automaticamente detectar a area aplicada mais préxima

e estabelecer linhas de referéncia paralelas baseadas nessa area.

NOTA: Se um limite for estabelecido, mas ndo ocorrer aplicagdo durante
0 processo de limite, a orientagdo néo sera iniciada.
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Orientacao para a proxima linha
@ A Orientag&o para a préxima linha* indica onde a Préxima |

o veiculo esta na Proxima linha, a orientag&o é desativada.

e orientagdo” no capitulo Configuragdo do sistema.

e oferece orientacéo, nos finais da linha, para a linha adjacente seguinte.
Quando o operador marca o fim da linha e comega a virar para a linha
seguinte, uma orientagéo reta A-B ¢ fornecida na linha seguinte. Quando

NOTA: O deslocamento em relagdo & préxima linha sera calculado usando
a largura de orientagdo: consulte “Configuragdo -> Mapeamento

A Orientagéo para a préxima linha ndo permite pular linhas.

inha esta localizada

Sem orientac¢ao

A opgédo Sem orientagdo* desliga a orientago.

NOTA: O modo Sem orientagéo nédo exclui do console as linhas ou os pontos de referéncia estabelecidos. Para saber como
excluir dados estabelecidos/salvos do console, consulte “Gerenciamento de dados" no capitulo Configuragéo do sistema.

*As opgoes de orientagédo podem néo estar disponiveis dependendo do sistema de piloto automatico/assistido instalado.

Linhas adjacentes podem ser ignoradas em Orientag&o reta A-B, Orientag&o curva AB, orientagédo curva adaptavel e Orientag&o pivd

central. Orientagao Ultima passagem e Orientac&o para a proxima linh

a ndo s&o compativeis com ignorar linhas adjacentes.

LINHAS DE REFERENCIA

Orientages A-B, linhas de referéncia azimute, guias da préxima passagem e guias proxima linha estéo disponiveis, dependendo do
modo de orientagao atual. A mudanga de um modo de orientagao para outro altera as linhas de referéncia atuais disponiveis.

E possivel criar varias linhas de referéncia em cada modo de orientagéo. Se for salva mais de uma linha de referéncia em um
Unico modo de orientag&o, o recurso guia proxima linha sera disponibilizado. Quando a opgao Guia proxima linha @) @ @ & ¢
pressionada, o veiculo é direcionado até a Guia préxima linha salva no console.

Usando a opgao Fieldware Link ou Dados -> Dados do trabalho -> Ge

renciar, o usuario pode duplicar e editar trabalhos para reutilizar

linhas de referéncia, limites, dados aplicados, mapa de prescri¢do e/ou poligonos em diferentes aplicages no mesmo campo.

Marcacao de pontos AeB
Q @ Para estabelecer uma orientagéo A-B:

1. Dirija até o local desejado do Ponto A 4.

2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTACAO E para exibir opgdes de navegagao.

Pressione o icone MARCAA @.

Dirija até o local desejado do Ponto B @.

Pressione o icone MARCA B &) para estabelecer a linha A-B.
“Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?”

I

Pressione:
» Sim — para inserir um nome e salvar a linha de referéncia
no console
» N&o — para gerar automaticamente um nome e salvar a
linha de referéncia no console
O console comegara a fornecer informacées de navegagao.
NOTA: O icone MARCA B &) néo estaré disponivel para selegdo
(desabilitado) até que a distancia minima for percorrida
(3,0 metros na Orientagéo reta, curva ou adaptavel;
50,0 metros na orientagdo pivo central).

NOTA: Para iniciar a Orientagdo do pivé circular, ndo é
necessario percorrer toda a orientagdo pivé central.

Use o icone CANCELAR MARCA (@ para cancelar o comando
Marca A e reverter para a linha de referéncia anterior (se
estabelecida).

Figura 7-10: Ponto da Marca A
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Figura 7-11: Ponto da Marca B Recurso Ajuste A+
@ O recurso Ajuste A+ permite que a linha de referéncia atual
seja alterada para o local atual do veiculo.

NOTA: Disponivel somente quando em Reta A-B e Orientagéo
curva AB.

Para ajustar a linha de referéncia:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegacao.

2. Pressione o icone AJUSTE A+ @

Figura 7-14: Ajuste A+

Figura 7-13: Sequir orientagdo
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Recurso Guia préoxima linha

Se for salva mais de uma linha de referéncia, o recurso Guia
proxima linha sera disponibilizado. Quando a opgdo Guia
proxima linha é pressionada, o veiculo é direcionado até a Guia
proxima linha salva no console.

+ Linha de referéncia reta seguinte @J) - mostra a linha de
referéncia reta A-B ou a linha de referéncia do grau azimute
seguintes salvas no trabalho atual.

+ Linha de referéncia da curva AB seguinte @9 — mostra a
linha de referéncia curva AB seguinte que esta salva no
trabalho atual.

+ Linha de referéncia seguinte do pivo circular @) — mostra
a linha de referéncia A-B seguinte do piv0 circular que esta
salva no trabalho atual.

+ linha de referéncia da curva adaptavel seguinte @& — mostra
a linha de referéncia da curva adaptavel AB seguinte que
esta salva no trabalho atual.

NOTA: O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia

adjacentes seré calculado usando a largura de orientagéo.

Consulte “Configuragdo -> Mapeamento e orientagdo” no
capitulo de Configuragdo do sistema.

Para alterar para outras linhas de referéncia:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone GUIA PROXIMA LINHA @) & @ &.

Para alternar entre todas as linhas de referéncia, pressione
novamente o icone GUIA PROXIMALINHA @) @ @& &.

Figura 7-15: Guia Préxima linha

Figura 7-16: Ver qual linha de referéncia esta ativa

Para ver qual linha de referéncia esta ativa, pressione o icone
Modo de orientag&o na Barra de status.

Linhas de referéncia da ultima passagem
@ A Orientagéo Ultima passagem oferece navegagao real da

Ultima passagem. O console ir& automaticamente detectar
a area aplicada mais préxima e estabelecer a linha de referéncia
paralela baseada nessa area.

NOTA: Orientagéo ultima passagem pode néo estar disponivel
dependendo do sistema de piloto automatico/assistido
instalado.

Para ativar as Linhas de referéncia da Ultima passagem:
1. Dirija até o local desejado para aplicar a primeira passagem.

2. Desloque-se até perto da area aplicada.
3. O console comegara a fornecer informagées de navegagao.

NOTA: Se um limite for estabelecido, mas n&o ocorrer aplicagéo
durante o processo de limite, a orientagdo néo sera iniciada.
Figura 7-17: Aplicar primeira passagem
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Guia proxima linha
A Orientag&o para a préxima linha indica onde a proxima

linha esta localizada, com base na largura de orientagao
programada e oferece informacdes de orientagdo manual nos finais
de linha marcados pelo usuério para a proxima linha adjacente.
Quando o operador sinaliza o fim da linha, uma Linha reta A-B é
estabelecida na linha atual e a orientagéo é fornecida para a Proxima
linha. Quando o veiculo tiver entrado na préxima na préxima linha,
nenhuma orientacéo ou linha de referéncia € mostrada.

NOTA: O deslocamento em relagdo a proxima linha seréa
calculado usando a largura de orientagdo: consulte
“Configuragéo -> Mapeamento e orientagdo” no
capitulo Configuragéo do sistema.

NOTA: A Orientagédo para a préxima linha pode néo estar
disponivel dependendo do sistema de piloto automatico/
assistido instalado.

Para ativar Guias proxima linha:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTAGAO a para exibir opgdes de navegacao.

2. Ao final de uma linha (ao dirigir em uma linha reta),
pressione o icone MARCA B &).

<0 final da linha sera marcado com um ponto verde .
3. Vire em diregdo a linha seguinte.

4. Com base na dire¢do tomada, sera fornecida orientagéo para
a préxima linha adjacente.

<4 Quando o veiculo estiver na linha, a linha de referéncia
sera removida.

5. Repita ao final da proxima linha.

NOTA: O recurso orientagéo para a proxima linha ndo
permite pular linhas.

Figura 7-19: Marcar final da linha

Grau azimute

@ Um azimute é definido como um angulo horizontal,
medido no sentido horario, a partir de uma linha de

base norte real. Ao usar um azimute, o ponto a partir do qual

0 azimute se origina é o centro de um circulo imaginario.

Norte = 0°, Leste =90°, Sul = 180°, Oeste = 270°.

A orientacéo de grau azimute projeta uma linha de referéncia
entre a posi¢do do veiculo atual (o ponto A) e um conjunto
de pontos B a 100 metros ao longo da dire¢éo de azimute
inserida.

Para estabelecer uma linha de referéncia do grau azimute:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opges de navegagao.

2. Parainserir o grau azimute, pressione o icone AZIMUTE @

3. Use atela de entrada para estabelecer o grau azimute.

4. "Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?”
Pressione:
» Sim — para inserir um nome e salvar a linha de referéncia
» N&o - para gerar um nome automaticamente

O console comegara a fornecer informagdes de navegagao.

Para estabelecer linhas de referéncia azimute adicionais, siga as
mesmas etapas da linha de referéncia azimute inicial.

Figura 7-20: Orientacdo azimute
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Figura 7-22: Excluir ponto

0 Retorno ao ponto oferece orientagdo de volta a um ponto
estabelecido em Visualizagao do veiculo e Viséo de campo. Em
Visualizag&o do veiculo, uma seta direciona o veiculo de volta
ao ponto estabelecido. Em Visao de campo, somente o ponto é
exibido.

O retorno ao ponto é especifico do trabalho, e permanece ativo no
trabalho ativo até ser cancelado.

NOTA: Orientagéo para retorno ao ponto pode néo estar
disponivel dependendo do sistema de piloto automatico/
assistido instalado.

Marcagao de um retorno ao ponto

Para marcar um retorno ao ponto:

1. Dirija até o local desejado do Retorno ao ponto @.

2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

3. Pressione o icone ADICIONAR PONTO @&.

Figura 7-21: Retorno ao ponto estabelecido — Visualizag&o do
veiculo

Orientacao para um retorno ao ponto

Para mostrar a distancia e a orientagdo para o retorno ao ponto

estabelecido:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione ao icone ORIENTACAO PARA RETORNO AO
PONTO @.
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O console comegara a fornecer informagdes de distancia na Barra
de orientagao, do veiculo até o ponto estabelecido.

Use o icone CANCELAR ORIENTACAO PARA RETORNO AO
poNTO @& para ocultar a distancia e a orientag&o até o ponto
estabelecido.

Né&o é possivel calcular a orientagdo quando o sinal “?”
aparece na barra de orientagéo.

Figura 7-23: Orientagdo para retorno ao ponto — Visualizag&o do
veiculo

Excluir o retorno ao ponto

Para excluir o retorno ao ponto estabelecido:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagéo.

2. Pressione o icone EXCLUIR PONTO O

O icone Excluir ponto néo fica disponivel quando a orientagao
para retorno ao ponto esta ativa.
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BOOMPILOT

Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de se¢éo
presente €, se presente, que tipo de controle de segdo esta
sendo usado e quais sdo as opgdes ativadas, ha varias opgdes
disponiveis para o controle de segdo BoomPilot.

Esta sec&o inclui opgdes para as seguintes configuragdes:

» Sem mddulo de controle de segéo
e Somente console
e Com chave liga/desliga opcional de trabalho

» Com médulo de controle de secédo TeeJet e caixa de
engrenagem ou ISM

» Com mdédulo de controle de secéo TeeJet
Figura 7-24: Icone BoomPilot e Indicador da barra de status
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Sem modulo de controle de secao

Se um sistema de controle de se¢&o ndo estiver presente, 0
controle de segdo manual estara disponivel. Uma chave liga/
desliga opcional de trabalho é usada para ativar ou desativar

a sec¢ao Unica. O icone do BoomPilot & usado para mapear as
informagdes do aplicativo nas telas de orientag&o. Somente uma
largura de secao sera ilustrada, e a barra de status nao tera icone.

NOTA: Se houver um controlador ISOBUS, SmartCable, Médulo
condutor da se¢éo (SDM) ou Médulo da fungéo de troca
(SFM), consulte as segbes a sequir para obter mais
informagdes.

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A 0 icone do
BOOMPILOT fica desabilitado.

Somente console
O icone do BoomPilot & usado para ativar ou desativar o
mapeamento da aplicagdo da segéo.

Para definir configuragdes:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2
3. Pressione S GGG,
4

. Defina o “icone do BoomPilot” como .

Para ativar ou desativar 0 mapeamento da aplicagao usando o

console:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A para ativar/desativar
a segao.

Com chave liga/desliga opcional de trabalho
A chave liga/desliga de trabalho é usada para ativar/desativar
a segao.

Para definir configuracdes:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

3. Pressione [ EIEE).

4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

Nas areas onde a aplicagao é desejada:
1. Coloque a chave liga/desliga de trabalho na posicao “ligada”.

Nas areas onde a aplicagdo néo é desejada:
1. Coloque a chave liga/desliga de trabalho na posi¢éo “desligada”.

Uso do console

Para controlar a se¢&o usando o icone do BoomPilot quando h&

uma chave liga/desliga de trabalho no sistema:

1. Defina o “icone do BoomPilot” como .

2. Achave liga/desliga de trabalho deve permanecer na posigao
“desligada”.

3. Pressione o icone do BOOMPILOT A para ativar/desativar
a secao.

Com modulo de controle de secao
Teelet e caixa de engrenagem ou ISM
Com a presenca de SmartCable, médulo condutor da se¢ao
(SDM) ou médulo da fungéo de troca (SFM) e caixa de
engrenagem ou mddulo do status do implemento (ISM).

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A 0 icone do
BOOMPILOT fica desabilitado. A barra de status do
BoomPilot seréa desligada/manual A

Para ativar/desativar automaticamente a aplicag&o:
1. A Chave automatica/manual da barra devera estar na posigao
“Automatica”.
<4Automatico — o icone da barra de status mudara para
verde A
2. A Chave mestre e as chaves de se¢ao devem estar na
posicéo “ligada”.
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NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar
manualmente a aplicagdo usando as chaves da caixa de
engrenagem ou as chaves conectadas ao ISM.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagéo:
1. A Chave automatica/manual da barra devera estar na posigao
“Manual’.

<«4Manual - o icone da barra de status estara vermelho A

2. Use as chaves da caixa de engrenagem ou as chaves
conectadas ao ISM.

Com modulo de controle de secao
Teelet

Com a presenga de SmartCable, mddulo condutor da segéo
(SDM) ou médulo da fungdo de troca (SFM), o BoomPilot é usado
para definir o controle automatico de se¢do como desligado/
manual A automatico A ou aplicacao local A

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A 0 icone do
BOOMPILOT fica desabilitado. A barra de status do
BoomPilot seréa desligada/manual A

Para ativar/desativar automaticamente a aplicag&o:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione e solte o icone do BOOMPILOT A
< Ativar - 0 icone da barra de status mudara para verde A

<«Desativar - o icone da barra de status mudara para
vermelho A

Para fazer uma aplicag&o local:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagéo.
2. Pressione e mantenha pressionado o icone do BOOMPILOT
A sobre a area a ser aplicada.
<4 Aplicagdo local — o icone da barra de status mudara para
amarelo

4 VISAO ADIANTE CURVA

A Orientag&o para visao adiante curva indica para onde a diregao
atual levara o veiculo, usando um “ponteiro” como orientagao.

A opcéo Visao adiante curva esta disponivel em todos os modos
de orientacao.

Para ativar a Orientagao para visao adiante curva:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAQ E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Selecione o icone VISAO ADIANTE CURVA @).
O ponteiro ficara visivel na tela de navegagéo.

Figura 7-25: Visao adiante curva

Para remover a Orientagéo para visdo adiante curva:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Selecione o icone VISAO ADIANTE CURVA @).

Y BOTAO ATUALIZAR POSICAO
*Q DE GNSS

Atualizar posicéo de GNSS redefinira o filtro ClearPath no receptor

OEMStar em casos nos quais o usuario tiver deixado o receptor

sendo executado muito proximo a uma area muito arborizada

elou edificios. Consulte “Configuragéo -> Configuracéo do receptor

GNSS” para ativar o icone de posicao Atualizar GNSS.

NOTA: Ativar a atualizagdo durante o trabalho causara uma
interrupgdo momentanea na retransmisséo de dados de
GNSS. Isso provavelmente resultard em que segbes que

Jj& estéo no modo BoomPilot automético caiam por um
breve periodo de tempo.

A atualizagédo né&o deve ser feita quando aplicativos
estiverem ativos.

Para atualizar a posigdo GNSS:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAQ E
ORIENTACAO a para exibir op¢des de navegagao.

2. Selecione o icone Atualizar POSICAO GNSS J6.

Figura 7-26: Botdo atualizar posicdo de GNSS
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(&) LIMITESEPOLIGONOS

« Limite interno & - estabelece uma area de trabalho onde
a aplicagdo NAO sera aplicada durante o uso do ASC ou
BoompPilot.

Disponivel em qualquer tela de orientagéo, a guia Limites e
poligonos exibe opcdes de limite externo, limite interno e poligono.

Localizagdo de mapeamento
Localizagdo de mapeamento estabelece o layout da localizacdo
a partir de onde o limite ou poligono seréd mapeado.

E possivel estabelecer limites em todos os modos de orientagéo.
Um total de até 100 limites externos e/ou limites internos podem
ser armazenados dentro de um Unico trabalho. N&o é necessério

P Localizagdo padréo- Durante a criagdo de um limite aplicagéo para mapear um limite ou poligono.

externo ou poligono, a linha estara no exterior da se¢éo
ativa mais externa. Durante a criagéo de um limite interno,
a linha estara no interior da se¢éo ativa mais interna.

Usando Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar ou com o
Fieldware Link, o usuario pode duplicar e editar trabalhos para
reutilizar limites em diferentes aplicagdes no mesmo campo.

Se n&o houver segdes ativas, o limite seré feito na
extremidade da se¢@o mais externa.

» Entrada do usuério — os deslocamento em linha e
lateral a partir das direcdes e distancias da antena do
GNSS podem ser especificados pelo usuéario. Podem
ser criadas até 5 (cinco) entradas de usuario. Consulte
“Configuragdo -> Mapeamento e orientagdo -> Localizagdo
do mapeamento -> Localizagao de mapeamento inserida
pelo usuario” para obter detalhes.

Né&o € necessario aplicagdo para mapear um limite ou poligono.

No caso de mapeamento de um limite ou poligono com uma ou
mais secdes dobradas e desativadas, é necessario manter essa
configuracdo de secéo durante toda a passagem do limite ou
poligono. Quaisquer alteragdes realizadas no nimero de secoes
ativadas e, portanto, na largura da maquina ap6s o inicio do

Para estabelecer um limite externo ou interno:

1.

Dirija para um local desejado no perimetro da area

de aplicacao e oriente o veiculo em associagao com

a localizag&o de mapeamento estabelecida. Consulte
“Configuragéo -> Mapeamento e orientagdo -> Localizagéo do
mapeamento” para obter detalhes.

Pressione a guia OPCOES DE LIMITE E POLIGONO (£}
para exibir opgdes de limite e poligono.

3. Pressione o icone DEFINIR LIMITE & @&},
4. \Verificar se a Localizagdo de mapeamento é correta.

<« Se a Localizagdo de mapeamento nao for correta,
pressione depois va para Configuracéo ->
Mapeamento e orientagdo -> Localizagdo do mapeamento.

. , . 5. Percorra o perimetro da area de aplicagao.

processo de mapeamento de limite ou poligono, fardo com que a o
aplicagdo mapeie o limite ou poligono na borda externa de todas Ao deslocar-se, use segundo necessario:
as segdes programadas — ndo necessariamente aquelas ativadas » Pausar limite & & - pausa o processo de definigao do
em qualquer momento durante a passagem de limite ou poligono. limite.
No caso de mapeamento de um limite ou poligono com algumas > Reipigiar imite & & - reinicia o processo de definigao
secgOes desativadas, € necessario ajustar o BoomPilot no modo do limite.
Manual A\ e LIGAR as chaves mestre e de segao para todas as » Cancelar limite & & - cancela o novo processo de
segdes que serdo usadas durante a passagem de limite ou poligono. definigao de limite. o
Quando a passagem de limite ou poligono estiver concluida, vocé 6. Finalize o limite: E“
podera DESLIGAR as chaves de se¢do; a chave mestre permanece » Fechamento automatico — desloque-se até uma largura =
LIGADA, o BoomPilot pode retornar ao modo Automatico A de uma faixa a partir do ponto inicial. O limite sera
e o controle automatico de secéo pode, em seguida, ser usado. automaticamente fechado (a linha de referéncia branca se
NOTA: Se um limite for mapeado com algumas segbes dobradas, tomara preta).

conforme descrito acima, pode ser necessario usar o » Fechamento manual — pressione o icone FINALIZAR

icone AJUSTE A+ @ na linha de referéncia para obter a LIMITE G & para fechar o limite com uma linha reta

posigéo correta nas passagens subsequentes no campo. entre a localizag&o atual e o ponto inicial.
Limi NOTA: Se néo for percorrida uma distancia minima (cinco

",n,ltes L ) vezes a largura da faixa), apareceré uma mensagem
Os limites de aplicagéo estabelecem &reas de trabalho onde o de erro.
produto é ou n&o aplicado durante o uso do ASC ou do BoomPilot. )
7. Pressione:

« Limite externo &k - estabelece uma area de trabalho onde a
aplicacéo sera aplicada durante o uso do ASC ou BoomPilot.

» Salvar — salva o limite
» Excluir — exclui o limite
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Figura 7-27: Limite externo Figura 7-28: Adicionar limite interno
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Excluir o Gltimo limite definido Poligonos

Use o icone EXCLUIR LIMITE (& para excluir o dltimo limite Os poligonos estabelecem areas de mapeamento. E possivel
definido (interno ou externo) do trabalho atual. Pressione novamente  estabelecer poligonos em todos os modos de orientag&o. Até 100
para remover os limites adicionais do ltimo para o primeiro criado.  poligonos podem ser armazenados em um mesmo trabalho. Nao
Figura 7-29: Excluir o ultimo limite definido € necessario aplicagdo para mapear um poligono.

Usando Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar ou com o
Fieldware Link, o usuério pode duplicar e editar trabalhos para
reutilizar poligonos em diferentes aplicagdes no mesmo campo.

Para estabelecer um poligono:
1. Dirija para um local desejado no perimetro da area e oriente
o veiculo em associagdo com a localizagéo de mapeamento
estabelecida. Consulte “Configuragdo -> Mapeamento e
orientagéo -> Localizagdo do mapeamento” para obter detalhes.
2. Pressione a guia OPCOES DE LIMITE E POLIGONO g
para exibir opgdes de limite e poligono.
3. Pressione o icone MARCAR POLIGONO ‘@
4. \Verificar se a Localizacdo de mapeamento é correta.
<« Se a Localizagdo de mapeamento néo for correta,
pressione depois va para Configuragéo ->
Mapeamento e orientagdo -> Localizagdo do mapeamento.
5. Percorra o perimetro da area.

Ao deslocar-se, use segundo necessario:

» Pausar poligono o - pausa o processo de definir

poligono
Area cultivavel na Barra de Status » Reiniciar poligono ‘@ — reinicia o processo de definir
Em referéncia a sua localizagéo atual, o icone DENTRO DA AREA poligono
CULTIVAVEL @) ou FORA DA AREA CULTIVAVEL (@) & exibido » Cancelar poligono @ — cancela o processo atual de definir
na barra de status quando um limite é estabelecido. poligono
1. Pressione o icone AREA CULTIVAVEL @) @, 6. Pressione o icone FINALIZAR POLIGONO @ para
<AArea cultivavel - 4rea total de todos os limites externos finalizar o processo de definigéo de poligono atual. Uma linha
menos a area de todos os limites internos reta preenchera o poligono entre seu local atual e o ponto
<Area contornada exterior — area total de todos os de partida.
limites exteriores 7. Pressione: .
<AArea contornada interior — area total de todos os P Salvar e nomear — para salvar o poligono com um nome g
limites internos personalizado. Os nomes estabelecidos previamente =

, L . ]
Figura 7-30: Area cultivavel na Barra de Status estardo disponiveis em uma lista suspensa .

P Salvar sem nome — para salvar um poligono sem nome
» Descartar — para excluir o poligono
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Figura 7-31: Poligono

| > |
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Excluir altimo poligono definido

B T Use o0 icone EXCLUIR POLIGONO @ para excluir o (ltimo
poligono definido do trabalho atual. Pressione novamente para
remover 0s poligonos adicionais do ltimo para o primeiro criado.

Fiqura 7-32: Excluir ultimo poligono definido

o
=
m
=
=
a
o
()

- 1 I

m www.teejet.com



MATRIK Pro 970GS - MATRIK' Pro 840GS

OPCOES DE MAPEAMENTO

Nas telas visualizagdo do veiculo ou orientagdo para visao de
campo, em qualquer modo de orientacéo, a guia opgdes de
mapeamento exibe mapas de poligono, mapas de cobertura
€ mapa da aplicag&o.

O mapeamento de cobertura e poligono estardo disponiveis
quando um poligono tiver sido estabelecido.

O mapeamento da aplicagao do produto baseado em GNSS

esta disponivel quando um controlador de taxa esta presente

no sistema. O mapeamento de controle de taxa pode registrar
areas cobertas pelo implemento (cobertura) ou quanto produto foi
aplicado e onde (aplicagéo), e também é capaz de direcionar a
aplicagao do produto usando taxa Unica e taxa variavel (taxa alvo
predefinida e Prescrigéo, respectivamente).

+ Mapa de cobertura @ — mostra areas cobertas pelo
implemento, independentemente de o produto ter sido
aplicado ou ndo

+ Poligonos @ - mostra todos os poligonos mapeados

+ Mapa de prescri¢do (CJ) — mapa pré-carregado que fornece
informagdes de aplicagdo do produto ao controlador de taxa

* Mapa da aplicagdo (4 — mostra quanto produto foi aplicado
e onde, usando cores para indicar o nivel em relagéo
aos niveis maximo e minimo predefinidos ou definidos
automaticamente

+ Mapa de taxa alvo @) — mostra a taxa de aplicagdo que
o controlador de taxa tentou atingir em cada local

NOTA: Antes de usar o mapeamento, defina ou verifique as
opgoes de mapeamento em Configuragéo -> Produto.
Consulte “Produto” no capitulo de configuragdo
do Sistema. Para obter mais informagdes sobre
0 mapeamento da aplicagdo, consulte o capitulo
Controle de taxa deste manual.

Mapeamento de poligonos

Para acessar o mapeamento de poligonos:

1. Pressione a guia OPGOES DE MAPEAMENTO i para
exibir tais opgoes.

2. Selecione uma ou mais opgdes:
» Mapa de cobertura @
» Poligonos @

Figura 7-33: Mapa de cobertura com poligonos

o~
-
=

Mapeamento do controle de taxa

Para acessar o0 mapeamento do controle de taxa:
1. Pressione a guia OPCOES DE MAPEAMENTO i para
exibir tais opgdes.
2. Selecione uma ou mais opgdes:
» Mapa de cobertura @
» Mapa de prescrigéo (&
» Mapa da aplicagéo (4
» Mapa de taxa alvo &
NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o mapa da
aplicagdo e 0 mapa de taxa alvo.
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Figura 7-34: Mapa de cobertura com mapeamento do controle de
faxa

——
—
-

@ & MAIS/MENOS ZOOM

Visualizacao do veiculo
A opgao mais/menos zoom e perspectiva é usada para ajustar a
perspectiva ou a visualizagdo do veiculo em relagéo ao horizonte,
da visualizagdo do veiculo para a visdo aérea.
+ Aopg¢éo Mais zoom & A ajustara a exibicéo para
visualizagéo do veiculo, exibindo uma bussola no horizonte
~ [~ . ’ o~ "
+ Aopgao Menos zoom =\ v ajustara a exibigao para visao
aérea

Figura 7-35: Mais zoom e Menos zoom

Visao de campo
A opgao mais/menos zoom & usada para ajustar a area visivel
do mapa.

« Mais zoom ¥y A diminui a 4rea visivel do mapa.
+ Menos zoom N 7 aumenta a area visivel do mapa.

‘ MODO PANORAMICO

Na Orientagéo para viséo de campo, 0 Modo panoradmico permite
que a tela seja posicionada manualmente, conforme vocé desejar.
A posig&o descentralizada na tela serd mantida até que o icone
Mundo seja pressionado.

Para entrar no Modo panorémico e obter uma viséo panoramica
na tela:
1. Pressione a guia OPCOES DATELA .
2. Pressione:
» E ARRASTE TELA na diregao correspondente para mover
a visualizago na tela.
» SETAS ‘ - t na dire¢&o correspondente para
mover a visualizagao na tela (p/ baixo, p/ esquerda,
p/ direita, p/ cima).
» O icone VISAO GLOBAL @ para centralizar o veiculo na tela
e estender a visualizagdo para a area mais ampla disponivel.
NOTA: Pressione e segure as SETAS g’ -y Tf para
ajustar rapidamente as configuragées.

Para fechar as op¢des do Modo panoramico:
1. Pressione a guia FECHAR OPGOES (.

Figura 7-36: Modo panordmico
~
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® OPCOES ESPECIFICAS DO REALVIEW

A Orientagdo RealView permite a exibigéo de entrada de videoao  Opc¢oes de orientacao RealView

vivo, em vez de uma imagem gerada por computador. As opgdes .+ As opgdes de configuragao do RealView acessam

de configuragao do RealView acessam ferramentas de orientagao @ ferramentas de orientagao adicionais, incluindo orientagao
adicionais, incluindo orientagdo por video e um indicador de por video e um indicador de angulo de dirego.
angulo de dirego.

1. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW (@
tais opgoes.

2. Pressione o icone OPGOES DA ORIENTAGAO REALVIEW

. . R . . ara exibir
» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente P

conectada ao console
» Mddulo de selecdo de video — se um Madulo de selegdo de

, . . . N \;.‘n

video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opgdes 4@

de video estaréo disponiveis: 3. Selecione entre:

* Visualizagdo de uma camera - € possivel selecionar uma » Orientag&o por video (@ - posiciona linhas de referéncia
de um maximo de oito entradas da camera para alterar a tridimensionais no feed de video, para assisténcia na
visualiza¢do da entrada de video. navegaco

+ Visualizago dividida da c&mera — é possivel selecionar » Indicador de angulo de diregdo - exibe a dire¢do na
um entre dois conjuntos de quatro entradas da camera qual o volante precisa ser ajustado

(A/BIC/D ou E/FIG/H) para dividir a tela em quatro feeds

de video separados. » Ajuste da linha do horizonte 4 W - ajusta a linha do

horizonte na tela, para cima ou para baixo

Para ajustar a visualizagao da cdmera (marcha a ré, de cabeca , . , N .
) ¢ ( ¢ Figura 7-38: Opcbes de configuracdo do RealView

para baixo), acesse Configuragao -> Configuragéo -> Video.

Para acessar as opgdes do RealView:

1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAO REALVIEW

2. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW @
tais opgdes.

3. Selecione entre:

» Visualizagéo Unica de cdmera @ (somente VSM)—¢
possivel selecionar 1 (uma) de um maximo de 8 (oito) entradas
da camera para alterar a visualizagao da entrada de video

» Visualizagao dividida da camera § S (somente VSM) - é

possivel selecionar 1 (um) entre 27dois) conjuntos de 4
(quatro) entradas da camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para

dividir a tela em quatro feeds de video separados

» Opgdes da Orientagdo RealView g — acessam
ferramentas de orientagao adicionais, incluindo orientagéo
por video e um indicador de angulo de dire¢éo

» Captura da imagem da camera RealView (@ - salva uma

foto estatica da visualizagao atual da tela em uma unidade
de pen drive

Q
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o

Figura 7-37: Orientacdo RealView
e A
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Instantaneo da cAmera Figura 7-40: Selegéo de camera tnica com VSM

O Instantaneo da camera RealView salva uma foto estatica
da visualiza¢&o atual da tela em uma unidade de pen drive.
. Insira uma unidade de pen drive.
2. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW (@
tais opgoes.
3. Pressione o icone INSTANTANEO DA CAMERA @4
Figura 7-39: Instantdneo da cdmera RealView

para exibir

Opc¢oes da camera VSM

Q ®® Se um Mddulo de selegdo de video (VSM) estiver
ee . ; ~ )
—— ~ instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video
estardo disponiveis:
1. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW (@
tais opgoes.
2. Selecione entre:

para exibir

» Visualizagdo Unica de camera @ - ¢ possivel selecionar
1 (uma) de um méximo de 8 (oito) entradas da cAmera para
alterar a visualizagdo da entrada de video

» Visualizagdo dividida da cAmera § & — é possivel selecionar
1 (um) entre 2 (dois) conjuntos de 4 (quatro) entradas da
camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela em quatro AB [chs R A OCO0000CO00E
feeds de video separados : 5 i P

m www.teejet.com
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CAPITULO 8 - CONTROLE DE TAXA DE TERCEIROS

Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta LIBERACAO DE CONTROLE DE TAXA DE

presente e o Controle de taxa esta liberado, as informagdes TERCEIRQOS

da aplicagdo e o0 mapeamento podem ser mostrados nas telas

de orientagéo. A opgéo Desbloqueio de recurso é usada para liberar recursos
avancados.

Para adicionar um controlador de taxa de terceiros ao sistema:

o , NOTA: O cédigo de desbloqueio é exclusivo para cada console.
1. Adicione um controlador de taxa ao sistema.

Entre em contato com o Servigo de atendimento ao

2. Ligue o controlador de taxa. cliente da TeeJet Technologies. Uma vez liberado,

3. No console Matrix Pro GS, libere o Controle de taxa 0 recurso permanece assim até que o console seja
de terceiros. totalmente redefinido.

4. Reinicie o Matrix Pro GS. 1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

5. No console Matrix Pro GS, defina as configuracdes de 2 Pressione .

Controle de taxa de terceiros, que estabelecem a interface de

o 3. Pressione o botdo de recurso bloqueado ;| do Controle de
hardware e a comunicag&o.

taxa de terceiros.
6. No console Matrix Pro GS, defina as configuragdes do

Produto, que estabelecem nome do produto, volumes do
tanque/compartimento, taxas de aplicagdo do alvo, incremento 9. Reinicie o console.

para ajuste de taxas alvo e limites de taxa minima/maxima Figura 8-1: Desbloqueio de recurso
para mapeamento de cores, bem como as cores de exibigao
correspondentes.

NOTA: Verifique se o Modo do Controlador e as unidades do
controlador de taxa correspondem.

4. Insira o codigo de liberago.
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OPCOES DE CONFIGURACAO

Controle de taxa de terceiros

Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta
presente e 0 Controle de taxa foi liberado, é possivel ativar/
desativar o Controle de taxa de terceiros.

Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA o

Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

1
2.
3. Pressione [N CX: CRENER: CR G L o).
4

. Selecione se o Controle de taxa de terceiros esta ativado ou
desativado.
5. Se desativado, selecione:

» Interface de hardware — selecione uma interface para a
comunicagdo com um controlador de taxa de terceiros.

» Protocolo de comunicagéo — selecione um protocolo para a
comunicagao com um controlador de taxa de terceiros.

» Modo do controlador — se um protocolo aplicivel estiver
selecionado, esta opcdo define 0 modo do controlador que
corresponde a configuragdo do controlador de taxa.

» Taxa de transmissdo em série — se estiver sendo usado
um dispositivo de interface serial, escolha a taxa de
transmissdo de comunicagdo adequada.

A qualquer momento, selecione:

» Status do controle de taxa — visualize o status de um
controlador de taxa de terceiros conectado.

Figura 8-2: Controle de taxa de terceiros

Produto

Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta
presente e o Controle de taxa esta liberado, as op¢des do Produto
sao disponibilizadas para a configuragdo dos nomes do canal de
controle do produto e dos limites de taxa minima/maxima, bem
como das cores de exibicao correspondentes para mapeamento.

Pressione a guia inferior CONFIGURAGAOQ DO SISTEMA .
Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

1.
2.
3. Pressione .
4

. Selecione entre:

» Nome do produto — opgéo usada para inserir o nome do
produto para o Canal de controle atual

» Cor da taxa minima/maxima — opgao usada para criar a
paleta de cores que melhor representa a mudanca de taxas
em um mapa de taxa alvo ou em uma aplicagéo

» Faixa de cores — opgéo usada para selecionar 0 modo
Automatico ou Manual e configurar a Cor da taxa minima
€ maxima

» Limite superior do mapeamento de taxa aplicada [Apenas
Gama de cormanual] — opg&o usada para definir a taxa
méxima para a qual a Cor da taxa méxima serd usada
(taxas maiores usardo a Cor da taxa maxima selecionada)

» Limite inferior de mapeamento da taxa aplicada [Apenas
Gama de cor manual] — opgao usada para definir a taxa
minima para a qual a Cor da taxa minima sera usada
(taxas menores usardo a Cor da taxa minima selecionada)

Figura 8-3: Opgbes do produto
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OPCOES DA TELA DE ORIENTACAO

Quando um sistema de Controlador de taxa de terceiros esta integrado ao sistema, as opgdes adicionais de mapeamento e controle de
taxa sdo oferecidas nas telas de Visualizagéo do veiculo e orientagdo para visdo de campo.

Orientacao na tela
Além das opgdes padréo de Orientagao, as informagdes a seguir
sao disponibilizadas no Controle de taxa de terceiros:

+ Linhas de referéncia
<«Preto/Branco - linha de limite da zona do mapa de
prescricao

+ Area de cobertura - ilustra a area aplicada e a sobreposigéo:

<4 Selegdo pelo usuario — 0 Mapa da aplicagdo e as areas
aplicadas do Mapa de taxa alvo mostram barras coloridas

relativas a faixa de cores selecionada e a selegdo do mapa.

Barra de orientagao

Além das opgdes padrdo da Barra de orientagdo, as informagdes
selecionaveis a seguir sao disponibilizadas no Controle de taxa
de terceiros:

P Taxa de aplicacéo real — exibe a taxa de aplicagéo atual

P Taxa de aplicacdo do alvo — exibe a taxa de aplicagdo
do alvo

Figura 8-4: Informacdes selecionaveis na Barra de orientacéo

-
-

-
-

.

Barra de status

Além das opgdes padréo da Barra de status, o icone Status do
controle de taxa do produto oferece informagdes sobre o status do
controle de taxa.

Quando um icone ¢ pressionado, as informagdes de status
relacionadas sdo exibidas.

1. Pressione o icone STATUS DO CONTROLE DE TAXA DO
PRODUTO® @ @.

Figura 8-5: Status do controle de taxa do produto

ORI

Status do controle de taxa
@ Verde = operagéo normal

@ Amarelo = aviso do sistema (taxa/presséo incorretas etc.)
@ Vermelho = erro do sistema (taxa/presséo incorretas etc.)

Sem icone = nenhum controle de taxa instalado

98-05273-PTBRR9 m
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MATRIK Pro 970GS - MATRIK" Pro 840GS

OPCOES DE MAPEAMENTO

Nas telas visualizagdo do veiculo ou orientagao para visdo de
campo, em qualquer modo de orientacéo, a guia opgdes de
mapeamento exibe mapas de poligono, mapas de cobertura e
mapa da aplicagéo.

O mapeamento de cobertura e poligono estarao disponiveis
quando um poligono tiver sido estabelecido.

O mapeamento da aplicagdo do produto baseado em GNSS

esta disponivel quando um controlador de taxa esta presente

no sistema. O mapeamento de controle de taxa pode registrar
areas cobertas pelo implemento (Cobertura) ou quanto produto foi
aplicado e onde (Aplicagéo), e também é capaz de direcionar a
aplicagdo do produto usando taxa Unica e taxa variavel (Taxa alvo
predefinida e Prescri¢do, respectivamente).

NOTA: Antes de usar 0 mapeamento, defina ou verifique as opgbes
de mapeamento em Configuragéo -> Produto. Consulte
“Produto” no capitulo de configuragéo do Sistema.

Duplicagéo e transferéncia de mapas

Os mapas sdo armazenados nos dados do trabalho. Usando
Dados -> Dados do trabalho, é possivel duplicar ou transferir
dados do trabalho que contém mapas para o Fieldware Link, de
forma que os mapas possam ser abertos, visualizados, editados,
impressos e transferidos de volta para o console. Consulte
“Gerenciamento de dados -> Dados do trabalho -> Transferir’

e “Gerenciamento de dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar”
no capitulo Configura¢éo do sistema para obter detalhes.

Em Dados -> Relatdrios, é possivel gerar relatérios de varios
formatos, contendo dados e quaisquer mapas do trabalho.

Para acessar o Mapeamento da aplicagéo:

1. Pressione a guia inferior ORIENTACAO PARA
VISUALIZAGAO DE VEICULO [[ratf] ou ORIENTAGAO PARA
visho e campo [

2. Pressione a guia OPCOES DE MAPEAMENTO i para
exibir tais opgoes.

3. Selecione uma ou mais opgdes:

» Mapa de cobertura @ — mostra areas cobertas pelo
implemento, independentemente de o produto ter sido
aplicado ou nédo

» Poligonos @ - mostra todos os poligonos mapeados

» Mapa de prescricdo (&) — mapa pré-carregado que fornece
informagdes de aplicagdo do produto ao controlador de taxa

» Mapa da aplicagéo (A — mostra quanto produto foi
aplicado e onde, usando cores para indicar o nivel em
relagéo aos niveis maximo e minimo predefinidos ou
definidos automaticamente

» Mapa de taxa alvo &) — mostra a taxa de aplicagéo que o
controlador de taxa tentou atingir em cada local

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagdo e o Mapa de taxa alvo.

Figura 8-6: Mapas de taxa de alvo, poligonos e cobertura

Mapa de cobertura
Mapa de cobertura que mostra as areas cobertas pelo
implemento.

Mapeamento na tela
+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada e a sobreposicao:
<4Azul - uma aplicagéo
<4VVermelho — duas ou mais aplicagdes

Figura 8-7: Mapa de cobertura
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Mapa de poh’gonos Figura 8-9: Mapa de prescri¢do
’ 0 mapa de poligonos mostra todos os poligonos mapeados.

Mapeamento na tela
+ Linhas de referéncia
<4Azul - linha de limite de poligono

Figura 8-8: Mapa de poligonos como controle de taxa disponivel

Mapas da aplicacao e taxa alvo

O Mapa da aplicagéo (£ mostra quanto produto foi aplicado e
onde, usando cores para indicar o nivel em relag&o aos niveis
maximo e minimo predefinidos ou definidos automaticamente

O mapa de taxa alvo & mostra a taxa de aplicagdo que o

s controlador de taxa tentou atingir em cada local
Mapa de prescricao

informacdes de aplicagéo do produto ao controlador de taxa. aplicagéo e o Mapa de taxa alvo.
Mapas de prescrigdo contém informagdes georreferenciadas de . .
taxa de produto. O Matrix Pro GS & capaz de importar dados Mapa da aplicagéo
do trabalho, que contém Mapas de prescrigdo para uso junto A O mapa da aplicagéo mostra quanto produto foi aplicado
a aplicagdes de taxa variavel (VRA) que utilizam controladores de e onde, usando cores para indicar o nivel em relagéo
taxa compativeis. aos niveis maximo e minimo predefinidos ou definidos
automaticamente.

Mapeamento na tela
+ Linhas de zona:
<Preto quando se aproxima da zona de aplicag&o.

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagdo e o Mapa de taxa alvo.

<4Branco quando est4 dentro da zona de aplicag&o. Mapeamento na tela
<«qOutras zonas com a mesma taxa também seréo + Area de cobertura  ilustra a area aplicada:
mostradas em branco. <« Selecionado pelo usuério — as areas aplicadas mostram
+ Area de cobertura - ilustra zonas diferentes de taxas de barras coloridas relativas a faixa de cores selecionada
prescricao: e a sele¢do do mapa.
<Selegéo pelo usuario — a gama de cores da zona é Figura 8-10: Mapa da aplicagao

selecionada ao se estabelecer 0 mapa de prescrigao.
Com o Fieldware Link (v5.01 ou posterior), 0s usuarios podem
importar trabalhos de VRA criados no Fieldware Link, bem como
exportar dados do trabalho a partir do console, editar os mapas
incluidos para criar Taxa alvo ou Mapas de prescrigédo e transferir
esses dados de volta para o console, para serem usados pelo
trabalho.

<
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NOTA: O modo de trabalho avangado é exigido para aplicagbes
de taxa variavel. Consulte Opg¢des (Modo de trabalho) no
capitulo Configuragéo do sistema.
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Mapa de taxa alvo

O Mapa de taxa alvo mostra a taxa de aplicagdo do alvo que

o controlador de taxa tentou atingir em cada local.

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagdo e o Mapa de taxa alvo.

Mapeamento na tela
+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada:
<« Selecionado pelo usuario — as areas aplicadas mostram
barras coloridas relativas a faixa de cores selecionada e a
selecdo do mapa.
Figura 8-11: Mapa de taxa alvo

» Cor da taxa minima — define a cor da taxa minima. No
modo Gama de cor manual, essa cor sera usada para
todas as taxas abaixo do Limite inferior de mapeamento da
taxa aplicada

Figura 8-12: Opgdes do produto

Taxas alvo

As Taxas de aplicagdo do alvo predefinidas estabelecem as taxas
alvo do produto que esta sendo aplicado por hectare/acre. Estas
configuragdes serdo as mesmas para todos os trabalhos ativos.

Selecao da faixa de cores
As opgdes do produto configuram limites de taxa minima/maxima
e as cores de exibigdo correspondentes para mapeamento.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione .

3. Selecione:

» Faixa de cores — modo usado para definir a taxa de Cor da
taxa maxima e Cor da taxa minima.
<4Automatico - os limites maximo e minimo seréo
determinados pelos valores reais da taxa aplicada ou
pelos valores da taxa alvo
<4Manual - os limites maximo e minimo seré&o definidos
conforme os valores definidos nas opgdes Limite
superior do mapeamento de taxa aplicada e Limite
inferior de mapeamento da taxa aplicada
» Cor da taxa maxima - define a cor da taxa maxima.
No modo Gama de cor manual, essa cor sera usada para
todas as taxas acima do Limite superior do mapeamento
de taxa aplicada
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ANEXO A - CONFIGURAGCOES DO SISTEMA

Os diagramas a seguir refletem as configuragdes tipicas do Matrix Pro GS. Devido a variedade de configuragdes possiveis, os valores a
seguir devem ser usados apenas para fins de referéncia.

Figura A-1: Matrix Pro GS com Sistema de direcdo automatica FieldPilot

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Cabo de energia /ICAN/
dados (incluido nos
kits FieldPilot, UniPilot

ou BoomPilot)

Antena GPS RXA-30
Receptor GNSS RX520

Antena GPS GLONASS pera RS-23 )

&, Kit de interface do sensor de presséo para monitor
%2 de tamanho da gota (DSM)

para bateria

para vélvulas de controle de se¢édo

B~
ou
i
para valvulas de controle de segéo T
i )
Terminador

78-08086 - Médulo da fungao 1]
de troca (SFM)

B " s
Sy para cabo de alimentagdo

g
para vélvulas de controle de se¢édo
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Figura A-2: Matrix Pro GS com sistema de direcdo FieldPilot Pro ou UniPilot Pro

Matrix ProGS 570

Opcoes de CAN TeelJet

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Cabo de energia /[CAN/dados
(incluido nos

kits FieldPilot, UniPilot
ou BoomPilot)

= y
para RS-232 &%

» Modulo de sensor da marcha a ré

Antena GPS RXA-30 (ndo use com o sistema FieldPilot Pro/UniPilot Pro)
Receptor GNSS RX520 S x
Antena GPS GLONASS &, Kit de interface do sensor de presséo para

2 monitor de tamanho da gota (DSM)
para bateria

para vélvulas de controle de segdo

para Chave ¢
de status

,,,,,

78-05098 - Modulo condutor da segéo (SDM)

para vélvulas de controle de segdo

45-05986 - Interface Ethernet RJ5 para Conxall

€

05251 - Suporte plano do
SCM Pro

78-08086 - Modulo da fungdo 1]
de troca (SFM)

SCM Pro
78-08097 UniPilot Pro

78-08098 Liberagao hidraulica
78-08095 Liberagao hidraulica/RTK

91-05023 - Montagem UniPilot Pro
Valvula de ou Pino anti-rotagéo

diregéio Chicote da valvula de diregéo especifica _ -~
especifica do veiculo FieldPilot Pro 45-10166 - Chicote do UniPilot Pro

do veiculo P
FieldPilot Pro <

°§©© /'

91-05023 - Dispositivo de diregéo
elétrica UniPilot Pro

" 32-04020 - Chave de pé

L
GRS
para a Entrada da chave do assento
0017 - &%
Sensor de pressao >
16-05022 -
Sensor de angulo de roda

y

2-04059 - Chave de pé
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ANEXO B - CONFIGURACOES DO MENU DO CONSOLE MATRIX PRO GS

Este anexo lista as configuragées do menu do console Matrix Pro  Legenda de simbolos
GS e também oferece as seguintes informagdes: Nas tabelas a seguir, estes simbolos indicam se as configuragées
+ Configuragdes disponiveis em um trabalho ativo. estéo disponiveis durante um trabalho ativo:
+ Configuragdes que podem ser realizadas no préprio console
Matrix Pro GS ou usando o software Fieldware Link.
+ Configuragdes que sao incluidas na exportagéo de um perfil,
a partir do console Matrix Pro GS ou do Fieldware Link.

v Disponivel durante um trabalho ativo

x N&o disponivel durante um trabalho ativo
<« Retido do console com perfil

» Retido do Fieldware Link com perfil

Configuragoes

Disponivel Pode ser editada em Salva no perfil exportado no

emum

0\?. Configuragoes Trabalho ativo Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
TIPO 0 MAGUINA .....ecverrreseeereees st x v x v <«
Altura da antena do GNSS x v v v v
Tipo de implemento x v v v v
Layout de implemento simétrico x v v v v
Médulos de saida de se¢bes multiplas x v v v <
Numero de se¢bes de implemento x v v v v
Largura da aplicagéo/trabalho x v v v v
Monitor de tamanho da gota............cccocvviiciininiccinsene v v x v |
Selecd0do  Bocal atual......c.ocuvereeieiinicrere s x v 4 <
bocal Redefinigao do bocal..........ocvcuienieneeniineineinincneieienas x 4 4 <
Alerta de apliCAGAOD .........cvueeeeeeecee et v v x 4 <
Hora da entrada... v v x v <

v v x v R |
v v x v ]
Modo inicial do BoomPilot v v x v <
icone BoomPilot v v x v <
Atraso de sinal em marcha ré v v x 4 <
Diregéo de deslocamento em linha do implemento........ x v v v v
Distancia de deslocamento em linha do implemento...... x v v v v
Implemento  Modo reto Diregéo. de deslocamento lateral do implemento ........... x v v v v
Distancia de deslocamento lateral do implemento......... x 4 v v v
SOBIEPOSIGHD. ....eveerirnirriiie et es v v v v v
Horas de ativagdo/desativagao do atraso ............cc..e.... v v v v v
Tipo de configuragdo: Teedet.............ccccocvrvrnrninnnnns x v v v v
Distancia de deslocamento em linha da antena
A0S QISCOS....ceuvreeerrireeeieieeeee ettt x 4 v v v
Diregéo de deslocamento lateral do implemento ........... x v v v v
Distancia de deslocamento lateral do implemento......... x v v v v
SODIEPOSIGAD. .. .evvevririeisreeieise et srensens v v v v v
Horas de ativagdo/desativago do atraso .........c..cc.ee... v v v v v
Distancia de deslocamento de difus&o.............cccccuvnnnee x v v v v
Modo da Deslocamentos de SEGE0 ..........cveeereereereeneeneineineinereenas x 4 v v v
espalhadora Tamanhos de SEGED ........cuevrereererereireireireiseiseiseiseiseees x v v v v
Tipo de configuragdo: OEM.............c.cccovnivvvrnirnniins x v v v v
Distancia de deslocamento em linha da antena
A0S QISCOS....vveeeeerereereie ettt eneees x v v v v
Diregao de deslocamento lateral do implemento ........... x 4 v v v
Distancia de deslocamento lateral do implemento........ x v v v v
Distancias de inicio/parada .............cocveevrerernreererennas x v v v v
Deslocamentos de inicio/parada da S€G&0...........ccuvnn. x v v v v
Continuacéo...
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Disponivel Pode ser editada em Salva no perfil exportado no
emum
QY . ~
\ Configuragoes Trabalho ativo Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Direcao de deslocamento em linha da segdo 1.............. x v v v v
Distancia de deslocamento em linha da segéo 1........... x v v v v
Diregao de deslocamento lateral do implemento ........... x 4 v v v
Implemento  Modo o .
L Distancia de deslocamento lateral do implemento......... x v v v v
(continuagdo)  escalonado .
Sobreposicéo ' v v v v
Horas de ativagao/desativagao do atraso ... v v v v v
Deslocamentos de SEGA0 .........cvevrercrreeererrercieenenne x v v v v
Localizagéo de Mapeamento.........cccueverereenreeriniierneecseeesieneenenes v v x v <
Nome da 10calizagao ...........cceverrreeeeeeeieirereseieseiene v v x v <
Direcdo de deslocamento em linha da localizagao
de MAPEAMENTO.......cvevverieieie e v v x v <
Distancia de deslocamento em linha da localizagéo de
MAPEAMENLO......eereereareeererseessresressesessessesseeeesessesseenes v v x v <
Diregao de deslocamento lateral da localizagéo
de MAPEAMENTO.......cuucveeeeiiir i v v x v <
Distancia de deslocamento lateral da localizagéo
de MAPEAMENTO. ... v v x v <
Largura de OMENtAGEAD ......c.vereerrereerireireeeese ettt nsnes x v v v v
Brilho do LED v v x x x
Modo de exibigéo .... v v x x x
Espacamento do LED...........cooiniecesesee e v v x x x
Barra de luzes externa v v x x x
. N Brilho da barra de luzes de LED externa v v x x x
Orientagéo e .
Brilho do texto da barra de luzes externa..........cccovveevreneenennneeneeernnnnns v v x x x
mapeamento .
Esteira cruzada externa v v x x x
NUmero de faixa externa v v x x x
Velocidade externa v v x x x
Taxa real externa v v x x x
Taxa alvo externa.... v v x x x
Produto aplicado externo... v v x x x
TIPO dE GNSS ...ttt x v x x x
Porta de GNSS........ooiiseeee e x v x x x
Configuragdo Taxa de dados GNSS x v x x x
do receptor  Informagdes do status de GNSS v v x x x
GNSS PrOGrama.......ciumrieiiineeciiseieisei et x 4 x x x
x v x x x
Mostrar botéo atualizar posicédo de GNSS . v 4 x x x
Video Cémera de marcha a ré.. v v x x x
Configuragdes da camera v v x x x
Classificacdo de pressdo maxima............coerveveereereenes v v v v v
Sensores Sensor de Alarme de press&o baixa 4 v v v v
presszo IOM p B0 DN .
Alarme de pressao alta.........ccccveeeeeenereineeneeneineis v 4 4 v v
Nome do produto x v v v v
Constante de bocal.. x x v > v
Cor da taxa maxima ... v v x v
Produto* o <
Cor da taxa minima..... v v x v <
v v x v <
x v x v <
ALIVADESALVAT .......ocvveierieieieicese sttt ssessenaes x v x x x
Interface de hardware............covrrrennre st eeenees x v x x x
Controle -
Protocolo de comunicagéo.... x v x x x
de taxa de
- Modo do controlador. x v x x x
terceiros o -
Taxa de tranSmiSSA0 €M SEME........cccvvervieriieieie e x v x x x
Status do controlador de taxa.........c.ccevereeiereiresesesessses s v v x x x
Continuagéo...
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Disponivel Pode ser editada em Salva no perfil exportado no
emum
>,
\ Configuragoes Trabalho ativo Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

NOVO et e et e et e e et ee et eeeteeereeeeneneans x v x x x
Carregar x v x x x
) Editar x v x x x
Gerequamento Copiar < v < < <

de veiculos T »
Calibragéo automatica. x v x x x
Ajustar v v * x *
EXCIUIN ..o x v x x x
Desengate manual x v x x x
Dirego Agressividade do motor... v v x x x
automatica UniPilot Pro Freeplay v v x x x
com Resposta da direcéo.... v v x x x
FieldPilot Pro Austar Agressividade de direGa0 ...........ccnrvervrrrcrinerreeienenne v v x x x
ou UniPilot J Erro em relagdo a guia..... v v x x x
Pro Aquisicao de linha v v x x x
Resposta damarchaaré..........coovrninenininininns v v x x x
Calibragéo de inclin@gao ...........cocceeerieeirrieneiireins x v x x x
Calibragéo do sensor de angulo de roda (WAS)......... x v x x x
Selecionar valores de QI .............coooevvviiriviinniiiiins v v x x x
DOP méximo v v x x x
Modo de transporte .. v v x x x
Modo de servico v v x x x
Presenca do 0perador ... eenees 4 v x x x
Diregao assistida/automatica ativada/desativada... v v x v |
Tipode valvula ..........c.cccounee x 4 x 4 <
Configuragdo Frequéncia da valvula x v x v <
da valvula Ciclo de servigo minimo a esquerda/direita.................... x 4 x 4 <
Ciclo de servigo méaximo a esquerda/direita................... x v x v |
Ajuste de dire¢a0 aproxXimado.............cceerevieererniernernenns v v x v |
Definigdes  Ajuste de direGao fina........ccoeueereerereireeneenereseeeereenns v 4 x v <
Diregdo dedirecdo  Sensibilidade ... v 4 x 4 <
automatica Olhar & frente.......c.cociriiirerice e v v x v |
Teste da VAIVUIA.........c.occercceesree e x v x v <
Diagnostico da VAIVUIA...........cc.riiveriiircseicsee e x 4 x 4 |
Opgoes Sensor do VOIANtE.........cueerurerreerirrssiseisseesesssiesreesenaas x v x v <
Sensordo  Ativado/Desativado...........coccreeriirinnerneiineenineeis x v x v <
angulo de Calibragéo do sensor.. v v x v <
direéo Calibragao on-line.........cccoeverueieernrirenerecnreserenines v v x v <
Correc@o de  Ativado/Desativado..............eeiucreiieineiniieineieiississe et ssssiees x v x v |
inclinagéo Nivel do campo x v x v |

*Disponivel somente quando ha um Controlador de taxa de terceiros no sistema.
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MATRIK Pro 970GS  MATRIK Pro 840GS

Configuragdes de gerenciamento de dados

= Configuragoes de gerenciamento de dados

EXPOMAT ...
Transferir IMPOTAT ...t
Dados do EXCIUIN ..o
trabalho NOVO oo
Gerenciar [0 ] OSSR
EXCIUIN ..o

Salvar PDF .....

Relatéri Salvar KML....

elatorios Salvar SHP

Salvar 0d0S 08 tIPOS ........cuuureivriiieiierierse s
Opgdes Modo de trabalno...........ccccriinriinii s
EXPOMAT ...t
Transferir IMPOTAN ...
EXCIUIN ..ot
Configuragdes NOVO .ot
de maquina COPIBI v eeesseeee s
Gerenciar EXCIUIN ..o
SAIVAN ..o
CAITEYAN ..ottt

Disponivel em um trabalho ativo

X X %

X X X X

x

L IANENENENIENENEN

Configuragdes do console

> - ~
Configuragoes do console

Inf des do sistema .
Sobre nformagdes do sistema
SAIVAT .ot
Paleta de COMES.....c.vviirirere e
BrINO O LCD ...ttt nsnes
Exibicéo MOAO NOMUMNO «....oooveeere s
Captura de tela..........c.ovueivcrniienreee s
Calibragao da tela.........c.ccueeeeureerieniirireireeieese e
UNIJAAES ..ot e
Cultural IIOMA. ...
FUSO NOTANIO ... s
Volume do -
audio VOIUME A0 AUAID.......cvveeeieeiececececee e
Demonstragéo . .
do GNSS IMICIAIN 11ttt nenn
Deshi ] BoomPilot para espalnadora .............cceienienieniesee s
esbloqueio .
de recurso C.ontro.le de taxa .d? EEICRITOS 1ovvevvrereieisceese ettt
FieldPilot Pro/UniPilot PrO ........ccovvieirirnseieseese e seessessssnenes

Disponivel em um trabalho ativo

NN N N N SR NE N NRN

AN

Configuragoes de ferramentas

° ° Configuragées de ferramentas

Carregar DispositiVO ...............................................................................................
software SOMWAE «...ovveooeee e sessess s snesss s
Extras CalCUIAAOTA ... e

Conversor de UNIAdES .........c.cccvvuevieriieieeeeee e

Disponivel em um trabalho ativo

x %

ANRN
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MATRIK Pro 970GS - MATRIK' Pro 840GS

ANEXO C - ESPECIFICACOES DE UNIDADE

sdo intercambiaveis.

Dimensdes Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm

Peso Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg

Conector Alimentagao/CAN Conxall, 8 pinos
Cémera Conxall, 5 pinos
Velocidade/Status Conxall, 8 pinos

AVISO! Alguns consoles originais Matrix tém uma conexéo de cabos Conxall de 4 pinos. Os cabos de 4 e 8 pinos NAO

Ambiente Estocagem -10a +70°C
Operagao 0a+50°C
Umidade 90%, sem condensagao
Exibicao Matrix Pro 570GS Resolugéo de 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Resolugdo de 800 x 600, 21,3 cm
Entrada/saida USB 2.0

Requisitos de alimentagéo

<9wattsa 12V CC

ANEXO D - INTERVALOS DE CONFIGURACAO

Pressione 0 nome da opg¢&o de qualquer item de menu para exibir a definicdo e o intervalo de valores desse item.

Figura A-3: Exemplo de caixa de texto informativa

98-05273-PTBRR9 m
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MATRIK Pro 970GS  MATRIK Pro 840GS

ANEXO E - COORDENADAS E ZONAS UTM

O Matrix Pro 570GS e o Matrix Pro 840GS usam o sistema de coordenadas Universal Transversa de Mercator (UTM) para rastrear
locais de trabalho. O sistema de coordenadas UTM divide a superficie da Terra em sessenta zonas norte-sul numeradas, que sao
adicionalmente divididas em zonas de latitude indicadas por letras, conforme mostrado a seguir.

Figura A-4: Sistema de coordenadas UTM — Global

Em seguida, o console Matrix Pro GS rastreia as zonas UTM nas quais é executado cada trabalho de aplicagdo de produto.
As informagdes dessas zonas s&o, entdo, usadas para determinar se um trabalho pode ser iniciado/continuado ou para localizar
o trabalho salvo mais préximo a posi¢éo atual do veiculo.

Se um trabalho selecionado estiver em uma zona UTM diferente da zona UTM atual ou adjacente, a mensagem “fora do intervalo” sera

exibida ao lado de Distancia, e flI4EI i1 E1 1) Ou sera desabilitado.

Se um trabalho selecionado néo tiver informagdes gravadas, a opgao Distancia exibird a mensagem “Sem dados”.

m www.teejet.com



CONFIGURACOES DO USUARIO

leejet

MATRIX PRO GS

TECHNOLOGIES

/

OPCOES DE CONFIGURACAO PARA SOFTWARE v4.33

Para fazer uma sugestao, desmarque a marca de sele¢@o Usar padréo.

iINDICE
INICIO -> TRABALHO 105 Gerenciamento de VEICUIOS .........ccoveveveiecicieicece e 118
Selecionar valores de Ql.........ccooveviiiiiiiciiicieeeee 120
Diregéo automatica 121
Implemento 106 Correcao de inclinacao 121
Modulos de saida de segdes multiplas ............ccccevevnnee 108
MOAO FELO....ceviciiciccce e 108
Modo da espalhadora — Teedet...........ccccoeevveevevcvererenennne, 108
Modo da espalhadora — OEM........c.ccooviiiiiiiieceee, 110 . R
Modo escalonado.........cccccveveeieeieiese e 111 Barra de orientacao 123
. - Linhas de referéncia..........cccoeevevevicviiiicciccce e, 123
Mapeamento e orientacao 3 Limites € poligonos ..........cccovvierinciiiceiree e, 123
Configuracao do receptor GNSS 115
Sensores -> Sensor de Pressao IOM 116 Dados de trabalho 124
Produto 117 Opcbes 124
Controle de taxa de terceiros 117 Configuracbes de maquina 124

Direcao automatica com FieldPilot Pro ou UniPilot Pro....118

INICIO -> TRABALHO

oo Tomenagges
o
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© 2018 TeedJet Technologies. Todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste documento ou dos programas de computador descritos nele
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por gravagao ou de outro modo, sem o consentimento prévio por escrito da TeeJet Technologies.

Marcas comerciais
A menos que indicado em contrario, todos os outros nomes de marca ou produto s&o marcas comerciais ou marcas registradas de suas respectivas
empresas ou organizagdes.

Limitagao de responsabilidade
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Informagdes de seguranga
A TeeJet Technologies ndo se responsabiliza por danos ou lesdes causados pelo ndo cumprimento dos seguintes requisitos
de seguranca.

Como operador do veiculo, vocé é responsavel pela sua operagao segura.

O Matrix Pro GS, em combinag&do com qualquer dispositivo de diregao assistida/automatica, ndo ¢é projetado para substituir o operador do veiculo.
Né&o deixe um veiculo enquanto o piloto automatico/assistido estiver engatado.

Certifique-se de que a area em torno do veiculo esteja livre de pessoas e obstaculos antes e durante o engate.

O Matrix Pro GS é projetado para oferecer suporte e melhorar a eficiéncia durante o trabalho no campo. O condutor tem total responsabilidade
pelos resultados relacionados a qualidade e ao trabalho.

Desengate ou remova qualquer dispositivo de direcao assistida/automatica antes de operar em rodovias publicas.
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+ Diregédo automatica FieldPilot®

+ Direcao assistida UniPilot®

+ Controle automatico de segdo BoomPilot®
Médulo do giroscopio de inclinagéo
Médulos de selegao de video para até 8 cameras
Atualizagdes para antena ou receptor GNSS externos
Aprimoramento do aplicativo de organizagao de dados Fieldware® Link
Kit do sensor de pressao para monitor de tamanho da gota

Controle de taxa de terceiros
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