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PIERWSZE KROKI

1. Wiacz zasilanie

Naci$nij przycisk ZASILANIA (I) aby wiaczy¢ konsole.
2. Ekran gtéwny

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi sie Ekran gtowny
Z opcjg rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania istniejacego zadania.

3. Przejdz do Ustawien urzadzenia

1. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA URZADZENIA ’\} .
Opcje konfiguracji Pas sq wySwietlane na poczatku. Dostep do opcji Zarzadzanie
danymi (=2, Ustawienia konsoli . oraz Narzedzia ﬁ mozna uzyskac przy uzyciu
klawiszy bocznych kart.

Ustawienia regionalne

1. Naciénij przycisk boczny KONSOLA . 3.

2. Naci$nij opcje .

Opcja Regionalne umozliwia konfiguracje jednostek, jezyka oraz ustawien
strefy czasowej.

Ustawienia odbiornika GNSS
1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (g9,

YA\ ET Kol o9 Konfiguracja odbiornika GNSS |

Konfiguracja odbiornika GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS,
portu GNSS, szybkosci transmisji danych GNSS oraz PRN, jak réwniez
wyswietlenie informacji o stanie GNSS.

Ustawienia osprzetu

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naciénj przycisk [ESe.

Ustawienia osprzetu umozliwiajg okreslenie poszczegdlnych ustawien
zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza lub trybem zakosowo.
Ustawienia beda sig zmieniaty w zaleznosci od tego, czy obecny jest
system automatycznego sterowania, czy tez BoomPilot.

Ustawienia lokalizacji mapowania
1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA o

2. Naci$nij opcje LELNVEMEIRENIEEY.

Lokalizacja mapowania okre$la lokalizacje, z ktérej rozpocznie sie
mapowanie granicy lub wieloboku.

Ustawienia automatycznego sterowania
1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (o

2. Naci$nij przycisk PICHERTE IS EICNEGTEY.

Jedli zainstalowany jest modut kontroli sterowania (SCM lub SCM Pro),
dostepne beda opcje sterowania wspomaganego/automatycznego.
Szczegotowe instrukcje dotyczace ustawiania mozna znalez¢ w odpowiednim
podreczniku instalacji systemu automatycznego sterowania.
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4, Rozpocznij nowe zadanie
1. Naciénij dolng kartg EKRAN GLOWNY m

2. Naci$nij przycisk .

Aby przetaczy¢ sig pomiedzy trybem prostym i zaawansowanym, przejdz do opcji
Dane -> Opcje -> Tryb zadania w Ustawieniach systemu.
Tryb prosty lub zaawansowany
Aby przetaczy¢ sie pomiedzy trybem prostym i zaawansowanym, nalezy
zapoznac¢ sie z rozdziatem dotyczacym konfiguracji w sekcji Dane -> Opcje.

» Tryb prosty — w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie.
Na ekranie gtownym wys$wietlane sg wytacznie obszary pokrycia
i obszar ograniczony. Wytacznie biezace zadanie moze zosta¢
zapisane w Raportach. Uzywanie z oprogramowaniem Fieldware
Link nie jest mozliwe.

» Tryb zaawansowany — zawsze bedzie dostepne wigcej niz jedno
zadanie. Na ekranie gldwnym wySwietlane sg nazwy klienta,
gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia i ograniczone;
czas aplikacji oraz odlegto$¢ od wybranego zadania. Wszystkie
zapisane profile zadan mozna wyeksportowac jako plik PDF,
SHP lub KML na naped USB przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.

5. Przejdz do ekranu nawigacji

1. Naci$nij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU E NAWIGACJA
Z WIDOKIEM POLA - lub NAWIGACJA REALVIEW .

2. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA a w celu
wyswietlenia opcji nawigacji.

Wybierz tryb nawigacji &

» Prosta AB =% » Ostatni przejazd En
» Krzywa AB [ » Nastepny rzad [
» Jazda okrezna © » Krzywa adaptacyjna ®

Oznacz punkty Ai B (ANB]
Aby wyznaczy¢ nawigacje AB.
3. Nacisnij karte OPCJE GRANIC | WIELOBOKOW - aby wyswietli¢ opcje
granic i wielobokow.

Utwérz granice stosowania & & @
Dostepna na kazdym ekranie nawigaciji karta opcji Granice i wieloboki !
wySwietla opcje zewnetrznej granicy, wewnetrznej granicy oraz wielobokdw.

Granice stosowania okre$laja obszary robocze, gdzie produkt jest lub nie jest
stosowany podczas uzywania funkcji ASC lub BoomPilot.

+ Zewnetrzna granica &) - okresla obszar roboczy, w ktérym nastapi
stosowanie z uzyciem funkcji ASC lub BoomPilot

* Zewnetrzna granica &1 _ okresla obszar roboczy, w ktorym NIE nastapi
stosowanie z uzyciem funkcji ASC lub BoomPilot

+ Wielobok Q‘ - ustala obszar mapowania
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WAZNE INFORMACJE O BEZPIECZENSTWIE

Przed rozpoczeciem obstugi systemu nalezy przeczyta¢ wszystkie instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i obstugi. Odpowiedzialnos¢ za bezpieczng,
obstuge urzadzen ponosi operator. Procedury bezpieczenstwa musza sie znajdowac w poblizu sprzetu, tak aby byly dobrze widoczne i czytelne

dla operatora. Procedury bezpieczenstwa powinny spetnia¢ wymagania wszystkich przepiséw firmowych i lokalnych, a takze wymagania okreslone
w kartach MSDS. Aby uzyska¢ pomoc, skontaktuj sie z lokalnym sprzedawca.

Definicje symboli ostrzegajacych o niebezpieczenstwie:

NIEBEZPIECZENSTWO! Ten symbol jest stosowany wytacznie w skrajnych sytuacjach, w ktorych istnieje bezposrednie ryzyko
powaznych obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE! Ten symbol 0znacza niebezpieczng sytuacje, w ktérej moze dojsé do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

PRZESTROGA! Ten symbol oznacza niebezpieczng sytuacje, w ktérej moze doj$¢ do niewielkich lub umiarkowanych obrazen
ciata.

il >

UWAGA: Ten symbol oznacza praktyki, o ktérych operator powinien wiedzie¢.

OGOLNE OSTRZEZENIA | SRODKI OSTROZNOSCI

>

NIEBEZPIECZENSTWO!

Nalezy przeczyta¢ instrukcje i postepowac zgodnie z nimi. Jesli po przeczytaniu podrecznika instrukcje sg niejasne, wowczas
nalezy sie skontaktowac z lokalnym sprzedawca.

Dzieci nie powinny przebywa¢ w poblizu sprzetu.
Nie wolno obstugiwa¢ urzadzen, bedac pod wptywem alkoholu lub jakiejkolwiek nielegalnej substancji.

Niektore systemy sg wyposazone w ogrzewacz z wentylatorem. Nigdy nie wolno zakrywa¢ ogrzewacza, poniewaz grozi to pozarem!

Przed rozpoczeciem pracy z jakimkolwiek elementem nalezy sig upewnic, ze wszystkie zrodta zasilania zostaty wytaczone i ze

OSTRZEZENIE! RYZYKO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM

nie mozna ich przypadkowo wigczy¢.

Przed rozpoczeciem spawania tukowego sprzetu lub jakiegokolwiek urzadzenia podtaczonego do sprzetu nalezy odtgczyé
przewody zasilajace.

W przypadku systeméw wyposazonych w przemiennik czestotliwo$ci istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym
spowodowane napieciem szczatkowym. Przed otwarciem sprzetu w celu odtgczenia systemu lub jakiegokolwiek szybkoztacza
nalezy odtaczy¢ zrodto zasilania i zaczekac co najmniej 5 minut.

System mozna obstugiwa¢ wytacznie z uzyciem zrdta zasilania wskazanego w podreczniku. W razie watpliwo$ci dotyczacych
zrodta zasilania nalezy sie skonsultowa¢ z wykwalifikowanym personelem serwisowym.

Do czyszczenia elementow elektrycznych nie wolno uzywaé myjki wysokocinieniowej. W przeciwnym razie moze doj$¢ do
uszkodzenia elementéw elektrycznych i porazenia operatora pradem elektrycznym.

Przewody Zrédta zasilania elektrycznego sprzetu musza by¢ odpowiednio poprowadzone i podtgczone do sprzetu. Wszystkie
potaczenia muszg spetnia¢ okreslone wymagania.

- www.teejet.com
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Podczas wykonywania prac zwigzanych z uktadem hydraulicznym nalezy zawsze nosi¢ sprzet ochrony osobistej (PPE).

OSTRZEZENIE! CISNIENIOWE UKLADY HYDRAULICZNE

Podczas wykonywania prac zwigzanych z uktadem hydraulicznym nalezy postepowaé zgodnie z instrukcjami konserwacji
zatwierdzonymi przez producenta urzadzenia.

Podczas wykonywania prac zwigzanych z uktadem hydraulicznym nalezy zawsze wytaczaé sprzet. Podczas otwierania
systemow, ktore wezesniej byty pod ci$nieniem, nalezy zachowa¢ odpowiednie $rodki ostroznosci.

Nalezy pamigtaé, ze olej hydrauliczny moze by¢ bardzo goracy i pod wysokim cisnieniem.

Podczas obstugi jakiejkolwiek substancji chemicznej nalezy zawsze nosi¢ sprzet ochrony osobistej (PPE).

OSTRZEZENIE! OBSLUGA SUBSTANCJI CHEMICZNYCH

Nalezy zawsze postepowa¢ zgodnie z etykietami bezpieczerstwa i instrukcjami dostarczonymi przez producenta lub
dystrybutora substancji chemicznej.

Operator powinien dysponowa¢ petnymi informacjami na temat rodzaju i ilo$ci substancji przeznaczonej do rozdystrybuowania.

NALEZY POSTEPOWAC ZGODNIE Z PRZEPISAMI KRAJOWYMI | LOKALNYMI W ZAKRESIE OBSLUGI, STOSOWANIA
I UTYLIZACJI ROLNICZYCH SUBSTANCJI CHEMICZNYCH.

Jest bardzo wazne, aby podczas korzystania z cisnieniowego uktadu rozpylajacego zachowaé¢ odpowiednie $rodki ostroznosci.

OSTRZEZENIE! CISNIENIOWY UKLAD ROZPYLAJACY

Ptyny pod cisnieniem moga przeniknaé przez skore i spowodowaé powazne obrazenia ciata.

Cisnienie systemu nigdy nie powinno przekracza¢ najnizszej warto$ci znamionowej zadnego z elementéw. Nalezy zawsze zna¢
mozliwosci systemu i elementow, maksymalne warto$ci cisnienia oraz predkosci przeptywu.

Filtry mozna otwiera¢ wytacznie po zamknigciu recznych zawordw znajdujacych sig przed tymi filtrami i za nimi. Jesli jakiekolwiek
urzadzenie wymaga wymontowania z instalacji rurowej, wéwczas nalezy zamknag reczne zawory znajdujace sie przed

tym urzadzeniem i za nim. W przypadku ich ponownego montazu nalezy sie upewni¢, ze zostat on wykonany poprawnie,

Ze urzadzenie jest odpowiednio ustawione oraz Ze potaczenia sq szczelne.

Uktad dostarczania ptyndw do sprzetu powinien spetia¢ wymagania wszystkich przepiséw firmowych i lokalnych, a takze musi
by¢ odpowiednio poprowadzony i podigczony do sprzetu. Wszystkie potaczenia musza spetnia¢ okreslone wymagania.

Jesli sprzet nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, zaleca sie oproznienie instalacji rurowej.

Aby unikngé powaznych obrazen ciata lub $mierci w wyniku wpadnigcia pod jadacy pojazd lub spowodowanych automatycznym

OSTRZEZENIE! BEZPIECZENSTWO ZWIAZANE Z AUTOMATYCZNYM STEROWANIEM

ruchem ukfadu sterowania, nigdy nie wolno opuszcza¢ siedzenia operatora pojazdu przy wigczonym systemie.

Aby unikngé powaznych obrazen ciata lub $mierci w wyniku wpadniecia pod jadacy pojazd lub spowodowanych automatycznym
ruchem ukfadu sterowania, przed uruchomieniem, kalibracja, dostrojeniem lub wtgczeniem systemu nalezy sie upewnic,
ze w obszarze wokét pojazdu nie ma zadnych o0séb ani przeszkdd.

Nalezy sie upewni¢, ze sprzet jest odpowiednio przymocowany do wiasciwych elementéw.

Nigdy nie wolno sig poruszaé po drogach publicznych przy wtaczonym systemie.

Sprzet powinien obstugiwa¢ wytgcznie odpowiednio przeszkolony i wykwalifikowany personel. Jego umiejetno$¢ obstugi sprzetu

PRZESTROGA! BEZPIECZENSTWO, KONSERWACJA | SERWISOWANIE SPRZETU

powinna zosta¢ zweryfikowana.

Przed rozpoczeciem uzywania sprzetu operator musi sprawdzic, czy sprzet jest w dobrym stanie i czy jego uzywanie bedzie
bezpieczne. Jesli nie, wdwczas nie wolno uzywac sprzetu.

Operator zawsze musi mie¢ tatwy dostep do catego niezbednego sprzetu ochrony osobistej (PPE).

System i elementy nalezy rutynowo sprawdzaé pod katem zuzycia i uszkodzen. W razie konieczno$ci nalezy przeprowadzic
wymiane lub naprawe.

Naprawe i konserwacje instalacji moga przeprowadza¢ wytgcznie wykwalifikowani i autoryzowani specjalisci. Nalezy Scisle
przestrzegac instrukcji dotyczacych konserwacii i obstugi.

Operator i technik konserwator zawsze musza mie¢ dostep do petnego podrecznika obstugi sprzetu.
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PRZESTROGA! BEZPIECZENSTWO ZWIAZANE Z WIAZKAMI PRZEWODOW | WEZAMI
+ Wszystkie wigzki przewoddw i weze nalezy rutynowo sprawdzaé pod katem zuzycia i uszkodzen. W razie konieczno$ci nalezy
przeprowadzi¢ wymiane lub naprawe.
+ Wigzek przewodéw i wezy nie wolno prowadzi¢ pod ostrymi katami.
+ Wigzek przewodow i wezy nie wolno mocowaé do przewoddw, w ktorych wystepujq duze wibracje lub skoki ci$nienia.
+ Wigzek przewodow i wezy nie wolno mocowaé do przewoddw transportujacych gorace plyny.

+ Wiazki przewoddw i weze nalezy chronic przed ostrymi przedmiotami, zanieczyszczeniami pochodzacymi ze sprzetu oraz
gromadzeniem sig materiatu.

+ Wiazki przewoddw i weze powinny mie¢ odpowiednig diugo$c, tak aby mogty sie swobodnie porusza¢ w sekcjach, ktore podczas
obstugi sg ruchome; ponadto wigzki przewoddw i weze nie moga zwisa¢ pod sprzetem.

+ Nalezy zapewni¢ odpowiednig przestrzer migdzy wigzkami przewoddw i wezami a strefami dziatania osprzetu i urzadzen.

+ Podczas czyszczenia sprzetu wigzke przewoddw nalezy chroni¢ przed dziataniem myjki wysokocisnieniowe;.

UWAGA: KONSERWACJA EKRANU DOTYKOWEGO
@ + Ostre przedmioty nalezy trzymac¢ z dala od ekranu dotykowego. Kontakt ostrego przedmiotu z ekranem dotykowym moze

spowodowac uszkodzenie wysSwietlacza.

+ Do czyszczenia konsoliiwy$wietlacza nie wolno uzywac¢ silnych substancji chemicznych. Konsole/wyswietlacz nalezy czysci¢
migkka, wilgotng tkaning lub $ciereczka antystatyczna, podobnie jak w przypadku czyszczenia monitora komputera.

UWAGA: ZALECANE CZESCI ZAMIENNE
@ + System zostat opracowany z uzyciem elementdw, ktre wspdtpracuja ze soba, aby zapewni¢ jego najlepsza wydajnos¢.

Jesli system wymaga cze$ci zamiennych, wéwczas nalezy uzywac wytgcznie elementéw zalecanych przez firme TeeJet,
aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie i bezpieczenstwo systemu.

- www.teejet.com
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ROZDZIAL 1 - WPROWADZENIE

System Matrix Pro GS umozliwia zarzadzanie wieloma podtaczonymi modutami oraz mapowanie GNSS, nawigacja, FieldPilot®, BoomPilot®, kontrolg,
dawki oraz gromadzeniem danych w ramach jednej konsoli przy uzyciu technologii magistrali CAN. Umozliwia to zastapienie wielu konsoli w kabinie
jednym niezawodnym systemem.

Dostepne aktualizacje produktu

+ Sterowanie automatyczne FieldPilot® lub FieldPilot® Pro auto + Ulepszenia zewnetrznego odbiornika GNSS lub anteny

« Sterowanie wspomagane UniPilot® lub UniPilot® Pro + Rozszerzona aplikacja organizacji danych Fieldware® Link

+ Automatyczne sterowanie sekcjami belki BoomPilot® + Zestaw interfejsu czujnika ci$nienia do monitora wielko$ci kropli
« Zyrokompas przechylu + Kontrola dawki innego producenta

+ Moduty wyboru wideo maksymalnie do 8 kamer

ELEMENTY SYSTEMU

Konsola Matrix Pro 570GS

System Matrix Pro 570GS zapewnia lata pracy w typowych rolniczych warunkach uzytkowania. Szczelna obudowa wraz z gumowymi ostonami
potaczen wszystkich wtyczek oznacza, ze zapylone $rodowiska nie sprawig ktopotdw. ChociaZz sporadyczne ochlapanie wodg nie uszkodzi jednostki,
konsola Matrix Pro 570GS nie powinna by¢ narazona na dziatanie deszczu. Nie nalezy uzywa¢ konsoli Matrix Pro GS w wilgotnych warunkach.

Rysunek 1-1: Przod i tyt konsoli Matrix Pro 570GS

Whbudowany pasek LED

Przycisk zasilania

Port USB z gumowg ostong

Jasny ekran dotykowy

Glosnik

Przycisk zasilania
) . = Zlacze anteny GPS
Zintegrowane mocowanie RAM

(wymagany montaz) Gumowe ostony ztaczy

Port USB z gumowa ostong,

Standardowy wspornik RAM Wouszczane zlacza
(wymagany montaz) P A
Cyfrowe ztacze predkosci
Ztacze kamery

Ztacze zasilania
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Konsola Matrix Pro 840GS

System Matrix Pro 840GS zapewnia lata pracy w typowych rolniczych warunkach uzytkowania. Szczelna obudowa wraz z gumowymi ostonami
potaczen wszystkich wtyczek oznacza, ze zapylone $rodowiska nie sprawig ktopotéw. Chociaz sporadyczne ochlapanie woda nie uszkodzi jednostki,
konsola Matrix Pro 840GS nie powinna by¢ narazona na dziatanie deszczu. Nie nalezy uzywa¢ konsoli Matrix Pro GS w wilgotnych warunkach.

Rysunek 1-2: Przdd i tyt konsoli Matrix Pro 840GS

Port USB /

Z gumowa osfong,
Jasny ekran dotykowy

Standardowy wspornik RAM
(wymagany montaz)

Zintegrowane mocowanie RAM
(wymagany montaz)

Gumowe ostony ztaczy

Przyciski

Wiaczenie/wylaczenie zasilania

Wiaczanie — Nacisnij przycisk ZASILANIA , aby uruchomi¢ konsole.
Po wiaczeniu konsoli Matrix Pro GS rozpoczyna sie sekwencja
uruchamiania.

Wytaczanie — Naciénij i przytrzymaj przez chwile przycisk ZASILANIA ,
az na ekranie pojawi sig potwierdzenie trybu wytaczania.

OSTRZEZENIE! Odczekaj 10 sekund przed ponownym uruchomieniem
konsoli.

Ekran gtéwny (tylko Matrix Pro 840GS)

Przycisk Ekranu gtéwnego m stanowi skrot do Ekranu gtéwnego.

W gore/w dot (tylko Matrix Pro 840GS)

Przyciski w gore/w dot AV zapewniajq regulacje widoku pojazdu lub
perspektywy wzgledem horyzontu z widoku pojazdu na widok z lotu ptaka
w Widoku pojazdu i Nawigacji z widokiem pola.

Wbudowany pasek LED
Przycisk zasilania
Przycisk ekranu gtéwnego

Przyciski przyblizania/oddalania Glosnik

Ztacze anteny GPS

Ztacze sygnatu predkosci
Ztacze kamery

Ztacze zasilania

Informacje dodatkowe
Wszelkie zmiany sg zapisywane automatycznie.

Konsole nalezy wytaczy¢ i wigczy¢ przy zmianie lub podtgczaniu sprzetu
do systemu Matrix Pro GS.

Sekwencja uruchamiania

Uruchomienie konsoli trwa okoto dwoch minut. W tym czasie pojawi sie
kilka ekrandw, diody LED zapala sig i zgasna oraz bedzie zmieniat si¢
poziom jasnosci. Po zakoiczeniu sekwencji uruchamiania pojawi sie
Ekran gtowny.

Zalecana instalacja anteny

Antena GNSS powinna by¢ zamontowana jak najbardziej z przodu
na gorze kabiny na metalowej powierzchni wielko$ci co najmniej
10 cm x 10 cm.

n www.teejet.com
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Wiaczenie zasilania i poczatkowa jazda Przyciski dolnej karty

ze sterowaniem wspomaganym/automatycznym Przyciski dolnej karty zawsze sg dostepne na ekranie. Te przyciski
Nie zaleca sig wigczania zasilania systemu do momentu, az antena GNSS ~ zapewniaja dostep do zadan, opcji ustawien i nawigacii.

znajdzie si¢ na otwartej przestrzeni i bedzie mogta obliczy¢ pozycie. /\

 Ekran giowny/zadania
Pierwszym ruchem pojazdu po wiaczeniu zasilania systemu powinna by¢ . gu .
. &~ Ustawianie systemu
zawsze jazda do przodu.

Jesli powyzsze zalecenia nie beda przestrzegane i orientacja mapy na ﬁ Nawigacja z widokiem pojazdu
ekranie nie bedzie poprawna, wowczas nalezy przejechac urzadzeniem E Nawigacja z widokiem pola
do przodu na odlegtos¢ ~150 m przy predkosci wigkszej niz podane

przodu 9 przy pre | wigkszel iz p G Nawigacja RealView lub

ponizej, tak aby system SCM Pro mdgt ponownie ustali¢ poprawng, ) . i
orientacje pojazdu: Petnoekranowy widok wideo z kamery RealView

Odbiornik GNSS Predkosé

UWAGA: Opcje nawigacji RealView sg dostepne wytqcznie z kamerg

zainstalowang w systemie.
RTK 1,6 km/h L .
m Rysunek 1-3: Przyciski doinej karty
Autonomiczny GNSS i SBAS 3,6 km/h
PPP i ptynne RTK 54 km/h

Kamera RealView®

Kamera RealView TeeJet Technologies umozliwia wywietlanie obrazu
wideo na ekranie urzadzenia Matrix Pro GS. Kamera moze by¢ skierowana
do przodu w celu umozliwiania nawigacji RealView z podgladem lub

moze by¢ skierowana na inne aspekty operacyjne sprzetu. Kamera

jest wyposazona w elastyczne mocowanie RAM, zintegrowang ostone
przeciwstoneczng i zapewnia oswietlenie podczerwone, co umozliwia
uzyskanie czytelnego obrazu nawet w ciemnosci.

KONFIGURACIJE

Rysunek, ktdry znajdowat si¢ w tym miejscu i dotyczyt poprzednich wersji L. . L
oprogramowania, zostat przeniesiony do zatacznika. Opcje niedostepne, kiedy zadanie jest aktywne
Gdy zadanie jest aktywne, niektore opcje ustawiania sg niedostepne:

OBSLUGA EKRANU PODSTAWOWEGO patrz punkt ,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS” w tym podreczniku.

Rysunek 1-4: Przyktady niedostepnych opcji

Matrix Pro GS moze by¢ uzywany jako prosty system do obstugi
biezacego zadania lub zaawansowany system zarzgdzania wieloma
zadaniami. Niezaleznie od trybu konsoli podstawowe funkcje ekranu sg
takie same.

+ Dolne i boczne karty zapewniajg dostep do réznych ekrandw i
ekranéw podrzednych

+ Ostrzezenia i wyskakujace komunikaty informuja uzytkownika o
czynnosciach konsoli i szczegétach ustawien lub funkcjach nawigacji

+ Opcje ustawient moga by¢ w tatwy sposéb konfigurowane przy
uzyciu menu rozwijanego lub ekrandw z funkcjg wprowadzania
danych przy uzyciu klawiatury

Aby szybko znalez¢ opcje ustawienia, nalezy zapozna¢ sie z punktem
,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS” w tym podreczniku.
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Kolory ekranu konsoli

Konsola moze by¢ uzywana w sze$ciu wersjach kolorystycznych. Za pomocg,
Dolnego przycisku ustawien systemu wybierz boczna karte KONSOLA
i przejdz do opoj [Nty Naciéni strzalke W DOL jlv aby uzyskat
dostep do opcji Schemat koloréw, aby wybrac tryb koloréw.

Rysunek 1-5. Schematy koloréw

|Console-=Display

Codour scheme

LCD brightress

Console-=Display

Codour scheme tyle &

LCD brightness

Night mode Disabled

Screanshot Enabled

Screen calibration I Start
L olx @]

ifi] “

<

Tryb prosty lub zaawansowany
Aby przetaczy¢ sie pomigdzy trybem prostym i zaawansowanym, nalezy si¢
zapozna¢ z rozdziatem dotyczacym konfiguraciji w sekcji Dane -> Opcje.

W trybie prostym w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie.

Na ekranie gtéwnym wySwietlane s wytacznie obszary pokrycia i obszar
ograniczony. Wytgcznie biezace zadanie moze zosta¢ zapisane w
Raportach. Uzywanie z oprogramowaniem Fieldware Link nie jest mozliwe.

Rysunek 1-6: Ekran gtéwny trybu prostego

W trybie zaawansowanym stale dostepne bedzie wigcej niz jedno
zadanie. Na ekranie gtéwnym wySwietlane sg nazwy klienta,
gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia i ograniczone;

czas aplikacji oraz odlegto$¢ od wybranego zadania. Wszystkie zapisane
profile zadan mozna wyeksportowa¢ jako plik PDF, SHP lub KML

na naped USB przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.

Informacje o kliencie, informacje o gospodarstwie, informacije o polu
oraz mapy dawkowania mozna wprowadza¢ wytacznie przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Nazwe zadania mozna edytowaé
wylgcznie przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Uzytkownik moze skopiowa¢ zadania w celu ponownego wykorzystania
tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru zastosowania, mapy
dawkowania i/lub wielobokow przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link
lub opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj na konsoli.

Rysunek 1-7: Ekran gtéwny trybu zaawansowanego

n www.teejet.com
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Ostrzezenia i okna z informacjami

OstrzeZenie lub okno z informacjami jest wySwietlane przez okoto pig¢
(5) sekund. Dotkniecie dowolnego obszaru ekranu powoduje usuniecie
okna z informacja.

Rysunek 1-8: Przyktad tekstowego okna informacyjnego

Informacje o opcjach ustawien

Nacisnij ikone opcji lub nazwe opcji dowolnej pozycji menu, aby wyswietli¢
definicje i warto$ci zakresu danej pozyciji. Naci$nigcie dowolnego obszaru
ekranu powoduje usunigcie okna z informacja.

Rysunek 1-9: Przyktad tekstowego okna informacyjnego

Wybér menu rozwijanego

Naciénij strzatke W DOL ; , aby przejsé do opcji. Uzyj strzatek W GOREW
DOL == lub w razie potrzeby rozwin pasek i przejrzyj rozwinieta liste.
Wybierz odpowiednig opcje. Aby zamknac liste bez wybierania opcji, dotknij
ekran w dowolnym miejscu poza menu rozwijanym.

WPROWADZENIE

Rysunek 1-10: Przyktad menu rozwijanego

Backward

Przewijanie ekrandw

Na niektorych ekranach wystepuje wiecej informacii lub opciji, niz umozliwia
widok biezacego ekranu. Za pomoca strzatek W GORE/W DOL == lub
suwaka uzyskaj dostep do dodatkowych opcji lub informacji, ktére obecnie
s niewidoczne na ekranie.

Rysunek 1-11: Przyktad przewijania ekranu
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Ekran wprowadzania danych za pomoca klawiatury Nastepna strona

Nacisnij ikone KLAWIATURY E Uzyj klawiatury numerycznej do Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA 9 aby ustawi¢ dodatkowe
wpisania warto$ci. opcje dla wybranej pozycji.

Naci$nij ikone AKCEPTUJ @ aby zapisa¢ ustawienia lub ikone Rysunek 1-13: Przyktad nastepnej strony

ANULUJ ), aby opuscié Klawiature bez zapisywania.
Rysunek 1-12: Przykiad klawiatury

Pola wyboru
Nacisnij POLE WYBORU / D aby wybra¢ lub usung¢ wyboér opcji.

Rysunek 1-14: Przykiady pél wyboru

“ www.teejet.com
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ROZDZIAL 2 - ZADANIA/EKRAN GLOWNY

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakofczona i konsola odbiera
GNSS, pojawi si¢ Ekran gtowny z opcja rozpoczecia nowego zadania lub
kontynuowania istniejacego zadania.

Ustawienia danego urzadzenia i jego elementéw musza
by¢ skonfigurowane przed rozpoczeciem zadania. Gdy
zadanie jest juz aktywne, niektorych opcji ustawien nie mozna juz
zmienia¢. Wiecej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,Ustawienia menu
konsoli Matrix Pro GS”.

Aby przetaczy¢ sie pomiedzy trybem prostym i zaawansowanym, przejdz
do opcji Dane -> Opcje -> Tryb zadania w Ustawieniach systemu.

Tryb prosty

W trybie prostym w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie.

Na ekranie gtownym wyswietlany jest tylko obszar ograniczony, obszary
pokrycia oraz czas aplikacji. Wytacznie biezace zadanie moze zosta¢
zapisane w Raportach. Uzywanie z oprogramowaniem Fieldware Link nie
jest mozliwe.

Rysunek 2-1: Ekran gtowny trybu prostego

Tryb zaawansowany

W trybie zaawansowanym stale dostepne bedzie wiecej niz jedno
zadanie. Na ekranie gldwnym wySwietlane sg nazwy klienta,
gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia i ograniczone; czas
aplikacji oraz odlegto$¢ od wybranego zadania. Wszystkie zapisane
profile zadan mozna wyeksportowa¢ jako plik PDF, SHP lub KML na
naped USB przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.

Informacje o kliencie, informacje o gospodarstwie, informacje o polu
oraz mapy dawkowania mozna wprowadza¢ wytacznie przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Nazwe zadania mozna edytowa¢
wylacznie przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Uzytkownik moze skopiowa¢ zadania w celu ponownego wykorzystania
tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru zastosowania, mapy
dawkowania iflub wielobokdw przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link
lub opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj na konsoli.

Rysunek 2-2: Ekran gtowny trybu zaawansowanego
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TRYB PROSTY

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi si¢ Ekran
gtéwny z opcja rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania.

Konsola musi otrzyma¢ dane GNSS przed rozpoczeciem lub
kontynuowaniem zadania.

Nowe zadanie
Rozpoczecie nowego zadania spowoduje wyczyszczenie danych
poprzedniego zadania.

Aby rozpocza¢ nowe zadanie:

1. Na Ekranie glownym 72> nacisnij przycisk [Nowe zadanie |
Konsola przejdzie do Widoku pojazdu.

Kontynuuj zadanie

Aby kontynuowac istniejace zadanie:

1. Na Ekranie gtéwnym /r\ nacisnij przycisk .

Konsola przejdzie do Widoku pojazdu i zaczng pojawiac sig informacje
nawigacyjne.

Jesli wybrane zadanie znajduje sie w strefie UTM innej niz biezaca lub
sasiednia strefa UTM, opcja bedzie wytaczona.

UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w zatgczniku Strefa UTM.

Zamknij zadanie

Aby zamkna¢ zadanie:

1. Na Ekranie gtownym /r\ nacisnij przycisk .
Aby utworzy¢ raport z zadania przy zamykaniu zadania:

1. W16z naped USB do portu USB konsoli.

2. Na Ekranie gtéwnym /r\ nacisnij przycisk .
3. Wybierz:

» Tak - aby utworzy¢ raport z ostatniego zadania

» Nie - aby wrdcié na Ekran gtéwny bez zapisywania

TRYB ZAAWANSOWANY

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi sig Ekran
gtdwny z opcjg rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania.

Konsola musi otrzyma¢ dane GNSS przed rozpoczeciem lub
kontynuowaniem zadania.

Nowe zadanie
Rozpoczecie nowego zadania spowoduje wyczyszczenie danych
poprzedniego zadania.

Aby rozpocza¢ nowe zadanie:
1. Na Ekranie gtownym /r\ nacisnij przycisk .
2. Naci$nij:

» Tak — aby automatycznie wygenerowa¢ nazwe

» Nie — aby wprowadzi¢ nazwe przy uzyciu klawiatury ekranowej
Informacije o kliencie, gospodarstwie i polu sa wprowadzane przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link.

Konsola przejdzie do Widoku pojazdu.

Rozpocznij zadanie

Narzedzie wyszukiwania pola systemu Matrix Pro GS utatwia
uzytkownikowi wyszukiwanie zadania znajdujacego sie najblizej
lokalizacji pojazdu. Po uzyskaniu danych GNSS lista wyboru zadan
bedzie aktualizowana co dziesie¢ sekund. Podczas tej aktualizacii lista
zadan jest sortowana wedtug odlegto$ci i na poczatku listy wy$wietlane
sg dwa najblizsze zadania. Ponizej wySwietlane sg pozostate zadania.

Aby kontynuowac istniejace zadanie:

1. Na Ekranie gtéwnym ‘=" naciénij strzatke W DOL } aby przejs¢
do listy zadan na konsoli.

2. Wybierz nazwe zadania do rozpoczecia/kontynuowania.

3. Naci$nij przycisk T ATFEEENITE.

Konsola przejdzie do Widoku pojazdu i zaczng pojawiac sig informacje
nawigacyjne.

Odlegtosé
Jesli wybrane zadanie znajduje sie w strefie UTM innej niz biezaca lub
sasiednia strefa UTM, obok odlegtosci pojawi sie tekst ,Poza zasiegiem”

i ELEEGEES LIS LFELENTEY bedzie nieaktywna.

UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w zataczniku Strefa UTM.

Jesli nie ma zadnych zapisanych informacji w przypadku wybranego
zadania, w polu Odlegto$¢ pojawi sie tekst ,Brak danych”.

Zamknij zadanie
Aby zamkna¢ zadanie:

1. Na Ekranie gtéwnym /n\ nacisnij przycisk .

Aby utworzy¢ raport z zadania przy zamykaniu zadania:
1. Wibz naped USB do portu USB konsoli.

2. Na Ekranie gtownym /ﬂ\ nacisnij przycisk .
3. Wybierz:

» Tak - aby utworzy¢ raport z ostatniego zadania

» Nie - aby wrdci¢ na Ekran gtéwny bez zapisywania
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ROZDZIAL 3 - PELNOEKRANOWY WIDOKWIDEO

Petnoekranowy widok wideo z kamery RealView pozwala na wy$wietlanie obrazu na zywo. Podglad strumieni obrazu i konfiguracja kamer bez
dostepnych danych GNSS. Opcje nawigacji RealView nie sg dostepne na tym ekranie.

» Pojedyncza kamera — pojedyncza kamera jest podigczona bezposrednio do konsoli
» Modut wyboru wideo - jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru wideo (VSM), dostepne sg dwie (2) opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jedng z maksymalnie o$miu kamer do zmiany widoku wejscia wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwéch zestawdw wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery
osobne sygnaty wideo.

Aby ustawi¢ widok kamery (odwrdcony, obrocony), przejdz do opcji Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.

Aby przej$¢ do trybu petnoekranowego wideo:

2. Naciénij karte OPCJE REALVIEW [
3. Wybierz jedna z opcji:
» Widok z pojedynczej kamery Q [tylko VSM] — mozna wybra¢ jedna (1) z o$miu (8) kamer do zmiany widoku wideo.
» Widok podzielonej kamery & & [tylko VSM] — mozna wybraé jeden (1) z dwdch (2) zestawow czterech (4) kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H)
do podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaty wideo.

w celu wySwietlenia opcji RealView.

» Przechwytywanie obrazu z kamery RealView a — zapisuje zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie USB.

Rysunek 3-1: Petnoekranowy widok wideo z kamery RealView
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Migawka z kamery Rysunek 3-3: Wybér pojedynczej kamery z VSM

a Przechwytywanie migawki z kamery RealView zapisuje zdjecie
biezacego widoku ekranu na napedzie USB.

1. Wibz naped USB.

2. Naciénij dolng karte PELNOEKRANOWY WIDOK WIDEO Z KAMERY
REALVIEW

3. Naciénij karte OPCJE REALVIEW (@ w celu wyswietienia opcii
RealView.

4. Naciénij ikone MIGAWKA Z KAMERY a
Rysunek 3-2: Petnoekranowy widok wideo z kamery RealView
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Opcje kamery VSM
Q ®® Jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru
W|deo (VSM), dostepne sg dwie (2) opcje wideo:
1. Naciénij dolng karte PELNOEKRANOWY WIDOK WIDEO Z KAMERY
REALVIEW

2. Naci$nij karte PCJE REALVIEW E w celu wyswietlenia opcji
RealView.

VIVDIMYN |

3. Wybierz jedna z opcii:
» Widok z pojedynczej kamery Q - mozna wybra¢ jedna (1)
z 0$miu (8) kamer do zmiany widoku wideo.

MMVA VI04LNOM

» Widok podzielone; kamery —mozna wybra¢ jeden (1) z dwach (2)
zestawow czterech (4) kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia
ekranu na cztery osobne sygnaty wideo.

MINZOVIvZ
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ROZDZIAL 4 - USTAWIENIA SYSTEMU

Ustawienia systemu umozliwiajg konfiguracje konsoli, urzadzenia oraz jego osprzetu. Cztery boczne karty zapewniaja dostep do opcji Konfiguracja
urzadzenia/osprzetu, Zarzadzanie danymi, Ustawienia konsoli oraz Narzedzia.

PRZEGLAD
A
Cztery boczne karty zapewniaja dostep do nastepujacych opcji: { = Zarzadzanie danymi
}’3 Konfiguracja + Dane zadania (transfer, zarzadzanie)
+ Osprzet (konfiguracja prosta, zakosowo lub rozsiewacza; informacje * Raporty
0 wyborze dyszy, w tym monitor wielkosci kropli, konfiguracja biegu + Opcje (tryb zadania)
wstecznego) « Ustawienia urzadzenia (transfer, zarzadzanie)
+ Mapowanie i nawigacja (lokalizacja mapowania, pasek LED, . Ustawienia konsoll
zewnetrzny pasek LED)

+ Konfiguracja odbiornika GNSS + Informacje (informacje o systemie)

+ Konfiguracja wideo * Wyswietlacz

+ Czujniki (czujnik cisnienia modutu wejsc/wyjs¢ (IOM)) * Regionalne
) . + Glo$nos¢
+ Konfiguracja produktu
+ Konfiguracja kontrolera dawki innego producenta * Pokazowy GNSS
: Odblokowanie funkcji
+ Automatyczne sterowanie
<«FieldPilot (ustawianie zaworéw, ustawienia sterowania, test i Narzgdzia
zaworo6w, diagnostyka zawordw, czujnik kierownicy, czujnik kata *  Przeslij oprogramowanie
sterowania) + Dodatki (kalkulator, konwerter jednostek)
<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (zarzadzanie pojazdem, kalibracje,
regulacje, wybor wartosci Ql, tryb transportowy, tryb serwisowy)
+ Korekcja przechytu
Rysunek 4-1: Opcje ustawieri
Boczne karty

Boczna karta Konfiguracja

Boczna karta Zarzadzanie danymi
Boczna karta Ustawienia konsoli

Boczna karta Narzedzia

Dolna karta Ustawienia systemu
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\.” KONFIGURACJA

Konfiguracja stuzy do konfigurowania elementow systemu takich jak osprzet, nawigacja, sterowanie, monitory i czujniki.

UWAGA: Dostepnosc¢ opgji bedzie uzalezniona od urzadzeri dostepnych i odblokowanych w systemie Matrix Pro GS.

1.
2.
3.

Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .
Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .
Wybierz jedng z opciji:
» Osprzet — umozliwia ustawianie (zaleznie od opgji) typu urzadzenia,
wysokosci anteny GNSS, typu osprzetu, uktadu symetrycznego
osprzetu, modutdw wyjsé sekcii, liczby sekcji osprzetu, szerokosci
stosowania/roboczej, monitora wielkoci kropli, wyboru dyszy, odstepu
dyszy, trybu uruchamiania BoomPilot, modutu Reverse Sense
o W trybie prostym — odlegto$c¢/kierunek przesuniecia osprzetu
rzedowego/poprzecznego, warto$¢ procentowa natozenia, czas
wigczania/wytaczania opdznienia osprzgtu

o W trybie rozsiewacza:
TeeJet — odlegtos¢ anteny od talerzy, kierunek/odlegtos¢
przesuniecia osprzetu poprzecznego, natozenie procentowe,
czasy wigczenia/wytaczenia opoznienia, odleglo$¢ przesuniecia
rozrzutu, odlegtosci przesunigcie sekcji, dtugos¢ sekcji
OEM - odlegtos¢ anteny od talerzy, kierunek/odlegto$¢
przesuniecia osprzetu poprzecznego, odlegto$¢ poczatkowa/
koncowa, odlegtosci przesunigcia poczatku/korica sekcii

o W trybie zakosowo — odlegto$é/kierunek przesuniecia sekcji
1 rzedowej/poprzecznej, wartos¢ procentowa natozenia, czasy
wigczenialwytaczenia opdznienia, przesuniecia sekcji
» Mapowanie i nawigacja — umozliwia konfiguracje lokalizacji
mapowania, szerokosci nawigacji, btedu zejscia z kursu
wyswietlanego na pasku LED

» Konfiguracja odbiornika GNSS — umozliwia okreslenie typu GNSS,
portu, szybkosci transmisji danych oraz PRN, jak réwniez
wyswietlenie informacji o stanie GNSS

» Wideo — umozliwia wiaczenie/wytaczenie automatycznej aktywacji
kamery cofania oraz konfiguracje ustawier kamery

» Czujniki — umozliwiajg okreslenie ustawien czujnika ci$nienia

» Produkt — umozliwia konfiguracje nazwy produktu oraz
kolorowego mapowania limitow dawki maksymalnej/minimalnej i
odpowiadajacych im wyswietlanych koloréw

» Ustawienia kontrolera dawki innego producenta — umozliwia
konfiguracje interfejsu sprzetu oraz komunikagji.

» Automatyczne sterowanie — umozliwia wigczanie/wytaczanie oraz
kalibrowanie funkcji sterowania wspomaganego/automatycznego

o FieldPilot — umozliwia ustawianie zaworow, ustawianie
sterowania, ustawianie kierownicy i czujnika kata sterowania
oraz przeprowadzanie testu zawordw i diagnostyki zawordw

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro — umozliwia zarzadzanie ustawieniami
pojazdu, kalibrowanie czujnikéw, wybieranie wartosci Ql, a takze
okreslanie trybu transportowego i serwisowego

» Korekcja przechytu — umozliwia wigczanie/wytaczanie oraz
kalibrowanie funkcji korekcji przechytu oraz usprawnia aplikacje na
pochytym lub pagérkowatym terenie

Rysunek 4-2: Opcje konfiguracji
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Osprzet Rysunek 4-4: Typ osprzetu — Rozsiewacz

Ustawienia osprzetu umozliwiajg okreslenie poszczegoinych ustawien
zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza lub trybem zakosowo.
Dostepne ustawienia beda rézni¢ sie w zaleznosci od okreslonego
sprzetu dostepnego w systemie.

Ta sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguraciji osprzetu:
» Pojedyncza sekcja
» Wiele sekcji z modutem sterownika sekgji lub modutem funkcji
przetaczania
UWAGA: Wigecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Osprzet w tym
podreczniku.

Typ osprzetu
Typ osprzetu pozwala wybrac typ wzorca aplikacii, ktéry najbardziej
odpowiada Twojemu systemowi.

Rysunek 4-5: Typ osprzetu — zakosowo

o W trybie prostym — sekcje belki nie majg dtugosci i sg w linii statej
odlegto$ci od anteny

o W trybie rozsiewacza — tworzona jest wirtualna linia zgodna z
dyskami podawania, od ktérych sekcja lub sekcje stosowania
moga mie¢ rézng dtugos¢ i mogq znajdowac sie w rdéznych
odlegto$ciach od linii (dostepnos¢ jest uzalezniona od okreslonego
sprzetu w systemie)

<
4
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o W trybie zakosowo — tworzona jest wirtualna linia zgodna z sekcjg
1, od ktdrej sekcja lub sekcje stosowania nie maja dtugosci i moga,
znajdowac sie w réznych odlegtosciach od linii (dostepno$c¢ jest
uzalezniona od okre$lonego sprzetu w systemie)

Ustawienia pojedynczej sekcji

Ustawienia pojedynczej sekcji s uzywane, gdy w systemie nie

ma opcji SmartCable, modutu sterownika sekcji (SDM) lub modutu
Rysunek 4-3: Typ osprzetu — prosty funkgji przetaczania (SFM), . nie ma sterowania sekcji. Caty obszar
dostarczania lub belka sg traktowane jako jedna sekcja.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (.

2. Naci$nij przycisk m

3. Wybierz jedna z opcj:

UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie , Typ osprzetu”
w rozdziale Osprzet w tym podreczniku.

» Typ urzadzenia [w zaleznoSci od dostepnosci] — umozliwia wybér
typu urzadzenia, ktére w najwiekszym stopniu odpowiada danemu
urzadzeniu

» Wysokos¢ anteny GNSS [w zaleznosci od dostepno$ci] — umozliwia
pomiar wysoko$ci anteny od ziemi

» Typ osprzetu — umozliwia wybdr uktadu sekcji dla zastosowanej
lokalizacji produktu

» Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu rozsiewacza) — umozliwia
wprowadzanie catkowitej szerokosci osprzetu

» Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu do pracy w linii prostej] —
umozliwia wprowadzanie catkowitej szerokosci osprzetu

» Monitor wielkosci kropli [w zaleznoSci od dostepnosci] — umozliwia
wigczenie monitorowania wielkosci kropli maksymalnie dla pigciu
wczesniej wybranych dyszy opryskiwacza

» Wybor dyszy [w zalezno$ci od dostepnoéci] — umozliwia wybér
typu dyszy opryskiwacza (seria i pojemno$¢) w celu ustalenia
parametrow dotyczacych wielkosci kropli
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» Alarm obszaru stosowania — umozliwia okreslenie alarmu
informujacego o opuszczeniu lub wjechaniu na obszar stosowania
» lkona BoomPilot — umoZzliwia aktywacje ekranu nawigacji w celu
recznego sterowania rysowaniem aplikacji na ekranie
4. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA 9 aby skonfigurowaé
okreslone opcje osprzetu. Szczegétowe informacje mozna znalez¢
w rozdziale Osprzet.
5. Naciénij strzatke POWROT <b lub boczng karte KONFIGURACJA,
aby powraci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 4-6: Osprzet — Ustawianie pojedynczej sekcji

Wiele sekcji z ustawianiem SDM/SFM

Opcja wielu sekcji z ustawianiem SDM/SFM jest uzywana wtedy, gdy

w systemie znajduje sie modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkgji
przetaczania (SFM). Obszar dostarczania lub belki moze zawiera¢

do 30 sekcji 0 zrznicowanej szerokosci oraz (w trybie rozsiewacza)
ditugosci. Dodatkowe opcje dostepne z modutem SDM obejmuja,
Natozenie stosowania, Opdznienie stosowania oraz Tryb zakosowo.

1. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Nacisnij przycisk m
3. Wybierz jedna z opcji:

» Typ urzadzenia [w zalezno$ci od dostepno$ci] — umozliwia wybér
typu urzadzenia, ktére w najwigkszym stopniu odpowiada danemu
urzadzeniu

» Wysoko$¢ anteny GNSS [w zaleznosci od dostepnosci] —
umozliwia pomiar wysoko$ci anteny od ziemi

» Typ osprzetu — umozliwia wybdr uktadu sekcji dla zastosowanej
lokalizacji produktu

» Symetryczny osprzet — umozliwia ustalenie, czy sekcje sq
parowane i w zwigzku z tym majg t same wartosci szerokosci,
przesuniecia i diugosci

» Wiele modutéw wyjsciowych sekcji — umozliwia stosowanie wielu
modutéw wyjsciowych sekcji na magistrali CAN

P Liczba sekcji osprzetu — umozliwia wybér liczby sekcji osprzetu

» Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu do pracy w linii prostej lub
zakosowo] — umozliwia wprowadzanie catkowitej szeroko$ci
wszystkich sekcji osprzetu

» Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu rozsiewacza] — umozliwia
wprowadzanie catkowitej szeroko$ci osprzetu

» Monitor wielkosci kropli [w zalezno$ci od dostepnoéci] — umozliwia
wigczenie monitorowania wielko$ci kropli maksymalnie dla pieciu
wczesniej wybranych dyszy opryskiwacza

» Wybdr dyszy [typ osprzetu do pracy w linii prostej lub zakosowo] —
umozliwia wybor typu dyszy opryskiwacza

» Tryb uruchamiania BoomPilot [w zalezno$ci od dostepnosci] —
umozliwia okreslenie trybu, w ktdrym jest rozpoczynane zadanie.

e Automatyczny — automatyczne sterowanie sekcjami jest
wigczone i aktywowanie sekgji ilub mapowanie na ekranie
bedzie sterowane na podstawie sygnatu GNSS i predkosci

o Wytaczony — automatyczne sterowanie sekcjami jest wytgczone,
ale aktywowanie sekcji iflub mapowanie na ekranie mozna
wigczac recznie przy uzyciu skrzynki rozdzielczej lub ikony
BoomPilot w opcjach nawigacji i naprowadzania na ekranach
nawigacii

Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA * aby skonfigurowac
okreslone opcje osprzetu. Szczegbtowe informacje mozna znalez¢
w rozdziale Osprzet.

Naciéni strzalke POWROT ) 1ub boczna karte KONFIGURACJA @5
aby powroci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 4-7: Osprzet — Wiele sekcji z ustawianiem SDM lub SFM

.
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Monitor wielkosci kropli Wybér dyszy

Gdy system obejmuje zestaw interfejsu czujnika ci$nienia (PSIK), mozna ~ Wybor dyszy umozliwia wstepne ustawienie do pieciu (5) dysz w celu
wiaczyciwytaczy¢ monitor wielkosci kropli. Modut DSM nastepnie bedzie zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezacej dyszy.
dostepny na ekranach roboczych.

UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,Wybor dyszy”
UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,Monitor wielkosci w rozdziale Osprzet w tym podreczniku.
kropli” w rozdziale Osprzet w tym podreczniku.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA . 2. Naciénij przycisk m
Nacisnij przycisk m 3. Naciénij strzalke wyboru dyszy NASTEPNA STRONA ®D.
Wybierz, czy monitor wielosci kropli ma by¢ wiaczony lub wytaczony. 4. Wybierz jedna z opcj:
(Jesli ma by¢ wtaczony, nalezy réwniez przeczyta¢ wyswietlane b Ustawienia dyszy 1-5 — wybor do pieciu (5) dysz w celu
informacje i nacisna¢ opcie m)' zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezacej dyszy
4. Naciénij strzalkg POWROT <3 Iub boczna karte KONFIGURACJA ‘ w celu okreslenia parametréw dotyczacych wielkosci kropli

aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja. b Biezaca dysza — wyéwietla biezaca dysze

Rysunek 4-8: Monitor wielkoSci kropli 5. Nacisnij strzalke POWROT ' Iub boczna kartg KONFIGURACJA G,
: ' aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 4-9: Wybér dyszy
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Opcje modutu Reverse Sense

Opcje modutu Reverse Sense sg uzywane po dodaniu modutu Reverse
Sense lub SCM Pro (Steering Control Module Pro dla FieldPilot Pro/
UniPilot Pro) do dowolnej konfiguracji. Umozliwia mapowanie stosowania
oraz sterowanie nim, a takze nawigacje na ekranie podczas jazdy na
biegu wstecznym.

UWAGA: Wiecej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,Modut Reverse
Sense” w rozdziale Osprzet w tym podreczniku.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA [@.

2. Naciénij przycisk [ Serg
3. Wybierz:

» Wigczenie funkcji BoomPilot na biegu wstecznym [w zaleznosci
od dostepnosci] — umozliwia wigczenie funkcji BoomPilot podczas
jazdy na biegu wstecznym

» Opdznienie sygnatu jazdy w tyt — umozliwia ustawienie opdznienia
przy przetgczaniu z trybu jazdy do przodu na jazde do tytu lub z
trybu jazdy do tytu na jazde do przodu; w rezultacie ikona pojazdu
na ekranie nawigacji zmienia kierunek

4. Naciénij strzatke POWROT <3 lub boczna karte KONFIGURACJA,
aby powroci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 4-10: Opcje modutu Reverse Sense

AIMTTO0LS

Mapowanie i nawigacja [pasek LED]

Opcje mapowania i nawigacji umozliwiajg konfiguracje lokalizacii
mapowania, szerokosci nawigacji, btedu zejscia z kursu wyswietlanego
na pasku LED. Aby zapewni¢ dodatkowa nawigacje, mozna zastosowac
modut zewnetrznego paska LED (ELM).

UWAGA: W poprzedniej wersji oprogramowania ta funkcja byta nazywana
Lpaskiem LED”.

e Mapowanie i nawigacja [tylko konsola] — umozliwia konfiguracje
lokalizacji mapowania, szeroko$ci nawigaciji oraz czutosci
nawigacjilbtedu zejscia z kursu wySwietlanych na pasku nawigacji
na ekranie

e Mapowanie i nawigacja [przy uzyciu zewnetrznego paska LED] -
umozliwia konfiguracje opcjonalnego modutu zewnetrznego paska
LED (ELM), ktéry wy$wietla dodatkowe dane nawigacii.

Rysunek 4-11: Mapowanie i nawigacja

Mapowanie i nawigacja [tylko konsola]
1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA A

2. Nacisnij opcje .
3. Wybierz:
» Lokalizacja mapowania — okresla uktad lokalizacji, z ktorej
mapowana bedzie granica lub wielobok.

e DomysIna lokalizacja — podczas tworzenia zewnetrznej granicy
lub wieloboku linia bedzie na zewnafrz najbardziej zewnetrzne;
aktywnej sekcji. Podczas tworzenia wewnetrznej granicy linia
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej aktywnej sekcji. Jesli
zadne sekcje nie sg aktywne, granica bedzie oznaczona na
koricu najbardziej zewnetrznej sekcji.

o Wprowadzone przez uzytkownika — przesuniecie poprzeczne
oraz w linii wzgledem kierunkdw anteny GNSS oraz odlegto$ci
moze by¢ okreslone przez uzytkownika. Mozna utworzy¢ do
pieciu (5) wpiséw przez uzytkownika. Szczegotowe informacije
mozna znalez¢ w sekcji ,Lokalizacja mapowania wprowadzona
przez uzytkownika”.

» Szeroko$¢ nawigacji — umozliwia ustawienie odlegtosci pomiedzy
trasami nawigacji
» Jasno$¢ LED - umozliwia regulacje jasnosci diod LED

» Tryb wysSwietlania — umozliwia ustalenie, czy pasek LED
reprezentuje pokos czy pojazd
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o W przypadku ustawienia ,pokos” diody LED przedstawiajg
potozenie trasy nawigacii, a ruchoma dioda LED przedstawia
pojazd

e W przypadku ustawienia ,pojazd” Srodkowa dioda LED
przedstawia potozenie pojazdu, a ruchoma dioda LED
przedstawia trase nawigacji

» Rozmieszczenie LED - umozZliwia ustawienie odlegtosci od

trasy nawigacji lub pojazdu reprezentowanych przez kazdq

podswietlong diode LED
4. Naciénij strzatke POWROT <‘§ lub boczna karte KONFIGURACJA ,
aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 4-12: Mapowanie i nawigacja

Mapowanie i nawigacja z uzyciem zewnetrznego
paska LED

Dodatkowe opcje konfiguracji sg dostepne podczas korzystania

z zewngtrznego paska LED.

Naciénij boczna karte KONFIGURACJA @9,

Naciénij opcje [ e

Wybierz jedng z opciji:

» Lokalizacja mapowania — okresla ukfad lokalizacji, z ktérej
mapowana bedzie granica lub wielobok.

e DomyslIna lokalizacja — podczas tworzenia zewnetrznej granicy
lub wieloboku linia bedzie na zewnatrz najbardziej zewnetrznej
aktywnej sekcji. Podczas tworzenia wewnetrznej granicy linia
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej aktywnej sekcji.

Jesli zadne sekcje nie sg aktywne, granica bedzie oznaczona
na koficu najbardziej zewnetrznej sekciji.

e \Wprowadzone przez uzytkownika — przesuniecie poprzeczne
oraz w linii wzgledem kierunkéw anteny GNSS oraz odlegto$ci
moze by¢ okreslone przez uzytkownika. Mozna utworzy¢ do
pieciu (5) wpisow przez uzytkownika. Szczegdtowe informacje
mozna znalez¢ w sekcji Lokalizacja mapowania wprowadzona
przez uzytkownika”.

» Szeroko$C¢ nawigaciji — umozliwia ustawienie odlegtosci pomiedzy
trasami nawigacji

» Jasnos¢ LED — umozliwia regulacje jasnosci diod LED w danej
konsoli

» Tryb wyswietlania — gdy zewnetrzny pasek LED jest ,wiaczony”,
opcja ta ustala, czy paski LED przedstawiajg pokos czy pojazd

e W przypadku ustawienia ,pokos” diody LED przedstawiajq,
potozenie trasy nawigacii, a ruchoma dioda LED przedstawia
pojazd

o W przypadku ustawienia ,pojazd” srodkowa dioda LED
przedstawia potoZenie pojazdu, a ruchoma dioda LED
przedstawia trase nawigacji

» Rozmieszczenie LED —

o Gdy zewnetrzny pasek LED jest ,wiaczony”, opcja ta ustala
odlegto$¢ od linii nawigacii lub pojazdu, ktdre przedstawia
kazda $wiecaca si¢ dioda LED

o Gdy zewnetrzny pasek LED jest ,wytaczony”, opcja ta ustala
odlegtos¢ wokdt linii nawigacii, ktora jest odbierana jako btad
zerowy

» Zewnetrzny pasek LED - wiacz/wytacz korzystanie z
zewnetrznego paska LED

W przypadku stosowania modutu zewnetrznego paska LED (ELM)

nalezy wybra¢ spo$réd nastepujacych opcii:

» Jasnos¢ zewnetrznego paska LED - regulacja jasnosci diod
zewnetrznego paska LED

» Jasnos¢ tekstu zewnetrznego paska LED - regulacja jasnosci
tekstu wySwietlanego na zewnetrznym pasku LED

» Zejscie z kursu na pasku zewnetrznym — wigcz/wytacz
wysSwietlanie informacji o btedzie zej$cia z kursu na zewnetrznym
pasku LED

» Numer pokosu na pasku zewnetrznym — wigcz/wytacz wyswietlanie
informacji o numerze pokosu na zewnetrznym pasku LED

» Predko$¢ na pasku zewnetrznym — wigcz/wytacz wyswietlanie
informacji o predkosci na zewnetrznym pasku LED

» Dawka rzeczywista na pasku zewnetrznym [dostepne w przypadku
kontrolera dawki innego producenta] — wiacz/wytacz funkcje
wyswietlania rzeczywistej dawki na zewnetrznym pasku LED

» Dawka docelowa na pasku zewnetrznym [dostepne w przypadku
kontrolera dawki innego producenta] — wigcz/wytacz funkcje
wyswietlania docelowej dawki na zewnetrznym pasku LED

» Stosowany produkt na pasku zewnetrznym [dostepne w przypadku
kontrolera dawki innego producenta] — wiacz/wytacz funkcje
wyswietlania informacji dotyczacych stosowanego produktu na
zewnetrznym pasku LED

Naciénij strzatke POWROT <}3 lub boczna karte KONFIGURACJA ,

aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.
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Rysunek 4-13: Mapowanie i nawigacja z zewnetrznym paskiem LED » Odlegtos$¢ przesuniecia lokalizacji mapowania w linii — umozliwia
zdefiniowanie odlegtosci w linii od anteny GNSS do lokalizacji
mapowania

» Kierunek przesuniecia poprzecznego lokalizacji mapowania —
umozliwia wybor poprzecznego kierunku od linii srodkowej urzadzenia
do lokalizacji mapowania, patrzac na maszyne od przodu

» Odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego lokalizacji mapowania —
umozliwia zdefiniowanie odlegtosci poprzecznej od linii $rodkowej
urzadzenia do lokalizacji mapowania

6. Nacisnij strzatke POWROT G) , aby powrdci¢ na ekran Mapowanie

i na ekranie nawigacji, lub nacisnij boczng karte KONFIGURACJA ,

aby powréci¢ na gtéwny ekran Konfiguracja.

Rysunek 4-14: Lokalizacja mapowania wprowadzona przez uzytkownika
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Lokalizacja mapowania wprowadzona przez
uzytkownika

Lokalizacja mapowania okresla lokalizacje, z ktorej rozpocznie sie
mapowanie granicy lub wieloboku.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (9.

2. Naci$nij opcje .

3. Wprowadz lokalizacje wprowadzang przez uzytkownika z rozwijanej
listy opcji lokalizacji mapowania.

4. Nacisnij strzatke LOKALIZACJA MAPOWANIA - NASTEPNA
STRONA 9 aby ustawi¢ wybrane okreslone opcje lokalizacji
mapowania.

5. Wybierz:

» Nazwa lokalizacji — umozliwia wpisanie nazwy lokalizacji
mapowania dla aktualnie wybranej opcji wyprowadzonej przez
uzytkownika

» Kierunek przesuniecia lokalizacji mapowania w linii — umozliwia
okreslenie, czy lokalizacja mapowania znajduje sie przed lub za
anteng GNSS, gdy pojazd porusza sie do przodu
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Konfiguracj a odbiornika GNSS Rysunek 4-15: Opcje konfiguracji odbiornika GNSS
Konfiguracja odbiornika GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS,
portu GNSS, szybkosci transmisji danych GNSS oraz PRN, jak réwniez
wyswietlenie informacji o stanie GNSS.

UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Konfiguracja
odbiornika GNSS w tym podreczniku.

Te ustawienia sq wymagane do sterowania wspomaganego/
automatycznego, obstugi czujnika przechytu oraz
funkcjonalnosci kontroli dawki, jak rowniez w celu zapewnienia
prawidfowego dziatania osprzetu.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naci$nij opcje .
3. Wybierz jedna z opcji:
» Typ GNSS - umozZliwia zatwierdzenie transmisji zrédtowych
GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (z lub bez wymaganego DGPS)
» Port GNSS - ustawia port komunikacyjny GNSS jako wewnetrzny
lub zewnetrzny
» Szybko$¢ transmisji danych GNSS — ustawia predko$¢ transmisji
portu GNSS i czestotliwos¢ komunikatéw NMEA dostepnych dla

portu RS-232 konsoli é
» Informacje o stanie GNSS - wySwietla informacje o biezgcym E
stanie GNSS
» Program — te funkcje powinni obstugiwac wytacznie specjalisci
TeeJet

» PRN — wybiera pierwszy z dwéch mozliwych PRN SBAS w celu (F))RN gllfNj es{jp ?kazany* ) b ¢ SBAS GNSS
podania danych korekcji SBAS. Ustaw jako , aby paje 58 Qostgpne wylacznie z wybranym typem '

zapewni¢ automatyczny wybor PRN. Wideo
> Inny PRN — gdy PRN nie jest automatyczny, umozliwia wybor Ustawienia wideo umozliwiaja wiaczenie/wylaczenie automatycznej
drugiego PRN SBAS w celu podania danych korekcji aktywacji kamery cofania oraz konfiguracje pojedynczej, bezposrednio
» Wyswietl przycisk od$wiezania pozycji GNSS - okresla, czy podtaczonej kamery lub poszczegdlnych kamer, uzywajac trybu
przycisk odswiezania pozycji GNSS jest dostepny na ekranach o$mio- (8) lub czterokanatowego (4) modutu wyboru wideo (VSM).
nawigaciji. Jesli zainstalowany jest modut VSM, mozna skonfigurowaé maksymalnie

4. Nacisénij strzatke NASTEPNA STRONA 9 aby ustawi¢ wybrane 8 kamer.

okresione opcje GNSS. 1. Naciénij boczna kartg KONFIGURACUA B3,
5. Naciénij strzatke POWROT <'13 lub boczna karte KONFIGURACJA , 2. Naciénij m

aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja. Wybierz jedna z opcii

» Kamera cofania - przy zainstalowanym urzadzeniu wykrywajacym
jazde na biegu wstecznym, wigcz, aby automatycznie przetgczac
na widok wideo kamery RealView lub nawigacje RealView przy
jezdzie na biegu wstecznym. Po wykryciu jazdy do przodu nastapi
przywrocenie poprzedniego ekranu/widoku. W przypadku wykrycia
modutu VSM kamera cofania bedzie w pozycji A.

» Ustawienia kamery - stuzy do konfiguracji pojedynczej,
bezposrednio podtaczonej kamery lub poszczegdlnych kamer
(w przypadku wykrycia modutu VSM) w widoku normalnym,
widoku odwréconym, widoku obroconym lub przy potaczeniu
dwdch z trzech opcji widoku.

— Odwrécony - O8A
— Obrocony — V B C

— W przypadku standardowego widoku wideo ABC nalezy
usung¢ zaznaczenie wszystkich pol wyboru.
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4. Naciénijstrzalke POWROT Y 1ub boczna karte KONFIGURACJA R, CZujniki
aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracia. Gdy zestaw interfejsu czujnika cinienia (szczegdlnie modut wejs¢/wyjsc

(IOM)) jest zainstalowany w systemie, opcje ustawiania i konfiguracji
czujnika beda dostepne.
1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA [g9.

2. Naci$nij opcje .

Rysunek 4-17: Czujniki

Rysunek 4-16: Opcje VSM wideo z 4 kanatami
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Zestaw interfejsu czujnika cisnienia zostaje rozpoznany na ekranie
Informacje o konsoli jako Modut wejs¢/wyjs¢ (IOM).

Ustawienia wideo sg niedostepne Rysunek 4-18: Modut wej$c/wyjsc
Jesli kamera lub modut VSM nie sg podigczone, opcje ustawiania bedg :
niedostepne.

Czujniki sq niedostepne
Jesli zestaw interfejsu czujnika cisnienia nie jest zainstalowany, opcje
ustawiania bedg niedostepne.
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Czujnik cisnienia modutu wej$¢/wyjsé Rysunek 4-20: Monitor wiglko$ci kropli
Jesli zainstalowany jest zestaw interfejsu czujnika ci$nienia, opcje
czujnika cisnienia umozliwiajgq wprowadzanie maksymalnego cisnienia
znamionowego producenta czujnika oraz ustawianie wysokiego i niskiego
alarmu ci$nienia okre$lanego przez uzytkownika.

Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (@9,

Naciénij opcje .

1
2
KRN Czujnik cisnienia modutu wejsé/wyjsé (IOM) §
4

Wybierz jedna z opciji:

» Maksymalne ci$nienie znamionowe — umozliwia ustalenie
maksymalnego cisnienia znamionowego czujnika cisnienia,
zgodnie z zaleceniami producenta

» Alarm niskiego cisnienia — umozliwia wprowadzenie punktu
niskiego ci$nienia ustalanego przez uzytkownika, przy ktérym
zostanie uruchomiony alarm

AIL1001S

» Alarm wysokiego ci$nienia — umozliwia wprowadzenie punktu
wysokiego ci$nienia ustalanego przez uzytkownika, przy ktérym
zostanie uruchomiony alarm

5. Naciénij strzatke POWROT <}3 lub boczng karte KONFIGURACJA ,

<
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aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja. Produkt
Rysunek 4-19: Opcje czujnika cisnienia modutu wejSc/wyjs¢ Gdy zainstalowany jest system kontroli dawki innego producenta i

kontrola dawki jest odblokowana, dostepne sg opcje produktu do
konfiguracji nazw kanatu sterowania produktu oraz limitdw maksymalnej/
minimalnej dawki i odpowiednich kolorow wy$wietlania do mapowania.

Wigcej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Kontrola dawki w tym
podreczniku.

Rysunek 4-21: Opcje produktu

Monitor wielkoSci kropli

Jesli uzywany jest zestaw interfejsu czujnika cisnienia, bedq dostepne
opcje monitora wielko$ci kropli.

Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

Nacisnij przycisk m

Nacisnij opcje .

Wybierz, czy monitor wielosci kropli ma by¢ wigczony lub wytgczony.
Naciénij strzatke POWROT lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

S
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Kontroler dawki innego producenta Automatyczne sterowanie

Gdy zainstalowany jest system kontroli dawki innego producenta Jesli zainstalowany jest modut kontroli sterowania (SCM lub SCM Pro),
i kontrola dawki jest odblokowana, mozna wigczy¢iwytaczy¢ kontrole dostepne beda opcje sterowania wspomaganego/automatycznego.
dawki innego producenta. UWAGA: Szczegotowe instrukcje dotyczace ustawiania mozna

Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Kontrola dawki w tym znalez¢ w odpowiednim podreczniku instalacji sterowania
podreczniku. wspomaganego/automatycznego.

Rysunek 4-22: Kontroler dawki innego producenta Funkcja ustawiania automatycznego sterowania umozliwia wtaczanie/

wytaczanie oraz kalibrowanie funkcji sterowania wspomaganego/
automatycznego.

o FieldPilot [z wykorzystaniem SCM] — umozliwia ustawianie
zawor6w, ustawianie sterowania, ustawianie kierownicy i
czujnika kata sterowania oraz przeprowadzanie testu zaworéw
i diagnostyki zaworow

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro [z wykorzystaniem SCM] — umozliwia
zarzadzanie ustawieniami pojazdu, kalibrowanie czujnikéw,
wybieranie warto$ci Ql, a takze okreslanie trybu transportowego
i serwisowego

Rysunek 4-23: Automatyczne sterowanie
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Niedostepne sterowanie wspomagane/automatyczne
Jesli system sterowania wspomaganego/automatycznego nie jest
zainstalowany, opcje ustawiania beda niedostepne.

Rysunek 4-24: Nie wykryto sterowania wspomaganego/automatycznego

E www.teejet.com
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FieldPilot [z wykorzystaniem SCM]

1.
2.
3.

5. Naciéni strzalkg POWROT ) lub boczna karte KONFIGURACJA (g9,

Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .

Nacisnij przycisk NS ERTEIERS EIENTEY.

Wybierz, czy sterowanie wspomagane/automatyczne jest wigczone

lub wytaczone.

Jesli jest wigczone, wybierz:

» Ustawienia zaworow — umozliwia konfiguracje typu zaworéw,
czestotliwosci zawordw, minimalnego cyklu roboczego w lewo/
prawo oraz maksymalnego cyklu roboczego w lewo/prawo

» Ustawienia sterowania — umozliwia ustalenie przyblizonej regulaci

sterowania, doktadnej regulacji sterowania, strefy martwej oraz
wyprzedzania kierunku

» Test zawordw — umozliwia sprawdzenie, czy sterowanie jest
kierowane prawidiowo

» Diagnostyka zaworéw — umozliwia testowanie zaworéw w celu
sprawdzenia, czy sg one odpowiednio podigczone

» Opcje: Czujnik kierownicy — umozliwia okreslenie, czy czujnik
wylaczenia sterowania jest magnetyczny lub ci$nienia

» Czujnik kata sterowania — umozliwia okreslenie i kalibracje
czujnika kata sterowania (SAS) jako gtéwnego czujnika
reakcyjnego dla automatycznego sterowania

aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 4-25: Automatyczne sterowanie

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [z wykorzystaniem SCM Pro]
Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

\EWRIITR0]r4 ¢4 Automatyczne sterowanie §

Wybierz jedng z opciji:
» Zarzadzaj pojazdami — umozliwia operatorowi wybieranie, tworzenie,

edytowanie, kopiowanie i usuwanie profili pojazdu, a takze

+ Wykonywanie kalibracji pojazdu i czujnika dla biezacego pojazdu
+ Wykonywanie tylko kalibracji przechytu. Ta opcja jest dostepna
wytacznie po zakoriczeniu wstepnej kalibracji dla aktywnego
pojazdu.

Korygowanie reakcji uktadu sterowania, pobierania linii,
poziomu agresywnosci kursu, btedu zejscia z kursu, reakcji
podczas jazdy na biegu wstecznym i poziomu agresywnosci
silnika (dotyczy UniPilot Pro).

UWAGA: Podczas tworzenia nowego profilu pojazdu lub
edytowania istniejgcego profilu, przed przeprowadzeniem
kalibracji automatycznej nalezy ustawic opcje wytaczenia
recznego.

<4Nowy @ - tworzenie nowego profilu pojazdu.

<«4\Wczytaj — wigczenie podswietlonego profilu pojazdu.

<«Edytuj @ - opcja umozliwiajaca operatorowi zmiane
parametrow aktywnego profilu pojazdu, w tym rozstawu osi,
kierunku i odlegtosci przesunigcia anteny w linii, kierunku
i odlegtoSci poprzecznego przesuniecia anteny, wysoko$ci
anteny, kierunku i odlegtosci przesuniecia modutu SCM Pro
w linii, kierunku i odlegto$ci poprzecznego przesuniecia
modutu SCM Pro, wysokosci modutu SCM Pro, orientacji
modutu SCM Pro oraz typu sterowania

<4Kopiuj - powielanie aktywnego profilu pojazdu

<«Kalibracja automatyczna © - funkcja przeprowadzajaca
operatora przez proces kalibracji aktywnego pojazdu.
W ramach poszczegolnych etapow kalibracji system FieldPilot
Pro lub UniPilot Pro uczy sie wlasciwosci pojazdu, a etapy
te odgrywajg zasadnicza role w osiggnieciu optymalnej
wydajnosci sterowania.

<«4Reguluj - po skalibrowaniu pojazdu powinien on sprawdzaé
sie wystarczajaco dobrze podczas normalnych prac
polowych. Jednak w niektorych sytuacjach konieczne moze
by¢ wyregulowanie sposobu dziatania sterowania w celu
dostosowania tej funkcji do warunkdw panujacych na polu,
wybranego osprzetu, predkosci jazdy itp. Z poziomu ekranu
Regulacja pojazdu operator moze wyregulowac¢ sposéb
dziatania sterowania, dostosowujac je do tych zmieniajacych
sig warunkow.

— Wytaczenie reczne @ — ustaw limit, przy ktorym system
FieldPilot Pro lub UniPilot Pro ma by¢ wytaczany podczas
recznego obracania kierownicy.

<qUsun - opcja umozliwiajaca operatorowi usunigcie profilu
pojazdu, ktory nie jest juz potrzebny. Nie mozna usuna¢
wigczonego profilu pojazdu.

» Wybierz warto$ci QI — opcja umozliwiajaca operatorowi

skonfigurowanie wymogéw dotyczacych minimalnej jakosci pozycji

98-05273-PL R12 E

USTAWIENIA



VINIIMYLSN

MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

GNSS (poziomu doktadnosci) w celu umozliwienia wigczenia systemu
FieldPilot Pro lub UniPilot Pro i sprawienia, aby pozostat wiaczony

» Maksymalne DOP — Maksymalne DOP (obnizenie precyzji) — opcja
umozliwiajaca ustawienie maksymalnej wartosci ogélnej jakosci
pozycji GNSS w oparciu o satelitarne dane geometryczne, na
podstawie ktérych pozycja ta jest obliczana.

Warto$¢ 1-2 oznacza doskonatg jakos¢, 2-5 dobra, a 5-10
umiarkowang, 10-20 to warto$¢ przyzwoita, natomiast warto$¢
przekraczajaca 20 oznacza stabg jakos¢.

Z funkciji sterowania wspomaganego/automatycznego mozna
korzystac, gdy warto$¢ DOP jest nizsza od 4, kiedy to zapewnione
sq najlepsze efekty.

» Tryb transportowy — po wigczeniu tej opcji wszystkie funkcje
zwigzane ze automatycznym sterowaniem zostajg wytaczone i nie
mozna ich wigczy¢.

» Tryb serwisowy — po wigczeniu z potaczenia Wi-Fi bedzie mozna
korzystac (tylko) w obecnym cyklu zasilania, dzigki czemu technik
bedzie mdgt sie potaczy¢ bezposrednio z systemem SCM Pro i
przeprowadzi¢ wymagany serwis

» Obecno$¢ operatora — ustawienie odpowiedzi przetacznika
obecnosci operatora

— Wiacz — gdy przetacznik jest OTWARTY, nie mozna korzysta¢
z systemu FieldPilot Pro ani UniPilot Pro. Jest to odpowiedz
zalecana bez wzgledu na to, czy przetgcznik obecnosci
operatora jest przewidziany, czy tez nie jest stosowany.

- Wylacz — wytaczenie funkcji wykrywania obecno$ci operatora,
w wyniku ktérego nie bedzie ona wptywata na system
FieldPilot Pro lub UniPilot Pro. Jest to niezwykle istotna funkcja
bezpieczenstwa, ktorg nalezy wytaczy¢ tylko w przypadku
wyraznych instrukcji od producenta maszyny lub pracownika
TeelJet Technologies.

4. Naciéni strzalke POWROT 9 lub boczna karte KONFIGURACJA o),
aby powroci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Aktywny pojazd

Aktywny pojazd jest oznaczony kilkoma gwiazdkami (*). Jest to profil
pojazdu, ktéry jest obecnie wiaczony i wykorzystywany przez system
FieldPilot Pro lub UniPilot Pro.

Rysunek 4-26: Ekran Otwieranie ustawien systemu FieldPilot Pro lub
UniPilot Pro

Korekcja przechytu

Gdy zainstalowany jest modut kontroli sterowania (SCM) lub zyrokompas
przechytu (TGM), dostepna jest korekcja przechytu. Umozliwia ona
korekcje sygnatu GNSS w celu skompensowania btedéw w potozeniu
GNSS w przypadku pracy na gorzystym lub pochytym terenie.

Szczegbtowe instrukcje dotyczace ustawiania mozna znalez¢ w
odpowiednim podreczniku instalacji sterowania wspomaganego/
automatycznego lub w biuletynie ustawiania przechytu.

Naciénij boczna karte KONFIGURACJA @5,

Naciénij przycisk ECIEIEEN LN,

Wybierz, czy funkcja korekcji przechytu jest wigczona lub wytgczona.
Gdy funkcja jest wiaczona, wybierz opcje , aby
skalibrowa¢ korekcje przechytu.

5. Naciénij strzalke POWROT 9 lub boczna karte KONFIGURACJA 9,
aby powroci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

B e =
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UWAGA: Jesli uzywana jest funkcja FieldPilot lub UniPilot, Zyrokompas
przechytu jest juz wbudowany w system. Podczas uzywania
systemu FieldPilot Pro lub UniPilot Pro korekcja przechytu
jest kalibrowana w menu Ustawienia -> Konfiguracja ->
Automatyczne sterowanie -> Zarzadzanie pojazdami ->
Regulacja -> Kalibracja przechytu.

UWAGA: Przed kalibracjg przechytu nalezy wprowadzi¢ wysoko$¢ anteny.

Rysunek 4-27: Korekcja przechytu

Niedostepny poziom pola

Jesli pojazd porusza sie, opcja poziomu pola jest niedostepna. Aby
rozpocza¢ kalibracje korekcji przechytu, pojazd musi by¢ zatrzymany
na przynajmniej 10 sekund.

Korekcja przechytu niedostepna

Jesli modut SCM lub TGM nie jest podtaczony, opcje ustawiania bedg
niedostepne. Podczas uzywania systemu FieldPilot Pro lub UniPilot Pro
korekcja przechytu jest kalibrowana w menu Ustawienia -> Konfiguracja ->
Automatyczne sterowanie -> Zarzadzanie pojazdami -> Regulacja ->
Kalibracja przechytu.

= /ARZADZANIE DANYMI

Zarzadzanie danymi umozZliwia przesytanie i zarzadzanie danymi zadania,
raportowanie danych zadania, zmiane trybu zadania oraz przesytanie i

zarzadzanie ustawieniami urzadzenia.

f. Naciéni dolna kartg USTAWIENIA SYSTEMU [l
2. Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =)

3. Wybierz jedna z opciji:

» Dane zadania - opcja w zaawansowanym trybie zadania
umozliwia przesytanie informacji o zadaniu (usuwanie,
importowanie, eksportowanie) oraz zarzadzanie informacjami
0 zadaniu (tworzenie nowego zadania, usuwanie zadania
lub kopiowanie tras nawigacyjnych zadania, granic, danych
obszaru zastosowania, mapy dawkowania i/lub wielobokéw

do nowego zadania)

» Raporty — umozliwiajg tworzenie raportéw z zadan i

zapisywanie ich na napedzie USB

» Opcje — umozliwiajg wybor prostego lub zaawansowanego

trybu zadania

» Ustawienia urzadzenia — umozliwiajg przesytanie ustawien
urzadzenia (usuwanie, importowanie, eksportowanie) i
zarzadzanie ustawieniami urzadzenia (tworzenie nowego
ustawienia urzadzenia, kopiowanie ustawienia urzadzenia,
usuwanie ustawienia urzadzenia, zapisywanie biezacego
ustawienia urzadzenia do wybranego pliku lub wczytywanie
ustawienia urzadzenia z wybranego pliku)

Rysunek 4-28: Opcje zarzadzania danymi

98-05273-PL R12 ﬂ

USTAWIENIA



VINIIMYLSN

MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

Dane zadania

W zaawansowanym trybie zadania opcje danych zadania umozliwiajq,
przesytanie informacji o zadaniu (usuwanie, importowanie, eksportowanie)
oraz zarzadzanie informacjami o zadaniu (tworzenie nowego zadania,
usuwanie zadania lub kopiowanie tras nawigacyjnych zadania, granic,
danych obszaru zastosowania, mapy dawkowania i/lub wielobokéw do
nowego zadania).

Dane zadania obejmujg nastepujace elementy:
+ Nazwa zadania
+ Nazwy klienta, gospodarstwa i pola
+ Granica (zewngtrzna, wewnetrzna)
+ Wieloboki
+ Obszar pokrycia
* Linie nawigaciji
+ Mapy (pokrycie, dawkowanie, stosowanie ustawiong docelowg
dawka)
1. Naci$nij boczng karte ZARZADZANIE DANYMI E

2. Naciénj TR

3. Wybierz jedna z opcj:
» Transfer — w zaawansowanym trybie zadania umozliwia
przesytanie wybranych zadan na naped USB lub z napedu USB,
jak réwniez usuwanie zadan

» Zarzadzaj — w zaawansowanym trybie zadania umoZliwia
tworzenie nowego pustego zadania, kopiowanie tras
nawigacyjnych, granic, danych obszaru zastosowania, mapy
dawkowania i/lub wielobokéw wybranego zadania do nowego
zadania, jak réwniez usuwanie wybranego zadania

4. Naciénij strzatke POWROT

ZARZADZANIE DANYMI

Zarzadzanie danymi.

lub boczna karte
, aby powraci¢ na gtéwny ekran

Rysunek 4-29: Opcje danych zadania obejmuja nastepujace elementy

Niedostepne dane zadania
W prostym trybie zadania opcje danych zadania beda niedostepne.

Rysunek 4-30: Niedostepne dane zadania

Transfer

W zaawansowanym trybie zadania ekran przesytania danych
zadania umozliwia przesytanie wybranych zadar na naped USB lub
z napedu USB, jak réwniez usuwanie zadan.

Zadania przesytane na urzadzenie pamieci masowej USB moga by¢
otwierane i aktualizowane przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.
Za pomocg oprogramowania Fieldware Link uzytkownik moze
wprowadza¢ dane klienta, gospodarstwa oraz pola, jak rdwniez moze
kopiowac/edytowa¢ zadania w celu ponownego uzycia granic i tras
nawigacyjnych. Z oprogramowania Fieldware Link zadania moga by¢
przenoszone z powrotem na urzgdzenie pamigci masowej USB w celu
przeniesienia do pamieci wewnetrznej konsoli.

UWAGA: Gdy zadanie jest aktywne/uruchomione, opcje przesytania
sq niedostepne. Zatrzymaj biezgce zadanie, aby wigczy¢
te funkcje.

Zadania przeniesione na urzgdzenie pamigci masowej sq
usuwane z konsoli i sq niedostepne do uzycia.

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI [,

O oane acanic
NEVE] Transfer

Wybierz jedng z opcji:

B w o=

» Przenie$ dane zadania na pamig¢ USB ﬂ umozliwia
przenoszenie danych zadania z pamieci wewnetrznej na pamie¢ USB

» Przenie$ dane zadania na pamigé wewnetrznq« umozliwia
przenoszenie danych zadania z pamieci USB do pamieci
wewnetrznej

» Usun dane zadania W — umozliwia usuwanie danych zadania
Z pamigci wewnetrznej

5. Nacisnij strzatke POWROT <‘t') lub boczna karte ZARZADZANIE
DANYMI E aby powrdci¢ na gtdwny ekran Zarzadzanie danymi.
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Rysunek 4-31: Dane zadania — Transfer Rysunek 4-32: Dane zadania — Zarzadzaj

Fertilize

Fortilizn
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UWAGA: Kopiowanie danych obszaru zastosowania nie jest zalecane,
poniewaz w wyniku tego uzytkownik uzyska dwie kopie,
ktoére mozna zmienia¢. Podczas tworzenia kopii zapasowej
danych najlepiej jest przenie$¢ zadanie do oprogramowania
Fieldware Link i utworzy¢ kopie zapasowa katalogu.

Zarzadzaj

W zaawansowanym trybie zadania ekran zarzadzania danymi zadania
umoZzliwia tworzenie nowego pustego zadania, kopiowanie tras
nawigacyjnych, granic, danych obszaru zastosowania oraz/lub mapy
dawkowania wybranego zadania do nowego zadania, jak réwniez
usuwanie wybranego zadania. Kopiowanie danych zadania

W zaawansowanym trybie zadania opcja kopiowania danych zadania
stuzy do duplikowania informacji o zadaniu (linie nawigacji, granice, dane
obszaru zastosowania, mapa dawkowania i/lub wieloboki) do nowego

UWAGA: Gdy zadanie jest aktywne/uruchomione, opcje zarzadzania sq
niedostepne. Zatrzymaj biezace zadanie, aby wigczy¢ te funkcje.

1. Naciénij boczng karte ZARZADZANIE DANYMI % zadania.
2. Nacisni ' 1. Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =)
3. Naci$nij opcje . 2. Naciéni .
4. Wybierz jedng z opcij: T :
o ] ] 3. Nacisnij opcje .
» Nowe — umozliwia utworzenie nowego pustego zadania bez 4. Naciéni opce m
powigzanych tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru ' )
zastosowania lub mapy dawkowania 5. Wybierz trasy nawigacyjne, granice, dane obszaru zastosowania,
M Kopiuj — umozliwia kopiowanie tras nawigacyjnych, granic, danych mape dawkowanig i/lub wieloboki wybranego zadania do skopiowania
obszaru zastosowania, mapy dawkowania i/lub wielobokow do nowego zadania.
wybranego zadania do nowego zadania 6. Nacisnij opcje m
» Usun — umozliwia usuwanie danych zadania z pamieci 7. Nazwij nowe zadanie.
wewnetrznej 8. Naciénij ikong AKCEPTUJ @ aby zapisa¢ nowe zadanie, lub ikong
5. Nacisnij strzatke POWROT 4’ lub boczna karte ZARZADZANIE ANULUJ @ aby opusci¢ klawiature bez zapisywania.
DANYMI 223, aby powrdcic na gtowny ekran Zarzadzanie 9. Naciénij strzatke POWROT lub boczna karte
danymi. ZARZADZANIE DANYMI , aby powrdci¢ na gtéwny ekran

Zarzadzanie danymi
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Rysunek 4-33: Dane zadania — Kopiuj dane Raporty

Raporty umozliwiajg generowanie raportow danych zadania w trzech
réznych formatach oraz zapisywanie ich na napedach USB.

D4dM

s
N

UWAGA: Jesli na stronie Opcje wybrany jest Tryb prosty, tylko biezace
zadanie moze zosta¢ zapisane.

Gdy zadanie jest aktywne/uruchomione, raporty sq niedostepne.
Zatrzymaj biezqce zadanie, aby wigczyc te funkcje.

W przypadku zamykania zadania z napedem USB podtgczonym
do konsoli dostepna jest opcja utworzenia raportu z biezgcego
zadania.

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =,

Nacisnij GERLIR.

Umies¢ naped USB w konsoli.

AN13d

Wybierz zadanie do zapisania.

NVARE

SAEEE A

Wybierz:

» PDF = — raport do wydrukowania

» KML “* — mapa Google Earth

» SHP ©# — dane ksztaltu ESRI

» ALL ™ — wszystkie dostepne typy plikow

6. Naciénij strzatke POWROT lub boczna karte
ZARZADZANIE DANYMI , aby powrdci¢ na gtowny ekran
Zarzadzanie danymi.

VINIIMYLSN

UWAGA: Ikony danych ““ =% " =5 jub przyciski sq niedostepne
(wyszarzone), dopbki naped USB nie zostanie prawidfowo
podfaczony.

Rysunek 4-34: Raporty — Tryb zaawansowany zadania

13744S0O
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Rysunek 4-35: Raporty — Tryb prosty zadania 5. ,Zmiana tryb6w zadania wymaga usuniecia wszystkich danych
zadania. Czy chcesz zmieni¢ tryby?”

Nacisnij:
» Tak — aby wprowadzi¢ zmiany
» Nie — aby pozostawi¢ biezace ustawienie

6. Nacisnij strzatke POWROT Q, lub boczna karte
ZARZADZANIE DANYMI , aby powrdci¢ na gtéwny ekran
Zarzadzanie danymi.

Rysunek 4-36: Opcje — Zmiana trybu zadania
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Opcje (tryb zadania)
Opcje umozliwiajg operatorowi wybér pomiedzy prostym i
zaawansowanym trybem zadania.

UWAGA: Gdy zadanie jest aktywne/rozpoczete, nie mozna juz zmienic
trybu zadania. Zatrzymaj biezgce zadanie, aby wigczyc te
funkcje.

OSTRZEZENIE! Zmiana tryb6w zadania powoduje usunigcie wszystkich
wewnetrznych danych zadania.

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =2

Naciénij [

Naciénij strzatke W DOL % aby przej$¢ do listy opcji.

o~

Wybierz:

» Prosty — na ekranie gtéwnym wySwietlane sg wytacznie obszary
pokrycia i obszar ograniczony. Wytacznie biezace zadanie moze
zostac zapisane w Raportach. Uzywanie z oprogramowaniem
Fieldware Link nie jest mozliwe.

» Zaawansowany — zawsze bedzie dostepne wigcej niz jedno
zadanie. Na ekranie gtdwnym wys$wietlane sg nazwy klienta,
gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia i ograniczone;
czas aplikacji oraz odleglo$¢ od wybranego zadania. Wszystkie
zapisane profile zadan mozna wyeksportowac jako plik PDF,
SHP lub KML na naped USB przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.

e Informacje o kliencie, informacje o gospodarstwie, informacje
0 polu oraz mapy dawkowania mozna wprowadzaé¢ wytacznie
przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link. Nazwe zadania
mozna edytowa¢ wytgcznie przy uzyciu oprogramowania
Fieldware Link.

o Uzytkownik moze skopiowac zadania w celu ponownego
wykorzystania tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru
zastosowania, mapy dawkowania i/lub wielobokéw przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link lub opcji Dane -> Dane
zadania -> Zarzadzaj na konsoli.
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Ustawienia urzadzenia
Menu ustawien urzadzenia stuzy do tworzenia i zarzadzania
indywidualnymi profilami urzadzenia, ktore odzwierciedlaja konfiguracje
konsoli konkretnego pojazdu/ustawien sprzetu. W kazdym z profili
urzadzenia zarejestrowane sg ustawienia bedace w uzyciu w momencie
wygenerowania profilu, dzieki czemu klient moze przywota¢ swoje
ustawienia do pdzniejszego uzycia. Profile urzadzenia moga stuzy¢ do
przenoszenia ustawien do innych konsol tej samej marki i modelu z takim
samym sprzetem.
Ustawienia urzadzenia obejmuja nastepujace opcje:

+ Ustawienia osprzetu

+ Ustawienia automatycznego sterowania/korekcji przechytu

+ Ustawienia kontroli dawki

+ Ustawienia charakterystyczne dla zadania (w tym dawki stosowania,

typ stosowania oraz przypisane kanaty produktu)

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia sq zapisywane w ramach ustawien
urzadzenia. Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie
,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS”.

1. Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI [

2. Naci$nij opcje .
3. Wybierz jedna z opcji:
» Transfer — umozliwia przesytanie wybranych ustawien urzadzenia
na naped USB lub z napedu USB, jak rdwniez usuwanie ustawien
urzadzenia

P Zarzadzaj — umozliwia tworzenie nowych pustych ustawien
urzadzenia, kopiowanie wybranych ustawien urzadzenia do
nowych ustawien urzadzenia, usuwanie wybranych ustawier
urzadzenia, zapisywanie biezacych ustawien urzadzenia do
wybranych ustawien urzadzenia lub wezytywanie wybranych
ustawien urzadzenia do biezacych ustawien

4. Naciénij strzatke POWROT

ZARZADZANIE DANYMI

Zarzadzanie danymi.

lub boczna karte
, aby powraci¢ na gtéwny ekran

Rysunek 4-37: Ustawienia urzgdzenia

Transfer

Ekran przesytania ustawien urzadzenia umozliwia przesytanie wybranych
ustawien urzadzenia na naped USB lub z napedu USB, jak rowniez
usuwanie ustawien urzadzenia.

Ustawienia urzadzenia przesytane na urzadzenie pamigci masowej

USB moga by¢ otwierane i aktualizowane przy uzyciu oprogramowania
Fieldware Link. Z oprogramowania Fieldware Link ustawienia urzadzenia
moga by¢ przenoszone z powrotem na urzadzenie pamigci masowej USB
w celu przeniesienia do pamieci wewngtrznej konsoli.

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia zapisywane w ramach ustawieri
urzadzenia sq dostepne do edycji w oprogramowaniu
Fieldware Link. Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie
,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS”.

Ustawienia urzadzenia przeniesione na urzadzenie
pamieci masowej sq usuwane z konsoli i s niedostepne
do uzycia.

Naciéni boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =)

Nacisnij opcje NEEWENENTFZLEZTTEY.
NEE] Transfer

Wybierz jedng z opcji:

B e o

» Przenie$ ustawienia urzadzenia na pamie¢ USB i’ - umozliwia
przenoszenie ustawien urzadzenia z pamieci wewnetrznej na
pamig¢ USB

» Przenie$ ustawienia urzadzenia na pamie¢ wewnetrznqﬁ -
umozliwia przenoszenie ustawien urzadzenia z pamieci USB na
pamig¢ wewnetrzng,

» Usun ustawienia urzadzenia @ - usuwanie ustawien urzadzenia
z pamieci wewnetrznej lub pamieci USB

5. Nacisnij strzatke POWROT lub boczna karte

ZARZADZANIE DANYMI E aby powrdci¢ na gtowny ekran

Zarzadzanie danymi.

Rysunek 4-38: Ustawienia urzadzenia — Transfer

Dyl Section
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Zarzadzaj Kopiowanie profilu urzgdzenia

Ekran Zarzadzaj ustawieniami urzadzenia umozliwia tworzenie nowych Opcja kopiowania profilu urzadzenia stuzy do duplikowania wybranego
pustych ustawien urzadzenia, kopiowanie wybranych ustawien urzadzenia  profilu urzadzenia w celu przywrdcenia w przysztosci. Profile urzadzenia
do nowych ustawien urzadzenia, usuwanie wybranych ustawien moga stuzy¢ do przenoszenia ustawien do innych konsol tej samej marki
urzadzenia, zapisywanie biezacych ustawien urzadzenia do wybranych i modelu z takim samym sprzetem.

ustawien urzadzenia lub wezytywanie wybranych ustawien urzadzenia do

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =2
biezacych ustawien.

1
2. Nacisnij opcje .
UWAGA: Nie wszystkie ustawienia sq zapisywane w ramach ustawien 3. Naciénij opcje .
urzadzenia. Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie 4
,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS”.

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =2

Wybierz profil urzadzenia, ktéry ma zosta¢ skopiowany do nowego
profilu.

1. 5. Naciénij opcje m
2. Nacini opcje ' 6. Nazwij nowy profil.
3. Naciéni opcje ' 7. Naciénij ikong AKCEPTUJ @ aby zapisa¢ nowy profil, lub ikone
4. Wybierz jedna z opciji ANULUJ ), aby opusci¢ Klawiature bez zapisywania.
» Nowe — umozliwia tworzenie nowego ustawienia urzadzenia bez 8. Nacisnij strzatke POWROT lub boczna Karte
powiazanych informacji o osprzgcie ZARZADZANIE DANYMI [, aby powrécié na giowny ekran
» Kopiuj — umozliwia kopiowanie wybranych ustawien urzadzenia do Zarzadzanie danymi
nowych ustawien urzadzenia Rysunek 4-40: Ustawienia urzadzenia — Kopiuj profil

» Usun — umozliwia usuwanie wybranych ustawier urzadzenia z
pamigci wewnetrznej

<
4
=
s
z
1%}
o

» Zapisz — umozliwia zapisywanie biezacych ustawien urzadzenia
w wybranych ustawieniach urzadzenia Steaight - 5 section

» Wczytaj — umozliwia wezytywanie wybranych ustawien urzadzenia
do biezacych ustawien

5. Naciénij strzatke POWROT <;, lub boczng karte ZARZADZANIE
DANYMI , aby powrdci¢ na gtowny ekran Zarzadzanie danymi.

Rysunek 4-39: Ustawienia urzadzenia — Zarzadzanie

Straight - 5 sectian

Straight - 5 section
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™ KONSOLA

Ustawienia konsoli umozZliwiajg konfiguracje ustawien wyswietlania oraz
regionalnych, odblokowywanie zaawansowanych funkcji oraz odtwarzanie
pokazowych danych GNSS. Informacje o innych urzadzeniach
podigczonych do systemu mozna znalez¢ w sekcji Informacje.
1. Naciénij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .
2. Naciénij przycisk boczny KONSOLA .
3. Wybierz jedna z opciji:
» Informacje — wy$wietlajg wersje oprogramowania systemu, a takze
wersje programéw modutéw podigczonych do magistrali CAN
» Wyswietlacz — umozliwia konfiguracje schematow koloréw i
jasnosci ekranu LCD, ustawianie dostepnosci zrzutéw ekranowych
oraz kalibracje ekranu dotykowego
» Regionalne — umozliwiajg konfiguracje jednostek, jezyka oraz
ustawien strefy czasowej
» Glosnos¢ dzwieku — umozliwia regulacje poziomu glo$nosci
gtosnikéw
» Pokazowy GNSS - umoZzliwia rozpoczecie odtwarzania
symulowanych danych GNSS
» Odblokowanie funkcji — umozliwia odblokowywanie
zaawansowanych funkcii

Rysunek 4-41: Opcje konsoli

(0

Ekran Informacje/Zapisz wy$wietla wersje oprogramowania systemowego,
a takze wersje programéw modutéw podtgczonych do magistrali CAN.

Aby wspomdc rozwiazywanie problemoéw, uzytkownik moze uzy¢
przycisku Zapisz w celu pobrania pliku tekstowego zawierajacego biezace
informacje o programach na naped USB, a nastepnie moze wysta¢ plik
pocztg e-mail do personelu pomocy techniczne;j.

1. Nacisnij przycisk boczny KONSOLA .
2. Naciénj przycisk [
3. Wybierz jedng z opc;j:
» Wyswietlanie informacji, takich jak numer seryjny urzadzenia,
wersja oprogramowania oraz podtaczone moduty
» Gdy naped USB jest podtaczony do konsoli, nacisnij przycisk
, aby zapisa¢ informacje w napedzie USB. Komunikat
Zapisano informacje w napedzie USB potwierdza zapisanie
informagji.
4. Naciénij strzatke POWROT <b lub boczng karte KONSOLA i
aby powréci¢ na ekran gtowny Ustawienia konsoli.
UWAGA: Opcja @ nie moze zostac wybrana (jest wyszarzona),
dopdki naped USB nie zostanie prawidfowo podfgczony.

Rysunek 4-42: Opcje informacji
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Wyswietlacz Regionalne
Wyswietlacz umozliwia konfiguracje schematow koloréw i jasnosci ekranu  Opcja Regionalne umozliwia konfiguracje jednostek, jezyka oraz ustawien
LCD, ustawianie dostepnosci zrzutéw ekranowych oraz kalibracje ekranu  strefy czasowe;.

dotykowego. 1. Naci$nij przycisk boczny KONSOLA .

1. Naci$nij przycisk boczny KONSOLA . 2. Naciénij opcje ,

2. Nacisni [TEEE. 3. Wybierz jedna z opcji:

3. Wybierz jedna z opiji: » Jednostki — umozliwiaja zdefiniowanie jednostek systemu
» Schemat koloréw — umozliwia wybor schematu kolordw, ktory jest » Jezyk — umozZliwia zdefiniowanie jezyka systemu

fatwiejszy do odczytania » Strefa czasowa — umozliwia ustalenie lokalnej strefy czasowej

» Jasnos¢ ekranu LCD — umoZliwia regulacije jasno$ci ekranu konsoli 4. Naciénij strzatke POWROT <}3 lub boczna karte KONSOLA .
» Tryb nocny — umozliwia przyciemnienie ekranu w celu poprawienia aby powrdci¢ na ekran gtéwny Ustawienia konsoli.
widocznosci noca. Ustawienie zmienia schemat kolorow
interfejsu uzytkownika na styl 2 oraz jasnoéci ekranu LCD na
20%. Wytaczenie powoduje powrdt do poprzedniego ustawienia
schematu koloréw interfejsu uzytkownika oraz jasno$ci ekranu LCD.

Rysunek 4-44: Opcje regionalne

» Zrzut ekranowy — umozliwia zapisywanie zrzutdw ekranu w
napedzie USB

» Kalibracja ekranu — umozliwia kalibracje ekranu dotykowego

4. Naciéni strzalke POWROT ) 1ub boczna kartg KONSOLA (5,
aby powréci¢ na ekran gtéwny Ustawienia konsoli.

<
4
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o

Rysunek 4-43: Opcje wy$wietlacza
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Glosnos¢ Pokazowy GNSS

Opcja Gto$nos¢ dzwigku umozliwia regulacje poziomu gtosnosci dzwieku ~ Opcja Pokazowy GNSS umozliwia rozpoczecie odtwarzania
glosnika. symulowanego sygnatu GNSS.

1. Nacisnij przycisk boczny KONSOLA . OSTRZEZENIE! To narzedzie wylqcza przychodzace pozycje GNSS
2. Nacisnij opcje , i zaczyna odtwarzanie symulowanych danych. W celu

przywrécenia prawdziwego sygnafu GNSS wymagane jest
ponowne uruchomienie konsoli.

Naciénij przycisk boczny KONSOLA D)

Nacisnij opcje .

NEE] Rozpocznij

Nacisnij strzatke POWROT <}, lub boczng karte KONSOLA .
aby powréci¢ na ekran gtowny Ustawienia konsoli.

3. Naci$nij:
» Strzatka W GORE ﬂ zwigksza poziom glosnosci
» Strzatka W DOL Vl zmniejsza poziom glo$no$ci

4. Naciénij strzalke POWROT <9 Iub boczna karte KONSOLA [,
aby powrdci¢ na ekran gtéwny Ustawienia konsoli.

B e o

Rysunek 4-45: Opcje gtosnosci dzwieku

UWAGA: W celu przywrocenia prawdziwego sygnatu GNSS wymagane
jest ponowne uruchomienie konsoli.

Rysunek 4-46: Pokazowy GNSS

.
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Ponownie uruchom opcje Pokazowy GNSS Rysunek 4-48: Odblokowanie funkgji
Mozna ponownie uruchomi¢ pokaz GNSS.

Naciénij przycisk boczny KONsoLA [

1
2. Nacisnij opcj@.

3. Naciéni przycisk [T TN
4,

Nacisnij strzatke POWROT <& lub boczna karte KONSOLA (),
aby powréci¢ na ekran gtéwny Ustawienia konsoli.

Rysunek 4-47: Ponownie uruchom opcje Pokazowy GNSS

<
4
=
s
z
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o

Odblokowanie funkgji
Odblokowanie funkcji umozliwia odblokowanie zaawansowanych funkji.

UWAGA: Kod odblokowujacy jest unikatowy dla kazdej konsoli.
Skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta firmy TeeJet
Technologies. Odblokowana funkcja pozostaje odblokowana
do chwili petnego zresetowania konsoli.

1. Nacisénij przycisk boczny KONSOLA .

2. Naci$nij opcje .
3. Naci$nij przycisk zablokowanej funkcji ;

» Funkcja BoomPilot dla rozsiewacza — umozliwia dostep do opcji
stosowania rozsiewacza w przypadku uzywania zgodnego
osprzetu rozsiewacza

» FieldPilot Pro/UniPilot Pro — mozliwos$¢ korzystania z funkcji
automatycznego sterowania w przypadku korzystania z modutu
SCM Pro

» Kontrola dawki innego producenta — umozliwia dostep do opcji
kontroli dawki w przypadku uzywania zgodnego komputera
dozujacego innego producenta

4. Wpisz kod odblokowujacy, jezeli jest to wymagane.

5. Uruchom ponownie konsole.

98-05273-PL R12 E



C
g
b
=
=
z
>

MATRIK" Pro 570GS * MATRIX" Pro 840GS
Rysunek 4-50: Przedlij oprogramowanie

Opcja Narzedzia umozliwia przesytanie aktualizacji oprogramowania dla
urzadzen systemowych oraz przeprowadzanie réznych obliczen przy
uzyciu tradycyjnego kalkulatora lub konwertera jednostek.

1. Naciénij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naci$nij boczng karte NARZEDZIA .

3. Wybierz jedna z opcji:

» Przeslij oprogramowanie — umozliwia przesytanie aktualizacji
oprogramowania urzadzen systemowych z napedu USB.

» Dodatki — dostep do kalkulatora i konwertera jednostek
Rysunek 4-49: Opcje Narzedzi

Przeslij oprogramowanie
Ekran Prze$lij oprogramowanie umozliwia przesytanie aktualizacji
oprogramowania urzadzen systemowych z napedu USB.

UWAGA: Dostepnosc tej funkcji jest uzalezniona od wersji
oprogramowania.

Naciéni boczna karte NARZEDZIA (-

\ERT[Revel] Przeslij oprogramowanie |

Podtacz naped USB z aktualizacjami oprogramowania do konsoli.

=

Nacisnij strzatke W DOL. przy urzadzeniu J’ i wybierz urzadzenie,
ktdrego oprogramowanie ma by¢ zaktualizowane:
5. Nacisnij strzatke W DOL przy oprogramowaniu " i wybierz
aktualizacje oprogramowania, ktéra ma by¢ przestana do urzadzenia.
6. Nacisnij opcje .
7. Gdy pojawi si¢ polecenie, nacisnij m
8. Naci$nij strzatke POWROT <§ , aby powraci¢ na ekran Narzedzia
lub naciénij boczng karte KONSOLA . aby powrdci¢ na gtéwny Dodatki
ekran Ustawienia konsoli. 1. Naciénij boczna karte NARZEDZIA .
2. Naci$nij opcje .
3. Wybierz jedna z opcii:
» Kalkulator — umozliwia przeprowadzanie obliczen matematycznych

» Konwerter jednostek — umozliwia przeprowadzanie konwersji
jednostek dla obszaru, dtugosci, objetosci, ciSnienia, masy,
temperatury lub kata
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Rysunek 4-51: Kalkulator

WPROWADZENIE

| | EKRAN GEOWNY

PEELNY EKRAN

<
=z
=
=
=
1)
=)

Rysunek 4-52: Konwerter jednostek

OSPRZET

NIGACJA

KONTROLA DAWKI NA\

ZALACZNIK
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ROZDZIAL 5 - KONFIGURACJA ODBIORNIKA GNSS

Konfiguracja odbiornika GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS, portu GNSS i PRN, jak réwniez innych parametréw GNSS oraz wyswietlenie
informacji o stanie GNSS.

Konfiguracja odbiornika GNSS Rysunek 5-1: Opcje GNSS

UWAGA: Te ustawienia sq wymagane do kontroli dawki, sterowania
wspomaganego/automatycznego oraz obstugi czujnika
przechytu, jak rowniez do prawidfowego dziafania osprzetu.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (9.

PRI\ ETV I [[K0]ol8 (Y Konfiguracja odbiornika GNSS |

3. Wybierz jedna z opciji:

» Typ GNSS - umozliwia zatwierdzenie transmisji zrodiowych GNSS:
GPS, GLONASS lub SBAS (z lub bez wymaganego DGPS).

» Port GNSS - ustawia port komunikacyjny GNSS jako wewnetrzny
lub zewnetrzny

P Szybko$¢ transmisji danych GNSS — ustawia predko$¢ transmis;ji
portu GNSS i czestotliwosé komunikatéw NMEA dostepnych dla
portu RS-232 konsoli.

» Informacje o stanie GNSS — wy$wietla aktualng predkosé
transmisji, aktualny stan predkosci transmisji oraz informacje
0 biezacym stanie GNSS: GGA/VTG (stopnie danych), liczba
satelitow, HDOP, PRN, jako$¢ GGA, odbiornik, wersja odbiornika,
strefa UTM oraz model korekcii

» Program — umozliwia bezposrednie programowanie odbiornika
GNSS przy uzyciu interfejsu wiersza polecen. Tylko specjaliSci
TeeJet powinni uzywacé tej funkcji. Uzywasz na wiasne ryzyko!

» PRN — wybiera pierwszy z dwéch mozliwych PRN SBAS w celu
podania danych korekcji SBAS.

» Inny PRN — umozliwia wybér drugiego PRN SBAS w celu podania
danych korekciji
» Wyswietl przycisk od$wiezania pozycji GNSS - okresla,
czy przycisk od$wiezania pozycji GNSS jest dostepny na
ekranach nawigacii
4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA » aby ustawi¢ wybrane
okreslone opcje GNSS.
5. Nacisnij strzatke POWROT <;3 lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.
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Typ GNSS Rysunek 5-2: Typ GNSS
To menu umozliwia uzytkownikowi okre$lenie wymagarn dotyczacych
danych GGA odbieranych przez aplikacje na podstawie pola danych
wskaznika jakosci GGA. Wybrane opcje determinujg polecenia wysytane
w celu programowania wewnetrznego odbiornika do uzytku.

+ GPS - nieskorygowane sygnaty z systemu GPS
+ GLONASS - nieskorygowane sygnaty z systemu GLONASS

+ SBAS (np. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) - réznicowo
korygowane sygnaty z systemu SBAS

+ Wymagane DGPS - réznicowo korygowane sygnaty GPS
1. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA =D aby przej$¢ do listy opciji.
2. Wybierz:
» GPS - nieskorygowane dane pozycji pojedynczego punktu tylko

na podstawie sygnatu GPS z wskaznikiem jako$ci GGA 1" sq
akceptowane.
UWAGA: GPS jest zawsze wybrany.
» GPS+GLONASS - nieskorygowane dane pozycji pojedynczego
punktu na podstawie sygnatu GPS i GLONASS z wskaznikiem
jakosci GGA 1" sg akceptowane.

» GPS+SBAS - nieskorygowane dane pozyciji pojedynczego punktu
lub dane pozyciji z korektg SBAS sg akceptowane — wskaznik

jakosci GGA 1" lub 2" (3, 4 i 5 sg rowniez akceptowane). Port GNSS

> GP.S“LGLONASSJ'SBAS - nieskorygo.\'/vane dane pozycji Port COM mozna ustawi¢ jako ,wewnetrzny”, aby uzywaé wewnetrznego
pojedynczego punktu lub dane pozycji z korekia SBAS sa odbiornika GNSS i wysytac, lub jako ,zewnetrzny’, aby odbieraé
akceptowane — wskaznik jakosci GGA 1" lub 2" (3,4 i 5 sg zewnetrzne dane GNSS.
réwniez akceptowane).

1. Naciénij strzatke W DOL ¥, aby przejéc do listy opcii
P GPS+GLONASS+SBAS+DGPS — tylko dane GGA ze wskaznikiem acsn] sizale 80y przqit A sy opol

jakosci 2" lub wyzszym sg akceptowane (3, 4 i 5 sg réwniez 2. Wybierz:
akceptowane). » Wewnetrzny — wykorzystuje dane pozycji z wewnetrznego

odbiornika GNSS; te dane NMEA sg wysytane do szeregowego
L,Portu A” RS-232 wigzki Matrix z wybrang szybkoscig transmisji
danych GNSS
» Zewnetrzny — wykorzystuje dane pozycji z zewnetrznie
podtaczonego odbiornika GNSS podtaczonego do szeregowego
,Portu A” RS-232 wigzki Matrix
UWAGA: Zewnetrzny odbiornik jest wymagany do obstugi danych pozycji
TerraStar, OmniStar HP/XP lub RTK.

Rysunek 5-3: Port GNSS

UWAGA: Po zaznaczeniu tej funkcji wszystkie funkcje mapowania,
aplikacji oraz nawigacji w konsoli sq wstrzymywane, gdy wskaznik
jakosci GGA spadnie ponizej ,2”.

3. Zamknij ten ekran, aby rozpocza¢ inicjalizacje odbiornika GNSS.

Potrwa to okoto jednej minuty i konsola nie bgdzie reagowac przez
ten czas.
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Minimalne wymogi konfiguracyjne odbiornika zewnetrznego
Zanim konsola potaczy sie i bedzie dziata¢ z zewnetrznym odbiornikiem
GNSS, nalezy spetni¢ ponizsze minimalne warunki konfiguracyjne.

Ustawienia portu szeregowego

nie moze by¢ nizsza niz
38400

38 400, 56 000, 57 600,
76 800 Iub 115 200

Szybkos¢ transmisj:

Zalecana

FieldPilot Pro/

UniPilot Pro 115200
Bity danych: 8
Parzysto$¢: Brak
Bity zakoficzenia transmisji: 1

Wymagania dotyczace podiaczenia portu szeregowego

Meski 9-stykowy kabel szeregowy RS-232

UWAGA: W zaleznosci od ukfadu stykdw odbiornika moze by¢
wymagany zerowy adapter modemu.

Ciagi NMEA

GGA 10,0 Hz
Opcjonalny VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

Szybkos¢ transmisji danych GNSS

W przypadku korzystania z wewnetrznego odbiornika GNSS opcja
Szybkos¢ transmisji danych GNSS ustawia predkos¢ transmisji portu
GNSS i czestotliwos¢ komunikatow NMEA dostepnych dla portu RS-232
konsoli.

UWAGA: System FieldPilot Pro/UniPilot Pro wymaga uzycia ustawienia
Szybki, dlatego w przypadku odblokowania systemu FieldPilot
Pro/UniPilot Pro opcje bedg niedostepne.

—_

Nacisnij strzatke W DOL l , aby przej$¢ do listy opgji.

no

Wybierz:

» Szybki (115 200 + 10 Hz) — predkos¢ transmisji 115 200,
GGA przy 10 Hz, VTG przy 10 Hz, ZDA przy 1 Hz

» Wolny (19 200 + 5 Hz) — predko$¢ transmisji 19 200,
GGA przy 5 Hz, VTG przy 5 Hz, ZDA przy 1 Hz

Rysunek 5-4: Szybko$¢ transmisji danych GNSS

Fast (115,200

Info o statusie GNSS
Opcja Informacije o stanie GNSS wysSwietla zdjecie biezacych informacji
o stanie GNSS.

1. Nacisnij przycisk .

2. Wyswietlane dane obejmujg nastepujace elementy:
<«4Predkos¢ transmisji — aktualny stan GNSS
<« Stan predkosci transmisji - predkos¢, z jaka informacje sq
przesytane/komunikowane.

UWAGA: w przypadku niektorych wersji oprogramowania,
aby dziataty one z optymalng wydajnoscia, wymagane moze by¢
okreS$lenie minimalnej predkosci transmisji.

<« Wartosci danych GGA/VTG/TCP - liczba pozycji GNSS na sekunde.

«Liczba satelitow - liczba dostepnych satelitow GNSS (w przypadku
DGPS wymagane sg przynajmniej 4 satelity)

<4HDOP - wymiar sity geometrii satelity w ptaszczyznie poziome;.
Preferowana jest wartos¢ HDOP wynoszaca ponizej 2.

<«4PRN - identyfikator biezacej satelity DGPS

<4Jako$¢ GGA - biezacy wskaznik jakosci sygnatu GNSS (patrz
zestawienie wymagan GGA)

<«4Odbiornik — biezacy wskaznik odbiornika

<AWersja odbiornika — wersja oprogramowania zainstalowanego na
odbiorniku

<«Strefa UTM - strefa obecnej lokalizacji (patrz ,Wspdtrzedne i strefy
UTM” w tym podreczniku)
<4Model — modele korekcji dostepne do stosowania z biezacq
konfiguracjg odbiornika
3. Naci$nij m aby wréci¢ na ekran konfiguracji odbiornika GNSS.
UWAGA: Jedli sygnat GNSS jest niedostepny, wszystkie wpisy bedgq
Lhieprawidfowe”.

Rysunek 5-5: Info o statusie GNSS
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Informacje o stanie GNSS na ekranach nawigacji

Stan GNSS wyswietla informacje dotyczace biezacego stanu GNSS,
w tym warto$ci danych, liczbe dostepnych satelitéw, stan HDOP i PRN,
odbiornik i wersje, jakos¢ i identyfikator satelity oraz strefe UTM.

1. Naci$nij ikone STAN GNSS HM

Rysunek 5-6: Informacje o stanie GNSS na ekranie nawigacji

Wymagania GGA
Ponizsza tabela przedstawia wskaznik jakosci GGA, ktérego mozna
oczekiwa¢ w przypadku poszczegdlnych typoéw sygnatow GNSS.

Wskaznik Typowa
T fu GN
yp sygnaiu GNSS jakosci GGA | dokladnosé
Jednopunktowy/autonomiczny 1 <om
GNSS
Jednopunktowy/autonomiczny 1 <A
GNSS z GLIDE/ClearPath
Systemy SBAS, w tym m.in.
WAAS, EGNOS, GAGAN, MSAS 21ub9 0.7 m
TerraStar-L (ustawiona zbiezno$c¢) 2 40 cm
RTK (state) 4 1,0cm + 1 ppm
RTK (ptynne) 5 4cm
TerraStar-C (ustawiona zbiezno$¢) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10 cm
*Przez okres 60 minut.
Program

Program umozliwia bezposrednie programowanie odbiornika GNSS przy
uzyciu interfejsu wiersza polecen. Tylko specjalisci TeeJet powinni uzywac
tej funkcji. Uzywasz na wiasne ryzyko!

1. Nacisni R eg)

2. Wyreguluj odpowiednio programowanie.

Rysunek 5-7: Programowanie odbiornika

PRN

W przypadku korzystania z wewnetrznego odbiornika GNSS menu PRN
umozliwia wybor do dwéch okreslonych satelitdw SBAS do wykorzystania
w korektach SBAS. Dzieki temu uzytkownik moze usuna¢ dane korekc;i

z nieprawidtowo dziatajacych satelitow SBAS.

1. Naciénij strzatke W DOL ¥, aby przejs¢ do listy opcii.
2. Wybierz:
» Automatyczny — automatyczny wybdr PRN

» Liczba — skontaktuj sie z lokalnym dealerem, aby uzyska¢ liczbe
powigzang z dang lokalizacjg roboczg,

Rysunek 5-8: PRN
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Inny PRN Wyswietl przycisk od$wiezania pozycji GNSS

Gdy PRN nie jest automatyczny, umozliwia wybér drugiego PRN SBAS Wyswietl przycisk od$wiezania pozycji GNSS okres$la, czy przycisk

w celu podania danych korekcji. ods$wiezania pozycji GNSS jest dostepny na ekranach nawigacii.

1. Naci$nij strzatke W DOL J" aby przej$¢ do listy opcii. Przycisk od$wiezania pozycji GNSS powoduje zresetowanie filtra

2. Wybierz: ClearPath w odbiorniku OEMStar w sytuacjach, gdy uzytkownik korzystat

» Brak - brak innego numeru PRN z odbiornika w poblizu silnego zadrzewienia i/lub budynkéw.

» Liczba — skontaktuj sie z lokalnym dealerem, aby uzyskag liczbe UWAGA: Wigczenie od$wiezania w trakcie zadania spowoduje chwilowe

powiazana z dana lokalizacjg robocza przerwanie przekazywania danych GNSS. Najprawdopodobniej
spowoduje to, ze sekcje juz wigczone w trybie Automatyczny
BoomPilot zostang na krétki czas wyfaczone.

Rysunek 5-9: Inny PRN

Odswiezenie nie powinno sie odbywac podczas aktywnego
stosowania.

Rysunek 5-11: Przycisk od$wiezania pozycji GNSS

PRN nie jest pokazany
Opcije PRN sg dostepne wytgcznie z wybranym typem SBAS GNSS
w przypadku ustawienia wewnetrznego odbiornika GNSS.

Rysunek 5-10: PRN nie jest pokazany
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Glosariusz GNSS

Komercyjny dostawca ustug satelitarnych:

Inne powszechne zrddto sygnatow DGPS. Informacije o korekcji btedéw
uzyskane ze stacji bazowych s wysytane do satelity komunikacyjnego
(innego niz satelity GPS) i sg transmitowane do uzytkownika. Takie
korekcje wykonywane z uzyciem satelitow maja szersze pokrycie

niz sygnaly nadawane przez wieze (tacza FM), a na doktadno$¢
systemu nie ma duzego wptywu odlegto$¢ uzytkownika od odbiornikéw
stacji bazowych. Wigkszo$¢ z tych ustugodawcow wymaga optat
abonamentowych. Powszechnie znanym dostawca jest OmniSTAR.

CORS (Continuously Operating Reference Station)/
sieciowy RTK:

Szereg stacji bazowych roztozonych w danym regionie geograficznym
(np. na terenie catego panstwal/powiatu), ktére sg potaczone w sie¢ dzieki
centralnemu komputerowi i transmisji danych korekcji RTK przez Internet.
Sieci CORS moga by¢ obstugiwane przez podmioty panstwowe badz
prywatne i mogg oferowac bezptatne sygnaty lub wymagac rocznej optaty
abonamentowej. Uzyskujac dostep do sieci CORS za posrednictwem
operatora komorkowego, uzytkownik eliminuje konieczno$¢ posiadania
stacji bazowe;j.

Korekcje réznicowe

Korekcje réznicowe stanowig rozwigzanie specyficzne dla algorytmu
Lpodwajnego réznicowania”, ktory stuzy do okreslania wartosci korekcji
stosowanych przez RTK dla danych zakresu kazdego z satelitow GNSS.
,Korekcje” to ogoiny termin stosowany dla wszystkich form potencjalnych
korekcji od SBAS (WAAS/EGNOS) po OmniStar, TerraStar PPP i RTK.

Réznicowy GPS (DGPS):
Wykorzystanie specyficznego rozwigzania RTK do stosowania
réznicowych korekcji danych konstelacji satelitow GPS.

EGNOS (European Geostationary Navigation Overlay
Service):

Satelitarny system wspomagania (Satelitarne systemy wspomagajace -
SBAS) opracowany wspolnie przez Europejskg Agencje Kosmiczng
(ESA), Wspdlnota Europejskg i EUROCONTROL. Korzystanie z systemu
jest bezptatne i zapewnia pokrycie korekcji réznicowej przede wszystkim
na kontynencie europejskim. EGNOS zapewnia doktadno$¢ pass-to-pass
15-25 cm i wieloletnig doktadno$¢ w zakresie +/- 1 m.

GLONASS (Globalne Systemy Nawigacji Satelitarnej):
System globalnej nawigacji satelitarnej opracowany i prowadzony przez
rzad rosyjski. Sktada sig on z okoto 24 satelitow, ktdre nieustannie krazq
wokét Ziemi. Pierwsze odbiorniki GNSS zazwyczaj wykorzystywaty tylko
sygnaty GPS. Wiele z dzisiejszych odbiornikéw GNSS moze korzysta¢

z sygnatow GPS i GLONASS, skutecznie zwiekszajac taczna liczbe
satelitow gotowych do uzycia.

Precyzyjne pozycjonowanie punktéow (PPP) GNSS
PPP to globalna abonamentowa ustuga transmisji korekcji satelitarnej
do odbiornikéw GNSS posiadajacych odpowiednie wyposazenie. PPP
wykorzystuje globalng sie¢ stacji referencyjnych do korekcji btedéw
zegardw oraz orbit satelitarnych, ktére sg nastepnie transmitowane do
lokalnych odbiornikéw. PPP wymaga czasu zbieznosci.

GNSS (Globalne Systemy Nawigacji Satelitarnej):
Ogolny termin odnoszacy sie do wielu systemdw nawigacii satelitarnej
wykorzystanych przez odbiornik w celu obliczania jego pozycji. Przyktady
takich systemow obejmuja: GPS opracowany przez Stany Zjednoczone
i GLONASS opracowany przez Rosje. Dodatkowe systemy bedace

w trakcie realizacji obejmujg Galileo wdrazany przez Unig Europejska,
oraz Compass wdrazany przez Chiny. Odbiorniki GNSS nowej
generacji umozliwiajace korzystanie z wielu sygnatow GNSS (np. GPS
i GLONASS). W zaleznoci od konstelacji i potrzebnych pozioméw
doktadnosci, wydajnos¢ systeméw mozna doskonali¢ przez dostep do
wigkszej liczby satelitow.

GPS (Global Positioning System):

Nazwa satelitarnej sieci nawigacyjnej obstugiwanej przez ministerstwo
obrony Stanow Zjednoczonych Ameryki. Sktada sie on z okoto 30
satelitow, ktére nieustannie kraza wokét Ziemi. Termin ten jest réwniez
uzywany w odniesieniu do kazdego urzadzenia, ktorego dziatanie zalezy
od satelitow nawigacyjnych.

NTRIP (Networked Transportation of RTCM via
Internet Protocol):

Internetowa aplikacja, ktéra udostepnia kazdemu z dostepem do Internetu
dane korekcyjne RTCM ze stacji CORS oraz odpowiednie poswiadczenia
logowania do serwera NTRIP. Zazwyczaj uzywa ona tacza komérkowego,
aby pofaczy¢ sie z Internetem oraz z serwerem NTRIP.
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Znoszenie pozycyjne

State zmiany w obliczeniach potozenia GNSS spowodowane przede
wszystkim przez zmiany atmosferyczne i jonosferyczne, stabg geometrie
satelitarng, ktora moze by¢ spowodowana przez przeszkody takie jak
budynki i drzewa, btedy zegara satelitarnego oraz zmiany konstelaciji
satelitow. Do zapewnienia doktadnos$ci ponizej decymetra zaleca si¢
stosowanie odbiornikdw o podwojnej czestotliwosci wykorzystujgcych
rozwigzania PPP lub RTK.

RTK (Real Time Kinematic):

Obecnie najdoktadniejszy dostepny system korekcji GPS, ktory
wykorzystuje naziemne stacje referencyjne, znajdujace sie stosunkowo
blisko odbiornika GPS. RTK moze zapewni¢ doktadno$¢ pass-to-pass
jednocalowa, znana réwniez jako centymetrowa oraz zapewnia wieloletnig
stabilnos¢ pozycji. Uzytkownicy RTK moga mie¢ wiasne stacje bazowe,
subskrybowa¢ ustugi sieci RTK lub uzywa¢ CORS.

SBAS (Satelitarne systemy wspomagajace):

Ogolny termin odnoszacy sie do kazdego satelitarnego systemu korekcji
réznicowej. Przyktady SBAS obejmujg: WAAS w Stanach Zjednoczonych,
EGNOS w Europie i MSAS w Japonii. Prawdopodobnie w przysztoSci
bedzie istnie¢ dodatkowe pokrycie SBAS innych regiondw Swiata.

WAAS (Wide-Area Augmentation System):

Ustuga korekgji satelitarnej opracowana przez Federal Aviation
Administration (FAA). Korzystanie z niej jest bezptatne i zapewnia
pokrycie terenu USA oraz cze$ci Kanady i Meksyku. WAAS zapewnia
doktadno$¢ pass-to-pass w zakresie 15-25 cm, a wieloletnia doktadno$¢
bedzie wynosi¢ +/- 1 m.
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ROZDZIAL 6 - USTAWIENIA OSPRZETU

Ustawienia osprzetu umozliwiajg okreslenie poszczegdlnych ustawien zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza oraz trybem zakosowo.

Ustawienia beda réznic sie w zaleznosci od tego, czy dostepne jest sterowanie sekcjami: SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji
przetaczania (SFM).

Moduly wyjs¢ wielu sekgji Rysunek 6-1: Opcje ustawieri modutow wyjsé wielu sekcji

Moduty wyj$¢ wielu sekcji mozna zamontowa¢ na magistrali CAN, aby :

mozliwe byto wykorzystywanie wigkszej liczby sekcji niz mozna przy

jednym module. Jesli system jest wyposazony w modut sterowania

sekcjami, wowczas najpierw nalezy skonfigurowa¢ ustawienia modutéw

wyj$¢ wielu sekcji.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naci$nij przycisk m

3. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA 9 obok opcji Moduty wyj$¢
wielu sekji.

4. Nacisnij przycisk [T

5. Naciénij strzatke W DOL l' i przypisz odpowiedni identyfikator modutu

do sekgji.
6. Nacisnij przycisk .
7. Nacisnij strzatke POWROT <}3 , aby powréci¢ na ekran Osprzet, lub

naci$nij boczna karte KONFIGURACJA , aby powrdci¢ na gtowny
ekran Konfiguracja.
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TYP OSPRZETU

Typ osprzetu pozwala wybraé typ wzorca aplikacii, ktéry najbardziej Prosty
odpowiada Twojemu systemowi. Sekcje belki nie majg dtugosci i sa w linii statej odlegtosci od anteny.

o W trybie prostym — sekcje belki nie majg diugosci i sg w linii statej

odlegtosci od anteny Pojedyncza sekcja

W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

W trybie rozsiewacza — tworzona jest wirtualna linia zgodna

z dyskami podawania, od ktérych sekcja lub sekcje stosowania 1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.

moga mie¢ rozng diugo$¢ i moga znajdowac si¢ w réznych 2. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu 9
odlegtosciach od linii (dostepnosc jest uzalezniona od okreslonego 3. Wybierz jedng z opcji:

sprzetu w systemie) » Kierunek przesuniecia osprzetu w linii O - okresla, czy osprzet

W trybie zakosowo — tworzona jest wirtualna linia zgodna z sekcjg 1, znajduje sie przed (z przodu) czy za (z tylu) anteny GNSS, patrzac
od ktorej sekcja lub sekcje stosowania nie majg diugosci i moga w kierunku jazdy pojazdu w przod

znajdowac sie w réznych odlegtosciach od linii (dostepnos¢ jest
uzalezniona od okreslonego sprzetu w systemie)

» Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu w linii O - mierzona réwnolegle
do linii Srodkowej pojazdu, okresla odlegto$¢ w linii od anteny

Numery sekcji GNSS do osprzetu wyrazong w dziesietnych czesciach metra

Sekcje sg ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na urzadzenie
od przodu.

» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu @ — okresla
kierunek poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii $rodkowej

urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy
Rysunek 6-2: Typ osprzgtu — prosty urzadzenia w przod

» Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego ® _ umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu w dziesietnych czesciach metra

4. Nacisnij strzatke POWROT <3 , aby powraci¢ na ekran Osprzet, lub
nacisnij boczna karte KONFIGURACJA , aby powrdcié na gtowny
ekran Konfiguracja.

Rysunek 6-5: Pojedyncza sekcja

Rysunek 6-3: Typ osprzetu — rozsiewacz

Rysunek 6-4: Typ osprzetu — zakosowo
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Rysunek 6-6: Kierunki i odlegto$ci przesuniecia

Rysunek 6-7: Wiele sekgji

Wiele sekgji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika sekcji
(SDM), modut funkcji przetaczania (SFM)).

1.
2.
3.

4.

Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.

Nacisénij strzatke NASTEPNA STRONA w sekgji Typ osprzetu Q

Wybierz jedna z opcji:

» Kierunek przesuniecia osprzetu w linii O - okresla, czy osprzet
znajduje sie przed (z przodu) czy za (z tytu) anteny GNSS, patrzac
w kierunku jazdy pojazdu w przéd

» Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu w linii O - mierzona réwnolegle
do linii Srodkowej pojazdu, okresla odlegtos¢ w linii od anteny
GNSS do osprzetu wyrazong w dziesietnych czesciach metra

» Kierunek przesunigecia poprzecznego osprzetu @ —okresla
kierunek poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii $rodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przod

» Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego ® _ umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu w dziesietnych czesciach metra

» Natozenie — umozliwia okre$lenie wielko$ci dopuszczalnego
natozenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Opdznienie czasu wigczenia — umozliwia ustawianie czasu
wigczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: Jedli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktdrym nie wykonano Zadnych prac,
Zmnigjsz warto$¢ opOznienia czasu wigczenia. Jesli stosowanie
wilgcza sig zbyt pozno, zwigksz wartoS¢ opoznienia czasu wigczenia.

» Opdznienie czasu wytaczenia — umozliwia ustawianie czasu
wyltgczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: Jedli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych prac,
zmniejsz warto$¢ opdznienia czasu wyfgczenia. Jesli stosowanie
wylacza sie zbyt pdzno, zwieksz warto$¢ opdznienia czasu
wytaczenia.

Nacisnij strzatke POWROT <§ , aby powréci¢ na ekran Osprzet, lub

naciénij boczng karte KONFIGURACJA , aby powrdci¢ na gtéwny
ekran Konfiguracja.

Rysunek 6-8: Kierunki i odlegto$ci przesuniecia

OSPRZET
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Rysunek 6-9: Natozenie

Rozsiewacz - TeeJet

Tworzona jest wirtualna linia zgodna z dyskami podawania, od ktorych
sekcja lub sekcje stosowania moga mie¢ rézng diugosc¢ i moga znajdowaé
sie w réznych odlegtosciach od linii (dostepnos¢ jest uzalezniona od
okreslonego sprzetu w systemie).

Pojedyncza sekcja
W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA w sekgji Typ osprzetu 9
3. Wybierz jedna z opciji:
» Typ ustawiania — umozliwia wybér typu rozsiewacza
» Odlegtos¢ anteny od talerzy O - umozliwia okreslenie odlegtosci
od anteny GNSS do dyskéw lub mechanizmu rozpylania
» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu @ — okresla
kierunek poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii $rodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przéd
» Odleglo$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ - umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu w dziesietnych czesciach metra
» Odlegtos¢ przesunigcia rozrzutu © - umozliwia ustawienie
odlegtosci miedzy dyskami lub mechanizmem rozpylania oraz
miejsca, gdzie produkt poczatkowo trafia na ziemie w danej sekciji
» Diugosé rozrzutu @ — umozliwia ustawienie diugosci stosowania
dla sekcji

4. Naciénij strzatke POWROT <§ , aby powréci¢ na ekran Osprzet, lub
nacisnij boczna karte KONFIGURACJA , aby powrdcié na gtowny
ekran Konfiguracja.

Rysunek 6-10: Pojedyncza sekcja

Rysunek 6-11: Odlegtosci i diugosé

Rysunek 6-12: Kierunek i odlegtos¢ przesuniecia poprzeczneqo
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Wiele sekgcji Rysunek 6-13: Wiele sekcji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika sekcji
(SDM), modut funkcji przetaczania (SFM)).

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu 9

3. Wybierz jedna z opciji:

» Typ ustawiania — umozliwia wybor typu rozsiewacza

» Odleglosé anteny od talerzy @ — umozliwia okreslenie odlegtosci
od anteny GNSS do dyskow lub mechanizmu rozpylania

» Kierunek przesunigcia poprzecznego osprzetu @ — okresla
kierunek poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii Srodkowe;
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przdd

» Odleglos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego ® — umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii $rodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu w dziesietnych czeSciach metra

» Natozenie — umozliwia okre$lenie wielkosci dopuszczalnego
natozenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Opoznienie czasu wigczenia — umozliwia ustawianie czasu
wigczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: Jesdli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych prac,
zmniejsz warto$¢ opdznienia czasu wigczenia. Jesli stosowanie
wigcza sie zbyt pézno, zwieksz wartos¢ opbznienia czasu
wigczenia.

» Opdznienie czasu wytaczenia — umozliwia ustawianie czasu
wylgczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: Jedli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych prac,
Zmniejsz warto$¢ opdznienia czasu wytaczenia. Je$li stosowanie
wylgcza sie zbyt pézno, zwieksz warto$¢ opdznienia czasu
wylgczenia.

» Odlegtos¢ przesuniecia rozrzutu © - umozliwia ustawienie
odlegtosci miedzy dyskami lub mechanizmem rozpylania oraz
miejsca, gdzie produkt poczatkowo trafia na ziemie w sekcji 1.

» Przesuniecia sekcji @ — umozliwia ustawienie odlegtosci Rysunek 6-14: Odlegtosci i dtugosc
przesuniecia od sekgji 1 (linia przesunigcia rozrzutu) do wiodacej
krawedzi kazdej sekcji. Sekcja 1 zawsze wynosi 0. Wszystkie
pozostate sekcje moga by¢ w réznych odlegtosciach.

» Diugosci sekcji © - umozliwia ustawienie dlugosci stosowania w
kazdej sekcji. Kazda sekcja moze mie¢ inng dtugosc.

UWAGA: Sekcje sq ponumerowane od lewej do prawej, patrzac
na urzadzenie od przodu.

4. Naciénij strzatke POWROT <5 , aby powréci¢ na ekran Osprzet, lub
haciénij boczna karte KONFIGURACJA [g9, aby powrécic na glowny
ekran Konfiguracja.
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Rysunek 6-15: Kierunek i odlegto$¢ przesunigcia poprzecznego Rozsiewacz - OEM

| | Tworzona jest wirtualna linia w linii z dyskami podawania, od ktérych

/ sekcja lub sekcje stosowania moga mie¢ rézng diugosc i moga znajdowaé
sie w réznych odlegtosciach od linii.

Pojedyncza sekcja
CP_ W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu *
3. Wybierz jedna z opciji:
I I » Typ ustawiania — umozliwia wybér typu rozsiewacza m
» Odlegto$¢ anteny od talerzy — umozliwia okreslenie odlegtosci od
Rysunek 6-16: Nafozenie anteny GNSS do dyskow lub mechanizmu rozpylania
» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu — okre$la kierunek
poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii Srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy urzadzenia w przéd

» Odleglo$¢ przesunigcia osprzetu poprzecznego — umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu w dziesietnych cze$ciach metra

» Odleglo$¢ poczatkowa — umozliwia ustawienie odlegtosci
poczatkowej przy opuszczaniu obszaru stosowania (warto$¢
nalezy uzyskac od producenta rozsiewacza)

» Odlegtos¢ koricowa — umozliwia ustawienie odlegtosci koricowej
przy wjezdzaniu na obszar stosowania (wartos¢ nalezy uzyskac
od producenta rozsiewacza)

UWAGA: Informacje na temat odlegto$ci poczatkowej i korcowej
nalezy uzyskac od producenta rozsiewacza.

4. Naciénij strzatke POWROT <3 , aby powraci¢ na ekran Osprzet, lub

nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powrdci¢ na gtowny
ekran Konfiguracja.
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Rysunek 6-17: Pojedyncza sekcja » Przesunigcia korica sekcji — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 do koncowej krawedzi kazdej sekcji.
Kazda sekcja moze mie€ inng odlegtosé.

UWAGA: Informacje na temat warto$ci przesunigcia
poczatkowego i koricowego sekcji nalezy uzyskac¢ od producenta
rozsiewacza. Sekcje sq ponumerowane od lewej do prawej,
patrzac na urzgdzenie od przodu.

4. Naciénij strzatke POWROT <‘) , aby powrdcic na ekran Osprzet, lub
nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powréci¢ na gtéwny
ekran Konfiguracja.

Rysunek 6-18: Wiele sekcji

Wiele sekgcji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika sekcji
(SDM), modut funkcji przetaczania (SFM)).

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu 9

3. Wybierz jedna z opcji:
» Typ ustawiania — umozliwia wybor typu rozsiewacza @
» Odlegtos¢ anteny od talerzy — umozliwia okreslenie odlegtosci od
anteny GNSS do dyskéw lub mechanizmu rozpylania
» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu — okresla kierunek
poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii $rodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy urzadzenia w przod

» Odleglos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego — umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu w dziesietnych cze$ciach metra

» Odlegto$¢ poczatkowa — umozliwia ustawienie odlegtosci
poczatkowej przy opuszczaniu obszaru stosowania (warto$¢
nalezy uzyskac od producenta rozsiewacza)

» Odlegtos¢ koncowa — umozliwia ustawienie odlegtosci koricowej
przy wjezdzaniu na obszar stosowania (warto$¢ nalezy uzyskac
od producenta rozsiewacza)

UWAGA: Informacje na temat odlegto$ci poczatkowej i koricowej
nalezy uzyskac od producenta rozsiewacza.

» Przesuniecia poczatku sekcji — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 do wiodacej krawedzi kazdej sekgji.
Sekcja 1 zawsze wynosi 0. Wszystkie pozostate sekcje moga
by¢ w réznych odlegtosciach.
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Zakosowo Rysunek 6-19: Wiele sekcji
Tworzona jest wirtualna linia w linii z sekcja 1, od ktorej sekcja lub
sekcje stosowania nie maja diugo$ci i mogg znajdowac sig w réznych
odlegto$ciach od lini.

Wiele sekcji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika sekcji
(SDM), modut funkcji przetaczania (SFM)).

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu »L
3. Wybierz jedna z opciji:

» Kierunek przesuniecia sekcji 1 w linii © - umozliwia okreslenie,
czy sekcja 1 (punkt zerowy przesunie¢ sekcji) znajduje sie przed
lub za anteng GNSS, gdy pojazd porusza sig do przodu

» Odlegtos¢ przesuniecia sekcji 1 w linii O - umozliwia okreslenie
odlegtosci w linii od anteny GNSS do sekcji 1 (punkt zerowy
przesunie¢ sekcji)

» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu @ _ okresla
kierunek poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii Srodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przéd

» Odleglo$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu w dziesietnych czeSciach metra

» Natozenie — umozliwia okreslenie wielko$ci dopuszczalnego
natozenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Opdznienie czasu wiaczenia — umozliwia ustawianie czasu [Section 3: 2.00 m
wiaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: Jedli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych prac,
zmniejsz warto$¢ opdznienia czasu wigczenia. Jesli stosowanie
wigcza sig zbyt pézno, zwieksz wartos¢ opbznienia czasu
wigczenia.

» Opoznienie czasu wylaczenia — umozliwia ustawianie czasu Rysunek 6-20: Kierunki i odlegfosci przesuniecia — za sekcjg 1
wytaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym ”

prowadzono prace

UWAGA: Jedli stosowanie wytqcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych prac, G&
zZmniejsz warto$¢ opdznienia czasu wytgczenia. Jesli stosowanie 9
wytacza sie zbyt pézno, zwigksz warto$¢ opdznienia czasu
wylgczenia. GE

P Przesunigcia sekcji © - umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 (linia odlegtosci przesunigcia sekcji 1 0 1
w linii) do kazdej sekcji. Dodatnia wartos¢ przesuniecia spowoduje ]
przeniesienie sekcji za sekcje 1. Ujiemna warto$¢ przesuniecia 9
przeniesie te sekcje przed sekcje 1. Sekcja 1 zawsze wynosi 0.
Wszystkie pozostate sekcje moga by¢ w réznych odlegtosciach.

4. Nacisnij strzatke POWROT <§ , aby powréci¢ na ekran Osprzet, lub
nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powréci¢ na gtowny
ekran Konfiguracja.
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Rysunek 6-21: Kierunki i odlegto$ci przesuniecia — przed sekcjg 1

|]

¢

o[

Rysunek 6-22: Natozenie
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SZEROKOSC STOSOWANIA LUB ROBOCZA

Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu do pracy w linii prostej lub typ
osprzetu do pracy w trybie zakosowo] lub szeroko$¢ robocza [typ osprzetu
rozsiewacza] umozliwia wprowadzanie szerokosci pojedynczej sekcji lub
szeroko$ci kazdej sekcji w celu obliczenia catkowitej szerokosci osprzetu.

Pojedyncza sekcja
W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

Szeroko$¢ stosowania lub szerokos¢ robocza umozliwia wprowadzanie
catkowitej szerokoSci pojedynczej sekciji osprzetu. Zakres wynosi od
1,0 do 75,0 metrow.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA [,

2. Naciénj przycisk [ESSerg
3. Nacisnij ikone KLAWIATURY @ Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu
do pracy w linii prostej] lub Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu

rozsiewacza).

4. Uzyj klawiatury numerycznej do wpisania wartosci.

5. Nacisnij strzatke POWROT <33 lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 6-23: Pojedyncza sekcja — szeroko$¢ stosowania lub robocza

AIL100LS

Wiele sekgcji

Kontrola sekcji jest dostepna, gdy w systemie znajdujg sie ktorekolwiek
z ponizszych: SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM), modut funkcji
przetaczania (SFM).

Szeroko$¢ stosowania lub szeroko$¢ robocza umozliwia wprowadzanie
szeroko$ci kazdej sekcji w celu obliczenia catkowitej szerokosci
wszystkich sekcji osprzetu. Kazda sekcja moze miec inng szerokos¢.
Sekcje sg ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na urzadzenie od
przodu. Zakres dla kazdej sekcji wynosi od 0,0 do 75,0 metrow. Laczna
warto$¢ dla wszystkich sekcji musi by¢ wieksza od 1,0 metra.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA [@%.
2. Naciénij przycisk [ Sera
Naciénij ikone KLAWIATURY @ Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu

do pracy w linii prostej lub typ osprzetu do pracy w trybie zakosowo]
lub Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu rozsiewaczal.

w

Zaznacz sekcje, ktora ma by¢ wprowadzona lub edytowana.
Nacinij ikong KLAWIATURY .

Za pomocg klawiatury numerycznej wprowadz szeroko$¢ wybranej
sekcii.

7. Nacisnij strzatke POWROT <3 lub boczng karte KONFIGURACJA
2, Py .

, aby powraci¢ na ekran Osprzet lub na ekran gtowny
Konfiguracja.

I

UWAGA: Jesli Uktad symetryczny osprzetu jest wigczony, tylko pierwsza
Z kazdej pary ustawionych sekcji bedzie dostgpna do zaznaczenia.

Rysunek 6-24: Wiele sekcji — szeroko$¢ stosowania lub robocza

.
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Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego umozliwia wprowadzenie Rysunek 6-25: Odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego osprzetu
odlegtosci od linii $rodkowej urzadzenia do $rodka osprzetu. Gdy mapowanie
na ekranie przedstawia brak natozenia lub przerwe, natomiast stosowanie

w polu zapewnia spdjne natozenie lub przerwe jedynie z jednej strony
kierunku jazdy, nalezy obliczy¢ regulacje odlegtosci przesuniecia osprzetu
poprzecznego i skorygowac warto$¢ odlegtosci przesuniecia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza samobieznego
nalezy uzy¢ kalkulacji regulaciji przesunigcia GNSS w celu obliczenia
regulacji odlegto$ci przesuniecia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza wleczonego lub
doczepianego nalezy uzy¢ kalkulacji regulacji przesuniecia osprzetu
w celu obliczenia regulacji odlegtosci przesunigcia osprzetu.

UWAGA: W przypadku uzywania sterowania wspomaganego/
automatycznego, je$li mapowanie na ekranie przedstawia
natozenia lub przerwy, moze by¢ wymagane skorygowanie
ustawien sterowania wspomaganego/automatycznego.

Obliczanie regulacji przesunigcia GNSS
Aby obliczy¢ regulacje przesuniecia GNSS przy uzyciu tej samej trasy nawigacyjnej:
1. Utworz linie prostg AB.
Przy wiaczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz @ przynajmniej 30 metrow i umiesé flagi na dyszlu lub obok urzadzenia.

Zawrd6¢ i wigcz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac @ na tej samej trasie nawigacyjnej AB. Umies¢ flagi na dyszlu lub obok
urzadzenia lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie @.

Zmierz roznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdem @.
Podziel zmierzong odlegto$¢ © na pét. Ta roznica bedzie stanowi€ regulacje przesuniecia.

Zwigksz lub zmniejsz odleglos$¢ przesunigcia o warto$¢ regulacji przesunigcia okreslong w kroku 5, a nastepnie powtérz test. Odlegto$¢ przesuniecia
poprzecznego anteny zostata wyregulowana poprawnie, jesli $lady két pojazdu s w tym samym miejscu podczas jazdy w obu kierunkach. Jesli

ta regulacja spowoduje zmiane odlegtoSci przesuniecia poprzecznego anteny o wiecej niz 10 cm, wéwczas nalezy ponownie wykonaé kalibracje
automatyczna.

Biezace ustawienia przesuniecia

Natozenie stosowania Kierunek przesunigcia = w prawo
w polu Kierunek przesuniecia =w lewo | Kierunek przesuniecia = w prawo | Odlegtos$¢ przesunigcia =0m

W prawo przejazdu @ Zmniejsz warto$¢ przesuniecia odlegto$ci Zwieksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci Zwieksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

Zmien na kierunek przesunigcia osprzetu w lewo
i zwigksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

NN NNNNNNNNN

W lewo przejazdu @ Zwigksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci Zmniejsz warto$¢ przesuniecia odlegtosci

Rysunek 6-26: Odlegto$é przesuniecia GNSS

// /1

/S Y NNNNNNN
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Regulacja przesuniecia osprzetu poprzecznego
Aby obliczy¢ regulacje przesunigcia osprzetu przy uzyciu sasiednich tras nawigacyjnych:

1.
2.

Utworz linig prosta AB.

Przy wiaczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz O tak, jakby uzywany byt osprzet i umiesé flagi na zewnetrznych krawedziach

osprzetu.

Zawro¢ i wigcz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac A na sasiedniej trasie nawigacyjnej AB. Umies¢ dodatkowe flagi na zewnetrznych
krawedziach osprzetu lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie 0.

Zmierz roznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdem @.

Podziel zmierzong odlegto$¢ © na pét. Ta réznica bedzie stanowi¢ regulacje przesuniecia.

Odpowiednio zwigksz lub zmniejsz odlegto$¢ przesuniecia O w zaleznosci od tego, gdzie wystepuje natozenie stosowania w polu i biezace
ustawienie kierunku przesunigcia osprzetu.

Stosowanie w polu

Biezace ustawienia przesuniecia

Kierunek przesuniecia =
w lewo

Kierunek przesuniecia =
W prawo

Kierunek przesuniecia = w prawo
Odlegtos¢ przesunigcia =0 m

Natozenie z prawej strony przejazdu @ Iub

Przerwa z lewej strony przejazdu (1]

Zwigksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci

Zmniejsz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

Zwigksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

Natozenie z lewej strony przejazdu @ Iub

Przerwa z prawej strony przejazdu @

Zmniejsz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

Zwigksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci

Zmien na kierunek przesunigcia osprzetu w lewo
i zwieksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

Rysunek 6-27: Odlegtos$¢ i kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego
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REVERSE SENSE

Opcje Reverse Sense sg uzywane podczas dodawania modutu Reverse
Sense, SCM (modut kontroli sterowania dla systemu FieldPilot IV) lub
SCM Pro (modut kontroli sterowania pro dla systemu FieldPilot Pro/
UniPilot Pro) do dowolnej konfiguracji. Umozliwia mapowanie stosowania
oraz sterowanie nim, a takze nawigacje na ekranie podczas jazdy na
biegu wstecznym.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
Nacisnij przycisk m
Oprocz standardowych opcji wybierz:
» Wigczenie funkcji BoomPilot na biegu wstecznym — umozZliwia
wiaczenie funkcji BoomPilot podczas jazdy na biegu wstecznym
» Opdznienie sygnatu jazdy w tyt — umozZliwia ustawienie opdznienia
przy przetaczaniu z trybu jazdy do przodu na jazde do tytu lub
z trybu jazdy do tytu na jazde do przodu; w rezultacie ikona
pojazdu na ekranie nawigacji zmienia kierunek
Rysunek 6-28: Modut reverse sense

AIL10015

Dostepnos$¢ z roznymi konfiguracjami systemu

Jazda na biegu wstecznym na ekranach nawigacji
Jezeli podczas jazdy na biegu wstecznym funkcja BoomPilot na
biegu wstecznym jest aktywna, umozliwia to stosowanie produktu,
automatyczne sterowanie sekcjami oraz mapowanie w prawidtowy
sposob dla jazdy urzadzenia do tytu.

<4Predkos¢ na pasku nawigacji podczas jazdy na biegu wstecznym
zmieni kolor na czerwony

Rysunek 6-29: Jazda do przodu

Urzadzenie do Funkcja Funkcja BoomPilot na biegu
automatycznego Urzadzenie BoomPilot na wstecznym moze by¢ wiaczona Opdznienie sygnatu mozna
sterowania sekcjami wykrywajace jazde biegu wstecznym | lub wylaczona w menu za pomoca | dostosowaé za pomoca
w systemie pojazdu wstecz jest dostepna Zezw. na wsteczny BoomPilot Opébznienie sygnatu jazdy w tyt
FieldPilot IV * v v v
SDM lub SFM Modut Reverse Sense v v v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v X

* Funkcja opcjonalna zalezna od sprzetu.
** Kontrolowane bezposrednio przez system FieldPilot Pro/UniPilot Pro.
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WYBOR DYSZY

Gdy system obejmuje zestaw interfejsu czujnika cisnienia (PSIK), Wybo6r
dyszy umozliwia wybér typu dyszy opryskiwacza (seri¢ i pojemnos¢)
w celu okreslenia informaciji o wielkosci kropli.
1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naciénij przycisk m
<4Biezacy wybdr dyszy jest przedstawiony w polu informacii
3. Naciénij strzatke wyboru dyszy NASTEPNA STRONA 9
4. Wybierz jedna z opcji:
» Ustawienia dyszy 1-5 — wybér do pieciu (5) dysz w celu
zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezacej dyszy
w celu okre$lenia parametréw dotyczacych wielkosci kropli
» Biezaca dysza — wyswietla biezaca dysze
5. Nacisnij strzatke POWROT <b lub boczng karte KONFIGURACJA ,
aby powraci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.
Rysunek 6-31: Monitor wielko$ci kropli

ANL100LS

AIL10015

AILL10015

Ustawienie

Ustawienia dyszy umozliwiajg zapisanie do pieciu dysz, ktére mozna
szybko wywota¢ z pamieci.

1. Nacisni} [JEI-

2. Wybierz serig dyszy TeeJet.

3. Wybierz pojemno$¢ dyszy.

Rysunek 6-32: Ustawiona dysza

AIL10015

AILLOOLS

Rysunek 6-33: Rozmiary dysz oraz powigzane kolory

Ustalone pojemnosci dysz oraz kolory

Rozmiar | Kolor Rozmiar | Kolor

Niebieski liliowy Brazowy orzechowy
Szary sygnatowy

Biaty beskidzki

Zielony oliwkowy

Zielony
ostrzegawczy

Bardzo ciemny
rézowy

Z6tty jasny

Fioletowy sygnatowy
Niebieski Chagall Czarny grafitowy

Purpurowy czerwony

Czerwony ognisty
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iezaca dysza

Biezaca dysza przedstawia aktywng dysze w celu ustalenia biezacych

informaciji o wielko$ci kropli. Dysze muszg by¢ wstepnie ustawione, Gdy system obejmuje zestaw interfejsu czujnika ci$nienia (PSIK), mozna
aby mozna byto wybra¢ biezacq dysze. wiaczyciwytaczyé monitor wielkosci kropli. Modut DSM nastepnie bedzie
dostepny na ekranach roboczych.

1. Nacisnij wymagana dysze.

Pokazana bedzie wybrana dysza: Ustawienia
<«4Pole informacji na ekranie Osprzet
Wiacz/wytacz DSM
Naci$nij boczna karte KONFIGURACJA .
Naciénij przycisk m
Naciénij opcie [T R
Wybierz, czy monitor wielosci kropli ma by¢ wigczony lub wytgczony.
Nacisnij strzatke POWROT lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.
UWAGA: Gdy monitor wielkoSci kropli jest wylaczony, stan kropli/
cisnienia jest niedostepny na pasku stanu ekranu nawigacji.

<«Stan kropli/ci$nienia wySwietlany na pasku stanu na ekranach
nawigacji

Rysunek 6-34: Biezgca dysza

ISAREE T S

AILLOOLS

Rysunek 6-35: Monitor wielkosci kropli

AIL1001%

ANLT00LS
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Wybor dyszy/biezaca dysza
Aby okresli¢ ustawienia dyszy oraz biezacq dysze, nalezy zapoznac sie
z punktem ,Wybdr dyszy” w tym rozdziale.

Czujnik cisnienia modutu wej$¢/wyj$é
Jesli zainstalowany jest zestaw interfejsu czujnika ci$nienia, opcje
czujnika cisnienia umozliwiaja wprowadzanie maksymalnego ci$nienia
znamionowego producenta czujnika oraz ustawianie wysokiego i niskiego
alarmu ci$nienia okreslanego przez uzytkownika.
UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,Czujniki”

w rozdziale Ustawienia w tym podreczniku.

Obstuga

Pasek stanu

Stan kropli/ci$nienia wyswietla informacje o biezacym stanie wielkoSci
kropli i cinienia systemu.

1. Naciéni ikone STANKROPLICISNENA G @ & 66 @ XK.
2. Naci$nij ekran w dowolnym miejscu, aby wréci¢ na ekran nawigacji.
Rysunek 6-36: Stan kropli/ciSnienia

Stan kropli/ci$nienia

Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezpo$rednio powigzany
z hiezaca wielkoscig kropli. Opcje kolorow obejmuja;

00l 00 0

x Przekreslony = wytaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu
czujnika cisnienia w systemie

Zestawienie wielkosci kropli

W przypadku wybierania dyszy opryskowej, ktéra wytwarza krople

o wielkosci ujetej w jednej z o$miu kategorii klasyfikacji wielkosci kropli,
zawsze nalezy pamigtac, ze jedna dysza w zaleznosci od cisnienia moze
wytworzy¢ krople o wielkoSci ujetej w réznych klasyfikacjach. Dysza moze
wytwarzac $rednie krople przy niskim ci$nieniu oraz drobne krople przy
wyzszym cisnieniu.

Kategoria Symbol Kod koloru
Ekstremalnie drobne XF oleto

Bardzo drobne VF erwo

Drobne F Pomaranczowy
Srednie M Zotty

Grube C elo

Bardzo grube VC ebie
Ekstremalnie grube XC ‘ Biaty

Skrajnie grube uc

UWAGA: Na dzieri publikacji klasyfikacja wielkosci kropli jest zgodna z
norma ISO 25358.
Klasyfikacje mogg ulega¢ zmianie.

Pasek nawigacji
Pasek nawigacji przedstawia wybrane informacje, w tym biezace ci$nienie
systemu oraz biezaca wielko$¢ kropli.
1. Naciénij pole WYBIERANE INFORMACJE.
2. Wybierz jedna z opgji:
» Cisnienie systemu — wys$wietla biezace cisnienie systemu
» Wielkos¢ kropli — wySwietla biezaca wielkos¢ kropli z dyszy
3. Naci$nij miejsce poza polem wyboru, aby wrdci¢ na ekran nawigacii.

Rysunek 6-37: Wybierane informacje na pasku nawigacji
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STEROWANIE SEKCJAMI BOOMPILOT

Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot — w zalezno$ci
od tego, czy zainstalowany jest system sterowania sekcjami, a gdy jest
zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami jest zastosowane oraz
jakie opcje sg wiaczone. Powszechne sg ponizsze konfiguracje:

» Brak modutu sterowania sekcjami
o Tylko konsola
o Z opcjonalnym wigcznikiem/wytgcznikiem roboczym
» Opryskiwacz ISOBUS
o Tylko konsola i ECU
® Ze skrzynka rozdzielcza,
® Z modutem stanu osprzetu ISOBUS (ISO ISM)
» Rozsiewacz ISOBUS
o Tylko konsola
o Z opcjonalnym wigcznikiem/wytacznikiem rozsiewacza
» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet i skrzynka rozdzielczg
lub ISM
» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet
W przypadku kazdej z tych konfiguracji dostepne sg dwie opcje sterowania
sekcjami:
+ Automatyczne sterowanie sekcjami A — sekcje sq wigczane
i wytaczane w razie potrzeby na podstawie informacji o pozyciji
GNSS i predkosci. Te same informacje o zastosowaniu sekcji beda,
mapowane na ekranach nawigacji. W zaleznosci od konfiguracii
automatycznym sterowaniem sekcjami mozna sterowaé recznie
przy uzyciu skrzynki rozdzielczej, przetacznika lub ikony BoomPilot
w opcjach nawigacji i naprowadzania na ekranach nawigacji.

* Reczne sterowanie sekcjami A - sekcje mozna wytgczaé
i wigczac recznie w razie potrzeby przy uzyciu skrzynki rozdzielczej
lub ikony BoomPilot w opcjach nawigacji i naprowadzania.
W zaleznosci od konfiguracii te same informacije o zastosowaniu
sekcji moga by¢ mapowane na ekranach nawigacji.

Ustawienia trybu uruchamiania BoomPilot oraz ikony BoomPilot
umoZliwiajg zmiane obstugi sterowania sekcjami na ekranach nawigacji.
1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
Nacisnij przycisk m
Wybierz jedng z opciji:
» Tryb uruchamiania BoomPilot — umozliwia okre$lenie trybu,
w ktérym jest rozpoczynane zadanie.
<4 Automatyczny — automatyczne sterowanie sekcjami jest
wigczone i aktywowanie sekcji illub mapowanie na ekranie
bedzie sterowane na podstawie sygnatu GNSS i predkosci
<«4\Wylaczony - automatyczne sterowanie sekcjami jest
wyltgczone, ale aktywowanie sekgji ilub mapowanie na ekranie
mozna wigcza¢ recznie przy uzyciu skrzynki rozdzielczej lub
ikony BoomPilot w opcjach nawigacji i naprowadzania na
ekranach nawigacji

» lkona BoomPilot — umozliwia ustalenie, czy ikona BoomPilot jest
dostepna w opcjach nawigacji i naprowadzania na ekranach
nawigacji w celu recznego sterowania funkcjg BoomPilot
<4Wigcz - lkona BoomPilot bedzie dostepna w opcjach Nawigacja

i naprowadzanie na ekranach nawigacji, umozliwiajac obstuge
automatycznego sterowania sekcjami
<«\Wylacz - lkona BoomPilot bedzie niedostepna w opcjach
Nawigacja i naprowadzanie
4. Naciénij strzatke POWROT <}3 lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powréci¢ do ekranu gléwnego Konfiguracja.
Rysunek 6-38: Opcje BoomPilot

AIL10015
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Dostepnos¢ z roznymi systemami sprzetowymi

Tryb uruchamiania BoomPilot | Obecnos¢ ikony BoomPilot lkona BoomPilot
mozna ustawi¢ w menu mozna ustawi¢ w menu wyswietlana w opcjach

Sprzet w systemie Konfiguracja -> Osprzet Konfiguracja -> Osprzet nawigacji i naprowadzania

» Brak modutu sterowania sekcjami

o Tylko konsola Nie Tak Tak
® Z opcjonalnym wigcznikiem/wytacznikiem Nie Tak Tak
roboczym
» Z TeeJet SDM* lub SFM*** + ISM* Nie — tryb BoomPilot jest ustawiany w ISM Nie Nie
» Z TeeJet SDM** lub SFM*** Tak Nie Tak

* Wymaga modutu stanu osprzetu (ISM) w wersji 2.00 lub nowszej
** Wymaga modutu sterownika sekcji (SDM) w wersji 21.00 lub nowszej
“** Wymaga modutu funkcji przetaczania (SFM) w wersji 21.00 lub nowszej
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ROZDZIAL 7 - NAWIGACJA I MAPOWANIE

System Matrix Pro GS umozliwia jednoczesne stosowanie produktu i nawigacje pojazdu. Nawigacja jest mozliwa od razu po zakofczeniu ustawiania
systemu. Szes¢ tryboéw nawigacji pozwala uzytkownikom optymalizowac¢ prace w polu: prosta AB @ krzywa AB @ jazda okrezna , ostatni
przejazd , nastepny rzad @ oraz krzywa adaptacyjna @ Dodatkowe elementy optymalizujgce prace to Stosowanie granicy wewnetrznej &k,
granicy zewnetrznej (& iflub wielobokow o Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku o; Nawigacja powrotu do punktu
Q i Nawigacja z podgladem RealView @®. Oprocz tego, w ramach funkcji mapowania Pokrycie & oraz Stosowanie @ moga by¢ wy$wietlane
oraz rejestrowane informacje dotyczace stosowania produktu, natomiast funkcje Dawkowanie & i Mapy dawki @ docelowej sg w stanie kierowa¢
stosowaniem produktu.

Przeglad

Biezace informacje s dostepne na trzech ekranach nawigacii.

Nawigacja z widokiem pojazdu Nawigacja z widokiem pola tworzy obraz  Nawigacja RealView umoZliwia wy$wietlanie
tworzy obraz wygenerowany komputerowo wygenerowany komputerowo przedstawiajacy wejécia wideo zamiast obrazu wygenerowanego
przedstawiajacy pozycje pojazdu na obszarze pozycje pojazdu i obszar stosowania komputerowo.

stosowania. z perspektywy lotniczej.

B -~

AENBEARAEAE B R EA RN A EA R EE R

Aby wybra¢ tryb nawigacji: Rysunek 7-1: Wybierz tryb nawigacji

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wyswietlenia opcji nawigacji.

a&E A A S AAARAGAGASAABRABES

2. Naciénij ikong TRYB NAWIGACJI . @ @ - K

3. Wybierz jedna z opcji: —~ N - <
» Brak nawigacji At Ty 5
» Nawigacja prostej AB 0 > C; g
» Nawigacja krzywej AB i
» Nawigacja okrezna

a&E A A S AAAAAGARASAARRAGESE "

» Nawigacja ostatniego przejazdu* @ \4 @ ﬂ

» Nawigacja nastepnego rzedu*

» Krzywa adaptacyjna @E

* Opcje nawigacji moga nie by¢ dostepne w zaleznosci od -
zainstalowanego systemu sterowania wspomaganego/
automatycznego.
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Opcje ekranéw
Dostep do nawigaciji i naprowadzania mozna uzyska¢ z ekranu Widok
pojazdu, Widok pola lub RealView.

+ Karta opcji nawigacji i naprowadzania a - na kazdym ekranie
nawigacji wyswietla opcje nawigacji takie jak tryby nawigaci,
opcje linii nawigacji, opcje powrotu do punktu, od$wiezanie GNSS,
przetaczanie BoomPilot oraz przefaczanie trybu jazdy po krzywej
z wyprzedzeniem kierunku.

+ Karta opcje granic i wielobokdw ﬁ - na kazdym ekranie nawigacji;
wyswietlajg opcje zewnetrznej granicy, wewnetrznej granicy oraz
wielobokdw.

+ Karta opcji mapowania i - na ekranach nawigacji z widokiem

pojazdu lub widokiem pola; wySwietla mapy wielobokéw, mapy
pokrycia oraz mapy stosowania.

+ Karta opcji ekranu ﬁ - na ekranie nawigacji z widokiem pola;
wyswietla opcje przyblizania i przesuwania.

+ Karta opcji RealView &k - na ekranie nawigacji RealView;
wyswietla ustawienia kamery oraz nawigacji z podgladem.

Rysunek 7-2: Opcje ekranu Nawigacja

S D

Widok pojazdu
Widok pola

RealView

Q Opcje nawigacji i naprowadzania

Na kazdym ekranie nawigacji; wyswietla opcje nawigacji takie jak tryby
nawigacji, opcje linii nawigacji, opcje powrotu do punktu, od$wiezanie
GNSS, przetaczanie BoomPilot, przetaczanie trybu jazdy po krzywej

z wyprzedzeniem kierunku.

S D

Tryb nawigacji

. Tryb nawigacji — dostep do opcji trybu nawigacii

Brak nawigacji — wytacza nawigacje

Nawigacja prostej AB e- zapewnia nawigacje po
linii prostej na podstawie punktdw odniesienia Ai B

Nawigacja krzywej AB ©_ zapewnia nawigacje
wzdtuz krzywych linii na podstawie wstepnej linii
odniesienia AB

298

Nawigacja okrezna ©- zapewnia naprowadzanie
wokét centralnej lokalizacji, ktéra rozchodzi sie

do wewnafrz lub na zewnafrz, w zaleznosci od
poczatkowej linii odniesienia AB

°

Nawigacja ostatniego przejazdu € - oferuje wierng
nawigacje ostatniego przejazdu

0 2

Nawigacja nastepnego rzedu 17 - wskazuje lokalizacje
nastepnego rzedu i przekazuje dane przejazdu na
koncu rzedéw do kolejnego sasiedniego rzedu

Nawigacja krzywej adaptacyjnej wo zapewnia
nawigacje wzdtuz krzywej linii na podstawie
poczatkowej linii odniesienia AB, gdzie kazda
sgsiadujaca linia nawigacji jest rysowana od
przewidywanej szerokosci nawigacji oraz kursu

Punkt A ) - zaznacza pierwszy punkt na trasie
nawigacyjnej.

Punkt B @) - zaznacza koncowy punkt na trasie
nawigacyjnej. Wyszarzone = nie przejechano
minimalnego dystansu.

Anuluj punkt A — anuluje proces zaznaczania punktu
A. Przywraca poprzednig trase nawigacyjng AB (jesli
jest wyznaczona).

B
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Punkt B nastepnego rzedu @ - zaznacza punkt
kofcowy rzedu.

Stopien azymutu 4 - ustala prostg trase
nawigacyjng mierzong w stopniach, w prawo
od p&tnocnej warto$ci poczatkowej. Pétnoc = 0,
Wschod = 90, Potudnie = 180, Zachdd = 270.

Przesunigcie A+ — przesuwa istniejgca trase
nawigacyjng do biezacej pozycji pojazdu.

Nastepna trasa nawigacyjna prostej — przedstawia
prostg AB lub trase nawigacyjna stopnia azymutu
zapisang w biezacym zadaniu.

Nastepna trasa nawigacyjna krzywej AB — pokazuje
nastepna trase nawigacyjna krzywej AB zapisang,
w biezacym zadaniu.

@ @ e 60

Nastepna trasa nawigacyjna okrezna — pokazuje
nastepna okrezna trase nawigacyjng AB zapisang
w biezacym zadaniu.

Nastepna trasa nawigacyjna krzywej adaptacyjnej —
pokazuje nastepna trase nawigacyjng krzywej
adaptacyjnej AB zapisang w biezacym zadaniu.

Powrét do punktu

Zaznacz punkt @ — wyznacza punkt w lokalizacji
pojazdu. Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

Nawigacja powrotu do punktu — podaje odlegtos¢
i nawiguje z powrotem do ustalonego punktu.

Usun punkt — usuwa zaznaczony punkt.

Anuluj nawigacje — ukrywa odlegto$¢ i nawigacje do
zaznaczonego punktu.

A

funkcja BoomPilot

Wiacza i wytgcza automatyczne sterowanie
opryskiwaczem (ASC). Wyszarzone = dane

GNSS sg niedostepne.

Nawigacjaw t
kierunku

rybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem

Wskazuje miejsce, gdzie biezgce sterowanie
doprowadzi pojazd, przy uzyciu ,wskaznika”
petnigcego role nawigacii.

f“/r

%
@

Odswiezanie pozycji GNSS

Resetuje filtr ClearPath na odbiorniku OEMStar.

D Opcje granic i wielobokow
Na kazdym ekranie nawigacji; wySwietlajg opcje zewnetrznej granicy,
wewnetrznej granicy oraz wielobokdw.

S

A

Zewnetrzne granice

Zaznacz granice zewnetrzng — ustala obszar
stosowania i okresla strefy nieobjete stosowaniem.
Podczas tworzenia granicy zewnetrznej linia granicy
bedzie na zewnatrz najbardziej zewnetrznej sekciji.
Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

Anuluj zewnetrzng granice — anuluje proces
zaznaczania zewngtrznej granicy

Zakoncz zewnetrzng granice - finalizuje aktualny
proces zaznaczania zewnetrznej granicy. Granice
mozna réwniez zamknag, przejezdzajac po
szeroko$ci pokosu od punktu poczatkowego.

Wstrzymaj zewnetrzng granice — wstrzymuje proces
zaznaczania zewnetrznej granicy

Wznéw zewnetrzng granicg — wznawia proces
zaznaczania zewnetrznej granicy

Usun ostatnio zaznaczong granice — usuwa ostatnio
zaznaczong granice (wewnetrzng lub zewnetrzna)

z aktualnego zadania. Naci$nij ponownie, aby
usunac¢ kolejne granice w kolejnosci od ostatnio
utworzonej do pierwsze;

98-05273-PL R12 “
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Wewnetrzne granice

&

Zaznacz granicg wewnetrzng — ustala obszar
stosowania i okresla strefy nieobjete stosowaniem.
Podczas tworzenia granicy wewnetrznej linia granicy
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej sekdji.
Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

Anuluj wewnetrzng granice — anuluje aktualny
proces zaznaczania wewnetrznej granicy

&
&

Zakoncz wewnetrzng granice — finalizuje aktualny
proces zaznaczania wewnetrznej granicy. Granice
mozna réwniez zamknag, przejezdzajac po
szeroko$ci pokosu od punktu poczatkowego

Wstrzymaj wewnetrzng granice — wstrzymuje proces
zaznaczania wewnetrznej granicy

il
&

Wznéw wewnetrzng granice — wznawia proces
zaznaczania wewnetrznej granicy

oul

Usun ostatnio zaznaczong granice — usuwa ostatnio
zaznaczong granice (wewnetrzng lub zewnetrzng)

z aktualnego zadania. Naciénij ponownie, aby
usuna¢ kolejne granice w kolejnosci od ostatnio
utworzonej do pierwszej

Lt

Wieloboki

Zaznacz wielobok — ustala obszary mapowania.
Wyszarzone = dane GNSS sa niedostepne.

Anuluj wielobok — anuluje aktualny proces
zaznaczania wieloboku

' Opcje mapowania
Na ekranach nawigacji z widokiem pojazdu lub widokiem pola; wy$wietla
mapy wielobokéw, mapy pokrycia oraz mapy stosowania.

UWAGA: Opcje sq dostepne tylko wtedy, gdy w systemie znajduje sie
komputer dozujgcy lub zostat ustalony wielobok.

S

dhAbEAGABRAEAARRRRREANLESSS

P

Mapa pokrycia — przedstawia obszary objete
osprzetem, bez wzgledu na to, czy produkt byt
stosowany

Mapa wielobokéw — pokazuje wszystkie mapowane
wieloboki

Qe «

Mapa dawkowania — pokazuje wcze$niej zatadowang
mape, ktéra przekazuje informacje do komputera
dozujacego, umozliwiajac stosowanie produktu

Zakoricz wielobok — finalizuje aktualny proces
zaznaczania wieloboku

Wstrzymaj wielobok — wstrzymuje proces
zaznaczania wieloboku

o596

Wznéw wielobok — wznawia proces zaznaczania
wieloboku

Usun ostatnio zaznaczony wielobok — usuwa
ostatnio zaznaczony wielobok z aktualnego zadania.
Nacisnij ponownie, aby usuna¢ kolejne wieloboki

w kolejnosci od ostatnio utworzonego do pierwszego

(>

Mapa stosowania — przedstawia miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego

poziom w odniesieniu do wcze$niej ustawionych
maksymalnych i minimalnych pozioméw

©

Mapa dawki docelowej — przedstawia dawke
zastosowania, ktorg komputer dozujacy postara sie
uzyska¢ (mozna to monitorowac z poziomu dolnej
karty Kontrola dawki)

’(-9

lkony — uzywane w systemie Matrix Pro 570GS

Przyciski — uzywane w systemie Matrix Pro 840GS

Widok pojazdu — ikony lub przyciski
dostosowujg widok z pojazdu lub
perspektywe siegajaca horyzontu do
widoku z lotu ptaka

Widok pola — ikony lub przyciski
zwigkszaja/zmniejszajg obszar
wyswietlany na ekranie
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‘:’ Opcje ekranu @ Opcje nawigacji RealView
Na ekranie nawigacji z widokiem pola; wySwietla opcje przyblizania Na ekranie nawigacji RealView; wySwietla ustawienia kamery oraz
i przesuwania. nawigacji z podgladem.

L P L P

Przyblizanie/oddalanie

P & Ikony — uzywane w systemie Matrix Pro 570GS
\—‘ \"

Wyb6r kamery wideo — wybor jednego z o$miu
widokow z kamer, jesli podtaczony jest modut
A v Przyciski — uzywane w systemie Matrix Pro 840GS wyboru trybu wideo (VSM).

®

®6 Widok podzielonej kamery — wybor jednego z dwéch
Widok pojazdu — ikony lub przyciski @ ee zestawow czterech wejs¢ kamery (A/B/C/D lub
dostosowujg widok z pojazdu lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery osobne
perspektywe siegajaca horyzontu do sygnaty wideo.
widoku z lotu ptaka pe Ustawienia nawigacji z podgladem — umozliwia
@®

wigczenie funkcji nawigacji z podgladem lub kata

Widok pola — ikony lub przyciski zwigkszaja/
E sterowania oraz dostosowanie trasy nawigacyjne;.

zmniejszajg obszar wyswietlany na ekranie
@ Nawigacja z podgladem — naktada tréjwymiarowe

S| sy navigacyine na braz wideo w el

W ), | Strzatki — przesuwanie wy$wietlanego obszaru usprawnienia nawigaciji.

mapy w odpowiednim kierunku bez przemieszczania Kat sterowania — wy$wietla kierunek, w ktorym
ﬁ pojazdu.

nalezy przekreci¢ kierownice.

e =3
(0

Widok ogdlny — rozszerzenie widoku ekranu na . V lkony w gére i w dét — umozliwiaja dopasowanie linii
najszerszy mozliwy. nawigacii i linii horyzontu do widoku kamery.

a Przechwytywanie obrazu z kamery — zapisuje
zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie USB.

<
<
J
<
9
=
<
z
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PASEK NAWIGACJI

Pasek nawigacji przedstawia wybrane informacje, czynno$ci nawigacyjne oraz stan sekgj.

Czynnos$¢ nawigacji i stan belki

Stan GNSS - wyswietla ,Brak GNSS”, gdy sygnat GNSS jest
niedostepny lub ,Wolny GNSS”, gdy system GNSS odbiera dane GGA
z czestotliwoscig ponizej 5 Hz.

Blad zejscia z kursu — wyswietla odlegto$¢ od wybranej trasy nawigacyjnej

Biezaca czynno$¢ — wyswietla czynnosci, takie jak oznaczenie punktu A lub
B, podchodzenie do korica rzedu, wskazujac chwile skretu i odlegto$¢ do
powrotu do o0znaczonego punktu

Stan sekcji — jeden punkt jest wySwietlany w przypadku kazdej
zaprogramowanej sekcji: zielony punkt oznacza, ze sekcja jest aktywna,
a czerwony punkt oznacza, ze sekcja jest nieaktywna

Rysunek 7-3: Czynnos$¢ nawigaciji/stan belki

Bfad zejscia z kursu

Odlegtos¢ wokot trasy nawigacyjnej odbierana jako btad zerowy moze
by¢ skorygowana przy uzyciu opcji Konfiguracja -> Nawigacja ->
Czuto$¢ nawigaciji.

Aby zmieni¢ format wy$wietlania odlegtosci:
1. Nacisnij pole czynnosci nawigacji na pasku nawigaciji.
2. Wybierz format pomiaru.

Wybierane informacje
Predkos¢ — wyswietla biezacq predkosé jazdy

Kurs — wyswietla kurs jazdy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,
od pétnocnej wartosci poczatkowej. Potnoc = 0°, Wschod = 90°,
Potudnie = 180°, Zachad = 270°.

Catkowity obszar stosowania — wy$wietla catkowity obszar stosowanego
produktu, w tym réwniez obszary pokrycia podwdjnego

Czas aplikacji — wyswietla catkowity czas, przez ktory aplikacja jest
aktywna w trakcie wykonywania biezacego zadania

Czas - wyswietla biezacy czas w oparciu 0 wybrang strefe czasowq

Liczba pokosu — wy$wietla biezaca liczbe pokosu w odniesieniu do
poczatkowej linii nawigaciji AB, w kierunku od A do B. Liczba jest dodatnia,
gdy pojazd znajduje sie z prawej strony wartosci poczatkowej AB lub
ujemna, gdy pojazd znajduje sie z lewej strony wartosci poczatkowej AB.
Cisnienie systemu — wy$wietla biezace cisnienie systemu (dostepne

tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wejS¢/wyjs¢)

Wielkos¢ kropli — wySwietla biezaca wielkos¢ kropel (dostepne tylko
wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wejs¢/wyjs¢)

Biezaca dawka zastosowania — wy$wietla biezaca dawke zastosowania

(dostepne tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w komputer dozujacy
innego producenta)

Dawka docelowa zastosowania — wy$wietla docelowg dawke zastosowania
(dostepne tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w komputer dozujacy
innego producenta)

Rysunek 7-4: Wybierane informacje
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PASEK STANU

Pasek stanu zapewnia informacje dotyczace stanu GNSS, trybu nawigacii,
obszaru gruntdw rolnych, wigczania sterowania wspomaganego/
automatycznego, korekgji przechytu, stanu sterowania osprzetem, stanu
kropli/ci$nienia oraz stanu kontroli dawki.

Po nacisnieciu ikony wy$wietlane sg odpowiednie informacje o stanie.

Rysunek 7-5: Pasek stanu

Stan sterowania wspomaganego/
automatycznego

Stan korekgji przechyly ——
Stan funkcji BoomPilot ———

Stan kropli/cignienia —

Stan kontroli dawki —

Zielony = GPS, GLONASS lub SBAS (z lub bez wymaganego
DGPS)

Z6tty = tylko GPS

Czerwony = brak GNSS
Pomaranczowy = Glide/ClearPath

Tryb nawigacji

<
=
J
<
9
=
<
z

Brak ikony = brak nawigacji
Nawigacja prostej AB
Nawigacja krzywej AB
Nawigacja okrezna

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja nastepnego rzedu

©60000

Nawigacja krzywej adaptacyjna

Stan obszaru gruntéw rolnych

Poza obszarem gruntow rolnych = jazda poza obszarem gruntow
rolnych

W obszarze gruntéw rolnych = jazda w obszarze gruntéw rolnych

Brak ikony = nie okreslono granicy (zewnetrznej lub wewnetrznej)

Stan sterowania wspomaganego/automatycznego
@ Zielony = wiaczony, aktywnie sterowany

% Zotty = wiaczony, wszystkie warunki dla sterowania
wspomaganego/automatycznego sg spetione

Czerwony = wylaczony, nie sg spetnione wszystkie warunki dla
sterowania wspomaganego/automatycznego

Brak ikony = brak zainstalowanego systemu sterowania
wspomaganego/automatycznego

Stan korekcji przechytu

a Kolorowy = wigczony, aktywne stosowanie korekcji przechytu

€\ Czerwony = wytaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego w systemie zyrokompasu
przechytu lub przechyt jest zwigzany z systemem sterowania
wspomaganego/automatycznego

Stan funkcji BoomPilot

Zielony = automatyczny
Z6tty = wszystko wigczone
Czerwony = wylgczony/reczny

Brak ikony = pojedyncza sekcja (w systemie nie zainstalowano
SmartCable lub SDM)

Stan kropli/ci$nienia
Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezpo$rednio zwigzany
z biezaca wielkoscig kropli. Opcje koloréw obejmuja; Q ‘ Q ‘

LY8) )

Przekreslony = wytagczony

) 4

Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu czujnika
ci$nienia, brak monitora czujnika cisnienia w DCM

Stan kontroli dawki

Zielony = normalna praca

Z6tty = ostrzezenie dotyczace uktadu (nieprawidtowa dawka/
nieprawidtowe cisnienie itp.)

Czerwony = btad uktadu (nieprawidlowa dawka/nieprawidtowe
ci$nienie itp.)

Brak ikony = nie zainstalowano funkcji kontroli dawki
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Ekrany stanu/informacyjne

Stan GNSS

Stan GNSS wyswietla informacje dotyczace biezacego stanu GNSS,

w tym warto$ci danych, liczbe dostepnych satelitow, stan HDOP i PRN,
odbiornik i wersje, jakos¢ i identyfikator satelity oraz strefe UTM.

1. Naci$nij ikone STAN GNSS " Bzﬂ " Bzﬂ

Stan trybu nawigacji

Stan trybu nawigacji wySwietla informacje dotyczace sposobu nawigacii,
nazwe biezacej nawigaciji oraz liczbe zapisanych tras nawigacyjnych

w konsoli.

1. Naciénij ikong TRYB NAWIGACJI @ @ @ @

Stan obszaru gruntéw rolnych

Stan obszaru gruntow rolnych wy$wietla informacje dotyczace obszaréw
biezacych zewnetrznych i wewnetrznych granic.

1. Naciénij ikone OBSZAR GRUNTOW ROLNYCH .

<4 Obszar gruntéw rolnych — catkowity obszar wszystkich
zewnetrznych granic minus obszar wszystkich wewnetrznych granic

< Zewngtrzny obszar ograniczony — catkowity obszar wszystkich
zewnetrznych granic

<4\Wewngtrzny obszar ograniczony — catkowity obszar wszystkich
wewnetrznych granic

Rysunek 7-6: Stan obszaru gruntéw rolnych

Stan sterowania wspomaganego/automatycznego
Stan sterowania wspomaganego/automatycznego wyswietla informacje
dotyczace biezacego stanu systemu sterowania wspomaganego/
automatycznego, w tym réwniez stanu przechytu.

1. Naci$nij ikong STAN STEROWANIA WSPOMAGANEGO/
AUTOMATYCZNEGO . .

.
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Stan korekcji przechytu
Stan korekcji przechytu wy$wietla informacje dotyczace biezacego stanu
systemu korekcji przesytu.

1. Naciénij ikone STAN KOREKCJI PRZECHYLU a &

Stan funkcji BoomPilot
Stan funkcji BoomPilot wy$wietla informacije o biezacym stanie systemu
BoomPilot.

1. Naci$nij ikone STAN BOOMPILOT A A A

Stan kropli/ci$nienia

Stan kropli/ci$nienia wywietla informacje o biezacym stanie wielkoSci

kropli i ci$nienia systemu.

1. Naciénij ikong STAN KROPLI/CISNIENIA.

000 66 60X

Stan kontroli dawki

Stan kontroli dawki wy$wietla informacje dotyczace stanu kontroli dawki.
1. Naciénij ikong STAN KONTROLI DAWKI @ @ @
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EKRANY NAWIGACII

Widok pojazdu
Widok pojazdu tworzy komputerowo wygenerowany obraz pozycji pojazdu wyswietlany na obszarze stosowania. Na tym ekranie wszystkie opcje
ustawiania, granic, wielobokdw, mapowania, stosowania i nawigacji s dostepne przy uzyciu kart opcji po prawej stronie ekranu.

Aby uzyska¢ dostep do ekranu Widok pojazdu:

1. Naciénij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @

Rysunek 7-7: Widok pojazdu

Kompas horyzontu
Pasek nawigacji

Pojazd z aktywnymi sekcjami belki
przedstawionymi w czasie rzeczywistym

Pasek stanu
Karta Opcje nawigaciji i naprowadzania
Karta Opcje granic i wielobokow
Karta Opcje mapowania
4

Trasy nawigacyjne

Obszar pokrycia natozenia Obszar pokrycia

Nawigacja na ekranie
* Linie nawigacii
<4Pomaranczowy — aktywna linia nawigacji
<«4Czarny (zwielokrotniony) — sasiednie linie nawigacji
«4Czarny — zewnetrzna linia granicy
«4Szary — wewngtrzna linia granicy
<Niebieski - linia granicy wieloboku

+ Punkty — oznaczenia wyznaczonych punktow
<4Punkt czerwony — powrét do punktu
<APunkt niebieski — punkt A
<«Punkt zielony - punkt B
+ Kompas horyzontu — na horyzoncie mozna wyswietla¢ ogélny
kierunek (przy zblizeniu)

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania i jego
natozenie:
<«Niebieski - jedno zastosowanie
<4Czerwony - co najmniej dwa zastosowania
+ Sekcje
<«Puste pola — sekcje nieaktywne
<«Biale pola - sekcje aktywne

Pomoc przycisku konsoli Matrix Pro 840GS
+ Przyblizenie/oddalenie i perspektywa — przyciski w gore/w doét
AV umozliwiajg dostosowanie widoku pojazdu lub perspektywy
do horyzontu, od widoku pojazdu do widoku z lotu ptaka.

.
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Widok pola

Widok pola tworzy komputerowo wygenerowany obraz pozycji pojazdu i obszaru stosowania z perspektywy lotniczej. Na tym ekranie wszystkie
opcje ustawiania, granic, wielobokdw i nawigacji oraz tryb Pan i opcje mapowania sg dostepne przy uzyciu karty Opcje po prawej stronie ekranu.

Aby uzyska¢ dostep do ekranu Widok pola:

1. Nacisénij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA m
Rysunek 7-8: Widok pola

Pasek nawigacji

ARAAAAAAARAARARARARRRAARS

Odwzorowanie pojazdu

Karta Opcje nawigacji i naprowadzania
Pasek stanu
Karta Opcje granic i wielobokow

Karta Opcje ekranu

Karta Opcje mapowania

Trasy nawigacyjne

Obszar pokrycia natozenia

Mapowany obszar pokrycia

Nawigacja na ekranie
+ Linie nawigacji
<«4Pomaranczowy - aktywna linia nawigacji
<«Czarny (zwielokrotniony) — sasiednie linie nawigacii
<4Czarny - linia granicy
<«Szary - wewnetrzna linia granicy
<ANiebieski - linia granicy wieloboku

+ Punkty — oznaczenia wyznaczonych punktow
<qPunkt czerwony — powrdt do punktu
<qPunkt niebieski — punkt A
<«Punkt zielony — punkt B

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania i jego
natozenie
<Niebieski - jedno zastosowanie
<4Czerwony - co najmniej dwa zastosowania

<
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Pomoc przycisku konsoli Matrix Pro 840GS
+ Przyblizanie/oddalanie — przyciski w gore/w dot AV
dostosowujg widoczny obszar mapy.
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Nawigacja RealView
Nawigacja RealView umozliwia wy$wietlanie wejscia wideo zamiast obrazu wygenerowanego komputerowo. Na tym ekranie wszystkie opcje
ustawiania, granic, wielobokow i nawigaciji sa dostepne przy uzyciu kart po prawej stronie ekranu. Aby ustawi¢ widok kamery (odwrécony,
obrécony), przejdz do opcji Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.

» Pojedyncza kamera - pojedyncza kamera jest podtaczona bezpo$rednio do konsoli
» Modut wyboru wideo — jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru wideo (VSM), dostepne sa dwie (2) opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jedng z maksymalnie o$miu kamer do zmiany widoku wejscia wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwdch zestawdw wej$¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery
osobne sygnaty wideo.

Aby przej$¢ na ekran RealView:

1. Naciénij karte NAWIGACJA REALVIEW @
Rysunek 7-9: Nawigacja RealView

Pasek nawigacji

Trasy nawigacyjne Linia horyzontu

Pasek stanu Karta Opcje nawigacji i naprowadzania

Karta Opcje granic i wielobokow

Karta opcji RealView

Kat sterowania

Nawigacja na ekranie
* Linie nawigacji

<qPomaranczowy - aktywna linia nawigacji
«4Czarny (zwielokrotniony) — sasiednie linie nawigacji
<4Pozioma czarna linia — linia horyzontu, ktérg mozna dostosowywa¢
«4Czarny - zewnetrzna linia granicy
<«4Szary — wewngtrzna linia granicy
<Niebieski - linia granicy wieloboku

.
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TRYBY NAWIGACIJI

=
e

Nawigacja prostej AB

Nawigacja prostej AB zapewnia nawigacje po linii prostej na podstawie punktow
odniesienia A i B. Poczatkowe punkty A i B umozZliwiajg obliczanie wszystkich pozostatych
réwnolegtych tras nawigacyjnych.

UWAGA: Przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy
uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja”
w rozdziale Ustawianie systemu.

)

Nawigacja krzywej AB

Nawigacja krzywej AB zapewnia nawigacje wzdtuz krzywych na podstawie wstepne; linii
odniesienia AB. Ta warto$¢ poczatkowa umozliwia obliczanie wszystkich pozostatych
tras nawigacyjnych.

UWAGA: Zalecane jest, aby nawigacja krzywej nie przekraczata 30° w zakresie trasy
nawigacji AB.
Przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy
uzyciu szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja”
w rozdziale Ustawianie systemu.

WSKAZOWKA: W przypadku pracy z obszarem ograniczonym wzorzec nawigacji
wykraczajgcy poza ustalone punkty AB bedzie nawigacjq po linii prostej.

$%

Nawigacja krzywej adaptacyjnej AB

Nawigacja krzywej adaptacyjnej* zapewnia nawigacje wzdtuz krzywej linii na podstawie

poczatkowej linii odniesienia AB, gdzie kazda sasiadujaca linia nawigacii jest rysowana

od przewidywanej szerokosci nawigacji oraz kursu.

UWAGA: Przesuniecie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy
uzyciu szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja”
w rozdziale Ustawianie systemu.

ol

Nawigacja okrezna

Nawigacja okrezna zapewnia naprowadzanie wokét centralnej lokalizacji, ktéra
rozchodzi sig do wewnatrz lub na zewnatrz, w zalezno$ci od poczatkowe; linii
odniesienia AB. Ta warto$¢ poczatkowa umozliwia obliczanie wszystkich pozostatych
tras nawigacyjnych.

Tryb ten jest uzywany do jazdy w centrum pola przy jednoczesnym naprowadzaniu
wzdtuz linii okregu, zgodnej z promieniem systemu nawadniania w centrum obrotu.

UWAGA: Przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy
uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja”
w rozdziale Ustawianie systemu.

28

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja ostatniego przejazdu* oferuje wierng nawigacje ostatniego przejazdu.
Konsola automatycznie wykryje najblizszy obszar stosowania i ustali réwnolegte trasy
nawigacji na podstawie tego obszaru.

UWAGA: Jedli wytyczono granice, ale nie nastapito dziatanie podczas procesu ustalania
granicy, nawigacja nie zostanie rozpoczeta.
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Nawigacja nastepnego rzedu

Nawigacja nastepnego rzedu* wskazuje lokalizacje nastepnego rzedu i przekazuje dane
przejazdu na koncu rzedéw do nastepnego sasiedniego rzedu. Gdy operator zaznaczy

koniec rzedu i rozpoczyna zwrot do nastepnego rzedu, podawane sg dane nawigacji

prostej AB dla nastepnego rzedu. Gdy pojazd znajduje si¢ w nastepnym rzedzie,

nawigacja zostaje wytaczona.

UWAGA: Przesunigcie do nastepnego rzedu zostanie obliczone przy uzyciu szerokosci
nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

Nawigacja nastepnego rzedu nie obstuguje pomijania rzedéw.

Brak nawigac;ji

Brak nawigacji* powoduje wytaczenie nawigacji.

UWAGA: Tryb braku nawigacji nie usuwa wyznaczonych linii nawigacji lub punktow z konsoli. Aby usuna¢ wyznaczone/zapisane dane
Z konsoli, nalezy zapoznac sig z rozdziatem ,Zarzadzanie danymi” w rozdziale Ustawianie systemu.

* Opcje nawigacji moga nie by¢ dostepne w zaleznosci od zainstalowanego systemu sterowania wspomaganego/automatycznego.

Sasiadujace rzedy moga by¢ pomijane w nawigacii prostej AB, nawigacji krzywej AB, nawigaciji krzywej adaptacyjnej oraz nawigacji okreznej. Pomijanie
sasiednich rzeddw nie jest obstugiwane w przypadku nawigaciji ostatniego przejazdu i nawigacji nastepnego rzedu.

LINIE NAWIGACIJI

Trasy nawigacyjne AB, trasy nawigacyjne azymutu, trasy nawigacyjne nastepnego przejazdu oraz trasy nawigacyjne nastepnego rzedu sg dostepne
w zaleznosci od biezacego trybu nawigacji. Przetaczanie z jednego trybu nawigaciji na inny zmienia obecnie dostepne tryby nawigacyjne.

W kazdym trybie nawigacji moze by¢ utworzonych wiele tras nawigacyjnych. Jesli zapisanych jest wiecej niz jedna trasa nawigacyjna w pojedynczym
trybie nawigacji, pojawi sig opcja Nastepna trasa nawigacyjna. Naciéniecie opcji Nastepna trasa nawigacyjna @) @5 @ & sprawi, ze pojazd
zostanie skierowany na nastepna trase nawigacyjna zapisang w konsoli.

Uzytkownik moze skopiowa¢ i edytowaé zadania w celu ponownego wykorzystania tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru zastosowania, mapy
dawkowania i/lub wielobokow dla réznych aplikacji na tym samym polu, przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link lub opcji Dane -> Dane zadania ->
Zarzadzaj.

Oznaczanie punktow AiB

Q @ Aby wytyczy¢ wzorzec trasy nawigacyjnej AB: UWAGA: Nie trzeba przejechac catego obwodu osi obrotu,
aby zainicjowac nawigacje okrezna.
1. Podjedz do wybrane] lokalizacji punktu A €. Uzyj ikony ANULUJ PUNKT @), aby anulowat polecenie Punkt A

2. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZAMAE weelu i powrdcié do poprzedniej trasy nawigacyjnej (jesli zostata wytyczona).
wyswietlenia opcji nawigacji.

Nacisnij ikone PUNKT A Q

Podjedz do wybranego miejsca punktu B { 2

Nacisnij ikone PUNKT B @ aby wyznaczy¢ linig AB.
,Czy chcesz nazwac te trase nawigacyjng?”

Rysunek 7-10: Zaznacz punkt A

o o1 AW

Nacisnij:

» Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisac trase nawigacyjng w konsoli

» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe i zapisac trase
nawigacyjng w konsoli

Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacji.

UWAGA: lkona PUNKT B L:, jest niedostepna dla wybranej opcji
(wyszarzona) do chwili, gdy zostanie pokonana minimaina
odlegtosc (3,0 metry w trybie nawigacji prostej lub krzywej,
50,0 metréw w trybie nawigacji okreznej).

.
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Rysunek 7-11: Zaznacz punkt B Funkcja Przesunigcie A+
Funkcja Przesuniecie A+ pozwala na przeniesienie biezacej trasy
nawigacyjnej w obecne potozenie pojazdu.

UWAGA: Dostepna tylko w trybie nawigacji prostej AB lub nawigacji
krzywej AB.

Aby dopasowac trase nawigacyjna;

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wyswietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij ikone PRZESUNIECIE A+ @

Rysunek 7-14: Przesuniecie A+

Rysunek 7-13: Jedz zgodnie z nawigacjg

<
=
J
<
9
£
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Funkcja Nastepna trasa nawigacyjna Rysunek 7-16: Zobacz, ktora trasa nawigacyjna jest aktywna

Jesli zapisana jest wiecej niz jedna trasa nawigacyjna, pojawi sig
funkcja Nastepna trasa nawigacyjna. Nacisniecie opcji Nastepna trasa
nawigacyjna sprawi, ze pojazd zostanie skierowany na nastepna trase
nawigacyjna zapisang w konsoli.

+ Nastepna trasa nawigacyjna prostej . - przedstawia prostg
AB lub trase nawigacyjna stopnia azymutu zapisang w biezacym
zadaniu.

+ Nastepna trasa nawigacyjna krzywej AB . — pokazuje nastepng
trase nawigacyjng krzywej AB zapisang w biezacym zadaniu.

+ Nastepna trasa nawigacyjna okrezna . - pokazuje nastepng
okrezng trase nawigacyjng AB zapisang w biezacym zadaniu.

+ Nastegpna trasa nawigacyjna krzywej adaptacyjnej . - pokazuje Trasy n awig acyjne ostatniego prze J azdu

nas.tef)nqtrase na\{vigacyjnq krzywe] adaptacyjnej AB zapisang @E Nawigacja ostatniego przejazdu oferuje wierna nawigacje ostatniego
W biezacym zadaniu. ~ przejazdu. Konsola automatycznie wykryje najblizszy obszar
UWAGA: Przesuniecie do sasiednich tras nawigacyjnych zostanie stosowania i ustali rownolegta trase nawigacyjng na podstawie tego obszaru.

obliczone przy uzyciu szeroko$ci nawigacji. Patrz ,Konfiguracja ->
Mapowanie i nawigacja” w rozdziale Ustawienia systemu.

UWAGA: Opcja Nawigacja ostatniego przejazdu moze nie by¢
dostepna i zalezy to od zainstalowanego systemu sterowania

Aby przej$¢ na inne dostepne trasy nawigacyjne: wspomaganego/automatycznego.

1. Nacisnij karte¢ OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE wcelu W celu aktywaci tras nawigacyjnych ostatniego przejazdu:
wyswietlenia opcji nawigacit 1. Podjedz do wybranej lokalizacji i wykonaj pierwszy przejazd.
2. Naci$nij ikong NASTEPNA TRASA NAWIGACYINA @) @5 @ &.
Aby przetaczy¢ sie pomigdzy trasami nawigacyjnymi, nalezy ponownie
nacisnaé ikong NASTEPNA TRASA NAWIGACYINA @D @5 @ &.

2. Powrd¢ nastepnie do obszaru stosowania.
3. Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacji.

UWAGA: Jedli wytyczono granice, ale nie nastapifo dziafanie podczas
Rysunek 7-15: Nastepna trasa nawigacyjna procesu ustalania granicy, nawigacja nie zostanie rozpoczeta.
Rysunek 7-17: Ustalanie pierwszeqgo przejazdu

s
=
)
>
o)
o
>

Aby zobaczy¢, ktdra trasa nawigacyjna jest aktywna, na pasku stanu
nacisnij ikone Tryb nawigacji.

.
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Trasy nawigacyjne nastepnego rzedu
Nawigacja nastepnego rzedu wskazuje lokalizacje nastepnego rzedu
na podstawie zaprogramowanej szeroko$ci nawigacji i przekazuje
dane nawigacji na oznaczonych przez uzytkownika koricach rzedow do
nastepnego sasiedniego rzedu. Kiedy operator sygnalizuje koniec rzedu,
linia prosta AB bedzie ustalona w biezacym rzedzie i nawigowanie zostanie
zastosowane dla nastepnego rzedu. Gdy pojazd wjedzie do nowego rzedu,
nie jest wywietlana zadna nawigacja ani linia nawigacji.
UWAGA: Przesunigcie do nastepnego rzedu zostanie obliczone
przy uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja ->
Mapowanie i nawigacja” w rozdziale Ustawianie systemu.
UWAGA: Opcja Nawigacja nastepnego rzedu moze nie by¢ dostepna
i zalezy to od zainstalowanego systemu sterowania
wspomaganego/automatycznego.

Aby aktywowac trasy nawigacyjne nastepnego rzedu:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA a w celu
wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Na koncu rzedu (podczas jazdy w linii prostej) nacisnij ikong
PUNKT B &).
<«Koniec rzedu bedzie oznaczony zielonym punktem @.
Skre¢ w kierunku nastepnego rzedu.

Na podstawie wybranego kierunku nawigacja zostanie zapewniona
dla nastepnego sasiedniego rzedu.

«Gdy pojazd znajdzie sie w rzedzie, trasa nawigacyjna zostanie
usunieta.

5. Powtérz na koricu nastepnego rzedu.
UWAGA: Funkcja nawigacji nastepnego rzedu nie obstuguje
pomijania rzedéw.

Rysunek 7-19: Oznacz koniec rzedu

Stopien azymutu
Azymut to kat od poziomu mierzony w prawo od pétnocnej
wartosci poczatkowej. W przypadku uzywania azymutu punkt,
z ktdrego wychodzi azymut, jest Srodkiem pozornego okregu.
Pétnoc = 0°, Wschad = 90°, Potudnie = 180°, Zachdd = 270°.

Nawigacja stopnia azymutu rzutuje trase nawigacyjng miedzy aktualng
pozycjg pojazdu (punktem A) a punktem B ustawionym 100 metréw
dalej wzdtuz wprowadzonego kursu azymutu.

Aby ustanowi¢ trase nawigacyjng stopnia azymutu:
1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA a w celu
wyswietlenia opcji nawigacji.
2. Naci$nij ikong AZYMUT @ aby wprowadzi¢ stopien azymutu.
Na ekranie wprowadzania ustaw stopien azymutu.
,Czy chcesz nazwac te trase nawigacyjng?”
Nacisnij:
» Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisa¢ trase nawigacyjng,
» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe
Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacii

Aby wytyczy¢ dodatkowe trasy nawigacyjne azymutu, postepuj zgodnie
z punktami ustalania pierwszej trasy nawigacyjnej azymutu.

Rysunek 7-20: Nawigacja na azymut
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Powr6t do punktu zapewnia nawigacje do ustalonego punktu w widoku Rysunek 7-22: Usun punkt

pojazdu lub widoku pola. W widoku pojazdu strzatka kieruje pojazd
z powrotem do ustalonego punktu. W widoku pola wy$wietlany jest
tylko punkt.

Punkt powrotu jest zalezny od zadania i pozostaje aktywny, dopoki zadanie
nie zostanie anulowane.

UWAGA: Opcja Nawigacja powrotu do punktu moze nie by¢ dostepna
w zaleznosci od zainstalowanego systemu sterowania
wspomaganego/automatycznego.

Oznaczanie punktu powrotu

Aby oznaczy¢ punkt powrotu:
1. Podjedz do wymaganej lokalizacji punktu powrotu L 2

2. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAaw celu  Nawigacja do punktu powrotu
wySwietlenia opcji nawigacj Aby pokaza¢ odlegtos¢ i nawigacje do ustalonego punktu powrotu:

3. Nacisiiton DODAJ PUNKT @, 1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA (B8l w celu
Rysunek 7-21: Punkt powrotu jest okreSlony — widok pojazdu wy$wietlenia opcji nawigacj.

2. Naci$nij ikone NAWIGACJA POWROTU DO PUNKTU G
Konsola zacznie podawa¢ na pasku nawigacji informacje o odlegto$ci od
pojazdu do ustalonego punktu.

Uzyj ikony ANULUJ NAWIGACJE POWROTU DO PUNKTU @ w celu
ukrycia odlegto$ci i nawigacji do ustalonego punktu.

Nie mozna obliczy¢ nawigacji, gdy symbol ,?” pojawia si¢ na pasku
nawigaciji.

Rysunek 7-23: Nawigacja powrotu do punktu — Widok pojazdu

Usun punkt powrotu

Aby usuna¢ okreslony punkt powrotu:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wyswietlenia opcji nawigacji.

2. Naciénij ikong USUN PUNKT @.

Ikona Usun punkt jest niedostepna, gdy nawigacja powrotu do punktu jest

aktywna.
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FUNKCJA BOOMPILOT

Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot — w zaleznosci
od tego, czy zainstalowany jest system sterowania sekcjami, a gdy jest
zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami jest zastosowane oraz
jakie opcje sg wiaczone.
Ta sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguracii:
» Brak modutu sterowania sekcjami
o Tylko konsola
e Z opcjonalnym wigcznikiem/wytacznikiem roboczym

» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet i skrzynka rozdzielczg
lub ISM

» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet

Rysunek 7-24: Ikona BoomPilot i wskaZnik paska stanu

Brak modutu sterowania sekcjami

Jesli system sterowania sekcjami nie jest zainstalowany, moZliwe bedzie
reczne sterowanie sekcjami. Opcjonalny wiacznik/wytacznik roboczy
umoZzliwia wigczanie lub wytgczanie pojedynczej sekcji. Ikona BoomPilot
umozliwia mapowanie informacji o zastosowaniu na ekranach nawigaciji.
Przedstawiona bedzie wytgcznie szeroko$¢ sekgji i pasek stanu nie
bedzie miat ikony.

UWAGA: Jedli zainstalowany jest sterownik ISOBUS, SmartCable,
modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji przefaczania
(SFM), nalezy zapoznac sie z nastepujgcymi informacjami,
aby uzyskac wigcej informacji.

UWAGA: Ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sg
niedostepne.

Tylko konsola
Ikona BoomPilot umozliwia wtgczanie i wytaczanie mapowania
stosowania sekcji.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne: —
1. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU o\ .

2. Nacinij boczna karte KONFIGURACJA (9.
3. Naci$nij przycisk M
4. Ustaw lkong BoomPilot’ jako [0ty

Aby wylaczy¢ lub wiaczy¢é mapowanie stosowania przy uzyciu konsoli:

1. Nacisénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA w celu
wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Naci$nij ikone BOOMPILOT A aby wigczy¢ lub wytaczy¢ sekcje.

Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem roboczym
Wiacznik/wytacznik roboczy umozliwia waczanie lub wytaczanie sekcii.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne: —
1. Naciénij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU )\ .

2. Naciéni boczna karte KONFIGURACJA 8.
3. Naciéni przycisk S Serd
4. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako .

Na obszarach, gdzie stosowanie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznikiwytacznik roboczy w potozeniu ,wiaczenia” .

Na obszarach, gdzie stosowanie nie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznik/iwylacznik roboczy w potozeniu ,wytgczenia”.

Uzywanie konsoli

Aby sterowaé sekcjg przy uzyciu ikony BoomPilot z zainstalowanym
w systemie wigcznikiem/wytacznikiem roboczym:

1. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako m

2. Wigcznik/wytacznik roboczy powinien znajdowac sie w potozeniu
wylaczenia (OFF).
3. Naciénij ikone BOOMPILOT A aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ sekcje.

Z modutem sterowania sekcjami TeeJet

i skrzynka rozdzielczg lub ISM

SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji
przetaczania (SFM) oraz skrzynka rozdzielcza lub modut stanu osprzetu
(ISM) jest zainstalowany.

UWAGA: lkona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sg
niedostepne. lkona paska stanu BoomPilot bedzie
w trybie wytaczenia/recznym AA.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:

1. Przycisk automatycznejirecznej belki musi by¢ w potozeniu ,Auto”.
<4Automatyczny - ikona na pasku stanu bedzie zielona A

2. Przetacznik gtdwny i przetaczniki sekcji musza znajdowac sie
w potozeniu wigczenia (ON).

UWAGA: Stosowanie moze by¢ sterowane recznie w trybie
automatycznego BoomPilot, przy uzyciu przetacznikow na
skrzynce rozdzielczej lub przetacznikéw podigczonych do
modutu ISM.

Aby recznie wytaczyé lub wiaczy¢ stosowanie:
1. Przycisk automatycznej/recznej belki musi by¢ w potozeniu ,Reczny”.
<Reczny - ikona na pasku stanu bedzie czerwona A

2. Uzyj przetacznikéw na skrzynce rozdzielczej lub przetacznikdw
podtaczonych do ISM.
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Z modutem sterowania sekcjami TeeJet
SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkgji
przetaczania (SFM) jest zainstalowany Funkcja BoomPilot umoZliwia
ustawianie automatycznego sterowania sekcjami w trybie wytaczenia/
recznym A, automatycznym lub stosowania punktowego

UWAGA: lkona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sg
niedostepne. lkona paska stanu BoomPilot bedzie w trybie
wylaczenia/recznym M.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wyswietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij i zwolnij ikong BOOMPILOT A
<AWigcz - ikona paska stanu zmieni kolor na zielony A
<AWytgcz - ikona paska stanu zmieni kolor na czerwony A

Aby zastosowa¢ stosowanie punktowe:
1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wySwietlenia opcji nawigaci.
2. Naciénij i przytrzymaj ikone BOOMPILOT A nad obszarem
stosowania.
<«4Stosowanie punktowe — ikona na pasku stanu zmieni kolor na
26ty

Ao NAWIGACJAWTRYBIE JAZDY PO
KRZYWEJ Z WYPRZEDZENIEM KIERUNKU

Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku jest
wskaznikiem, ktory pokazuje, dokad biezace sterowanie zaprowadzi
pojazd. Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku
jest dostepny we wszystkich trybach nawigacii.

Aby aktywowa¢ nawigacje w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem

kierunku:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wyswietlenia opcji nawigacji.

2. Wybierz ikone TRYBU JAZDY PO KRZYWEJ Z WYPRZEDZENIEM
KIERUNKU @).

Wskaznik bedzie widoczny na ekranie nawigaciji.

Rysunek 7-25: Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem
kierunku

Aby usunaé nawigacije w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA w celu
wysSwietlenia opcji nawigacji.

2. Wybierz ikone TRYBU JAZDY PO KRZYWEJ Z WYPRZEDZENIEM
KIERUNKU @).

Aty ODSWIEZANIE POZYCJI GNSS

Odswiezanie pozycji GNSS powoduje zresetowanie filtra ClearPath

w odbiorniku OEMStar w sytuacjach, gdy uzytkownik korzystat

z odbiornika w poblizu silnego zadrzewienia i/lub budynkéw. Aby uzyskac

informacje dotyczace aktywacji ikony od$wiezania pozycji GNSS, patrz

,Konfiguracja -> Konfiguracja odbiornika GNSS”.

UWAGA: Wigczenie od$wiezania w trakcie zadania spowoduje chwilowe
przerwanie przekazywania danych GNSS. Najprawdopodobniej

spowoduje to, ze sekcje juz wigczone w trybie Automatyczny
BoomPilot zostang na krétki czas wyfaczone.

Odswiezenie nie powinno sie odbywac podczas aktywnego
stosowania.

Aby od$wiezy¢ pozycje GNSS:

1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wys$wietlenia opcji nawigacii.

2. Wybierz ikong Od$wiezanie pozycji GNSS :‘@f@

Rysunek 7-26: Od$wiezanie pozycji GNSS
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| (8) GRANICE | WIELOBOKI

Dostepna na kazdym ekranie nawigacii karta Granice i wieloboki wyswietla
opcje zewnetrznej granicy, wewnetrznej granicy oraz wielobokow.

Lokalizacja mapowania
Lokalizacja mapowania okresla uktad lokalizacji, z ktérej mapowana
bedzie granica lub wielobok.

» Domyslna lokalizacja — podczas tworzenia zewnetrznej granicy
lub wieloboku linia bedzie na zewnatrz najbardziej zewnetrznej
aktywnej sekcji. Podczas tworzenia wewnetrznej granicy linia
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej aktywnej sekcji. Jesli
Zadne sekcje nie sg aktywne, granica bedzie oznaczona na
koficu najbardziej zewnetrznej sekciji.

» Wprowadzone przez uzytkownika — przesuniecie poprzeczne oraz
w linii wzgledem kierunkéw anteny GNSS oraz odlegtosci moze by¢
okreslone przez uzytkownika. Mozna utworzy¢ do pieciu (5) wpisow
przez uzytkownika. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje, patrz
,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja -> Lokalizacja mapowania ->
Lokalizacja mapowania wprowadzona przez uzytkownika’.

Stosowanie nie jest wymagane do mapowania granicy lub wieloboku.

W przypadku mapowania granicy lub wieloboku w przypadku jednej lub
kilku zwinietych lub wytaczonych sekcji, nalezy zachowac te konfiguracje
sekcji na czas przejazdu granicg lub wielobokiem. Wszelkie zmiany
wprowadzone w liczbie wiaczonych sekcji i w rezultacie w szerokosci
urzadzenia po rozpoczeciu procesu mapowania granicy lub wieloboku,
spowoduja, e aplikacja przeprowadzi mapowanie granicy lub wieloboku
po zewnetrznej krawedzi wszystkich zaprogramowanych sekcji —
niekoniecznie tych wtgczonych w chwili przejazdu granicy lub wieloboku.

W przypadku mapowania granicy lub wieloboku z wytaczonymi
niektorymi sekcjami konieczne jest przetaczenie funkcji BoomPilot

w tryb reczny A oraz WLACZENIE przetacznika gtéwnego oraz
przetacznikdw sekcji dla wszystkich sekcji, ktore bedg uzywane podczas
przejazdu granica lub wielobokiem. Po zakoniczeniu przejazdu granica
lub wielobokiem przetaczniki sekcji mozna WYLACZYC, przelacznik
gtéwny pozostaje WLACZONY, funkcja BoomPilot moze by¢ przetaczona
do trybu automatycznego A i nastepnie mozna uzy¢ automatycznego
sterowania sekcjami.

UWAGA: Jedli granica zostanie zmapowana ze zwinigtymi niektorymi
sekcjami, jak opisano powyzej, moze by¢ konieczne uzycie
ikony PRZESUNIECIE A+ w na trasie nawigacyjnej nad
prawidtowg pozycjq dla kolejnych przejazdéw na polu.

Granice
Granice stosowania okre$laja obszary robocze, gdzie produkt jest lub nie
jest stosowany podczas uzywania funkcji ASC lub BoomPilot.

+ Zewnetrzna granica Gk — okresla obszar roboczy, w ktérym nastapi
stosowanie z uzyciem funkcji ASC lub BoomPilot.

+ Zewnetrzna granica & okresla obszar roboczy, w ktorym NIE
nastapi stosowanie z uzyciem funkcji ASC lub BoomPilot.

Granice moga by¢ okreslane we wszystkich trybach nawigaciji. W obrebie
jednego zadania mozna przechowywac tacznie do 100 zewnetrznych
i/lub wewnetrznych granic. Stosowanie nie jest wymagane do
mapowania granicy.

Przy uzyciu opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj lub oprogramowania
Fieldware Link uzytkownik moze skopiowac i edytowa¢ zadania w celu
ponownego wykorzystania granic do innych zastosowan na tym

samym polu.

W celu okreslenia granicy zewnetrznej lub wewnetrznej:
1. Przejedz do zadanej lokalizacji na obrzezu obszaru stosowania
oraz ustaw pojazd w odpowiednim kierunku w zwigzku z ustalong,
lokalizacjg mapowania. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje, patrz
,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja -> Lokalizacja mapowania”.
2. Naciénij karte OPCJE GRANIC | WIELOBOKOW E aby wyswietlic
opcje granic i wielobokow.
3. Naciénij ikone ZAZNACZ GRANICE &k &1,
Zweryfikuj, czy lokalizacja mapowania jest prawidtowa.
< Jezeli lokalizacja mapowania jest nieprawidtowa, nacisnij przycisk
m oraz przejdz do sekcji Konfiguracja -> Mapowanie
i nawigacja -> Lokalizacja mapowania.
5. Przejedz po obwodzie obszaru stosowania.
W trakcie jazdy nalezy uzy¢ zaleznie od potrzeb:
» Wstrzymaj granice Lt G- wstrzymuje proces zaznaczania
granicy.
» Wzndw granice G} @ - wznawia proces zaznaczania granicy.
» Anuluj granice e & - anuluje proces wyznaczania granicy.
6. Zakoncz granice:

» Automatyczne zamkniecie — przejdz szeroko$¢ jednego pasa od
punktu poczatkowego. Granica zamknie sig automatycznie (biata
trasa nawigacyjna zmieni kolor na czarny).

» Reczne zamkniecie - nacisnij ikone ZAKONCZ GRANICE G &k
aby zamkna¢ granice z prosta linig migdzy aktualng lokalizacjg
a punktem poczatkowym.

UWAGA: Jezeli nie zostanie przejechana minimalna odlegfos$¢
(pieciokrotno$¢ szerokosci pokosu), pojawi sie komunikat biedu.

7. Naci$nij:
» Zapisz — w celu zapisania granicy
» Usun — w celu usuniecia granicy
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Rysunek 7-27: Granica zewnetrzna Rysunek 7-28: Dodaj wewnetrzng granice
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Usuwanie ostatnio zaznaczonej granicy

Uzyj ikony USUN GRANICE (C1, aby usuna¢ ostatnio zaznaczong granice
(wewnetrzng lub zewnetrzng) z aktualnego zadania. Naci$nij ponownie, aby

usuna¢ kolejne granice w kolejnosci od ostatnio utworzonej do pierwszej.

Rysunek 7-29: Usuwanie ostatnio zaznaczonej granicy

Obszar gruntéw rolnych na pasku stanu

Po ustaleniu granicy na pasku stanu jest wy$wietlana ikona

W OBSZARZE GRUNTOW ROLNYCH (@) lub POZA OBSZAREM
GRUNTOW ROLNYCH , w zaleznosci od aktualnej lokalizacji.

1. Naci$nij ikone OBSZAR GRUNTOW ROLNYCH .
<4 Obszar gruntow rolnych — catkowity obszar wszystkich

zewnetrznych granic minus obszar wszystkich wewnetrznych granic

<dZewngtrzny obszar ograniczony — catkowity obszar wszystkich
zewnetrznych granic

<AWewnetrzny obszar ograniczony — catkowity obszar wszystkich
wewnetrznych granic

Rysunek 7-30: Obszar gruntéw rolnych na pasku stanu

Wieloboki

Wieloboki okre$laja obszary mapowania. Wieloboki moga by¢ okreslane
we wszystkich trybach nawigacji. W obrebie jednego zadania mozna
przechowywac tacznie do 100 wielobokéw. Stosowanie nie jest
wymagane do mapowania wieloboku.

Przy uzyciu opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj lub oprogramowania
Fieldware Link uzytkownik moze skopiowac i edytowa¢ zadania w celu
ponownego wykorzystania wielobokéw do innych zastosowari na tym
samym polu.

Aby okresli¢ wielobok:

1,

Przejedz do zadanej lokalizacji na obrzezu obszaru oraz ustaw
pojazd w odpowiednim kierunku w zwigzku z ustalong lokalizacjg,
mapowania. Aby uzyska¢ szczegotowe informacje, patrz
,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja -> Lokalizacja mapowania”.
Naciénij karte OPCJE GRANIC | WIELOBOKOW g aby wyswietlic
opcje granic i wielobokow.
Naci$nij ikone ZAZNACZ WIELOBOK *
Zweryfikuj, czy lokalizacja mapowania jest prawidtowa.
< Jezeli lokalizacja mapowania jest nieprawidtowa, nacisnij przycisk
m oraz przejdz do sekcji Konfiguracja -> Mapowanie
i nawigacja -> Lokalizacja mapowania.
Przejedz po obwodzie obszaru.
W trakcie jazdy nalezy uzy¢ zaleznie od potrzeb:

» Wstrzymaj wielobok ﬁi — wstrzymuje proces zaznaczania
wieloboku.

» Wznéw wielobok ﬁ — Wznawia proces zaznaczania wieloboku.
» Anuluj wielobok Q — anuluje proces zaznaczania wieloboku.

Naciénij ikone ZAKONCZ WIELOBOK @, aby sfinalizowag aktualny
proces zaznaczania wieloboku Linia prosta wypetni wielobok
pomiedzy obecna lokacjg a punktem poczatkowym.

Nacisnij:

» Zapisz i nazwij — w celu zapisania wieloboku z niestandardowa,
nazwa, Nazwy okreslone wczesniej bedg dostepne z listy
rozwijanej ‘

» Zapisz bez nazywania — w celu zapisania wieloboku bez
nadawania nazwy

» Odrzu¢ — w celu usunigcia wieloboku

98-05273-PL R12 m
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Rysunek 7-31: Wielobok

Usuwanie ostatnio zaznaczonego wieloboku

Uzyj ikony USUN WIELOBOK (@, aby usunag ostatnio zaznaczony
wielobok z aktualnego zadania. Naci$nij ponownie, aby usunag¢ kolejne
wieloboki w kolejno$ci od ostatnio utworzonego do pierwszego.

Rysunek 7-32: Usuwanie ostatnio zaznaczonego wigloboku
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Karta opcji mapowania wyswietla mapy wielobokdw, mapy pokrycia Ma powanie wielobokow
oraz mapy stosowania na ekranach nawigacji z widokiem pojazdu lub

Aby uzyska¢ dostep do mapowania wieloboku:

widokiem pola w dowolnym trybie nawigacji 1. Naciéni kartg OPCJE MAPOWANIA [, aby wyswietiic opcje
Mapowanie wielobokdw i pokrycia jest dostepne tylko wtedy, wielobok mapowania.

zostat ustalony. 2. Wybierz jedna lub wiecej opcii:

Mapowanie stosowania produktu na podstawie GNSS jest dostepne, » Mapa pokrycia (S

gdy komputer dozujacy jest zainstalowany w systemie. Mapowanie » Wieloboki .

kontroli dawki moze rejestrowac obszary objete osprzetem (pokrycie)
lub ilos¢ i miejsce stosowania produktu (stosowanie) i moze pokierowaé
stosowaniem produktu o pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie
docelowej dawki i dawkowania).

Rysunek 7-33: Mapa pokrycia z wielobokami

+ Mapa pokrycia (@ — przedstawia obszary objete osprzetem, bez
wzgledu na to, czy produkt byt stosowany

+ Wieloboki ’ - pokazuje wszystkie mapowane wieloboki

+ Mapa dawkowania (CJ - wczesniej zatadowana mapa, ktdra
przekazuje informacje do komputera dozujacego, umozliwiajac
stosowanie produktu

+ Mapa stosowania 3, — przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego poziom w odniesieniu
do wczesniej ustawionych lub automatycznie okre$lonych
maksymalnych i minimalnych pozioméw

+ Mapa dawki docelowe; @ - przedstawia dawke stosowania, ktorg
komputer dozujacy stara sie uzyska¢ w kazdej lokalizacji

UWAGA: Przed uzyciem mapowania nalezy ustawic lub zweryfikowac
opcje mapowania w sekcji Konfiguracja -> Produkt. Zapoznaj
sie z tematem ,Produkt” w rozdziale Ustawienia systemu.
Wiecej informacji o mapie stosowania mozna znalez¢
w rozdziale Kontrola dawki w tym podreczniku.

Mapowanie kontroli dawki

Aby uzyskac dostep do mapowania kontroli dawki:
1. Naciénij kartg OPCJE MAPOWANIA (@8], aby wyswietic opcje
mapowania.

<
=
J
<
9
=
<
z

2. Wybierz jedna lub wigcej opcji:
» Mapa pokrycia (&
» Mapa dawkowania (CJ
» Mapa stosowania (4
» Mapa dawki docelowe;j @

UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq by¢
wybrane jednoczes$nie.
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Rysunek 7-34: Mapa pokrycia z mapowaniem kontroli dawki

& & PRZYBLIZANIE/ODDALANIE

Widok pojazdu
Opcje przyblizania/oddalania oraz perspektywa umozliwiajg dostosowanie
widoku pojazdu lub perspektywy do horyzontu, od widoku pojazdu do
widoku z lotu ptaka.
+ Opcja przyblizania @\ A umozliwia dostosowanie widoku pojazdu
i wy$wietla kompas na horyzoncie
+ Opcja oddalania e\ v umozliwia dostosowanie widoku do widoku
z lotu ptaka

Rysunek 7-35: Od przyblizania do oddalania

Widok pola
Funkcja przyblizania/oddalania umozliwia dostosowanie widocznego
obszaru mapy.
+ Funkcja przyblizania @\ A powoduje zmniejszenie widocznego
obszaru mapy
. e o o
+ Funkcja oddalania ~« powoduje zwigkszenie widocznego
obszaru mapy

& TRYB PAN

W trybie nawigacji z widokiem pola tryb Pan umozliwia reczng zmiane
potozenia ekranu. Niecentralna pozycja ekranu jest utrzymywana, gdy
nacisniety jest przycisk Ziemi.

Aby przej$¢ do trybu Pan i przesuwac ekran:
1. Naciénij karte OPCJE EKRANU |§ §.

Nacisnij:

» | PRZECIAGNIJ EKRAN w odpowiednim kierunku, aby przesuna¢
obraz na ekranie.

» STRZALKI ‘ * » 1 w odpowiednich kierunkach, aby
przesuwac obraz na ekranie (w dot, w lewo, w prawo, w gore).

» lkona WIDOK OGOLNY e umozliwia wysrodkowanie pojazdu
na ekranie oraz rozszerzenie widoku ekranu do najszerszego
mozliwego obszaru.

UWAGA: Nacisnij i przytrzymaj STRZALKI «l ﬁ 3 1 aby szybko
dostosowac ustawienia.

Aby zamkna¢ opcje trybu Pan:
1. Nacisnij karte ZAMKNIJ OPCJE (.

Rysunek 7-36: Tryb Pan

.
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SPECYFICZNE OPCJE REALVIEW

Nawigacja RealView umozliwia wy$wietlanie wejscia wideo zamiast
obrazu wygenerowanego komputerowo. Opcje ustawien RealView
zapewniajg dostep do dodatkowych narzedzi nawigacii, takich jak
nawigacja z podgladem oraz wskaznik kata sterowania.
» Pojedyncza kamera — pojedyncza kamera jest podigczona
bezposrednio do konsoli
» Modut wyboru wideo — je$li w systemie zainstalowany jest modut
wyboru wideo (VSM), dostepne sq dwie (2) opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jedna z maksymalnie
o$miu kamer do zmiany widoku wej$cia wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwdch
zestawow wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/IG/H) do podzielenia
ekranu na cztery osobne sygnaty wideo.

Aby ustawi¢ widok kamery (odwrdcony, obrocony), przejdz do opciji
Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.

Aby przej$¢ do opcji RealView:

1. Naci$nij dolng karte NAWIGACJA REALVIEW @®

2. Naciénij karte OPCJE REALVIEW (@
RealView.

w celu wySwietlenia opcji

3. Wybierz jedna z opciji:
» Widok z pojedynczej kamery @ [tylko VSM] - mozna wybrac
jedna (1) z o$miu (8) kamer do zmiany widoku wideo.

» Widok podzielonej kamery © & [tylko VSM] — mozna wybraé
jeden (1) z dwoch (2) zestawdw czterech (4) kamer (A/B/C/D lub

E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaty wideo.

» Opcje nawigacji RealView ‘}% - zapewniajg dostep do
dodatkowych narzedzi nawigacji, takich jak nawigacja
z podgladem oraz wskaznik kata sterowania.

» Przechwytywanie obrazu z kamery RealView a — zapisuje
zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie USB.

Rysunek 7-37: Nawigacja RealView

Opcje nawigacji RealView
“«+ Opcje ustawien RealView zapewniaja dostep do dodatkowych
narzedzi nawigacii, takich jak nawigacja z podgladem oraz

wskaznik kata sterowania.

1. Naciénij karte OPCJE REALVIEW &
RealView.

2. Naci$nij ikong OPCJE NAWIGACJI REALVIEW 4.

3. Wybierz jedna z opgj:

w celu wyswietlenia opcji

» Nawigacja z podgladem Q — naktada trojwymiarowe trasy
nawigacyjne na obraz wideo w celu utatwienia nawigacji

» Wskaznik kata sterowania — - wySwietla kierunek, w ktdrym
nalezy obréci¢ kierownice
» Dostosowywanie linii horyzontu 4\ W - dostosowuje linig
horyzontu, przesuwajac ja w gére lub w dét
Rysunek 7-38: Opcje ustawieri RealView
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M ig awka z ka mery Rysunek 7-40: Wybor pojedynczej kamery z VSM

a Przechwytywanie migawki z kamery RealView zapisuje zdjecie " J
biezacego widoku ekranu na napedzie USB.

1. Wibz naped USB.

2. Naciénij karte OPCJE REALVIEW 8l w celu wyswietlenia op
RealView.

3. Naci$nij ikone MIGAWKA Z KAMERY a
Rysunek 7-39: Migawka z kamery RealView

Opcje kamery VSM

Q ® @ Jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru wideo

= @98 (VSM), dostepne sg dwie (2) opcje wideo:
1. Nacisnij karte OPCJE REALVIEW E w celu wyswietlenia opcji
RealView.
2. Wybierz jedna z opgji:
» Widok z pojedynczej kamery Q - mozna wybra¢ jedno (1)
z o$miu (8) wejs¢ kamer do zmiany widoku wideo
» Widok podzielonej kamery § g — mozna wybra¢ jeden (1) z dwoch
(2) zestawdw czterech (4) wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do
podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaty wideo

m www.teejet.com
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ROZDZIAL 8 - KONTROLER DAWKI INNEGO PRODUCENTA

Gdy zainstalowany jest system kontrolera dawki innego producenta ODBLOKOWANIE KONTROLI DAWKI
a kontrola dawki jest odblokowana, informacje o stosowaniu oraz INNEGO PRODUCENTA

mapowanie moga by¢ przedstawione na ekranach nawigacii.
Odblokowanie funkcji umozliwia odblokowanie zaawansowanych funkgji.

Aby dodac do systemu komputer dozujgcy innego producenta: UWAGA: Kod odblokowujacy jest unikatowy dla kazdej konsoli
1. Dodaj do systemu komputer dozujacy. Skontaktuj sie z dziatem obstugi Klienta firmy TeeJet
2. Uruchom komputer dozujacy. Technologies. Odblokowana funkcja pozostaje odblokowana
3. Na konsoli Matrix Pro GS odblokuj kontroler dawki innego producenta. do chwili petnego zresetowania konsoli.
4. Uruchom ponownie system Matrix Pro GS. 1. Nacisnij przycisk boczny KONSOLA .
5. Nakonsoli Matrix Pro GS skonfiguruj ustawienia kontroli dawki 2. Naciénij opcje _
!nknego ;')lzod.lljcenta - stosowane do konfiguracjiinterfejsu sprzetu 3. Naci$nij przycisk zablokowanej funkcji .; kontroli dawki innego
i komunikaciji.

producenta.
6. Na konsoli Matrix Pro GS skonfiguruj ustawienia produktu — stosowane

do konfiguracji nazwy produktu, pojemnosci zbiornika/zasobnika,
docelowych dawek zastosowania, przyrostu do regulacji dawek

docelowych oraz kolorowego mapowania limitéw dawki maksymalnej/ ~ Rysunek 8-1: Odblokowanie funkcji
minimalnej oraz odpowiadajacych wyswietlanych koloréw.

Wprowadz kod odblokowujacy.
Uruchom ponownie konsole.

UWAGA: Upewnij sie, ze Tryb kontrolera i jednostki komputera
dozujgcego sg zgodne.

KONTROLA DAWKI
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MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

OPCJE USTAWIEN

Kontroler dawki innego producenta

Gdy zainstalowany jest system kontroli dawki innego producenta

i kontrola dawki jest odblokowana, mozna wigczy¢iwytaczy¢ kontrole
dawki innego producenta.

el

Naciénij doina karte USTAWIENIA SYSTEMU (o)
Naciénij boczna karte KONFIGURACJA @5,

NEIREI] Kontroler dawki innego producenta

Wybierz, czy kontroler dawki innego producenta jest wigczony lub

wylaczony.

Jesli jest wytaczony, wybierz:

» Interfejs sprzetu — umozliwia wybér interfejsu komunikacji
z komputerem dozujacym innego producenta.

» Protokdt komunikaciji — umozliwia wybdr protokotu komunikacii
z komputerem dozujacym innego producenta.

» Tryb kontrolera — jesli wybrany jest odpowiedni protokét, umozliwia
wybor trybu kontrolera pasujacego do konfiguracji komputera
dozujacego.

» Predko$c¢ transmisji szeregowej — w przypadku korzystania
z urzadzenia z interfejsem szeregowym umozliwia wybor
odpowiedniej predkosci transmisji szeregowe;j.

W dowolnej chwili wybierz:

» Stan kontroli dawki — umoZliwia widok stanu podtaczonego
komputera dozujgcego innego producenta.

Rysunek 8-2: Kontroler dawki innego producenta

Produkt

Gdy zainstalowany jest system kontroli dawki innego producenta

i kontrola dawki jest odblokowana, dostepne sg opcje produktu do
konfiguracji nazw kanatu sterowania produktu oraz limitow maksymalnej/
minimalnej dawki i odpowiednich koloréw wy$wietlania do mapowania.

Naciénijdoina karte USTAWIENIA SYSTEMU [l
Naciénij boczna karte KONFIGURACJA @9,

NEE] Produkt

Wybierz jedng z opcji:

B e o~

» Nazwa produktu — umozliwia wprowadzanie nazwy produktu dla
biezacego kanatu sterowania

» Kolor dawki maksymalnej/minimalnej — umozliwia tworzenie
schematu koloréw, ktory najlepiej przedstawia zmiane dawek
w ramach zastosowania lub na mapie dawki docelowej

» Zakres koloréw — umozliwia wybdr trybu automatycznego lub
recznego do ustawiania koloru dawki maksymalnej i minimalnej

» Gorny limit mapowania zastosowanej dawki [tylko manualny
zakres koloréw] — umozliwia ustawianie maksymalnej dawki,
dla ktérej uzywany bedzie kolor dawki maksymalnej (wyzsze
dawki beda wykorzystywaé¢ wybrany kolor dawki maksymalne;)

» Dolny limit mapowania zastosowanej dawki [tylko manualny zakres
koloréw] — umozliwia ustawianie minimalnej dawki, dla ktorej
uzywany bedzie kolor dawki minimalnej (nizsze dawki bedg,
wykorzystywa¢ wybrany kolor dawki minimalnej)

Rysunek 8-3: Opcje produktu

ﬂ www.teejet.com
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OPCJE EKRANU NAWIGACIJI

Gdy komputer dozujacy innego producenta jest zintegrowany z systemem, dostepne sg dodatkowe opcje kontroli dawki i mapowania na ekranach

widoku pojazdu i nawigaciji z widokiem pola.

Nawigacja na ekranie
Oproécz standardowych opcji nawigacji dostepne beda nastepujace
informacje wraz z kontrolg dawki innego producenta:

+ Linie nawigacji
<«Czarno-bialy - linia granicy strefy mapy dawkowania

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania i jego natozenie:

<«\Wybrany przez uzytkownika — mapa stosowania i obszary
stosowania mapy dawki docelowej przedstawiajg kolorowe
paski powigzane z wybranym zakresem koloru i wybrang mapa.

Pasek nawigacji
Oprécz standardowych opcji paska nawigacji dostepne beda nastepujace
wybierane informacje wraz z kontrolg dawki innego producenta:
» Faktyczna dawka zastosowania — wySwietla biezgcq dawke
zastosowania
» Docelowa dawka zastosowania — wy$wietla docelowg dawke
zastosowania

Rysunek 8-4: Wybierane informacje na pasku nawigacii

Pasek stanu
Oproécz standardowych opcji paska stanu ikona stanu kontroli dawki
produktu przedstawia informacje dotyczace stanu kontroli dawki.

Po nacisnieciu ikony wys$wietlane sa odpowiednie informacje o stanie.

1. Naciénij ikone STAN KONTROLI DAWKI @ @& @
Rysunek 8-5: Stan kontroli dawki produktu

Stan kontroli dawki

. Zielony = normalna praca

@ Z6ity = ostrzezenie dotyczace ukfadu (nieprawidtowa dawka/
nieprawidtowe ci$nienie itp.)

. Czerwony = btad uktadu (nieprawidtowa dawka/nieprawidtowe
ciSnienie itp.)

Brak ikony = nie zainstalowano funkcji kontroli dawki

98-05273-PL R12 ﬂ
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Karta opcji mapowania wy$wietla mapy wielobokéw, mapy pokrycia Rysunek 8-6: Mapy pokrycia, wielobokdw oraz dawki docelowej
oraz mapy stosowania na ekranach nawigacji z widokiem pojazdu lub
widokiem pola w dowolnym trybie nawigacji.

Mapowanie wielobokow i pokrycia jest dostepne tylko wtedy, wielobok
zostat ustalony.

Mapowanie stosowania produktu na podstawie GNSS jest dostepne,
gdy komputer dozujacy jest zainstalowany w systemie. Mapowanie
kontroli dawki moze rejestrowac obszary objete osprzetem (pokrycie)
lub ilos¢ i miejsce stosowania produktu (stosowanie) i moze pokierowaé
stosowaniem produktu o pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie
docelowej dawki i dawkowania).

UWAGA: Przed uzyciem mapowania nalezy ustawic lub zweryfikowac
opcje mapowania w sekcji Konfiguracja -> Produkt. Zapoznaj
sie z tematem ,Produkt” w rozdziale Ustawienia systemu.

Kopiowanie i przesytanie map

Mapy sg przechowywane w danych zadania. Przy uzyciu opcji Dane ->
Dane zadania mozna kopiowa¢ lub przesyta¢ dane zadania zawierajace
mapy do oprogramowania Fieldware Link, aby umozliwi¢ otwieranie,
wyswietlanie, edytowanie i drukowanie map, jak réwniez przestanie ich
z powrotem do konsoli. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje, patrz
,Zarzadzanie danymi -> Dane zadania -> Transfer” oraz ,Zarzadzanie
danymi -> Dane zadania -> Zarzadzaj” w rozdziale Ustawienia systemu.

Przy uzyciu opcji Dane -> Raporty mozna generowac raporty w wielu

formatach, ktére zawieraja dane oraz mapy z zadania. Mapa pokrycia
‘ _ ' Mapa pokrycia przedstawiajaca obszary objete osprzetem.

Aby uzyska¢ dostep do mapowania stosowania: _ _

1. Naci$nij dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @ Mapowanie na ekranie

lub dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA m . O{b;;akr).potlryci.ad— przedftawia o?szar zastosowania i jego nafozenie:
- o iebieski — jedno zastosowanie
2. Nacisnij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wyswietli¢ opcje «Czerwony - co najmnie; dwa zastosowania

mapowania.
Rysunek 8-7: Mapa pokrycia

3. Wybierz jedna lub wigcej opcj:

» Mapa pokrycia @ — przedstawia obszary objete osprzetem,
bez wzgledu na to, czy produkt byt stosowany

» Wieloboki @ - pokazuje wszystkie mapowane wieloboki

» Mapa dawkowania (C3) — wezeéniej zatadowana mapa, ktéra
przekazuje informacje do komputera dozujacego, umozliwiajac
stosowanie produktu

» Mapa stosowania ,5 — przedstawia ilo$¢ i migjsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego poziom w odniesieniu
do wczesniej ustawionych lub automatycznie okreslonych
maksymalnych i minimalnych pozioméw

» Mapa dawki docelowej @ - przedstawia dawke stosowania,
ktdrg komputer dozujacy stara sie uzyska¢ w kazdej lokalizacii

=
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UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie moga by¢
wybrane jednoczesnie.
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Mapa wielobokéw Rysunek 8-9: Mapa dawkowania
’ Mapa wielobokéw — pokazuje wszystkie mapowane wieloboki.

Mapowanie na ekranie
+ Linie nawigacji
<«Niebieski - linia granicy wieloboku

Rysunek 8-8: Mapa wielobokow z dostepng kontrolg dawki

Mapy stosowania i dawki docelowej

Mapa stosowania Z, przedstawia ilo$¢ i migjsce stosowania produktu,
przy uzyciu koloru oznaczajacego poziom w odniesieniu do wcze$niej
ustawionych lub automatycznie okreslonych maksymalnych i minimalnych
pozioméw

. Mapa dawki docelowej @ przedstawia dawke stosowania, ktdrg,
Mapa dawkowania komputer dozujacy stara sie uzyskaé w kazdej lokalizacji
a Mapa dawkowania to wcze$niej zatadowana mapa, ktora

przekazuje informacje do komputera dozujacego, umozliwiajac

stosowanie produktu. Mapy dawkowania zawieraja informacje o dawce
produktu ze wspotrzednymi geograficznymi. System Matrix Pro GS
umozliwia importowanie danych zadania zawierajacych mapy
dawkowania do uzywania ze stosowaniem o zmiennej dawce (VRA)
przy uzyciu zgodnych komputeréw dozujacych.

UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq by¢
wybrane jednoczesnie.

Mapa stosowania

A Mapa stosowania przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania produktu,
- przy uzyciu koloru oznaczajgcego poziom w odniesieniu do
wczesniej ustawionych lub automatycznie okreslonych maksymalnych

Mapowanie na ekranie i minimalnych pozioméw.
+ Linie strefy: UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogg by¢
<4Czarna w przypadku zblizania sie do strefy zastosowania. wybrane jednoczes$nie.

<«Biata w przypadku wejscia w strefe zastosowania.
<«Pozostate strefy, dla ktdrych stosowana jest ta sama dawka, bedq
réwniez oznaczone biatym kolorem.

Mapowanie na ekranie
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania:
<A\Wybrany przez uzytkownika — obszary stosowania przedstawiaja,
kolorowe paski powigzane z wybranym zakresem koloru i wybrang,

mapa.
Rysunek 8-10: Mapa stosowania

+ Obszar pokrycia — przedstawia rézne strefy dawkowania:
<«4\Wybrane przez uzytkownika — kolory stref wybiera sig podczas
tworzenia mapy dawkowania.

Przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link (w wersji 5.01 lub
nowszej) uzytkownicy mogg importowa¢ zadania VRA utworzone
w oprogramowaniu Fieldware Link, jak réwniez mogg eksportowac dane
zadania z konsoli, edytowa¢ zawarte mapy w celu utworzenia dawki
docelowej lub map dawkowania i przesyta¢ je z powrotem do konsoli
w celu wykorzystania w zadaniu.

UWAGA: W przypadku zastosowan zmiennej dawki wymagany jest
zaawansowany tryb zadania. Zapoznaj sie z punktem Opcje
(Tryb zadania) w rozdziale Ustawienia systemu.

z
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Mapa dawki docelowej Rysunek 8-12: Opcje produktu
@ Mapa dawki docelowej przedstawia docelowg dawke zastosowania,
ktorg komputer dozujacy stara sie uzyska¢ w kazdej lokalizacji.

UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie moga by¢
wybrane jednocze$nie.

Mapowanie na ekranie
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania:
<AWybrany przez uzytkownika — obszary stosowania przedstawiajg
kolorowe paski powigzane z wybranym zakresem koloru i wybrang

mapa.
Rysunek 8-11: Mapa dawki docelowej

Dawki docelowe

Ustawione docelowe dawki zastosowania definiujg dawki docelowe
produktu stosowanego na hektar/akr. Ustawienia te okreslajg to samo
w przypadku wszystkich aktywnych zadan.

Wybér zakresu koloréw
Opcje produktu konfigurujg limity maksymalnej/minimalnej dawki oraz
powigzane kolory dla mapowania.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (9.
2. Nacisnij [T,
3. Wybierz:

» Zakres kolorow — tryb umozliwiajacy ustawianie dawki dla koloru
dawki maksymalnej i koloru dawki minimalne;.

<Automatyczny — warto$¢ maksymalna i minimalna bedzie
okreslona na podstawie obecnie zastosowanych wartosci
dawki lub warto$ci dawki docelowej

<«4Reczny - limit maksymalny i minimalny bedzie ustawiony
w przypadku wartosci ustawionych w opcjach Goérny limit
mapowania zastosowanej dawki i Dolny limit mapowania
zastosowanej dawki

» Kolor dawki maksymalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki

maksymalnej. W trybie manualnego zakresu koloréw ten kolor

bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek powyzej

gérnego limitu mapowania zastosowanej dawki

=
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» Kolor dawki minimalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki
minimalnej. W trybie manualnego zakresu koloréw ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek ponizej
dolnego limitu mapowania zastosowanej dawki
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ZALACZNIK A - KONFIGURACJE SYSTEMU

Ponizsze zestawienia przedstawiajg typowe konfiguracje systemu Matrix Pro GS. W zwigzku z duzg liczba mozliwych konfiguracii, zestawienie stuzy
jedynie do celdw referencyjnych.

Rysunek A-1: Matrix Pro GS z systemem automatycznego sterowania FieldPilot

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

Zestaw, mocowanie RAM i przyssawka
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Przewod zasilania/CAN/
danych (dotaczony do
zestawu FieldPilot,
UniPilot lub BoomPilot)

Antena RXA-30 GNSS
Odbiornik RX520 GNSS S5
Antena GNSS GLONASS w RS-23

&, Zestaw interfejsu ci$nieniowego monitora
> wielkosci kropli (DSM)
do akumulatora

do zaworéw do sterowania sekcjami

do é
przelqcznika
stanu

78-05098 — modut sterownika sekcji (SDM)

do zaworéw do sterowania sekcjami
By

78-08086 — modut 1]
funkcji przetaczania (SFM)

do zaworéw do sterowania sekcjami

ZALACZNIK
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Rysunek A-2: Matrix Pro GS z systemem sterowania FieldPilot Pro lub UniPilot Pro

Matrix ProGS 570

90-02349 (Matrix 570) 45-05626 Opcje TeeJet CAN

90-02700 (Matrix 840) Przewod zasilania/CAN/
danych (dotaczony do zestawu
FieldPilot, UniPilot

lub BoomPilot)

i) y
@ RS 232 G

Antena RXA-30 GNSS
Odbiornik RX520 GNSS
Antena GNSS GLONASS

» Modut Reverse Sense
(nie uzywac wraz z systemem FieldPilot Pro/UniPilot Pro)

&, Zestaw interfejsu ciSnieniowego monitora
wielkosci kropli (DSM)
do akumulatora

do zaworéw do sterowania sekcjami

do é
przeiqcznika

stanu

78-05098 — modut sterownika sekcji (SDM)

do zaworéw do sterowania sekcjami <
{

45-05986 — interfejs RJ5 do podigczenia
sieci Ethernet do Conxall

=

65-05251 — wspornik
SCM Pro Flat

78-08086 — modut funkgji F-.
przetaczania (SFM)

2
SCM Pro
78-08097 UniPilot Pro
78-08098 — odblokowanie hydrauliczne
78-08095 - odblokowanie hydrauliczne/RTK

5-05246 — Zestaw wspornikéw zapobiegajacych
bracaniu si¢ UniPilot Pro, oryginalny

791-05023 — Kotek zapobiegajacy

obracaniu sie zespotu UniPilot Pro
Okreslony zawdr Wiazka przewodoéw okreslonego zaworu do LuUB @ 25P

do sterowania

pojazdem _

FieldPilot Pro __, <82
S

_//L

45-10166 — wigzka przewoddéw UniPilot Pro

sterujace UniPilot Pro

> 7 , 32-04020 - przefacznik nozny

2—04059 - przetacznik nozny

Sy
do wejscia wytacznika przy fotelu
1650017 — 45>
czujnik cinienia >

16-05022 -
czujnik kata kierownicy
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ZALACZNIK B - USTAWIENIA MENU KONSOLI MATRIX PRO GS

W tym zalgczniku zostaty przedstawione ustawienia menu konsoli Objasnienie symboli
Matrix Pro GS oraz nastepujace elementy: Symbole w ponizszych tabelach informuja, czy ustawienia sg dostepne
+ Ustawienia dostepne w przypadku aktywnego zadania. w trakcie aktywnego zadania:

+ Ustawienia, ktére mozna wprowadzi¢ w samej konsoli Matrix Pro GS
lub przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

+ Ustawienia dostepne po wyeksportowaniu do profilu z konsoli
Matrix Pro GS lub z oprogramowania Fieldware Link.

v Dostepne podczas aktywnego zadania

x Niedostepne podczas aktywnego zadania

<« Pobierane z konsoli wraz z profilem

» Pobierane z oprogramowania Fieldware Link wraz z profilem

Ustawienia konfiguraciji

Zapisane w wyeksportowanym

Dostepne
>, z aktywnym Mozna edytowaé w profilu w
x Ustawienia konfiguracji zadaniem Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

Typ urzadzenia x v x v <
Wysokosé¢ anteny GNSS x v v v v
Typ osprzetu x v v v v
Uktad symetryczny osprzetu x v v v v
Moduty wyj$¢ wielu sekcji x v v v P
Liczba sekcji osprzetu x v v v v
Szeroko$¢ stosowania/robocza % v v v v
Monitor wielko$ci kropli v v x v ]
Wybor dyszy Biezaca dysza v v <
Reset dyszy v v <
Alarm obszaru zastosowania v v x v <
Godzina wjazdu v v x v <
Godzina wyjazdu v v x v <
Zezw. na wsteczny BoomPilot v v x v <«
tryb uruchamiania BoomPilot v v x v <
lkona BoomPilot v v x v <
opdznienie sygnatu jazdy w tyt v v x v ]
Kierunek przesuniecia osprzetu w linii. x 4 v v v
Osprzet Odlegto$¢ przesunigcia osprzetu w linii... x v v v v
Tryb prosty Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu x v v v v
Odlegtos$¢ przesunigcia poprzecznego OSPrzetu..........c.cveeereenne x 4 v v v
Natozenie v v v v v
Czasy wiaczania/wytgczania opoznienia............ccc.veverevenrieenens v v v v v
Typ ustawiania: TeeJet x v v v v
Odlegto$¢ przesuniecia anteny do dyskow W linii..............cc..... x 4 v v v
Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu.... x v v v v
Odlegto$¢ przesunigcia poprzecznego osprzetu... x v v v v
Natozenie v v v v v
Czasy wiaczania/wytgczania OpoZnienia...........coceeveeverererennns v v v v v
Odlegtos$¢ przesunigcia rozrzutu x v v v v
Tryb- Przesunigcia sekcji x 4 v v v
rozsiewacza Diugosci sekcji x v v v v
Typ ustawiania: OEM x v v v v
Odlegtos¢ przesunigcia anteny do dyskow w linii............c.cccoeeeue x v v v v
Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu.... x 4 v v v
Odlegtos¢ przesunigcia poprzecznego OSPrzetu..........cwveveerenes x v v v v
Odlegtos¢ poczatkowal/koricowa x v v v v
Przesunigcia poczatku/konca SeKGji...........cuuervreemeeerineeneeeernees x v v v v
Kierunek przesuniecia od sekcji 1 w linii .. x 4 4 v v
Odlegto$¢ przesunigcia od sekcji 1w linii. x v v v v
Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu.... x v v v v
Odlegto$¢ przesunigcia poprzecznego osprzetu... x v v v v
Natozenie v v v v v
Czasy wigczania/wytgczania OpozZnienia...........ceveeereeereneereenns v v v v v

Przesunigcia sekcji x v v v v %

Ciag dalszy... §

N
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MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

Dostepne
», z aktywnym
0\ Ustawienia konfiguracji zadaniem Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

Zapisane w wyeksportowanym
Mozna edytowaé w profilu w

<
<
x
<
A

Lokalizacja mapowania

Nazwa lokalizacji
Kierunek przesunigcia lokalizacji mapowania w linii
Odlegtos¢ przesuniecia lokalizacji mapowania w linii..
Kierunek przesunigcia poprzecznego lokalizacji mapowania......
Odlegtos¢ przesuniecia poprzecznego lokalizacji mapowania....

ANENENENEN
X X X X %

Szeroko$¢ nawigacii
Jasnos¢ LED
Tryb wyswietlania
Rozmieszczenie LED
Zewnetrzny pasek LED
Jasnos¢ zewnetrznego paska LED
Jasnosc tekstu zewnetrznego paska LED
Zejscie z kursu na pasku zewnetrznym
Numer pokosu na pasku zewngtrznym
Predko$¢ na pasku zewnetrznym
Dawka rzeczywista na pasku zewnetrznym
Dawka docelowa na pasku zewnetrznym
Stosowany produkt na pasku zewngtrznym

Typ GNSS
Port GNSS
Konfiguracja Szybko$¢ transmisji danych GNSS
odbiornika Info o statusie GNSS
GNSS Program
PRN
Wyswietl przycisk odéwiezania pozycji GNSS

Mapowanie
i nawigacja

X X X X X %X X % % %X %X %X <
X X X %X %X % % %X %x x % x <\ A A A A A

AN N N N N O RN
X X X X X %X %X %X X X %X x <

X X X X X X X
X X X X X X X
X X X X X X X

Kamera cofania
Ustawienia kamery

Wideo

Maksymalne cisnienie Znamionowe .............c.uvererereerenerenns
Alarm niskiego cinienia
Alarm wysokiego cinienia

Czujnik

-
Caujniki ciénienia IOM

AN N W N N I N R

Nazwa produktu
Stata dyszy
Kolor dawki maksymalnej
Kolor dawki minimalnej
Zakres kolorow
Gérny/dolny limit mapowania zastosowanej dawki
Wiacz/Wytacz
Interfejs sprzetu
Protokét komunikacji
Tryb kontrolera.
Tempo transmisji szeregowej
Stan komputera dozujacego

Produkt*

x X %X x O 8 x %
AN NN VAN N

x NN N x %

Kontrola
dawki innego
producenta®

AN N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N NN NN NN

x x x x x x A AAA S N xox

L% X X %X %
X X X X X %
X X X X X %

Cigg dalszy...
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MATRIK Pro 570GS * MATRIX" Pro 840GS

Zapisane w wyeksportowanym

Dostepne
~ z aktywnym Mozna edytowaé w profilu w
J\' Ustawienia konfiguracji zadaniem Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Nowy. x 4 x x x
taduj x v x x x
. Edytuj x v x x x
Za.rzajjzajl Knpiuj x v x x x
ojazdami
Pl Automatyczna kalibracja x v x x x
Wergllhlj v v x x x
Usun x v x x x
Wytaczenie reczne x v x x x
Poziom agresywnosci silnika v v x x x
Automatyczne Luz w ramach systemu Unipilot Pro........cccoocvvviverrevcicenncnne. v v x x x
sterowanie Reakcja ukladu sterowania v v x x %
eldPi Poziom agresywnosci kursu v v x x x
z FieldPilot Pro Wyreguij agresyw g g
lub UniPilot Pro ad zejScia z kursu % % x
Pobieranie linii v v x x x
Reakcja podczas jazdy na biegu wWstecznym ...........coccoveervivenne v v x x x
Kalibracja przechytu x v x x x
Kalibracja czujnika kata kierownicy (WAS)........cccocvevreereernennnns x v x x x
Wybierz wartosci QI v v x x x
Maksymalne DOP v v x x x
Tryb transportu v v x x x
Tryb serwisowy v v x x x
Obecnos¢ operatora v v x x x
Wigczone/wytaczone sterowanie wspomagane/automatyczne..............cooccveeveennece v v x v <
Typ zaworu x v x v <
Ustawienia Czestotliwos¢ zaworow x v x v <
zaworu Lewy/prawy minimalny cykl roboczy... x v x v <
Lewy/prawy maksymalny cykl roboczy... x v x v <
Przyblizona regulacja sterowania v v x v <
Ustawienia Doktadna regulacja sterowania v 4 x v <
Automatyczne  sterqwania Strefa martwa v v x v <
sterowanie Wyprzedzanie kierunku v v x v <
Test zaworow x v x v <
Diagnostyka zaworow x v x v <
Opcie Czuijnik kierownicy x v x v <
" Wiaczone/wytaczone x v x v <
Czujnik kata
stzl::) vlvaniaé Kalibracja czujnika v v x v <
Kalibracja liniowa v v x v <
Korekcja Wigczone/wytaczone x v x v ]
przechytu Poziom pola x v x v <

*Dostepne tylko z aktywnym komputerem dozujgcym innego producenta w systemie.

ZALACZNIK

98-05273-PL R12 m



MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

Ustawienia zarzadzania danymi

= Dostepne z aktywnym
B55 Ustawienia zarzadzania danymi zadaniem
Eksport x
Transfer Importuj x
Usun x
Dane zadania
Nowy. x
Zarzadzaj Kopiuj «
Usun
Zapisz PDF x
Raporty Zapisz KML x
Zapisz SHP x
Zapisz wszystkie pliki x
Opcje Tryb zadania x
Eksport v
Transfer Importuj v
Usun v
Ustawienia Nowy v
urzadzenia Kopiuj v
Zarzadzaj Usun v
Zapisz v
tadyj x

Ustawienia konsoli

_ Dostepne z aktywnym
D
Ustawienia konsoli zadaniem
o Informacje systemowe v
Zapisz v
Schemat kolorow v
Jasnos¢ ekranu LCD v
Wyswietlacz Tryb nocny v
Zrzut ekranowy v
Kalibracja ekranu v
Jednostki v
Regionalne Jezyk v
Strefa czasowa 4
Glosnosc Gto$nosc v
Pokazowy Start ,
GNSS
Odblo- BoomPilot do rozsiewacza v
kowanie Kontroler dawki innego producenta v
funkcji FieldPilot Pro/UniPilot Pro v

Ustawienia narzedzi

Dostepne z aktywnym
° ° Ustawienia narzedzi zadaniem
Przeslijopro-  Urzadzenie x
gramowanie Oprogramowanie x
Dodatki Kalkulator v
odatd Konwerter jednostek v

MINZDVIvZ

m www.teejet.com



MATRIK Pro 570GS * MATRIX" Pro 840GS

ZALACZNIK C - PARAMETRY URZADZENIA

Wymiary Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Masa Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Ztaczka Zasilanie/CAN 8 stykow Conxall
Kamera 5 stykéw Conxall
Predkos¢/stan 8 stykéw Conxall
OSTRZEZENIE! Niektére oryginalne konsole Matrix posiadaja 4-stykowe zlgcze kablowe conxall. Kable 4-stykowe i 8-stykowe NIE
sq zamienne.
Dane $rodowiskowe Przechowywanie 0d -10 do +70°C
Praca 0d 0 do +50°C
Wilgotnosé 90% bez kondensacji
Wyswietlacz Matrix Pro 570GS Rozdzielczo$¢ 320 x 240 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Rozdzielczo$¢ 800 x 600 21,3 cm
Wejscie/wyjscie USB 2.0
Zasilanie <9Wprzy 12V DC

ZALACZNIK D - ZAKRESY USTAWIEN

Nacisnij nazwe opcji dowolnej pozycji menu, aby wyswietli¢ definicje i wartosci zakresu danej pozycii.

Rysunek A-3: Przyktad tekstowego okna informacyjnego

98-05273-PL R12 m
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MINZDVIvZ

MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

ZALACZNIK E - STREFY | WSPOLRZEDNE UTM

Systemy Matrix Pro 570GS i Matrix Pro 840GS wykorzystujg uktad wspétrzednych Universal Transverse Mercator (UTM) do $ledzenia lokalizacii
zadania. Uktad wspétrzednych UTM dzieli powierzchnie Ziemi na sze$édziesigt ponumerowanych stref pétnocno-potudniowych, ktére nastepnie sq,
podzielone na strefy szerokosci geograficznej oznaczone literami, jak pokazano ponizej.

Rysunek A-4: Uktad wspdtrzednych UTM — globalny

T P e P P e T I I I I

|

Konsola Matrix Pro GS nastepnie $ledzi strefy UTM, w ktorych przeprowadzane sa kazde prace stosowania produktu. Te informacje o strefie nastepnie
sq wykorzystywane do ustalenia, czy zadanie moze by¢ rozpoczete/kontynuowane lub w celu odnalezienia zapisanego zadania, ktére znajduje sie
najblizej obecnej pozycji pojazdu.

Jesli wybrane zadanie znajduje sie w strefie UTM innej niz biezaca lub sasiednia strefa UTM, obok odlegtosci pojawi sie tekst ,Poza zasiegiem”

| Opcja Rozpocznij zadanie Jllo) Kontynuuj el rALRNY ElodliFR

Jesli nie ma zadnych zapisanych informacji w przypadku wybranego zadania, w polu Odlegto$¢ pojawi sig tekst ,Brak danych”.

m www.teejet.com



USTAWIENIA UZYTKOWNIKA 2
leejet

TECHNOLOGIES

MATRIX PRO GS \

Aby wprowadzi¢ sugestie, nalezy usuna¢ zaznaczenie pola wyboru Uzyj domysinych.

SPIS TRESCI
EKRAN GEOWNY -> ZADANIE 105 Zarzadzaj pojazdami ............ccccviveuerieiieeeieeeee e 118
Wybierz warto$ci Ql..........cccovvriiiiciiicc e 120
USTAWIENIA KONFIGURACJI 106 Automatyczne sterowanie 121
Osprzet 106 Korekcja przechytu 121
Moduty Wyj$¢ Wielu SEKC]i ......vviveeeeeriiircccecee e 108 USTAWIENIA KONSOLI 122
TrYD PrOSLY ... 108
Tryb rozsiewacza — TeJet ........ccevveeriiiiiciicece e (B USTAWIENIA NAWIGACJI 123
Tryb rozsiewacza — OEM........cccovviiiieiiniieccnecce 110 Pasek nawigacji 123
Tryb zak.os.owo e 111 LINIE NBWIGAC]i. oo 123
Mapowanie i nawigacja 13 Granice i wieloboki 123
Konfiguracja odbiornika GNSS 115 T T
Wideo 116 ZARZADZANIE DANYMI 124
Czucjjnllkq -> Czujnik cisnienia IOM 116 Dane zadania 124
Ero Y It dawkii q 17 Opcje 124
ontroler dawki innego producenta 117 Ustawienia urzadzenia 124

Automatyczne sterowanie z FieldPilot Pro lub UniPilot Pro ..... 118

EKRAN GEOWNY -> ZADANIE

T T T R
o
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Prawa autorskie
© TeeJet Technologies 2020. Wszystkie prawa zastrzezone. Zadna cze$é tego dokumentu lub opisanego tu oprogramowania nie moze by¢ powielana, kopiowana,
ttumaczona lub skracana w jakikolwiek sposdb, jakimikolwiek Srodkami, elektronicznymi lub mechanicznymi, bez uprzedniej pisemnej zgody firmy TeeJet Technologies.

Znaki handlowe
O ile nie okreslono inaczej, wszystkie pozostate nazwy marek i produktdw sg znakami handlowymi lub zastrzezonymi znakami handlowymi odpowiednich firm lub
organizacji.

Ograniczenie odpowiedzialnosci

TEEJET TECHNOLOGIES OFERUJE TEN PRODUKT ,TAKI JAKI JEST” BEZ ZADNEJ GWARANCJI, WYRAZNEJ ANI DOROZUMIANEJ. FIRMA TEEJET
TECHNOLOGIES NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA PRAWA AUTORSKIE | PATENTOWE. W ZADNYM WYPADKU FIRMA TEEJET TECHNOLOGIES
NIE MOZE BYC POCIAGNIETA DO ODPOWIEDZIALNOSCI ZA JAKIEKOLWIEK STRATY BIZNESOWE, UTRATE DOCHODOW, UTRATE MOZLIWOSCI CZY
DANYCH, PRZERWE W DZIALALNOSCI LUB ZA NIEBEZPOSREDNIE, CELOWE, PRZYPADKOWE CZY POSREDNIE STRATY DOWOLNEGO RODZAJU,
NAWET JESLI TEEJET TECHNOLOGIES UPRZEDZONO O TAKICH STRATACH SPOWODOWANYCH OPROGRAMOWANIEM TEEJET TECHNOLOGIES.

Informacje o bezpieczenstwie
Firma TeeJet Technologies nie odpowiada za uszkodzenia lub szkody fizyczne spowodowane niestosowaniem sie do ponizszych wymagan bezpieczenstwa.
Jako operator pojazdu uzytkownik odpowiada za jego bezpieczne dziatanie.

System Matrix Pro GS wraz z urzadzeniem do sterowania wspomaganego/automatycznego nie zastepuja operatora pojazdu.

Nie wolno opuszcza¢ pojazdu, jesli sterowanie wspomagane/automatyczne jest wigczone.

Przed uruchomieniem i w trakcie pracy urzadzenia nalezy upewni¢ sig¢, ze w okolicy pojazdu nie ma innych oséb lub przeszkod.

System Matrix Pro GS jest przeznaczony do wspomagania i zwigkszenia wydajnosci prac polowych. Kierowca odpowiada w petni za jako$¢ pracy i jej rezultaty.

Przed wjechaniem na drogi publiczne nalezy odtaczy¢ lub usungé wszelkie urzadzenia do sterownia wspomaganego/automatycznego.



MATRIX PRO GS

INSTRUKCJA UZYTKOWNIKA

Dostepne aktualizacje produktu

+ Automatyczne sterowanie FieldPilot®

+ Wspomagane sterowanie UniPilot®

+ Automatyczne sterowanie sekcjami BoomPilot®
Zyrokompas przechylu
Moduty wyboru wideo maksymalnie do 8 kamer
Ulepszenia zewnetrznego odbiornika GNSS lub anteny
Rozszerzona aplikacja organizacji danych Fieldware® Link
Zestaw czujnika ci$nienia do monitora wielkoSci kropli

Kontrola dawki innego producenta

A Subsidiary of /) Spraying Systems Co."

www.teejet.com
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