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Nr 2 Rozpocznij nowe zadanie
lub Kontynuuj zadanie
Po zakoniczeniu sekwencji uruchamiania, pojawi sie

ekran gtéwny, na ktdrym mozna wybra¢ nowe zadanie lub
kontynuowac istniejace zadanie.

Nr 1 Wiacz zasilanie
Nacisnij PRZYCISK ZASILANIA, aby wiaczy¢ konsole.

Po wigczeniu zasilania, system Matrix Pro rozpocznie swojg
sekwencje uruchamiania.

Aby wytaczy¢ zasilanie, nacisnij i krétko przytrzymaj przycisk ) ) . -
zasilania, az na ekranie pojawi sie potwierdzenie trybu zamykania.  Aby rozpocza¢ nowe zadanie, nacisnij -

Aby kontynuowac istniejace zadanie, nacisnij .

Rysunek 1-1: PRZED ROZPOCZECIEM ZADANIA
POTRZEBNY JEST SYGNAt GPS

OSTRZEZENIE! Po wytaczeniu konsoli odczekaj 30 sekund przed
Jjej ponownym uruchomieniem.

Przycisk ekranu gtownego
Port USB z ostong gumowg \ Przycisk zasilania

Przyciski  Rysunek 1-2: Ekran gtéwny z pobranym sygnatem GPS
powigkszenia/zmniejszenia . i

Przycisk zasilania

Port USB z ostong gumowgq,

|
Podglad obrazu na petnym ekranie z kamery RealView

Podglad obrazu na petnym ekranie

Z kamery RealView

Podglad strumieni obrazu i konfiguracja kamer bez sygnatow
GPS. Opcje nawigacji z podgladem RealView nie sg dostepne
na tym ekranie.
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Nr 3 Ekran nawigacji

Pasek nawigacji

—— Opcje nawigacji i tras

Pasek stanu

Strona gtéwna/Ekran zadania (lub naciénij przycisk Strony gtéwnej)
Ustawienia urzadzenia

Nawigacja z widokiem z pojazdu

Nawigacja z widokiem pola

Nawigacja z RealView

Nr 4 Przéjdz do ustawien urzadzenia
Opcje Konfiguracji'sa wyswietlane w pierwszej kolejnosci. Do opcji Zarzadzania danymi, Ustawien konsoli i Narzedzi mozna wejs¢

naciskajac klawisze cznych.

Klawisze przyciskow bocznych
— Przycisk boczny Konfiguracja

— Przycisk boczny Zarzadzanie danymi

— Przycisk boczny Ustawienia konsoli

— Przycisk boczny Narzedzia

Konfiguracja

Pojazd Maszyna

Jasny lub Ciemny ekran konsoli BRI Przechyl
Konsole mozna uzywa¢ w dwdch wersjach kolorystycznych. Pacek LED -

Aby zmieni¢ konsole na ,ciemng", nacisnij przycisk —
boczny KONSOLA @3, Nacignij w
Nacisnij strzatke wersji kolorystycznej W DOL % i wybierz

,Ciemng” lub ,Jasng” wersje kolorystyczna.
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KONFIGURACJA
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Nr 5 Konfiguracja kulturowa
Nacisnij przycisk boczny konsoLA @ .

2. Naciénij
3. Wybierzz:
» Jednostki « — definiuje jednostki pomiaru w systemie

» Jezyk - definiuje jezyk systemu

» Strefa czasowa @ - ustawia lokalng strefe czasowa.
4. Naciénij strzatke POWROTU ¢ lub przycisk boczny

KONSOLI,
Rysunek 1-3: Opcje kulturowe

(8] aby powréci¢ do ekranu gtéwnego konsoli.

Ustawienia konsoli

Kulturowe

‘ Wyswietlacz ‘ ‘

‘ Dzwiek ‘ ‘ O nas

Console->Kulturowe ‘

.
™® Stefa czasowa |UTC

mmm Jednostki

Nr 6 Ustawienia pojazdu

Naci$nij przycisk boczny KONFIGURACJI ¢%.
2. Neciéni [0}
3. Wybierzz:
» Typ pojazdu m — wybiera typ pojazdu, ktéry najlepiej
reprezentuje uzywany pojazd
» Wys. ant. e — ustawia wysokosé anteny od poziomu ziemi
» Kier. do belki s, — ustawia belke za anteng GPS lub
przed anteng GPS
» Odlegt. do belki s — definiuje odlegtosé od anteny GPS
do belki

4. Naci$nij strzatke POWROTU € lub przycisk boczny
KONFIGURACJI, ¢% aby powrdci¢ do ekranu gtownego
Konfiguracji. Opcje ustawien pojazdu.

Rysunek 1-4: Opcje ustawien pojazdu
Konfiguracja

Pojazd ‘ ‘ Maszyna

Z

Sterowanie automatyczne| Przechyt

Pasek LED GPS

EHI0L]

Wideo

Konfig.-> Pojazd

Typ pojazdu

Nr 7 Ustawienia maszyny
Gdy brak jest SmartCable lub Section Driver Module (SDM),
mozna ustawiac tylko belke jednosekcyjna. Konfiguracje
NatoZenia, Wigczania opdznienia, Wytgczania opdznienia bedg
niedostepne, a Liczba sekcji bedzie ustawiona na jeden.
1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJI ¢ .
2. Necisni [[Er )
3. Wybierzz:
» lloS¢ sekcji belki 42 A _ ustala liczbe sekcji belki
» Szeroko$¢ pasa nawigacii A _ ustala szerokos¢
migdzy pasami nawigacji
» Szeroko$¢ rozpylania A _ ustala szerokos¢ sekcji
belki dla catej szerokosci rozpylania
» Natozenie I — ustala wielkos¢ dopuszczalnego
natozenia
» Opdznienie wiaczania b _ kompensuje opdznienie
wigczania zawordw sekcji belki
» Opdznienie wytgczania b - kompensuje opdznienie
wylaczania zawordw sekcji belki
4. Naci$nij strzatke POWROTU ¢ lub przycisk boczny
KONFIGURACJI, #* aby powrdci¢ do ekranu gtownego
Konfiguracii.
UWAGA: Naciskaj [Bg lub, B aby przefaczac sie miedzy
ustawieniami pracy.
Nr 8 Ustawienie automatycznego
sterowania
Gdy bedzie obecny modut kontroli sterowania (SCM), dostepne bedg
opcje automatycznego sterowania. Szczegétowe instrukcje ustawien
podano w podrecznikach instalacyjnych FieldPilot lub automatycznego

sterowania. W witrynie www.teejet.com mozna znalez¢ petng,
instrukcje systemu Matrix Pro, numer katalogowy 98-05239.

UWAGA: Aktualizacja oprogramowania SCM moze by¢ réwniez
wymagana przy aktualizacji istniejacej konsoli Matrix do
wersji Matrix Pro.

Wymagana wersja oprogramowania SCM

Wersja

oprogramowania SCM | Matrix 1.x Matrix Pro 2.x
1.03 °
1.04 °
1.05 °
10.0 °

Rysunek 1-5: Opcje ustawien maszyny

te owanie automatyc ne

Konfiguracja

Pojazd ‘ ‘

Pasek LED

Wideo

Konfig.->Maszyna

Aia Liczba sekgji

& Szer. pasa nawigacji

Konfig.->Maszyna (2)

Natozenie

Maszyna

m_
Z

Przechyl

GPS

BOC
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Nr 9 Przejdz do ekranu nawigacji Nr 10 Wybor trybu nawigacji Nr 11 Oznaczanie punktu AiB Rysunek 1-20: Zaznacz punkt B
Rysunek 1-15: Nawigacja z widokiem z pojazdu 1. Nacisnij ikong OPCJI NAWIGACJI | TRASY ‘ Aby wytyczy¢ wzorzec trasy AB:
[ eee— I ' aby Iwy.é?\{vietlié opcje nawigacii. 1. Przejedz do wybranej lokalizacji punktu A @.
' 2. Nagiénij ikong TRYB NAWIGAC.! @. 2. Naciénij ikone OPCJI NAWIGACJI | TRAS, K aby
3. Wybierzz: e wyswietli¢ opcje nawigacji.
> Prosta liniaAB == 3. Podczas ruchu pojazdu, naciénij ikone ZAZNACZ A @.
» Zakrzywiona linia AB &% . ) o
» Okrezna 4. Przejedz do wybranej lokalizacji punktu .
» Ostatni przejazd B 5. Naci$nij ikone ZAZNACZ B (B wytyczyc linie AB.
» Nastepny przejazd & 6. ,Czy nazwac te parametry nawigacji?"
Rysunek 1-18: Wybierz tryb nawigaji Nacisni
: _ » Tak — aby wprowadzi¢ nazwe i zapisac trase w konsoli.
0,0 km/h ‘ Punkt A » Nie — aby automatycznie utworzyé nazwe i zapisa¢ dang,
1 sssssssssssssss | trase w konsoli.

Konsola rozpocznie dostarczanie danych nawigacyjnych.

Rysunek 1-16: Nawigacja z widokiem pola X

6,0 km/h Punkt A

UWAGA: Ilkona ZAZNACZ B'& nie jest dostepna (jest wyszarzona) ‘
do czasu przejechania minimalnej odlegtosci. =

Uzyj ikony ANULUJ PUNKT ®@, aby anulowac¢ polecenia punktu

A powréci¢ do poprzedniej trasy AB (jesli zostata wytyczona). Czy nazwat te parametry nawigacji?

Aby wytyczy¢ dodatkowe trasy, wykonaj te same kroki, jak
w przypadku pierwszej trasy.

Rysunek 1-19: Zaznacz punkt A

Rysunek 1-17: Nawigacja z RealView

6,0 km/h . <0,0>

BREEFRERERRANGRD
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INFORMACJE O TRYBACH NAWIGACJI

Nawigacja prosta AB

Nawigacja prosta AB podaje trase na podstawie punktow
odniesienia A i B. Oryginalne punkty A i B stuzg do obliczenia
wszystkich innych réwnolegtych tras nawigacii.

Zakrzywiona nawigacja AB

Nawigacja zakrzywiona AB podaje trase wzdtuz zakrzywionych
linii na podstawie pierwszej linii odniesienia AB. Ten wzorzec
wyjsciowy jest uzywany do obliczania innych tras nawigacii.

Nawigacja okrezna

Nawigacja okrezna zapewnia trase skupiong wokot centralnej
lokalizacji, ktora promieniuje w kierunku do wewnatrz lub na
zewnatrz. Tryb ten jest uzywany do jazdy w centrum pola przy
jednoczesnym naprowadzaniu wzdtuz linii okregu, zgodnej

z promieniem systemu nawadniania w centrum obrotu.

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja w trybie ostatniego przejazdu oferuje wierng nawigacje
ostatniego przejazdu. Konsola automatycznie wykrywa najblizsza,
,natozong” trase i wytycza przylegty przejazd na podstawie tych
danych.

g 0@ % oF

Nawigacja w trybie Nastepny rzad
Nawigacja w trybie nastepny rzad wskazuje lokalizacje
nastepnego rzedu i przekazuje dane przejazdu na koncu rzedéw
do kolejnego przylegtego rzedu. Gdy operator wyznacza koniec
rzedu i rozpoczyna zwrot do nastepnego rzedu, podawane sg,
dane prostej linii AB dla nastepnego rzedu. Gdy pojazd jest w
trybie Nastepny rzad, nawigacja jest wytaczona.

Bez nawigacji
Brak nawigacji wytacza nawigacie.

Wskazowki nawigacyjne

2 T X

Czerwony = bez GPS
26ty = tylko GPS

Zielony = DGPS, WAAS /
RTK, GLONASS

Brzoskwiniowy = Ruch
posuwisty/Czysta droga

Kolorowy obszar pokrycia

e

@0®

9

Tryb nawigacji

Prosta nawigacja AB
Zakrzywiona nawigacja AB
Nawigacja okrezna

Nawigacja ostatniego
przejazdu

Nastepny przejazd

Brak ikony = bez nawigacji

Stan obszaru
ograniczonego

Poza granicq = biezacy
przejazd poza obszarem
ograniczonym

W granicach = biezacy
przejazd wewnatrz obszaru
ograniczonego

Brak ikony = nie wytyczono
granicy

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Pasek nawigacji
Kompas horyzontu

Pojazd z aktywnymi sekcjami belki
przedstawionymi w czasie rzeczywistym

Opcje nawigacji i tras

Pasek stanu

Stan automatycznego L . ) > | e | L~
sterowania

. Zielony = aktywny
Z6tty = wiaczony
. Czerwony = wylaczony

Brak ikony = w systemie
nie zainstalowano uktadu
automatycznego sterowania

Stan funkcji BoomPilot I Stopien GGA: 5 Hz

A Czerwony = wylaczony/ TG0 WG 5 72

regczny lloé¢ satelitéw: 10
A Zielony = automatyczny DI
. PRN: 135
A Z6tty = caty wigczony Jakoté GGA: 2
Brak ikony = sekcja Odbiornik: 1

pojedynczej belki (w
systemie nie zainstalowano
SmartCable ani SDM)

n www.teejet.com
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OMOWIENIE FUNKCJI NAWIGACJI

Opcje nawigacji

Q

Punkt A.. Zaznacza pierwszy punkt nawigacji
na trasie.

e

Punkt B @. Zaznacza punkt koricowy na
trasie nawigacji. Wyszarzenie = nie przejechano
minimalnej odlegtosci.

Anuluj Punkt A. Anuluje proces zaznaczania
punktu A. Przywraca poprzednie dane trasy AB
(jesli sg wytyczone).

Punkt B w trybie NextRow ' Zaznacza punkt
koncowy rzedu.

Stopien azymutu ¢. Tworzy prosta linie
nawigacji po trasie mierzong w stopniach,
w prawo od péinocnej linii wzorca. Pétnoc = 0,
Wschod = 90, Potudnie = 180, Zachod = 270.

Funkcja Przesuniecie A+. Przesuwa istniejaca
lini¢ przejazdu na biezaca pozycje pojazdu.

Nastepna prosta nawigacja AB lub nawigacja
wedtug nastepnego stopnia azymutu. Pokazuje
nastepna trase jazdy po prostej zapisang

w biezacym zadaniu.

Nastepna zakrzywiona nawigacja AB Pokazuje
nastepna trase jazdy po krzywej AB zapisang,
w biezacym zadaniu.

Nastepna nawigacja okrezna. Pokazuje
nastepng nawigacje okrezna AB zapisang
w biezacym zadaniu.

0 @é ee 60
S

Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem
kierunku. Wskaznikiem pokazuje, dokad
biezace sterowanie zaprowadzi pojazd

Powrét do punktu

Zaznacz punkt . Wyznacza punkt w
lokalizacji pojazdu. Wyszarzony = GPS jest
niedostepny.

Powrét do punktu. Wskazuje odlegto$¢ wstecz
do wyznaczonego punktu. (Przefacz na widok

z pojazdu, aby przekaza¢ dane nawigacji wstecz
do wyznaczonego punktu.)

Anuluj punkt. Usuwa zaznaczony punkt.

=

Zaznacz granicg. Ustala obszar stosowania

i okresla strefy, ktérych dane nie beda,
wykorzystane w nawigacji. Wytyczono granice
na zewnafrz zaplanowanego przejazdu.
Wyszarzony = GPS jest niedostepny.

Zakoncz granice. Finalizuje proces wytyczania
granicy. Granice mozna réwniez zamkna¢
przejezdzajac po szeroko$ci pasa od punktu
poczatkowego. Wyszarzenie = nie przejechano
minimalnej odlegtosci.

Anuluj granice. Anuluje proces wyznaczania
nowej granicy. Przywraca poprzednig granice
(jesli jest wytyczona).

Usun granice. Usuwa z biezacego zadania
wszelkie wytyczone granice.

A

BoomPilot

BoomPilot. Wybiera tryb BoomPilot. Wyszarzony
= GPS jest niedostepny.

Opcje nawigacji z RealView

®

Wybér kamery wideo. Wybor jednego z o$miu
widokdw z kamer, jezeli jest wiaczony modut
wyboru trybu wideo (VSM).

®6 Widok dzielony z kamer. Wybor jednego z

@6 dwdch zestawdw czterech sygnatow wejciowych

o z kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H), aby podzieli¢
ekran na cztery osobne kanaty wizyjne.

G, Ustawienia nawigacji z podgladem. Uzyskaj

@ dostep funkcji nawigacji z podgladem lub kata

sterowania i dostosuj dane nawigaciji.

Nawigacja z podgladem. Przez uktad wizyjny
przekazuje trojwymiarowe dane, pomagajace
W nawigaciji.

Kat sterowania. Wy$wietla kierunek, w ktérym
musi zosta¢ skrecona kierownica.

lkony W gére i W dét. Stuza do dostosowania
linii nawigacji zgodnie z widokiem kamery.

Brak GPS

Predkosc

INr przejazd

Kierunek

Opcje ekranu

Strona gtéwna/Ekran zadania
(lub nacisnij przycisk Ekranu gtéwnego)
Ustawienia urzadzenia

Nawigacja z widokiem z pojazdu
Nawigacja z widokiem pola
Nawigacja z RealView

Aktywno$¢ nawigacii
i stan belki
Stan GPS
Btad trasy poprzecznej
Biezaca aktywno$¢

>0,0<

[ EEXEXERX]

aQ
AY

Powiekszenie/pomniejszenie widoku z pojazdu
Ikony lub przyciski regulujg widok z pojazdu lub
perspektywe siegajaca horyzontu do widoku

Z lotu ptaka.

Powiekszenie/pomniejszenie FieldView. lkony
lub przyciski zwigkszaja/zmniejszajg obszar
wyswietlany ekranie.

Pan. Dotknigcie ekranu pozwala operatorowi
skupi¢ sie na konkretnych obszarach map,
bez przemieszczania pojazﬁj. Strzatki n
ekranie przenoszg widok < € &5

w odpowiednim kierunku.

Widok $wiata. Pokazuje na ekranie jako
najszerszy widok.

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

,,Brak GPS

Predkos¢

Ob¥ear

)

DO >

»
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SZCZEGOLY FUNKCJI NAWIGACJI MATRIX PROs0c © MATRIX PROsaoc

® Funkcja Przesun A+

Aby dostosowac linie nawigacji AB do biezacej lokalizacii
uzytkownika:

1. Naci$nij ikone OPCJI NAWIGACJI | TRASY , aby
wysSwietli¢ opcje nawigacii.

2. Naciénij ikong PRZESUNIECIE A+, @ aby dostosowa¢
linie nawigacji do biezacej lokalizacji.

Q Stopien azymutu

Aby ustali¢ linie nawigacji azymutu:

1. Nacisénij ikong OPCJI NAWIGACJI | TRASY , aby
wysSwietli¢ opcje nawigacii.

2. Naciénij ikong AZYMUT, At aby wprowadzi¢ stopien
azymutu.

3. Na ekranie wejsciowym ustal stopnie azymutu.

4. Naci$nij:

» Akceptuj, @ aby zapisa¢ ustawienia

» Anuluj, @ aby wyjs¢ z klawiatury bez zapisywania
5. ,Czy nazwac te parametry nawigacji?”

Nacisnij

» Tak - aby wprowadzi¢ nazwe i zapisa¢ danq trase

» Nie - aby automatycznie utworzy¢ nazwe
Konsola rozpocznie dostarczanie danych nawigacyjnych.
Aby wytyczy¢ dodatkowg trase jazdy na azymut, wykonaj te
same czynnosci, jakie wykonate$ podczas ustalania pierwszej
trasy jazdy na azymut.

Rysunek 1-7: Zapisz trase

Rysunek 1-6: Stopien azymutu

>0,0 < |

‘ 7,2 km/h

. ‘

O Granica pola

Aby wytyczy¢ granice pola:

1. Przejedz do wybranej lokalizacji na obwodzie pola/obszaru.

2. Nacisénij ikone OPCJI NAWIGACJI | TRASY , aby
wysSwietli¢ opcje nawigacii.

3. Podczas ruchu pojazdu, nacisnij ikong GRANICA &,

4. Przejedz obwéd pola/obszaru.

5. Zakoncz granice:

» Przejedz szerokos$¢ jednego pasa od punktu wyjscia.
Granica zamknie si¢ automatycznie (biata linia zmieni
kolor na czarny).

» Nacisnij ikone KONIEC GRANICY & . Linia prosta
zamknie granice miedzy biezacq lokalizacjg uzytkownika
a punktem wyjscia.

6. Nacisnij:
» Tak - aby zapisa¢ granice.
» Nie - aby usung¢ granice.

Rysunek 1-9: Wytyczanie granicy

Punkt A

SRASBRARARARERS

‘ 7,2 km/h

UWAGA: Na zewnetrznej lub poczatkowej granicy,
ikona KONIEC GRANICY & nje jest dostepna
(wyszarzona), az do przejechania minimalnej
odlegtosci (piec razy szeroko$¢ pasa).

Aby utworzy¢ wewnetrzng granice, wykonaj te same dziatania,
jak w przypadku pierwszej granicy.

Rysunek 1-10: Zapisz granice - Widok pola

Punkt A

SRASBRARARARERS

Obszar ograniczony = 14,45 ha

Czy zapisa¢ oznaczong granice?

Punkt A

SRASBRARARARERS

‘ 7,2 km/h

Jezeli zastosowano pas podczas tworzenia zewnetrznej

lub poczatkowej granicy, linia granicy bedzie na zewnatrz
przejezdzanego pasa. Jezeli zastosowano pas podczas
tworzenia wewnetrznej lub dodatkowej granicy, linia granicy
bedzie od wewnafrz przejezdzanego pasa.

lkong ANULUJ GRANICE €2 mozna anulowa¢ proces
tworzenia nowej granicy pola i powrdcié¢ do poprzedniej granicy
(jesli jest wytyczona).

lkong USUN GRANICE &} mozna usuna¢ wszystkie granice
pola dla biezacego zadania.

Zgodnie z biezaca lokalizacjg uzytkownika, po wytyczeniu
granicy na pasku stanu jest wyswietlana ikona W GRANICY
lub ikona POZA GRANICA

n www.teejet.com
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. . ' Nastepna trasa

® rowrst do punktu

Aby oznaczy¢ punkt powrotu: Aby wyswietli¢ inne zapisane trasy:
1. Przejedz do wybranej lokalizacji punktu powrotu L 2 1. Naciénij ikong OPCJI NAWIGACJI | TRASY ,
2. Naci$nij przycisk OPCJI NAWIGACJI | TRASY, R aby aby wyswietli¢ opcje nawigacji.

wyswietlié opcje nawigacji. 2. Naciénij ikong NASTEPNATRASA@) @ @.
3. Naciénij ikone DODAJ PUNKT @. Rysunek 1-13: Nastepna trasa

MATRIK PROs70c © MATRIK'PROsa0s

Matrix . 78-50187
. . Opcjonalna antena
FieldPilot N GPS RXA-30

BoomPilot
Akcesoria dodatkowe

Punkt

saassnss

Rysunek 1-12: Punkt powrotu jest oznaczony - Widok pojazdu

Aby zobaczy¢, ktory wzorzec trasy jest aktywny, na pasku stanu
| naci$nij ikone Trybu nawigacii.

Rysunek 1-14: Zobacz, ktéry wzorzec trasy jest aktywny
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Wzorzec: Zakrzywiona
ABNazwa: Stream

EdgeRazem: 4

Aby pokaza¢ odlegtos¢ i trase do ustalonego punktu:

1. Naciénij ikong OPCJI NAWIGACJI | TRASY ,
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.
2. Nacisnij ikone POWROT DO PUNKTU @.

Uzyj ikony ANULUJ POWROT DO PUNKTU ®, aby usunaé
oznaczony punkt.
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Kontroler przeptywu

78-05072
Modut napedu sekcji
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