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1. FEJEZET - TERMEKISMERTETO

A Matrix™ tobbféle kapcsolt modul, valamint a GPS térképezés, nyomkévetés, FieldPilot®
kormanyzassegitd, BoomPilot® szakaszol¢ és adatgy(ijtd egyetlen mliszerben torténd
Osszevezetését teszi lehetévé a CAN-BUS technoldgia segitségével. Ez az 6sszetett rendszer a
vezetofilkében sok mas miiszert helyettesit.

RENDSZERELONYOK

+ RealView™ nyomkévetés valds nézetben videdval
+ Nyomkdvetési informécio és videdkép egy idében, akér nyolc kamera csatlakoztatasaval.

+ BoomPilot® (automatikus szordkeret szakaszold) a permetezé- vagy szorogép szakaszainak
automatikus be- és kikapcsolasaval csokkenti az atfedést és megsziinteti a kihagyast.

+ FieldPilot® (kormanyzassegité) az egyenes vagy gérbe nyomvonalat koveti.
+ Akdnnyen hasznélhaté, haromdimenzios grafikus nyomkdvetd barmely terepen pontos

+ Ajarm( vagy az aktualis fogas szemszdgébél visszajelzd fénysor, valamint grafikus képerny
teszi teljessé a tajékozodast.

+ Tablatérkép / adatatvitel PDF, KML vagy SHP formatumban
+ Erds fény(, nappal is jol olvashato képernyd 14,5 cm vagy 21,3 cm képatmérével.

+ Amlszer lehetséges kiegészit6i:
- FieldPilot kormanyzassegité
- BoomPilot automatikus szérékeret szakaszold
- Tilt Gyro ddléskiegyenlitd modul
- Videdvalaszté modul max. 8 kamerahoz
- Kiils6 GPS-vev6 vagy nagyteljesitmény(l antenna

* Akar 15 szorokeret szakaszt is kezel

+ Szines haromdimenziés nyomkdvetés négy lizemmaddban —
B” kdzott gorbe, Korkords és Utolsd menet

“A-B” kdzotti egyenesvonalu, “A-

* 13 nyelv teszi nemzetkdzileg hasznalhatéva

Az elvégzett munka és a GPS-feljegyzések egyszer(i kézbentartasa
+ Erthetden szemléltetd ikonok segitenek a meniivalasztasban

+ Kivalo mindség sajat belsé GPS-motor kisméret( kiilsé antennaval
* Két hektarszamlalo is hasznalhato

A RENDSZER OSSZETEVOI
Matrix 570G mUszer

A Matrix 570G miszert tipikusan mezégazdasagi korlilmények kdzotti, sokéves lizemre tervezték.
Aol tdmitett kiegészitbk és gumi takarasu csatlakozéik kifejezetten paras kdrnyezetben sem
okozhatnak miikddési problémakat. Az esetlegesen rafreccsend viz sem okozhat karosodast a
miiszerben, de a Matrix 570G esd kdzvetlen behatasanak nem tehetd ki. Ugyelien arra, hogy
nedves kornyezetben ne hasznalja a Matrix mlszert.

1-1 abra: A miszer elblapja és hatlapja

Beépitett fénysor

Tapfesziiltség kapcsolo

USB csatlakoz6 gumifedéllel

Erés fényd érintéképernyd

Standard RAM tarté

Hangszoré

GPS
—— antennacsatlakoz6

Tapfesziiltség kapcsolo
Integalt RAM felfogato

Gumi
csatlakozofedelek

USB csatlakozé gumifedéllel

Tartalék csatlakozok

Sebességjel csatlakozd
Kameracsatlakozo

Tapfeszliltség csatlakozéja
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Matrix 840G muszer

A Matrix 840G miiszert tipikusan mezégazdasagi korilmények kozott torténd, tartés lizemre tervezték. A jol tdmitett kiegészitdk és
gumi takarasu csatlakozdik kifejezetten paras kdrnyezetben sem okozhatnak mikdodési problémakat. Az esetlegesen rafreccsend
viz sem okozhat karosodast a miiszerben, de a Matrix 840G esd kdzvetlen behatasanak nem teheté ki. Ugyelien arra, hogy nedves
kérnyezetben ne hasznélja a Matrix mszert.

1-2 dbra: A miiszer el6lapja és hatlapja

Beépitett fénysor

Tapfeszliltség kapcsold

Kezd6képernyé Gomb

USB csatlakoz6

gumifedéllel Zoom BE/KI Gombok

Erds fényi
érintéképernyd

Standard RAM tartd

Hangszoré

Integalt RAM felfogato GPS

antennacsatlakozo

Tartalék csatlakozok

Sebességjel csatlakozd
Kameracsatlakozd

Tapfeszliltség csatlakozéja

Valos nézetl kamera

ATeeJet Technologies RealView™ val6s képet kozvetitd kamerdja
a Matrix képernyéjén jeleniti meg a videdképet. A kamerat a
tényleges videoképben megjelend nyomkévetéshez elérefelé
nézve kell elhelyezni, de réiranyithaté a munkagép fontosabb
mikddé részeire is. A kamera rugalmas RAM felfogatassal,
beépitett napellenzével és infravords vilagitassal rendelkezik, igy
tiszta videdképet ad sotétebb kdrlimények kozott is.

1-3 abra: Videbkamera

i "*‘— Napellenzé
- . — Videokamera
o

Ejszakai megvilagitas

Felfogatas

A Matrix miiszer csatlakozdja az AgCam kamerakkal kompatibilis.



Videovalaszté modul

A videdvalaszté modul (VSM) segitségével akar 8 videdkamera is
csatlakoztathatd az On Matrix miszeréhez. Ez a modul kompakt és
robosztus kivitel(, megfeleld helyre barhol beszerelhetd. Beszerelés
utan kezelést nem igényel.

1-4 4bra: Videdvalaszto modul — 4-csatornas

GPS antennak
TeeJet az On preciziés gazdalkodasi igényéhez igazodva
jomindségli GPS-vevok teljes valasztékat kinalja.

Az RXA-25 vagy RXA-30 GPS-antenna jobb minéségben szolgélja ki
a GPS-vevét, igy a GPS teljesitménye olyan korlilmények kdzott is
javul, ahol nem teljesen megfeleld a GPS vétel.

1-6 dbra: GPS RXA-25 antenna

1-7 dbra: GPS RXA-30 antenna

All. tipust Patch antenna j6 teljesitményt nyuijt szokvanyos
munkakdriimények kozott. Kis méretének kdszonhetden kénnyen
felszerelhetd, nem sértilékeny.

1-8 dbra: GPS Antenna

FieldPilot kormanyzasvezérlé modul

A FieldPilot kormanyzasvezérlé modul a korményzast segiti
egyenesvonall és gorbe nyomvonal kdvetésekor. A Matrix rendszere
6sszekothetd a FieldPilot rendszerrel, és igy pontosan kévethetd

a jarmiihelyzete. A gépkezelé az automata kormanyzassegitét is

a Matrix mszerr8l vezérli — a vezet6fiilkében levd kozos kijelzj
mszernek ez az egyik elénye. Az automata kormany rendkivili,
ismételhetd pontossaggal kdveti az egyenes vonalu vagy a gorbe
nyomvonalat. A kddben vagy parés leveg6ben, nappal és éjjel is
végezhetd nagypontossagl munka révén hamarabb megtéril a gép
beruhazas, hatékonyabb a kijuttatas, figyelmesebb és éberebb a
munkavégzés.

1-9 abra: FieldPilot kormanyzasvezérld modul
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BoomPilot szakaszolé modul

A Matrix miiszerben alapbol bennlevd szoftverrel kombinalva a
szorokeret szakaszold modul (SDM) lehetévé teszi a BoomPilot
(automatikus szérokeret szakaszold) csatlakoztatasat. Az SDM
szakaszolo modul a megfeleld kabellel csatlakoztathaté az On
BoomPailot rendszeréhez, a permetezésszabalyzéhoz és/vagy a
permetez8géphez, gyorsan és kdnnyen szerelhetden. A szérokeret
szakaszol6 modulok és k&beleik annyi szakaszt képesek vezérelni,
mint a permetezésszabalyz6 automatika, tehat akar 15 szakaszt is.

1-10 &bra: Szakaszolé modul

Labkapcsold

ATeelet labkapcsoloja a FieldPilot bekapcsolasanak megszokott
eszkdze. A labkapcsol6 a robosztus CAN-BUS hal6zaton keresztil
csatlakozik a rendszerhez.

1-11 abra: Labkapcsold

Déléskiegyenlité modul

Amennyiben az On GPS-antennéja a talaj felett 4 méterre van
felszerelve, egy 10%-os lejté mar 0,6 m nyomtévesztést okoz. Az Uj
TeeJet Tilt Gyro déléskiegyenlitd modul (TCM) kikiiszbdli a GPS
helyzetmeghatarozas hibajat lejtds terepen.

Az On jarmvének valamely szilard feliiletére felfogatott Tilt Gyro
déléskiegyenlité modul atveszi a GPS jeleket a vevotdl, és a
nyomkovetd miszerhez mar a helyesbitett helyzetet tovabbitja.

+ Diagnosztikai LED-ek jelzik a TCM d6léskiegyenlité modul
allapotat (tapfesziiltség, mikodés, beérkezd GPS jelek)

+ |d6jaréssal szemben védett elektromos csatlakozéja
zavarmentes izemet szavatol.

+ Afelfogaté furatok a hazon rendelkezésre alinak.

+ Automatikusan felismeri a GPS szenzor Baud-aranyat, és
ennek megfelelden allitja a kimenetet.

+ Matrix nyomkdvetd rendszerekkel kompatibilis

MEGJEGYZES: A FieldPilot korményzéssegits rendszerébe a TCM
déléskiegyenlité mar be van épitve.

1-12 abra: Tilt Gyro déléskieqyenlité modul

Kabelkotegek

ATeelet kabelkotegeket nehéz kdrnyezeti viszonyok kozotti
megbizhatd miikddésre tervezték. Boritasuk és id6jarasi
viszontagsagoknak ellenallé csatlakozéik biztositjak, hogy a kabelek
és elektromos csatlakozo6ik mindig megbizhatdak, zavarmentesek
legyenek.

1-13 dbra: Kabelkdteg

Kabelhosszabbiték

Akabelhosszabbitok vagy a szokasosnal hosszabb kabelek
kllonleges esetekben alkalmazhatok. Amennyiben a szokésos
kabelhossz nem elegendd, Iépjen kapcsolatba TeeJet-
kereskedGjével, aki tovabbi részletekkel szolgal.

Meghosszabbitott garancia

TeelJet tobbféle nyomkdvetd gyartmanyanal a szokasosnal hosszabb
jotéllast nydjt. Ez azonban nem minden térségre érvényes. A
részletekrél kérdezze TeeJet-kereskeddjét.



KONFIGURACIOK

Akovetkez6 diagrammok mutatjak be a jellemz6 Matrix konfiguraciokat. Tekintettel a lehetséges
konfiguraciok nagy szamara, ezek csak tajékoztatasul szolgalnak.

1-14 abra: Matrix RealView kameraval

1-15 abra: Matrix 8- vagy 4-csatornas VSM videdvalasztoval és tobb RealView kameraval

Matrix 840G
75-30070
75-30071 Tiszta Path

Matrix
FieldPilot

BoomPilot

Opcionalis tartozékok

Szerelokészlet tapadokoronggal
90-02349 (Matrix 570G) ~
90-02700 (Matrix 840G)  §

’
7850185 | SN o
GPS ant.

Matrix 570G
75-30055

75-30056 Tiszta Path X
5 tétel
4 tétel

8 tétel

78-00044: 4 tétel
78-00046: 8 tétel
Kapcsolddoboz,

(izemi BE-KI kapcsold 45-05775

3 m tapkabel,
akkumulatorhoz

45-05617:6 m
45-05618: 18.28 m  Tapkabel
Kamera hosszabbitd kabel 12v

Sebesség Ki | Erzékel6 Be kabel

A “Sebesség Ki / Erzékeld Be” kabel a Matrix miiszemél két dologban segithet:
» Radar sebességjelet kiild kils6 eszkdzhdz

P Lehetévé teszi a felhasznaldnak a Matrix “Kezelt tertilet” funkciéjat olyan esetben, amikor a
fékapcsolo a rendszeren kivil van vagy ha az egyes fogasoknal egyszer(i BE/KI kapcsold mikadik.

Ha az emlitett dsszekottetések nem allnénak rendelkezésre, a Be/Ki kapcsold lehetévé teszi azt, hogy a
“Kezelt terllet” funkcio a munkagépre val6 csatlakoztatas nélkil is mikddjon.

Akilonféle miszerekhez torténd csatlakoztatashoz killonbdzd adapterek és méretek szikségesek.

+ Teedet mlszerekhez csatlakoztatott 45-20042 sebességkabel
<«48xx sorozatanal RAD iizemmodban a kalibracié # 1000
<«qLH 70 sorozatu, LH 85, 500 sorozatt, 5000, 6000, IC 24 és IC 34 automatikaknal a kalibracié #10000

+ Mid-Tech miiszerekhez torténd csatlakoztatashoz nincs sziikség adapterre,
<«csak irja be a # 1000 kalibralast

+ Raven miiszerekhez térténé csatlakoztataskor hasznalja a 45-05508 sebesség-adaptert (de ne kdsse
ra a 45-05508 12V vords vezetékére)
«irja be a # 730 kalibralé szamot az SP 2-be

Amennyiben a miszerrel a kikapcsolt szérékerettel bejart terlletet is térképezni kivanja, akkor a zéld
kabelt kell a konzolon levé fékapcsold szelepoldalahoz csatlakoztatni. A vords kabel hasznalaton kiviil
marad.

Matrix 840G
75-30070
75-30071 Tiszta Path

Matrix
FieldPilot

BoomPilot

Opcionalis tartozékok

Szerelokészlet tapadokoronggal
90-02349 (Matrix 570G)
90-02700 (Matrix 840G)

45-05786: 6 m
45-05787:9m
Antennakabel

Felfogato készlet
RXA-30 antennéhoz

Matrix 570G
75-30055
75-30056 Tiszta Path

4 tétel
8 tétel

8 tétel

78-00044: 4 tétel
78-00046: 8 tétel
Kapcsolddoboz,
(izemi BE-KI kapcsold L

78-08067
Modulok, 8 csatornas
vide6 CAN

16-00022
Kamera valos képpel

45-05626

Tap/CAN/adatkabel

I8 (FieldPilot készletek
J tartozéka)

45-05617: 6 m
45-05618: 18.28 m
Kamera hosszabbit6 kabel

3A biztositek

45-08101
CAN Terminator

401-0016
Akkumulator adapter

I— 78-08068
Modulok, 8 csatornas
vided CAN

“ www.teejet.com
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1-16 abra: Matrix VSM videdvalasztoval és t6bb RealView kameraval, FieldPilot kormanyzasvezéribvel
és BoomPilot szakaszoloval

1-17 abra: Matrix VSM videdvalasztéval és tobb RealView kameraval, FieldPilot kormanyzasvezérélével

Matrix 840G
75-30070
75-30071 Tiszta Path

Matrix
FieldPilot
BoomPilot

78-50187
Opcionalis RXA-30 GPS antenna

78-50155
GPS ant.

Opcionalis tartozékok 45-05786: 6 m
" A 45-05787: 9 m
Szereltkészlet tapadokoronggal Antennakabel
90-02349 (Matrix 570G) 65.05226
90-02700 (Matrix 840G) Felfogato készlet Matrix 570G
RXA-30 antennahoz 75-30055
75-30056 Tiszta Path

5 tétel
4 tétel

78-00044: 4 tétel
78-00046: 8 tétel
Kapcsolddoboz,
(izemi BE-KI kapcsolo

78-08067
Modulok, 8 csatornas
vided CAN

16-00022
Kamera valos képpel

45-05626
Tap/CAN/adatkabel
(FieldPilot készletek
tartozéka)

45-05617: 6 m
45-05618: 18.28 m
Kamera hosszabbit6 kabel

4507703
SCM tap BE/KI

78-08061
Korményzasvezérlé
modul (SCM)

3A biztositék

Szakaszolt kiilsd
allapotkapcsoldjanak
csatlakozoja

OO0 I
Permetezésszabélyzé:l

BoomPilot kabelkdtege
Cikkszama a
permetezésszabalyzotol fligg

Akkumulator
3,66 m 15A
biztositékokkal

Kormanyzas
kabelkétege
(A+B)
32-04020
Opcids
labkapcsold

32-04040
Kiilsé BE/KI
kapcsold

78-05072
BoompPilot szakaszolo
modul (15 szakasz)

Miiszerkonzol kabelkotege

- Matrix 840G
Matrix 78.50187 =4 75:30070
FieldPilot Opcionalis RXA-30 GPS antenna 78-50155 N a 75-30071 Tiszta Path

BoomPilot GPS ant

Opcionalis tartozékok 45-05786: 6 m
P . 45-05787:9m
Szerel6készlet tapadokoronggal Antennakabel

90-02349 (Matrix 570G)
90-02700 (Matrix 840G)

Felfogato készlet Matrix 570G
RXA-30 antennéhoz 75-30055
75-30056 Tiszta Path

5 tétel
4 tétel
8 tétel

78-00044: 4 tétel
78-00046: 8 tétel
Kapcsolddoboz,

78-08067 {izemi BE-KI kapcsolo

Modulok, 8 csatornas
vide6 CAN

16-00022
Kamera valos képpel

45-05626
Tap/CAN/adatkabel
(FieldPilot készletek
tartozéka)

45-05617: 6 m
45-05618: 18.28 m
Kamera hosszabbit6 kabel

78-08061
Kormanyzasvezérld
modul (SCM)

3A biztositék

CAN Terminator

|
|
o 4508101 —4 |
|
|
|

Korméanyzés 45-05381
kébelkdtege Akkumulator 3,66 m 15A biztositékokkal
(A+B)

32-04020
Opcids
labkapcsold

32-04040
Kiilsé BE/KI
kapcsolo



1-18 dbra: Matrix VSM videdvalasztoval, Tilt Gyro déléskieqyenlitével és BoomPilot szakaszoldval

Matrix
FieldPilot

BoomPilot

Opcionalis tartozékok

Szereldkészlet tapaddkoronggal

16-00022
Kamera valds képpel

90-02349 (Matrix 5700) "65.05226
90-02700 (Matrix 840G) Felfogalo készlet Matfix 570G
RXA-30 antenndhoz 75-30055
75-30056 Tiszta Path

Matrix 840G
75-30070
75-30071 Tiszta Path

78-50187
Opciondlis RXA-30 GPS antenna

H\
78-50155 N~
GPS ant.

45-05786: 6 m
45-05787:9m
Antennakabel

5 tétel
4 tétel
8 tétel

78-00044: 4 tétel
78-00046: 8 tétel
Kapcsolddohoz,
tizemi BE-KI kapcsolo L

78-08067
Modulok, 8 csatornas
vide6 CAN

45-05626

Tép/CAN/adatkabel

1 (FieldPilot készletek
1 tartozéka)

45-05617: 6 m
45-05618: 18.28 m
Kamera hosszabbitd kabel

TJ CAN
(hatérol6)

78-08057
Billenéskiegyenlité
modul (TGM)

45-07716 J
TGM kabelkotege

Bz Szakaszol6 kiilsé
[2 allapotkapcsoldjanak
g B csatlakozoja
POO®

F’errnetezésszabeilyzé:I

BoomPilot kdbelkétege
Cikkszama a
permetezésszabalyzotdl flgg

78-05072
BoomPilot szakaszolo
modul (15 szakasz)

Miiszerkonzol kabelkdtege

TAPFESZULTSEG BE/KI

Nyomja be a tapfesziiltség kapcsolégombjat a miiszer aram ala helyezéséhez. A tapfesziiltség
bekapcsoldsa utén a Matrix az indit6 oldalt mutatja.

A miszer kikapcsolasahoz a tapfesziiltség kapcsologombjat nyomja be és tartsa hatarozottan lenyomva
(a képernyd elsotétuléséig).

1-19 abra: Tapfesziiltség kapcsoldgombja

Tapfesziltség
kapcsolégombja

USB csatlakozo
gumifedéllel

Tapfesziiltség
kapcsologombja

www.teejet.com
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Indit6 oldal

A miszernek korilbelil 40 masodperc kell az lizemkész allapothoz.
Ezen idé alatt a TeeJet Technologies logo lathaté (a LED-ek
kigyulladnak és kialszanak, a fényerészintek valtoznak).

1-20 abra: Inditd képernyb

1-21 dbra: Munkaadatok tériése képernyd

1-22 bra: Bejelentkezé Képernyo

B recHnoLoGiEs

Amint a miiszer lizemkész, a kovetkezd lizenet lathatd:
“TordIni akarja a munkaadatokat, és 0j munkat akar kezdeni?”
1. Ekkor nyomja meg

» Nem — az el6z6 munkat folytatom

2. » Igen - (j munkaba kezdek és a régi munka adatait
torlom. A kijelz6n megjelenik: “Minden munkaadat torolve”. A
tovabblépéshez valassza az “OK’-t.

A képernyd kijelzése kortilbelll egy percig marad meg.

Aképernyd kilistdazza a modulok jelenlegi szoftver-véltozatait. Ez az
informéacio a Szoftverek képerny6n is elérhetd.

MEGJEGYZES: Hatarozott érintéssel vélassza ki vagy nyugtézza a
képerny altal felkinalt lehet6ségeket.

R’g/et‘

Would you like to clear
the joh data and hegin a
new job?

www.teejet.com

Yéeéeﬁ

All job data cleared.

URE

www.teejet.com

Ie’?eéef

Matrix . *1

§

www.teejet.com

ALTALANOS KEZELESI TUDNIVALOK

Hatarozott érintésre van szlikség a képerny6 ikonjai kozotti
valasztashoz.

Kezdéskor a miszer a Jarm(iperspektiva képernyét tolti be.
Valamennyi alarendelt ciklus visszatér a legutoljara latott oldalra a
kikapcsolas elétt.

A nyomkodvetd képernydk ikonjai a kijelz6n 6 masodpercre jelennek
meg és eltlinnek, ha nem aktivalja 6ket. Ha Ujra 1atni akarja ezeket
az ikonokat, érintse meg a képernyd barmely pontjat.

1-23 abra: A képernyd ikonokkal és azok nélkdil

mgh

BLPED mgh BLPED

-+ L]

A M

FieldPilot kikapcsolva — gyors figyelmeztetés kériilbelll 5
masodpercig. A kijelzés torléséhez érintse meg a képernyd barmely
pontjat.



1-24 &bra: Példa tajékoztatd szévegdobozra

= a0 vV W

LED tavkdz

A megvilagitott LEDek altal
kijelzett tdvolshpot személyre
lehet szabnl. Az alapértelmezett
bealliths 046 méter, Adja meqg
&z adott kdrdlmények kdzirt
srilkedges thvkdzt.

~ o d=p

Valamennyi valtoztatas automatikusan mentésre kerdl.

Nyomja le és tartsa lenyomva a

» PLUSZ/IMINUSZ IKONOKAT ===

» FEL/LE NYIL IKONJAIT A ¥

» ZOOM BE/KI IKONOKAT &R

» ZOOM BE/KI GOMBOK & ¥ (csak Matrix 840G)
a beéllitas gyors valtoztatasahoz.

A Zoom BE/KI Gombok & ¥ a Matrix 840G miiszernél nem
szolgalnak Plusz/Minusz vagy Fel/Le beallitasra.

GPS éallapot valtozasa — gyors figyelmeztetés kortlbelil 2,5
méasodpercig. A kijelzés torliéséhez érintse meg a képernyé barmely
pontjat.

1-25 &bra: Példa GPS éllapotvaltozasra

0.0 0.00

kmi/h ha

GPS quality changed
I H \

D A M A

No GPS to DGPS

FieldPilot kikapcsolva — gyors figyelmeztetés kérilbelll 2,5
masodpercig. A kijelzés torléséhez érintse meg a képernyd barmely
pontjat.

1-26 abra: FieldPilot kikapcsolva képerny6

0.00

acres

o 9.0 p

Swath

Field Pilot Disengage

Steering wheel activated
disengage.

Valamennyi valtoztatas automatikusan mentésre kerdl.

A Matrix rendszere az aktualis munkavégzést szolgalja. A korabbi
munkaadatokat nem lehet visszahivni.

A miszert ki kell kapcsolni, majd visszakapcsolni akkor, ha a Matrix-
rendszerben kiilsé elemet cseréllink, vagy hozza Uj kiegészitét
csatolunk.

Tisztitasi javaslatunk — a Matrix miszert csak puha kendével, enyhe
hatasu szerekkel szabad tisztitani, mint amilyen az ablaktisztito
folyadék. Ugyeljen arra, hogy az érintéképernydbe ne dorzsoljon
bele koptatu hatasu anyagokat.

+ Nem foszl6, puha kendét hasznaljon.

+ Akend6t szarazon vagy enyhe tisztitdszerrel, esetleg etanollal
megnedvesitve hasznélja.

+ Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kendé csak kissé nedves, nem
nagyon atitatott. A tisztitdszert soha ne juttassa ki kozvetlenil a
panel feliletére; ha a tisztitészer rafolyna az érintéképernyére,
szaraz kenddvel azonnal itassa fel.

+ Atisztitdszer sem savas, sem ligos nem lehet (pH-ja semleges
legyen).

+ Tisztitdszer hasznélatakor kertlje a felratok vagy Uvegek,
valamint a sarkak tulzott dorzsolését.

+ Afeliileteket finoman torélje le; ha a fellilet kiképzése
megkivanja, akkor azt a kialakitott irAnyban torélje at.

+ Soha ne hasznaljon savas vagy lugos tisztitészert, vagy

szerves anyagokat, mint a festékhigitd, az aceton, a toluol, a
xylén, a propil- vagy izopropil-alkohol, vagy a kerozin.

+ Alkalmas tisztitdszerek felhasznalasra kész allapotban

a kereskedelemben kaphatdk. llyen a Klear Screen™
képernyétisztito, de megfeleléek az olyan szerek is, mint a
Reckitt-Benckiser gyartmanyu Glass Plus® Glass és a Surface
Cleaner liveg- és fellilettisztito.

Nem megfeleld tisztitoszer hasznélata az érint6képernyd
optikai tulajdonséagainak romlasahoz és/vagy
miikodésképtelenségéhez vezet.

n www.teejet.com
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Oldalbeosztas és navigacio

A Matrix nagyon egyszer(ien navigalhato. A KEZDOKEPERNYO GOMB ® vagy a KEZDOKEPERNYO IKON %= 4 hozzaférést
biztosit a miiszer 3 funk0|01ahoz Beallitas, Nyomkovetés és Monitoring. Az érintéképerny6 6 menliopcidja (Muszerbeallltas "~
Jarmiiperspektiva £, Tablanézet B9, Nyomkovetés valds nézetben @ Munkanézet LJ és Szorokeret monitoring £2) gyorsan

elérhetévé teszi a mliszer valamennyi lehet6ségét.

0

Fogas

3,57
ha

@ Jarmliperspektiva képernydk

poo<d

357
a

E] Tablanézet képernydk

QL
4% Miszerbedllitas képernyék

Lo N A

Kezddképernyd

=1 =] -] 1=

P

€1 E1E1 6

@ Nyomkdvetés valds nézetben képernydi

£2 Szorokeret monitoring képernyd

LJ Munkanézet képernydk



2. FEJEZET - MUSZERBEALLITAS

\) a0 AMszerbeallitas a Rendszer testreszabasa, a
84 BoomPilot / Teljes szorokeret bedllitasa, a
JarmUjellemz6k bedllitasa, a Tilt Gyro déléskiegyenlité
modul bedllitasa és a FieldPilot kormanyzasvezérld
beallitasa lehetbségeit Oleli fel.

MEGJEGYZES: A kivélasztott beéllitasok automatikusan mentésre
kertilnek.

A Miszerbeallitas képernyéjének eléréshez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY® GOMBOT @ vagy érintse
meg a képernyét az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNY® IKONT 4 a képernyd bal also sarkaban.

2. Valassza a MUSZERBEALLITAST B a Kezd6képernys
Meniijébo| S0 .

3. Valasszon

o
> ¢ Rendszer testreszabasa — a kdvetkezdkre hasznalhato:
<« Fénysor “= — konfiguralhaté a LED térkéz ==, a Kijelz/
fogés lizemmod == és a LED-ek fényereje - .

<€ Kultra &5 —konfiguralhatok a Mértékegységek “,
Nyelv %% és az Idézona @

<« GPS . - konfiguralhaté a GPS Tipusa 7 és a
GPS Bemenet ¥~ valamint a GPS Allapotinforméciés
Kijelzés == .

<« MUSZER 8 - konfiguralhaté a Hangers @),
LCD fényereje = Képernyd kalibracio & és a
Képerny6mentés @b beallitasa, valamint a Szoftverkijelzd
és a Rendszerszoftver mentési informacioja €@

<« Vided @ - az egyes kamerak kivalasztasara szolgal %

LR AR A -} Y

» 7553 BoomPilot / Teljes szérokeret beallitdsa —
konfiguralhatd az Atfedés <I* a Kesleltetés Be 4, a
Késleltetés Ki £ a Szorokeret szakaszok szama 4 és a
Szbrokeret szakaszok szélessége A

» 0O Jarmiijellemzok beallitasa - konfiguralhato a
Jarmitipus i , az Antenna magassaga '#® , Iranya a

szorokerethez képest s. és a Szorokeret tavolsaga e,
A

@)
| 2 ‘2 Tilt Gyro déléskiegyenlité modul beéllitasa — a
Déléskiegyenlitd kalibrélasara szolgal, lehetévé téve dombos
vagy durva terepen a helyzetkorrekciét.

> “&®é‘ FieldPilot kormanyzasvezérld beallitasa - az alabbiak
konfiguralasara szolgal:

<« FieldPilot Be/Ki kapcsolasa )

<« Szelepbedllitas &- konfigurélhat6 a Szelepfrekvencia,
a Minimalis m(ikddési ciklus balra, a Minimélis mikddési
ciklus jobbra és a Maximalis m{ikddési ciklus.

<« Szelepteszt H _q kormanyzas korrekt hitelesitésére és
az olajaram finombeallitasara szolgal.

<« FieldPilot konfiguralasa A —Durva beallitas,
Finombeallitas, Holtsav és Eléretartas beallitasa.

Altalanos tudnivalok

Az egyes menupontok ikonjait megérintve megjelenik a hozzajuk
tartozé értelmezés. Az informacios szévegdoboz eltliintetéséhez
érintse meg a képernyd barmely részét.

2-1 abra: Példa informaciés szévegdobozra

- -

e

LED fényerd

Ezen a képernydn a LEDek
fényereje allithatd,

/H\ Kezdbképernydé mentuje

A Kezdéképernyd Gomb @ vagy a Kezddképernyd lkon *
hozzaférést biztosit a mlszer harom funkciéjahoz: Beallitas,
Nyomkovetés és Monitoring. A hat érintéképernyés Menii Opcid
(Miszerbedllitas %, Jarm(iperspektiva =, Tablanézet B |
Nyomkévetés Valés Nézetben @ Munkanézet [J és Szorokeret
Monitoring %) gyors hozzaférést enged a miiszer valamennyi
lehetéségéhez.

A Kezdéképernyé Menlopciok megtekintéséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO GOMBOT @ vagy vélassza
a KEZDOKEPERNYO IKONT 42 a képernyd bal also sarkaban.

2-2 dbra: Kezd6képernyé menii — Mliszerbeallitas

P A%

el
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. o+ RENDSZER TESTRESZABASA

' % ARendszer Testreszabasa a fénysor, a kultira, a GPS, a
miszer és a vided beallitasara szolgal.

1. Vélassza a MUSZERBEALLITAST & a Kezd6képerny6
Meniijébs!| BER .

2. Nyomja le a RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* .

3. Valasszon a kdvetkez6kbél:
» Fénysor = — konfiguralja a LED térkdzt, a Kijelzési modot és
a LED-ek fényerejét.
» Kultira &9 - konfiguralja a Mértékegységeket, a Nyelvet és
|d6z6nat.
» GPS . — konfiguralja a GPS Tipusat és a GPS Bemenetet,
valamint a GPS Allapotanak képernydn torténd kijelzését.
> Miiszer @ - konfiguralja a Hanger6t, az LCD fényerejét, a
Képernydkalibralast és a Képernyémentés beallitasat, valamint
a Szoftverinformaciokat és a Rendszerszoftver mentési
informacioit.
» Video @ - az egyes kamerak beallitdsara.

2-3 abra: Rendszer testreszabasa

¥ = e A

N

Férysor Kultiira GPS

[--c--)

Il Fénysor

Afénysor bedllitasakor a LED térkézt, a Kijelzé/Fogas izemmodot
és a LED-ek fényerejét valaszthatja meg.

1. Nyomja meg a RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*
2. Nyomja meg a FENYSOR IKONT =
3. Valasszon:
» LED térkdzok == — dontsén arrol, hogy két kigyulladé LED
mekkora tavolsagot jelentsen.
> Kijelzési mod == — dontsdn arrol, hogy a fénysor a fogast
vagy a jarmUvet jelenitse meg.
» LED fényerd - - allitsa be a LED-ek kivant fényerejét
VAGY
Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a bedllitasok
attekintéséhez.
MEGJEGYZES: Az opcibs cimkék az aktuélis beallitasokat jelzik
vissza. A beallité képerny6kén az ikon megnyomasaval

elérhetbk a gyari alapbeallitasok és a lehetséges beéllitasi

tartomanyok is. .

2-4 abra: A fénysor opcidi

W= 00 W I

30

A >

0.91m Jarmi

“ LED térkoz
LED térkoz: két kigyulladé LED altal jelzett tAvolsag. A lehetséges
tartomény 0,01 - 3,0 méter.
1. Nyomja meg a FENYSOR IKONT ==,
2. Nyomja meg a LED TERKOZOK IKONT ==
3. Hasznélja a beviteli képernyét a LED térkdz beirasahoz.
4. Nyomjameg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT >

» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*a Rendszer
testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.

2-5 abra: LED térkdz

W= a0 W I

LED tévkoz

0,46 m




= Kijelz6 iizemmédja 2-7 abra: Fogés fényoszlopa . LED fényeré

Akijelzé/fénysor lizemodja meghatarozza azt, hogy a fénysor a A LED fényerdvel a fénysor LED-einek fényerejét allithatja be. A
fogast vagy a jarmivet jelenitse-e meg.

lehetséges tartomany 0 - 100.
1. Nyomja meg a FENYSOR IKONT == 1. Nyomja meg a FENYSOR IKONT ==.

2. Nyomja meg a LED FENYERO IKONT .

3. Nyomja meg a PLUSZ/MINUSZ IKONOKAT +—aLe
fényerd beallitasahoz:
<4 Minél nagyobb a szam, annal fényesebbek a LED-ek.
<« Minél kisebb a szam, annal sotétebbek a LED-ek.

4. Nyomja meg a
» KOCKAS ZASZLO IKONT FiZ a fénysor beallitasanak

2. Nyomja meg a KIJELZO IKONT =,
3. Nyomja meg a FEL/LE NYIL IKONOK valamelyikét & V¥ az
alébbiak koz6tti vélasztashoz:
P Fogas — a LED-ek a nyomvoval helyzetét mutatjék, a mozgd  Ha a fények a fénysor Ha a fények a fénysor

baloldalan gyulladnak ki, akkor jobboldalan gyulladnak ki,

LED pedig a jarm(ivet jeleniti meg.
jobbra kell kormanyozni. akkor balra kell kormanyozni.

» Jarm( — a kdzépsé LED jelenti a jarmivet, a mozgd LED-ek
pedig a nyomvonalat jelenitik meg.
2-8 &bra: Kijelzési mod — Jarmii

. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILLAL P> tovabbmehet a LED fényerd

beallitasahoz. % = “ rt‘%}é @,

Kijelzd lzemmddja

2-6 abra:_Kijelzési mod — Fogas

» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* visszatérhet a

Rendszer testreszabasa képernydjére.

.\
g PR &
pas 00 ¥ \&

b

Jarmi

Kljalzé tizemméd|a 4 23 .
A .
2-9 abra: Jarmii fényoszlopa

Fogas

" b

=

® @

Ha a fények a fénysor Ha a fények a fénysor
baloldalan gyulladnak ki, akkor jobboldalan gyulladnak ki,
balra kell kormanyozni. akkor jobbra kell kormanyozni.

befejezéséhez.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*a Rendszer
testreszabasa képernydre valo visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbedllitishoz a PLUSZ/MINUSZ
IKONOKAT 4+ = nyomja le és tartsa lenyomva.

2-10 abra: LED fényerd

- LED fényerd
. 30

N < kz

n www.teejet.com

98-05183 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

a r
@B Kultura

AKultura a Mértékegységek, a Nyelv és az [ddzdna bedllitdséra
szolgal.

1. Nyomja meg a RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #°
2. Nyomja meg a KULTURA IKONT &%
3. Vaélasszon

> Mértékegységeket “* — meghatérozva a mértékegységek
rendszerét.

» Nyelvet - meghatarozva a mlszerben hasznalt nyelvet.
» Idozonat @ — beallitva a helyi idot.

VAGY

Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a beallitasok
attekintéséhez.

MEGJEGYZES: Az opcibs cimkék az aktuélis beallitasokat jelzik
vissza. A beallité képernybkén az ikon megnyomasaval
elérhetbk a gyari alapbeallitésok és a lehetséges beéllitasi
tartomanyok is.

2-11 bra: Kultura

&= 00 N

Mértékegysdgek Nyelv

“““““““ Mértékegységek
A miiszerben hasznalt mértékegység rendszert hatarozzuk meg
(USA vagy metrikus).

1. Nyomja meg a KULTURA IKONT A

2. Nyomja meg a MERTEKEGYSEGEK IKONT .

3. Nyomja meg a FEL/LE NYIL IKONOK valamelyikét & ¥ az
alabbiak kozotti valasztashoz:

» USA
» metrikus

4. Nyomjameg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P a nyelv beallitasahoz.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer
testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Ez a beéllités sziikséges a FieldPilot és a Tilt
Szenzor miikédodtetéséhez, valamint a BoomPilot
szakaszold kifogéastalan miik6déséhez.

2-12 abra: Mértékegységek

PR N R R N )

A = 0
.
<o b

N b 7N

% Nyelv

Meghatarozhatja a rendszer nyelvét. A lehetdségek: angol, dan,

cseh, francia, holland, lengyel, magyar, német, olasz, orosz,

portugal, spanyol és svéd.

1. Nyomja meg a KULTURA IKONT -

2. Nyomja meg a NYELV IKONT %,

3. Nyomja le a FEL/LE NY{L IKONOK valamelyikét & ¥ 5
nyelvek koz6tti valtdshoz.

4. Nyomjameg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> az id6zéna beallitasahoz.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*a Rendszer
testreszabasa képernydre valo visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbeéllitishoz a PLUSZ/MINUSZ

IKONOKAT A ¥ nyomja le és tartsa lenyomva.

MEGJEGYZES: Ez a bellitas sziikséges a FieldPilot és a Tilt
Szenzor miikododtetéséhez, valamint a BoomPilot
szakaszolb kifogéastalan miik6déséhez.

2-13 abra: Nyelv

J . a2 :
5= g0 ¢ &

Nyelv

Magyar

A = P



@ Id6z6na %, Gps . GPS Tipusa
Az id6zénaval a helyi id6t allithatja be. Z g L A GPS tipusmegadassal tesszilk alkalmassa a rendszert arra, hogy
" Nvor ) - A GES b,eglll'tast a GPS Tipusanak és a GPS I,3e,menetnek,§ GPS vagy DGPS forrashol fogadjon jelet.
. Nyomja meg a KULTURA IKONT 5. konfiguralasara, valamint a GPS Allapot kijelzésére hasznaljuk. ' -

2. Nyomja meg az IDGZONA IKONT &. 1. Nyomja meg a RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL % I Nyomjamega GPS [KONT 7.
3. Nyomjale a FELILE NYIL IKONOK valamelyikét & ¥ az 2. Nyomja meg a GPS IKONT . 2. Nyomja meg a GPS TIPUSA IKONT 7.

id6zonak kozotti valtashoz. 3 Valasszon az alabbiakbdl 3. Valasszon az alabbiakbol:
4. Nyomja meg a gy . » GPS Tipusa . - vélaésza ki a GPS forrast : gsa:i ggis_ k(:jr.rflfgalatlgpltjelellz iqalt ielek

» KOCKAS ZASZLO IKONT B a kultura beallitasanak I sa - differencialtan korrigalt jele

befejezéséhez » GPS ,Bemengtﬁ"-" — alliitsa be a (D)GPS COM portot » GPS/DGPS - mindkét jeltipus fogadasa

X . ar PS All e —a ke 6 kjelzé VT .

> RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #%a Rendszer ;Saznyr?’)ro; mﬁho?daipsfg%\%ré? zefieDgs(li/;/N jglemzékrél 4. Nyomja mgg a

testreszabasa képernydre valo visszatéréshez. és a vétel minﬁségrél ’ ’ » LAPOZAS JOBBRA NYILATP a GPS qut beéllitasahoz.
MEGJEGYZES: Gyorsbeallitishoz a PLUSZ/IMINUSZ VAGY > RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer

IKONOKAT A ¥ nyomja le és tartsa lenyomva. Nyormjale a LAPOZAS JOBBRA NYILAT B> a bedlitasok tesireszabésa kepemyCre valo visszateréshez.
214 4bra: Az d626na attekintéséhez. MEGJEGYZES: Ez a bealltas szikséges a FieldPilot és a Tit
- MEGJEGYZES: Az opciés cimkék az aktualis bedlitasokat jelzik Szenzor mikGdbatetésehez, valamint a BoomPilot
; . = 2 ; . s 1 . Iy szakaszolo kifogastalan mikédéséhez.
Wegtt i Q @ vissza. A bedllito képerny6kon az ikon megnyomasaval
}\‘e (- X(o) \—’ elérhet6k a gyéri alapbeéllitasok és a lehetséges beallitasi ~ 2-16 abra: GPS Tipusa

tartomanyok is.

2-15 dbra: GPS k‘}’\? e @E a \@f
& 00 W W

Az id6zonék listaja az ABC-sorrendet kdveti, kontinensenként majd
varosonként. A kontinensek és varosok jegyzékét a “B” melléklet
tartalmazza.
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#- GPS Bemenet
A GPS Port beéllitassal hatarozzuk meg azt, hogy belsé vagy kiilsé
jelatvitel legyen.
1. Nyomja meg a GPS IKONT ..
2. Nyomja meg a GPS PORT IKONT #%..
3. Valasszon az alabbiakbol:
P Belsd — az esetleg meglev belsd (D)GPS hasznalata, jelének
atvétele
P Kiilsé — kiilsé (D)GPS adatok fogadasa
4. Nyomjameg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a GPS 4llapotanak
beallitasahoz.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*a Rendszer
testreszabasa képernyére val6 visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Ez a beéllités sziikséges a FieldPilot és a Tilt
Szenzor miikddédtetéséhez, valamint a BoomPilot
szakaszold kifogastalan miik6déséhez.

2-17 abra: GPS Port

Kiils6 Vevbkeésziilek Minimalis Konfiguracios

Kévetelményei

Miel6tt a Matrix miiszert kilsé GPS vevdre csatlakoztatna és
azzal kezdene dolgozni, a kévetkez6 minimalis konfigurécids

kovetelményeknek kell biztositani.

Port gyari beallitasa

Baud arany 19,200
Adat Bitek: 8
Paritas Nincs
Stop Bitek: 1

Port gyari kapcsolati koveteIményei
9-csapos belsé RS-232 gyari kabel

MEGJEGYZES: Null modem adapter is sziikséges a vevékésziilék
kimeneti csapjatol fliggben

. 3

== 00 WV &

MEGJEGYZES: Ha olyan GPS jellel dolgozunk, mint az Omnistar
HP/XP vagy az RTK, akkor a GPS Portot “Kilsé™re kell
allitani.

NMEA Huzalok

GGA 5Hz
VTG 5Hz
ZDA 0,2Hz

= GPS allapot

A GPS (izemallapotaként az adatarany, a befogott miholdak szama,
a miiholdvétel min8sége és az azonositok kertilnek kijelzésre.

1. Nyomja meg a GPS IKONT ..

2. Nyomja meg a GPS PORT IKONT %, az alabbi adatok

megtekintéséhez:
<«4GGANTG (adatarany) — a masodpercenkénti GPS-
helyzetjelek szama.
<«Miholdak szama - a lathaté GPS miholdak darabszdma
(DGPS-hez legalabb 4 mihold sziikséges).
<«HDOP - a mliholdak geometriai erésségének mérészama a
horizont sikjaban. Elényds a 2-nél kisebb HDOP-érték.
<«PRN - az aktualis DGPS m(ihold azonositéja (lasd a PRN-
tablazatot).
<«4GGA mindség — a GPS-jel aktualis mindségi indikatora (lasd a
GGA-tablazatot).

3. Nyomja meg a
» KOCKAS ZASZLO IKONT FiZ a GPS beallitasanak
befejezéséhez.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #%a Rendszer
testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Ha nincs GPS, akkor valamennyi bevitel
“Ervénytelen”.
2-18 abra: GPS allapot

W= a0 v B

GGA ardny: 5 He
VTG ardny: 5 He
Mihoddak szdma: 10
HDOP: 1

PRN: 134

GEA mindodg 2
Veud: 1

A 4 » Bz

GPS Allapota
P -;’-:'_ ‘I—-'u




PRN

sz RN

USA nyugat 135

USA kelet 138

USA kozép 135 vagy 138

Dél-Amerika N/A

EuropA 120 vagy 124
GGA kévetelmények

A GGA min@ségre azért van szilkség, hogy valtozé tipusu jelekkel
dolgozhassunk. Lasd az alabbi tablazatot a kdvetelményekrdl.

(Sonico GG | Potossig |

Omnistar HP/XP 5 10 cm
RTK 4 4cm
Csuszas 9 <Im
WAAS/EGNOS/Beacon | 2 <Im
Csak 1 <3m

i Mdszer

A m(szeren beallithaté a Hangerd, az LCD fényereje,
a Képernyékalibralas és a Képernydmentés, valamint a
Szofterverinformaciok és azok Mentése.

1. Nyomja meg a RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL ¢*
2. Nyomja meg a MUSZER IKONT @.
3. Valasszon az alabbiakbdl:
» Hangeré ®) — a hangszoré hangerejét allitja be.
» LCD fényer6 - - a miszer kijelz6jének fényereje allithato.
» Erint6képemnys kalibracioja @ - a kalibralas végrehajtasara
szolgal.
» Képerny6kép @b |ehetove teszi a képerny&kép mentését
USB meghajtéra.
» Szoftverek/mentés @ — a rendszer aktualis
szoftvervaltozatat, valamint a CAN-BUS-ra kapcsolt modulok
szoftvervaltozatait jelzi ki,
VAGY
Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a beallitasok
attekintéséhez.
MEGJEGYZES: A beéllité képernydkon az ikon megnyomasaval
elérhetbk a gyari alapbeallitasok és a lehetséges beallitasi
tartomanyok is.

) Hangeré

Ahangszo6ré hangereje beéllithato. A lehetséges tartomény 0 - 100.
1. Nyomja meg a MUSZER IKONT @.

2. Nyomja meg a HANGERQ IKONT @),

3. Nyomja le a PLUSZ/MINUSZ IKONOK valamelyikét +—

hangerd beéllitasahoz.
<4Minél nagyobb a szam, annél erésebb a hang.
<4Minél kisebb a szam, annél gyengébb a hang.

. Nyomja meg a

» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> az LCD fényer6 beallitasahoz.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer
testreszabasa képernydre valo visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbeéllitishoz a PLUSZ/MINUSZ

IKONOKAT === nyomja le és tartsa lenyomva.

2-19 abra: Miiszer

S, 3

== 00 N U

Kalibracid

_a—

Névjeay »

2-20 abra: Hangerd
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LCD fényeré @ Erintéképernyé Kalibralasa 1,00 és 1,02 kozotti 2-23 4bra: Erint6képernyd kalibrélasa
A miiszer LCD-kijelz6jének fényereje allithato. A lehetséges Szoftvervaltozatnal & PAL
tartomany 0 - 100. Az érintéképernyo kalibralasaval elérhetd az, hogy az érintsképernyd ¢‘” i WY - A : \@’
1. Nyomja mega MUSZER IKONT Q az ujbé“ hasznalatbavételkor Onmagét kallbl’éUa " .
,, egtdrtén)en az érintdképernyd
2. Nyomja meg az LCD FENYERO IKONT - . 1. Nyomja meg a MUSZER IKONT a knllbré::rlsjrfaakkﬁuetkezd ,
, . . P ,, skor? iy
3. Nyomja meg a PLUSZ/MINUSZ IKONOK valamelyikét #===az 2. Nyomja meg az ERINTOKEPERNYQ IKONT =) .
LCD fényerd beallitasahoz. 3. Nyomja meg a KEZ IKONJAT ¥ a képernyd kalibralasi
<4 Minél magasabb a szam, annal vilagosabb az LCD képernyé. folyamatanak elinditasahoz. Igen Nem
<« Minél kisebb a szam, annal sotétebb az LCD képernyo. 4. “Megtorténjen az érint6képerny6 kalibracioja a kévetkezo
4. Nyomja meg a inditaskor?” = :
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P az érint6képernyd Nyomja meg: ) 7N “ e "
kalibralésahoz. » Igen — ekkor visszatér az Erintéképerny6 kalibrélasi :
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer képerny6hoz. A kalibracidra minden inditaskor 6nmUikodéen sor B e
testreszabasa képernydre valo visszatéréshez. kerill. ’ A kovetkez0 Ujrainditas
MEGJEGYZES: Gyorsbeéllitishoz a PLUSZ/MINUSZ » Nem — ekkor visszatér az Erintoképerny0 kalibralasi A miiszer felallasa elétt a kalibracios képernyd jelenik meg.
IKONOKAT = = nyomja le és tartsa lenyomva. képemyGhoz. 1. “TSLIB kalibracios tipus. A kalibralashoz érintse meg a
FIGYELEM! Nagy melegben, 50 fok felett végzett miszerbedlitasnal > omiamed célkeresztet”
- Nagy meiegben, oY ok Telett vegzett | 2 » LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Képerny8kép mentésének A célkeresztet 6tszor nyomja meg HH
el6fordulhat a Magas Homerséklet Riasztas. Ekkor a miiszer beallitasahoz. . . o '
automatikusan lesotétiti a képernyot, csékkentve ezzel sajat > RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer 2 "A"m.uszer fo'lytatJa a felkeszules't. o o
belsé hémérsékletét. testreszabasa képemnydre valo visszatéréshez. Az 6todik (5.) celkereszt megnyomasat koveten a kalibracios
) L ) o L mivelet korllbeldl 30 - 45 mésodpercet vesz igénybe.
2-21 abra: LCD fényerd 2-22 abra: Erintéképernyd kalibralasa .
. 2-24 abra: Erint6képernyd kalibralasi miivelete
o == 00 ¥\ & == 00 W W
& o= TSLIB calibration utility o
LCD fényerd rintdképernyd Touch crosshair to calibrate
Vedli ! [ ]- " N
— =
BS

7N 47 b 7N




@ Erintéképernyé Kalibralasa 1,03
Szoftvervaltozatnal

Az Erintéképerny Kalibralasa az érintéképernyé kalibralasanak

aktivalasara szolgal.
1. Nyomja meg a MUSZER IKONT @.

2. Nyomja meg az ERINTOKEPERNYC) IKONT @,
3. Nyomja meg a KEZ IKONJAT ¥ a képernyd kalibralsi

folyamatanak eleinditdsahoz.

4. “Elkezdi az érintképernyd kalibralasat?”
Nyomja meg
» Igen - Erintéképernyd Kalibralas megkezdése

» Nem — ekkor visszatér az Erintéképernyd kalibralasi

képernyéhoz
5. Acélkeresztet 6tszor nyomja meg +.

6. Nyomja meg az “OK’-t az érint6képernyd kalibralasanak

befejezéséhez.
7. Nyomjamega

» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Képernydkép mentésének

beéllitasahoz.

» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer

testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.

2-26 &bra: ErintGképermnyd kalibrélésa

2-25 ébra: ErintGképernyd kalibrélésa

= g0 v B

Erintéképernyd

S 4-p

W= 00 S I

Force touchsreen callbration

next time units starts up? by

7 4-p

+ +

+ +

I | resgngmons INDy

This message will timeout
after 10 seconds if you |
are unable to close it and.  TEeN
will restart the touch
screen calibration
process.

~ W

@ Képernyokép

Atablan fellépd gépi izemzavar esetén a gépkezeld a
Képernybképet USB meghajtéra mentheti, majd email-ben elkildheti
azt a szervizszemélyzetnek.

Amikor a Képernydkepre kapcsolunk, a KEPERNYOKEP ikon @
minden képernyén fellil jobboldalon jelenik meg.

Bekapcsolas/kikapcsolas

1. Nyomja meg a MUSZER IKONT @.

2. Nyomja meg a KEPERNYOKEP IKONT @8,

3. Valasszon:
» Bekapcsol
» Kikapcsol

4. Nyomjamega
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Szotver/mentés
beéllitasahoz.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL 4 a Rendszer
testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.

2-27 abra: Képernybkép

= g0 v B
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Egy kép mentése

1. Helyezze be az USB meghajtét az USB csatlakoz6 aljzatba.

2. Nyomja meg a KEPERNYOKEP IKONT @4.

MEGJEGYZES: Képernybképként nem lehet 616 videdképet
lementeni.

2-28 abra: Példa a Képernybkép megjelenitésére eqy képernybn

2-29 abra: Szoftverek — Matrix 570G

L

© Szoftverek/mentés

A Szoftverek/mentés képernyé a rendszer aktualis szoftvervaltozatat,

valamint a CAN-BUS-ra kapcsolt modulok szoftvervaltozatait jelzi ki.
A rendszerinforméaciok megtekintéséhez:

1. Nyomja meg a MUSZER IKONT @,
2. Nyomja meg a SZOFTVEREK IKONT @ az alabbi adatok
megtekintéséhez:
<« Miszer tipus, modellszama
<« Szoftvervaltozat
<« Csatlakoztatott modulok

3. Nyomja meg a

» KOCKAS ZASZLO ikont Fé a miiszerbeallitas befejezéséhez.

» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer
testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.

= o0 WV &

Matrix 570 G

© 2010 Teejet Technalogies Mingss, LLC.
v1.02a

SDM: v1.02
SCM: v1.00
WSM: w100

= 4 - Bz

2-30 abra: Szoftverek — Matrix 840G

W o0 W

Makrix 840 G
© 2010 Teejel FBchnologes [Revos, LLC
w103

3CM: vl.044g
VoM w00

2}

Szoftverek mentési tudnivaldi

Atablan fellépd gépi izemzavar esetén a gépkezeld a Mentés
funkciéval letdltheti a szoftverinformaciot tartalmazé aktudlis
szdvegfajlt egy USB meghajtéra, majd email-ben elkildheti azt a
szervizszemélyzetnek.
1. Nyomja meg a MUSZER IKONT @.
2. Nyomja meg a SZOFTVEREK IKONT @.
3. Helyezze be az USB meghaijtét az USB csatlakozd aljzatba.
4. Nyomja meg a MENTES IKONT Bw.
“Verzidinformaciok elmentve a meghajtora” jelenik meg
nyugtazasként.
5. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT B2 a a miiszerbeallitas
befejezéséhez.
» RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* a Rendszer
testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.
MEGJEGYZES: AMENTES IKON Bw kivalasztasra nem hasznalhato
(besziirkiil) mindaddig, mig az USB csatlakozoban meghajtd
van.

2-31 abra: Szoftvermentés nyugtazésa

W= g0 W ¥

Matrt ;
€ 201 Verzidinformacidk elmentve a
VL0 megh&]tdﬂ




@ L 3. Valasszon 2-34 abra: Kamerak konfiguralasa
Vided » Kamera A @ pe
Video Beallitas szolgal az egyes videokamerak kivalasztasara Nyolc » KameraB & Lot D TH '
(8) Csatornas vagy Négy (4) Csatornas Videodvalasztd Modul (VSM) » Kamera C ® 3“{* 0 o ' @‘ \@’
esetén. Akar 8 kamera is konfiguralhatd, ha VSM van a rendszerben. > Kamera D ® —
MEGJEGYZES: Ha VVSM nincs a rendszerben, akkor a Vided » Kamera E ® i E A
valasztas és bedllitds nem érhet el (az ikon besziirkiil) » Kamera F © I‘-'”_ 0

2-32 abra: Vide6 nem érhets el > Kamera G ©

_ _ » KameraH ®

AR s - VAGY [~ VBC
L == 0® & @[ Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a t8bbi kamera :
megtekintéséhez. /\ 4 1/8 v

| E i
4. Valassza ki a megfelel6 elrendezést:

> Normal - ABC 8 Csatornas VSM csak A, B, C és D esetén
> Hatrameneti - QA ) ]
.. . VBC Ha a kamerak csak az A, B, C és D bemenetekre vannak
» Fejjel lefelé f
> Hatrameneti & feiiel lefelé — OSV csatlakoztatva, akkor az E, F, G és H bemenetek nem
) konfiguralhatok.

5. Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a tobbi kamera
megtekintéséhez.

e 6. Nyomjamega e
fa Aty g ; . . » KOCKAS ZASZLO IKONT % a videdbeallitas befejezéséhez.
MEGJEGYZES: A videobealltassal a kizvetlend a miszerbe > RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*a Rendszer
bekétott kamera beallitasa nem valtozik meg akkor sem, ha

o ) o testreszabasa képernyére valo visszatéréshez.
a rendszerben VSM videdvalaszté modul van. A beéllitasi 9.33 abra: Vide6 Nvole Csatornés VSM esetd
opcio nem befolyasolja a kézvetlen bekdtésii kamera 249 8018, VIOEO IYOIE L 83I0MAs ESELEN

mikodését. TR . @
Nyolc Csatornas VSM \ 0® é \’ ’
.._.- — B -\

Amennyiben nyolc (8) csatornas VSM van a rendszerben, akkor akar o
nyolc (8) kamera is csatlakoztathaté és konfiguralhaté. LD

1. Nyomja meg a RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*
2. Nyomja meg a VIDEO IKONT @

2-35 dbra: Kamerak konfiquralasa

>
2C
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; 6. Nyomjamega I P
. = & AT , , BOOMPILOT / TELJES SZOROKERET
by .l ‘ ‘ Q @ » KOCKAS ZASZLO IKONT Fi& a videobeallitas befejezéséhez. A1 1 ITA

}‘\* o el \ ’ » RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #*a Rendszer BEALLITASA

A BoomPilot szorokeret szakaszolo beallitasaval

testreszabasa képernydre val6 visszateréshez. konfiguralhato az Atfedés, a Késleltetés Be, a Késleltetés Ki,

I_ OEA 2-36 abra: Vide¢ Negy Csatornas VSM esetén a Szorokeret szakaszok szama és a Szorokeret szakaszok
FL , szélessége.
P et o0 Q \@’ Ateljes szorokeret beallitasara akkor keril sor, ha a rendszerben

nincs Smart kabel vagy szakaszolé modul (SDM). Az olyan
konfiguraciok, mint az Atfedés, a Késleltetés Be, a Késleltetés Ki, a
Szordkeret szakaszok szama és a Szdrokeret szakaszok szélessége
ilyenkor nem érhetdk el, hiszen egyetlen szakaszként szerepeltetjik
a teljes keretet.

[ VBC

A < BE

Négy Csatornas VSM . BoomPilot szakaszold beallitasa
Amennyiben négy (4) csatornas VSM van a rendszerben, legfeljebb Smart kabel vagy szakaszolé modul (SDM) hasznalata esetén max.
négy (4) kamera csatlakoztathat6. Csak az S, B, C és D kamerak 7\ p 15 szorokeret szakasz szélessége irhato be.
allithatok be. B . A—
) QO 1. Vélassza a MUSZERBEALLITAST & a Kezddképernyd
1. Nyomja meg a RENDSZER TESTRESZABASA JELLEL #* Menijébs! BEE .

2-37 abra: Kamerak konfiquralasa

2. Nyomja meg a VIDEO IKONT @. 2. Nyomja meg a BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET

3. Vélasszon 2 T N : BEALLITASA JELET ==
W _ L R
> Kamera A © L == 00 Q \®0’ 3. Valasszon az alabbaik kozill:
> Kamera B ® » Atfedés «* — a megengedett atfedés mértékét hatarozza meg.
» Kamera C ® > Késleltetés Be @ — a szorokeret szakaszok szelepeinek

» KameraD ® m O8A

VAGY
Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P to cycle through all

Kameras. ’_' VBC

4. Valassza ki a megfeleld elrendezést:

bekapcsolasi késlelttése.

> Kesleltetés Ki £ — a szorokeret szakaszok szelepeinek
kikapcsolasi késleltetése. -

> Szorokeret szakaszok szama 4 — az adott szorokeret
szakaszainak darabszéama.

» Normal-ABC /_\ » Szordkeret szakaszok szélessége A _minden egyes
» Hatrameneti - QA ol szbrokeret szakasz szélessége

> Fejiel lefele - VBC VAGY ’

> Hatrameneti & fejiel lefelé - O GV Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a beallitasok

5. Nyomjale a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a tobbi kamera aftekinteséhez.

megtekintéséhez.



MEGJEGYZES: Az opciés cimkék az aktudlis beallitasokat jelzik 2-39 4bra: Atfedés A Késleltetés Be
vissza. A beéllito képernydkon az ikon megnyomésaval R AKésleltetés Be funkci6 “eléretartast’ eredményez a szorékeret

elérhetbk a gyari alapbeallitésok és a lehetséges bedallitasi 5%? pmny “ @ ‘@) szakaszol6 szelepeinek bekapcsolasanal, amikor a keret a még

tartomanyok is. kezeletlen teriletet eléri. Ha a szrokeret szakasz tul koran kapcsol

MEGJEGYZES: A BoomPilot beallitasaia csak akkor Jathatéak és be a kezeletlen teriilet elérésekor, akkor csokkentse a “Késleltetés
sz[Jksééese K ha a rendszerben van Smart kébel vagy SDM e Be” beallitast. Ha a szorokeret tal késon kapcsol be, akkor novelje

& “Késleltetés B [litast. A lehet: tart 1
Ha egyik sem lenne, akkor a Teljes szorokeret beallitasi y mésﬁzse:aces ©" bedllitzst. A lehetsages tartomany 0,0-10.0
tudnivaloi szerint kell eljarni. ' . .
1. Nyomja meg a KESLELTETES BE IKONT 4.,

2-38 ébra' Szorokeret szakaszok beallitdsa (SDM megléte esetén) 100% 2. Hasznélja a beviteli képemy6t a késleltetési idé beirasara

% P “ @ ‘@) 3. Nyomjamega

» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Késleltetés Ki menipontba
valé &tlépéshez.

» BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET BEALLITASA

JELET “*= a Szérdkeret szakaszok beallitasa képernydre valo
visszatéréshez.

2-41 abra: Késleltetés Be

’ 00 A U

Késleltetds
BE

A < v Atfedés

Az atfedés azt a mértéket jelenti, amelyet még megengediink
a szorokeret szakaszok be- és kikapcsolodasakor BoomPilot
hasznalata esetén.

1. Nyomja meg az ATFEDES IKONT <.

2. Nyomja meg a FEL/LE IKONOK valamelyikét
A VY ; (vetkezok kbzotti valasztashoz:
» 0%
» 50%
» 100%

3. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Késleltetés Be menipontba
valé &tlépéshez.
» BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET BEALLITASA
JELET “*= a Szérdkeret szakaszok beallitasa képernydre valo
visszatéréshez.

A 4= p

1,0 mp
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£, Késleltetés Ki

A Késleltetés BE funkci6 “eléretartast” eredményez a szérokeret
szakaszolo szelepeinek kikapcsolasanal, amikor a keret a mar kezelt
terlletet eléri.

Ha a szdrdkeret tul koran kapcsol ki a mar kezelt terilet elérésekor,
akkor csokkentse le a “Késleltetés Ki” bedllitast. Ha a szdrokeret tul
késon kapcsol ki, akkor ndvelje meg a “Késleltetés Ki” beéllitast. A
lehetséges tartomany 0,0-10,0 masodperc.

1. Nyomja meg a KESLELTETES K| IKONT £,

2. Hasznélja a beviteli képernyét a késleltetési id6 beirasara.

3. Nyomjamega
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Szérokeret szakaszok
szama men(ipontba valo étlépéshez. o
» BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET BEALLITASA
JELET ™ a Szérokeret szakaszok beallitasa képernyére valo
visszatéréshez.

2-42 abra: Késleltetés Ki

= o0 W B

Késleltetds KI

D
A
&
4

A Szorokeret szakaszok szama
A Szorokeret szakaszok szama az adott szorokeret szakaszainak
szama, 1-t6l 15-ig, attol figgden, hogy milyen tipusu a Smart kébel
vagy Szakaszol6 modul (SDM).
1. Nyomja meg a SZOROKERET SZAKASZOK SZAMA IKONT 4.
Nyomja meg a FEL/LE NYIL IKONJAINAK valamelyikét AV,
szakaszok szamanak bevteléhez.
3. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Szérokeret szakaszok
szélessége menlpontba valo atlépéshez.
» BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET BEALLITASA
JELET = a Szérokeret szakaszok beallitasa képernyére valo
visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Gyorsbeéllitishoz a FEL/LE NYIL
IKONJAINAK &V nyomja le és tartsa lenyomva.

MEGJEGYZES: Egynél tébb szérékeret szakasz a teljes BoomPilot
beallitasnal valtozast eredményez.

N

2-43 dbra: Szordkeret szakaszok szdma

= a0 O I

A. Szérokeret szakaszok szélessége
A szbrdkeret szakaszok szélessége az egyes szakaszok
munkaszélességét jelenti. A lehetséges tartomany 0,0 - 50,0 méter.
Haladé&si irdnyban a szérdkeret szakaszainak sorrendje a szérokeret
baloldalatol a jobboldal felé értendd.
1. Nyomja meg a SZOROKERET SZAKASZOK SZELESSEGE
IKONT 4.,
2. Hasznélja a beviteli képernyét a szérokeret szakaszok
szélességének beirasara.
3. Nyomjameg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a kévetkezd szorokeret
szakasz szélességének beirasahoz. » KOCKAS ZASZLO
IKONT & a Szorokeret szakaszok beallitasanak befejezéséhez.
» BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET BEALLITASA
JELET = a Szérokeret szakaszok beéllitasa képernyére valo
visszatéréshez.
MEGJEGYZES A szérokeret szakaszok szélességének bevitelekor
az 0sszes szakasz szélességének 0,9 méternél tébbnek kell
lennie.

MEGJEGYZES: Az egyes szérokeret szakaszok eltérs szélességliek
lehetnek.

MEGJEGYZES: Erre a beéllitasra a FieldPilot hasznélatakor is
szlikség van.

2-44 abra: Szordkeret szakaszok szélessége
P Rl )
{730 T ]

-

o a0 ¥ AT



Teljes szorokeret bedllitasa

Ateljes szdrokeret bedllitasara akkor kertl sor, ha a rendszerben
nincs Smart kabel vagy szakaszolé modul (SDM). Az olyan
konfiguraciok, mint az Atfedés, a Késleltetés Be, a késleltetés Ki, a
Szbrokeret szakaszok szama és a Szdrokeret szakaszok szélessége
ilyenkor nem érhetdk el, hiszen egyetlen szakaszként szerepeltetjik
a teljes keretet.

A Szoérokeret szakaszok szélessége
A szbrokeret szakasz szélessége a teljes munkaszélességgel
azonos. A lehetséges tartomany 0,9 - 50,0 méter.

1. Vélassza a MUSZERBEALLITAST & a Kezd8képernyé
Meniijébs! BER .

2. Nyomja meg a BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET
BEALLITASA JELET == .

3. Nyomja meg a -

» SZOROKERET SZAKASZ SZELESSEGE IKONT 4.,
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT I
4. Hasznalja a beviteli képerny6t a fogasszélesség beirasara.
5. Nyomja meg a
» KOCKAS ZASZLO IKONT Fi# a Szorokeret szakasz
beallitasanak befejezéséhez.
» BOOMPILOT/TELJES SZOROKERET BEALLITASA
JELET **=a Szorokeret szakaszok bedllitasa képernydre valo
visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Az opcibs cimkék az aktuélis beallitisokat jelzik
vissza. A beallité képerny6kén az ikon megnyomasaval
elérhetbk a gyari alapbeallitésok és a lehetséges beéllitasi
tartomanyok is.

MEGJEGYZES: Erre a beéllitasra a FieldPilot korményzésvezérld és
a Tilt d6lésszenzor hasznalatakor is szlikség van.

2-45 abra: Teljes szorokeret szélessége (nincs SDM)

o~

o .

=2 99 a \&

>

2-46 abra: Teljes szorokeret szélességének bevitele

>

= 00 a \&

183 m

JARMUJELLEMZOK BEALLITASA

A jarmijellemzék beallitasaval konfiguralhaté a a jarmi
tipusa, az antenna magassaga, elhelyezkedése a
szbrokerethez képest és a szorokeret tavolsaga.

1. Vélassza a MUSZERBEALLITAST & a Kezddképernyd
Meniijébé| BER .

2. Nyomja meg a JARMUJELLEMZOK BEALLITASA JELET s® .

3. Valasszon az alabbiak kozdl:

» Jarmdtipus i BE 1 - valasszakiaz On jarmivére
leginkabb jellemzd jarmtipust.

» Antenna magasséga 's® — az antenna talajszint feletti
magassagat adja meg.

» Elhelyezkedése a szérokerethez képest éo o6 —3
szorokeret a GPS antenna eledtt vagy mogétt van.

» Szorokeret tavolsaga ¢¢. — megadja a GPS antenna és a
szbrokeret kdzotti tavolsagot,

VAGY

Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a beallitasok
attekintéséhez.

MEGJEGYZES: Az opciés cimkék az aktualis beallitasokat jelzik
vissza. A bedllité képerny6kén az ikon megnyomaséval
elérhetbk a gyari alapbeallitasok és a lehetséges beallitasi
tartomanyok is.

2-47 abra: Jarmijellemzék beallitasa

Ellkorményzott  38m

O »

-
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i BE % Jarmiitipus )
A jarmi tiipusanak bedllitasakor valassza ki az On jarm{vének
legink&bb megfeleld kormanyzasi madot.

p

1. Nyomja meg a JARMU TIPUSA IKONT 1
2. Nyomja meg a FEL/LE NYIL IKONOK valamelyikét AV 5,
alabbiak kozotti valasztashoz:
» Eldlkormanyzott i (kombajnoknal is ezt hasznaljuk)
> Csuklos 1
» Lanctalpas
3. Nyomjameg a ‘
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> az antenna magassaganak
beviteléhez.
» JARMUJELLEMZOK BEALLITASA IKONT s a

Jarmijellemz8k bedllitasi képernydjére torténd visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Ez a beéllités sziikséges a FieldPilot és a Tilt
Szenzor miikddédtetéséhez, valamint a BoomPilot
szakaszold kifogastalan miik6déséhez.

2-48 abra: Jarmditipus

t}?:t P @@ a \@f

Jarmi tipusa

s Antenna magassaga
Az antenna magassagat a talajszinthez képest kell megadni. A
lehetséges tartomany 0,0 - 10,0 méter.

1. Nyomja meg az ANTENNA MAGASSAGA IKONT oo

2. Hasznalja a beviteli képernyét az antenna magassaganak
beirasara.

3. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P az antenna
elhelyezkedésének beviteléhez.

» JARMUJELLEMZOK BEALLITASA IKONT s a
Jarmiibeallitas 6 képernydjére torténd visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Ez a beéllités sziikséges a FieldPilot és a Tilt
Szenzor miikddédtetéséhez, valamint a BoomPilot

szakaszold kifogastalan miik6déséhez.

2-49 abra: Antenna magassaga

= 0 VO I

ss oo Irany a szérokerettdl
A GPS antenna a szérdkeret eltt vagy mogétte lehet, mindig a
jarm( elérehaladasi iranyaban nézve.
1. Nyomja meg az IRANY A SZOROKERETTOL IKONT s%. so
2. Nyomja meg a FEL/LE NYIL IKONOK valamelyikét AV 5,
alabbiak kdzotti valasztashoz:
> Hatra so. — a szérokeret a GPS antenna magott van.
P Elgre = — a szorokeret a GPS antenna elétt van.
3. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a szérokeret tavolsaganak
beviteléhez.
» JARMUJELLEMZOK BEALLITASA IKONT s'@ a
JarmijellemzOk beallitasi képernyGjére torténd visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Ez a beéllitas sziikséges a FieldPilot és a Tilt
Szenzor miikédddtetéséhez, valamint a BoomPilot
szakaszold kifogastalan miik6déséhez.

2-50 abra: _Irany a szorokerettol

P se DN BT g0 A D
A A
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¢s' Szorokeret tavolsaga
Hatérozza meg a szérokeret tavolsagat GPS antennatol mért
tavolsagat. A lehetséges tartomany 0,0 - 50,0 méter.

1. Nyomja meg a SZOROKERET TAVOLSAGA IKONT ¢®' .
2. Hasznélja a beviteli képernyét a szérdkeret tavolsdganak
beiréséara.
3. Nyomja meg a
» KOCKAS ZASZLO IKONT F& a Jarmijjellemzok beallitasanak
befejezéséhez.
» JARMUJELLEMZOK BEALLITASAIKONT s a
Jarmijellemz8k bedllitasi képernydjére torténd visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Ez a beéllitas sziikséges a FieldPilot és a Tilt
Szenzor miikddédtetéséhez, valamint a BoomPilot
szakaszold kifogastalan miik6déséhez.

2-51 abra: Szo6rdkeret tavolsdga

= a0 W I

Szdérdkeret
tévolshga

4 o

TILT GYRO DOLESKIEGYENLITO
BEALLITASA

ATilt Gyro modul (TGM) giroszképikusan fliggéleges
helyzetbe korrigélja vissza a jarm( délését dombos vagy durva
terepen.

1. Vélassza a MUSZERBEALLITAST & a Kezd6képernyd
Mendijébo! BEE

2. Nyomja meg a TILT GYRO DOLESKIEGYENLITO BEALLITASA
JELET ¥

3. Nyomja meg a DOLESKORREKCIO IKONT

4. Valasszon:
» Be — a GPS antenna helyzetéhez képest déléskorrekciora
kerul sor
» Ki — déléskorrekciéra nem kertl sor
VAGY
Nyomja meg a LAPOZAS JOBBRA nyilat > a beallitasok
attekintéséhez.

MEGJEGYZES: FieldPilot korményzésvezérls hasznélata esetén a

Tilt Gyro déléskiegyenlité mar a rendszer része.

MEGJEGYZES: Az antenna magasségat még a déléskiegyenlité
beallitasa elétt be kell irni.

MEGJEGYZES: Az opcibs cimke az aktuélis beéllitast jelzi vissza.
2-52 4bra: Déleskiegyenlités

W= 0 VO I

5
vV

A dbléskiegyenlités nem érheté el

Ha TGM déléskiegyenlitd modul vagy SCM kormanyzasvezérl nincs
csatlakoztatva, a kalibralasi opcidk nem érhetdk el.

2-53 abra: Nincs Tilt Gyro d6léskiegyenlité modul

= a0 vV B

Dilésszenzor nem észlelhetd.

Javitsa fel a rendszernek a hegyes és durva terepen elért
miikdddsdt eqy glroczkdplkus dbléscranzarral tdrténd
bivitésdyvel,

7N

# Déléskorrekcio BE és a kalibralas
A Déléskorrekcio Be és a kalibralas a déléskiegyenlitd Be/Ki
kapcsolasara és a giroszkop hitelesitésére szolgal.

Be/Ki

1. Nyomja meg a DOLESKORREKCIO IKONT =

2. Valassza a “Be’ jelet.

3. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Délési helyzet 1. Szintjéhez
torténd tovabblépéshez. )
» TILT GYRO DOLESKIEGYENLITO BEALLITASA JELET ©*
a Tilt Gyro ddléskiegyenlité modul f6 beéllitasi képernydjére vald
visszatéréshez.

www.teejet.com
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2-54 abra: Déléskorrekcié BE
VAR B O _
&5 == o0 V* \¥

Ddléskorrekeld

Délési helyzet 1. szint

4. Allitsa a jarmuivet sik feliiletre.
5. Nyomja meg az:

P OK IKONT ©Ka 2. délési helyzetbe valo atmenethet.
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a 2. d8lési szintbe trténd

atallashoz.

» TILT GYRO DOLESKIEGYENLIT® BEALLITASA jelet ¥ a
Tilt Gyro déléskiegyenlité modul f6 beallitasi képernydjére vald

visszatéréshez.

2-55 abra: Délési helyzet 1. szint
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Délésl helyzet Egy

Délési helyzet 2. szint

2-57 abra: Déléskiegyenlitd kalibralasa befejezve

6. Forditsa meg a jarm(ivet 180 fokkal, és élljon vissza az el6z6 3 % . & _
helyre. }\\ i 'ﬁuﬂ Q \@’
7. Nyomja meg az: -
» OK IKONT ©OK a déléskorrekcio kalibralasanak befejezéséhez.
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a dléskorrekcio
kalibralasanak befejezéséhez.
» TILT GYRO DOLESKIEGYENLIT® BEALLITASA JELET &
a Tilt Gyro ddléskiegyenlité modul f§ bedllitasi képernybjére vald
visszatéréshez.

2-56 abra: Délési helyzet 2. szint A
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Déléskalibracié kész

A folytatashoz nyomja meg az
OK gombot.
/N 4 R
B ]

Ddéléskalibricid kész

Délés| pozicid 2. szint

/{:ﬂ\? 43:4»»

Déléskorrekcio kalibralasanak befejezése

8. Nyomja meg az:
> OK IKONT
» KOCKAS ZASZLO ikont & a Tilt Gyro déléskiegyenlits modul
beallitasanak befejezéséhez.
» TILT GYRO DOLESKIEGYENLITO BEALLITASA JELET &
a Tilt Gyro déléskiegyenlité modul f6 bedllitasi képernybdjére vald
visszatéréshez.




% Déléskorrekcio Ki
ATilt Gyro déléskiegyenlitd modul (TGM) Be/Ki kapcsolasara
szolgal.
1. Nyomja meg a DOLESKORREKCIO IKONT &
2. Vélassza a “Ki” jelet.
3. Nyomja meg a
» KOCKAS ZASZLO IKONT B a Tilt Gyro déléskiegyenlitd
modul beallitasanak befejezéséhez.
> TILT GYRO DOLESKIEGYENLIT® BEALLITASA JELET &

a Tilt Gyro déléskiegyenlité modul f6 beéllitasi képernydjére vald
visszatéréshez.

2-58 abra: Déléskorrekcid Ki
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FIELDPILOT o
KORMANYZASVEZERLO
BEALLITASA

A FieldPilot beallitasa soran kapcsoljuk Be/Ki a FieldPilot
kormanyzasvezérl6t és végrehajtjuk a Szelepbeallitas, a Szelepteszt
és a FieldPilot konfiguralasa feladatokat.

1. Valassza a MUSZERBEALLITAST & a Kezddképernyd
Mentijébs| BB .

2. Nyomja meg a FIELDPILOT BEALLITASA JELET ¥

3. Vélasszon az alabbiakbdl:
» Automatikus kormanyzas @ - a FieldPilot Be vagy Ki
kapcsolasa.
» Szelep - konfiguralja a Szelepfrekvencia, a Minimalis
tUzemi ciklus bal, a Minimalis Gizemi ciklus jobb és a Maximélis
Uzemi ciklus beéllitasokat.
» Szelepteszt H _4 kormanyzas helyes miikodésének
ellendrzése és az olajaram finombeallitasa.
» Konfiguracio A - -bedllitjia a Durva beéllitas, a
Finombeallitas, a Holtsav és az Eléretartas kivant értékeit.

2-59 abra: FieldPilot

&
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Szelepteszt  Konfiguraclé

Srelep

FieldPilot nem elérhet6

Ha a FieldPilot kormanyzasvezérl§ nincs beszerelve, akkor a
kalibralasi opciok sem érhetdk el.

2-60 abra: Nincs kormanyzasvezérlo
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Kormanyvezéridmaodul nem észlelhetd.

Tegye leheteégeced a szabad kezes korményzist
a FleldPilot Altal vezérelt kormanyrendszerrel.

A

@ Automatikus kormanyzas
Az Automatikus kormanyzas kapcsolja Be vagy Ki a FieldPilot
kormanyzasvezérlét.

1. Nyomja meg az AUTOMATIKUS KORMANYZAS IKONT €.

2. Valasszon:
» Be
> Ki

3. Nyomja meg a FIELDPILOT BEALLITASA JELET v a FieldPilot
kormanyzasvezérl§ beallitdsédhoz torténé visszatéréshez.
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2-61 abra: Automatikus korméanyzas BE/KI
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Automatikus
karmanyzas

OBE
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N
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“Ki” &llésban a FieldPilot kormanyzasvezérlé nem mukodik, és
beallitasara sem keriilhet sor (az ikonok beszUrkilnek).

2-62 abra: FieldPilot automatikus kormanvzas Kl
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@ Szelepbeallitas

A Szelepbeallitas soran konfiguraljuk a Szelepfrekvencia, a Minimalis
Uzemi ciklus bal, a Minimalis Gizemi ciklus jobb és a Maximalis tzemi
ciklus értékeit.

1. Nyomja meg a SZELEPBEALLITAS IKONT «®.

2. Vélasszon:
» Szelepfrekvencia <-a kormanyszelep meghajtasat
szabalyozza.
» Minimalis iizemi ciklus bal == - a jarm{ balra kormanyzasanak
elkezdéséhez szlkséges m|n|mal|s meghajtést allitja be.
» Minimalis tizemi ciklus jobb - a jarmd jobbra
kormanyzasanak elkezdéséhez sziikséges minimalis meghajtast
allitja be.
» Maximalis {izemi ciklus 5 — azt a maximélis sebességet allitja
be, amellyel a kerekek bal széls6 allashdl jobb széls allasba,
jobbrdl pedig balra (feliitkdzéstdl fellitkozésig) fordulnak el
VAGY ‘
Nyomja meg a LAPOZAS JOBBRA NYILAT W a beallitasok
attekintéséhez.

MEGJEGYZES: Az opcibs cimkék az aktuélis beallitasokat jelzik
vissza. A beallité képernybkdn az ikon megnyomasaval
elérhetbk a gyari alapbeallitasok és a lehetséges beéllitasi
tartomanyok is.

2-63 abra: Szelepbeallitas

&= 00 N W

175 100

& Szelepfrekvencia
A Szelepfrekvencia a kormanyszelep meghajtasat szabalyozza. A
beépitett szelep tipusa hatarozza meg a szlikséges frekvenciat. A
lehetséges tartomény 1 - 5000.
1. Nyomja meg a FREQUENCY IKONT < .
2. Haszndlja a beviteli képernyét a szelepfrekvencia beirasara.
3. Nyomja meg a ‘
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P a Minimalis iizemi ciklus bal
beallitasara valo attéréshez.
» FIELDPILOT BEALLITASA JELET ¥# a FieldPilot
kormanyzasvezérl§ beallitasdhoz torténé visszatéréshez.

2-64 abra: Szelepfrekvencia

}?fﬁwﬂ

&

Szelepfrekvencla

7 < b



A szokasos szelepek/frekvenciak a kdvetkezok:

TeeJet Technologies

Cikkszam | Szelep Frekvencia
35-02151 | FR,CC,NP 2hz
35-02152 | FP,OC,HF,NP 2hz
35-02153 | FP,OC,NP 2hz
35-02173 | FP, PC,LS,NP 2hz
35-02172 | FP, PC,LS PWM 175 hz
35-02179 | FRPC,LS, PWM 175 hz
35-02180 | FP, CC PWM 110 hz
35-02181 | FP, CC, PWM, LS 110 hz
35-02182 | FP. CC, PWM 175 hz
35-02183 | FP.CC,PWM 1,1 OC | 110 hz
35-02184 | FP.CC,PWM7,90C | 175 hz
35-02185 | FP.CC,PWM 2,1 OC | 110 hz
35-02186 | FP.CC,PWM 4,0 CC | 110 hz
35-02187 | FP.CC,PWM7,9CC | 175hz

Anem a TeeJet Technologies altal gyartott szelepek esetében
a gyartd sepcifikacioja szerint allapitsa meg a helyes
szelepfrekvenciat.

Minimalis izemi ciklussal a jarm{ balra vagy jobbra korméanyzasanak
elkezdéséhez sziikséges minimalis meghajtast allitjuk be. A
lehetséges tartomany 0,0 - 50,0.

AJANLAS - a tesztciklusok végrehajtasahoz jol beléthaté nagy
teriiletet valasszon.

MEGJEGYZES: Ha a szelepfrekvencia 15 Hz alatti (nem
proporcionalis) , akkor a meghajtashoz sziikséges értéket
“25,0"-ra éllitsa be. A ciklus tesztelésére ekkor nincs
Szlikség.

VIGYAZAT! BECSIPODES VESZELYE ALL FENN!
Komoly sértilés vagy halalos baleset megel6zésére
biztonsagos modszereket kell alkalmazni a hidraulikus
vezérlb kbroknél végzett munkanal. Méasokat is tartson tavol
még a mechanikusan miikodé szerkezetektdl is.

Baloldali ciklus

A Baloldali ciklussal a jarm(i balra kormanyzasanak elkezdéséhez
sziikséges minimalis meghajtast allitjuk be.

2. Ajarmi lassu egyenesvonalé el6rehaladasa kozben nyomja meg
aZOLD LAMPAT §.

3. Lassan ndvelje az izemi ciklus mutatoszdmat a PLUSZ
come+ segitségével mindaddig, mig a jarmi elkezd balra
fordulni.

4. Nyomja meg a PIROS LAMPAT ¥ a balirany( teszt
befejezéséhez.

5. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Minimalis iizemi ciklus jjobb
beallitdsara val6 attéréshez.

» FIELDPILOT BEALLITASA JELET ¥ a FieldPilot
kormanyzasvezérld bedllitasahoz torténd visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbedllitishoz a PLUSZ/MINUSZ

IKONOKAT 4 — nyomja le és tartsa lenyomva.

2-65 abra: Minimalis tizemi ciklus bal
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Jobboldali ciklus

A Jobboldali ciklussal a jarm{ jobbra kormanyzasanak elkezdéséhez

szilkséges minimalis meghajtast allitjuk be.

1. Nyomja meg a MINIMALIS UZEMI CIKLUS JOBB IKONT =..

2. Ajarm( lassu egyenesvonald elérehaladasa kdzben nyomja meg
aZOLD LAMPAT §

3. Lassan novelje az lizemi ciklus mutatoszamat a PLUSZ
comB+ segitségével mindaddig, mig a jarm{ elkezd jobbra
fordulni.

4. Nyomja meg a PIROS LAMPAT ¥ a jobbirany teszt
befejezéséhez.

5. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a Maximalis iizemi ciklus
beallitasara val6 attéréshez.

» FIELDPILOT BEALLITASA JELET ¥® a FieldPilot
kormanyzasvezérl§ beallitasadhoz torténé visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbeallitishoz a PLUSZ/MINUSZ

IKONOKAT == nyomja le és tartsa lenyomva.

2-66 abra: Minimalis tizemi ciklus jobb
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= Maximalis tizemi ciklus

A Maximélis izemi ciklussal azt a maximalis sebességet allitjuk be,
amellyel a kerekek bal szélsé allasbdl jobb szélsé allasba, jobbrdl
pedig balra (fellitkozéstél fellitkdzésig) fordulnak el. A lehetséges
tartomany 25 - 100.

MEGJEGYZES: Ha a szelepfrekvencia 15 Hz alatti (nem
proporcionalis) , akkor a meghajtashoz sziikséges értéket

“100"ra allitsa be. A sebességet a Szelepteszt soran
szabalyozza be.

VIGYAZAT! Becsipédés veszélye all fenn!
Komoly sértilés vagy halalos baleset megelézésére
biztonsagos modszereket kell alkalmazni a hidraulikus

vezérlb kbroknél végzett munkanal. Masokat is tartson tavol

még a mechanikusan miikodé szerkezetektdl is.

2. A Maximalis tzemi ciklus értékét korilbelll “60"-ra allitsa
be (vagy tajékozodjon a FieldPilot kezelési utmutatdjaban a
“felutkdzéstdl felutkdzésig” ajanlott id6rdl).

3. Forditsa el a kerekeket teljesen balra (vagy jobbra).

4. Nyomja meg a ZOLD NYILAT P (vagy a PIROS NYILAT 4). Ez

elinditja a stoppert a KOZLEKEDESI LAMPA alatt, és a jarmi
elkezd jobbra (vagy balra) fordulni.

5. Nyomja meg a PIROS LAMPAT ¥ amikor a kerekek mar

teljesen elfordultak jobbra (vagy balra). A KOZLEKEDESI LAMPA

alatt megjelend idé a két széls6 helyzet kozotti kerékelfordulas
ideje.

6. Nyomja meg a PLUSZ/MINUSZ IKONOK valamelyikét +—3

maximalis Uzemi ciklusidd beirasahoz.
Ismételje meg a lépéseket 3-tdl 6-ig.

~

8. Amint a balrél jobbra / jobbrol balra idé (a két széls6 helyzet
kozotti id6) elkezd ndvekedni (azaz a kerekek elforditasahoz
tobb idd kell), nyomja meg a:
> KOCKAS ZASZLO IKONT B a Szelepbeallitas
befejezéséhez.

» FIELDPILOT BEALLITASA JELET ¥ a FieldPilot
kormanyzasvezérld beallitasahoz torténd visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbeallitashoz a PLUSZ/MINUSZ

IKONOKAT 4 — nyomja le és tartsa lenyomva.

2-67 abra: Maximalis lizemi ciklus
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H Szelepteszt

A Szelepteszt a kormanyzas helyes miikddését ellenérzi és
kifejezetten arra hasznaljuk, hogy nem-proporcionalis szelepek
esetében a kerekek teljesen balrdl teljesen jobbra forditdsahoz
szilkséges id6t (a két sz&Isd helyzet kdzotti id6t) az olajaram
finombeallitdséval megszabjuk.

MEGJEGYZES: Nem-proporcionélis szelepek esetén a kerekek
teljesen balrdl teljesen jobbra /illetve jobbrdl balra/
forditasahoz sziikséges id6t (a két szélsé helyzet kzétti
id6t) a szelepen atfolyd olaj mennyiségének mechanikus
beallitasaval szabalyozhatjuk. A kiilénleges tudnivalokat az
On jarmiivének kezelési ttmutatéja tartalmazza.

1. Nyomja meg a SZELEPTESZT IKONT H.
2. Forditsa el a kerekeket teljesen balra.
3. Nyomja meg a ZOLD NYILAT P> Ez elinditja a stoppert a

KOZLEKEDESI LAMPA alatt, amikor a jarmii elkezd jobbra
fordulni.

4. Nyomja meg a PIROS LAMPAT ¥ amikor a kerekek mar
teljesen elfordultak jobbra. A KOZLEKEDESI LAMPA alatt
megjelend idd a két szélsé helyzet kdzotti kerékelfordulas ideje.

5. Forditsa el a kerekeket teljesen jobbra.

6. Nyomja meg a PIROS NYILAT 4E: elinditja a stoppert a
KOZLEKEDESI LAMPA alatt, és a jarmii elkezd balra fordulni.

7. Nyomja meg a PIROS LAMPAT § amikor a kerekek mar
teljesen elfordultak balra. A KOZLEKEDESI LAMPA alatt
megjelend idd a két sz&lsé helyzet kdzotti kerékelfordulas ideje.

8. Nyomja meg a FIELDPILOT BEALLITASA JELET ¥¥ a FieldPilot
kormanyzasvezérl§ beallitasahoz torténd visszatéréshez.



2-68 abra: Szelepteszt
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X FieldPilot kormanyzasvezérl6
konfiguralasa

Ezzel a konfiguralassal szabjuk meg a Durva beallités, a

Finombeallitas, a Holtsav és az Eléretartas kivant értékeit.

1. Nyomja meg a KONFIGURALAS IKONT A,

2. Valasszon: )
» Durva kormanyzasi beallitas ‘@ — meghatarozza azt, hogy
a jarmd milyen gyorsan kozelitsen a nyomvonalhoz A-B kdz6tt
egyenesvonalu kovetes eseten.
» Finomkormanyzasi beallitas @ — meghatarozza azt, hogy
a jarm{ milyen gyorsan kdzelitsen a nyomvonalhoz A-B kéz6tti
gorbe kovetése esetén.
» Holtsav "\~ — beallitja a kormanyzast, ha az til durva vagy tul
gyors, vagy ha folyton letér a nyomvonalrol.
» Az Eléretartas <0 — A-B kozotti egyenes nyomvonal
kovetésekor a kovetés biztonsagat javitja,
VAGY
Nyomja le a LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> a beallitasok
attekintéséhez.

MEGJEGYZES: Az opciés cimkék az aktuélis beallitasokat jelzik
vissza. A bedllito képerny6kon az ikon megnyomasaval
elérhetbk a gyari alapbeallitasok és a lehetséges beallitasi
tartomanyok is.

2-69 abra: Konfigurald Képernyé
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‘@ Konfiguralasi képerny6

A Durva kormanyzasi beéllitasal hatarozzuk meg azt, hogy a

jarm{ milyen gyorsan kozelitsen a nyomvonalhoz A-B koz6tti
egyenesvonall kovetés esetén. A lehetséges tartomany 1,0 - 100,0.

1. Nyomja meg a DURVA KORMANYZAS| BEALLITAS IKONT &,

2. Nyomjamega
» PLUSZ IKONT =+ ha a jarmdi elsodrédik a nyomvonalrdl vagy
ha nem elég gyorsan tér vissza hozza.
» MINUSZ IKONT ==, ha a jarmi gyorsan vibralva kdveti vagy
atlépi a nyomvonalat,

3. Nyomja meg a ‘
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P to proceed to Finombeallitas.
» FieldPilot kormanyzasvezérld beallitasa TAB \¥ a
Finombeallitasra vald attéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbeéllitishoz a PLUSZ/MINUSZ

IKONOKAT 4= nyomja le és tartsa lenyomva.

2-70 abra: Durva beallitas
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2-71 abra: Példa durva bedllitasra

2-72 abra: Finomkormanyzasi beallitas

r

@® Finomkormanyzasi beallitas

A Finomkorményzasi beallitdssal hatdrozzuk meg azt, hogy a
jarmd milyen gyorsan kdzelitsen a nyomvonalhoz A-B kézétti gorbe
kovetése esetén. A lehetséges tartomény 1,0 - 100,0.

1. Nyomja meg a FINOMKORMANYZAS| BEALLITAS IKONT @
2. Nyomjamega
» PLUSZ IKONT =+ ha a jarmi a kanyarokat, sarkokat nem
koveti.
» MINUSZ IKONT == ha a jarm(i a kanyarokat levagja,
3. Nyomja meg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P a Finombeallitasra valo
attéréshez.
» Nyomja meg a FIELDPILOT BEALLITASA JELET \&
a FieldPilot kormanyzasvezérl6 beéllitasahoz torténd
visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Gyorsbedllitishoz a PLUSZ/MINUSZ
IKONOKAT 4 — nyomja le és tartsa lenyomva.
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2-73 abra: Példa finomkormanyzas beéllitasara

{

. Holtsav

A Holtsav segitségével szabalyozzuk be a kormanyzast, ha az
tul durva vagy tul gyors, vagy ha folyton letér a nyomvonalrél. A
lehetséges tartomany 1 -10.

Az érték ndvelésével a stabilitas né, de ugyanakkor a hiba is. A
lehetséges tartomany 1 - 10.

1. Nyomja meg a HOLTSAV IKONT .
2. Nyomja meg a
» PLUSZ IKONT = ha a korméanyzas tul durva vagy tul gyors.
» MINUSZ IKONT == ha a jarmii folyton letér a nyomvonalro.
3. Nyomjameg a
» LAPOZAS JOBBRA NYILAT P> az Eléretartas bedllitasara
torténd attéréshez.
» Nyomja meg a FIELDPILOT BEALLITASA JELET v&
a FieldPilot kormanyzésvezérld beallitasahoz torténd
visszatéréshez.
MEGJEGYZES: Gyorsbedllitishoz a PLUSZ/MINUSZ
IKONOKAT 4 — nyomja le és tartsa lenyomva.

2-74 abra: Holtsav
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2-75 abra: Példa Holtsav beallitasara

2-76 abra: Eléretartas

< Eléretartas

Az Eléretartas A-B kozotti egyenes nyomvonal kdvetésekor a
tavolabbra torténd elérenézéssel a kovetés biztonsagét javitja.
Az Eléretartas finombeallitasahoz néhanyszor ra kell kézeliteni a
nyomvonalra. A lehetséges tartomany 0,0 - 10,0 mésodperc.

1. Nyomja meg az ELORENEZO IKONT <.

2. Nyomjamega
» PLUSZ IKONT =+ ha a jarmd tulszalad a nyomvonalon annak
megkozelitésekor.
» MINUSZ IKONT = ha tl sokaig tart, mig a jarm(i raall a
nyomvonalra.

3. Nyomja meg a
» KOCKAS ZASZLO IKONT Fi# ta Konfiguralas befejezéséhez.
» Nyomja meg a FIELDPILOT BEALLITASA JELET \&
a FieldPilot kormanyzasvezérl6 beallitasahoz torténd
visszatéréshez.

MEGJEGYZES: Gyorsbeéliitishoz a PLUSZ/MINUSZ

IKONOKAT 4+ — nyomja le és tartsa lenyomva.

4
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2-77 abra: Példa Eléretartas bedllitasara
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3.FEJEZET - NYOMKOVETES

A Matrix lehetéveé teszi a szerkijuttatast és az er6gép nyomvonalon
tartasat ugyanazon idében. Amint befejeztlik a mlszer beallitasat,
elkezdddhet a nyomkdvetés. Négy nyomkdvetési mdd lehetséges:
Egyenesvonali “A-B” kozétt &, Gorbe menti “A-B” kozott &3 ,
Korkoros ©), és Utolsd menet €D valamint a Koriilhatarolas @,

A Vissza a ponthoz @ és a videdképben térténd RealView
nyomkovetés @, lehetdvé teszi a gépkezelé szamara, hogy a
munkavégzésre dsszpontositson.

Haromféle nyomkovetési képernyd tajékoztathatja a felhasznalét.

+ AJarmiperspektiva a szamitogép altal eléallitott képben
mutatja a jarm{ helyzetét a kezelt teriileten. Errél a képernydrél
érhetdk el a nyomkdvetési modok, a tertlet korllhatarolasa és a
BoomPilot szdrokeret szakaszolo.

+ ATablanézet a sz&mitdgép altal eldallitott képben
légifelvételként mutatja a jarma helyzetét a kezelt tertileten.
Err6l a képerny6rdl érhetd el a terilet korbehatérolasa, a
sarokpontok kijelolése, vagy innen |éphetlink &t a Vilagtavlat és
a Pasztazas lizemmodokba.

+ RealView valds nézetli nyomkdvetésnél él6 videdkép jelenithetd
meg a szamitogép altal elballitott kép helyett.
Amennyiben Videovalaszté Modul (VSM) is van a rendszerben,
akkor két video opcié érhetd el:
» Egyetlen Kamerakép - legfeljebb nyolc kamera képeinek
egyike vélaszthaté ki a képernydre
» Osztott Kamerakép — a négy kameraképbdl allé nézet egyike
(A/BIC/D vagy E/F/G/H) jelenitheté meg a négy részre osztott
videdképernyén.
Errdl a képerny6rdl az egyik képbe illeszthetd a videds
nyomkovetés és a kormanyzasi szdg kijelzése.

NYOMKOVETESI MODOK
Alehetséges nyomkévetési modok @ Egyenesvonalu
“A-B” koz6tt &, Gorbe menti “A-B” kozott &3,
Korkoros ©), és Utolso menet ED.

Atertlet kértlhatérolasaval hatdrozzuk meg a tabla méretét és a
még kezeletlen terilletet. Korilhatarolas torténhet Utolsd Menet €
vagy Tablanézet B3 esetében.

@ Egyenesvonalu “A-B” kozotti
Nyomkovetés

Az Egyenesvonall “A-B” kdzotti nyomkdvetésnél “A” és “B”

vonatkoztatasi pontokat kell kitlizni. Az eredeti “A” és “B” pontok

szolgalnak minden tovabbi parhuzamos nyomkovetés alapjaul.

3-1 &bra: Eqyenesvonali “A-B” k6z6tti NyomkGvetés

@ Gorbe menti “A-B” kozott Nyomkovetés

A Gorbe menti “A-B” kézotti nyomkovetéssel lehetévé valik a
kezdetben kijelolt “A-B” kozotti kanyargos referencia-nyomvonal
kdvetése. Az elsoként kijeldlt gdrbe nyomvonal képezi minden
tovabbi nyomkdvetés alapjat.

3-2 abra: Gorbe menti “A-B” kozdtt Nyomkdvetés

MEGJEGYZES: Gérbe nyomvonal kévetésekor az “A-B” kézotti
kanyargds nyomon 30°-nal nagyobb elhajlas lehetbleg ne
legyen.

JOTANACS: A tébla hosszabbik gérbe hataran kezdjiik el a munkat.
Ha kériilhatéarolt teriileten dolgozunk, akkor a nyomsavok a
kijel6lt “A-B” pontok vonala utan egyenesvonaliva véalnak.

Korkoros Kovetés

Korkords Kovetéskor egy kdzéppont koril kovetjlik a nyomot, a
kozépponthoz képest befelé vagy kifelé haladva.

Ez akkor fordulhat €l6, ha a szerkijuttatas is ugyanezen kdzéppont
korul torténik, vagy példaul korbenforgd dntozberendezések
esetében.

3-3 abra: Korkdrds Kovetés befelé

3-4 abra: Korkorés Kovetés kifelé
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Utolsé Menet LekOvetése

Az Utols6 Menet a befejezd fogas pontos navigélasara szolgal. A
miszer automatikusan megtalélja a legutols6, még kezelt nyomot, és
ehhez igazodva kijeldli a parhuzamos fogast.

MEGJEGYZES: Ha megtortént a teriilet kériilhatarolasa, de ott
munkavégzésre nem keriilt sor, akkor ez a nyomkdvetési
méd nem aktivalhato.

3-5 abra: Utolsé Menet Lekdvetése befelé

3-6 abra: Utols Menet Lekévetése kifelé

3-7 abra: Utolsé Menet Lekévetése kériilhatarolassal

NYOMKOVETESI & ALLAPOTJELZO SAV

A Nyomkovetési és az Allapotjelz8 oszlop gyors attekintést nyjt az
aktualis nyomkdvetési modrol és a mlszer beallitasaral.

Nyomkovetési Sav

Téjékoztatja Ont az Aktudlis sebességrdl, a Fogasszamrdl (pozitiv
szam = az “A-B” alapvonaltél jobbra, negativ szam = az “A-B”
alapvonaltdl balra), a Navigacids tevékenységrdl (az esetleges
Nyomtévesztésrél méterben, az Aktualis tevékenységrél és a GPS
Allapotarél) valamint a Megmiivelt teriletrd.

3-8 &bra: Példak nyomkévetési sdvokra

e ——
Nincs GPS i

Fogas

H
| 8.9p -

km/h

I ————

"A” kijelolese ¢

kph |
Aktudlis Navigéciés’tevékenység Megmiivelt tertilet
sebesség GPS Allapota
vagy Nyomtévesztés
Fogéasszam Aktualis tevékenység

Allapotjelzé Sav
Tajékoztatja Ont a FieldPllot Mlikddésérdl, a Nyomkavetési madrol,
a BoomPilot szakaszolordl, a Korilhatarolt tertiletrdl és a GPS-rél.

3-9 &bra: Allapotielz6 sav

FieldPilot Allapot |
ieldPilot Allapota ‘ | GPS Allapota

Nyomkévetési mod Kériilhatarolt terllet Allapota
BoomPilot Allapota

3-10 &bra: Az Allapotjelz6 sav ikonjai

lkon Leiras

. FieldPilot visszajelzé.

Ikon = bekapcsolva.
Nincs ikon = kikapcsolva
Nyomkovetési méd

“A-B” kdzotti egyenesvonall kdvetés. A kijeldlt “A” és “B”
referenciapontok kdzotti egyenesvonall nyomkovetést
biztositja.

Gorbe menti “A-B” kovetés. Az “A” és “B”
referenciapontok kdzott felvett gérbe nyomvonal
kovetését biztositja.

@ @

Sorvégi forduld kdvetése. A kdzponti hely korili belsd
vagy kiils6 kérvonalon teszi lehet6vé a kovetést.

@ o

Utols6 nyom melletti kovetés. A miiszer megkeresi
a legkdzelebbi kezelt fogast, és ehhez igazodd
nyomvonalat alakit ki.

Nincs nyomkdvetés. Kikapcsolja a nyomkovetést. lkon
nincs kijelezve.




BoomPilot szakaszolé lizemallapota.
Vérds = Kl / kézi,
Z0ld = automata, Sarga = minden BE,

Nincs ikon = teljes szorokeret (Smart-kabel vagy SDM
nincs csatlakoztatva a rendszerbe)

Lehatarolt terGleti Gzem.

Hatarolason kiviil = jelenleg a lehatarolt terlileten kivil
van.

Hatarolason belil = jelenleg a lehatarolt teriileten belil
van.

® @ Dhp

Nincs ikon = lehatarolas nem tortént
GPS izemallapot.

Vérds = nincs GPS

Sérga = csak GPS van

Z6ld = DGPS,WAAS/RTK

Barackszin = csuszas / nyom tisztazasa

SESX

JARMUPERSPEKTIVA

A Jarmiiperspektiva szamitdgéppel eléallitott képben
mutatja a jarm{ helyzetét a mvelt tertileten. Errél a
képernydrdl van lehetéség a Nyomkdvetési mod, a Kdrbehatarolt
tertilet és a BoomPilot szakaszol6 felé tovabblépni.

Nyomkovetés Képerny6n
+ Nyomvonalak
» Narancsszin(i Vonal — az aktiv nyomkévetés vonala
» Fekete Vonalak — a szomszédos nyomvonalak

+ Pontok — meghatarozott pontok kijel6lése
» Piros Pont - Vissza a Ponthoz
» Kék Pont - “A” kijeldlése
» Z6ld Pont - “B” kijel6lése

« Latohatar Iranytli — a f6 haladasi irany megjelenithetd a
horizonton (zoom-olaskor)

+ Kezelt Terlilet — a kezelt terliletet és az atfedést szemlélteti:
» Kék = egyszer kezelve
» Voros = kétszer vagy tobbszor kezelve

3-11 abra: Jarmiiperspektiva attekintése

« Zoom Be/Ki & Perspektiva — a jarmiiperspektivat vagy a
latohatar fel6li perspekktivat nyitia meg a jarmi szemszogébdl
madartavlatbol.

. Serékeret Szakaszok
» Ures dobozotk — nem miikodd szakaszok
» Fehér dobozok — m(ikodd szakaszok.

Gombok hasznalata
+ Zoom BE/KI és Perspektiva — a jarm(iperspektivat vagy a
|atohatar fel6li taviatot allitja jarmlinézetbdl madartavlatra.

Nyomkévetési mod

A/B” kijelolése
Terllet elhatarolasa
Elhatarolas befejezése

“A/IB” nyomvonal korrekcioja
“A” jelolés torlése
Elhatarolas torlése

Kezddképerny6/Menl Opcidk vagy
nyomja le a Kezddképernyd Gombot

Navigacios Utmutatok

Nyomkévetési Sav

Latohatar iranytd

Jarm(inézet/Perspektiva
(Zoom BE/KI) vagy nyomja
le a Zoom BE/KI Gombokat

Kezelt tertilet
szinezése

BoomPilot
szakaszolo

Jarm(i az aktiv szérokeret szakaszok
valos idejli kijelzésével

Allapotjelzsk
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E Jarmuperspektiva

A Jarm{perspektiva képernyd eléréséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY® GOMBOT @ vagy érintse
meg a képerny6t az ikonok aktivélasahoz és vélassza a
KEZDOKEPERNY® IKONT 42 a képernyd bal also sarkaban.

2. Valassza a JARMUPERSPEKTIVAT E a Kezdsképernyé
Meniib| Bos.,

3-12 abra: Kezdbképerny6é mentije

Fogas

) Nyomkovetési Méd Kivalasztasa

A Nyomkévetési Modok @ lehetnek: Egyenesvonalu “A-B”
k6zott B | Gorbe menti “A-B” kozott & | Kérkoros @ | Utolso
menet B | és Nincs Nyomkovetés @,

Nyomkévetés Smart kabellel vagy SDM modullal

+ Allitsa a permetezésszabalyzé automatika fékapcsolojat “Be”
allasba. Az egyes szordszakaszok kapcsol6i maradjanak “Ki”
allasban.

* Hozza miikodésbe a BoomPilot szakaszoldt. Részletek a
BoomPilot A szakaszolonal.

+ Azon a terlileten, ahol nem kell kezelést végezni, allitsa a
permetezésszabalyzo fékapcsolojat “Ki” allasba a szérdkeret
lezarasa érdekében. A fékapcsolot “Be” allasba akkor kapcsolja
vissza, ha a kezelést el kell kezdeni.

MEGJEGYZES: Kezelésre nem keriil sor, hacsak Smart kabel vagy
SDM szakaszolé nincs a rendszerben.

® Egyenesvonalu “A-B” kozotti Nyomkovetés

Az Egyenesvonalu “A-B” kdzétti nyomkdvetésnél a kjelolt “A” és “B”
referenciapontok kdzotti egyenes a nyomkévetés alapja. Az eredeti
“A” és “B” pontok képezik minden tovabbi parhuzamos nyomvonal
kiszamitasanak alapjat.

Az Egyenesvonalu “A-B” kbzotti Nyomkdvetés aktivalasa

1. Erintse meg a képemyot az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
NYOMKOVETESI MOD IKONJAT @.

2. Valassza az EGYENESVONALU “A-B” NYOMKOVETEST &,
<Az Allapotielz8 Sav ikonja atvalt & .

3-13 abra: Nyomkdvetési Mod Kivalasztasa

o pood

Fogas

‘A” és “B” pontok kijeldlése

1. Haitson az “A” pont kivant helyére @.

2. Még mozg6 jarm{i mellett nyomja meg az “A” PONT

KIJELOLESE IKONT @.

3. Hajtson a “B” pont kivant helyére @.

4. Nyomja meg a “B” PONT KIJELOLESE IKONT @ az “A-B’

vonal végpontjainak felvételéhez.

MEGJEGYZES: A “B” PONT KIJELOLESE IKON & addig nem
valaszthato (sziirke marad), amig a jarm{ egy minimalis
tavolsagot (3,0 m) meg nem tett, vagy ha egyenes vonalban
haladunk.

Hasznalja a KIJELOLES TORLESE IKONT @ a felvett “A” pont

torléséhez, és visszatérhet a korabbi “A-B” nyomvonalhoz (ha volt
ilyen).

3-14 abra: “A” és “B” Pontok Kijelélése

km/h

; A” kijelolese 7 '

"B” kijelolése 2

km/h

A miszer elkezdi szolgaltatni a navigacios informaciokat.

3-15 abra: Gorbe menti “A-B” kbzébtti Nyomkdvetés

MEGJEGYZES: Tévlati nézetben iranyt(i jelenik meg a képermydn
(ZOOM BE GOMB & vagy ZOOM BE IKON * hasznalata
esetén a latohatar megjelenitésére).



A+ Nyomvonal Médositas

Az A+ Nyomvonal Modositasa lehetdv teszi azt, hogy az eredeti

“A-B” nyomvonalhoz képest a nyomsavot a jarmdi jelenlegi iranyaba

elmozditsuk.

1. Nyomja meg az A+ NYOMVONAL MODOSITAS IKONT @ az
nyomvonal létrehozasahoz.

3-16 abra: A+ Nyomvonal Médositas

¥ Goérbe menti “A-B” kozotti Nyomkovetés

A Goérbe menti “A-B” kdzotti Nyomkovetés a kezdeti kanyargés “A-B”
nyomvonal lekGvetését teszi lehetdvé. Az eredeti nyomvonal képezi
minden tovabbi nyomvonal kiszamitasanak alapjat.

GGrbe menti “A-B” kbzétti Nyomkovetés aktivalasa
1. Erintse meg a keperny6t az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
NYOMKOVETESI MOD IKONJAT @.

2. Valassza a GORBE MENTI “A-B” KOZOTTI NYOMKOVETES
IKONJAT B8,
<Az Allapotjelz6 Sav ikonja atvalt & .

3-17 abra: Nyomkovetési Mod Kivalasztasa

. poodq &%

Fogas

‘A” és “B” pontok kijelblése

1. Haijtson az “A” pont kivant helyére @.

2. Még mozgd jarmi mellett nyomja meg az “A” PONT

KIJELOLESE IKONT @.

Hajtson a “B” pont kivant helyére @.

4. Nyomja meg a “B” PONT KIJELOLESE IKONT @ az “A-B’

vonal végpontjainak felvételéhez.

MEGJEGYZES: A “B” PONT KIJELOLESE IKON @ addig nem
valaszthato (beszlirkdil), amig a jarmii eqy minimalis
tavolsagot (3,0 m) meg nem tett.

Hasznalja a KIJELOLES TORLESE IKONT @ a felvett “A” pont

torléséhez, és visszatérhet a korabbi “A-B” nyomvonalhoz (ha volt
ilyen).

3-18 abra: “A” és “B” Pontok Kijelblése

w

; ; B” kijelolése =

5 AT Kijelolése 12

km/t km/h ha

A miszer elkezdi szolgaltatni a navigacios informaciokat.

3-19 abra: Gorbe menti “A-B” kbzétti Nyomkdvetés

e S e— v
<432 :

Fogas

a

A+ Nyomvonal Modositas

Az A+ Nyomvonal Modositasa lehetdv teszi azt, hogy az eredeti

“A-B” nyomvonalhoz képest a nyomsavot a jarmi jelenlegi iranyaba

elmozditsuk.

1. Nyomja meg az A+ NYOMVONAL MODOSITAS IKONT @ az (j
nyomvonal létrehozéséhoz.

3-20 4bra: A+ Nyomvonal Mddositas

© Korkoros Kovetés

Korkoros Kovetéskor egy kdzéppont kortl kdvetjiik a nyomot, a
kdzépponthoz képest befelé vagy kifelé haladva. Ez akkor fordulhat
el8, ha a szerkijuttatés is ugyanezen kdzéppont korul torténik, vagy
példaul kdrbenforgd 6ntdzéberendezések esetében.

Kérkérds Kovetés aktivalasa

1. Erintse meg a keperny6t az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
NYOMKOVETESI MOD IKONJAT &.

2. Vélasszaa KORKOROS KOVETEST (@1,
<Az Allapotjelz6 Sav ikonja atvalt © .

3-21 abra: Nyomkovetési Mod Kivalasztasa

LA T R

Fogas
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‘A” és “B” pontok kijelélése
1. Haitson az “A” pont kivant helyére @.
2. Még mozgd jarmi mellett nyomja meg az “A” PONT
KIJELOLESE IKONT @.

3. Hajtson végig annak az ivnek a mentén, amelyet egy korgé ima
le (az 6ntdz&berendezés keréknyoma j6 tampont lehet), egészen
a “B” pont kivant helyéig @.

4. Nyomja meg a “B” PONT KIJELOLESE IKONT @ az ‘A-B’

kozotti iv felvételéhez.

MEGJEGYZES: A “B” PONT KIJELOLESE IKON @ addig nem
valaszthato (sziirke marad), amig a jarmii egy minimalis
tavolsagot (50,0 m) meg nem tett, vagy ha egyenes
vonalban haladunk.

Hasznalja a KIJELOLES TORLESE IKONT @ a felvett “A” pont

torléséhez, és visszatérhet a korabbi “A-B” nyomvonalhoz (ha volt

ilyen).

MEGJEGYZES: Nem sziikséges a teljes kért megtenni a kézéppont
kériil ahhoz, hogy felvegyiik a kezdé nyomvonalat.

3-22 abra: “A” és “B” Pontok Kijel6lése

"B” kijelolese 5>

o "ATKijelolese ST

A miszer elkezdi szolgaltatni a navigacids informéaciokat.

3-24 abra: Nyomkévetési Mod Kivalasztasa

3-23 abra: Korkérds Kovetés

B T R

Fogas

: » 00« g;!f

Fogas

B Utolsé menet Lekovetése Utols6 menet

Az Utolsé Menet a befejezé fogas pontos navigalasara szolgal. A 1. Hajtson arra a helyre, ahol az els6 fogast el akarja kezdeni.
miszer automatikusan megtalalja a legutolsd, még kezelt nyomot, és 2. Menjen kdzel a mar kezelt teriilethez.

ehhez igazodva kijeloli a parhuzamos fogast. A miiszer elkezdi szolgaltatni a navigacios informaciokat.

MEGJEGYZES: Ha megtértént a terillet kérbehatéroldsa, de oft MEGJEGYZES: Ha megtértént a teriilet kirbehatarolésa, de ott

munkavégzésre nem keriilt sor, akkor ez a nyomkévetési munkavégzésre nem keriilt sor, akkor ez a nyomkévetési
méd nem aktivalhato. mod nem aktivélhato.

Utolsd Menet Lekdvetésének aktivalasa 3-25 4bra: Utols6 Menet Lekbvetése

1. Erintse meg a keperny6t az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
NYOMKOVETESI MOD IKONJAT @.

2. Vélassza az UTOLSO MENET LEKOVETESET &1,
<Az Allapotjelz6 Sav ikonja atvalt €D .




Teriilet Koriilhatarolasa 3-26 &bra: Kériilhatarolas folyamatban

ATerilet Korllhatarolasaval a kezelendd tertiletet jeldljik ki, és ezen 3 6,2

bellil meghatarozhat6 a nem kezelt terllet is.

MEGJEGYZES: A teriilet kériilhatérolasa vagy Jarmiinézet Utolsé
Menet nyomkévetési modjaban, vagy pedig a Tablanézet
barmely nyomkévetési modjaban végezhett el.

A Terllet Korllhatarolasahoz:

1. Hajtson a tabla/tertilet szélén (keriletén) a kivant ponthoz.

2. Még mozg6 jarmii mellett nyomja meg a KORULHATAROLAS
IKONT ©.

3. Hajtson végig az adott tabla széle (kerllete) mentén.
4. Akorilhatarolds befejezéséhez:

@ Nincs Nyomkévetés

A Nincs Nyomkévetés kikapcsolja az Egyenesvonall “A-B”

kozotti ==, Gorbe menti “A-B” kozott 2 Korkords (@ és az Utolso
menet Bl nyomkovetését.

Mindenféle nyomkévetési tevékenység leallitdsahoz:

1. Erintse meg a képernyét az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
NYOMKOVETESI MOD IKONJAT @.

2. Valassza a NINCS NYOMKOVETEST @,
<Az Allapotjelzd Savban nem marad ikon.

3-28 abra: Nyomkovetés kikapcsolva

0 0,0

P Egy fogasszélességen bellil menjen vissza a kezdéponthoz.

Akorllhatéarolas automatikusan befejezédik (a fehér nyomvonal

fekete szinlre véltozik).

» Nyomja meg a KORULHATAROLAS BEFEJEZESE

IKONT @&. Egyenes vonal zarja le az On jelenlegi helyzete és a

kiindulasi pont kdzétti tavolsagot.

MEGJEGYZES: Ha kériilhatarols kézben mér kijuttatésra is sor

kertilt, akkor a kériilhatarolo vonal a kezelni kivant teriilet
kiils6 szélénél fut végig.

MEGJEGYZES: AKORULHATAROLAS BEFEJEZESE IKON &
mindaddig nem véalaszthatd (besziirkil), mig egy minimais
tavolsagot meg nem tettiink (a fogasszélesség 6tsz6rosét).

AKORULHATAROLAS BEFEJEZESE IKONT € hasznalhatja MEGJEGYZES: Az On aktudlis helyzetének megfeleléen

az éppen végzett korilhatarolas torlésére is, és ekkor visszatér a koriilhatérolaskor a KORULHATAROLAS BE IKON @ agy a

korabban korilhatarolt tertilethez (ha volt ilyen). KORULHATAROLAS KI IKON @ jelenik meg az Allapotjelzé
Savban.

MEGJEGYZES: Egyetlen nyomkévetési méd sem térii az egyszer
mar felvett nyomvonalat vagy pontokat a miiszerbél.
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@ Nyomkovetési Modok Torlése
Valamennyi nyomkdvetési pont, vonal, korlilhatarolas és egyebek
teljes torléséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNYO IKONT 4> a képerny§ bal als6 sark&ban.

2. Nyomja meg a MUNKANEZET JELET D .
3. Nyomja meg a MUNKAINFORMACIOK JELET = .

4. Nyomja meg a VISSZAALLITAS IKONT & az ezekkel
kapcsolatos adatok torléséhez.

3-29 abra: Munkainformacio

Torll az aktuilis munkat?

1. teriilet: 4 683ha E
A 2. terlilet: 4 Balha
[ |

/l'-l\ Kezdbképernyé Meni

A Kezdéképernyé Gomb @ vagy a Kezddképernyd lkon *
hozzaférést biztosit a mliszer harom funkciéjahoz: Bedllitas,
Nyomkévetés és Monitoring. A hat érintéképernyés Ment Opcid
(Miiszerbeallitas #*, JarmUperspektiva B, Tablanézet B0
Nyomkévetés Valos Nézetben @Munkanézet [J és Szorokeret
Monitoring £22) gyors hozzaférést enged a miiszer valamennyi
lehetbségéhez.

Befoglalva; 0,00ha

A Kezdbképernyd Menlopciok megtekintéséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY® GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNYO IKONT 42 a képemnyd bal alsé sarkaban.

3-30 abra: Kezd6képernyé Menli

3-31 dbra: Zoom Be éllasbol Zoom Ki allasba

0 0,0
Fogas > O’O 4 ha

P

= % Zoom Be/Ki és Perspektiva

~N Zoom Be/Ki & Perspektiva a jarmliperspektivat vagy
a latohatér feldli perspekktivat nyitia meg a jarmi szemszégébél
madartavlatbol.

Anézet vagy a perspektiva beallitdsédhoz:

1. Nyomjameg a
» ZOOM BE/KI GOMBOKAT & ¥

5 10,0 23 10,1
km/h ha Fogas ha

= @)
n A

A BoomPilot

BoomPilot a BoomPilot szakaszol¢ Ki/Kézi A, Automata A vagy

> a képerny6t az ikonok aktivalasahoz és valassza a ZOOM BE/  Minden Bekapcsolva A\.

KI IKONOKAT & .

<«Zoom Be % & a jarmiiperspektivahoz igazitja a latvanyt a

horizonton az iranytli megjelenitésével.
<«Zomm Ki & ¥ a latvanyt madartaviatbdl mutatja.
MEGJEGYZES: Gyorsbeéllitashoz nyomja le és tartsa lenyomva
a ZOOM BE/KI GOMBOKAT & 'V vagy a ZOOM BE/KI
IKONOKAT & &

MEGJEGYZES: Nincs GPS jel, haa BOOMPILOT IKON sziirke A A

BoomPllot éllapotjelz6jének ikonja KilKézi helyzetben lesz A

MEGJEGYZES: ABOOMPILOT IKON A\ nem érhet6 el, ha Smart

kabel vagy Szakaszol6 Modul (SDM) nincs a rendszerben.
A szorokeret aktivalasahoz az egyik allapotkapcsolot kell
hasznalni. Egyetlen Szakaszként jelenik meg a szordkeret,
és az Allapotjelz6 Savban nem lesz ikon.



Nyomkévetés Smart kabellel vagy SDM modullal TABLANEZET

+ Allitsa a permetezésszabalyz6 automatika fékapcsoléjat “Be” ATablanézet a szamitogép altal el6allitott képben
allasba. Az egyes szordszakaszok kapcsol6i maradjanak “Ki” légifelvételként mutatja a jarmi helyzetét a kezelt
allasban. terlleten. Err6l a képernydrél érhetd el a teriilet kérbehatérolasa, a

sarokpontok kijelélése, vagy innen Iéphetink at a Vilagtaviat és a

+ Azon a tertileten, ahol nem kell kezelést végezni, allitsa a S -
Péasztazas izemmodokba.

permetezésszabalyzo fékapcsoléjat “Ki” allasba a szérdkeret

'V‘ngzrgsf]:Z’ig‘;ggt’;f‘;‘;ﬁ"k‘fﬂiIBe allasba akkor kapesolia Ny omkevetés Képernyén + Kezelt teriielt — a kezelt teriilet és az atfedés szemléltetésére:
' ' + Nyomvonalak » Kék = egyszer kezelve
MEGJEGYZES: Kezelésre nem keriil sor, hacsak Smart kabel vagy » Narancsszin( - aktiv nyomvonal > Vords = kétszer vagy tobbszor kezelve
5 i » Fekete - koriilhatarolas szél
SDM szakaszolo nincs a rendszerben. elele - Xoruhataroas szele + Zoom Belki - a térképen lathats terilletek bedlitasa.

KilKézi és Automata + Akivélasztott pontok jeldlése

A BoomPliot atkancsolasahoz KilKézi & és Automata A kzstt: » Piros Pont - Vissza a Ponthoz Gombok hasznalata

oompiiot fapesoiasanoz FiRez! A 65 Allomata A Kozok P Keék Pont - “A” kijelolése + Zoom BE/KI és Perspektiva — a térképen lathato terilet
1. Nyomja meg a BOOMPILOT IKONT A . » Z6ld Pont — “B” kijelolése beéllitasara szolgal.

«KilKézi - az Allapotjelz6 Sav ikonja Pirosra valt A
<Automata — az Allapotjelzé Sav ikonja Zoldre valt A .

3-33 abra: A Tablanézet attekintése

Minden Szakasz Bekapcsolva lizemmad
Valamennyi szakasz bekapcsolasahoz A\

1. Nyomija le és tartsa lenyomva a BOOMPILOT IKONT A .

Allapotjelzd Sav

<«Minden Bekapcsolva — az Allapotjelzé Sav ikonja Sargara 14,6 5 8 0,53
valt A\ . >
] o km/h ) ha
3-32 4bra: Automata allashdl Minden Szakasz Bekapcsolva
tizemméadba Teriilet elhatérolasa SZﬁj;ézzﬂet
5 102 5 10,2 Elhatarolas befejezése
— —1— - Tablanézet (Zoom BE/KI)

Pont kijeldlése

) vagy hasznalhatok a Zoom
Vissza a ponthoz

BE/KI Gombok is

Elhatarolas torlése
Pont torlése

Vilagtaviat

Kezd6képerny6/Meni Opcidk vagy

nyomja le a Kezdéképernyé Gombot Pasztaz6 lizemmod

Navigacios Utmutatok Allapotjelzsk Jarm(iabrazolas

m www.teejet.com 98-05183 R2
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E Tablanézet

Belépés a Tablanézet képernybre.

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY® GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNYO IKONT 4> a képerny§ bal als6 sark&ban.

2. Vélassza a TABLANEZETET [ a Kezdsképernyé Meniibs| SHe.

3-34 abra: Kezdb6képernyd Menti — Tablanézet

0
Fogas > O’O < ha

© Terilet Kériilhatérolasa
A Tertlet Korllhatarolasaval a kezelendé teriletet jeldljik ki, és ezen
belil meghatarozhatd a nem kezelt terilet is.

MEGJEGYZES: A terillet kbriilhatérolasa vagy Jarmiinézet Utolsd
Menet nyomkévetési modjaban, vagy pedig a Tablanézet
barmely nyomkGovetési mddjaban végezhett el.

A Terulet Korilhatarolasahoz:

1. Hajtson a tabla/tertilet szélén (keriiletén) a kivant ponthoz.

2. Még mozg6 jarmii mellett nyomja meg a KORULHATAROLAS
IKONT ©,

3. Hajtson végig az adott tabla széle (kerllete) mentén.

4. Akorilhatarolas befejezéséhez:
P Egy fogasszélességen bellil menjen vissza a kezdéponthoz.
Akorilhatarolas automatikusan befejez6dik (a fehér nyomvonal
fekete szindre valtozik).
» Nyomja meg a KORULHATAROLAS BEFEJEZESE

MEGJEGYZES: Az On aktudlis helyzetének megfeleléen
kériilhatérolaskor a KORULHATAROLAS BE IKON
vagy a KORULHATAROLAS KI IKON @ jelenik meg az
Allapotjelz6 Savban.

IKONT &. Egyenes vonal zarja le az On jelenlegi helyzete és a
kiindulasi pont kdzétti tavolsagot.

MEGJEGYZES: Ha kériilhatarolés kézben mér kijuttatésra is sor
kertilt, akkor a kértilhatarol6 vonal a kezelt fogas kiils6
szélénél fut végig.

MEGJEGYZES: AKORULHATAROLAS BEFEJEZESE IKON &
mindaddig nem vélaszthatd (besziirkil), mig egy minimais

Vissza a Ponthoz
A Tablanézetben alkalmazhaté Vissza a Ponthoz tajolassal egyenes
vonalban megadja a kijelolt pont tavolsagat. Jarm{iperspektivaban a

tavolsagot meg nem tettiink (a fogasszélesség otszorosét).  Vissza a Ponthoz vissza is navigélja a jarmlvet a kijelolt ponthoz.

AKORULHATAROLAS BEFEJEZESE IKON @ mindaddignem A Visszatérési Pont kijelGlése
valaszthato (beszUrkil), mig egy minimais tavolsagot meg nem 1
tettlink (a fogasszélesség 6tszoroseét).

. Haijtson a Visszatérési Pont @ kivant helyszinére.
2. Nyomja meg a PONT KITUZESE IKONT @.
3-37 &bra: Visszatérési Pont kijelblése

2,52
p 0,0 ¢ >

3-35 abra: Kortilhatarolas folyamatban

12,3
km/h ha

10
km/h

3-36 abra: Kériilhatarolas befejezve 3-38 4bra: Visszatérési Pont kitiizve

12,4 4,92 0 > 0,0 4 2;23

km/h ha Foga’s



Tavolsag a kitlizott ponttol

1. Nyomja meg a VISSZAA PONTHOZ IKONT @&.

A miszer elkezdi kijelezni a jarm{ és a kit(izott pont kdzotti
tavolsagot a Nyomkdvetési Savban.

Akitlizott pont torlésehez hasznalja a VISSZAA PONTHOZ
TORLESE IKONT @®.

3-39 abra: Vissza a Ponthoz iranyzas

10 59 m 2,53

km/h ha

Vissza a Kitliz6tt Ponthoz Jarmiperspektivaban

A Vissza a Kit(izott Ponthoz Nyomkovetés JarmUperspektivaban
vehet6 igénybe.

Jarm(iperspektivaban az irany kdvetéséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY® GOMBOT @ vagy érintse

meg a képerny6t az ikonok aktivalasahoz és vélassza a
KEZDOKEPERNY® IKONT 42 a képernyd bal also sarkaban.

2. Nyomja meg a JARMUPERSPEKTIVAT .

A mliszer elkezdi szolgaltatni a navigacids informaciot. A kitlizott
ponttol vald tavolsag a Nyomkovetési Savban jelenik meg.

3-40 abra: Vissza a Ponthoz Jarmiiperspektivaban

3-41 abra: Kezd6képernyé Menli

- 72 m

km/h ha

To Cancel A Vissza a ponthoz Nyomkdvetésand A Vissza a Ponthoz
nyomkovetés torlésehez es a kitiizott pont torléséhez (VISSZAA
PONTHOZ TORLESE IKON @), térjen vissza a Tablanézethez.

A Tablanézethez valo visszatéréshez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyo6t az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNYO IKONT 42 a képernyé bal also sarkaban.

2. Nyomja meg a TABLANEZETET (0.

/ﬂ-\ Kezdbképernyé Menli

A Kezddéképernyé Gomb @ vagy a Kezdbéképerny6 lkon
hozzaférést biztosit a mliszer harom funkciéjahoz: Beallitas,
Nyomkdvetés és Monitoring. A hat érintéképernyés Meniu Opci6
(Miszerbeallitas #%, Jarm(iperspektiva B, Tablanézet B |
Nyomkévetés Valés Nézetben @ Munkanézet [J és Szorokeret
Monitoring 22 gyors hozzaférést enged a miiszer valamennyi
lehet6ségéhez.

/H-\

A Kezddéképernyé Menlopciok megtekintéséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNYO IKONT 42 a képernyé bal also sarkaban.

0 0,0
Fogas > 0’0 4 ha

& A Zoompei
a V A Zoom Be/Ki a térképen lathato teriilet beallitasara
N szolgal.
Anézet bedllitddshoz:
1. Nyomja meg a
» ZOOM BE/KI GOMBOKAT & ¥
» a képerny6t az ikonok aktivalasahoz és valassza a ZOOM BE/
KI IKONOKAT & &.
<«Zoom Be ¥, A csokkenti a térkép belathato részét
<«€Zoom Ki S\ 'V ndveli a térkép belathato részét.
MEGJEGYZES: Gyorsbeallitishoz nyomja le és tartsa lenyomva
a ZOOM BE/KI GOMBOKAT & ¥ vagy a ZOOM BE/KI
IKONOKAT & &

3-42 abra: 100% Zoom Be és Ki

5 10,0 32
wn  P00< ™

poodqd
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3-44 4bra: Pésztazé Uzemmdd

@ Vilagtavlat

m NYOMKOVETES VALOS NEZETBEN
AVilagtéviat az a lehet6ség, amelyel a kijelz6 képét a lehetd 10 10,0 REAN RealView valos nézett nyomkdvetésnel e16 videokep
Iegtév%labbi 200m-mal Iehgt szeml}é Ini. ) P S 4 1,3 ha jelenitheté meg a szamitdgép altal eléallitott kép helyett.

Amennyiben Videdvalasztd Modul (VSM) is van a rendszerben,

1. Erintse meg a képerny6t az ikonok aktivalasara, és valassza a o DA
g8 spery akkor két vided opcio érhetd el:

VILAGTAVLAT IKONT @.
3-43 &bra: Vildgtaviat + Egyetlen Kamerakép — legfeljebb nyolc kamera képeinek

egyike valaszthato ki a képernydre

5 10,0 32 10,1
o P04 m g P004 -

+ Osztott Kamerakép — a négy kameraképbdl allo nézet egyike
(A/BIC/D vagy E/F/G/H) jelenithet6 meg a négy részre osztott
videdképernyén.

Err6l a képernyérél az egyik képbe illeszthetd a videds nyomkovetés

] . és a kormanyzasi szog kijelzése.
Zoom vissza: MEGJEGYZES: A Pésztazé Uzemmodbdl ki kell Iépni ahhoz, hogy

) opeaen T T e Nyomkovetés Eléképben
) barmely mas képernybnézetre visszatérhessink.
1. Nyomja meg a ZOOM BE GOMBOT A vagy a ZOOM BE Nyomvonalak

IKONT & » Narancsszin( vonal — aktiv nyomvonal
» Fekete vonal — szomszédos nyomvonalak

“ Pasztaz6 Uzemmod 3-45 abra: Nyomkovetés Valés Nézetben attekintése
A Pésztdz6 Uzemmdd lehetdvé teszi, hogy a kép kivalasztott helyeit

jelenitsiik meg a képernyén. Nyomkévetési Sav

Beléf)és Pasztazo Uzemmadba és pasztazas a képernydn: 14,6 5 8 > 0’53
1. Erintse meg a képerny6t az ikonok aktivalasahoz, és km/h ’

véalassza a PASZTAZAS IKONT * a képernyd képének kézi
elmozgatasahoz.

2. Akivantirany NYILAIT nyomja meg a kép
elmozgatasahoz (le, balra, jobbra, fel).

MEGJEGYZES: Gyorsbeéllitishoz nyomja le és tartsa lenyomva a Nyomkovetes videdval
NYILAIT

A Pésztazé Uzemmadbol valé kilépéshez: Korményzasi szog

1. Nyomja meg a PASZTAZAS KI IKONT .

MEGJEGYZES: Nyomja meg a VILAGTAVLAT IKONT @ azért, Kezdtképery&iMenti Opciok vagy
hogy a kép kbzéppontjaban ismét a jarmdi legyen. nyomia le a Kezd6képernyd Gombot

Teljes képernyd Kamera kivalasztasa

Osztott Képernyd

Navigacios beallitas

Navigéciods Utmutatok

Allapotjelzsk



@ . i i i 3-47 &bra: Teljes Képernyd Nyomkévetéssel és Kormanyszggel
Nyomkdvetés Valos Nézetben :
Nyomkévetés Valds Nézetben képernyd elérése

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY®O GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNYO IKONT 4> a képerny§ bal als6 sark&ban.

2. Vélassza NYOMKOVETES VALOS NEZETBEN & a
KezdSképernyd Men(ibél G0e.
MEGJEGYZES: Ha VSM videévélaszté modul vagy legalébb
egy kamera nincs csatlakoztatva, a Nyomkovetés Val6s
Nézetben B nem érhet6 el.

3-46 abra: Kezdbképernyd — Nyomkovetés Valos Nézetben

p 0,0« -

& Teljes Képernyd

ATeljes Képernyd a videdképet a a teljes kijelzét kitbltve jeleniti

meg. Csak a nyomvonalak és a kormanyzasi szog kijelzése marad. A
Nyomkdvetési Sav és az Allapotjelzé Sav eltinik.

Teljes Képernyd aktivalasa:

1. Erintse meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
TELJES KEPERNYO IKONT &5,

ATeljes Képernyd nézetbdl torténd kilépéshez:
1. Erintse meg a képtenyd barmely pontjat.

w Nyomkodvetés Videdval

Nyomkovetés Videdval haromdimenziés nyomvonalakat rajzol a

videdképbe a navigalas segitésére.

MEGJEGYZES: A nyomkévetés (Egyenesvonalti “A-B” kbzétt,
Gorbe menti “A-B” kdzétt, Kérkords és Utolsé menet)
a Jarmlperspektiva vagy a Tablanézet képernykdn
jelenitheté meg. Nyomvonalak nem latszanak akkor, ha
nyomkévetéshez sziikséges jelek nincsenek.

Nyomkovetés Videdval aktivalasa:

1. ERINTSE MEG A KEPERNYOT AZ IKONOK AKTIVALASAHOZ,
ES VALASSZA A NYOMKOVETES VIDEOVAL IKONT .

AFEL/LE NYIL IKONOKAT A V¥ 3 nyomvonalaknak a latohatarhoz
torténd igazitasahoz hasznaljuk.

MEGJEGYZES: Gyorsbeallitishoz nyomja le és tartsa lenyomva a
FEL/LE NYIL IKONOKAT A V.

3-49 abra: Nyomkovetés Videdval

= 2,3
Fogas > O’O 4
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A Nyomkévetés Videdval Gzemmaddbol torténé kilépéshez:

1. Erintse meg a keperny6t az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
NYOMKOVETES VIDEOVAL IKONT la.

3-50 abra: Nyomkovetés nem lehetséges

H
Nincs GPS N

Fogas a

—— Kormanyzasi Szog Kijelzdje
A Kormanyzasi Szdg Kijelzéje azt az irAnyt mutatja meg, amely felé
a kormanyzott kerekeket el kell forditani.

A Kormanyzasi Szdg Kijelzéjének aktivalasahoz:

1. Erinste meg a képernyot az ikonok aktivélasahoz, és valassza a
KORMANYZAS| SZOG IKONT .

3-51 abra: Korményzasi Sz6q Kijelzbje

M
> » 0.0«

km/h

H
> » 0.0«

km/h

A Kormanyzasi Szdg Kijelzéjének kikapcsolasahoz:

1. Erintse meg a képernyGt az ikonok aktivalasara, és valassza a
KORMANYZASI SZOG IKONT .

/I'I-\ Kezdbképernyd Menli

A Kezdéképernyd Gomb @ vagy a Kezddképernyd lkon *
hozzaférést biztosit a mlszer harom funkciéjahoz: Beallitas,
Nyomkovetés és Monitoring. A hat érintéképernyés Menii Opcid
(Miszerbeallitas #%, Jarm(iperspektiva B, Tablanézet B0 |
Nyomkévetés Valés Nézetben @ Munkanézet [J és Szorokeret
Monitoring %) gyors hozzaférést enged a miiszer valamennyi
lehetéségéhez.

A Kezdéképernyé Menlopciok megtekintéséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNY® IKONT 4> a képernyd bal als6 sarkaban.

3-52 abra: Kezd6képernyé menli

e
Focg)és > O ] 0 4 (:1’3?




MEGJEGYZES: Kamera & nem valaszthat6 (ikonja besziirkiil)
akkor, ha nincs csatlakoztatva. Ez akkor is igy van, ha
VSM videdvalasztd ugyan van a rendszerben, de tovabbi
kameréakat nem csatlakoztattunk, csupan egyet, de azt
kézvetlentil.

MEGJEGYZES: Amennyiben VSM videévélaszté modul nincs
beszerelve, akkor a VIDEO IKON @ sem lathato.

3-54 abra: Kameravalasztas

@® Egyetlen Kamera Kivalasztasa

A legfeljebb nyolc kamera képeinek egyike jelenithetd meg
RealView valds nézetli nyomkdvetéskor videdvalaszté modul (VSM)
csatlakoztatasa esetén.

Nincs VSM ,
Ha VSM modul nincs beszerelve, akkor a VIDEO IKON @ nem
érhet0 el és csak egyetlen (1) videdbemenet all rendelkezésre.

3-53 abra: VSM nincs beszerelve

Nyolc Csatornas VSM
Amennyiben nyolc (8) csatornas VSM van a rendszerben, akkor akéar
nyolc (8) kamera is csatlakoztathaté.

MEGJEGYZES: Ha csak négy vagy annél is kevesebb kamerat

csatlakoztat az A, B, C vagy D bemenetekre, akkor a 3.55 4bra: A/B/C/D Kamerék Nincsenek

képernybbeallitasnal a Négy Csatornas VSM utasitésai
Jjelennek meg.

km/h ' 0'0 i h‘a km/h OVO h’a
T EEEREEEER
Ilelle ' 1@ o 3

F : B f F G

Valtashoz aktivélja az egyetlen kamera nézetét:

1. Erintse meg a képernyét az ikonok aktivalasahoz, és vélassza a A
VIDEQ IKONT @.
2. Nyomja meg a valasztott KAMERA JELET &, &, &, ©, &,

@, & vagy @ a videokép valtasahoz.

Négy csatornas VSM

Amennyiben négy (4) csatornas VSM van a rendszerben, akkor akar
négy (4) kamera is csatlakoztathatd. Beallitaskor csak az A, B, C és
D kamerék allnak rendelkezésre.

Véltashoz aktivalja az egyetlen kamera nézetét:
1. Erintsg meg a képerny6t az ikonok aktivalasahoz, és valassza a
VIDEO IKONT @ ..
2. Nyomja meg a vélasztott KAMERA JELET &, &, & vagy & a
videdkép véltdsahoz.
MEGJEGYZES: Kamera € nem vélaszthato (ikonja besziirkiil)
akkor, ha nincs csatlakoztatva. Ez akkor is igy van, ha
VSM videdvalaszto ugyan van a rendszerben, de tovabbi
kamerakat nem csatlakoztattunk, csupan egyet, de azt
kézvetlendil.

MEGJEGYZES: Amennyiben VSM videdvélaszté modul nincs
beszerelve, akkor a VIDEO IKON @ sem l4thato.

3-56 abra: Kameravalasztas

Fogas = O ’ 0 = h’a
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3-57 abra: Csak eqy Kamera érheté el

o pood %

Fogas

®e

®e (Osztott Kamerakép

Osztott Kamerakép esetén a négy kameraképbdl allo nézet egyike
(A/BICID vagy E/F/G/H) jelenitheté meg a négy részre osztott
videdképernyén RealView nyomkévetési mddban, ha Videdvalasztd
Modul (VSM) is van beszerelve.

Ha a VSM bemenetre kamera nincs csatlakoztatva, akkor
kék hatter(i TeeJet logo jelenik meg az illeté porthoz tartoz6
képnegyedben.

3-58 abra: Nem aktivalt Kamera Bemenetek

o pood

Fogas

mﬁ
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Nincs VMS

Ha VSM modul nincs beszerelve, akkor aza OSZTOTT KEP
IKON @8 nem érhet6 el és csak egyetlen (1) videdbemenet all
rendelkezésre.

3-59 abra: VSM nincs beszerelve

o pood

Fogas

Nyolc Csatornas VSM

Amennyiben nyolc (8) csatornas VSM van a rendszerben, akkor
akar nyolc (8) kamera is csatlakoztathatd. A négy kameraképbdl &lld
nézet egyike (A/B/C/D vagy E/F/G/H) valaszthato ki.

MEGJEGYZES: Ha csak négy vagy annél is kevesebb kamerét
csatlakoztat az A, B, C vagy D bemenetekre, akkor a
képernybbeallitasnal a Négy Csatornas VSM utasitasai
jelennek meg.

MEGJEGYZES: Amennyiben VSM videévélaszté modul nincs
beszerelve, akkor a OSZTOTT KEP IKON ‘s sem lthato.

Véltas Az Osztott Kép Kamerai Kozt

1. Erintse meg a képernyét az ikonok aktivalasahoz, és valassza az
OSZTOTT KEP IKONT %.

2. Valasszon az alépbiakbél
» KAMERA JELETABICD § @@
» KAMERA JELETE/FIGH & & & ®

MEGJEGYZES: Ha csak az A/B/C/D nézet érhet6 el, akkor kamerak

csak az A, B, C és D bemenetekre vannak csatlakoztatva.



3-60 abra: Osztott Kép

o pood %

Fogas

3-62 abra: Osztott Kép E/F/G/H valasztasakor

Fogas

e ——
poodqd .

. hald

Négy Csatornas VSM

Amennyiben négy (4) csatornas VSM van a rendszerben, akkor
akar négy (4) kamera is csatlakoztathato. Négy kamera bemenet
aktivalhato (Kamera AIB/C/ID & @ & &).

MEGJEGYZES: Amennyiben VSM vide6vélaszté modul nincs

beszerelve, akkor a OSZTOTT KEP IKON ‘e sem lathato.

Az osztott kameraképre torténé atvaltashoz:

1. Erintse meg a képerny6t az ikonok aktivalasahoz, és valassza
az OSZTOTT KEP IKONT &%.

3-63 abra: Osztott Kép A/B/C/D valasztasakor

: » 00« Uh'aa

Fogas
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AV Nyomvonal Beigazitasa
A Nyomvonal Beigazitasa arra szolgal, hogy a nyomvonalakat a
kamera képébe a legmegfeleldbb médon illessziik be.

A nyomvonalak beigazitasahoz:

1. Erintse meg az érintéképernyét az ikonok aktivalasahoz, és
valassza a FEL/LE NYIL IKONOKAT A V¥
«Felfelé Nyil a latéhatar vonalat felfelé mozditja el.
<«dLefelé Nyil a latohatar vonalat lejjebb hozza.
MEGJEGYZES: AZOOM BE/KI GOMBOK & ¥ a [atohatér
vonalat nem mozgatjak fel vagy lefelé.

3-64 abra: Nyomvonal Beigazitasa

MEGJEGYZES: Gyorsbeallitishoz nyomja le és tartsa lenyomva a
FEL/LE NYIL IKONOKAT A 'V
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4.FEJEZET - MONITORING

A Matrix — mikdzben végigvezeti Ont a tablan - figyeli az aktualis
munkainformacidkat és a szérokeret szakaszok mikodési allapotat is.

[J Munkanézetben az aktualis munkainformaciok torolhetsk vangy
elmenthetdk egy USB meghajtéra.

B Szorokeret Monitoring tajékoztat a keretszakaszok miikodeseérdl,
a Nyomkovetés és az Allapotjelzd Sav aktivitasardl. A BoomPilot
szakaszol6 szintén errdl a képernydrél kapcsolhatd be vagy ki.

MUNKANEZET

Munkanézetben az aktudlis munkainformaciok torélheték
vangy elmenthet6k egy USB meghaitdra.

A Munkanézet képerny6kre vald belépés.

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY® GOMBOT @ vagy érintse
meg a}égernyét az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNY® IKONT 4> a képernyd bal alsé sarkaban.

2. Valassza a MUNKANEZETET [ a Kezdsképernyd Meniibé! BEE.

4-1 abra: Kezdbképernyd Menii — Munkanézet

®  Munkainformaciok

A Munkainformaciok opcidban torélheté az aktualis munkainformécio,

az aktualis kérulhatérolt terllet, az 1. terllet és a 2. teljes tertilet:

1. Vélassza a MUNKANEZETET I a Kezdéképernyd Meniibs| BEE.

2. Nyomja meg a MUNKAINFORMACIOK JELET = .

3. Nyomja meg a VISSZAALLITAS IKONT & a vonatkozo adatok
torléséhez.

4. "Torli az aktualis munkat?"
Nyomja meg
» Igen — valamennyi munkaadat torélve" nyugtézé széveg
jelenik meg a kijelzén. Valassza az "OK"-t a Munkainforméaciok
képernyére valo visszatéréshez
» Nem — visszatérés a Munkainforméciok képernydre

4-2 abra: Munkainforméaciok

Torll az aktudlis munkat?
Befoglalva: 0,00ha

1. terilet: 4 G83ha

2. terilet: 4 B4lha

7N

E ]

MEGJEGYZES: A "Térli az aktuélis munkat?" nem térli az 1. teriiletet

vagy a 2. teriletet.

~ Informaciok mentése
Az elvégzett munka adatai USB meghajtéra mentehték:

1. Vélassza a MUNKANEZETET Il a Kezdéképemnys Meniibs| BEE.
Nyomja le az INFORMACIOMENTES JELET "

3. Vélasszon az aldbbiakbdl:
» ALL == — valamennyi meglevd fajltipus
» PDF = — kinyomtathat¢ jelentés
» KML = — Google Earth Térkép
» SHP = — ESRI adatformatum
4. Nyomja meg
» Igen - "Jelentés/adatok elmentve az USB meghajtra” lizenet
jelenik meg kortilbelil 10 masodpercig. A kdzlés eltlintetéséhez
érintse meg a képernyd barmely részét.
» Nem — visszatérés az Informaciok Mentése képernydre
MEGJEGYZES: Az INFORMACIO IKONOK == == = = mindaddig
nem érhet6k el (besziirkiilnek), mig az USB meghajtd
csatlakoztatva van.

N

4-3 abra: Informacidok mentése
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4-4 abra: Minden (All) mentése
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= PDF jelentés

PDF jelentés valasztasakor egy formanyomtatvanyba elérendezett
jelentést kapunk. A vev8adatokat, az idéjarasi kdriilményeket és a
tabla adatait manuélisan kell bevinni.

4-6 abra: PDF jelentésminta

Application
Report

Report Created: 3/16/10 at 11:15 AM

uuuuuuuuu epa Reg [Target Rate.

ooooo

oooooooo

MEGJEGYZES: PDF formatumti jelentés minden nyelv esetén
elérhetd, és a valasztott nyelven allithato el6.

= KML adatok

KML fajl valasztasakor egy Google Earth fajl készil. A KML fajl
rahelyezheté a Google Térképre, és igy a kezelt terllet a térképen is
jol lathato.

KML azaz a Keyhole Markup Language egy XML-ben kifejtettt fajl,
amely foldrajzi jellemz6k — pontok, vonalak, arculatok, sokszogek —
modellezésére és tarolasara szolgal, modellezi a Google Earth
megjelenitését, a Google térképeket és mas felhasznalasokat.

On a KML formatumot mas felhasznalokkal kdzos helyek és
informéaciok megosztasara hasznalhatja ilyen alkalmazasokkor.

AKML féjlt a Google Eart a web-keresék altal hasznalt HTML és
XML féjlokkal azonos médon képezi.

Ugyanutgy, mint a HTML fajloknak, a KML-nek is cimkézett
stukturajuk van nevekkel és attribitumokkal, amelyek kildnleges
megjelenitési célokat szolgalnak. llyen értelemben a Google Earth
mint a KML fajlok keres6je miikodik.

Latogassa meg a Google.com honlapot a részletek és a
megjelenitési tanacsok megismerésére.

[ \ i

N N

4-8 dbra: KML minta Google Adatatvitelre




= ESRI adatok

Ha a SHP f4jl mentést valasztja, GIS (Geographic Information
System) formatum vagy formézott fajl képzdédik. A formazott fajlok
azért hasznos eszkdzok, mert sok felhasznald més, harmadik

fél GIS szoftverét hasznélja a Matrix 570G &ltal gyijtott adatok
atszerkesztéséhez, mentéséhez és elemzéséhez.

"Balancing the inputs and outputs on a farm is fundamental to its
success and profitability. The ability of GIS to analyze and visualize
agricultural environments and workflows has proven to be very
beneficial to those involved in the farming industry.

From mobile GIS in the field to the scientific analysis of production

data at the farm manager's office, GIS is playing an increasing role in
agriculture production throughout the world by helping farmers increase
production, reduce costs, and manage their land more efficiently."

— ESRI.com

A shapefile is a digital vector storage format for storing geometric
location and associated attribute information.

4-9 abra: SHP mentése

L Y i

4-10 abra: Példa ESRI adatokra
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/I'-I\ Kezdbképernyd Menli

A Kezdéképernyé Gomb @ vagy a Kezddképerny6 lkon *
hozzaférést biztosit a mliszer harom funkciéjahoz: Beallitas,
Nyomkdvetés és Monitoring. A hat érintéképernyés Menii Opcid
(Miszerbeallitas #%, Jarm(iperspektiva B, Tablanézet B |
Nyomkovetés Valés Nézetben @ Munkanézet [J és Szorokeret
Monitoring &) gyors hozzaférést enged a miiszer valamennyi
lehetdségéhez.

A Kezddéképernyé Menlopciok megtekintéséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO GOMBOT @ vagy vélassza
a KEZDOKEPERNYO IKONT 42 a képernyd bal also sarkaban.

4-11 dbra: Kezdbéképernyé Menii

SZOROKERET MONITORING

A Szérokeret Monitoring a szakaszok miikédési allapotat,
valamint a Nyomkdvetés és az Allapotjelz6 Sav aktivitasat
jelzi vissza.

2 z6r6keret Figyelése
A Szérékeret Monitoring képernyd megtekintéséhez:
1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO GOMBOT @ vagy érintse

meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNY® IKONT 4 a képernyb bal als6 sarkaban.

Valassza a SZOROKERET MONITORING B a Kezdsképernyd
Meniibs| SEE.

4-12 abra: Kezd6képernyé Mentii — Szérékeret Monitoring

0 0,0

Fogas ha

N

4-13 abra: Szérokeret Monitoring

o 0,0
km/h ha
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BoomPilot nem érheté el

Amennyiben nincs Smart kabel vagy szakaszold modul (SDM), akkor

az allapotkapcsolot kell hasznélni. Ekkor csak egy szakasz latszik,
a BOOMPILOT IKON A nem érhetd el és az Allapotjelzé Savban
sincs ikon.

4-14 abra: BoomPilot szakaszol6 nem érhetd el

0 0,0
km/h ha

s HeEN

Q Kezdbképernyé Menli

A Kezddéképernyé Gomb @ vagy a Kezddképernyd lkon N
hozzaférést biztosit a mliszer harom funkciéjahoz: Beallitas,
Nyomkévetés és Monitoring. A hat érintéképernyds Menl Opcid
(Muszerbeallitas #*, Jarm{iperspektiva B, Tablanézet B9,
Nyomkévetés Valos Nézetben @Munkanézet [J és Szorokeret
Monitoring 422) gyors hozzaférést enged a mlszer valamennyi
lehet6ségéhez.

A Kezddéképernyé Menlopcidk megtekintéséhez:

1. Nyomja meg a KEZDOKEPERNY® GOMBOT @ vagy érintse
meg a kepernyot az ikonok aktivalasahoz és valassza a
KEZDOKEPERNYO IKONT 42 a képernyd bal alsé sarkaban.

4-15 abra: Kezd6képernyé Menli

0 0,0

Fogas ha

A BoomPilot

BoomPilot a BoomPilot szakaszolé Ki/Kézi A, Automata A vagy
Minden Bekapcsolva A\ izemmadok beallitasara szolgal.

MEGJEGYZES: Nincs GPS jel, ha a BOOMPILOT IKON sziirke A A

BoomPllot allapotjelz6jének ikonja KilKézi helyzetben lesz. A

MEGJEGYZES: ABOOMPILOT IKON A\ nem érhets el, ha Smart
kabel vagy Szakaszol6 Modul (SDM) nincs a rendszerben.
A szorokeret aktivalasahoz az egyik allapotkapcsolot kell
hasznalni. Egyetlen Szakaszként jelenik meg a szordkeret,
és az Allapotjelz6 Savban nem lesz ikon.

Nyomkévetés Smart kabellel vagy SDM modullal

+ Allitsa a permetezésszabalyzé automatika fékapcsolojat “Be”
allasba. Az egyes szorészakaszok kapcsol6i maradjanak “Ki”
allasban.

+ Azon a tertileten, ahol nem kell kezelést végezni, allitsa a
permetezésszabalyzé fékapcsoldjat “Ki” allasba a szérokeret
lezarasa érdekében. A fékapcsolot “Be” allasba akkor kapcsolja
vissza, ha a kezelést el kell kezdeni.

MEGJEGYZES: Kezelésre nem keriil sor, hacsak Smart kabel vagy
SDM szakaszol6 nincs a rendszerben.

Ki/Kézi és Automata
A BoomPllot atkapcsolasahoz Ki/Kézi A és Automata A kozétt:

1. Nyomja meg a BOOMPILOT IKONT A .
< KilKézi - az Allapotjelzé Sav ikonja Pirosra valt A
< Automata - az Allapotjelzé Sav ikonja Zoldre valt A .

Minden Szakasz Bekapcsolva lizemmad
Valamennyi szakasz bekapcsolasahoz A

1. Nyomja le és tartsa lenyomva a BOOMPILOT IKONT A
<(Minden Bekapcsolva — az Allapotjelzé Sav ikonja Sargara

valt A .

4-16 abra: Automata allasbol Minden Szakasz Bekapcsolva

lizemmodba
5 10,2 5 10,2
km/h ha km/h ha
A MW et _ |



5.FEJEZET - MELLEKLET

“A” MELLEKLET — AZ IKONOK JELENTESE

/]__1\

/I'-I\

®

MENU OPCIOI

Kezdéképernyd — a menli opcidival: miszerbeallitas, rendszer
testreszabasa, szorokeret szakaszold beallitasa, jarmi
megjelenitése, tabla megjelenitése, nyomkovetés valos
nézetben, elvégzett munka, szérokeret monitoring.

QAd,

N

M(iszerbedllitas - lehetdvé teszi a rendszer, a BoomPilot
/ teljes szérokeret , a jarmd, a billenéskiegyenlités és a
FieldPilot beallitasat.

L

P 2

[ 4

Rendszer testreszabésa. Beéllithaté a LED-sor, a kultura
(mértékegységek, nyelv és idézéna), a GPS, a mliszerkonzol
(hang és kijelz6 fényereje, érintéképernyé kalibralésa,
képernyé mentés & szoftverek/mentés) valamint a
videokamerak.

LYy vy

BoomPilot / teljes szorokeret bedllitasa. Beallithatd a fogasok
atfedése, a késleltetés BE/KI, a szakaszok darabszama és az
egyes szakaszok munkaszélessége.

(o<

JarmUjellemzdk. Beallithat6 a jarmd tipusa, az antenna
magassaga, a keretelrendezés iranya és a keret tavolsaga az
antennatol.

©

Billenéskiegyenlité Tilt Gyro modul. Beallithaté a BE/KI
kapcsolas és a déléskiegyenlitési korrekcio kalibralasa.

&

FieldPilot kormanyzassegitd bedllitdsa. Beallithato az
automatika BE/KI kapcsolasa, a szelep opciti (frekvencia

és a minimélis & maximalis ciklusok), a szelepteszt és a
FieldPilot konfiguraciéja (iranytartas, finombeallitas, holtsav &
eldretartas).

Jarm( megjelenitése - a szamitdgép éaltal generdlva
szemlélteti a jarm helyzetét a kezelt teriileten.
Lehetévé teszi a nyomkovetési méd, a terlilethatérolo
és az ABSC szakaszol6 opcidkat.

Tabla megjelenitése — a szamitdgép altal generélva
madartavlatbol mutatja a jarmuU helyzetét a kezelt
terlleten. Lehet6vé teszi a teriilethatarolé és
pontkijel6ld opcidkat. Haszndlhaté a vildgtaviat és a
Pan Gzemmaéd is.

RealView val6s nézetli nyomkdovetés — egy él6
videokép vagy egyszerre négy videdkép jelenitheté
meg a szamitdgép altal eléallitott kép helyett. Valassza
a videdképes nyomkdovetést és a kormanyzasi sz6g
kijelzését.

Elvégzett munka - informacié menthet6 le USB
meghajtéra vagy a miszerbél torolhetd is.

Szdrékeret monitoring — a szamitoégép altal generdlva
szemlélteti a szorokeret aktiv és nem miikodd
szakaszait. Bekapcsolhato/ledllithaté a BoomPilot
szakaszolo.

o“' ” 7 ’ 7
MdUszerbeallitas

.

ot ,
¢ Rendszer testreszabasa

LED-sor bedllitds — a LED-ek altal jelzett tdvolsag, a
kijelzési mod és a LED-ek fényereje

LED-sor tavolsagértelmezése. Két kigyullado LED 4&ltal jelzett
tavolsag bedllitasa.

Id6zdna. A helyi id6 beéllitasa.

GPS bedllitdsa — GPS tiipusa, GPS port és GPS
allapotinformaciok.

GPS tipusa. A rendszer GPS, DGPS vagy mas tipusu jelet is
fogad.

GPS port. Beallithatd a COM port belsé vagy kiilsé atvitelhez.

¢

vy
¢
vy

GPS éllapota. A kijelz6 informacioi az adatmennyiség, a
befogott miiholdak szama, a miholdak jelminsége és az ID
tekintetében.

MUszerkonzol bedllitasa — hang, LCD fényerd,
érintéképernyé kalibralasa, képernyémentés és
szoftverek/mentés.

Hangerd. A hangszdro hangereje allithat.

LCD fényerd. A kijelz6 fényereje szabalyozhato.

Erintoképemyss Kalibralas. A kalibralas az érintoképemyérd|
kezdeményezhetd.

Képernyémentés. A képernyén lathatok lementhetk egy USB
meghaijtéra.

Szoftverek. Kijelezheték a rendszer szoftverinformacioi
valamint a CAN BUS-ra kapcsolt modulok szoftvervaltozatai.

Mentés. A mlszer bedllitasi adatai USB meghajtéra menthetdk.

Kijelzési méd. Meghatarozza azt, hogy a LED-sor a fogasra
vagy a jarm{re vonatkozzon.

I

LED-fényerd. A fényoszlop LED-ek fényerejének bedllitasa.

Vided bedllitasa. A videdkivalasztéo modul (VSM)
segitségével akdr 8 kamera is beallithaté. Szlrke = nincs
VSM.

Kamerak. A kamerak konfiguralhatok normal, forditott, alulrdl
felfelé vagy forditott, fellilrl lefelé iranyulé Gzemhez.

-»
b

Orszagjellemzdék bedllitédsa — mértékegységek, nyelv és
id6zo6na.

Mértékegységek. A helyileg hasznalatos mértékegységek
kivalasztasa.

=

Nyelv. A rendszer nyelvének kivalasztasa.

m www.teejet.com
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@ BoomPilot / teljes szorokeret beallitasa

lkon Leiras

||»
dl

<
v

Atfedés. Az atfedés mértékét hatarozzuk meg BoomPilot
hasznalatakor a szérokeret szakaszok be- és kikapcsolasakor.

0% atfedés

50% atfedés

100% atfedés

O\

Keésleltetés KI/BE. A szérokeret szakaszolo szelepeinek
kapcsolasi eléretartasat valtoztatja meg a mar kezelt tertiletre
torténd belépéskor vagy kilépéskor.

Szérokeret szakaszainak szama. A tényleges szakaszok
darabszama (1 és 15 kdz6tt, a SmartCable vagy az SDM
figgvényében).

> [P

Szérokeret szakaszok szélessége. A telies munkaszélesség
vagy az egyes szakaszok szélességének megadasa (a
SmartCable vagy az SDM rendszerbe allitasatol fliggden).

00 Jarmiijellemzdk beallitasa

Leiras
Jarmiitipus. Valassza ki az On jarmiivének leginkabb megfeleld
kormanyzasi modot.
T 7 Antenna magassaga. lrja be az antenna talaj feletti
I@ magassagat.
. - % | Keretelrendezési irany. Adja meg azt, hogy a szorokeret a
000 ©. | GPS-antenna mogott vagy el6tt van.
( ‘4—" Keretelhelyezés tavolsaga. Adja meg a szordkeret és a
00 GPS-antenna kdz6tti tavolsagot.
&
© Déléskiegyenlité Tilt Gyro modul beallitasa

lkon

Leiras
Billenéskiegyenlités BE/KI. A jarm(i délése miatt korrekcio be-
és kikapcsolasa.

&
%
-
()= 7 [= 1]

Billenéskiegyenlités szintje. Kalibralja a délés miatti korrekciot.

& FieldPilot kormanyzassegité beallitasa

Kormanykerék. FieldPilot be- vagy kikapcsolasa.

Szelepbeallitas — szelepm(ikodés frekvenciaja,
minimalis ciklus bal/jobb és maximalis ciklus.

Szelepfrekvencia. A kormanyz6 szelep mikddtetéset
befolyasolja.

Minimalis ciklus. A bal/jobbiranyu kormanyzas inditasahoz
sziikséges minimalis vezérlés.

Maximalis ciklus. A kormanyzott kerekek balrdl jobbra, ill.
jobbrdl balra torténé teljes (litkdzésig) torténd elfordulasi
sebességének bedllitasa.

Szelepteszt bal/jobb. A kormanyzas helyes miikodésének
ellenérzése. Az olajaram finombedllitasa a kerékelmozdulas
kalibralasara.

FieldPilot konfiguraldsa — irdnytartas, finombedllitas,
holtsav és eléretartas

Durva kormanyzasbeallitas. Annak bedllitasa, hogy a jarmi
milyen agressziven kdvesse a nyomvonalat egyenesvonalu
"A-B" iranyvonal esetén.

Finom kormanyzasbeallités. Annak bedllitdsa, hogy a jarmi
milyen agressziven kdvesse a nyomvonalat gorbe "A-B"
iranyvonal esetén.

Holtsav. A kormanyzas beallitasa akkor, ha a jarm( tul gyakran
valtoztat iranyt vagy tartosan eltér a nyomvonaltol.

Eléretartas. Egyenesvonalll "A-B" nyom kévetésekor a jarmi
kovetkezetesen egyenes mozgasanak beallitasa.

Ko0z0s vezérlok

lkon Leiras

Kezddképernyé Gomb. Hozzaférést enged a Kezddképernyd
opciéihoz, ugy mint Miszerbeallitas, Jarmlperspektiva,
Tablanézet, Nyomkdvetés Valos Nézetben, Munkanézet és
Szérokeret Monitoring.

Zoom BE/KI Gombok. A rakézelités beallitasa
JarmUperspektiva vagy Tablanézet esetén.

Plusz & minusz ikonok. A bevitt érték novelésére vagy
csokkentésére szolgalnak.

\/6ros = baloldali lap vagy teszt inditasa, bal

Z6ld = jobboldali lap vagy teszt inditasa, jobb

Fel & le ikonok. A beallitasok kozotti valtasra, vagy a bevitt
érték ndvelésére vagy csokkentésére szolgalnak.

Forgalmi ldmpa. Z8ld fény = teszt inditasa, piros fény =
tesztelés ledllitasa, szlrke = tesztelés kikapcsolva.

Vége és OK. Mindketté valamely miivelet lezarasara szolgal.




[ C Nyomkovetési Képernyok

Allapotjelz6 ikonok

FieldPilot visszajelz6.

Ikon = bekapcsolva. Nincs ikon = kikapcsolva

Nyomkévetési mod
“A-B” kdzotti egyenesvonall kovetés. A kijelolt “A” és “B” refer-
enciapontok kdzétti egyenesvonall nyomkévetést biztositja.

Gorbe menti “A-B” kdvetés. Az “A” és “B” referenciapontok
kozott felvett gorbe nyomvonal kdvetését biztositja.

Sorvégi forduld kdvetése. A kdzponti hely korili belsd vagy
kils6 kérvonalon teszi lehetévé a kovetést.

Utols6 nyom melletti kovetés. A miiszer megkeresi a
legkozelebbi kezelt fogast, és ehhez igazodé nyomvonalat
alakit ki.

Nincs nyomkovetés. Kikapcsolja a nyomkévetést. lkon nincs
kijelezve.

BoomPilot szakaszol6 lizemallapota.
Voros = Kl / kézi,
Z6ld = automata, Sarga = minden BE,

Nincs ikon = teljes szérokeret (Smart-kabel vagy SDM nincs
csatlakoztatva a rendszerbe)

Lehatarolt terlileti tizem.
Hatarolason kiviil = jelenleg a lehatarolt teriileten kiviil van.
Hatarolason beliil = jelenleg a lehatarolt terileten belll van.

Nincs ikon = lehatarolas nem tortént

T 0a)>> 8060 @

GPS iizemallapot.

Voros = nincs GPS
Sérga = csak GPS van
Zold = DGPS,WAAS/RTK

Barackszin = csuszas / nyom tisztazasa

@ Jarmiiperspektiva opcioi

lkon

Leiras

Nyomkovetés méd. Lenyomasaval kivalasztja a kivant kdvetési

maddot. A lehetséges modok: “A-B” egyenesvonall ,
“A-B” kdzotti gorbe , sorvégi forduld és utolso

“A” kijelolése ' A nyomvonal kezddpontjanak kijelléséhez
nyomja le.

“B” kijelolése . Anyomvonal végpontjanak kijeldléséhez
nyomja le. Sziirke = nem tettlik meg a sziikséges minimalis
tavolsagot.

“A” kijelolésének torlése. Semmissé teszi “A” kijelolésének
folyamatat. Visszatér a korabbi “A-B” nyomvonalhoz (ha felvett
mar ilyet).

“A"+ korrekcid. A felvett nyomvonalat a jarmi aktulis
helyzetéhez képest eltolja.

Elhatarolt teriilet kjeldlése. Felveszi a kezelendd teriletet és
meghatarozza a kezeletlen zonat. Az elhatérolas egy, mar
kezelt fogas kiils oldalatél indithato. Szirke = GPS nem
elérhetd.

Elhatarolas vége. Lezarja a hatarvonalat. Az elhatarolast tgy

is le lehet zamni, hogy visszatériink egy fogason keresztiil a
kiindulasi pontba. Szlirke = nem tettiik meg a szikséges minimalis
tarolsagot.

Elhatarolas torlése. Torli az elhataroldsi miivelet eredményét.
Visszatér az el6z6 elhatérolashoz (ha volt ilyen).

Zoom BE/KI. Az ikonokkal vagy gombokkal a jarmiperspektiva
vagy a latohatar fel6li tavlat allithato at jarmiinézetbél
madartavlatra.

P Db @ @ ©
0% & 0© © ¢®

BoomPilot. Az automatikus szérokeret szakaszolé iizemmaéd
kivalasztasa. Sziirke = GPS nem elérhetd.

E Tablanézet opcioi

lkon Leiras

ao

Elhatarolt tertilet kjelolése. Felveszi a kezelend® teriletet és
meghatarozza a kezeletlen zénat. Az elhatarolas egy, mar
kezelt fogas kiilsd oldalatol indithaté. Szirke = GPS nem
elérhetd

ks (B

Elhatérolas vége. Lezarja a hatarvonalat. Az elhatérolast gy

is le lehet zami, hogy visszatériink egy fogason keresztil a
kiindulasi pontba. Szirke = nem tettik meg a szlikséges minimélis
tarolsagot.

Elhatarolas torlése. Torli az elhatarolasi miivelet eredményét.
Visszatér az el6zé elhatarolashoz (ha volt ilyen).

Pont kijelolése . Ajarmi tartozkodasi helyén egy pont
kijelolése. Szirrke = GPS nem elérhetd.

Vissza a ponthoz. Mutatja a tavolsagot a kijeldlt ponthoz torténd
visszatéréskor. (Kapcsoljunk at Jarmiiperspektiva nézetbe a
kijelélt ponthoz visszavezetd navigacio kdvetéséhez.)

Pont torlése. Torli a kijeldlt pontot.

2 A

Zoom BE. Ezzel az ikonnal vagy gombbal a képernydn
megjelenitett tertilet csdkkenthetd.

av

Zoom K. Ezzel az ikonnal vagy gombbal a képernydn
megjelenitett teriilet ndvelhetd.

%

Vilagtavlat. A kijelz6n lathaté képet a még elérhetd legtavolabbi
térségig kiterjeszti.

Pasztazas. Lehet6vé teszi a gépkezeld szamara, hogy a
tablatérkép kiilon teriileteire fokuszaljon anélkil, hogy a
jarmivet oda vezetné. A képernyd nyilai

mozgatjak a képet (fel, le, jobbra, balra) a kivant iranyba.

Péasztazas torlése. Torli a terlileti rakozelitést, és visszatér a
normal nézethez.

n www.teejet.com
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G

Valés nézetii nyomkovetés opcioi

lkon Leiras

Teljes képernyd. Eltavolitja az ikonokat és az allapotjelzéket
a kijelzérél. A nyomkovetés a vided és a kormanyzasi szég
alapjan torténik.

/

Nyomkévetés videdval. Videon keresztil kapott haromdimen-
zi6s kép segiti a navigalast.

Kormanyzasi sz6g. A kormanyzott tengely allasszdgét jelzi a
szlikségeshez képest.

Videdkamera Kivalasztasa. A legfeljebb nyolc kamera képeinek
egyike jelenithetd meg, ha van videdvalasztdé modul (VSM).

e |@ )

Osztott Kamerakép. A négy kameraképbdl all6 nézet egyike
(A/BIC/D vagy E/FIG/H) jelenitheté meg a négy részre osztott
videoképernydn.

AV

Fel és Le Ikonok. A kamera képében a nyomvonal bedllitdsara
szolgéalnak. A Zoom BE/KI Gombokkal ez a nyomvonal nem
allithato.

E] Munkanézet

o=

Munkainforméacié. Lehet6séget kinal az elvégzett munkaval

kapcsolatos valamennyi informacio, igy a lehatarolt terlletek

és a hektarszamlalo lehivasara. A kivalasztott informaciok
-

tortlésehez nyomja meg az Ujra-gombot | % ' .

Informacié mentése. Valamennyi adatot PDF =@ , KML

i (Google Earth) és SHP Eild (ESRI) file-ban vagy egyedi

formatumban USB meghajtéra menti.

“B” MELLEKLET - IDOZONAK

Africa (Afrika)

Abidjan
Accra
Addis Ababa
Algiers
Asmara
Bamako
Bangui
Banjul
Bissau
Blantyre
Brazzaville
Bujumbura
Cairo
Casablanca
Ceuta
Conakry
Dakar

Dar es Salaam
Djibouti
Douala

El Aaiun
Freetown
Gaborone
Harare
Johannesburg
Kampala
Khartoum
Kigali
Kinshasa
Lagos
Libreville
Lome
Luanda
Lubumbashi
Lusaka
Malabo
Maputo
Maseru
Mbabane
Mogadishu
Monrovia
Nairobi
Ndjamena
Niamey
Nouakchott

Ouagadougou
Porto-Novo
Sao Tome
Tripoli

Tunis
Windhoek

America (Amerika)

Adak
Anchorage
Anguilla
Antigua
Araguaina

Argentina - Buenos Aires

Argentina - Catamarca
Argentina - Cordoba
Argentina - Jujuy
Argentina - La Rioja
Argentina - Mendoza
Argentina - Rio Gallegos
Argentina - San Juan
Argentina - Tucuman
Argentina - Ushuaia
Aruba

Asuncion

Atikokan

Bahia

Barbados

Belem

Belize

Blanc-Sablon

Boa Vista

Bogota

Boise

Cambridge Bay
Campo Grande
Cancun

Caracas

Cayenne

Cayman

Chicago

Chihuahua

Costa Rica

Cuiaba

Curacao
Danmarkshavn

Dawson

Dawson Creek
Denver

Detroit

Dominica
Edmonton

Eirunepe

El Salvador
Fortaleza

Glace Bay

Godthab

Goose Bay

Grand Turk
Grenada
Guadeloupe
Guatemala
Guayaquil

Guyana

Halifax

Havana

Hermosillo

Indiana - Indianapolis
Indiana - Knox
Indiana - Marengo
Indiana - Petersburg
Indiana - Vevay
Indiana - Vincennes
Indiana - Winamac
Inuvik

Iqaluit

Jamaica

Juneau

Kentucky - Louisville
Kentucky - Monticello
La Paz

Lima

Los Angeles
Maceio

Managua

Manaus

Martinique
Mazatlan
Menominee

Merida

Mexico City
Miguelon

Moncton

Monterrey
Montevideo
Montreal
Montserrat
Nassau

New York
Nipigon

Nome
Noronha
North Dakota - Centre
North Dakota - New
Salem
Panama
Pangnirtung
Paramaribo
Phoenix
Port-au-Prince
Port of Spain
Porto Velho
Puerto Rico
Rainy River
Rankin Inlet
Recife

Regina
Resolute

Rio Branco
Santiago
Santo Domingo
Sao Paulo
Scoresbysund
Shiprock

St Johns

St Kitts

St Lucia

St Thomas

St Vincent
Swift Current
Tegucigalpa
Thule
Thunder Bay
Tijuana
Toronto
Tortola
Vancouver
Whitehorse
Winnipeg
Yakutat
Yellowknife

Antarctica (Antarktisz)

Casey

Davis
DumontDUrville
Mawson
McMurdo
Palmer
Rothera

South Pole
Syowa

Vostok

Arctic (Eszaki Sark)

Longyearbyen

Asia (Azsia)

Aden
Almaty
Amman
Anadyr
Agtau
Agtobe
Ashgabat
Baghdad
Bahrain
Baku
Bangkok
Beirut
Bishkek
Brunei
Calcutta
Choibalsan
Chongging
Colombo
Damascus
Dhaka

Dili

Dubai
Dushanbe
Gaza
Harbin
Hong Kong
Hovd
Irkutsk
Jakarta
Jayapura
Jerusalem

Kabul
Kamchatka
Karachi
Kashgar
Katmandu
Krasnoyarsk
Kuala Lumpur
Kuching
Kuwait
Macau
Magadan
Makassar
Manila
Muscat
Nicosia
Novosibirsk
Omsk

Oral

Phnom Penh
Pontianak
Pyongyang
Qatar
Qyzylorda
Rangoon
Riyadh
Saigon
Sakhalin
Samarkand
Seoul
Shanghai
Singapore
Taipei
Tashkent
Thilisi
Tehran
Thimphu
Tokyo
Ulaanbaatar
Urumgi
Vientiane
Vladivostok
Yakutsk
Yekaterinburg
Yerevan
Atlantic (Atlanti-6cean)

Azores
Bermuda
Canary



Cape Verde
Faroe

Jan Mayen
Madeira
Reykjavik
South Georgia
St Helena
Stanley

Australia (Ausztralia)

Adelaide
Brisbane
Broken Hill
Currie
Darwin
Eucla
Hobart
Lindeman
Lord Howe
Melbourne
Perth
Sydney

Europe (Eurépa)

Amsterdam
Andorra
Athens
Belgrade
Berlin
Bratislava
Brussels
Bucharest
Budapest
Chisinau
Copenhagen
Dublin
Gibraltar
Guernsey
Helsinki
Isle of Man
Istanbul
Jersey
Kaliningrad
Kiev
Lisbon
Ljubljana
London
Luxembourg
Madrid
Malta

Mariehamn
Minsk
Monaco
Moscow
Oslo

Paris
Podgorica
Prague
Riga

Rome
Samara
San Marino
Sarajevo
Simferopol
Skopje
Sofia
Stockholm
Tallinn
Tirane
Uzhgorod
Vaduz
Vatican
Vienna
Vilnius
Volgograd
Warsaw
Zagreb
Zaporozhye
Zurich

Indian (Indiai-6cean)

Antananarivo
Chagos
Christmas
Cocos
Comoro
Kerguelen
Mahe
Maldives
Mauritius
Mayotte
Reunion

Pacific (Csendes-6cean)

Apia
Auckland
Chatham
Easter
Efate
Enderbury

Fakaofo
Fiji
Funafuti
Galapagos
Gambier
Guadalcanal
Guam
Honolulu
Johnston
Kiritimati
Kosrae
Kwajalein
Majuro
Marquesas
Midway
Nauru
Niue
Norfolk
Noumea
Pago Pago
Palau
Pitcairn
Ponape
Port Moresby
Rarotonga
Saipan
Tahiti
Tarawa
Tongatapu
Truk

Wake
Wallis

“C"MELLEKLET - GYARI

ALAPBEALLITASOK ES TARTOMANYOK

)’ ” ’ Ve 7
MUszerbeallitas

oot i
¢ Rendszer testreszabasa

Leiras Gyari bedllitas Tartomany
[-=C--] LED-sor tavolsageértel- 0,46 m 0,01-30m
[mmnm mezése.
Kijelzési mod. Jarm(
aEp
LED-fényerd. 50 0-100
Mértékegységek. USA
|II|II|II|II
é Nyelv. Angol
b 4
% |d6zéna. Amerika - Chicago
PV GPS tipusa. Csak GPS
/',.'J
= GPS Port. Belsé
‘ Hangerd. 50 0-100
LCD fényers. 50 0-100
a Képerny6mentés. Kikapcsolva
% Kamerak. Normal

@ Boom Pilot/teljes szérokeret beallitasa

Leiras Gyari bedllitas Tartomany

| | > Atfedés. 100%
C Keésleltetés K. 10s 0,0-10,0
masodperc
é Késleltetés BE. 1,0s 0,0-10,0
méasodperc
X Szorokeret szakaszainak | 1 1-15
szama.
A Szérokeret szakaszok 09m 09-750m
— szélessége.

S

00 Jarmiijellemzdk beallitasa

Leiras Gyari bedllitas Tartomany
Jarmiitipus. Elélkormanyzott
T 7 Antenna magassaga. 38m 0,0-10,0m
oo
e .® | Keretelrendezési irany. Elal
0000
N Keretelhelyezés 0,0m 0,0-50,0m
200 tavolsaga.

Gyari bedllitais Tartomany

Billenéskiegyenlités BE/ | Be
KI.

m www.teejet.com
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& FieldPilot kormanyzassegité beallitasa

Leiras Gyari beéllitas  Tartomany
@ Korméanyautomatika. Be
@ Szelepfrekvencia. 175 1-5000
& Minimalis tizemi ciklus 0,0 0,0-50,0
=_=_ balra.
= Minimalis tizemi ciklus 0,0 0,0-50,0
s_s. jobbra.
Maximalis tizemi ciklus. 100 25-100
Durva kormanyzésbedl- 25,0 1,0-100,0
litas.
Finom kormanyzasbeal- 25,0 1,0-100,0
litas.
Holtsav. 1 1-10
Eléretartés. 4,0 0,0-10,0

“D”MELLEKLET — A MUSZER MUSZAKI

ADATAI
B 0
Méretek Matrix 570G 161,5 mm x 149,1 mm x 58,4 mm
Matrix 840G 27,0x18,0x 6,0 cm
Suly Matrix 570G 0,794 kg
Matrix 840G 1,06 kg
Csatlakozok PWR/CAN 8-csapos tétel Conxall
Kamera 5-csapos tétel Conxall
Sebesség/ 4- vagy 8-csapos tétel Conxall
Erzékeld
Kornyezeti igény Tarolas -10 és +70°C kozott
Mikodés 0 és +50°C kozott
Pératartalom 90% nem kondenzalodo
Kijelz6 Matrix 570G 320 x 240 felbontasu
14,5cm
Matrix 840G 800 x 600 felbontasu
21,3cm
Bemenet/Kimenet USB 2,0
Teljesitményigény IW@ 12 VDC




MATRIX

KEZELESI UTMUTATO

Matrix nyomkoveté: exkluziv elényok
+ RealView™ valos nyomkdvetés videdn keresztil
- Nyomkdvetés videoképben
- Csak nyomkdvetés
— Csak videokép

Erds fény, nappal is jol olvashato képernyd

Kénnyen hasznalhaté haromdimenzids grafikus nyomkévetés
Tablatérképezés / adatatvitel

TeeJet Technologies Poland
Ul. Mickiewicza 35

60-837 Poznan
www.teejet.com
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