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Informagoes de seguranga
A TeelJet Technologies néo se responsabiliza por danos ou lesbes causados pelo ndo cumprimento dos seguintes requisitos de
seguranca.

Como operador do veiculo, vocé é responsavel pela sua operagéo segura.

0 Aeros 9040, em combinagao com qualquer dispositivo de direcdo assistida/automatica, ndo é projetado para substituir o operador do
veiculo.

Né&o saia do veiculo enquanto o Aeros 9040 estiver engatado.
Certifique-se de que a area em torno do veiculo esteja livre de pessoas e obstaculos antes e durante o engate.

O Aeros 9040 é projetado para oferecer suporte e melhorar a eficiéncia durante o trabalho no campo. O condutor tem total responsabilidade
pelos resultados relacionados a qualidade e ao trabalho.

Desengate ou remova qualquer dispositivo de diregao assistida/automatica antes de operar em rodovias publicas.
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ORIENTACAO SIMPLES INICIAL

Ne 1 ATIVACAO Ne 2 TELA INICIAL

Tela brilhante sensivel
ao toque

—— Botdo Inicio
— Botéo Favoritos

Botéo de energia

Portas de pen drive com coberturas de borracha

_» Alto-falantes

Conexao de velocidade
digital (LAN) com cobertura
de borracha

Portas de pen drive com
coberturas de borracha

Conexdo da camera
com cobertura de borracha

Conexao de energia

Montagem RAM integrada
(instalagdo necessaria)

Conexdo da antena Wi-Fi

Instalagao recomendada da antena
Aantena do GNSS deve ser montada o mais a frente possivel, no
topo da cabine, em uma superficie metalica de pelo menos 10 cm?.

Botao Inicio
O bot&o Inicio Eﬁ] oferece um atalho para a tela inicial.

Botéo Liga/Desliga

Ligar — Pressione o botdo de ENERGIA {@] para energizar o
console. Apos ser ligado, 0 Aeros comegara sua sequéncia

de inicializagao.

Desligar — Pressione e segure brevemente o botdo de ENERGIA
até que a tela de confirmagéo reconhega 0 modo de desligamento.

AVISO! Aguarde 10 segundos para reiniciar o console.

Conexao da antena do GNSS

Apos a conclusao da sequéncia de acionamento, a tela inicial sera
exibida com as opg¢des para iniciar um novo trabalho ou continuar
um trabalho existente.

e T
I Terminal universal ISOBUS
Visualizagéo de video em tela inteira
da camera RealView
Configuragéo da unidade
Tela Inicio/Trabalho (ou pressione o botéo Inicio)

Configuragéo do sistema

A configuragdo do sistema é usada para configurar o console, a
maquina e seus implementos. Quatro guias laterais d&o acesso as
opgdes de Configuragéo de maquina/implemento, Gerenciamento de
dados, Configuragdes do console e Ferramentas.

Visualizagéo de video em tela inteira da cdmera RealView
Visualize feed(s) de video e configure cdmeras mesmo sem 0

GNSS disponivel. As opgdes da Orientagdo RealView ndo estdo
disponiveis nesta tela.

Visualizag&o do terminal universal ISOBUS

Dé acesso as opgdes e a operagéo de uma Unidade de controle
eletrénico (ECU) ISOBUS. O terminal oferece controle de
pulverizador ou espalhadora de cultivo quando integrado ao
implemento de um desses recursos.

Modo simples ou avangcado
Para alternar entre 0 modo simples e o modo avangado, consulte o
capitulo Configuragdo em Dados —> Opgdes.

» Modo simples — apenas um trabalho estara disponivel de
cada vez. Apenas a area contornada e as areas de cobertura
sédo exibidas na tela inicial. Somente o trabalho atual esta
disponivel para gravagdo em Relatorios. O uso com o
Fieldware Link n&o esta disponivel.

» Modo avangado — mais de um trabalho estar4 disponivel de
cada vez. A tela inicial exibe nomes de cliente, fazenda, campo e
trabalho, areas contornadas e de cobertura, tempo da aplicagao
e distancia do trabalho selecionado. Para exportar todos os
perfis de trabalho salvos como um arquivo PDF, SHP ou KML
em uma unidade de pen drive, acesse Dados -> Relatérios.
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Ne 3 IR PARA CONFIGURACAO

Na tela inicial, selecione o botéo inferior de Configuragéo do sistema para configurar o console, a maquina e seus implementos. Quatro
guias laterais ddo acesso as opgdes de Configuragdo de maquina/implemento, Gerenciamento de dados, Configuragdes do console

e Ferramentas.

1) Defina as configuragoes culturais

locais

A opgao Cultural é usada para definir configuragdes de unidades,
idioma e fuso horario para o console Aeros e as Unidades de
controle eletronico (ECU) do sistema.

NOTA: os idiomas disponiveis em uma ECU especifica podem
variar.

Pressione a guia lateral CONSOLE .

Pressione Ki{TTEIN.

Selecione entre:

o~

» Unidades — opg&o usada para definir as unidades do sistema

» Idioma — opgéo usada para definir o idioma do sistema
» Fuso horéario — opgéo usada para estabelecer o fuso
horério local

Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA o).

Guias laterais
Guia lateral Configuragao
Guia lateral Gerenciamento de dados
Guia lateral Configuragdes do console

Guia lateral Ferramentas

Guia inferior Configuragao do sistema

2) Configurar o GNSS
A opgdo GNSS é usada para configurar Tipo de GNSS, Porta de
GNSS e PRN, bem como para visualizar informagdes de status

do GNSS.

i in e % N
1. Pressione a guia inferior CONFIGURACAO DO SISTEMA .
2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (2.
BRI Coiurasao coreceptor onss]
4. Selecione entre:

» Tipo de GNSS - define a aceitagéo das transmissdes de
fonte de GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (com ou sem
DGPS solicitado)

» Porta de GNSS - define a porta de comunicagdo GNSS para
Interna ou Externa

» Informagdes de status do GNSS - esta opgao exibe as
informagdes do status atual do GNSS

P Programa — este recurso deve ser usado apenas por técnicos
de suporte da TeeJet

» PRN - seleciona 0 PRN SBAS que fornecera os dados
de corregao diferencial GNSS. Para escolher a sele¢éo
automatica do PRN, defina como .

Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar as
opgdes de GNSS especificas selecionadas.

Selecione:
» GPS - sinais n&o corrigidos do sistema GPS
NOTA: O GPS esta sempre selecionado.
P GLONASS - acrescenta sinais ndo corrigidos provenientes
do sistema GLONASS
» SBAS (por exemplo, EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM,
WAAS) - acrescenta sinais corrigidos diferencialmente do
sistema SBAS
» DGPS solicitado — acrescenta sinais GPS corrigidos
diferencialmente (também € necessario selecionar 0 SBAS)
NOTA: O console ndo permitira a orientagdo no modo DGPS
solicitado sem o sinal DGPS corrigido.
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7. Parainicializar o receptor GNSS, saia desta tela. Essa ag&o leva
cerca de um minuto, e o console ndo respondera até que a agéo
seja concluida.

3) Configurar o implemento

A Configuracdo do implemento é usada para estabelecer as diversas
configuragdes associadas ao modo reto, ao modo da espalhadora
ou ao modo escalonado. As configuragdes disponiveis variam
dependendo do equipamento especifico presente no sistema.

Configuragoes do implemento por equipamento
presente

Esta segéo inclui opgdes para as seguintes configuragdes de
implemento:

» Secdo Unica
» Segdes com pulverizador ISOBUS/Configuragédo da
espalhadora

» Secdes multiplas com Médulo condutor da se¢do ou Mddulo
da fung@o de troca e Madulo de controle duplo com Médulo
do status de entrada ou Caixa de chave automatica

Configuragéo de segéo Unica

A Configuragdo de segao Unica é usada quando ndo houver
SmartCable, Médulo condutor da se¢do (SDM) ou Médulo da fungéo
de troca (SFM) presentes no sistema (isto &, quando ndo houver
controle de seg&o presente). Toda a area da barra ou de distribuigao
€ considerada uma secao.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione [ ENEGGY.

3. Selecione entre:

» Tipo de maquina — opgao usada para selecionar o tipo de
maquina mais semelhante & sua maquina

» Altura da antena do GNSS - opg&o usada para medir a altura
da antena em relagéo ao solo

» Tipo de implemento — op¢&o usada para selecionar o layout
das segdes do local do produto aplicado (consulte a seg¢édo
Tipo de implemento para obter detalhes adicionais)

» Largura de orientagdo — opgdo usada para definir a distancia
entre as linhas de referéncia

» Largura da aplicac&o/trabalho — opg&o usada para inserir
a largura total do implemento. A faixa varia entre 1,0 e
75,0 metros.

» Monitor de tamanho da gota [quando disponivel] - usado para
ativar o monitoramento de tamanho da gota para até cinco
bocais de pulverizador pré-selecionados

98-01504-PTBR R1 n
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» Sele¢éo do bocal [quando disponivel] — opgéo usada
para selecionar o tipo de bocal do pulverizador (série e
capacidade), a fim de determinar informagdes sobre o
tamanho da gota

» Alerta de aplicagdo — op¢éo usada para estabelecer um
alerta que indica quando se esta saindo ou entrando na
area aplicada

» Modo inicial do BoomPilot — opgdo usada para definir se o
BoomPilot sera controlado pela velocidade ou pelo icone

» Tipo de implemento — opg&do usada para selecionar o layout
das segdes do local do produto aplicado (consulte a se¢éo
Tipo de implemento para obter detalhes adicionais)

P Largura de orientag@o — opgao usada para inserir a distancia
entre as linhas de referéncia

P Largura da aplicagao [Tipo reto de implemento preenchido
na ISOBUS ECU] - op¢éo usada para inserir a largura total
do implemento

» Largura de trabalho [Tipo reto de implemento preenchido

do BoomPilot

» icone do BoomPilot — usado para ativar o icone da tela de
orientacdo para controlar manualmente a pintura da aplicagéo

na ISOBUS ECU] - opg¢&o usada para inserir a largura total
do implemento

» Monitor de tamanho da gota [disponivel somente com o Kit
na tela de interface do sensor de pressao] — usado para ativar o
4. Pressione a seta PROXIMA PAGINAQ para configurar opgdes
especificas do implemento. Para obter detalhes, consulte
0 capitulo Implemento.

monitoramento de tamanho da gota para até cinco bocais
de pulverizador

» Selecdo do bocal [Tipo reto de implemento preenchido na
ISOBUS ECU] - opgao usada para selecionar o tipo de bocal
do pulverizador

P Alerta de aplicacdo — opgédo usada para estabelecer um
alerta que indica quando se esta saindo ou entrando na érea
aplicada

» Modo inicial do BoomPilot — opgéo usada para controlar o
BoomPilot automaticamente, por velocidade ou manualmente,
pelo icone do BoomPilot

» icone do BoomPilot — usado para ativar o icone destinado ao
controle manual do BoomPilot
4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA# para configurar opgoes
especificas do implemento.

Segbes com pulverizador ISOBUS/Configuragéo da
espalhadora

Algumas opgdes de Implemento s&o preenchidas na ISOBUS
ECU. Quando essas opgdes também estiverem disponiveis na
secédo Configuragdo do implemento, elas apareceréo desabilitadas
ou indisponiveis.
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
2. Pressione .
3. Selecione entre:
» Tipo de maquina [quando disponivel] — opgao usada para
selecionar o tipo de maquina mais semelhante a sua maquina
» Altura da antena do GNSS [quando disponivel] — opg&o usada
para medir a altura da antena em relagéo ao solo
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Configuragéo de se¢bes multiplas com SDM/

SFM e DCM com ISM/ASB

A configuragdo de seg¢des multiplas com SDM/SFM e DCM com
ISM/ASB ¢é usada quando um Médulo condutor da segéo (SDM)
ou um Médulo da fungao de troca (SFM) esta presente no sistema,
juntamente com um Médulo de controle duplo (DCM) com um
Madulo do status de entrada (ISM) ou uma Caixa de engrenagem
automatica (ASB). A drea da barra ou de distribuigdo pode incluir
até 15 segdes de largura e comprimento variados (no modo da
espalhadora). As op¢des adicionais disponiveis em um SDM
incluem Sobreposicéo de aplicagdo, Retardo de aplicagdo e
Modo escalonado.

O Modulo da fungao de troca permite controle manual e
automatizado da barra (expansivel até 20).

Um Médulo de controle duplo (DCM) conecta-se aos atuadores e
sensores do implemento do produto e regula a liberagao do produto,
fornecendo a fungédo de controle de taxa ao Barramento CAN. As
saidas da Valvula de controle podem ser bidirecionais ou Moduladas
pela largura do impulso.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [l ELETEY.

3. Selecione entre:

» Tipo de maquina [quando disponivel] — opgao usada para
selecionar o tipo de maquina mais semelhante a sua maquina

P Altura da antena do GNSS [quando disponivel] — op¢do usada
para medir a altura da antena em relagéo ao solo

» Tipo de implemento — opg&o usada para selecionar o layout
das segdes do local do produto aplicado (consulte a segdo
Tipo de implemento para obter detalhes adicionais)

P Implemento simétrico — usado para definir se as se¢des sdo
pareadas e compartilham os mesmos valores de largura,
deslocamento e comprimento

» Mddulos de saida de segao multipla — usado para permitir
0 uso de modulos de saida de se¢do multipla no barramento
CAN

» Numero de secdes de implemento — usado para selecionar o
numero de se¢des de implemento

P Largura de orientagdo — opgéo usada para inserir a distancia
entre as linhas de referéncia

» Largura da aplicagéo/trabalho — insira a largura de cada
segao para calcular a largura total de todas as se¢des do
implemento. Cada segao pode ter uma largura diferente. As
secdes sdo numeradas da esquerda para a direita quando
voltadas para a diregao para frente da maquina. Para cada
segao, a faixa é de 0,0 a 75,0 metros. O total para todas as
se¢des deve ser maior que 1,0 metro.

NOTA: Se o Layout de implemento simétrico estiver ativado,
apenas o primeiro de cada par de se¢bes alinhadas estara
disponivel para realce.

» Espagamento do bocal — usado para inserir 0 espagamento
entre os bocais do pulverizador

» Substitui¢do de velocidade no solo — opgéo usada para definir
a velocidade minima para uso com o controle automatico de
taxa de aplicagéo
4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA» para configurar opgoes
especificas do implemento.

E'E-Ectil:m 1: 4.00 m

Configuragdes adicionais por tipo de implemento
O Tipo de implemento seleciona o tipo de padrao de aplicagdo mais
semelhante ao seu sistema.

e No modo Reto - as se¢des de barra nao tém comprimento e
estdo em uma linha a uma distancia fixa da antena

e No modo da espalhadora - uma linha virtual é criada de forma
alinhada aos discos de entrega, em relagdo aos quais as
secdes de aplicagdo podem variar de comprimento e podem
estar a diferentes distancias da linha (a disponibilidade
depende do equipamento especifico do sistema)

e No modo Escalonado - uma linha virtual é criada de
forma alinhada a Segao 1, em relagéo a qual as segdes
de aplicagdo ndo tém comprimento e podem estar a
diferentes distancias da linha (a disponibilidade depende do
equipamento especifico do sistema)
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Figura 1: Tipo de implemento — Reto

Figura 2: Tipo de implemento — Espalhadora

Figura 3: Tipo de implemento — Escalonado

Numeros de segéo
As seg¢des sdo numeradas da esquerda para a direita quando
voltadas para a dire¢do para frente da maquina.

Reto
As secdes de barra nao tém comprimento e estdo em uma linha a
uma distancia fixa da antena.

—_

Selecione o tipo m de implemento na tela Implemento.

. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento ™.

Selecione entre:

» Diregéo de deslocamento do implemento em linha @ — opgéo
usada para selecionar se o implemento esta localizado em

frente ou atras da antena do GNSS a medida em que o
veiculo se move na diregao para frente

w N

» Distancia de deslocamento do implemento em linha @ —
opcao usada para definir a distancia em linha da antena do
GNSS até o implemento.

» Direcéo de deslocamento do implemento lateral @ — opgéo
usada para selecionar a direcdo lateral da linha central da
maquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
dire¢do para frente da maquina

» Distancia de deslocamento do implemento lateral @ — opgao
usada para definir a distancia lateral da linha central da
maquina até o centro do implemento

P Sobreposicao* — op¢ao usada para definir a quantidade de
sobreposi¢do permitida ao utilizar o controle automatico da
se¢do da barra

» Antecipagao de ligado* — opgéo usada para definir quando
a secao ser ativada ao entrar em uma area que néo foi
aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar em
uma érea néo aplicada, diminua a Antecipagéo de ligado.
Se a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente a
Antecipagéo de ligado.

P Antecipagéo de desligado* — opgao usada para definir quando a
secao sera desativada ao entrar em uma area que foi aplicada
NOTA: Se a aplicagéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
desligado. Se a aplicagdo for desativada muito tarde,
aumente a Antecipagéo de desligado.

*Disponivel com SmartCable, Mddulo do condutor da segéo (SDM),
Médulo da fungéo de troca (SFM) ou ISOBUS

Figura 4: Direcoes e distancias de deslocamento
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Espalhadora — TeeJet NOTA: As se¢bes séo numeradas da esquerda para a direita
Uma linha virtual & criada de forma alinhada aos discos de entrega, quando voltadas para a diregdo para frente da maquina.

em relagéo aos quais as secdes de aplicaggo podem variar de *Disponivel com SmartCable, Modulo do condutor da segéo (SDM),
comprimento e podem estar a diferentes distancias da linha (a Médulo da fungéo de troca (SFM) ou ISOBUS

disponibilidade depende do equipamento especifico do sistema).

1. Selecione o tipo de implemento da [2FEIGEELIEY na
tela Implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento #.
3. Selecione entre:
» Tipo de configuragdo — usado para selecionar o tipo de

espalhadora

» Distancia da antena até discos @ — opgéo usada para definir
a distancia da antena do GNSS até os discos ou mecanismo
de dispersao

» Direcéo de deslocamento do implemento lateral @ — opgéo
usada para selecionar a diregéo lateral da linha central da
maquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
dire¢éo para frente da maquina

» Distancia de deslocamento do implemento lateral @ — opgao
usada para definir a distancia lateral da linha central da
méaquina até o centro do implemento

P Sobreposicao* — op¢ao usada para definir a quantidade de
sobreposi¢do permitida ao utilizar o controle automatico da
se¢do da barra

» Antecipagéo de ligado* — opgéo usada para definir quando
a secao ser4 ativada ao entrar em uma area que néo foi
aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
ligado. Se a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente a
Antecipagéo de ligado.

P Antecipagéo de desligado™ — opg&o usada para definir quando
a segao sera desativada ao entrar em uma area que foi
aplicada

NOTA: Se a aplicacéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua a Antecipagéo de
desligado. Se a aplicagdo for desativada muito tarde,
aumente a Antecipagéo de desligado.

» Distancia de deslocamento de difuséo © - op¢éo usada
para definir a distancia entre os discos ou 0 mecanismo de Figura 6: Diregéo e distancia laterais de deslocamento

disperséo e o ponto em que o produto inicialmente atinge o
solo, na Segéo 1. i

» Deslocamento de se¢ao* @ — opgéo usada para definir
a distancia de deslocamento da Segéo 1 (a linha de
Deslocamento de difusao) até a borda inicial de cada segao. ¢
Asecao 1 é sempre 0. Todas as outras secdes podem ter

distancias diferentes. ¢
» Comprimentos de se¢do € — opcdo usada para definir o |]:|_I

comprimento da aplicagdo em cada se¢&o. Cada sec¢do pode
ter um comprimento diferente.
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Ajuste da distancia de deslocamento do implemento lateral
A opcdo Distancia de deslocamento do implemento lateral &
usada para inserir a distancia da linha central da maquina até o
centro do implemento. Quando 0 mapeamento na tela ndo mostra
sobreposicéo ou lacuna mas, ainda assim, a aplicagdo em campo
produz consistentemente uma sobreposi¢do ou lacuna em apenas
uma lateral da diregao de deslocamento, é necessario calcular e
realizar um ajuste na distancia de deslocamento do implemento
lateral no valor da distancia de deslocamento do implemento.

Se vocé estiver utilizando um pulverizador ou uma espalhadora com
autopropulsao, use o Célculo de ajuste de deslocamento GNSS para
definir o ajuste da distancia de deslocamento do implemento.

No caso de um implemento rebocado, use o Célculo do ajuste de
deslocamento do implemento para definir o ajuste da distancia de
deslocamento do implemento.

NOTA: Durante o uso de dire¢do assistida/automatica, se o
mapeamento na tela mostrar sobreposi¢ées e lacunas, pode
ser necessario realizar ajustes nas definigbes de diregédo
assistida/automatica.

Calculo do ajuste de deslocamento GNSS
Para calcular o ajuste de deslocamento GNSS usando a mesma linha de referéncia:
1. Crie uma linha reta A-B.

2. Com a diregéo assistida/automatica engatada, dirija na passagem @ por pelo menos 30 metros e posicione sinalizagdes na barra de
trac&o ou ao lado da maquina.

3. Faca a volta e engate a diregéo assistida/automatica na passagem @ na mesma orientagao A-B. Posicione sinalizagdes na barra de
trag&o ou ao lado da méaquina, ou pare na orientagdo A-B ao lado das sinalizagGes posicionadas na passagem @.

4. Mega a distancia © entre as sinalizagdes da passagem @ e da passagem @.
Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenca sera o ajuste de deslocamento.
Aumente ou diminua a distancia de deslocamento, conforme necessario, dependendo de onde ocorre a sobreposi¢éo de aplicagdo em
campo e da configurago atual da diregdo de deslocamento do implemento.

Configuragoes atuais de deslocamento

Diregdo de deslocamento = | Diregao de deslocamento Diregéo de deslocamento = Direita
Esquerda = Direita Distancia de deslocamento =0 m

Adireita d o Aumente o valor do deslocamento Diminua o valor do deslocamento Aumente o valor do deslocamento de distancia
Irelta da passagem de distancia de distancia

Sobreposicao de aplicagao
em campo

Altere a dire¢&o de deslocamento do
implemento para esquerda e aumente o valor
do deslocamento de distancia

Diminua o valor do deslocamento de | Aumente o valor do deslocamento

A esquerda da passagem @ distancia de distancia

Figura 7: Distancia de deslocamento GNSS
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Ajuste de deslocamento do implemento lateral
Para calcular um ajuste de deslocamento do implemento usando linhas de referéncia adjacentes:

1. Crie uma linha reta A-B.
2. Com a diregao assistida/automética engatada, dirija na passagem @ como se vocé estivesse operando o implemento e posicione
sinalizagbes nas bordas externas dele.

3. Facaa volta e engate a diregéo assistida/automatica na passagem @ na orientagdo A-B adjacente. Posicione sinalizagdes adicionais
nas bordas externas do implemento ou pare na orientagdo A-B ao lado das sinalizagdes posicionadas na passagem @.

Mega a distancia © entre as sinalizacdes da passagem@® e da passagem @.
Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenga sera o ajuste de deslocamento.

Aumente ou diminua a distancia de deslocamento @, conforme necessario, dependendo de onde ocorre a sobreposigao de aplicagéo
em campo e da configuragéo atual da diregdo de deslocamento do implemento.

Configuragoes atuais de deslocamento

Diregdo de deslocamento = | Diregao de deslocamento = | Diregdo de deslocamento = Direita
Esquerda Direita Distancia de deslocamento =0 m

Aplicagdo em campo

Sobreposigéo a direita da passagem
O ou Lacuna & esquerda da
passagem @

Aumente o valor do deslocamento Diminua o valor do deslocamento Aumente o valor do deslocamento
de distancia de distancia de distancia

Sobreposicéo a esquerda da - Altere a dire¢éo de deslocamento do
o Diminua o valor do deslocamento Aumente o valor do deslocamento )
passagem @ ou Lacuna 4 direita . o implemento para esquerda e aumente o valor
de distancia de distancia A
da passagem @ do deslocamento de distancia

Figura 8: Distancia e direcdo de deslocamento do implemento lateral
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Apos a concluséo da sequéncia de acionamento, a tela inicial sera exibida com a opg¢éo para iniciar um novo trabalho ou continuar um
trabalho existente. Para iniciar ou continuar um trabalho, o console deve ter o GNSS. Antes de iniciar um trabalho, é necessario
realizar a configuragdo da maquina especifica e de seus componentes. Uma vez que o trabalho estiver ativo, ndo sera
mais possivel alterar algumas opgdes de configuragdo. Para alternar entre 0 modo simples e o0 modo avangado, acesse Dados-> Opgdes->
Modo de trabalho na Configuragéo do sistema.

Modo simples Novo trabalho
No modo simples, apenas um trabalho estara disponivel de cadavez. 1. Na tela inicial /n\ pressione .

2. Pressione:
Novo trabalho/\ » Sim — para gerar um nome automaticamente
1. Natela inicial “=*, pressione . . .

» N&o - para inserir um nome usando o teclado na tela

Continuar trabalho Para inserir informagdes de cliente, fazenda e campo, use 0
1. Natela inicial /2, pressione . Fieldware Link.
Se o trabalho atual estiver em uma zona UTM diferente da zona L.
UTM atual ou adjacente, a opgao estara desativada. Iniciar trabalho

0 Aeros 9040 é programado com uma ferramenta localizadora de
Fechar trabalho campo para auxiliar o usuério a encontrar o trabalho mais proximo
1. Na tela inicial /H\ pressione _ ao local do veiculo. Com o GNSS adquirido, a lista de selegéo

de trabalhos sera atualizada a cada dez segundos. Durante essa
atualizago, a lista de trabalhos & classificada pela distancia e os
dois trabalhos mais préximos séo exibidos no topo da lista. Os
trabalhos restantes s&o listados abaixo desses dois.

1. Natela inicial /m\ pressione a seta PARA BAIXO ; para
acessar a lista de trabalhos salvos no console.

Para criar um relatério do trabalho ao fecha-lo, insira uma unidade
de pen drive na porta USB do console antes de pressionar
“Fechar trabalho”.

2. Selecione o nome do trabalho a ser iniciado/continuado.

3. Pressione [IHERIE 1.

Fechar trabalho

1. Natela inicial /n\ pressione .

Para criar um relatério do trabalho ao fecha-lo, insira uma unidade
de pen drive na porta USB do console antes de pressionar
Fochar rabaho]

Modo avancado
No modo avangado, mais de um trabalho estara disponivel de cada vez.

S6 é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda, do campo e
mapas de prescri¢do usando o Fieldware Link. Um nome de trabalho
s6 pode ser editado usando o Fieldware Link.

Acessando Fieldware Link ou Dados -> Dados do trabalho ->
Gerenciar no console, o usuario pode duplicar trabalhos para
reutilizagao de limites, linhas de referéncia, dados de cobertura
€ mapas de prescri¢do.
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1) Escolher um modo de orientacao Para escolher um modo de orientag3o:
Trés telas de orientag&o ajudam vocé a se manter informado. 1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegagao.

A Orientag&o para visualizag&o de veiculo cria uma imagem gerada )
por computador da posicao do veiculo, exibida na area de aplicaggo. 2. Pressione o icone MODO DE ORIENTAGAO @.
3. Selecione entre:

» Orientacdo reta A-B

» Orientagdo curva AB

» Orientag&o pivo central

» Orientag&o Ultima passagem @U

» Orientag&o para a préxima linha
» Sem orientagao

A Orientagéo para vis@o de campo cria uma imagem gerada por
computador da posi¢do do veiculo e da area de aplicagéo a partir
de uma perspectiva aérea.

A Orienta¢do RealView permite a exibicdo de entrada de video ao
vivo, em vez de uma imagem gerada por computador.
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2) Estabelecer uma orientacao A-B
1. Dirija até o local desejado do Ponto A 4.

2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegagao.

3. Enquanto o veiculo estiver em movimento, pressione o icone
MARCAA @.

4. Dirija até o local desejado do Ponto B 9.

5. Pressione o icone MARCA B @ para estabelecer a linha A-B.

6. “Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?”

Pressione:
» Sim — para inserir um nome e salvar a linha de referéncia no
console
» N&o - para gerar automaticamente um nome e salvar a linha
de referéncia no console
O console comegara a fornecer informagées de navegagao.
NOTA: O icone MARCA B (&) s6 estaré disponivel para selegéo
(habilitado) quando a distancia minima for percorrida
(3,0 metros na Orientagédo reta ou curva; 50,0 metros na
orientagdo pivé central).
NOTA: Para iniciar a Orientagdo do pivé circular, néo é necessario
percorrer toda a circunferéncia do pivo central.

Use o icone (&) CANCELAR MARCA para cancelar o comando
Marca A e reverter para a linha de referéncia anterior (se
estabelecida).

Figura 9: Ponto da Marca A

Figura 10: Ponto da Marca B

3) Criar um limite de aplicacao

Os limites de aplicagao estabelecem areas onde o produto é ou
n&o aplicado durante o uso do ABSC ou do BoomPilot. E possivel
estabelecer limites em todos os modos de orientagdo. Vocé pode
armazenar um limite externo e até 5 (cinco) limites internos de
cada vez.

Usando Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar ou com o
Fieldware Link, o usuario pode duplicar e editar trabalhos para
reutilizar limites e linhas de referéncia em diferentes aplicagdes no
mesmo campo.

Para estabelecer um limite de aplicag&o externo:
1. Dirija até o local desejado no perimetro da area de aplicagao.
2. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegagéo.
3. Enquanto o veiculo estiver em movimento, pressione o icone
LmITE &.

4. Percorra o perimetro da area de aplicagao.
5. Finalize o limite:

» Desloque-se até a largura de uma faixa a partir do ponto
inicial. O limite sera automaticamente fechado (a linha de
referéncia branca se tornara preta).

» Pressione o icone FINALIZAR LIMITE &, Uma linha reta
preencheré o limite entre seu local atual e 0 ponto de partida.

6. Pressione:
» Salvar - salva o limite
» Excluir — exclui o limite

NOTA: No limite externo ou inicial, o icone FINALIZAR LIMITE (B
s0 estara disponivel para selegéo (habilitado) quando a
distancia minima for percorrida (o equivalente a cinco vezes
a largura da faixa).

No caso de mapeamento de um limite com uma ou mais se¢des
dobradas e desativadas, é necessario manter essa configuragéo
de sec¢do durante toda a passagem do limite. Quaisquer alteragdes
realizadas no nimero de seg¢des ativadas e, portanto, na largura da
méaquina ap6s o inicio do processo de mapeamento de limite, fardo
com que a aplicagédo mapeie o limite na borda externa de todas as
se¢des programadas — ndo necessariamente aquelas ativadas em
qualquer momento durante a passagem de limite.

No caso de mapeamento de um limite com algumas se¢des
desativadas, é necessario ajustar o BoomPilot no modo Manual A
e LIGAR as chaves mestre e de se¢éo para todas as se¢des que
serdo usadas durante a passagem de limite. Quando a passagem
de limite estiver concluida, vocé podera DESLIGAR as chaves de
sec¢do; a chave Mestre permanece LIGADA, o BoomPilot pode
retornar ao modo Automatico A e 0 controle automatico de se¢éo
pode, em seguida, ser usado.

NOTA: Se um limite for mapeado com algumas se¢bes dobradas,
conforme descrito acima, pode ser necessario usar o icone
AJUSTE A+ @ na linha de referéncia para obter a posi¢éo
correta nas passagens subsequentes no campo.
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Figura 11: Limite em andamento

Figura 14: Adicionar limite interno

Figura 12: Finalizar limite — Linha reta até o ponto de partida

AARARAiAsRdRdAd S
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Figura 13: Finalizar limite — Deslocar até o ponto de partida

Use o icone CANCELAR LIMITE (€2 para cancelar o novo processo
de limite de campo e voltar para o limite anterior (se definido).

Para definir um ou mais limites internos, siga as mesmas etapas
do limite inicial.

Durante a criagdo de um limite externo ou inicial, a linha de limite
estara no exterior da segéo ativa mais externa. Durante a criagdo de
um limite interno ou adicional, a linha de limite estara no interior da
seg¢ao ativa mais interna.

Se ndo houver segdes ativas, o limite seré feito na extremidade da
se¢ao mais externa.

Use o icone EXCLUIR LIMITE & para excluir todos os limites de
campo do trabalho atual.

Figura 15: Excluir limite

Em correspondéncia com a sua localizagéo atual, o icone NO LIMITE
@) ou o icone FORA DO LIMITE (@) ¢ exibido na barra de status
depois que o limite for estabelecido.

Figura 16: Limite na barra de status
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ADICIONAR CONTROLE DETAXA

O Aeros 9040 oferece duas opgdes de controle de taxa.

» Terminal universal ISOBUS (UT) F — oferece acesso as opgdes e a operagdo de uma Unidade de controle eletrdnico (ECU)
ISOBUS. O terminal oferece controle de pulverizador ou espalhadora de cultivo quando integrado ao implemento de um

desses recursos.

» Modulo de controle duplo TeeJet u@ — controle de taxa integrado com configuragéo e controle faceis

TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS

Visao geral
O Terminal universal (UT) da acesso as configuragdes e a operagao
da ISOBUS ECU.

NOTA: Para obter instrugbes de configuragdo detalhadas, consulte
0 manual do usudrio ISOBUS especifico para a ECU
conectada.

1. Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL n

ISOBUS ECUs ativas disponiveis no sistema

Janela de atividade Area de teclas

Disponivel para operagao
Apbs inicializar o sistema, o produto ISOBUS pode levar alguns

minutos para carregar todas as informagdes ou todos 0s conjuntos
de objetos necessarios.

Antes de iniciar um trabalho, verifique se a ISOBUS ECU esta
pronta.

+ Atela inicial esta disponivel

+ O Controle de bordo (TC) esta ativo — a Contagem de trajetos
ativos deve mostrar “TC”

Opc¢oes da tela de orientacao

Quando o controle do pulverizador ou espalhadora da Unidade de
controle eletronico (ECU) ISOBUS é integrado ao implemento, as
opcodes de controle de taxa e mapeamento s&o disponibilizadas nas
telas de orientacdo para Visualizagao do veiculo e para Viséo de
campo.

Pressé&o atual

Barra de orientacéo

Guia de opgdes de controle da aplicagéo

Guia de opgdes de mapeamento

Barra de orientagao
Além das opgdes padrdo da Barra de orientagéo, as informagdes
selecionaveis a seguir sao disponibilizadas na ISOBUS ECU:
P Taxa de aplicagao real — exibe a taxa de aplicagao atual
» Taxa de aplicacéo do alvo — exibe a taxa de aplicagéo do alvo
» Volume/Produto aplicado — exibe o volume ou o peso do
produto aplicado

» Quantidade do tanque/compartimento restante — exibe
0 volume ou o peso do produto restante no tanque/
compartimento

Pressao atual
Exibe a presséo atual para o bocal.
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Mapeamento

O mapeamento da aplicagéo do produto baseado em GNSS esta
disponivel nas telas Visualizagdo do veiculo ou Visao de campo.
O mapeamento pode registrar areas cobertas pelo implemento
(Cobertura) ou quanto produto foi aplicado e onde (Aplicag&o),

e também é capaz de direcionar a aplicagao do produto usando
taxa Unica e taxa variavel (Taxa alvo predefinida e Prescrigéo,
respectivamente).

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte “Mapeamento

da aplicagéo”.

1. Pressione a guia inferior ORIENTACAO PARA VISUALIZACAO
DE VEICULO ou ORIENTAGAO PARA VISAO DE
CAMPO .

2. Pressione a guia OPCOES DE MAPEAMENTO i para exibir
tais opgdes.

3. Selecione uma ou mais opgdes:

» Mapa de cobertura
» Mapa de prescrigéo (&)
» Mapa da aplicagdo (A
» Mapa de taxa alvo &

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagdo e o Mapa de taxa alvo.

Controle da aplicagao

Os icones Aumento/diminuigdo do percentual da taxa alvo
aumentam/diminuem a taxa alvo da aplicagéo de acordo com o
percentual definido na tela de configuragdo Operagéo da maquina,
em Etapa da taxa de aplicagdo. O modo Regulagem Automatica
ajustara automaticamente a taxa de aplicagéo, com base na
velocidade atual associada a taxa alvo.

NOTA: Os icones Aumento/diminui¢do do percentual da taxa
alvo realizam o mesmo ajuste feito pelas teclas Aumento/
diminui¢&o do grau percentual de impulso, no UT ISOBUS.

1. Pressione a guia inferior ORIENTACAO PARA VISUALIZAGAO
DE VEiCULO [
2. Pressione a guia OPCOES DA APLICACAO .
3. Selecione entre:
» Aumento/diminuigdo do percentual da taxa alvo @ @ -
define o grau percentual de impulso necessario.
» Percentual de impulso e Redefinicdo &€ — esta opgao
mostra o grau percentual de impulso no momento e, quando
pressionada, zera o grau percentual de impulso

Configurar produto

Quando um sistema de controle de taxa esta presente, séo
disponibilizadas opgdes de Produto, que permitem configurar nomes
do canal de controle do produto, volumes do produto, taxas de
aplicagdo, incremento para o ajuste de taxas, limites de taxa minima/
maxima e cores de exibigao correspondentes para mapeamento.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (2.

2. Pressione .

3. Selecione entre:

» Nome do produto — opg¢éo usada para inserir 0 nome do
produto para o Canal de controle atual

» Cor da taxa minima/maxima — opgao usada para criar a paleta
de cores que melhor representa a mudanga de taxas em um
mapa de taxa alvo ou em uma aplicagdo

» Faixa de cores — opgado usada para selecionar o modo
Automatico ou Manual e configurar a Cor da taxa minima e
maxima

» Limite superior do mapeamento de taxa aplicada [Apenas
Gama de cor manual] - opgao usada para definir a taxa
maxima para a qual a Cor da taxa maxima sera usada (taxas
maiores usardo a Cor da taxa maxima selecionada)

» Limite inferior de mapeamento da taxa aplicada [Apenas

Gama de cor manual] - opgao usada para definir a taxa

minima para a qual a Cor da taxa minima sera usada (taxas

menores usardo a Cor da taxa minima selecionada)
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MODULO DE CONTROLE DUPLO TEEJET

Visao geral da tela de controle de taxa

Quando um Madulo de controle duplo (DCM) esté integrado ao sistema, as opgdes de controle de taxa podem ser facilmente acessadas na
tela Controle de taxa, e as opgdes de mapeamento s&o disponibilizadas nas telas de orientagao para Visualizagéo do veiculo e para Visdo

de campo.

NOTA: Para obter instrugbes de configuragdo detalhadas, consulte o guia complementar Controle de taxa do Médulo de controle duplo

Teedet.

1. Pressione a guia inferior CONTROLE DE TAXA .

2. Selecione entre:
» Informagdes selecionaveis adicionais na Barra de orientagao
» Informagdes selecionaveis de controle de taxa
» Taxa de aplicac&o real

P Taxas de aplicagdo do alvo selecionaveis
» Aumento/diminui¢do do percentual da taxa alvo
» Modo automatico/manual

Barra de orientagao

Informagdes selecionaveis =

Barra de orientagao
Além das opgdes padrdo da Barra de orientagéo, as informagdes
selecionaveis a seguir sdo disponibilizadas no DCM TeeJet:

» Taxa de aplicagéo real — exibe a taxa de aplicacao atual
» Taxa de aplicag@o do alvo — exibe a taxa de aplicagéo do alvo

» Volume/Produto aplicado — exibe o volume ou o peso do
produto aplicado

» Quantidade do tanque/compartimento restante — exibe
o0 volume ou o peso do produto restante no tanque/
compartimento

Mapeamento da aplicagao

O mapeamento da aplicagéo do produto baseado em GNSS esta
disponivel em Visualizagao do veiculo ou em Visao de campo, em
qualquer modo de orientagdo. O mapeamento pode registrar areas
cobertas pelo implemento (Cobertura) ou quanto produto foi aplicado
e onde (Aplicagao), e também é capaz de direcionar a aplicagdo do
produto usando taxa Unica e taxa variavel (Taxa alvo predefinida e
Prescrigdo, respectivamente).

NOTA: Para obter mais informagées, consulte “Mapeamento da
aplicagdo’, neste capitulo do manual.

— Taxa de aplicagao atual

— Taxas de aplicagdo do alvo selecionaveis

N\ Aumento/diminui¢&o do percentual da
taxa alvo

Modo automatico/manual

1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAO PARA VISUALIZAGAO
DE VEICULO [fFif] ou ORIENTAGAO PARA VISAO DE
cavro [

2. Pressione a guia OPCOES DE MAPEAMENTO i para exibir
tais opcoes.
3. Selecione uma ou mais opgdes:
» Mapa de cobertura (&
» Mapa de prescricao (&I
» Mapa da aplicagdo (A
» Mapa de taxa alvo &

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagéo e o Mapa de taxa alvo.
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Configurar canais de controle Configuragéo do dispositivo

Quando um Médulo de controle duplo (DCM) esté presente, Quando um Mddulo de controle duplo (DCM) esta presente, opgdes
as opgdes de Canais de controle sao disponibilizadas para a de Configuragao do dispositivo sdo disponibilizadas para associar
configuragdo do DCM, dos Canais de controle associados e do 0 nimero de série de um dispositivo a um DCM, ou para associar
TankMatic (sistema automatico de abastecimento de tanque). um DCM e uma identificagéo a um Canal de controle de produto ou

NOTA: Para obter instrugbes de configuragdo detalhadas, consulte TankMatic.

0 guia complementar Controle de taxa TeeJet. . Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (&,
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO @5, SR Canais de conrole

1
2

2 Pressione [N, KIS LS Configuragdo do dispositivo |
4

. Selecione entre:

» Mddulo de controle duplo (DCM) 1 — usado para associar um
ndmero de série ao DCM especificado

3. Selecione entre:

» Configurag&o do dispositivo — opg&o usada para selecionar

um Médulo de controle duplo (DCM), um Canal de controle do
produto e o TankMatic » Canal de controle 1 do produto — usado para associar o

nmero e a identificagdo do DCM ao Canal de controle de

» Canal de controle 1 do produto — op¢éo usada para ”
produto especificado

configurar Tipo de aplicagdo, Tipo de transmissao,

Unidades de aplicagéo, Sensor primario e até quatro » TankMatic — usado para associar 0 niimero e a identificagéo
Monitores, e para executar Diagnostico do DCM ao TankMatic

» TankMatic — opg&o usada para configurar um sistema NOTA: As setas Proxima pagina =» para o Canal de controle do
automético de abastecimento de tanque, incluindo produto e TankMatic permitem acesso direto &s opgdes de
Presenca do sensor, Contetido minimo € maximo do configuragdo desses recursos.

tanque e Deslocamento automatico de abastecimento

Tipo de aplicagédo

Além do tipo de produto (Liquido ou Granular) aplicado pelo canal,
a configuragao Tipo de aplicagdo define que tipo de relagéo de
produto existe entre o canal e o implemento. Muitas outras opdes
de Canal de controle do produto (como Unidades de aplicagao,
Sensor primario e Tabelas de calibragao) e de Implemento (como
Espagamento do bocal) baseiam-se no tipo de aplica¢do escolhida.

98-01504-PTBR R1



Computador de campo Aeros 9040

Canais de controle do produto

Quando um Médulo de controle duplo (DCM) esté presente, 0s
Canais de controle do produto sdo usados para configurar canais
de comunicacg&o de controle do produto para o DCM. Canais de
controle do produto sé&o usados para selecionar tipo de aplicagéo e
unidades do produto, tipo de valvula de regulagem, tipo de sensor e
até quatro tipos de sensores de monitor.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [eE G EIERGENE i ).
KSR Canal de controle 1 do produto §

4. Selecione entre:
» Tipo de aplicacao — na selecdo do tipo de produto, seja
liquido ou granular, este canal sera aplicado
» Tipo de valvula de regulagem — op¢&o usada para selecionar
0 tipo de circuito de transmissao usado para controlar a
distribuigao de produto para este canal
» Unidades de aplicagao — opgéo usada para selecionar as
unidades exibidas que indicam a taxa de aplicagdo atual
» Sensor primario — seleciona o sensor de feedback que esse
canal usara para medir a saida da valvula de controle
» Monitor 1-4 — opg&o usada para configurar um ou mais
monitores e observar o status de um elemento do sistema de
distribuicao da aplicagéo
» Diagndstico — exibe dados nédo formatados do dispositivo,
para uso na resolugdo de problemas

TankMatic

Quando um TankMatic esta presente, suas opgdes séo oferecidas
para a definigdo dos niveis vazio, minimo e maximo do tanque, e
para a calibragdo da forma do tanque.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

PR MRS i1e] Canais de controle |
3. Pressione RELIAENTE.
4

. Selecione entre:

P Tipo de sensor - seleciona o tipo de sensor usado para
monitorar o tanque/compartimento e acessar a calibragdo do
Sensor do tanque

» Contelido minimo do tanque — esta opgao define o contetdo
minimo que pode haver no tanque

» Contelido maximo do tanque — define o volume maximo
possivel do tanque

» Deslocamento automatico de abastecimento — opgao usada

para definir o volume que continuara fluindo para o tanque
apds o inicio do fechamento da vélvula de abastecimento
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Configurar produto

Quando um sistema de controle de taxa esta presente, séo
disponibilizadas opgdes de Produto, que permitem configurar nomes
do canal de controle do produto, volumes do produto, taxas de
aplicagdo, incremento para o ajuste de taxas, limites de taxa minima/
maxima e cores de exibigao correspondentes para mapeamento.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO [&5.

2. Pressione .

3. Selecione entre:
» Nome do produto — opgéo usada para inserir o nome do
produto para o Canal de controle atual
» Quantidade real do tanque/compartimento — define a
quantidade atual de produto no tanque ou compartimento,
conforme calculada pelo respectivo sensor
» Predefinicao N° 1-3 da taxa de aplicacéo do alvo — usada
para selecionar a taxa de aplicagéo do alvo para a taxa de
aplicagéo atual
» Densidade do produto — usada para definir a densidade do
produto no tanque/compartimento
P Etapa da taxa de aplicagdo — usada para definir o incremento
para aumentar ou diminuir a taxa de aplicagao do produto
P Cor da taxa maxima — define a cor da taxa maxima. No
modo Gama de cor manual, essa cor sera usada para todas
as taxas acima do limite superior do mapeamento de taxa
aplicada
P Cor da taxa minima — define a cor da taxa minima. No modo
Gama de cor manual, essa cor sera usada para todas as
taxas abaixo do Limite inferior de mapeamento da taxa
aplicada
P Faixa de cores — opgéo usada para selecionar 0 modo
Automatico ou Manual e configurar a Cor da taxa minima
e maxima
<4Automatico — os limites maximo e minimo seréo
determinados pelos valores reais da taxa aplicada ou pelos
valores da taxa alvo

<4Manual - os limites maximo e minimo ser&o definidos
conforme os valores definidos nas opgdes Limite superior
do mapeamento de taxa aplicada e Limite inferior de
mapeamento da taxa aplicada

P Limite superior do mapeamento de taxa aplicada [Apenas
Gama de cor manual] — opgao usada para definir a taxa
maxima para a qual a Cor da taxa maxima sera usada (taxas
maiores usardo a Cor da taxa maxima selecionada)

» Limite inferior de mapeamento da taxa aplicada [Apenas
Gama de cor manual] — opgao usada para definir a taxa
minima para a qual a Cor da taxa minima sera usada (taxas
menores usardo a Cor da taxa minima selecionada)

98-01504-PTBR R1 n



Computador de campo Aeros 9040

MAPEAMENTO DA APLICACAO

Quando um controlador de taxa esta presente no sistema,

0 mapeamento da aplicagdo do produto baseado em GNSS fica
disponivel em Visualizagao do veiculo ou em Visao de campo, em
qualquer modo de orientagdo. O mapeamento pode registrar areas
cobertas pelo implemento (Cobertura) ou quanto produto foi aplicado
e onde (Aplicagéo), e também é capaz de direcionar a aplicagdo do
produto usando taxa Unica e taxa variavel (Taxa alvo predefinida e
Prescrigao, respectivamente).

NOTA: Antes de usar o mapeamento, defina ou verifique as opgbes
de mapeamento do produto em Configuragéo -> Produto.

1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAO PARA VISUALIZAGCAO
DE VEICULO ou ORIENTAGAO PARA VISAO DE
cavpo [

2. Pressione a guia OPGOES DE MAPEAMENTO (igll para exibir
tais opgoes.
3. Selecione uma ou mais opgoes:

» Mapa de cobertura @ — mostra reas cobertas pelo
implemento, independentemente de o produto ter sido aplicado
ou nao

» Mapa de prescrigéo (CJ — mapa pré-carregado que fornece
informagdes de aplicagdo do produto ao controlador de taxa

» Mapa da aplicagdo (4 — mostra quanto produto foi aplicado e
onde, usando cores para indicar o nivel em relag&o aos niveis
maximo e minimo predefinidos ou definidos automaticamente

» Mapa de taxa alvo &) — mostra a taxa de aplicag&o que o
controlador de taxa tentou atingir em cada local

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagdo e o Mapa de taxa alvo.

Duplicacao e transferéncia de mapas

Os mapas sdo armazenados nos dados do trabalho. Usando

Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar, é possivel duplicar ou
transferir dados do trabalho que contém mapas para o Fieldware
Link, de forma que os mapas possam ser abertos, visualizados,
editados, impressos e transferidos de volta para o console. Consulte
“Dados do trabalho” no capitulo Configuragéo do sistema.

Em Dados -> Relatorios, é possivel gerar relatorios de varios
formatos, contendo dados e quaisquer mapas do trabalho.

Mapa de cobertura
Mapa de cobertura que mostra as areas cobertas pelo
implemento. O DCM nao requer a aplicagdo do produto.
O ISOBUS requer a aplicagdo do produto.

Mapeamento na tela
+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada e a sobreposigao:
<4Azul - uma aplicagao
<«\Vermelho — duas ou mais aplicagbes

Mapa de prescricao
O Mapa de prescrigdo € um mapa pré-carregado que fornece
informagdes de aplicagdo do produto ao controlador de taxa.
Mapas de prescri¢do contém informagdes georreferenciadas de taxa
de produto. O Aeros 9040 é capaz de importar dados do trabalho
que contém Mapas de prescrigdo, para uso junto a aplicagdes de
taxa variavel (VRA) que utilizam controladores de taxa compativeis.

Mapeamento na tela
+ Linhas de zona:
<Preto quando se aproxima da zona de aplicagéo.
<4Branco quando esta dentro da zona de aplicagéo.
<« Qutras zonas com a mesma taxa também seréo mostradas
em branco.

+ Area de cobertura — ilustra zonas diferentes de taxas de
prescrigao:
<«Selegao pelo usuario — a gama de cores da zona &
selecionada ao se estabelecer 0 mapa de prescrigao.
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Com o Fieldware Link (v5.01 ou posterior), 0s usuarios podem
importar trabalhos de VRA criados no Fieldware Link, bem como
exportar dados do trabalho a partir do console, editar os mapas
incluidos para criar Taxa alvo ou Mapas de prescrigao e transferir
esses dados de volta para o console, para serem usados pelo
trabalho.

NOTA: O Modo de trabalho avangado é exigido para aplicagbes
de taxa variavel. Consulte Opgdes (Modo de trabalho) no
capitulo Configuragéo do sistema.

Mapa da aplicacao

4 O Mapa da aplicagdo mostra quanto produto foi aplicado e
onde, usando cores para indicar o nivel em relagdo aos niveis

maximo e minimo predefinidos ou definidos automaticamente.

Mapeamento na tela
+ Area de cobertura - ilustra a area aplicada:
<«Selegao pelo usuario — as areas aplicadas mostram barras
coloridas relativas a faixa de cores selecionada e a sele¢ao
do mapa.

Mapa de taxa alvo
O Mapa de taxa alvo mostra a taxa de aplicagao do alvo que
o controlador de taxa tentou atingir em cada local.

Mapeamento na tela
+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada:
<« Selec&o pelo usuario — as areas aplicadas mostram barras
coloridas relativas a faixa de cores selecionada e a sele¢éo
do mapa.

Taxas alvo

As Taxas de aplicagdo do alvo predefinidas estabelecem as taxas
alvo do produto que esta sendo aplicado por hectare/acre. Estas
configuragdes serdo as mesmas para todos os trabalhos ativos.

+ DCM - é possivel estabelecer até 3 (trés) taxas alvo

As taxas alvo sdo estabelecidas em Configuragdo->
Configuragéo-> Produto. A Taxa alvo atual é selecionada
e aumentada na tela Controle de taxa.

+ ISOBUS - é possivel estabelecer até 5 (cinco) taxas alvo

As Taxas alvo sao estabelecidas na ISOBUS ECU usando o
UT ISOBUS. A Taxa alvo atual é selecionada e aumentada
usando a tela de operagao ISOBUS no UT. Esse aumento
pode ser controlado usando a tela Visualizagdo do veiculo.
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INFORMACOES SOBRE MODOS DE ORIENTACAO

Visualizacao do veiculo
A Visualizagdo do veiculo cria uma imagem gerada por computador da posigao do veiculo, exibida na area de aplicagdo. Nessa tela,
todas as opgdes de configuragdo, mapeamento e navegagao podem ser acessadas pelas guias Opgdes, no lado direito da tela.

Para acessar a tela Visualizagdo do veiculo:

1.

Pressione a guia ORIENTAGAO PARA VISUALIZAGAO

DE VEICULO @

Barra de orientagdo

Barra de status

Area de cobertura de
sobreposigao

Linhas de referéncia
de navegagao

Orientacdo na tela

Linhas de referéncia

<«Laranja - linha de orientagéo ativa

<«Preto (mdltipla) — linhas de orientagao adjacentes
<«Preto - linha de limite

<«Preto/Branco - linha de limite da zona do mapa
de prescrigéo

Pontos — marcadores de pontos estabelecidos
<4Ponto vermelho — Retorno ao ponto

<qPonto azul — Marca A

<qPonto verde — Marca B

Bussola horizontal — o cabegalho geral pode ser exibido no
horizonte (quando ampliado)

Area de cobertura — ilustra a area aplicada e a sobreposicao:
<4Azul - uma aplicagéo

<«\Vermelho - duas ou mais aplicagbes

<« Selec&o pelo usuario — 0 Mapa da aplicagéo e as areas
aplicadas do Mapa de taxa alvo mostram barras coloridas
relativas a faixa de cores selecionada e a selegdo do mapa.

Secdes
<« Caixas vazias — segdes inativas
<«Caixas brancas - se¢des ativas

Bussola do horizonte

Veiculo com representagéo em tempo
real das segdes de barra ativa

Guia de opgdes de navegagao e orientagdo

Guia de opgdes de mapeamento

Area de cobertura

@ Guia de opgdes de mapeamento
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Visao de campo

@ A Vis&o de campo cria uma imagem gerada por computador da posigéo do veiculo e da area de aplicagao a partir de uma perspectiva
aérea. Nessa tela, todas as opg¢des de configuragdo e navegagéo, assim como as opgdes de Modo panoramico e mapeamento,
podem ser acessadas nas guias Opgao, no lado direito da tela.

Para acessar a tela Viso de campo:
1. Pressione a guia m ORIENTAGAO PARA VISAO DE CAMPO.

Barra de orientagdo

Representagao do veiculo

Guia de opcdes de navegagao e orientacdo

Barra de status Guia de opgdes na tela

Guia de opgdes de mapeamento

Area de cobertura de sobreposigao

Linhas de referéncia A

de navegagédo Area de cobertura mapeada

Orientagdo na tela
+ Linhas de referéncia
<«Laranja - linha de orientagéo ativa
<«Preto (mltipla) — linhas de orientagao adjacentes
<«4Preto - linha de limite
<«Preto/Branco - linha de limite da zona do mapa de
prescricao

+ Pontos — marcadores de pontos estabelecidos
<Ponto vermelho - Retorno ao ponto
<«Ponto azul — Marca A
<Ponto verde — Marca B

+ Area de cobertura - ilustra a area aplicada e a sobreposicdo
<4Azul - uma aplicagao
<«A\Vermelho - duas ou mais aplicagdes
<« Selegdo pelo usuario — 0 Mapa da aplicagéo e as areas
aplicadas do Mapa de taxa alvo mostram barras coloridas
relativas a faixa de cores selecionada e a selegao do mapa.

@ Guia de opgdes de navegagao e orientagao

-‘f‘
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Orientacao RealView
A Orientacéo RealView permite a exibicdo de entrada de video ao vivo, em vez de uma imagem gerada por computador. Nessa tela,
todas as opgdes de configuragdo e navegagéo podem ser acessadas pelas guias do lado direito da tela. Para ajustar a visualiza¢&o da
camera [marcha a ré, de cabega para baixo], acesse Configuragdo-> Configuragao-> Video.

» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente conectada ao console

» Modulo de selegao de video — se um Modulo de selegao de video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video
estardo disponiveis:
+ Visualizagdo de uma camera — é possivel selecionar uma de um maximo de oito entradas da cAmera para alterar a visualizagao da
entrada de video.

+ Visualizagao dividida da cAmera — é possivel selecionar um entre dois conjuntos de quatro entradas da cadmera (A/B/C/D ou
E/FIG/H) para dividir a tela em quatro feeds de video separados.

Para acessar a tela RealView:
1. Pressione a guia ORIENTACAO REALVIEW

Barra de orientagdo

P
Linhas de referéncia

i Linha do horizonte
de navegagao

Guia de opgdes de navegagéo e orientagao

Barra de status Guia de opgdes do RealView

Angulo de diregao

Orientagdo na tela
+ Linhas de referéncia
<«Laranja - linha de orientag&o ativa ., __/‘
<«Preto (mdltipla) - linhas de orientagdo adjacentes ) sassssassasssss
<Horizontal Linha preta — linha do horizonte ajustavel

@ Guia de opgdes RealView (com VSM)

e Guia de opgoes de navegagao e orientagao

>

AABBAREEERRERES
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Orientacao reta A-B

A Orientag&o reta A-B oferece orientagdo em linha reta com base nos pontos de referéncia A
e B. Os pontos A e B originais s@o usados para calcular todas as outras linhas de referéncia
paralelas.

NOTA: O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia adjacentes sera calculado usando
a largura de orientagéo: consulte “Configuragéo” no capitulo Configuragéo do sistema.

g Orientacao curva AB

A Orientag&o curva AB oferece orientagdo em linhas curvas com base em uma linha de
referéncia A-B inicial. Essa linha de base inicial € usada para calcular todas as outras linhas
de referéncia.

NOTA: A orientagéo curva néo deve exceder 30° dentro da orientagdo A-B.

O deslocamento em relagéo as linhas de referéncia adjacentes sera calculado usando
a largura de orientagéo: consulte “Configuragéo” no capitulo Configuragéo do sistema.

DICA: Durante o trabalho em uma érea contornada, o padréo de orientagdo que exceder 0s
pontos A-B estabelecidos tera orientagdo em linha reta.

' Orientacao pivo central

A orientagao pivd central oferece orientagdo em torno de um local central que irradia para
dentro ou para fora, com base em uma linha de referéncia A-B inicial. Essa linha de base
inicial é usada para calcular todas as outras linhas de referéncia.

Essa orientagdo é usada para aplicagéo de produto em um campo de pivé circular, com
a orientagdo em torno de uma linha de referéncia circular correspondente ao raio de um
sistema de irrigagao de pivo circular.

NOTA: O deslocamento em relagdo as linhas de referéncia adjacentes seré calculado usando
a largura de orientagédo: consulte “Configurag&o” no capitulo Configuragéo do sistema.

Orientacao ultima passagem

A Orientagdo Ultima passagem* oferece navegagdo real da Ultima passagem. O console ira
automaticamente detectar a area aplicada mais préxima e estabelecer linhas de referéncia
paralelas baseadas nessa area.

NOTA: Se um limite for estabelecido, mas nédo ocorrer aplicagéo durante o processo de
limite, a orientag&o né&o sera iniciada.

Orientacao para a préoxima linha

Il A orientag&o para a proxima linha* indica onde a Préxima linha esta localizada e oferece
orientagdo, nos finais da linha, para a linha adjacente seguinte. Quando o operador marca o
fim da linha e comega a virar para a linha seguinte, uma orientacéo reta A-B é fornecida na
linha seguinte. Quando o veiculo estd na Préxima linha, a orientagdo é desativada.

NOTA: O deslocamento para a Préxima linha sera calculado usando a largura de
orientagao: consulte “Configuragdo” no capitulo Configuragdo do sistema.

A Orientagéo para a préxima linha ndo permite pular linhas.

@) | Sem orientacao
Aopgao Sem orientagdo* desliga a orientagao.

NOTA: O modo Sem orientagdo nédo exclui do console as linhas ou os pontos de referéncia estabelecidos. Para saber como excluir dados
estabelecidos/salvos do console, consulte “Gerenciamento de dados” no capitulo Configuragéo do sistema.

*Opgoes de orientagdo podem nédo estar disponiveis dependendo do sistema de piloto automatico/assistido instalado.
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ICONES DA TELA DE ORIENTACAO

E Opgodes de navegagao e orientagao

Modo de orientacao

Modo de orientagdo — fornece acesso as
opgdes do modo de orientagéo

Orientagao reta A-B & — oferece orientagdo
em linha reta com base nos pontos de
referénciaAe B

Orientagéo curva AB & — oferece orientagao
em linhas curvas com base em uma linha de
referéncia A-B inicial

Orientag&o pivo central © — oferece orientagéo
em torno de um local central que irradia para
dentro ou para fora, com base em uma linha de
referéncia A-B inicial

O

Redefinigéo de falha do bocal - apaga
quaisquer indicagdes de falha do bocal.

Retorno ao ponto

Marcar ponto { — estabelece um ponto no
local do veiculo. Opg&o desabilitada = GNSS
n&o disponivel.

Orientag&o para retorno ao ponto — informa a
distancia e oferece orientagéo de volta a um
ponto estabelecido.

Excluir ponto — exclui o Ponto marcado.

Cancelar orientagdo — oculta a distancia e a
orientagdo de volta ao Ponto marcado.

Orientagdo ltima passagem & — oferece
navegagao real da ultima passagem

Orientagéo para a préxima linha @ — indica
onde a Préxima linha esta localizada e oferece
orientag&o, nos finais da linha, para a linha
adjacente seguinte

Sem orientagdo — desliga a orientagéo

Limites

Definir limite — esta opgao estabelece a area
de aplicacéo e determina-areas sem aplicagéo.
Durante a criagdo de um limite externo ou
inicial, a linha de limite estaré no exterior da
secdo mais-externa. Durante a criagdo de um
limite interno ou adicional, a linha de limite
estara no interior da segao mais interna.
Opcao desabilitada = GNSS nao disponivel.

Finalizar limite — finaliza o processo de limite.
Também é possivel fechar limites deslocando-
se para dentro da largura de uma faixa do
ponto inicial. Opcéo desabilitada = a distancia
minima n&o foi percorrida.

@

Cancelar limite — cancela o0 novo processo de
defini¢do de limite. Retorna ao limite anterior
(se estabelecido).

]

Excluir limite — exclui todos os limites
estabelecidos do trabalho atual.

A

BoomPilot

Ativa ou desativa o Controle automatico do
pulverizador (ASC). Opgao desabilitada =
GNSS nao disponivel.

Monitor de fluxo do bocal

A

Linhas de referéncia

Marca A @ - marca o primeiro ponto da linha
de referéncia.

(B

Marca B @ - marca o ponto final da linha de
referéncia.

Em cinza = a distancia minima n&o foi
percorrida.

Cancelar Marca A - cancela o processo da
Marca A. Retorna a orientagdo A-B anterior (se
estabelecida).

Marca B da proxima linhad — marca o ponto
final da linha.

Grau azimute 4 — estabelece uma linha de
referéncia reta medida em graus, no sentido
horério, a partir de uma linha de base norte-sul.
Norte = 0, Leste = 90, Sul = 180, Oeste = 270.

Ajuste A+ — muda a linha de referéncia
existente para a posi¢do atual do veiculo.

Linha de referéncia reta seguinte — mostra

a linha de referéncia reta A-B ou a linha de
referéncia do grau azimute seguintes salvas no
trabalho atual.

Orientag&o curva AB seguinte — mostra a
orientacdo curva AB seguinte que esta salva no
trabalho atual.

@ & e e6c¢

Linha de referéncia seguinte do pivo circular
- mostra a orienta¢do A-B seguinte do pivd
circular que esta salva no trabalho atual.

Visao adiante curva — indica para onde a
dire¢do atual levara o veiculo, usando um
“ponteiro” como orientacao.

n Opcoes da tela

Mais/menos zoom
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e
Jo

Visualizagao do veiculo — os icones @
ajustam a perspectiva ou a visualizagao
do veiculo em relagéo ao horizonte, da
visualizagéo do veiculo para a visdo
aérea.

Visdo de campo - os icones aumentam/ B
diminuem a area exibida na tela.

I
\ N

Panorama

Setas — movem a area do mapa exibido na
diregao correspondente, sem mover o0 veiculo.

@

Viséo global — amplia a visualizagao da tela
para a area mais ampla disponivel.

o
4@

Configuracéo da orientagdo por video — acesse
para ativar a Orientagéo por video ou 0 Angulo
de diregdo e ajustar linhas de referéncia.

Orientacéo por video - posiciona linhas de
referéncia tridimensionais no feed de video,
para assisténcia na navegagao.

Angulo de direcéo - exibe a diredo na qual o
volante precisa ser ajustado.

icones de seta para cima e para baixo —
usados para ajustar as linhas de orientagdo
e a linha do horizonte, de acordo com a
visualizacdo da camera.

i Opgoes de mapeamento

Mapa de cobertura — mostra areas cobertas
pelo implemento, independentemente de o
produto ter sido aplicado ou n&o.

Captura da imagem da camera — salva uma
foto estatica da visualizagao atual da tela em
uma unidade de pen drive.

Mapa de prescri¢cdo — mapa pré-carregado que

Q fornece informagdes de aplicacdo do produto
ao controlador de taxa
A Mapa da aplicagdo — mostra onde o produto

foi aplicado, usando cores para indicar o
nivel em relag&o aos niveis maximo e minimo
predefinidos

©

Mapa de taxa alvo — mostra a taxa de aplica¢éo
que o controlador de taxa tentara atingir (isso
pode ser monitorado na guia inferior Controle
de taxa)

pe.
O

Visualizagdo do veiculo — os icones @
ajustam a perspectiva ou a visualizagéo
do veiculo em relagéo ao horizonte, da
visualizagéo do veiculo para a visao
aérea.

Visdo de campo — os icones aumentam/ B
diminuem a area exibida na tela.

®

Opcoes de orientagao RealView

Selegéo de cAmera de video — seleciona uma
dentre até oito visualizagbes de camera, se
houver um Médulo de selegao de video (VSM)
conectado.

®@
®®

Visualizagao dividida da cadmera — seleciona
um entre dois conjuntos de quatro entradas da
camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela
em quatro feeds de video separados.
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BARRA DE ORIENTACAO

A Barra de orientagdo mostra as informagdes que vocé selecionou, sua atividade de navegacgéo e o status da sua segao.

Atividade de navegacgao e status da barra

Status do GNSS - exibe “Sem GNSS” quando o GNSS esta
indisponivel ou “GNSS lento” quando o GNSS esta recebendo dados
a uma velocidade inferior a 5 Hz

Erro em relag&o & guia — exibe a distancia em relagéo & sua linha de
referéncia desejada.

Para ajustar a distancia em torno da linha de referéncia

que é percebida como erro zero, acesse Configuragao->

Orientagao-> Sensibilidade de orientacéo.

Para alterar o formato no qual a disténcia é exibida:

1. Pressione a caixa Atividade de navegagao na barra

de orientacao.

2. Selecione o formato de medigao.
Atividade atual — exibe atividades como marcagéo de um ponto A ou
B, aproximagao do final de uma linha, indicag&o para virar agora
e distancia de retorno a um ponto marcado

Status da se¢&o — um ponto é exibido para cada se¢do programada:
um ponto verde indica que a se¢ao esta ativa, e um ponto vermelho
indica que a se¢ao nao esta ativa

Informagbes selecionaveis
Velocidade — exibe a velocidade atual de deslocamento

Cabegalho - exibe o curso de deslocamento, no sentido horario,
a partir de uma linha de base norte-sul. Norte = 0°, Leste = 90°,
Sul = 180°, Oeste = 270°.

Area aplicada total — exibe a area acumulada total que recebeu
aplicagédo do produto, incluindo areas de dupla cobertura

Tempo da aplicagéo — exibe o tempo total em que a aplicagao esteve
ativa durante o trabalho atual

Hora — exibe a hora atual com base no fuso horario selecionado

NUmero da faixa — exibe o nimero da faixa atual em relacéo a linha
de orientagdo A-B inicial, na diregao de A para B. O niimero sera
positivo quando o veiculo estiver a direita da linha de base A-B, e
negativo quando o veiculo estiver a esquerda da linha de base A-B.

Presséo do sistema — exibe a presséo do sistema atual (disponivel
somente quando houver no sistema um Médulo de entrada/saida ou
um Mddulo de controle duplo com um sensor de presséo ativo)

Tamanho da gota - exibe o tamanho da gota atual do bocal
(disponivel somente quando houver no sistema um Médulo de
entrada/saida ou um Médulo de controle duplo com um sensor de
pressdo ativo)

Taxa de aplicagéo real — exibe a taxa de aplicagéo atual (disponivel
somente quando houver um controlador de taxa no sistema)

Taxa de aplicagdo do alvo — exibe a taxa de aplica¢éo do alvo
(disponivel somente quando houver um controlador de taxa no
sistema)

Volume/Produto aplicado — exibe 0 volume ou peso do produto
aplicado (disponivel somente quando houver um controlador de taxa
no sistema)

Quantidade do tanque/compartimento restante — exibe o volume ou
0 peso do produto restante no tanque/compartimento (disponivel
somente quando houver um controlador de taxa no sistema)
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BARRA DE STATUS

A Barra de status oferece informagdes sobre status do GNSS, modo
de orientagéo, area limite, engate de dire¢&o assistida/automatica,
correcdo de inclinagdo, status de controle do implemento, status da
gota/presséo, status do fluxo do bocal e status do controle de taxa.

Quando um icone é pressionado, as informagdes de status
relacionadas s&o exibidas.

Status do GNSS

N

Modo de orientagdo \
Status da &rea contornada ~—__

Status da diregéo assistida/automatica ——

Status de corregdo de inclinagdo
Status do BoomPilot ——

Status da gota/pressio —

Status do fluxo do bocal —

Status do controle de taxa /

Verde = GPS, GLONASS ou SBAS (com ou sem
DGPS solicitado)

Amarelo = somente GPS
Vermelho = sem GNSS

Laranja = Planagem/ClearPath

X2 X

=
o
<%
]
%
m
o
=t
o
S
s
o
o
(']}
o

Orientag&o reta A-B
Orientag&o curva AB
Orientag&o pivo central
Orientagdo Ultima passagem

©®0e6d

Orientag&o para a préxima linha

Sem icone = sem orientagao

Status da area contornada

Limite externo = deslocamento fora da area contornada

Limite interno = deslocamento dentro da area contornada
Sem icone = sem limite estabelecido

Status da direcao assistida/automatica
. Verde = dire¢éo engatada, ativa

@ Amarelo = ativada, foram atendidas todas as condi¢des para
a dire¢do assistida/automatica

@ Vermelho = desativada, ndo foram atendidas todas as
condigdes para a direg&o assistida/automatica
Sem icone = nenhum sistema de direc&o assistida/
automatica instalado

Status de correcao de inclinacao

a Colorido = engatada, corregao de inclinagao aplicada
ativamente

@\ Vermelho = desativada

Sem icone = nenhum médulo do giroscdpio de inclinagéo
instalado no sistema ou a inclinagéo esta associada ao
sistema de diregao assistida/automatica

Status do BoomPilot

Verde = automatico

Amarelo = tudo ativado
Vermelho = desligado/manual

Sem icone = segéo unica (nenhum SmartCable ou SDM
instalado no sistema)

Status da gota/pressao

Colorido = engatada. A cor da gota esta diretamente
relacionada ao tamanho atual da gota. As opgdes de cores

incluem: QQ é QGQ

Cruzado = desativada

Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de presséo
instalado, nenhum monitor do sensor de pressdo no DCM

Status do fluxo do bocal

8  Verde = sistema de fluxo do bocal calibrado sem erros do
bocal

& Vermelho = desequilibrio do fluxo do bocal: o fluxo esta
acima ou abaixo do limite de alarme do bocal
Sem icone = nenhum equipamento de monitor do fluxo do
bocal foi detectado

Status do controle de taxa
@ Verde = operagéo normal

@ Amarelo = aviso do sistema (taxa/presséo incorretas etc.)
. Vermelho = erro do sistema (taxa/pressao incorretas etc.)

Sem icone = nenhum controle de taxa instalado
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DETALHES DOS RECURSOS DE ORIENTACAO

Recurso Ajuste A+
@ O recurso Ajuste A+ permite que a linha de referéncia atual
seja alterada para o local atual do veiculo.

Para ajustar a linha de referéncia:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone AJUSTE A+ @

Grau azimute

m Um azimute é definido como um angulo horizontal, medido no
sentido horério, a partir de uma linha de base norte. Ao usar

um azimute, o ponto a partir do qual o azimute se origina € o centro

de um circulo imaginério. Norte = 0°, Leste = 90°, Sul = 180°, Oeste

=270°.

O grau azimute pode ser inserido para determinar o local exato
do veiculo. Quando um modo de navegag&o € selecionado,
é possivel inserir o grau azimute.

Para estabelecer uma linha de referéncia do grau azimute:
1. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO
para exibir opgdes de navegacao.

2. Parainserir o grau azimute, pressione o icone AZIMUTE @

3. Use atela de entrada para estabelecer o grau azimute.

4. *“Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?”
Pressione:
» Sim - para inserir um nome e salvar a linha de referéncia
» N&o - para gerar um nome automaticamente

O console comegara a fornecer informagdes de navegagao.

Para estabelecer linhas de referéncia azimute adicionais, siga as
mesmas etapas da linha de referéncia azimute inicial.
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Retorno ao ponto

O Retorno ao ponto oferece orientagao de volta a um ponto
estabelecido em Visualizag&o do veiculo e Vis&o de campo. Em
Visualizagao do veiculo, uma seta direciona o veiculo de volta ao
ponto estabelecido. Em Visdo de campo, somente o ponto € exibido.

O retorno ao ponto é especifico do trabalho, e permanece ativo no
trabalho ativo até ser cancelado.

Marcagéo de um retorno ao ponto

Para marcar um retorno ao ponto:

1. Dirija até o local desejado do Retorno ao ponto @.

2. Pressione a guia OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO Orientagéo para um retorno ao ponto
para exibir opgdes de navegagéo.

3. Pressione o icone ADICIONAR PONTO @.

Para mostrar a distancia e a orientagéo para o retorno ao

ponto estabelecido:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO

para exibir opgdes de navegagéo.

2. Pressione ao icone ORIENTAGCAO PARA RETORNO AO
PONTO @.

O console comegara a fornecer informagdes de distancia na Barra

de orientacao, do veiculo até o ponto estabelecido.

Use o icone @ CANCELAR ORIENTAGAO PARA RETORNO
AO PONTO para ocultar a distancia e a orientagdo até o ponto
estabelecido.

Né&o é possivel calcular a orientagdo quando o sinal “?” aparece
na barra de orientagao.

Excluir o retorno ao ponto

Para excluir o retorno ao ponto estabelecido:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGCAO E ORIENTACAO
para exibir opg¢des de navegagao.

2. Pressione o icone EXCLUIR PONTO @.

O icone Excluir ponto nao fica disponivel quando a orientagdo para

retorno ao ponto estd ativa.
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Recurso Guia préxima linha

. . . Se for salva mais de uma linha de referéncia,

o recurso Guia proxima linha sera disponibilizado. Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de se¢éo
Quando a opgdo Guia proxima linha é pressionada, o veiculo presente e, se presente, que tipo de controle de segdo esta sendo
é direcionado até a Guia proxima linha salva no console. usado e quais sao as opgdes ativadas, ha varias opgGes disponiveis

para o controle de se¢do BoomPilot.
Para alterar para outras linhas de referéncia:

) ) _ Estaseco inclui opg intes configuracdes:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTAGAQ 0 So¢a0 INCILIT OPOes para 8 Sequinies conliguracoes

a para exibir opgdes de navegagao. » Sem mddulo de controle de segéo
2. Pressione o icone GUIAPROXIMALINHA @D @ @ . e Somente console
Para alternar entre todas as linhas de referéncia, pressione o Com chave liga/desliga opcional de trabalho
novamente o icone GUIA PROXIMA LINHA @) @ @ . » Pulverizador ISOBUS

e Somente console e ECU
e Com caixa de engrenagem

e Com um maédulo do status do implemento ISOBUS
(ISO ISM)

» Espalhadora ISOBUS
e Somente console
e Com chave de liga/desliga da espalhadora opcional
» Com mdédulo de controle de secédo Teelet e caixa de
engrenagem ou ISM
» Com mdédulo de controle de secéo TeeJet
Figura 18: Icone BoomPilot e Indicador da barra de status

Para ver qual linha de referéncia esta ativa, pressione o icone Modo
de orientagdo na Barra de status.

Figura 17: Ver qual linha de referéncia esta ativa
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Sem modulo de controle de secao

Quando ndo ha um sistema de controle de secgéo presente, o icone
do BoomPilot ou uma chave liga/desliga opcional de trabalho s&o
usados para ligar/desligar a se¢&o Unica. Somente uma largura de
sec¢ao sera ilustrada, e a barra de status ndo tera icone.

NOTA: Se houver um controlador ISOBUS, SmartCable, Modulo
condutor da segédo (SDM) ou Mddulo da fungéo de troca
(SFM), consulte as segbes a sequir para obter mais
informagoes.

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A 0 icone do
BOOMPILOT fica desabilitado.

Somente console
O icone do BoomPilot & usado para ativar/desativar a se¢&o.

Para definir configuragdes:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
3. Pressione .
4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot ndo afeta
o funcionamento desta opgéo.

Para ativar/desativar a aplicagdo usando o console:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir op¢des de navegagao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A

3. Pressione o icone do BOOMPILOT A para ativar/desativar
a secao.

Com chave liga/desliga opcional de trabalho
A chave liga/desliga de trabalho é usada para ativar/desativar
a segéo.

Para definir configuragdes:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAQ DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
3. Pressione [ a .
4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot ndo afeta
o funcionamento desta opgéo.

Nas areas onde a aplicagao é desejada:
1. Coloque a chave liga/desliga de trabalho na posic&o “ligada”.

Nas éreas onde a aplicagio néo é desejada:
1. Coloque a chave liga/desliga de trabalho na posi¢édo “desligada”.

Uso do console

Para controlar a se¢do usando o icone do BoomPilot quando ha uma
chave liga/desliga de trabalho no sistema:
1. Defina o “icone do BoomPilot’ como .
2. Achave liga/desliga de trabalho deve permanecer na
posicdo “desligada”.

3. Pressione o icone do BOOMPILOT A para ativar/desativar
a segao.

Pulverizador ISOBUS

Se uma Unidade de controle eletrénico (ECU) ISOBUS estiver
presente, o icone do BoomPilot ou uma caixa de engrenagem
opcional poderdo ser usados para ativar/desativar a barra. O

icone do BoomPilot também pode ser usado para definir o controle
automatico de se¢&o para manual A ou automatico A O niimero
de larguras de segéo exibidas dependera da configuragdo da
ISOBUS ECU.

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A 0 icone do
BOOMPILOT fica desabilitado.

Somente console e ECU

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializag&o do BoomPilot. O Modo de regulagem
automatica ou manual ndo afeta as opg¢des a seguir.

Para definir configuragdes:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
3. Pressione .
4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot néo afeta
o funcionamento desta opgéo.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicag&o:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir opg¢des de navegagao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A\.
<4Automatico - o icone da barra de status mudara para verde

NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar
manualmente a aplicagdo usando a Chave iniciar/parar na
tela de operagéo ISOBUS.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagéo:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO
para exibir opcdes de navegacao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A

<4Automatico - o icone da barra de status mudara para
vermelho A

3. Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS

4. Acesse a tela Operagéo
5. Use a chave INICIAR/PARAR [52].
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Com caixa de engrenagem

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagdo do BoomPilot. O Modo de regulagem
automatica ou manual n&o afeta as opgdes a seguir.

Para definir configuragdes:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAOQ DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

KIS RS Implemento |

4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot néo afeta
o funcionamento desta opgéo.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicacéo:
1. A Chave mestre e as chaves de sec&o da caixa de engrenagem
devem estar nas posigdes “ligada”.
2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGCAO
para exibir opgdes de navegagao.

3. Pressione o icone do BOOMPILOT A
<4Automatico — o icone da barra de status mudara para verde A
NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar

manualmente a aplicagdo usando a Chave mestre ou as
chaves de seg¢do individuais.

Cuidado: Em uma area previamente aplicada, a alteragdo manual
de uma chave de seg¢do mudara o BoomPilot para
0 modo manual. Por isso, se uma chave permanecer
na posigéo “ligada” apos a saida da area aplicada,
ela permaneceré desligada.

Para ativar/desativar manualmente a aplicacéo:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir opcdes de navegacao.
2. Pressione o icone do BOOMPILOT A
<MAanuaI - 0 icone da barra de status mudara para vermelho
3. Ligue/desligue a Chave mestre ou as chaves de segao
individuais.

Com um médulo do status do implemento ISOBUS
(ISO ISM)

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagao do BoomPilot. O Modo de regulagem
deve ser “Manual’.

Para definir configuragdes:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO B4.

3. Pressione [l E NG

4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot ndo afeta
o funcionamento desta opgéo.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagéo:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAOQ E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegacao.
2. Pressione o icone do BOOMPILOT A\.
<4Automatico — o icone da barra de status mudara para verde A

NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar
manualmente a aplicagdo usando as chaves conectadas ao
ISO ISM.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagéo:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir op¢des de navegacao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A

<4Automatico - o icone da barra de status mudara para
vermelho A
3. Ligue/desligue a Chave mestre ou as chaves de segao
individuais.
Espalhadora ISOBUS
Se uma Unidade de controle eletronico (ECU) ISOBUS estiver
presente, o icone do BoomPilot ou uma chave mestre remota
opcional poderéo ser usados para ativar/desativar a aplicagdo. O
icone do BoomPilot também pode ser usado para definir o controle
automatico de se¢&o para manual A ou automatico A

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A 0 icone do
BOOMPILOT fica desabilitado.

Somente console

Todas as configurages de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagdo do BoomPilot. O Modo de regulagem
deve ser “Manual’.

Para definir configuracées:
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

3. Pressione [[lFERETE.

4. Defina o “icone do BoomPilot” como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot néo afeta
o funcionamento desta opgéo.

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagéo:
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1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegagao.
2. Pressione o icone do BOOMPILOT A
<4Automatico - o icone da barra de status mudara para verde A
3. Prssione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS

4. Acesse a tela Operagéo.
5. Use achave INICIAR/PARAR :;I
NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar

manualmente a aplicagdo usando a Chave iniciar/parar na
tela de operagdo ISOBUS.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagéo:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTACAO
para exibir opgdes de navegacao.
2. Pressione o icone do BOOMPILOT A\.
<4Automatico — o icone da barra de status mudara para
vermelho A
3. Pssione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS
4. Acesse a tela Operagédo
5. Use a chave INICIAR/PARAR |

il

Com chave de liga/desliga da espalhadora
opcional

Todas as configuragdes de controle de taxa ISOBUS devem ser
definidas antes da inicializagdo do BoomPilot. O Modo de regulagem
automatica ou manual ndo afeta as opgdes a seguir.

Para definir configuragdes: __

1. Pressione a guia inferior TERMINAL UNIVERSAL ISOBUS .
2. Ative a Chave de difuséo remota.

3. Pressione a guia inferior CONFIGURAGCAO DO SISTEMA .
4. Pressione a guia lateral CONFIGURAGCAO .
5
6

. Pressione [l dEHERGY.

. Defina o “icone do BoomPilot” como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot ndo afeta
o funcionamento desta opgéo.

Nas areas onde a aplicagao é desejada:
1. Coloque a chave de liga/desliga da espalhadora na posicao
“ligada”.

Nas areas onde a aplicagdo néo ¢é desejada:
1. Coloque a chave de liga/desliga da espalhadora na
posigao “desligada”.

Com modulo de controle de secao

TeeJet e caixa de engrenagem ou ISM
Com a presencga de SmartCable, Médulo condutor da se¢&o (SDM)
ou Médulo da func&o de troca (SFM) e caixa de engrenagem ou
Médulo do status do implemento (ISM).

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A o icone do
BOOMPILOT fica desabilitado. A barra de status do
BoomPilot seréa desligada/manual A

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagéo:
1. A Chave automatica/manual da barra devera estar na posigao
“‘Automatica”.
<4Automatico — o icone da barra de status mudaréa para verde A
2. AChave mestre e as chaves de se¢ao devem estar na posigao
‘ligada”.
NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar
manualmente a aplicagdo usando as chaves da caixa de
engrenagem ou as chaves conectadas ao ISO ISM.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagéo:

1. A Chave automatica/manual da barra devera estar na
posicao ‘Manual’.
<qManual - o icone da barra de status estara vermelho A

2. Use as chaves da caixa de engrenagem ou as chaves
conectadas ao ISO ISM.

Com modulo de controle de secao
Teelet

Com a presenga de SmartCable, Mddulo condutor da segao (SDM)
ou Médulo da fungao de troca (SFM), o BoomPilot é usado para
definir o controle automatico de se¢éo como desligado/manual A
automatico A ou aplicagao local

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A o icone do
BOOMPILOT fica desabilitado. A barra de status do
BoomPilot seréa desligada/manual A

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagéo:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
para exibir op¢des de navegagéo.

2. Pressione e solte o icone do BOOMPILOT A
<«Ativar — 0 icone da barra de status mudara para verde A

<«Desativar - o icone da barra de status mudara para
vermelho A

Para fazer uma aplicag&o local:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
a para exibir opcdes de navegacao.
2. Pressione e mantenha pressionado o icone do BOOMPILOT A
sobre a area a ser aplicada.
< Aplicacéo local — o icone da barra de status mudara para
amarelo
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OPCOES ADICIONAIS DE IMPLEMENTO

SELECAO DO BOCAL

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de presséo
(PSIK) ou um Médulo de controle duplo com o Tipo de aplicagéo de
controle de produto definido como “Liquido”, e um Sensor primario
ou Monitor definido como “Presséo”, a selegdo do bocal é usada
para selecionar o tipo de bocal do pulverizador (série e capacidade),
com o intuito de determinar informagdes sobre 0 tamanho da gota.

A selegéo atual do Bocal € mostrada na caixa de informagdes
1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .
2. Pressione .

<A selecdo atual do Bocal € mostrada na caixa de informagdes
3. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Selecdo do bocal =
4. Selecione entre:

» Predefini¢do 1-5 do bocal — seleciona até 5 (cinco) bocais
para rapida recuperacdo, bem como o bocal atual, para
determinar informagdes sobre o tamanho da gota

» Bocal atual — exibe o bocal atual

AIBDO1S

Predefini¢cao

As predefini¢des do bocal permitem armazenar até cinco bocais
para rapida recuperacao.

1. Pressione .

2. Selecione uma série de bocal TeeJet.

3. Selecione a capacidade do bocal.

ABOO1S

“”:2 |

AS04E
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Bocal atual

A opgéo Bocal atual mostra o bocal ativo para a determinagao
das informag@es do atual tamanho da gota. Os bocais devem ser
predefinidos para que possam estar disponiveis para a sele¢éo do
bocal atual.

1. Pressione o bocal desejado.

O bocal selecionado sera mostrado:
<A caixa de informagdes na tela Implemento

<0 Status da gota/pressao ¢ exibido na barra de status das
telas de orientagéo

ABOO1S

MONITOR DE TAMANHO DA GOTA

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de pressao
(PSIK) ou um Médulo de controle duplo com o Tipo de aplicagéo de
controle de produto definido como “Liquido”, e o Sensor primario
ou Monitor definido como “Pressao”, é possivel ativar/desativar o
Monitor de tamanho da gota. Em seguida, 0 DSM é disponibilizado
nas telas de operagao.

Configuracao

Ativar/desativar DSM

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione JSETREGY.

KRS RS 1-Y Monitor de tamanho da gota

4. Selecione se o monitor de tamanho da gota esta ativado ou
desativado.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configuragao.

NOTA: Quando o Monitor de tamanho da gota estiver desativado,
o Status da gota/presséo néo fica disponivel na barra de
status da tela de orientagéo.

Selegao do bocal/Bocal atual
Para estabelecer as predefinigdes do bocal e o bocal atual, consulte
“Selegéo do bocal”.

Sensor de pressao do mdodulo de entrada/saida
Quando um Kit de interface do sensor de presséo esta presente,
as opgdes do Sensor de pressdo sao usadas para inserir a
classificagdo de pressdo maxima do sensor, de acordo com

o fabricante, e definir os alarmes de pressao alta e baixa,

determinados pelo usuario.
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Operacao
Barra de status

Barra de orientagao
A Barra de orientagdo mostra as informagdes que vocé selecionou,
incluindo a Atual press&o do sistema e o Atual tamanho da gota.

O Status da gota/presséo exibe informagdes relativas ao status atual

do tamanho da gota e da press&o do sistema.
1. Pressione o icone STATUS DA GOTA/PRESSAO & &6 & &

(Yer ) ¢

2. Pressione qualquer lugar da tela para retornar a tela de

orientagéo.

Status da gota/pressao

Colorido = engatado. A cor da gota esta diretamente
relacionada ao tamanho atual da gota. As opgdes de

coresincluem: 6 & & & & () ¢

& Cruzado = desativado

Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de
pressao esta instalado no sistema

1. Pressione a caixa INFORMACOES SELECIONAVEIS.
2. Selecione entre:

P Presséo do sistema — exibe a atual presséo do sistema
» Tamanho da gota — exibe 0 tamanho da gota do bocal atual

3. Pressione fora da caixa de sele¢do para retornar a tela
de orientacéo.

Tabela de tamanho da gota

MODULO DE SENSOR DA MARCHA A RE

Ao escolher um bocal de pulverizagéo que produza tamanhos de A configuragdo Modulo de sensor da marcha a ré é usada quando
gota correspondentes a uma das oito categorias de classificago, um Médulo de sensor da marcha a ré € adicionado a qualquer
lembre-se sempre de que um Unico bocal pode produzir diferentes definigéo. Isso permite o mapeamento e o controle da aplicagao,
classificacdes de tamanho da gota, em diferentes pressdes. Um bem como a orientacdo na tela durante o deslocamento em marcha

bocal pode produzir gotas médias em baixas pressdes, e gotas finas ~ aré.

a medida que a press&o aumenta.

Categoria Simbolo

» Permitir BoomPilot em marcha a ré — op¢éo usada para
permitir a fungdo BoomPilot durante o deslocamento em

Cédigo de cor ]
marcha a ré

Extremamente fina XF , . 3 .
— » Atraso de sinal em marcha ré — opgao usada para definir
Muito fina VF ermelho . X .

_ : 0 atraso ao ir do deslocamento para a frente & marcha a ré ou
Fina F Laranja da marcha a ré ao deslocamento para frente, atraso depois
Meédia M Amarelo do qual o icone do veiculo muda de diregio em uma tela
Grossa C A de navegagéo
Muito grossa VC erde
Extremamente grossa XC ‘ Branco
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SUBSTITUICAO DE VELOCIDADE
NO SOLO

Disponivel com um Mddulo de controle duplo (DCM) quando

¢ usada uma Caixa de engrenagem automatica (ASB) ou um Médulo
do status de entrada (ISM), a Substituigdo de velocidade no solo
(GSO) é a velocidade minima aplicada no controle automatico de
taxa de aplicagdo. Quando a velocidade do veiculo fica abaixo dessa
configuracéo, é o valor da Substitui¢do de velocidade no solo que
controla a taxa de aplicagéo, ndo o valor da velocidade real no solo.

A configuragdo Substituicdo de velocidade no solo (GSO) pode

ser usada para operar temporariamente o implemento usando

uma velocidade de GSO pré-selecionada, em vez da velocidade
real. O recurso de substituigdo é usado para alinhar rapidamente

0 implemento ao dar partida depois de uma parada brusca ou para
manter um padrdo de aplicacdo adequado, quando a maquina esta
manobrando em velocidades de solo muito baixas. Esse recurso
também pode ser usado para permitir que o operador nivele

o implemento a partir da cabine, com a maquina parada.

Marcha a ré em telas de orientacao

Durante o deslocamento em marcha a ré, manter o BoomPilot no
modo Marcha a ré ativa permite o controle automatico de segéo.
A mapeamento da aplicagéo e o controle de taxa de aplicagéo
funcionardo como se a maquina estivesse se deslocando a frente.

» Chave GSO desligada - o console de controle opera
normalmente

5 | haa 6. o ind » Chave GSO ligada e a velocidade real no solo é inferior
ADurante o deslocamento em marcha a ré, o indicador de a velocidade de GSO - o console de controle usa o valor da

Velocidade na Barra de orientagéo ficara vermelho “Velocidade GSO” definido para controlar a transportadora
Figura 19: Deslocamento para frente e as vazdes dos produtos quimicos injetados

e - CUIDADO: Durante o deslocamento em uma velocidade inferior
' k a velocidade de GSO configurada, esse recurso faréa com

““ que o produto seja aplicado a uma taxa coerente com a
_ L velocidade de GSO, ndo com a velocidade real no solo.
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [ ENEGEY.

3. Pressione o icone do TECLADO de Substituicdo de velocidade
no solo B2,
4. Use o teclado numérico para inserir um valor.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configuragao.
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BOOMPILOT

Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de se¢éo
presente e, se presente, que tipo de controle de se¢&o esta sendo
usado e quais sdo as opgdes ativadas, ha varias opgdes disponiveis
para o controle de se¢do BoomPilot. As configuragdes de Modo
inicial do BoomPilot e o icone do BoomPilot alteram a forma como o
controle de segdo € manipulado nas telas de orientagao.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione JSEREEY.

3. Selecione entre:

» Modo inicial do BoomPilot — usado para definir a ativagéo do
BoomPilot automatico, por velocidade (ou a ativagdo manual,
pelo icone)

» icone do BoomPilot — usado para ativar o icone destinado ao
controle manual do BoomPilot

4. Pressione a seta RETORNAR <:3 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal Configuragéo.

Modo inicial do BoomPilot

O Modo inicial do BoomPilot define se o controle do BoomPilot

é iniciado automaticamente, por velocidade ou manualmente, pelo
icone do BoomPilot.

<«4Desligado — 0 BoomPilot seré controlado pelo seu icone nas
opgdes Navegacdo e orientagdo, nas telas de orientagao

<4 Automatico — o BoomPilot sera controlado por velocidade

icone BoomPilot

O icone do BoomPilot é usado para ativar um icone nas opgdes de
Navegagéo e orientagao, nas telas de orientagao, a fim de controlar
manualmente o BoomPilot

< Ativar - o icone do BoomPilot estara disponivel nas opgdes
de Navegagao e orientac&o, nas telas de orientagéo, para
operar o controle automatico de segéo
<«4Desativar - o icone do BoomPilot ndo estara disponivel nas
opgdes de Navegacéo e orientagao
Figura 21: Icone do BoomPilot na tela de orientagéo
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MONITOR DE FLUXO DO BOCAL

Quando um Kit do monitor de fluxo do bocal esta presente, as
opgdes do monitor séo usadas para configurar limites de fluxo
€ 0 comportamento do alarme, bem como operar 0 processo de
balanceamento do fluxo do bocal.

NOTA: Para obter instrugbes detalhadas de configuragéo, consulte
o guia complementar Monitor de fluxo do bocal (TFM).

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

PRI (RS (0415 Monitor de fluxo do bocal

3. Selecione entre:
» Percentual de alarme do bocal — usado para definir o intervalo
de relatérios de erros dos sensores do bocal
P Atraso do alarme do bocal — usado para definir o tempo que
0 console aguarda antes de soar um alarme do bocal, apos
a detecgéo de um erro
» Numero de segdes — opgao usada para definir o nimero
de se¢des
» Nimero de bocais por se¢éo — opgdo usada para inserir
0 numero de bocais na se¢éo especificada
P Percentual de balanceamento do bocal - esta op¢ao define
o intervalo de balanceamento dos sensores do bocal
NOTA: O implemento deve estar em um trabalho e todas as
segdes devem estar no inicio do processo de balanceamento do
bocal.

» Balanceamento do monitor de fluxo do bocal — usado para
iniciar o processo de balanceamento do fluxo do bocal

GERENCIAMENTO DE DADOS

4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURAGAO para voltar a tela principal Configuragéo.

Figura 22: Opcdes do monitor de fluxo do bocal

O gerenciamento de dados permite transferir e gerenciar dados do
trabalho, gerar relatorios sobre dados do trabalho, alterar o modo de
trabalho e transferir e gerenciar as configuragdes de maquina.

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .
2. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS E
3. Selecione entre:
» Dados do trabalho — no modo de trabalho avangado,
esta opgdo € usada para transferir (excluir, importar,
exportar) e gerenciar informagdes do trabalho (criar
um novo trabalho, excluir um trabalho ou copiar Linhas
de referéncia, Limites, Dados aplicados e/ou Mapa de
prescricdo de um trabalho para um novo trabalho)
P Relatorios — opgéo usada para criar relatérios de
trabalho e salva-los em uma unidade de pen drive

» Opcdes — opgéo usada para selecionar o modo de
trabalho simples ou avangado

» Configuracdes da maquina — esta opgao permite transferir
(excluir, importar, exportar) e gerenciar configuragdes de
maquina (criar uma nova configuragdo de maquina, copiar ou
excluir uma configuragdo de maquina, salvar a configuragéo
de maquina atual no arquivo selecionado ou carregar
a configuragéo de maquina do arquivo selecionado)

Figura 23: Opcdes de gerenciamento de dados
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Dados do trabalho

No modo de trabalho avangado, as opc¢des de dados do trabalho
sé&o usadas para transferir (excluir, importar, exportar) e gerenciar
informagdes do trabalho (criar um novo trabalho, excluir um trabalho
ou copiar Linhas de referéncia, Limites, Dados aplicados e/ou Mapa
de prescri¢do de um trabalho para um novo trabalho).

Os Dados do trabalho incluem:
+ Nome do trabalho
+ Nomes de cliente, fazenda e campo
+ Limite
+ Area de cobertura
+ Linhas de referéncia
+ Mapas (cobertura, prescri¢do, aplicagéo, taxa alvo predefinida)
+ Falhas do bocal

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=.

2. Pressione DECEEGC R L.

3. Selecione entre:

» Transferir — no modo de trabalho avangado, permite transferir
os trabalhos selecionados de ou para uma L&dade de pen
drive , bem como excluir trabalhos &/, Os trabalhos
transferidos para um dispositivo de armazenamento em pen
drive podem ser abertos e atualizados usando o Fieldware
Link. No Fieldware Link, o usuario pode inserir dados de
cliente, fazenda e campo, bem como copiar/editar trabalhos
para reutilizagao de limites e linhas de referéncia. A partir
do Fieldware Link, os trabalhos podem ser transferidos para
um dispositivo de armazenamento em pen drive para, em
seguida, retornarem ao armazenamento interno do console
e serem utilizados.

» Gerenciar — no modo de trabalho avangado, esta opgéo
permite criar um novo trabalho vazio, copiar Linhas de
referéncia, Limites, Dados aplicados e/ou Mapa de prescri¢éo
de um trabalho selecionado para um novo trabalho, bem
como excluir um trabalho selecionado

4. Pressione a seta RETORNAR <“‘) ou a guia lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS e para voltar a tela principal

Gerenciamento de dados.

Figura 24: Opgdes de dados do trabalho

Configuracoes de maquina

As Configuragdes de maquina séo usadas para transferir
(excluir, importar, exportar) e gerenciar perfis para
configuragdes de maquina (criar um novo perfil, copiar ou
excluir um perfil, salvar o perfil atual no perfil selecionado ou
carregar as configuragdes de maquina do perfil selecionado).

As ConfiguragBes de maquina incluem:
+ Configuragdes do implemento
+ Configuragdes de diregéo automatica/corregao de inclinagéo
+ Configuragdes de controle de taxa
+ Configuragdes especificas do trabalho (incluindo taxas de
aplicagéo, tipo de aplicagao e atribui¢des de Canal do produto)

NOTA: Nem todas as configuragbes sao salvas como parte das
configuragdes de méaquina. Consulte os detalhes no anexo
“Configuragdes do menu do console Aeros”.

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=.

PR S LS W] Configuragdes de maquina |

3. Selecione entre:

P Transferir — permite transferir as configuragdes de maquina

selecionadas de ou para uma ug_{cjade de pen drive
, bem como exclui-las €. As configuragdes de

maquina transferidas para um dispositivo de armazenamento
em pen drive podem ser abertas e atualizadas usando o
Fieldware Link. A partir do Fieldware Link, as configuragtes
de maquina podem ser transferidas para um dispositivo de
armazenamento em pen drive para, em seguida, retornarem
ao armazenamento interno do console e serem utilizadas.

P Gerenciar — esta op¢&o permite a criagdo de novas
configuragdes de maquina vazias, a copia de configuragdes
de maquina selecionadas para novas configuragoes
de maquina, a exclusao de configuragdes de maquina
selecionadas, a gravagdo das configuragdes de maquina
atuais nas configuragdes de maquina selecionadas ou o
carregamento das configuragdes de maquina selecionadas
nas configuragdes atuais

4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS [=] para voltar 4 tela principal
Gerenciamento de dados.

Figura 25: Confiquracdes de maquina
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CONFIGURAGOES DO SISTEMA

Os diagramas a sequir refletem as configuragdes tipicas do Aeros. Devido a variedade de configuragdes possiveis, os valores a seguir
devem ser usados apenas para fins de referéncia.

Figura 26: Espalhadora Aeros IC18

Opcoes de CAN Teedet

@1 Cémera RealView
DAY A
v .
A%,

Antena GPS RXA-30
Antena GPS GLONASS )
Receptor GPS RX510 / Receptor GPS RX610

>’ Sistema de diregéo

45-05968 - Chicote, UT Aeros, > automatica FieldPiot

Somente caixa de ligagdo TJT

> Maddulo de sensor da marcha a ré

{2 &5 Kit de interface do sensor de presséo
’ ] B & para monitor de tamanho da gota (DSM)

ogejuaLuje ap ogeo eied EET

Cabo de extensdo
45-09023-6m
45-09024-9m
45-09025- 12 m

45-10143 - Chicote da valvula do IC18

S
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Figura 27: Pulverizador Aeros IC18

Opcoes de CAN TeelJet
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Figura 28: DCM Aeros
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MANUAL DO USUARIO

ORIENTACAO SIMPLES INICIAL

Ne 1 ATIVACAO

Ne 2 TELA INICIAL

N° 3 IR PARA CONFIGURAGCAO

1) Defina as configuracgdes culturais locais
2) Configurar o GNSS
3) Configurar o implemento

N° 4 INICIAR NOVO TRABALHO OU CONTINUAR TRABALHO

Ne 5 CONFIGURAR ORIENTAGAO

1) Escolher um modo de orientacao
2) Estabelecer uma orientacdo A-B
3) Criar um limite de aplicacdo
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