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Informacje o bezpieczenstwie
. Firma TeeJet Technologies nie odpowiada za uszkodzenia lub szkody fizyczne spowodowane niestosowaniem sig do ponizszych
A wymagan bezpieczefstwa.

Jako operator pojazdu uzytkownik odpowiada za jego bezpieczne dziatanie.

System Aeros 9040 wraz z urzagdzeniem do sterowania wspomaganego/automatycznego nie zastepujg operatora pojazdu.
Uzytkownikowi nie wolno opuszczaé pojazdu, gdy system Aeros 9040 jest uruchomiony.

Przed uruchomieniem i w trakcie pracy urzadzenia nalezy upewnic sie, ze w okolicy pojazdu nie ma innych os6b lub przeszkod.

System Aeros 9040 jest przeznaczony do wspomagania i zwiekszenia wydajnosci prac polowych. Kierowca odpowiada w petni za jako$¢
pracy i jej rezultaty.

Przed wjechaniem na drogi publiczne nalezy odigczy¢ lub usuna¢ wszelkie urzadzenia do sterownia wspomaganego/automatycznego.
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PROSTEWYTYCZNE DOTYCZACE URUCHOMIENIA

1. WEACZANIE ZASILANIA

Jasny ekran dotykowy

—— Przycisk ekranu gtéwnego
— Przycisk ulubionych

Przycisk zasilania

Porty USB z gumowymi ostonami
— Glosniki

Cyfrowe ztgcze predkosci
(LAN)
Z gumowg ostong,

Porty USB z gumowymi
ostonami

Ztacze anteny GNSS

Ztacze kamery
Z gumowa ostong

Ztacze zasilania

Zintegrowane mocowanie RAM
(wymagany montaz)

Ztacze anteny WiFi

Zalecana instalacja anteny
Antena GNSS powinna by¢ zamontowana jak najbardziej z przodu
na gbrze kabiny na metalowej powierzchni wielkosci okoto 10 cm2.

Przycisk ekranu gtéwnego
Przycisk ekranu gtéwnego E\] stanowi skrét do ekranu gtéwnego.

Przycisk wiaczania/wytaczania zasilania

Wiaczanie — Naci$nij przycisk ZASILANIA , aby uruchomic¢
konsole. Po wigczeniu konsoli urzadzenie Aeros rozpoczyna
sekwencje uruchamiania.

Wytgczanie — Nacisnij i przytrzymaj przez chwile przycisk ZASILANIA
, az na ekranie pojawi si¢ potwierdzenie trybu wyltgczania.

OSTRZEZENIE! Odczekaj 10 sekund przed ponownym
uruchomieniem konsoli.

2. EKRAN GEOWNY

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakofczona, pojawi sie ekran
gtdwny z opcjg rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania.

R Y
L I Uniwersalny terminal ISOBUS
Petnoekranowy widok wideo z kamery RealView
Ustawienia urzadzenia

Ekran gtéwny/zadania (lub naciénij przycisk
ekranu gtéwnego)

Ustawianie systemu

Ustawienia systemu umozliwiajg konfiguracje konsoli, urzadzenia
oraz jego osprzetu. Cztery boczne karty zapewniajg dostep do opcji
Konfiguracja urzadzenia/osprzetu, Zarzadzanie danymi, Ustawienia
konsoli oraz Narzedzia.

Petnoekranowy widok wideo z kamery RealView
Podglad strumieni obrazu i konfiguracja kamer bez dostepnych danych
GNSS. Opcje nawigaciji RealView nie sg dostepne na tym ekranie.

Widok uniwersalnego terminala ISOBUS

Dostep do opcji i funkcji zwigzanych z obstugg ECU ISOBUS.

Z poziomu tego miejsca mozna sterowac opryskiwaczem upraw lub
rozsiewaczem w przypadku potaczenia z tego typu osprzetem.

Tryb prosty lub zaawansowany

Aby przetaczy¢ sie pomiedzy trybem prostym i zaawansowanym,
nalezy zapoznac sig z rozdziatem dotyczacym konfiguracji w sekcii
Dane -> Opcje.

» Tryb prosty — w danej chwili dostepne jest tylko jedno
zadanie. Na ekranie glownym wys$wietlane sg wytgcznie
obszary pokrycia i obszar ograniczony. Wytacznie biezace
zadanie moze zosta¢ zapisane w raportach. Uzywanie z
oprogramowaniem Fieldware Link jest niedostepne.

» Tryb zaawansowany — zawsze bedzie dostepne wiecej niz
jedno zadanie. Na ekranie gldwnym wy$wietlane sg nazwy
klienta, gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia, czas
stosowania oraz odlegto$¢ od wybranego zadania. Wszystkie
zapisane profile zadan mozna wyeksportowa¢ jako plik PDF,
SHP lub KML na naped USB przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.
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3. PRZEJSCIE DO KONFIGURACIJI

Z poziomu ekranu gtéwnego nalezy wybra¢ przycisk Ustawienia systemu, dostepny w jego dolnej czesci, aby przej$¢ do konfiguracii
konsoli, maszyny oraz jej osprzetu. Cztery boczne karty zapewniajg dostep do opcji Konfiguracja urzadzenia/osprzetu, Zarzadzanie danymi,
Ustawienia konsoli oraz Narzedzia.

1) Konfiguracja lokalnych ustawien
regionalnych

Ustawienia regionalne stuzg do konfiguracji jednostek, jezyka
oraz strefy czasowej konsoli Aeros, jak réwniez ECU, ktdre sg
przewidziane w systemie.

Boczne karty

Boczna karta Konfiguracja
Boczna karta Zarzadzanie danymi
Boczna karta Ustawienia konsoli

Boczna karta Narzedzia

Dolna karta Ustawienia systemu

2) Konfiguracja GNSS
Opcja GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS, portu GNSS oraz
PRN, jak réwniez wyswietlenie informacii o stanie GNSS.

. Naciénij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA 2.

1
2

UWAGA: opcje jezykowe, dostepne w danym ECU, moga sig roznié. ~ 3- Nacisnij opcje -
4

. Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU (o)
. Naciénij przycisk boczny KONSOLA (.

1
2
3. Nacisnij opcje .
4

. Wybierz jedna z opcji:

» Jednostki — umozliwiaja zdefiniowanie jednostek systemu

» Jezyk — umozliwia zdefiniowanie jezyka systemu

. Wybierz jedna z opci:
» Typ GNSS - umozliwia zatwierdzenie transmis;ji zrodtowych
GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (z lub bez wymaganego DGPS)
P Port GNSS Port — ustawia port komunikacyjny GNSS jako
wewnetrzny lub zewnetrzny

» Informacje o stanie GNSS — wyswietla informacje o biezacym
stanie GNSS

» Strefa czasowa — umozliwia ustalenie lokalnej strefy czasowej B Program — te funkcje powinni obstugiwaé wylacznie

specjalisci TeeJet
» PRN — wybor SBAS PRN, ktory zapewni inne dane korekcii

réznicowej GNSS. Ustaw jako , aby zapewnic¢
automatyczny wybér PRN.

5. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA, 9 aby ustawic¢
wybrane okreslone opcje GNSS.

6. Wybierz:
» GPS - nieskorygowane sygnaty z systemu GPS
UWAGA: GPS jest zawsze wybrany.
P GLONASS - dodaje nieskorygowane sygnaty z
systemu GLONASS

» SBAS (np. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) - dodaje
réznicowo korygowane sygnaly z systemu SBAS

» Wymagany DGPS - dodaje réznicowo skorygowane sygnaty
GPS (system SBAS réwniez musi by¢ wybrany)
UWAGA: konsola nie umozliwi nawigacji w trybie
wymaganego DGPS bez skorygowanego sygnatu DGPS.
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. Zamknij ten ekran, aby rozpocza¢ inicjalizacje odbiornika GNSS.
Potrwa to okoto jednej minuty i konsola nie bedzie reagowaé
przez ten czas.

3) Konfiguracja osprzetu

Ustawienia osprzetu umozliwiajg okre$lenie poszczegoinych
ustawien zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza lub
trybem zakosu. Dostepne ustawienia bedg rézni¢ sie w zaleznosci
od okre$lonego sprzetu dostepnego w systemie.

Ustawienia osprzetu zalezne od stosowanych
urzadzen
Ta sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguracii
osprzetu:

» Pojedyncza sekcja

» Sekcja(e) z konfiguracjg opryskiwacz/rozsiewacz ISOBUS

» Wiele sekcji z modutem sterownika sekcji lub modutem funkcii
przetaczania i podwojnym modutem sterowania z modutem
stanu wejS¢ lub automatyczng skrzynka sterownicza

Ustawienia pojedynczej sekcji
Ustawienia pojedynczej sekcji sg uzywane, gdy w systemie nie
ma opcji SmartCable, modutu sterownika sekcji (SDM) lub modutu
funkcji przetaczania (SFM), tj. nie ma sterowania sekcji. Caty obszar
dostarczania lub belka sg traktowane jako jedna sekcja.
1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Nacinij przycisk [ el
3. Wybierz jedng z opcji:
» Typ urzadzenia — umozliwia wybor typu urzadzenia, ktére
w najwiekszym stopniu odpowiada danemu urzadzeniu
» Wysoko$¢ anteny GNSS - umozliwia pomiar wysokosci
anteny od ziemi
» Typ osprzetu — umozliwia wybor uktadu sekcji dia
zastosowanej lokalizacji produktu (zapoznaj sie z
dodatkowymi informacjami, ktore zamieszczono w punkcie
Typ osprzetu)
» Szeroko$¢ nawigacji — umozliwia ustawienie odlegtoSci
pomiedzy trasami nawigacii
» Szeroko$¢ robocza/aplikacii — stuzy do wpisania catkowitej
szerokosci osprzetu. Zakres wynosi od 1,0 do 75,0 metréw.
» Monitor wielkosci kropli [w zalezno$ci od dostepnosci] —
umozliwia wigczenie monitorowania wielko$ci kropli
maksymalnie dla pieciu wcze$niej wybranych
dyszy opryskiwacza
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» Wybér dyszy [w zalezno$ci od dostepnosci] — umozliwia wybor
typu dyszy opryskiwacza (seria i pojemnos¢) w celu ustalenia

P Szeroko$¢ nawigacji — umozliwia wprowadzenie odlegtoSci
pomiedzy trasami nawigacji

parametrow dotyczacych wielkosci kropli » Szerokos¢ aplikacji [typ osprzetu do pracy w linii prostej,
ustawiany w ISOBUS ECU] — umozliwia wprowadzanie

catkowitej szerokosci osprzetu

» Alarm obszaru stosowania — umozliwia okreslenie alarmu
informujacego o opuszczeniu lub wjechaniu na obszar

stosowania P Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu rozsiewacza, ustawiany

w ISOBUS ECU] - umozliwia wprowadzanie catkowitej
szeroko$ci osprzetu

» Tryb uruchamiania BoomPilot - umozliwia ustalenie, czy
funkcja BoomPilot bedzie sterowana przy uzyciu predkosci lub
ikony BoomPilot » Monitor wielkosci kropli [dostepny tylko w przypadku
zestawu interfejsu czujnika cisnienia] — umozliwia wigczenie
monitorowania wielkosci kropli maksymalnie dla pieciu

dysz opryskiwacza

» lkona BoomPilot — umozliwia aktywacje ekranu nawigacii
w celu recznego sterowania rysowaniem aplikacji na ekranie
4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA ™ aby skonfigurowaé
okre$lone opcje osprzetu. Szczegdtowe informacje mozna
znalez¢ w rozdziale Osprzet.

» Wybor dyszy [typ osprzetu do pracy w linii prostej, dostepny
w ISOBUS ECU] - umozliwia wybor typu dyszy opryskiwacza
P Alarm obszaru stosowania — umozliwia okreslenie
alarmu informujacego o opuszczeniu lub wjechaniu
na obszar stosowania
» Tryb uruchamiania BoomPilot — umozliwia sterowanie
BoomPilot w sposéb automatyczny, na podstawie predkosci
lub reczny, przy uzyciu ikony BoomPilot
» Ikona BoomPilot — umozliwia aktywacje ikony recznego
sterowania funkcja BoomPilot
4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA * aby skonfigurowaé
okreslone opcje osprzetu.

Sekcja(e) z konfiguracjg opryskiwacz/rozsiewacz ISOBUS
Niektore opcje dotyczace osprzetu konfiguruje sie w ISOBUS ECU.
Jezeli opcje te sg réwniez dostepne w sekcji Ustawienia osprzetu,
beda one wyszarzone lub niedostepne.

1. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Nacisnij przycisk S aeasl

3. Wybierz jedng z opcii:

» Typ urzadzenia [w zaleznosci od dostepno$ci] — umozliwia
wybor typu urzadzenia, ktére w najwiekszym stopniu
odpowiada danemu urzadzeniu

» Wysoko$¢ anteny GNSS [w zaleznos$ci od dostepnosci] —
umozliwia pomiar wysokosci anteny od ziemi

» Typ osprzetu — umozliwia wybor uktadu sekcji dla
zastosowanej lokalizacji produktu (zapoznaj sie
z dodatkowymi informacjami, ktore zamieszczono
w punkcie Typ osprzetu)
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Wiele sekcji 4 konﬁgurach SDM/SFM i DCM » Minimalizowanie predko$ci jazdy — stuzy do ustawiania

Z konfiguracjg ISM/ASB minimalnej predkosci, jaka ma by¢ stosowana w przypadku
Z opcji Wiele sekcji z konfiguracjg SDM/SFM i DCM z konfiguracjg sterowania w oparciu o automatyczng dawke zastosowania
ISM/ASB nalezy skorzystac, jezeli w systemie wystepuje modut 4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA ™ aby skonfigurowaé

sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji przetaczania (SFM) wraz
z podwojnym modutem sterowania (DCM) oraz modutem stanu
wejs¢ (ISM) lub automatyczng skrzynka sterowniczg (ASB). Obszar
dostarczania lub belki moze zawiera¢ do 15 sekcji 0 zréznicowane;
szeroko$ci oraz (w trybie rozsiewacza) dtugosci. Dodatkowe

opcje dostepne z modutem SDM obejmujg Natozenie stosowania,
Opo6znienie stosowania oraz Tryb zakosu.

okreslone opcje osprzetu.

Modut funkcji przetaczania umozliwia reczne i automatyczne
sterowanie belkami (zakres sterowania moze obejmowac
nawet 20 belek).

Podwajny modut sterowania (DCM) taczy sie z sitownikami i
czujnikami osprzetu przewidzianego dla produktu i odpowiada za
sterowanie uwalnianiem produktu, ktore polega na udostepnieniu
funkcji sterowania dawka w ramach magistrali CAN. Sygnaty
wyj$ciowe do sterowania zaworami mogg by¢ dwukierunkowe lub
modulowane w oparciu o szeroko$¢ impulsow.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Nacisnij przycisk S easl
3. Wybierz jedng z opciji:
P Typ urzadzenia [w zaleznoci od dostepnosci] — umozliwia
wybor typu urzadzenia, ktdre w najwigkszym stopniu
odpowiada danemu urzadzeniu

P Wysokos¢ anteny GNSS [w zaleznosci od dostepnosci] —
umozliwia pomiar wysokosci anteny od ziemi

E'E-Ectil:m 1: 4.00 m

P Typ osprzetu — umozliwia wybér uktadu sekcji dla
zastosowanej lokalizacji produktu (zapoznaj sie =
z dodatkowymi informacjami, ktore zamieszczono
w punkcie Typ osprzetu)

P Symetryczny osprzet — umozliwia ustalenie, czy sekcje sg
parowane i majq te same warto$ci szerokosci, przesuniecia
i dlugosci

P Wiele modutéw wyjéciowych sekcji — umoZliwia stosowanie

wielu modutow wyjsciowych sekcji na magistrali CAN Dodatkowe ustawienia zalezne od typu osprzetu

Typ osprzetu pozwala wybra¢ typ wzorca aplikacii, ktdry najbardzie;

P Liczba sekcji osprzetu — umozliwia wybor liczby sekcji osprzetu odpowiada Twojemu systemow,

P Szeroko$¢ nawigacji — umozliwia wprowadzenie odlegtosci

pomiedzy trasami nawigacji o W trybie prostym — sekcje belki nie majg dtugosci i sa w linii

tatej odlegtosci t
P Szeroko$¢ stosowania/robocza — wprowadz szeroko$ci kazde; statej odleglosci od anteny

sekeji w celu obliczenia catkowitej szerokosci wszystkich

sekcji osprzetu. Kazda sekcja moze mie¢ inng szerokos¢.
Sekcje s ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na
urzadzenie od przodu. Zakres dla kazdej sekcji wynosi od

0,0 do 75,0 metréw. Laczna warto$¢ dla wszystkich sekcji
musi by¢ wigksza od 1,0 metra. o W trybie zakosu — tworzona jest wirtualna linia zgodna

z sekcja 1, od ktorej sekcja lub sekcje stosowania nie majq
dtugoéci i moga znajdowac sie w réznych odlegtosciach od
linii (dostepnos¢ jest uzalezniona od okreslonego sprzetu
w systemie)

o W trybie rozsiewacza — tworzona jest wirtualna linia
zgodna z dyskami podawania, od ktérych sekcja lub sekcje
stosowania moga mie¢ rozng dtugo$¢ i moga znajdowac sie
w réznych odlegtosciach od linii (dostepno$¢ jest uzalezniona
od okre$lonego sprzetu w systemie)

UWAGA: jesli Uktad symetryczny osprzetu jest wigczony,
tylko pierwsza z kazdej pary ustawionych sekcji bedzie
dostepna do zaznaczenia.

P Rozstaw dysz — stuzy do wprowadzania rozstawu dysz
opryskiwacza
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Rysunek 1: Typ osprzetu — prosty

Rysunek 2: Typ osprzetu — rozsiewacz

Rysunek 3: Typ osprzetu — zakosowy

Numery sekcji
Sekcje sg ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na urzadzenie
od przodu.

Prosty
Sekcje belki nie majg diugosci i sg w linii statej odlegtosci od anteny.

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.

2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu 9

Wybierz jedna z opciji:

» Kierunek przesuniecia osprzetu w linii @ — umozliwia
okre$lenie, czy osprzet znajduje sie przed lub za anteng
GNSS, gdy pojazd porusza sie do przodu

» Odlegtosé przesuniecia osprzetu w linii @ — umozliwia
okreslenie odlegtosci w linii od anteny GNSS do osprzetu.

» Kierunek przesuniecia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
wybdr poprzecznego kierunku od linii srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odlegto$¢ przesunigcia osprzetu poprzecznego @ —
umozliwia okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu

w

» Natozenie* — umozZliwia okre$lenie wielkoSci dopuszczalnego
natozenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Czas opdznienia wiaczania® — umozliwia ustawianie czasu
wiaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano Zadnych
prac, zmnigjsz warto$¢ opdZnienia czasu wigczenia.

Jesli stosowanie wigcza sie zbyt pézno, zwieksz wartos¢
op6znienia czasu wigczenia.

P Czas opdznienia wytgczania® — umozliwia ustawianie czasu
wytaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: jesli stosowanie wytgcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktorym nie wykonano Zadnych
prac, zmniejsz warto$¢ opoZnienia czasu wyfgczenia.

Jesli stosowanie wytgcza sie zbyt pdzno, zwigksz warto$¢
opbznienia czasu wyfgczenia.

*Dostepne w przypadku SmartCable, modutu sterownika sekcji
(SDM), modutu funkcji przetaczania (SFM) lub ISOBUS.

Rysunek 4: Kierunki i odlegfoSci przesuniecia
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Rozsiewacz — TeeJet

Tworzona jest wirtualna linia zgodna z dyskami podawania, od
ktorych sekcja lub sekcje stosowania mogg mie¢ rézng diugose

i mogg znajdowac sig w roznych odlegtosciach od linii (dostepnosé¢
jest uzalezniona od okre$lonego sprzetu w systemie).

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu 9
3. Wybierz jedng z opciji:
» Typ ustawiania — umozliwia wybor typu rozsiewacza
» Odlegtosé anteny od talerzy @ — umozliwia okreslenie
odlegtosci od anteny GNSS do dyskow lub mechanizmu
rozpylania
» Kierunek przesuniecia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
wyb6r poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu
» Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ —
umozliwia okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu
P Natozenie* — umozliwia okreslenie wielko$ci dopuszczalnego
natoZenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek
» Czas opdznienia wigczania® — umozliwia ustawianie czasu
wiaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac
UWAGA: jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktorym nie wykonano Zzadnych
prac, zmnigjsz warto$¢ opoznienia czasu wigczenia.
Jesli stosowanie wigcza sie zbyt p6zno, zwigksz warto$¢
opdznienia czasu wigczenia.

» Czas opdznienia wytaczania® — umozliwia ustawianie czasu
wylaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: jesli stosowanie wyfgcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktdrym nie wykonano zadnych
prac, zmnigjsz warto$¢ opdZnienia czasu wyfaczenia.

Jedli stosowanie wytgcza sie zbyt pdzno, zwieksz warto$¢
opbZnienia czasu wyfaczenia.

» Odlegtosé przesuniecia rozrzutu € — umozliwia ustawienie
odlegto$ci miedzy dyskami lub mechanizmem rozpylania oraz
miejsca, gdzie produkt poczatkowo trafia na ziemie w sekcji 1.

» Przesuniecia sekcji @ — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesunigcia od sekcji 1 (linia przesuniecia rozrzutu)
do wiodacej krawedzi kazdej sekcji. Sekcja 1 zawsze
wynosi 0. Wszystkie pozostate sekcje moga by¢
w réznych odlegtosciach.

» Diugosci sekcji @ — umozliwia ustawienie dlugosci stosowania
w kazdej sekcji. Kazda sekcja moze mie¢ inng dtugo$é.

UWAGA: sekcje sq ponumerowane od lewej do prawej,
patrzac na urzadzenie od przodu.

*Dostepne w przypadku SmartCable, modutu sterownika sekcji
(SDM), modutu funkcji przetaczania (SFM) lub ISOBUS.

Rysunek 6: Kierunek i odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego

—

Q —
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Regulacja odlegtosci przesuniecia osprzetu poprzecznego
Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego umozliwia
wprowadzenie odlegtosci od linii $rodkowej urzadzenia do $rodka
osprzetu. Gdy mapowanie na ekranie przedstawia brak natozenia
lub przerwe, natomiast stosowanie w polu zapewnia spojne
natozenie lub przerwe jedynie z jednej strony kierunku jazdy, nalezy
obliczy¢ regulacje odlegtosci przesuniecia osprzetu poprzecznego

i skorygowaé warto$¢ odlegto$ci przesunigcia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza
samobieznego nalezy uzy¢ kalkulacji regulacji przesunigcia GNSS
w celu obliczenia regulaciji odlegtosci przesuniecia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza wleczonego
lub doczepianego nalezy uzy¢ kalkulacji regulacji przesuniecia
osprzetu w celu obliczenia regulacji odlegto$ci przesuniecia osprzetu.
UWAGA: w przypadku uzywania sterowania wspomaganego/
automatycznego, je$li mapowanie na ekranie przedstawia

natozenia lub przerwy, moze by¢ wymagane skorygowanie
ustawien sterowania wspomaganego/automatycznego.

Obliczanie regulacji przesuniecia GNSS
Aby obliczy¢ regulacje przesunigcia GNSS przy uzyciu tej samej trasy nawigacyjnej:
1. Utwérz linig prosta AB.

2. Przy wigczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz @ przynajmniej 30 metréw i umiesé flagi na dyszlu lub
obok urzadzenia.

3. Zawrdé i wiacz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac @ na tej samej trasie nawigacyjnej AB. Umies¢ flagi na dyszlu lub obok
urzadzenia lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie @.

4. Zmierz roznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdem @.
5. Podziel zmierzong odlegtos¢ © na pét. Ta roznica bedzie stanowié regulacje przesuniecia.

6. Odpowiednio zwigksz lub zmniejsz odlegto$¢ przesuniecia, w zalezno$ci od tego, gdzie wystepuje natozenie stosowania w polu i biezace
ustawienie kierunku przesunigcia osprzetu.

Biezace ustawienia przesuniecia

Natozenie stosowania Kierunek przesuniecia = Kierunek przesuniecia = Kierunek przesuniecia = w prawo
w polu w lewo W prawo Odlegtos¢ przesuniecia = 0 m
Zwieksz warto$¢ przesuniecia Zmniejsz warto$¢ przesuniecia ) . . i
W prawo przejazdu @ e ZW przesuniec el Z W przesunice! Zwigksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci
odlegtosci odlegtosci
. o . . . . Zmien na kierunek przesuniecia
) Zmniejsz warto$¢ przesuniecia Zwigksz warto$¢ przesunigcia o »
W lewo przejazdu @ . o osprzetu w lewo i zwigksz wartos¢
odlegtosci odlegtosci L .
przesunigcia odlegtosci

Rysunek 7: Odlegtos¢ przesunigcia GNSS
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Regulacja przesunigcia osprzetu poprzecznego
Aby obliczy¢ regulacje przesunigcia osprzetu przy uzyciu sasiednich tras nawigacyjnych:

1. Utwdrz linig prostg AB.

2. Przy wigczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz @ tak, jakby uzywany byt osprzet i umiesé flagi na zewnetrznych

krawedziach osprzetu.

3. Zawr6é i wiacz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac @ na sasiedniej trasie nawigacyjnej AB. Umiesé dodatkowe flagi na
zewnetrznych krawedziach osprzetu lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie @.

Zmierz réznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdem @.

Podziel zmierzong odlegtos¢ © na pot. Ta roznica bedzie stanowic regulacje przesunigcia.

Odpowiednio zwigksz lub zmniejsz odlegtosé przesuniecia @, w zaleznosci od tego, gdzie wystepuje natozenie stosowania w polu
i biezace ustawienie kierunku przesuniecia osprzetu.

Stosowanie w polu

Natozenie z prawej strony
przejazdu @ lub Przerwa z lewej
strony przejazdu @

Kierunek przesuniecia =
w lewo

Zwigksz warto$¢ przesuniecia
odlegtosci

Biezace ustawienia przesuniecia

Kierunek przesuniecia =
W prawo

Zmniejsz warto$¢ przesuniecia
odlegtosci

Kierunek przesuniecia = w prawo
Odlegtos¢ przesuniecia = 0 m

Zwigksz wartos¢ przesunigcia odlegtosci

Natozenie z lewej strony
przejazdu @ lub Przerwa z prawej
strony przejazdu @

Zmniejsz warto$¢ przesuniecia
odlegtosci

Zwieksz wartos¢ przesuniecia
odlegtosci

Zmien na kierunek przesunigcia osprzetu w lewo
i zwigksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci

Rysunek 8: Odlegto$¢ i kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego
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Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi sig ekran gtéwny z opcjg rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania. Konsola musi otrzyma¢ dane GNSS przed rozpoczeciem lub kontynuowaniem zadania. Ustawienia danego
urzadzenia i jego elementéw muszg by¢ skonfigurowane przed rozpoczeciem zadania. Gdy zadanie jest juz
aktywne, niektorych opcji ustawien nie mozna juz zmienia¢. Aby przetaczy¢ sie pomiedzy trybem prostym i zaawansowanym, przejdz do opciji
Dane -> Opcje -> Tryb zadania w Ustawieniach systemu.

Tryb prosty Nowe zadanie
W trybie prostym w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie. 1. Na ekranie gtéwnym /n\ nacisnij przycisk .
2. Naciénij:

Nowe zadanie

» Tak — aby automatycznie wygenerowaé nazw
1. Na ekranie gtéwnym /n\ nacisnij przycisk . y 4 ¥ ¢

» Nie — aby wprowadzi¢ nazwe przy uzyciu klawiatury ekranowej

Kontynuuj zadanie Informacje o kliencie, gospodarstwie i polu sg wprowadzane przy
1. Na ekranie glownym o nacisnij przycisk , uzyciu oprogramowania Fieldware Link.
Jesli biezace zadanie znajduje sie w strefie UTM innej niz biezaca . .
lub sasiednia strefa UTM, opcja bedzie wytaczona. Rozpocznij zadanie

Narzedzie wyszukiwania pola systemu Aeros 9040 utatwia
Zamknij zadanie uzytkownikowi wyszukiwanie zadania znajdujgcego sie najblize]
1. Na ekranie glownym S naciénij przycisk _ lokalizacji pojazdu. Po uzyskaniu danych GNSS lista wyboru zadan

bedzie aktualizowana co dziesie¢ sekund. Podczas tej aktualizacji
lista zadan jest sortowana wedtug odlegtosci i na poczatku listy
wySwietlane sg dwa najblizsze zadania. Ponizej wyswietlane sg
pozostate zadania.

Aby utworzy¢ raport dotyczacy zamykanego zadania, nalezy wiozy¢
naped USB do portu USB konsoli, a dopiero pézniej weisnaé
przycisk ,Zamknij zadanie”.

1. Na ekranie gtéwnym /n\ naciénij strzatke w dot Q , aby przejs¢
do listy zadan na konsoli.

2. Wybierz nazwe zadania do rozpoczecia/kontynuowania.

3. Naci$nij przycisk ZELEELHEELERITEY.

Zamknij zadanie

1. Na ekranie gtéwnym 2 nacisnij przycisk .
Aby utworzy¢ raport dotyczacy zamykanego zadania, nalezy wiozyé
naped USB do portu USB konsoli, a dopiero pdzniej wcisna¢
ey EZETERY

Tryb zaawansowany
W trybie zaawansowanym stale dostepne bedzie wiecej niz
jedno zadanie.

Informacje o kliencie, informacje o gospodarstwie, informacje o polu
oraz mapy dawkowania mozna wprowadza¢ wytacznie przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Nazwe zadania mozna edytowaé
wytacznie przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Uzytkownik moze skopiowa¢ zadania w celu ponownego
wykorzystania granic, tras nawigacji, danych pokrycia oraz map
dawkowania przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link lub opcji
Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj na konsoli.
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1) Wybierz tryb nawigacji Aby wybra¢ tryb nawigacji:

Biezace informacje sg dostepne na trzech ekranach nawigacii. 1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
Nawigacja z widokiem pojazdu tworzy obraz wygenerowany W celu wyswietlenia opcji nawigacii

komputerowo przedstawiajacy pozycje pojazdu na 2. Nacinij ikong TRYB NAWIGACJI @.

obszarze stosowania. 3. Wybierz jedng z opciji:
P | | | PR » Prosta nawigacja AB

» Zakrzywiona nawigacja AB

» Nawigacja okrezna

» Nawigacja ostatniego przejazdu 31
» Nawigacja nastepnego rzedu
» Brak nawigacji

Nawigacja z widokiem pola tworzy obraz wygenerowany
komputerowo przedstawiajacy pozycje pojazdu i obszar stosowania
z perspektywy lotniczej.

Nawigacja RealView umozliwia wySwietlanie wej$cia wideo zamiast
obrazu wygenerowanego komputerowo.
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2) Wytycz wzorzec trasy nawigacyjnej AB
1. Podjedz do wybranej lokalizacji punktu A @.

2. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE

w celu wySwietlenia opcji nawigacii.

Gdy pojazd jest w ruchu, naciénij ikone PUNKT A Q
Podjedz do wybranego miejsca punktu B @.

Naciénij ikone PUNKT B @ aby wyznaczy¢ lini¢ AB.

,Czy chcesz nazwac te trase nawigacyjng?”

Naci$nij:

» Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisa¢ trase nawigacyjng w konsoli

o g oW

» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe i zapisac trase
nawigacyjng w konsoli

Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacii.

UWAGA: ikona PUNKT B $&J jest niedostepna dla wybranej opcji
(wyszarzona) do chwili, gdy zostanie pokonana minimalna
odlegtosc (3,0 metry w trybie prostej lub zakrzywionej
nawigacji, 50,0 metrow w trybie nawigacji okreznej).

UWAGA: nie trzeba przejechac catego obwodu osi obrotu, aby
zainicjowac nawigacje okrezna.

Uzyj ikony ANULUJ PUNKT @ aby anulowa¢ polecenie Punkt A
i powréci¢ do poprzedniej trasy nawigacyjnej (jesli zostata wytyczona).

Rysunek 9: Zaznacz punkt A

Rysunek 10: Zaznacz punkt B

3) Utwoérz granice stosowania

Granice stosowania okreslaja obszary, gdzie produkt jest oraz nie
jest stosowany podczas uzywania funkcji ABSC lub BoomPilot.
Granice moga by¢ okreslane we wszystkich trybach nawigacji.
Jednoczes$nie mozna przechowywac jedng zewnetrzng granice oraz
maksymalnie pie¢ (5) wewnetrznych granic.

Przy uzyciu opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj lub

z oprogramowaniem Fieldware Link uzytkownik moze skopiowaé
i edytowac zadania w celu ponownego wykorzystania granic i tras
nawigacyjnych do innych zastosowan na tym samym polu.

Aby ustali¢ zewnetrzng granice stosowania:
1. Przejedz do wybranej lokalizacji na obwodzie obszaru
stosowania.

2. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE

w celu wys$wietlenia opcji nawigacii.

3. Gdy pojazd jest w ruchu, naciénij ikong GRANICA &,
4. Przejedz po obwodzie obszaru stosowania.
5. Zakoricz granice:

P Przejedz szerokos¢ jednego pasa od punktu poczatkowego.
Granica zamknie sie automatycznie (biata trasa nawigacyjna
zmieni kolor na czarny).

» Nacisnij ikone KONIEC GRANICY & Linia prosta wypetni
granice pomiedzy obecna lokacjq a punktem poczatkowym.

6. Nacisnij:
P Zapisz — w celu zapisania granicy
P Usun — w celu usuniecia granicy
UWAGA: na zewnetrznej lub poczatkowej granicy ikona KONIEC
GRANICY &2 nie jest dostepna (jest wyszarzona),
az do przejechania minimalnej odlegtoSci (piec razy
szerokos¢ pasa).

W przypadku mapowania granicy w przypadku jednej lub kilku
zwinigtych lub wytaczonych sekgji, nalezy zachowac te konfiguracje
sekcji na czas przejazdu granica. Wszelkie zmiany wprowadzone

w liczbie wigczonych sekcji i w rezultacie w szerokosci urzagdzenia
PO rozpoczeciu procesu mapowania granicy, spowoduja, ze
aplikacja przeprowadzi mapowanie granicy po zewnetrznej
krawedzi wszystkich zaprogramowanych sekcji — niekoniecznie tych
wigczonych w chwili przejazdu granicy.

W przypadku mapowania granicy z wytaczonymi niektorymi sekcjami
konieczne jest przetaczenie funkcji BoomPilot w tryb reczny A

oraz wigczenie przetacznika gtéwnego oraz przetgcznikéw sekcji

dla wszystkich sekgji, ktdre bedq uzywane podczas przejazdu
granicg. Po zakonczeniu przejazdu granica przetgczniki sekcji mozna
wytaczyé, przetacznik gtéwny pozostaje wigczony, funkcja BoomPilot
moze by¢ przetaczona do trybu automatycznego A i nastepnie
mozna uzy¢ automatycznego sterowania sekcjami.

UWAGA: jesli granica zostanie zmapowana ze zwinigtymi niektérymi
sekcjami, jak opisano powyZej, moze byc konieczne uzycie
ikony PRZESUNIECIE A+ @ na trasie nawigacyjnej nad
prawidfowg pozycjg dla kolejnych przejazdéw na polu.
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Rysunek 11: Wytyczanie granicy

Rysunek 14: Dodaj wewnetrzng granice

Rysunek 12: Zakoncz granice — Linia prosta do punktu
poczatkowego

AARARAiAsRdRdAd S

Rysunek 13: Zakoricz granice — Jedz do punktu poczatkowego

Uzyj ikony ANULUJ GRANICE (€2}, aby anulowac proces tworzenia
nowej granicy pola i powrdci¢ do poprzedniej granicy (jesli

jest wytyczona).

Aby utworzy¢ przynajmniej jedng wewnetrzng granice, wykonaj te
same dziatania, jak w przypadku poczatkowej granicy.

Podczas tworzenia zewnetrznej lub poczatkowej granicy, linia
granicy bedzie na zewnatrz najbardziej zewnetrznej aktywnej sekcji.
Podczas tworzenia wewnetrznej lub dodatkowej granicy, linia granicy
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej aktywnej sekcji.

Jesli zadne sekcje nie sg aktywne, granica bedzie oznaczona na
koricu najbardziej zewnetrznej sekcji.

Przy uzyciu ikony USUN GRANICE &% mozna usunaé wszystkie
granice pola dla biezacego zadania.

Rysunek 15: Usun granice

Zgodnie z biezacq lokalizacjg uzytkownika, po wytyczeniu granicy na
pasku stanu wy$wietlana jest ikona W GRANICY (@) lub ikona POZA
GRANICA @.

Rysunek 16: Granica na pasku stanu
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DODANIE FUNKCJI STEROWANIA DAWKA

W systemie Aeros 9040 dostepne sg dwie opcje zwigzane ze sterowaniem dawka.

» Uniwersalny terminal ISOBUS (UT) E — zapewnia dostep do opcji i funkcji zwigzanych z obstugg ECU ISOBUS. Z poziomu tego
miejsca mozna sterowaé opryskiwaczem upraw lub rozsiewaczem w przypadku potaczenia z tego typu osprzetem.

» Podwdjny modut sterowania TeeJet Vai — wbudowana funkcja sterowania dawka z tatwa w obstudze konfiguracjg i opcjami sterowania

UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS

Przeglad
Uniwersalny terminal (UT) zapewnia dostep do ustawien i funkgi
zwigzanych z obstugg ISOBUS ECU.

UWAGA: szczegdtowe wskazbwki dotyczace konfiguracji mozna
znalez¢ w instrukcji obstugi rozwigzania ISOBUS
wiasciwego dla podfgczonego ECU.

1. Naci$nij karte UNIWERSALNY TERMINAL n dostepng
u dotu ekranu.

Aktywne ISOBUS ECU, ktére sg dostepne w systemie

Okno aktywnosci Obszar klawiszy programowalnych

Gotowos¢ do pracy
Weczytanie wszystkich wymaganych informacji lub pél obiektow do
ISOBUS podczas uruchamiania systemu moze zaja¢ kilka minut.

Przed rozpoczeciem zadania nalezy sprawdzi¢, czy ISOBUS ECU
jest gotowy.

+ Dostepny jest ekran gtéwny

* Funkcja Kontrola korzystania (TC) jest aktywna — aktywny

licznik pokonanej odlegtosci powinien wskazywa¢ warto$¢ ,7C”

Opcje ekranu Nawigacja

Jezeli w osprzecie dostepna jest funkcja sterowania opryskiwaczem
lub rozsiewaczem z ISOBUS ECU, na ekranach Widok pojazdu

i Nawigacja z widokiem pola dostepne sg opcje sterowania dawka,
oraz mapowania.

Biezace cisnienie

Pasek nawigacii

Karta Opcje w zakresie kontroli zastosowania

Karta Opcje mapowania

Pasek nawigaciji
Oprécz standardowych opcji paska nawigacji dostepne bedg,
nastepujace wybierane informacje wraz z ISOBUS ECU:

» Faktyczna dawka zastosowania — wySwietla biezacq
dawke zastosowania
» Docelowa dawka zastosowania — wyswietla docelowg
dawke zastosowania
P Objetosé/produkt zastosowany — wy$wietla objeto$¢ lub mase
zastosowanego produktu
P Pozostata ilos¢ w zbiorniku/pojemniku — wyswietla objetosé
lub mase produktu pozostatego w zbiorniku/pojemniku
Biezace cisnienie
Wyswietla biezace cisnienie doprowadzane do dyszy.
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Mapowanie

W ramach Widoku pojazdu lub Widoku pola dostepna jest funkcja
mapowania stosowania produktu na podstawie GNSS. Mapowanie
moze rejestrowac obszary objete osprzetem (pokrycie) lub ilosé

i miejsce stosowania produktu (stosowanie) i moze pokierowac
stosowaniem produktu o pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie
docelowej dawki i dawkowania).

UWAGA: wigcej informacji mozna znalez¢ w czesci ,Mapowanie
stosowania’.
1. Naci$nij dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU
lub dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA
2. Naci$nij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wyswietli¢ opcje
mapowania.
3. Wybierz jedng lub wigcej opcji:
» Mapa pokrycia @
» Mapa dawkowania (&
» Mapa stosowania (4
» Mapa dawki docelowej &

UWAGA: mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq
by¢ wybrane jednoczesnie.

Kontrola stosowania

Ikony procentowego wzrostu/spadku dawki docelowej zwiekszaja/
zmniejszajg docelowg dawke zastosowania o ustalony procent
ustawiany na ekranie konfiguracji Obstuga urzadzenia, w kroku
dotyczacym dawki zastosowania. Tryb automatycznej regulacii
bedzie automatycznie dostosowywa¢ dawke stosowania w oparciu
0 biezaca predkos¢ w odniesieniu do dawki docelowe;.

UWAGA: ikony procentowego wzrostu/spadku dawki docelowej
umozliwiajg przeprowadzenie tej samej requlacji, jakg

mozna przeprowadzi¢ za pomocg klawiszy do zwiekszania/

zmnigjszania procentowej warto$ci zwigkszenia/stopnia,
ktore sq dostepne na UT ISOBUS.
1. Nacisnij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @
2. Nacisnij karte OPCJE STOSOWANIA .
3. Wybierz jedng z opciji:
» Procentowy wzrost/spadek dawki docelowej @ @ -
okreslenie wymaganego procentowego kroku zwigkszenia.
» Procentowe zwiekszenie i resetowanie Q - wyswietlanie

aktualnie stosowanego procentowego kroku zwigkszenia oraz

zerowanie tego kroku po wcisnieciu

Konfiguracja produktu
W przypadku stosowania systemu kontroli dawki dostepne sg opcje
zwigzane z produktem, w ramach ktérych mozna skonfigurowaé
nazwy kanatéw sterowania produktem, objeto$¢ produktu, dawki
zastosowania, wzrost na potrzeby regulacji dawek oraz limity dawki
maksymalnej/minimalnej i odpowiednie kolory, w jakich efekty
mapowania majg by¢ prezentowane na ekranie.
1. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naciénij [ZEET0Y.
3. Wybierz jedng z opciji:
» Nazwa produktu — umozliwia wprowadzanie nazwy produktu
dla biezacego kanatu sterowania
» Kolor dawki maksymalnej/minimalnej — umozliwia tworzenie
schematu kolordw, ktéry najlepiej przedstawia zmiane dawek
w ramach zastosowania lub na mapie dawki docelowe;
» Zakres koloréw — umozliwia wybor trybu automatycznego
lub recznego do ustawiania koloru dawki maksymaine;
i minimalnej
» Gorny limit mapowania zastosowanej dawki [tylko manualny
zakres kolorow] — umozliwia ustawianie maksymalnej
dawki, dla ktorej uzywany bedzie kolor dawki maksymalne;
(wyzsze dawki bedg wykorzystywa¢ wybrany kolor dawki
maksymalnej)
» Dolny limit mapowania zastosowanej dawki [tylko manualny
zakres kolorow] — umoZliwia ustawianie minimalnej dawki, dla
ktorej uzywany bedzie kolor dawki minimalnej (nizsze dawki
beda wykorzystywaé wybrany kolor dawki minimalne;)
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Omowienie ekranu Kontrola dawki
Jezeli w system wbudowany jest podwéjny modut sterowania (DCM), dostep do opcji kontroli dawki mozna bez problemu uzyska¢ z poziomu
ekranu Kontrola dawki, natomiast opcje mapowania mozna znalez¢ na ekranach Widok pojazdu i Nawigacja z widokiem pola.

UWAGA: szczegbtowe wskazowki dotyczace konfiguracji mozna znalez¢ w uzupetniajgcym przewodniku dotyczacym funkcji kontroli dawki

podwdjnego modutu sterowania TeeJet.

1. Naciénij dolng karte KONTROLA DAWKI .

Wybierz jedna z opciji:

» Dodatkowe i wybierane informacje na pasku nawigacji
» Wybierane informacje dotyczace kontroli dawki

» Rzeczywista dawka zastosowania

Pasek nawigaciji

.....

Wybierane informacje €
Y ) N

Pasek nawigaciji
Oprécz standardowych opcji paska nawigacji dostepne bedg
nastepujace wybierane informacje wraz z modutem DCM TeeJet:

» Faktyczna dawka zastosowania — wy$wietla biezacq dawke
zastosowania

» Docelowa dawka zastosowania — wy$wietla docelowg dawke
zastosowania

» Objetos¢/produkt zastosowany — wyswietla objetos¢ lub mase
zastosowanego produktu

» Pozostata ilos¢ w zbiorniku/pojemniku — wy$wietla objetos¢
lub mase produktu pozostatego w zbiorniku/pojemniku

» Wybierane dawki docelowe zastosowania
» Procentowy wzrost/spadek dawki docelowej
» Tryb automatyczny/reczny

— Rzeczywista dawka zastosowania

— Wybierane dawki docelowe zastosowania

— Procentowy wzrost/spadek dawki docelowej

Tryb automatyczny/reczny

Mapowanie stosowania

W ramach Widoku pojazdu lub Widoku pola, w dowolnym trybie
nawigacji, dostepna jest funkcja mapowania stosowania produktu
na podstawie GNSS. Mapowanie moze rejestrowa¢ obszary
objete osprzetem (pokrycie) lub ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu (stosowanie) i moze pokierowa¢ stosowaniem produktu
0 pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie docelowej dawki i
dawkowania).

UWAGA: dodatkowe informacje mozna znalez¢ w cze$ci
»Mapowanie stosowania” niniejszego rozdziatu instrukcji.

. Naciénij dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU
@ lub dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA m
Nacisnij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wyswietli¢ opcje
mapowania.

Wybierz jedna lub wigcej opcii:

» Mapa pokrycia (S

» Mapa dawkowania (L3

» Mapa stosowania (&

» Mapa dawki docelowej &

UWAGA: mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq
by¢ wybrane jednocze$nie.
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Konfiguracja kanatow sterowania

W przypadku stosowania podwojnego modutu sterowania (DCM)

dostepne sa kanaly sterowania, ktdre umozliwiajg skonfigurowanie

DCM, powigzanych kanatow sterowania oraz TankMatic

(automatyczny system napetniania zbiornika).

UWAGA: szczegotowe wskazbwki dotyczace konfiguracji mozna
znalez¢ w uzupetniajgcym przewodniku dotyczgcym funkcji
kontroli dawki opracowanej przez TeeJet.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naci$nij przycisk .

3. Wybierz jedng z opcii:
P Ustawienia urzadzenia — mozliwo$¢ wyboru opcji podwdjny
modut sterowania (DCM), kanat sterowania produktem
oraz TankMatic

P Kanat sterowania produktem 1 — mozliwo$¢ ustawienia
typu stosowania, typu napedu, jednostek stosowania,
gtéwnego czujnika oraz nawet czterech monitorow, a
takze przeprowadzania diagnostyki

P TankMatic — mozliwos$¢ ustawienia i skonfigurowania
systemu automatycznego napetniania zbiornika, w
tym obecnosci czujnikéw, minimalnej i maksymalnej
zawarto$ci zbiornika oraz przesunigcia napetniania
automatycznego

Typ stosowania

Oproécz typu produktu (ciecz lub granulat) stosowanego przez kanat,
w ramach ustawienia Typ stosowania okresla sie typ zaleznosci
produktowej pomiedzy kanatem a osprzetem. Wiele pozostatych
opcji zwigzanych z kanatami sterowania produktem (takich jak
Jednostki stosowania, Gtéwny czujnik oraz Tabele kalibracji), jak
réwniez opcji w zakresie osprzetu (takich jak Rozstaw dysz) jest
opartych na wybranym typie stosowania.

Konfiguracja urzadzenia

Jezeli stosowany jest podwojny modut sterowania (DCM), dostepne
sg opcje ustawiania urzadzenia, ktore pozwalajg skojarzy¢ numer
seryjny urzadzenia z DCM oraz DCM i dane identyfikacyjne z
kanatem sterowania produktem lub TankMatic.

Nacinij boczna karte KONFIGURACJA 2.

Naci$nij przycisk .

Naci$nij przycisk .

Wybierz jedng z opcji:

» Podwdjny modut sterowania (DCM) 1 — mozliwo$¢ skojarzenia
numeru seryjnego z okreslonym modutem DCM

» Kanat sterowania produktem 1 — moZliwo$¢ skojarzenia
numeru i danych identyfikacyjnych modutu DCM z okre$lonym
kanatem sterowania produktem

» TankMatic — mozliwo$¢ skojarzenia numeru i danych
identyfikacyjnych modutu DCM z TankMatic

UWAGA: strzatki do przechodzenia na nastepng strone Q

dostepne w przypadku kanatu sterowania produktem

i TankMatic, zapewniajg bezpo$redni dostep do opcji

umozliwiajgcych ustawienie tych funkcji.

o np -~
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Kanaty sterowania produktem

W przypadku stosowania podwojnego modutu sterowania (DCM)
za pomocg kanatow sterowania produktem konfiguruje sie kanaty
komunikacji prowadzonej w ramach sterowania produktem, ktore
sg przewidziane dla modutu DCM. Kanaty sterowania produktem
stuzg do wybierania typu oraz jednostek stosowania, typu zaworu
regulacyjnego, typu czujnika oraz maksymalnie czterech typow
czujnikéw monitorujacych.

1. Nacinij boczng karte KONFIGURACJA [BS.

R \ECRINEYSNY Kanaly sterowania §
KA\ ET I 0]lr4 ek 4 Kanat sterowania produktem 1}

4. Wybierz jedng z opcji:
» Typ stosowania — mozliwo$¢ wybrania typu produktu (ciecz
lub granulat), jaki bedzie stosowany za po$rednictwem kanatu
» Typ zaworu regulacyjnego — typ obwodu napedu uzywany do
kontrolowania dostaw produktu dla tego kanatu
» Jednostki stosowania — mozliwo$¢ wybrania jednostek,
w ktdrych ma by¢ wySwietlana biezaca dawka zastosowania
» Glowny czujnik — mozliwos¢ wybrania czujnika sprzezenia
zwrotnego na potrzeby pomiaru sygnatu wyjsciowego zaworu
sterowania, przeprowadzanego za pomocg danego kanatu
» Monitor 1-4 — mozliwo$¢ ustawienia przynajmniej jednego
monitora w celu obserwacji stanu elementu systemu
zapewniania zastosowania
» Diagnostyka — mozliwo$¢ wyswietlenia niesformatowanych
danych pochodzacych z urzadzenia, ktérych mozna uzy¢ do
rozwigzania problemow

TankMatic

W przypadku stosowania rozwigzania TankMatic dostepne sq
zwigzane z nim opcje, ktére umozliwiajg okreslenie dla zbiornika
poziomu, przy ktérym jest on pusty, a takze poziomu minimalnego
oraz maksymalnego, jak réwniez skalibrowanie ksztattu tego
zbiornika.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naci$nij przycisk .
3. Nacisnij przycisk .
4. Wybierz jedng z opcji:

P Typ czujnika — mozliwo$¢ wybrania typu czujnika uzywanego
do monitorowania zbiornika/pojemnika oraz uzyskania
dostepu do kalibracji czujnika zbiornika

» Minimalna zawarto$¢ zbiornika — mozliwo$¢ ustawienia
zawarto$ci minimalnej, ktéra moze znajdowac sie w zbiorniku

» Maksymalna zawarto$¢ zbiornika — mozliwo$¢ ustawienia
maksymalnej mozliwej zawartosci zbiornika

P Przesuniecie napetniania automatycznego — mozliwo$¢
okreslenia objetosci, ktora zostanie podana do zbiornika po
rozpoczeciu zamykania zaworu napefniania
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Konfiguracja produktu
W przypadku stosowania systemu kontroli dawki dostepne sg opcje
zwigzane z produktem, w ramach ktérych mozna skonfigurowac
nazwy kanatéw sterowania produktem, objeto$¢ produktu, dawki
zastosowania, wzrost na potrzeby regulacji dawek oraz limity dawki
maksymalnej/minimalnej i odpowiednie kolory, w jakich efekty
mapowania majg by¢ prezentowane na ekranie.
1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naciénij [0,
3. Wybierz jedng z opciji:
» Nazwa produktu — umoZliwia wprowadzanie nazwy produktu
dla biezacego kanatu sterowania
P Rzeczywista ilos¢ w zbiorniku/pojemniku — mozliwosé
ustawienia aktualnej ilosci produktu w zbiorniku lub
pojemniku, ktora jest obliczana za pomocg czujnika zbiornika
lub pojemnika
» Wstepne ustawienie dawki docelowej zastosowania 1 - 3 -
mozliwo$¢ wybrania dawki docelowej zastosowania dla
aktualnego numeru dawki zastosowania
» Gestos¢ produktu — mozliwosé okreslenia gestosci produktu
znajdujacego sie w zbiorniku/pojemniku
P Krok dawki zastosowania — mozliwo$¢ ustawienia wzrostu na
potrzeby zwigkszenia lub zmniejszenia dawki zastosowania
produktu
» Kolor dawki maksymalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki
maksymalnej. W trybie manualnego zakresu kolorow ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek powyzej
gdrnego limitu mapowania zastosowanej dawki
P Kolor dawki minimalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki
minimalnej. W trybie manualnego zakresu koloréw ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek ponizej
dolnego limitu mapowania zastosowanej dawki
P Zakres koloréw — umozliwia wybdr trybu automatycznego
lub recznego do ustawiania koloru dawki maksymalnej
i minimalnej

<qAutomatyczny — warto$¢ maksymalna i minimalna bedzie
okre$lona na podstawie obecnie zastosowanych wartosci
dawki lub wartosci dawki docelowej

<«4Reczny - limit maksymalny i minimalny bedzie ustawiony
w przypadku warto$ci ustawionych w opcjach Gérny limit
mapowania zastosowanej dawki i Dolny limit mapowania
zastosowanej dawki

» Gorny limit mapowania zastosowanej dawki [tylko manualny
zakres koloréw] — umozliwia ustawianie maksymalne;
dawki, dla ktérej uzywany bedzie kolor dawki maksymalnej
(wyzsze dawki bedg wykorzystywa¢ wybrany kolor dawki
maksymalnej)

» Dolny limit mapowania zastosowanej dawki [tylko manualny
zakres koloréw] — umozliwia ustawianie minimalnej dawki,
dla ktérej uzywany bedzie kolor dawki minimalnej (nizsze
dawki beda wykorzystywac wybrany kolor dawki minimalnej)
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MAPOWANIE STOSOWANIA

Mapowanie stosowania produktu na podstawie GNSS jest dostepne
w Widoku pojazdu lub Widoku pola, w dowolnym trybie nawigaci,
gdy komputer dozujacy jest zainstalowany w systemie. Mapowanie
moze rejestrowac obszary objete osprzetem (pokrycie) lub ilos¢

i miejsce stosowania produktu (stosowanie) i moze pokierowac
stosowaniem produktu o pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie
docelowej dawki i dawkowania).

UWAGA: przed uzyciem mapowania nalezy ustawic lub zweryfikowac
opcje mapowania w sekcji Konfiguracja -> Produkt.

1. Naciénij dolna karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU
lub dolna karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA [}

2. Naci$nij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wyswietli¢
opcje mapowania.
3. Wybierz jedna lub wigcej opciji:
» Mapa pokrycia @ — przedstawia obszary objete osprzetem,
bez wzgledu na to, czy produkt byt stosowany
» Mapa dawkowania (CJ — wcze$niej zatadowana mapa,
ktora przekazuje informacje do komputera dozujacego,
umozliwiajgc stosowanie produktu
» Mapa stosowania (4 — przedstawia ilo$¢ i miejsce
stosowania produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego
poziom w odniesieniu do wcze$niej ustawionych
lub automatycznie okreslonych maksymalnych
i minimalnych pozioméw
» Mapa dawki docelowej @) - przedstawia dawke stosowania,
ktéra komputer dozujacy stara sie uzyskaé w kazdej lokalizacji
UWAGA: mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq
by¢ wybrane jednoczesnie.

Kopiowanie i przesytanie map

Mapy sq przechowywane w danych zadania. Przy uzyciu opcji Dane
-> Dane zadania -> Zarzadzaj mozna kopiowa¢ lub przesyta¢ dane
zadania zawierajgce mapy do oprogramowania Fieldware Link, aby
umozliwi¢ otwieranie, wySwietlanie, edytowanie i drukowanie map, jak
réwniez przestanie ich z powrotem do konsoli. Zapoznaj sie z punktem
,Dane zadania” w rozdziale Ustawienia systemu.

Przy uzyciu opcji Dane -> Raporty mozna generowacé raporty w wielu
formatach, ktére zawierajg dane oraz mapy z zadania.

Mapa pokrycia
Mapa pokrycia przedstawiajgca obszary objete osprzetem.
DCM nie wymaga stosowania produktu. ISOBUS nie wymaga
stosowania produktu.

Mapowanie na ekranie
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania i jego
natozenie:
<«ANiebieski — jedno zastosowanie
<«Czerwony - co najmniej dwa zastosowania

Mapa dawkowania
Mapa dawkowania to wcze$niej zatadowana mapa, ktéra
przekazuije informacje do komputera dozujgcego, umozliwiajac
stosowanie produktu. Mapy dawkowania zawierajq informacje
o0 dawce produktu ze wspotrzednymi geograficznymi. System Aeros
9040 umozliwia importowanie danych zadania zawierajacych mapy
dawkowania do uzywania ze stosowaniem o zmiennej dawce (VRA)
przy uzyciu zgodnych kontroleréw dawki.

Mapowanie na ekranie
* Linie strefy:
<« Czarna w przypadku zblizania sie do strefy zastosowania.
<«Biata w przypadku wejscia w strefe zastosowania.
<Pozostafe strefy, dla ktorych stosowana jest ta sama dawka,
beda réwniez oznaczone biatym kolorem.

+ Obszar pokrycia — przedstawia rozne strefy dawkowania:
<4Wybrane przez uzytkownika — kolory stref wybiera sie
podczas tworzenia mapy dawkowania.
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Przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link (v5.01 lub nowszego)
uzytkownicy mogaq importowa¢ zadania VRA utworzone

w oprogramowaniu Fieldware Link, jak réwniez moga eksportowac
dane zadania z konsoli, edytowa¢ zawarte mapy w celu utworzenia
dawki docelowej lub map dawkowania i przekazywac je z powrotem
do konsoli w celu wykorzystania w zadaniu.

UWAGA: w przypadku zastosowar zmiennej dawki wymagany jest
zaawansowany tryb zadania. Zapoznaj si¢ z punktem
Opcje (Tryb zadania) w rozdziale Ustawienia systemu.

Mapa stosowania

4 Mapa stosowania przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajgcego poziom w

odniesieniu do wczesniej ustawionych lub automatycznie

okreslonych maksymalnych i minimalnych pozioméw.

Mapowanie na ekranie
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania:
<4\Wybrany przez uzytkownika — obszary stosowania
przedstawiajg kolorowe paski powigzane z wybranym
zakresem koloru i wybrang mapa.

Mapa dawki docelowej
Mapa dawki docelowej przedstawia docelowg dawke
zastosowania, ktéra komputer dozujacy stara sie uzyskaé
w kazdej lokalizacji.

Mapowanie na ekranie
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania:
<AWybrany przez uzytkownika — obszary stosowania
przedstawiajg kolorowe paski powigzane z wybranym
zakresem koloru i wybrang mapa.

Dawki docelowe

Ustawione docelowe dawki zastosowania definiujg dawki docelowe
produktu stosowanego na hektar/akr. Ustawienia te okreslajg to
samo w przypadku wszystkich aktywnych zadan.

+ DCM - mozliwe jest okreslenie nawet trzech (3)
dawek docelowych

Dawki docelowe okresla sie w obszarze Ustawienia ->
Konfiguracja -> Produkt. Biezacq dawke docelowg wybiera sie
i zwieksza na ekranie Kontrola dawki.
+ ISOBUS - mozliwe jest okreslenie nawet pieciu (5)
dawek docelowych

Dawki okresla sie w ISOBUS ECU za pomocg UT ISOBUS.

Biezaca dawke docelowg wybiera sie i zwigksza z poziomu

ekranu Obstuga ISOBUS w UT. Zwiekszaniem dawki mozna
takze sterowac z poziomu ekranu Widok pojazdu
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INFORMACJE O TRYBACH NAWIGACJI

Widok pojazdu
Widok pojazdu tworzy komputerowo wygenerowany obraz pozycji pojazdu wy$wietlany na obszarze stosowania. Na tym ekranie
wszystkie opcje ustawiania, mapowania i nawigacji sq dostepne przy uzyciu kart Opcje po prawej stronie ekranu.

Aby uzyskaé dostep do ekranu Widok pojazdu:

1. Naciénij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU iy

Kompas horyzontu

Pojazd z aktywnymi sekcjami belki
przedstawionymi w czasie rzeczywistym

Karta Opcje nawigaciji i naprowadzania

Pasek stanu Karta Opcje mapowania

Obszar pokrycia natozenia

Obszar pokrycia

Trasy nawigacyjne

Nawigacja na ekranie
+ Linie nawigaciji
<qPomarariczowy — aktywna linia nawigacji
<« Czarny (zwielokrotniony) - sasiednie linie nawigacji
<«4Czarmy - linia granicy
<A Czarno-biaty — linia granicy strefy mapy dawkowania
* Punkty — oznaczenia wyznaczonych punktéw
<qPunkt czerwony — powrot do punktu
<4Punkt niebieski — punkt A
<4Punkt zielony — punkt B

+ Kompas horyzontu — na horyzoncie mozna wy$wietla¢ ogoiny
kierunek (przy zblizeniu)

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania i jego
natozenie:
<Niebieski — jedno zastosowanie
<4Czerwony - co najmniej dwa zastosowania
<AWybrany przez uzytkownika — mapa stosowania i obszary
stosowania mapy dawki docelowej przedstawiajg kolorowe
paski powigzane z wybranym zakresem koloru
i wybrang mapa.
+ Sekcje
<«Puste pola — sekcje nieaktywne
<«Biate pola — sekcje aktywne
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Widok pola

@ Widok pola tworzy komputerowo wygenerowany obraz pozycji pojazdu i obszaru stosowania z perspektywy lotniczej. Na tym ekranie
wszystkie ustawienia i opcje nawigaciji oraz tryb Pan i opcje mapowania sg dostepne przy uzyciu karty Opcje po prawej stronie ekranu.

Aby uzyska¢ dostep do ekranu Widok pola:
1. Naciénij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA B

Pasek nawigacii

Odwzorowanie pojazdu

Karta Opcje nawigaciji i naprowadzania

Pasek stanu Karta Opcje ekranu
Karta Opcje mapowania
Obszar pokrycia natozenia
Trasy nawigacyjne Mapowany obszar pokrycia

Nawigacja na ekranie
+ Linie nawigacji
<4Pomararnczowy — aktywna linia nawigacii
<« Czamy (zwielokrotniony) — sagsiednie linie nawigacji
<4Czamy - linia granicy
<4 Czarno-bialy - linia granicy strefy mapy dawkowania

* Punkty — oznaczenia wyznaczonych punktéw
<4Punkt czerwony — powrét do punktu
<«4Punkt niebieski — punkt A
<«4Punkt zielony — punkt B

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania i jego

natozenie

<Niebieski — jedno zastosowanie

<4 Czerwony — co najmniej dwa zastosowania

<AWybrany przez uzytkownika — mapa stosowania i obszary
stosowania mapy dawki docelowej przedstawiajg kolorowe
paski powigzane z wybranym zakresem koloru
i wybrang mapa.

@ Karta Opcje mapowania

@ Karta Opcje nawigacji i naprowadzania

-‘f‘
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Nawigacja RealView
Nawigacja RealView umozliwia wySwietlanie wejscia wideo zamiast obrazu wygenerowanego komputerowo. Na tym ekranie wszystkie
ustawienia i opcje nawigacji sa dostepne przy uzyciu kart po prawej stronie ekranu. Aby ustawi¢ widok kamery (odwrécony, obrécony),
przejdz do opcji Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.

» Pojedyncza kamera — pojedyncza kamera jest podtgczona bezposrednio do konsoli
» Modut wyboru wideo — jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru wideo (VSM), dostepne sa dwie (2) opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jedng z maksymalnie o$miu kamer do zmiany widoku wej$cia wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwéch zestawow wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu
na cztery osobne sygnaty wideo.

Aby przej$¢ na ekran RealView:
1. Nacisnij karte NAWIGACJA REALVIEW

Linia horyzontu

Karta Opcje nawigaciji i naprowadzania

Karta opcji RealView

Kat sterowania

Nawigacja na ekranie
+ Linie nawigacji
<4Pomarariczowy — aktywna linia nawigacji
<«4Czarny (zwielokrotniony) — sasiednie linie nawigacji
<qPozioma czarna linia - linia horyzontu, ktérg mozna
dostosowywac

@Y Karta Opcje nawigacji i naprowadzania

.__\‘.. 7 >
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TRYBY NAWIGACIJI

Prosta nawigacja AB

Prosta nawigacja AB zapewnia nawigacje po linii prostej na podstawie punktéw
odniesienia A i B. Poczatkowe punkty A i B umoZliwiajg obliczanie wszystkich
pozostatych rownolegtych tras nawigacyjnych.

UWAGA: przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone
przy uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

)

Zakrzywiona nawigacja AB

Zakrzywiona nawigacja AB zapewnia nawigacje wzdtuz krzywych na podstawie
wstepnej linii odniesienia AB. Ta warto$¢ poczatkowa umozliwia obliczanie
wszystkich pozostatych tras nawigacyjnych.

UWAGA: zalecane jest, aby zakrzywiona nawigacja nie przekraczata 30°
w zakresie trasy nawigacji AB.

Przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone
przy uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

WSKAZOWKA: w przypadku pracy z obszarem ograniczonym wzorzec nawigacji
wykraczajgcy poza ustalone punkty AB bedzie linig prostej nawigacji.

)

Nawigacja okrezna

Nawigacja okrezna zapewnia naprowadzanie wokét centralnej lokalizacii, ktéra
rozchodzi sie do wewnatrz lub na zewnatrz, w zalezno$ci od poczatkowe;

linii odniesienia AB. Ta warto$¢ poczatkowa umozliwia obliczanie wszystkich
pozostatych tras nawigacyjnych.

Tryb ten jest uzywany do jazdy w centrum pola przy jednoczesnym naprowadzaniu
wzdtuz linii okregu, zgodnej z promieniem systemu nawadniania w centrum obrotu.

UWAGA: przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone
przy uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

2g

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja ostatniego przejazdu* oferuje wierng nawigacje ostatniego przejazdu.
Konsola automatycznie wykryje najblizszy obszar stosowania i ustali rownolegte
trasy nawigacji na podstawie tego obszaru.

UWAGA: jesli wytyczono granice, ale nie nastapito dziatanie podczas procesu
ustalania granicy, nawigacja nie zostanie rozpoczeta.

Nawigacja nastepnego rzedu

Nawigacja nastepnego rzedu* wskazuije lokalizacje nastepnego rzedu i przekazuje
dane przejazdu na koricu rzedow do nastepnego sasiedniego rzedu. Gdy operator
zaznaczy koniec rzedu i rozpoczyna zwrot do nastepnego rzedu, podawane sg dane
prostej nawigacji AB dla nastepnego rzedu. Gdy pojazd znajduje sie w nastepnym
rzedzie, nawigacja zostaje wytaczona.

UWAGA: przesuniecie do nastepnego rzedu zostanie obliczone przy
uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

Nawigacja nastepnego rzedu nie obstuguje pomijania rzedéw.

Brak nawigacji
Brak nawigacji* powoduje wytaczenie nawigacii.

UWAGA: tryb braku nawigacji nie usuwa wyznaczonych linii nawigacji lub punktéw z konsoli. Aby usung¢ wyznaczone/
zapisane dane z konsoli, nalezy zapoznac sie z rozdziatem ,Zarzadzanie danymi” w rozdziale Ustawianie systemu.

* Opcje nawigacji moga nie by¢ dostepne w zaleznosci od zainstalowanego systemu sterowania wspomaganego/automatycznego.
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E Opcje nawigacji i naprowadzania

Tryb nawigagji

Monitor przeptywu dyszy

Tryb nawigacji — dostep do opcji trybu nawigacji g Reset usterek dysz — skasowanie wszelkich
wskazywanych usterek dysz.

Nawigacja prostej AB & — zapewnia nawigacje

Powroét do punktu

po linii prostej na podstawie punktow
odniesienia Ai B

Zakrzywiona nawigacja AB & — zapewnia
nawigacje wzdtuz zakrzywionych linii na
podstawie wstepnej linii odniesienia AB

Nawigacja okrezna © — zapewnia
naprowadzanie wokét centralnej lokalizacji, ktora
rozchodzi sie do wewnatrz lub na zewnatrz,

w zaleznosci od poczatkowe;j linii odniesienia AB

Nawigacja ostatniego przejazdu & — oferuje
wierng nawigacje ostatniego przejazdu

Nawigacja nastepnego rzedu © — wskazuje
lokalizacje nastepnego rzedu i przekazuje
dane przejazdu na koncu rzedéw do kolejnego
sgsiedniego rzedu

Brak nawigacji — wytacza nawigacje

Y

Zaznacz granice — ustala obszar stosowania
i okresla strefy nieobjete stosowaniem.
Podczas tworzenia zewnetrznej lub
poczatkowej granicy linia granicy bedzie

na zewnatrz najbardziej zewnetrznej

sekcji. Podczas tworzenia wewnetrznej lub
dodatkowej granicy linia granicy bedzie
wewnatrz najbardziej wewnetrznej sekcji.
Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

&

Zakoncz granice — konczy proces ustalania
granicy. Granice mozna réwniez zamknag,
przejezdzajac po szeroko$ci pokosu od punktu
poczatkowego. Wyszarzone = nie przejechano
minimalnego dystansu.

&

Anuluj granice — anuluje proces wyznaczania
nowej granicy. Przywraca poprzednig granice
(jeSli zostata okreslona).

-

Usun granice — usuwa z biezacego zadania
wszelkie wytyczone granice.

A

funkcja BoomPilot

Wiacza i wytgcza automatyczne sterowanie
opryskiwaczem (ASC). Wyszarzone = dane
GNSS sg niedostepne.

Zaznacz punkt @ — wyznacza punkt

w lokalizacji pojazdu. Wyszarzone = dane

GNSS sa niedostepne.

Nawigacja powrotu do punktu — podaje odlegtos¢
i nawiguje z powrotem do ustalonego punktu.

Usun punkt — usuwa zaznaczony punkt.

Anuluj nawigacje — ukrywa odlegtos¢
i nawigacje do zaznaczonego punktu.

A

Punkt A @ - zaznacza pierwszy punkt na
trasie nawigacyjnej.

(B

Punkt B @ - zaznacza koricowy punkt na
trasie nawigacyjne;j.

Wyszarzone = nie przejechano minimalnego
dystansu.

S

Anuluj punkt A - anuluje proces zaznaczania
punktu A. Przywraca poprzednig trase
nawigacyjng AB (jesli jest wyznaczona).

Punkt B nastepnego rzedu @ - zaznacza
punkt koricowy rzedu.

Stopien azymutu 4 — ustala prosta trase
nawigacyjng mierzong w stopniach, w prawo
od pétnocnej wartosci poczatkowej. Pdtnoc = 0,
Wschéd = 90, Potudnie = 180, Zachéd = 270.

Przesuniecie A+ — przesuwa istniejgca trase
nawigacyjng do biezacej pozycji pojazdu.

Nastepna prosta trasa nawigacyjna —
przedstawia prostg AB lub trase nawigacyjng
stopnia azymutu zapisang w biezacym zadaniu.

Nastepna zakrzywiona trasa nawigacyjna
AB - pokazuje nastepna zakrzywiong trase
nawigacyjng AB zapisang w biezacym zadaniu.

Nastepna okrezna trasa nawigacyjna —
pokazuje nastepng okrezng trase nawigacyjng
AB zapisang W biezacym zadaniu.

e @ & ee 60

Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem
kierunku — wskazuje miejsce, gdzie biezace
sterowanie doprowadzi pojazd, przy uzyciu
wskaznika petnigcego role nawigacii.
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n Opcje ekranu

Przyblizanie/oddalanie

Komputer polowy Aeros 9040

Widok pojazdu - ikony dostosowuja widok
z pojazdu lub perspektywe siegajacq
horyzontu do widoku z lotu ptaka.

®

Opcje nawigacji RealView

Wybér kamery wideo — wybér jednego z o$miu
widokdw z kamer, jesli podtaczony jest modut

Widok pola — ikony zwigkszaja/
zmniejszajq obszar wyswietlany
na ekranie.

Bl

s
«t

Przesuwanie

Strzalki — przesuwanie wyswietlanego
obszaru mapy w odpowiednim kierunku bez
przemieszczania pojazdu.

®

Widok ogélny - rozszerzenie widoku ekranu
na najszerszy mozliwy.

i Opcje mapowania
Mapa pokrycia — przedstawia obszary objete
=

_ osprzetem, bez wzgledu na to, czy produkt
byt stosowany
Mapa dawkowania — wcze$niej zatadowana

0 , . .

_ mapa, ktéra przekazuje informacje do
komputera dozujacego, umozliwiajac
stosowanie produktu

A Mapa stosowania — przedstawia miejsce

stosowania produktu, przy uzyciu koloru
0znaczajacego poziom w odniesieniu do
wczesniej ustawionych maksymalnych

i minimalnych poziomow

©

Mapa dawki docelowej — przedstawia dawke
zastosowania, ktdrg komputer dozujacy postara
sie uzyskac¢ (mozna to monitorowaé z poziomu

;—9
;D

Widok pojazdu — ikony dostosowuja
widok z pojazdu lub perspektywe
siegajacq horyzontu do widoku

z lotu ptaka.

dolnej karty Kontrola dawki)

Widok pola - ikony zwiekszaja/
zmniejszajq obszar wyswietlany
na ekranie.

-

wyboru trybu wideo (VSM).

®e Widok podzielonej kamery — wybor jednego

L8 z dwoch zestawdw czterech wejs¢ kamery
(A/BIC/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu
na cztery osobne sygnaty wideo.

3 ’é Ustawienia nawigacji z podgladem — umozliwia

wigczenie funkcji nawigacji z podgladem
lub kata sterowania oraz dostosowanie
trasy nawigacyjnej.

Nawigacja z podgladem — naktada
tréjwymiarowe trasy nawigacyjne na obraz
wideo w celu usprawnienia nawigacji.

Kat sterowania — wy$wietla kierunek, w ktérym
nalezy przekrecic kierownice.

lkony w gore i w dot — umozZliwiajg
dopasowanie linii nawigacii i linii horyzontu do
widoku kamery.

Przechwytywanie obrazu z kamery — zapisuje
zdjecie biezacego widoku ekranu na
napedzie USB.
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PASEK NAWIGACIJI

Pasek nawigaciji przedstawia wybrane informacje, czynnosci nawigacyjne oraz stan sekji.

Czynnos$¢ nawigacji i stan belki

Stan GNSS - wyswietla ,Brak GNSS”, gdy sygnat GNSS jest
niedostepny lub ,Wolny GNSS”, gdy system GNSS odbiera dane
GGA z czestotliwoscig ponizej 5 Hz

Btad zejscia z kursu — wySwietla odlegto$¢ od wybrane;
trasy nawigacyjnej.
Odlegtos¢ wokot trasy nawigacyjnej odbierana jako btad zerowy
moze by¢ skorygowana przy uzyciu opcji Konfiguracja ->
Nawigacja -> Czuto$¢ nawigacii.
Aby zmieni¢ format wyswietlania odlegtosci:
1. Naciénij pole czynnosci nawigacji na pasku nawigacji.
2. Wybierz format pomiaru.
Biezaca czynno$¢ — wySwietla czynnosci, takie jak oznaczenie
punktu A lub B, podchodzenie do konca rzedu, wskazujac chwile
skretu i odlegtos¢ do powrotu do 0znaczonego punktu.

Stan sekcji — jeden punkt jest wySwietlany w przypadku kazdej
zaprogramowanej sekcji: zielony punkt oznacza, ze sekcja jest
aktywna, a czerwony punkt oznacza, ze sekcja jest nieaktywna

Wybierane informacje
Predko$¢ — wyswietla biezaca predkos¢ jazdy

Kurs — wySwietla kurs jazdy zgodnie z ruchem wskazdwek zegara,
od pétnocno-potudniowej wartosci poczatkowej. Pétnoc = 0°,
Wschéd = 90°, Potudnie = 180°, Zachod = 270°.

Catkowity obszar stosowania — wy$wietla catkowity obszar

stosowanego produktu, w tym réwniez obszary pokrycia podwojnego

Czas stosowania — wySwietla catkowity czas, przez ktéry aplikacja
jest aktywna w trakcie wykonywania biezacego zadania

Czas — wySwietla biezacy czas w oparciu 0 wybrang strefe czasowq

Liczba pokosu — wyswietla biezaca liczbe pokosu w odniesieniu
do poczatkowej linii nawigacji AB, w kierunku od A do B. Liczba
jest dodatnia, gdy pojazd znajduje sie z prawej strony wartoSci
poczatkowej AB lub ujemna, gdy pojazd znajduje si¢ z lewej strony
warto$ci poczatkowej AB.

Cisnienie systemu — wySwietla biezace ciSnienie systemu (dostepne
tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wejs¢/wyjsé lub
podwdjny modut sterowania z aktywnym czujnikiem ci$nienia)

Wielkos¢ kropli — wyswietla biezaca wielkos¢ kropel (dostepne
tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wejs¢/wyjsé lub
podwaojny modut sterowania z aktywnym czujnikiem cisnienia)

Biezaca dawka zastosowania — wySwietla biezacq dawke
zastosowania (dostepne tylko wtedy, gdy system jest wyposazony
w komputer dozujacy)

Dawka docelowa zastosowania — wy$wietla docelowa dawke
zastosowania (dostepne tylko wtedy, gdy system jest wyposazony
w komputer dozujacy)

Zastosowana objeto$¢/produkt — wyswietla objetosé lub mase
stosowanego produktu (dostepne tylko wtedy, gdy system jest
wyposazony w komputer dozujacy)

Pozostata ilo§¢ w zbiorniku/pojemniku — wys$wietla objetos¢ lub mase
produktu pozostatego w zbiorniku/pojemniku (dostepne tylko wtedy,
gdy system jest wyposazony w komputer dozujacy)
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PASEK STANU

Pasek stanu zapewnia informacje dotyczace stanu GNSS,

trybu nawigacji, obszaru granicznego, wigczania sterowania
wspomaganego/automatycznego, korekcji przechytu, stanu
sterowania osprzetem, stanu kropli/cinienia, stanu przeptywu dyszy
oraz stanu kontroli dawki.

Po naci$nieciu ikony wySwietlane sg odpowiednie informacje
o stanie.

Stan GNSS

Tryb nawigacii \
Stan obszaru ograniczonego ~—__

Stan sterowania wspomaganego/
automatycznego

Stan korekcji przechytu
Stan funkcji BoomPilot ——
Stan kropli/cinienia —

Stan przeptywu przez dysze —

Stan kontroli dawki

Zielony = GPS, GLONASS lub SBAS (z lub bez
wymaganego DGPS)

Z6tty = tylko GPS

Czerwony = brak GNSS

Pomaranczowy = Glide/ClearPath

=Xs X

-
-
<
T
=
)
2
Q
[
<:

Prosta nawigacja AB
Zakrzywiona nawigacja AB
Nawigacja okrezna

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja nastepnego rzedu

8000

Brak ikony = brak nawigacji

Stan obszaru ograniczonego
Poza granicq = jazda poza ograniczonym obszarem

Wewnatrz granicy = jazda w obrebie ograniczonego obszaru

Brak ikony = nie wytyczono granicy

Stan sterowania wspomaganego/automatycznego

@ Zielony = wiaczony, aktywnie sterowany

@ Z6tty = wiaczony, wszystkie warunki dla sterowania
wspomaganego/automatycznego sg spetnione

. Czerwony = wytgczony, nie sq spetione wszystkie warunki

dla sterowania wspomaganego/automatycznego

Brak ikony = brak zainstalowanego systemu sterowania
wspomaganego/automatycznego

Stan korekcji przechytu
a Kolorowy = wigczony, aktywne stosowanie korekcji przechytu
€\ Czerwony = wylaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego w systemie zyrokompasu
przechytu lub przechyt jest zwigzany z systemem sterowania
wspomaganego/automatycznego

Stan funkcji BoomPilot

Zielony = automatyczny
Z6tty = wszystko wiaczone
Czerwony = wytaczony/reczny

Brak ikony = pojedyncza sekcja (w systemie nie
zainstalowano SmartCable lub SDM)

Stan kropli/cisnienia

Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezposrednio
powigzany z biezacq wielkoscig kropli. Opcje koloréw
obejmuja; (Y (Y Q ¢

& Przekreslony = wytaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu
czujnika ci$nienia, brak monitora czujnika cisnienia w DCM

Stan przeplywu przez dysze

g Zielony = skalibrowano uktad przeptywu przez dysze,
nie napotykajac na btedy dysz

,Q\ Czerwony = nierdwny przeptyw przez dysze: przeptyw
przekracza prég alarmowy, okre$lony dla dyszy lub jest
od niego mniejszy
Brak ikony = nie wykryto urzadzen do monitorowania
przeptywu przez dysze

Stan kontroli dawki

@
Y

Zielony = normalna praca
Z6tty = ostrzezenie dotyczace uktadu (nieprawidtowa
dawka/nieprawidtowe cisnienie itp.)

Czerwony = btad uktadu (nieprawidtowa dawka/
nieprawidtowe ci$nienie itp.)

Brak ikony = nie zainstalowano funkcji kontroli dawki
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SZCZEGOLY DOTYCZACE FUNKCJI NAWIGACJI

Funkcja Przesuniecie A+
@ Funkcja Przesuniecie A+ pozwala na przeniesienie biezacej
trasy nawigacyjnej w obecne potozenie pojazdu.

Aby dopasowac trase nawigacyjna;

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wyswietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij ikone Przesuniecie A+ @

Stopien azymutu

Azymut to kat od poziomu mierzony w prawo od pétnocnej

wartosci poczatkowej. W przypadku uzywania azymutu punkt,
z ktérego wychodzi azymut, jest Srodkiem pozornego okregu.
Pétnoc = 0°, Wschad = 90°, Potudnie = 180°, Zachéd = 270°.
Mozna wprowadzi¢ stopien azymutu w celu ustalenia doktadnej
lokalizacji pojazdu. Gdy wybrany jest tryb nawigacji, mozna
wprowadzi¢ stopien azymutu.

Aby ustanowi¢ trase nawigacyjna stopnia azymutu:
1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacji.
2. Naci$nij ikone AZYMUT @ aby wprowadzi¢ stopien azymutu.
3. Na ekranie wprowadzania ustaw stopier azymutu.
4. ,Czy chcesz nazwaé te tras¢ nawigacyjng?”
Nacisnij:
P Tak — aby wpisaC nazwe i zapisa¢ trase nawigacyjng
P Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe
Konsola rozpocznie podawanie informacji 0 nawigacii.

Aby wytyczy¢ dodatkowe trasy nawigacyjne azymutu, postepuj
zgodnie z punktami ustalania pierwszej trasy nawigacyjnej azymutu.

m www.teejet.com



Komputer polowy Aeros 9040

Powrot do punktu Nawigacja do punktu powrotu

Powrot do punktu zapewnia nawigacjg do ustalonego punktu Aby pokazaé odlegto$c i nawigacje do ustalonego punktu powrotu:
w widoku pojazdu lub widoku pola. W widoku pojazdu strzatka 1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA
kieruje pojazd z powrotem do ustalonego punktu. W widoku pola w celu wy$wietlenia opcji nawigaciji.

wySwietlany jest tylko punk. 2. Naciéni ikone NAWIGACJA POWROTU DO PUNKTU @.
Punkt powrotu jest zalezny od zadania i pozostaje aktywny, dopoki Konsola zacznie podawaé na pasku nawigacji informacje

zadanie nie zostanie anulowane. o odlegtoéci od pojazdu do ustalonego punktu.

Uzyj ikony ANULUJ NAWIGACJE POWROTU DO PUNKTU @&

Oznaczanie punktu powrotu . T
w celu ukrycia odlegtosci i nawigacji do ustalonego punktu.

Aby oznaczy¢ punkt powrotu:

1. Podjedz do wymaganej lokalizaji punktu powrotu @.

2. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wywietlenia opcji nawigacii.

Naciénij ikone DODAJ PUNKT @

Nie mozna obliczy¢ nawigacji, gdy symbol ,?” pojawia sie na
pasku nawigacji.

Usun punkt powrotu

Aby usungaé okreslony punkt powrotu:

1. Nacisénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wywietlenia opcji nawigacii.

2. Nacisnij ikone USUN PUNKT ®.

Ikona Usun punkt jest niedostepna, gdy nawigacja powrotu do
punktu jest aktywna.
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Funkcja Nastepna trasa nawigacyjna

. . . Jesdli zapisana jest wiecej niz jedna trasa

nawigacyjna, pojawi sie funkcja Nastepna trasa Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot —
nawigacyjna. Naciéniecie opcji Nastepna trasa nawigacyjna w zaleznosci od tego, czy zainstalowany jest system sterowania
sprawi, ze pojazd zostanie skierowany na nastepna trase sekcjami, a gdy jest zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami
nawigacyjna zapisang w konsoli. jest zastosowane oraz jakie opcje s wigczone.

Ta sekcja obejmuj je ustawien dl tepuj h konfi ji:
Aby przejéé na inne dostepne trasy nawigacyine: a sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguracji

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA (&) » Brak modutu sterowania sekcjami
w celu wySwietlenia opcji nawigacii. o Tylko konsola
2. Naci$nij ikone NASTEPNA TRASA NAWIGACYJNA . . . e Z opcjonalnym wigcznikiem/wytacznikiem roboczym
Aby przetaczy¢ sie pomiedzy trasami nawigacyjnymi, nalezy » Opryskiwacz ISOBUS
ponownie nacisna¢ ikong NASTEPNA TRASA NAWIGACYJNA o Tylko konsola i ECU

. . . ® Ze skrzynka rozdzielczg

e Z modutem stanu osprzetu ISOBUS (ISO ISM)
» Rozsiewacz ISOBUS

o Tylko konsola

e Z opcjonalnym wigcznikiem/wytgcznikiem rozsiewacza

» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet i skrzynkg rozdzielcza
lub ISM

» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet
Rysunek 18: Ikona BoomPilot i wskaZznik paska stanu

Aby zobaczy¢, ktéra trasa nawigacyjna jest aktywna, na pasku stanu
naci$nij ikong Tryb nawigacii.

Rysunek 17: Zobacz, ktéra trasa nawigacyjna jest aktywna
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Brak modutu sterowania sekcjami

Jesli system sterowania sekcjami nie jest zainstalowany, ikona
BoomPilot lub opcjonalny wigcznik/wytacznik roboczy umozliwia
wigczanie lub wytaczanie pojedynczej sekcji. Przedstawiona bedzie
wylacznie szeroko$¢ sekcji i pasek stanu nie bedzie miat ikony.

UWAGA: jesli zainstalowany jest sterownik ISOBUS, SmartCable,
modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji
przetgczania (SFM), nalezy zapozna¢ sie z nastepujgcymi
informacjami, aby uzyskac wigcej informacji.

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS
sq hiedostepne.

Tylko konsola
Ikona BoomPilot umozZliwia wigczanie lub wytaczanie sekcji.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne:
1. Naciénij doing karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (2.
3. Nacisnij przycisk m
4. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako m

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma Zadnego
wptywu na dziatanie tej opcji.

Aby wytaczy¢ lub wigczy¢ aplikacje przy uzyciu konsoli:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij ikone BOOMPILOT A

3. Naciénij ikone BOOMPILOT A aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ sekcje.

Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem roboczym
Wiacznikiwytacznik roboczy umozliwia wigczanie lub
wytaczanie sekcji.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne:
1. Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU (o,

2. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (2.
3. Nacisnij przycisk m
4. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako .

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma zadnego
wplywu na dziatanie tej opcji.

Na obszarach, gdzie stosowanie jest wymagane:
1. Ustaw wiacznik/wytacznik roboczy w potozeniu ,wigczenia”.

Na obszarach, gdzie stosowanie nie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznik/wytacznik roboczy w potozeniu ,wylaczenia”.

Uzywanie konsoli

Aby sterowac sekcjg przy uzyciu ikony BoomPilot z zainstalowanym
w systemie wigcznikiem/wytacznikiem roboczym:

1. Ustaw ,lkong BoomPilot” jako m

2. Wigcznikiwytacznik roboczy powinien znajdowac sie
w potozeniu wylgczenia.

3. Naciénij ikone BOOMPILOT A aby wigczy¢ lub wytaczy¢ sekcje.

Opryskiwacz ISOBUS

W przypadku stosowania ISOBUS ECU za pomoca ikony BoomPilot
lub opcjonalnej skrzynki rozdzielczej mozliwe jest wigczanie

i wytaczanie belki. lkony BoomPilot mozna takze uzy¢ do ustawienia
funkcji automatycznego sterowania sekcjami w trybie recznym A
lub automatycznym A Wyswietlana liczba wartosci szeroko$ci
sekcji bedzie uzalezniona od konfiguracji ISOBUS ECU.

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS
sq niedostepne.

Tylko konsola i ECU

Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okre$li¢ przed
wigczeniem funkcji BoomPilot. Tryb regulacji automatycznej lub
recznej nie powinien mie¢ wptywu na ponizsze opcje.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne:
1. Naciénij doing karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA 2.
3. Nacisnij przycisk m
4. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako m

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma zadnego
wptywu na dziatanie tej opcji.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:
1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wy$wietlenia opcji nawigacji.
2. Naciénij ikone BOOMPILOT A\.
<qAutomatyczny — ikona na pasku stanu zmieni kolor
na zielony
UWAGA: moZliwe jest reczne sterowanie zastosowaniem w trybie
Automatyczny BoomPilot przy uzyciu klawisza Start/Stop
dostepnego na ekranie Obsfuga ISOBUS.

Aby recznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Naci$nij ikong BOOMPILOT A

<4 Automatyczny — ikona na pasku stanu zmieni kolor na
czerwony

3. Wcisnij karte UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepng
u dotu ekranu .

4. Przejdz na ekran Obstuga
5. Skorzystaj z klawisza START/STOP [5=]
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Ze skrzynka rozdzielcza

Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okre$li¢ przed
wiaczeniem funkcji BoomPilot. Tryb regulacji automatycznej lub
recznej nie powinien mie¢ wplywu na ponizsze opcje.

Aby ustawic¢ ustawienia konfiguracyjne:
1. Naciénij doing karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA 2.

3. Naciénij przycisk et
4, Ustaw ,lkone BoomPilot” jako .

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma zadnego
wplywu na dziatanie tej opcji.

Aby automatycznie wytgczy¢ lub wigczyé stosowanie:
1. Przefacznik gtowny i przetaczniki sekcji skrzynki rozdzielczej
muszq znajdowacé sie w potozeniu wigczenia.
2. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacji.
3. Naciénij ikone BOOMPILOT A
<4 Automatyczny — ikona na pasku stanu zmieni kolor na
zielony
UWAGA: stosowanie mozZe byc sterowane recznie w trybie
automatycznego BoomPilot, przy uzyciu przetacznika
gfownego lub poszczegoinych przefgcznikow sekcji.

Uwaga: w przypadku recznej zmiany przefacznika sekcji

w odniesieniu do wczesniejszego obszaru zastosowania
funkcja BoomPilot zostanie ustawiona w trybie recznym.

A zatem, jeZeli przetacznik ten zostanie pozostawiony

w pofozeniu wigczenia, po wyjsciu z obszaru zastosowania

powinien on pozostac wylgczony.

Aby recznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:
1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacji.
2. Naciénij ikone BOOMPILOT A\.
<4Reczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na czerwony A

3. Ustawic przetacznik gtowny lub poszczegdlne przetaczniki sekcji
W potoZeniu wigczenia/wytgczenia.

Z modutem stanu osprzetu ISOBUS (ISO ISM)
Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okresli¢ przed
wiaczeniem funkcji BoomPilot. Jako tryb regulacji powinien by¢
ustawiony tryb ,reczny”.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne: -
1. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Nacinij boczna karte KONFIGURACJA 2.
3. Nacisnij przycisk m
4. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako m

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma Zadnego
wptywu na dziafanie tej opcji.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wiaczy¢ stosowanie:
1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wysSwietlenia opcji nawigacii.
2. Naciénij ikone BOOMPILOT A\.
<4Automatyczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na
zielony
UWAGA: stosowanie moze by¢ sterowane recznie w trybie
automatycznego BoomPilot, przy uzyciu przetgcznikow
podfgczonych do modutu ISO ISM.

Aby recznie wytaczyé lub wigczyé stosowanie:
1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacii.
2. Naciénij ikone BOOMPILOT A..
<4 Automatyczny — ikona na pasku stanu zmieni kolor
na czerwony
3. Ustawi¢ przefacznik gtdwny lub poszczegoine przetaczniki sekcji
w potozeniu wigczenia/wytaczenia.

Rozsiewacz ISOBUS

W przypadku stosowania ISOBUS ECU za pomocag ikony BoomPilot
lub opcjonalnego zdalnego przetacznika gtdwnego mozliwe jest
wiaczanie i wylgczanie funkciji zastosowania. lkony BoomPilot
mozna takze uzy¢ do ustawienia funkcji automatycznego sterowania
sekcjami w trybie recznym A lub automatycznym A

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS
s niedostepne.

Tylko konsola

Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okresli¢ przed
wigczeniem funkcji BoomPilot. Jako tryb regulacji powinien by¢
ustawiony tryb ,reczny’”.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne: o
1. Nacisnij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Nacinij boczna karte KONFIGURACJA 2.
3. Naciénij przycisk m
4. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako M

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma zadnego
wplywu na dziatanie tej opcji.
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Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij ikone BOOMPILOT A
< Automatyczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na zielony

3. Wcisnij karte UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepna
u dotu ekranu &S

4. Przejdz na ekran Obstuga.

5. Skorzystaj z klawisza START/STOP ::I

UWAGA: mozliwe jest reczne sterowanie zastosowaniem w trybie

Automatyczny BoomPilot przy uzyciu klawisza Start/Stop
dostepnego na ekranie Obstfuga ISOBUS.

Aby recznie wytaczy¢ lub wigczyé stosowanie:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Naciénij ikone BOOMPILOT A
<4 Automatyczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na

czerwony

3. Weisnij karte UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepng,
u dotu ekranu .

4. Przejdz na ekran Obstuga

5. Skorzystaj z klawisza START/STOP :;I

Z opcjonalnym wiacznikiem/wylacznikiem rozsiewacza
Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okresli¢ przed
wiaczeniem funkcji BoomPilot. Tryb regulacji automatycznej lub
recznej nie powinien mie¢ wplywu na ponizsze opcje.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne:
1. Wcisnij karte UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepng
u dotu ekranu (£S5,

2. Wigcz zdalny przetgcznik rozrzutu.

3. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .
4. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .

5. Nacisnij przycisk m

6. Ustaw ,lkong BoomPilot” jako .

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma Zadnego
wptywu na dziatanie tej opcji.

Na obszarach, gdzie stosowanie jest wymagane:
1. Ustaw wiacznik/iwytacznik rozsiewacza w potozeniu wiaczenia.

Na obszarach, gdzie stosowanie nie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznik/wytacznik rozsiewacza w potozeniu wyltgczenia.

Z modutem sterowania sekcjami TeeJet
i skrzynka rozdzielcza lub ISM

SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji
przetaczania (SFM) oraz skrzynka rozdzielcza lub modut stanu
osprzetu (ISM) jest zainstalowany.

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sg
niedostepne. lkona paska stanu BoomPilot bedzie w trybie
wylgczenia/recznym A

Aby automatycznie wylaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:
1. Przycisk automatycznej/recznej belki musi by¢ w potozeniu ,Auto”.
<4Automatyczny — ikona na pasku stanu bedzie zielona A
2. Przetacznik gtdwny i przetaczniki sekcji muszg znajdowaé sie
w potozeniu wiaczenia.
UWAGA: stosowanie moze by¢ sterowane recznie w trybie
automatycznego BoomPilot, przy uzyciu przetgcznikow
na skrzynce rozdzielczej lub przetacznikdw podtaczonych
do modutu ISO ISM.

Aby recznie wytaczy€ lub wigczy¢ stosowanie:

1. Przycisk automatycznej/recznej belki musi by¢ w potozeniu
.Reczny”.
<Reczny - ikona na pasku stanu bedzie czerwona A

2. Uzyj przetacznikdw na skrzynce rozdzielczej lub przetgcznikéw
podtaczonych do ISO ISM.

Z modutem sterowania sekcjami TeeJet
SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkgji
przetaczania (SFM) jest zainstalowany Funkcja BoomPilot
umozliwia ustawianie automatycznego sterowania sekcjami w trybie
wytaczenia/recznym A automatycznym A lub stosowania
punktowego

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sg
niedostepne. Ikona paska stanu BoomPilot bedzie w trybie
wytgczenia/recznym A

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:

1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wyswietlenia opcji nawigacii.

2. Naci$nij i zwolnij ikone BOOMPILOT A
<4Wiacz - ikona paska stanu zmieni kolor na zielony A
<AWytgcz - ikona paska stanu zmieni kolor na czerwony A

Aby zastosowaé stosowanie punktowe:
1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE
w celu wySwietlenia opcji nawigacii.
2. Naciénij i przytrzymaj ikone BOOMPILOT A nad obszarem
stosowania.
<«Stosowanie punktowe — ikona na pasku stanu zmieni kolor
na zotty
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DODATKOWE OPCJE ZWIAZANE Z OSPRZETEM

WYBOR DYSZY

Jezeli w systemie jest stosowany zestaw interfejsu czujnika cisnienia
(PSIK) lub podwdéjny modut sterowania z funkcjg sterowania
produktem, dla typu zastosowania ustawiona jest opcja ,Ptyn”, a dla
gtéwnego czujnika lub monitora ustawiona jest opcja ,ci$nienie”,
funkcja wyboru dyszy umozZliwia wybranie typu dyszy opryskiwacza
(serie i pojemno$E) w celu okreSlenia wielkosci kropli.
Biezacy wybor dyszy jest przedstawiony w polu informacii
1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naci$nij przycisk m
<«4Biezacy wybdr dyszy jest przedstawiony w polu informacji
3. Naciénij strzatke wyboru dyszy NASTEPNA STRONA -
4. Wybierz jedng z opcji:
» Ustawienia dyszy 1-5 — wybér do pieciu (5) dysz w celu
zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezacej dyszy
w celu okreslenia parametréw dotyczacych wielkoSci kropli

» Biezaca dysza — wysSwietla biezaca dysze

AIBDO1S

Ustawienie
Ustawienia dyszy umoZzliwiajg zapisanie do pieciu dysz, ktére mozna
szybko wywota¢ z pamieci.

1. Naciénij [

2. Wybierz serig dyszy TeelJet.

3. Wybierz pojemno$¢ dyszy.

ABOO1S

m www.teejet.com
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Biezaca dysza

Biezaca dysza przedstawia aktywng dysze w celu ustalenia
biezacych informacji o wielkosci kropli. Dysze musza by¢ wstepnie
ustawione, aby mozna byto wybra¢ biezacq dysze.

1. Nacisnij wymagang dysze.

Pokazana bedzie wybrana dysza:
<«Pole informacji na ekranie Osprzet
<« Stan kropli/ci$nienia wyswietlany na pasku stanu na
ekranach nawigacii

MONITOR WIELKOSCI KROPLI

Gdy system obejmuje zestaw interfejsu czujnika cisnienia (PSIK)
lub podwdjny modut sterowania z typem stosowania sterowania
produktem ustawionym na ,Ptyn” oraz gtéwny czujnik albo
monitor jest ustawiony na ,Cinienie”, mozna wigczy¢/wytaczy¢
monitor wielkosci kropli. Modut DSM nastepnie bedzie dostepny
na ekranach roboczych.

Ustawienia

Wiacz/wytacz DSM
. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA |

Nacisnij przycisk fe5:1e233.

Nacisnij opcje .

Wybierz, czy monitor wielosci kropli ma by¢ wigczony

lub wytgczony.

5. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczng karte KONFIGURACJA
A\ aby powrdci¢ do ekranu gtoéwnego Konfiguracja.

UWAGA: gdy monitor wielkoSci kropli jest wytaczony, stan kropli/
cisnienia jest niedostepny na pasku stanu ekranu nawigacji.

-

Wyboér dyszy/biezaca dysza
Aby okresli¢ ustawienia dyszy oraz biezaca dysze, nalezy zapoznaé
sie z punktem ,Wybor dyszy”.

Czujnik ci$nienia modutu wejsé/wyjsé

Jesli zainstalowany jest zestaw interfejsu czujnika cisnienia, opcje
czujnika ci$nienia umozliwiajg wprowadzanie maksymalnego ci$nienia
znamionowego producenta czujnika oraz ustawianie wysokiego

i niskiego alarmu cisnienia okreslanego przez uzytkownika.
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Obstuga Pasek nawigacji
Pasek nawigaciji przedstawia wybrane informacje, w tym biezace
Pasek stanu ci$nienie systemu oraz biezaca wielko$¢ kropli.

Stan kropli/ci$nienia wyswietla informacje o biezacym stanie
wielko$ci kropli i ci$nienia systemu.
1. Naciénij ikone STAN KROPLICISNENAG & & 6600 XK.

2. Naciénij ekran w dowolnym miejscu, aby wréci¢ na
ekran nawigacji.

1. Nacisnij pole WYBIERANE INFORMACJE.
2. Wybierz jedna z opciji:
» Cisnienie systemu — wySwietla biezace ci$nienie systemu
P Wielko$¢ kropli — wyswietla biezacg wielko$¢ kropli z dyszy
3. Nacisnij miejsce poza polem wyboru, aby wréci¢ na
ekran nawigacji.

Stan kropli/cisnienia

Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezposrednio
powiazany z biezaca wielkoscig kropli. Opcje koloréw

obejmuja; (YY R Y) Q ¢

& Przekreslony = wylaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu

czujnika ci$nienia w systemie M O D U’L R EVE RS E S E N S E

Zestawienie wielkoSci kropli
W przypadku wybierania dyszy opryskowej, ktéra wytwarza krople
o wielkoSci ujetej w jednej z o$miu kategorii klasyfikacji wielkoSci
kropli, zawsze nalezy pamieta¢, ze jedna dysza w zaleznosci od
ciSnienia moze wytworzy¢ krople o wielko$ci ujetej w réznych
klasyfikacjach. Dysza moze wytwarza¢ $rednie krople przy niskim P Wiaczenie funkcji BoomPilot na biegu wstecznym — umozliwia
cisnieniu oraz drobne krople przy wyzszym ci$nieniu. wiaczenie funkcji BoomPilot podczas jazdy na biegu wstecznym
P Opoznienie sygnatu jazdy w tyt — umozliwia ustawienie

Ustawianie modutu Reverse Sense umozliwia dodawanie modutu
Reverse Sense do dowolnej konfiguracji. Umozliwia mapowanie
stosowania oraz sterowanie nim i zapewnia nawigacje na ekranie
podczas jazdy na biegu wstecznym.

Kategoria Symbol Kod koloru opdznienia przy przetaczaniu z trybu jazdy do przodu na jazde
Ekstremalnie drobne XF do tytu lub z trybu jazdy do tylu na jazde do przodu; w rezulta-
Bardzo drobne VF erwo cie ikona pojazdu na ekranie nawigacji zmienia kierunek
Drobne F Pomarariczowy '

Srednie M Zotty

Grube C ebie

Bardzo grube VC elo

Ekstremalnie grube XC

Skrajnie grube uc

m www.teejet.com



Komputer polowy Aeros 9040
Jazda na biegu wstecznym na ekranach nawigacji

Aktywna funkcja BoomPilot podczas jazdy na biegu wstecznym

umozliwia automatyczne sterowanie sekcjami. Mapowanie Funkcja Minimalizowanie predkosci jazdy (GSO) jest dostgpna wraz
stosowania i sterowanie dawka stosowania beda dziatac tak, jakby ~ Z podwojnym modutem sterowania (DCM) podczas korzystania
urzadzenie jechato do przodu. z automatycznej skrzynki rozdzielczej (ASB) lub modutu stanu wej$¢

(ISM) i stanowi minimalng predko$c¢, jaka jest stosowana na potrzeby
automatycznej kontroli dawki zastosowania. Gdy predko$¢ pojazdu
spadnie ponizej warto$ci tego ustawienia, na potrzeby kontroli dawki
Rysunek 19: Jazda do przodu zastosowania wykorzystana zostanie predko$¢ przewidziana dla funkcji
Minimalizowanie predkosci jazdy, a nie rzeczywista predkos¢ jazdy.

<«4Predko$¢ na pasku nawigacji podczas jazdy na biegu
wstecznym zmieni kolor na czerwony

Predkos¢ ustawiong w ramach funkcji Minimalizowanie predkosci
jazdy (GSO) mozna wykorzysta¢ do chwilowej obstugi osprzetu,
zamiast stosowania w takim przypadku predko$ci rzeczywistej.

Z funkcji minimalizowania korzysta si¢ takze w celu szybkiego
wiaczenia zatrzymanego osprzetu lub utrzymania odpowiedniego
wzorca zastosowania podczas manewrowania maszyna z bardzo
niska predkoscig jazdy. Umozliwia ona takze operatorowi wyréwnanie
ustawienia osprzetu z kabiny, gdy maszyna jest zatrzymana.

» Przetgcznik funkcji GSO ustawiony w potozeniu wytgczenia —
konsola sterownicza dziata normalnie

» Przetacznik funkcji GSO ustawiony w potozeniu wigczenia
i rzeczywista predkos¢ jazdy jest nizsza niz predkosé
przewidziana dla funkcji GSO - konsola sterownicza
steruje natezeniem przeptywu nosnika oraz wiryskiwanych
substancji chemicznych na podstawie ustawionej warto$ci
,predkosci GSO”
UWAGA: podczas jazdy z predko$cig nizszg niz predkos$c
przewidziana dla funkcji GSO, w wyniku zadziatania
tej funkcji produkt bedzie stosowany w dawce zgodnej
z predkoscig GSO, a nie prawdziwg predkoscig jazdy.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA @,

2. Naci$nij przycisk m

3. Nacisnij ikone minimalizowania predkosci jazdy dostepng
na KLAWIATURZE EE],

4. Uzyj klawiatury numerycznej do wpisania wartoSci.

5. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczng karte KONFIGURACJA
A\ aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.
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FUNKCJA BOOMPILOT

Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot —

w zaleznosci od tego, czy zainstalowany jest system sterowania
sekcjami, a gdy jest zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami
jest zastosowane oraz jakie opcje sg wigczone. Ustawienia trybu
uruchamiania BoomPilot oraz ikony BoomPilot umozliwiajg zmiane
obstugi sterowania sekcjami na ekranach nawigacii.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naci$nij przycisk m
3. Wybierz jedng z opciji:

» Tryb uruchamiania BoomPilot — umozliwia wigczanie
automatycznej aktywaciji funkcji BoomPilot na podstawie
predkosci (w przeciwnym razie recznie przy uzyciu ikony)

» lkona BoomPilot — umozliwia aktywacje ikony recznego
sterowania funkcjg BoomPilot

4. Naci$nij strzatke POWROT <3 lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powrdci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.

Tryb uruchamiania BoomPilot
Tryb uruchamiania BoomPilot umozliwia okre$lenie, czy sterowanie
BoompPilot jest uruchamiane automatycznie na podstawie predkosci
lub recznie przy uzyciu ikony BoomPilot.

<4Wytgczony — Funkcja BoomPilot bedzie sterowana przy uzyciu
ikony BoomPilot w opcjach Nawigacja i naprowadzanie na
ekranach nawigacji

<4Automatyczny - Funkcja BoomPilot bedzie sterowana na
podstawie predko$ci

Ikona BoomPilot

Ikona BoomPilot umoZliwia aktywacje ikony w opcjach Nawigacja

i naprowadzanie na ekranach nawigacji w celu recznego sterowania
funkcjg BoomPilot

<«4Wiacz - Ikona BoomPilot bedzie dostepna w opcjach
Nawigacja i naprowadzanie na ekranach nawigacii,
umozliwiajac obstuge automatycznego sterowania sekcjami
<4Wyltgcz - lkona BoomPilot bedzie niedostepna w opcjach
Nawigacja i naprowadzanie
Rysunek 21: Ikona BoomPilot na ekranie Nawigacji
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W przypadku stosowania zestawu monitora przeptywu dyszy za 4. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczng karte KONFIGURACJA
pomocg opcji tego monitora mozna skonfigurowac limity przeptywu , aby powraci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.

oraz sposob dziatania alarmu, a takze przeprowadzi¢ proces Rysunek 22: Opcje w zakresie monitora przeptywu dyszy

wywazania przeptywu.

UWAGA: szczegbtowe wskazowki dotyczace ustawiania mozna
znalez¢ w uzupetniajgcym przewodniku dotyczacym
monitora przeptywu dyszy (TFM).

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naci$nij przycisk .

3. Wybierz jedng z opciji

» Warto$¢ procentowa dla alarmu dyszy — mozliwo$¢ ustawienia
zakresu, w jakim czujniki dyszy beda zgtaszaty btedy
» Opoznienie alarmu dyszy — mozliwo$¢ ustawienia czasu,

przez jaki, po hapotkaniu btedu, konsola bedzie czekata,
zanim wygeneruje alarm dyszy
P Liczba sekcji — umozliwia wybor liczby sekcii
P Liczba dysz w sekcji — mozliwos¢ wprowadzenia liczby dysz
dostepnych w okreslonej sekcii
P Procentowa warto$¢ wywazenia dyszy — mozliwo$¢ okreslenia
zakresu na potrzeby wywazenia czujnikéw dysz
UWAGA: aby méc rozpoczac proces wywazania dysz,
osprzet musi znajdowac sie w trybie realizacji zadania i
wszystkie sekcje muszg byc wigczone.

» Wywazenie monitora przeptywu dyszy — mozliwo$¢
rozpoczecia procesu wywazania przeptywu dysz

ZARZADZANIE DANYMI

Zarzadzanie danymi umozliwia przesytanie i zarzadzanie danymi » Ustawienia urzadzenia — umozliwiajg przesytanie ustawien
zadania, raportowanie danych zadania, zmiane trybu zadania oraz urzadzenia (usuwanie, importowanie, eksportowanie)

przesytanie i zarzadzanie ustawieniami urzadzenia. i zarzadzanie ustawieniami urzadzenia (tworzenie nowego
1. Naciénj dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU _ ustawienia urzadzenia, kopiowanie ustawienia urzadzenia,

usuwanie ustawienia urzadzenia, zapisywanie biezacego
ustawienia urzadzenia do wybranego pliku lub wczytywanie
ustawienia urzadzenia z wybranego pliku)

Rysunek 23: Opcje zarzadzania danymi

2. Naci$nij boczng karte ZARZADZANIE DANYMI %
3. Wybierz jedng z opciji:

» Dane zadania — opcja w zaawansowanym trybie zadania
umozliwia przesytanie informacji 0 zadaniu (usuwanie,
importowanie, eksportowanie) oraz zarzadzanie
informacjami o zadaniu (tworzenie nowego zadania,
usuwanie zadania lub kopiowanie tras nawigacyjnych
zadania, granic, danych obszaru zastosowania oraz/lub
mapy dawkowania do nowego zadania)

» Raporty — umozliwiajg tworzenie raportéw z zadan
i zapisywanie ich na napedzie USB

» Opcje — umozliwiajg wybor prostego lub
zaawansowanego trybu zadania
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Dane zadania

W zaawansowanym trybie zadania opcje danych zadania
umozliwiajg przesytanie informaciji o zadaniu (usuwanie,
importowanie, eksportowanie) oraz zarzadzanie informacjami

0 zadaniu (tworzenie nowego zadania, usuwanie zadania lub
kopiowanie tras nawigacyjnych zadania, granic, danych obszaru
zastosowania oraz/lub mapy dawkowania do nowego zadania).

Dane zadania obejmujg nastepujace elementy:

Nazwa zadania

Nazwy klienta, gospodarstwa i pola

Granica

Obszar pokrycia

Linie nawigacii

Mapy (pokrycie, dawkowanie, stosowanie ustawiong
docelowg dawke)

Btedy dyszy

1. Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI [=).

2. Neoirn EEEREERERE

Wybierz jedna z opcj:

» Transfer — w zaawansowanym trybie zadania umozliwia
przesytanie wybranych zadan na naped USB: lub
z napedu USB, jak réwniez usuwanie zadan &', Zadania
przesytane na urzadzenie pamieci masowej USB mogg
by¢ otwierane i aktualizowane przy uzyciu oprogramowania
Fieldware Link. Za pomocg oprogramowania Fieldware Link
uzytkownik moze wprowadza¢ dane klienta, gospodarstwa
oraz pola, jak rowniez moze kopiowac/edytowa¢ zadania
w celu ponownego uzycia granic i tras nawigacyjnych.

Z oprogramowania Fieldware Link zadania moga by¢
przenoszone z powrotem na urzgdzenie pamieci masowej
USB w celu przeniesienia do wewnetrznej pamieci konsoli.

» Zarzadzaj — w zaawansowanym trybie zadania umozliwia
tworzenie nowego pustego zadania, kopiowanie tras
nawigacyjnych, granic, danych obszaru zastosowania oraz/lub
mapy dawkowania wybranego zadania do nowego zadania,
jak réwniez usuwanie wybranego zadania

4. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczna karte ZARZADZANIE

DANYMI, E aby powrdci¢ na gtowny ekran Zarzadzanie danymi.

Rysunek 24: Opcje danych zadania obejmujg nastepujace elementy

Ustawienia urzadzenia

Ustawienia urzadzenia umozliwiajg przesytanie profili ustawien
urzadzenia (usuwanie, importowanie, eksportowanie)

i zarzadzanie profilami ustawien urzadzenia (tworzenie nowego
profilu, kopiowanie lub usuwanie profilu, zapisywanie biezacego
profilu w wybranym profilu lub wczytywanie ustawien urzadzenia
z wybranego profilu).

Ustawienia urzadzenia obejmujg nastepujace opcje:
+ Ustawienia osprzetu
+ Ustawienia automatycznego sterowania/korekcji przechytu
+ Ustawienia kontroli dawki
+ Ustawienia charakterystyczne dla zadania (w tym dawki
stosowania, typ stosowania oraz przypisane kanaty produktu)

UWAGA: nie wszystkie ustawienia s zapisywane w ramach
ustawien urzgdzenia. Wiecej informacji mozna znalez¢
w zatgczniku ,,Ustawienia menu konsoli Aeros”.

1. Naciéni boczna karte ZARZADZANIE DANYMI [=.

2. Naciénij opcje WWEEWIEHENTFZ I EZENTEY.

3. Wybierz jedna z opciji:

» Transfer — umozliwia przesytanie wybranych ustawien
urzadzenia na naped USB ' 'lub Z napedu USB, jak
réwniez usuwanie ustawien urzadzenia '€/. Ustawienia
urzadzenia przesytane na urzagdzenie pamieci masowe;
USB moga byc¢ otwierane i aktualizowane przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Z oprogramowania
Fieldware Link ustawienia urzadzenia moga by¢
przenoszone z powrotem na urzadzenie pamigci masowej
USB w celu przeniesienia do wewnetrznej pamieci konsoli.

P Zarzadzaj — umozliwia tworzenie nowych pustych ustawien
urzadzenia, kopiowanie wybranych ustawien urzadzenia do
nowych ustawien urzadzenia, usuwanie wybranych ustawien
urzadzenia, zapisywanie biezacych ustawien urzadzenia do
wybranych ustawien urzadzenia lub wczytywanie wybranych
ustawien urzadzenia do biezacych ustawien

4. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczng karte ZARZADZANIE
DANYMI, aby powrdci¢ na gtéwny ekran

Zarzadzanie danymi.
Rysunek 25: Ustawienia urzadzenia
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Komputer polowy Aeros 9040

KONFIGURACJA SYSTEMU

Ponizsze zestawienia przedstawiajg typowe konfiguracje systemu Aeros. W zwigzku z duzg liczbg mozliwych konfiguracji, zestawienie stuzy
jedynie do celdw referencyjnych.

Rysunek 26: Rozsiewacz Aeros IC18

Opcje Teedet CAN

e

Antena GPS RXA-30
Antena GPS GLONASS

45-05968 - wiazka przewoddw, Aeros UT, €23 3 G2 | System avtomalycznego

oBaokleysez ejqey op EEE

Kabel przedtuzajacy
45-09023 -6 m
45-09024 -9 m
45-09025-12m

<> do zaworu zrzutowego

" 45-10143 - wiazka przewodow
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Komputer polowy Aeros 9040

Rysunek 27: Opryskiwacz Aeros IC18

Opcje TeedJet CAN
Z
Konsola Aeros 9040
Antena GPS RXA-30 . K
Antena GPS GLONASS ‘% Terminator _-&2%3
i A

45-05968 — wigzka przewoddw, Aeros UT, JU’ . Modut Reverse Sense

Zestaw interfejsu ci$nieniowego
<> monitora wielko$ci kropli (DSM)

Skrzynka sterownicza
opryskiwacza I1C18

obeoblejsez ejqey op SIS

45-09030 - TeeJet In-Cab Y,
przewdd 9-pozycyjny AMFI’_U

ISM

1osoxpaid obamooslim njeubAs op g

45-09029 - TeeJet In-Cab Y,
przewdd 6-pozycyjny DTM

. -7 78-08097 UniPilot Pro
4507608 _ przowod, [S0BUS IS g8 s J/ Odblokowanie 78-08098 Hydraulic
Sez %lpoisc%ygmova'rlli/i <D J 4510172 - wiazka & J T Odblokowanie 78-08095 Hydraulic/RTK
/ L przewodow SCM Pro 14 - > 6505251
S o | : Q Wspornik SCM Pro Flat
. . | .
opmagme S PE—
‘ y 65-05246
7 - | K & Zestaw wspornikow
do przetacznikow belki dostepnych .~ [ % zapobiegajacych
na tablicy rozdzielcze ! il obracaniu sig UniPilot
- _ ; L Pro, oryginalny
| ’ “\\\\
| o %;02023 oca
45-20006 > ) ) ek zapobiegajacy
Przewod zasilajacy : LuB 45-10166 - wiazka przewodow obracaniu si
( | UniPilot Pro zespotu UniPilot Pro
> ! :
% 45-09031 - puszka potaczeniowa Aeros, COBO IBBC

b, 32-04020

Kabel przediuzajacy Wetncznik nozny

45-09023 -6 m
45-09024 -9 m
45-09025-12m

Wiazka przewodéw
N okreslonego zaworu

do sterowania pojazdem _
FieldPilot Pro ‘

e
45-09026 - wigzka o Okreslony zawér do
przewodéw do potgczenia sterowania pojazdem
FieldPilot Pro

IC18 z zaczepem ISOBUS o?
45-10128 — wigzka

przewoddw do potaczenia S

16-05022

Czujnik kata

kierownicy

~ » 32-04059

Wytgcznik nozny

% L7
S
ﬁ?///a/ ‘96‘/‘;;
o,
.

Opryskiwacz IC18

% 16-50017 — czujnik cisnienia

m www.teejet.com



Komputer polowy Aeros 9040

Rysunek 28: Aeros DCM

Antena GPS RXA-30 Opcje TeeJet CAN

Antena GPS GLONASS
Odbiornik RX510 GPS/odbiornik RX610 GPS

Konsola Aeros 9040 ¥

&

% Terminator &
] 2
f,

45-05884 — wigzka przewodéw podstawowej
magistrali CAN Aeros

., Modut Reverse Sense

4 . Zestaw interfejsu cisnieniowego monitora wielkosci
3 kropli (DSM)

Qo
83 2

% Monitor przeptywu dyszy

il

10503paid oBamojoslim npeubAs op &

S B

g

)
| %4 78-00051 — skrzynka sterownicza Aeros (ASB)
| do zdalnego

. ) . . | przelqcznika do akumulatora
o pCJ e Ste rowania se ij ami TeeJ et : glownego do zaworéw do sterowania sekcjami

|

|
od zasilania akymulatora
(NIEUZYWANE) 5827

a do zaworow do "
o? sterowania sekcjami

78-08086 — modut funkcji (]
przetaczania (SFM)

S B do kq‘b/a zasilajacego
do zawordw do sterowania sekcjami

78-08079 - podwajny modut sterowania (DCM)

45-07500 — wigzka przewodow do sterowania mocg
i predkoscig DCM
do sygnatu wejéciowego predkosci (NIE UZYWANE)

@
do kabla zasilajacego ’

< .
v Terminator

Opcje sterowania dawka TeelJet

rPrzyk#adowy plyn | rPrzykladowy granulat |
‘ ) 45-06505 - wigzka przewodow zaworu sterujacego ‘ ‘ g~ 45-06501 — wiazka przewodow zaworu sterujgcego ‘
&7y, cavinka DCM 7. cztinka DCM
NS -
‘ \ - ‘ ‘ Wel przediuzajacy zaworu ‘
R
‘ LUB ‘ %Hydrauliczny zawor sterujacy ‘
Przewéd adaptera e i
sterowania ‘ ‘ Czujnik dawki stosowania ‘
_Plynem | .
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AEROS 9040

PRZEWODNIK UZYTKOWNIKA

PROSTEWYTYCZNE DOTYCZACE URUCHOMIENIA

1. WEACZANIE ZASILANIA

2. EKRAN GLOWNY

3. PRZEJSCIE DO KONFIGURACJI

1) Konfiguracja lokalnych ustawien regionalnych
2) Konfiguracja GNSS
3) Konfiguracja osprzetu

4.ROZPOCZECIE NOWEGO ZADANIA LUB KONTYNUOWANIE ZADANIA

5. KONFIGURACJA NAWIGACIJI

1) Wybierz tryb nawigacji
2) Wytycz wzorzec trasy nawigacyjnej AB
3) Utworz granice stosowania

DODANIE FUNKCJI STEROWANIA DAWKA
UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS

PODWOJNY MODUt STEROWANIA TEEJET
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