MATRIX

=il VYHLED ZVOZIDLA

Okamzita rychlost / pocet Fadkd

Aktivita navigace Celkova plocha

14.6
km/h ha

Rezim navadéni

Symbol A/B
Symbol hranice
Koncova hranice

Posun ¢ary AIB
Zruseni symbolu A
Zrudeni hranice

Polozky Hlavni
nabidky nebo
stisknéte tlaitko
hlavni stranky

Navigacni cary

Moznosti vyhledu z vozidla

Znacka A 993

Kompas horizontu
Vyhled z vozidla /
QOddaleni) nebo

stisknéte tlacitka
Priblizeni/Oddaleni

plocha

vice aplikaci

BoomPilot

Stavova lista Stroj s okamzitym zobrazenim
aktivnich sekci postfikového ramu
«Bila = aktivni sekce ramu

<4Bez vypIné = neaktivni sekce ramu

Rezim navadéni. Stisknutim zvolite rezim navadéni. K

rezimim patfi Pfima jizda A-B , Jizda po kfivce A-B

Jizda v soustfednych kruzich a Posledni

prljezd nebo Bez navadéni @ .

Symbol A.. Stisknéte pro oznaceni prvniho bodu pocateéni
vodici ¢ary.

Symbol B @. Stisknéte pro oznaceni koncového bodu
pocatecni vodici ¢ary. Seda barva = nebyla ujeta minimaini
vzdélenost.

Zrusi zpracovani symbolu A. Systém se vraci k pfedchozi
vodici ¢are A-B (je-li definovana).

Posun A+. Posouva stavajici navadéci ¢aru na aktualni pozici
vozidla.

g

Symbol hranice. Uréuje plochu pro aplikaci a oblast, na které aplikace
nema byt provadéna. Hranice je definovana vné aplikacniho prljezdu.
Seda barva = navigace GPS neni dostupna.

B8 ke

Konec hranice. ZakonCuje proces definovani hranice. Hranice Ize rovnéz
uzavfit pojezdem v rozsahu $ifky fadku v po¢atecnim bodu.
Seda barva = nebyla ujetd minimalni vzdalenost.

(s}

Zru$eni hranice. Zrusi proces definovani nové hranice.
Systém se vraci k pfedchozi hranici (je-li definovana).
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Priblizeni/Oddaleni. Ikony nebo tlagitka nastavuji vyhled z vozidla nebo
perspektivu vici horizontu od vyhledu z vozidla po ptaci perspektivu.

AA

@oomPiIot. Voli reZim BoomPilot.
Seda barva = navigace GPS neni k dispozici.
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<«4Modréa - jedna aplikace
<«Cervena - dvé nebo

NAVADENI S REALNYM VYHLEDEM

OkamdZita rychlost / pocet fadki

Aktivita navigace Celkova plocha

D
-1 0.53
Pokos 58 > ha

Cela obrazovka

Prehledové
zobrazeni
navadéni

Unel fizeni
Polozky Hlavni

nabidky nebo stisknéte
tlacitko hlavni stranky

Vybér kamery

Déleny obraz

Nastaveni
navadeéni

Navigacni ¢ary

Stavova lista

Moznosti navadéni s redlnym vyhledem

lkona Popis

Cela obrazovka. lkony a stavova lista jsou skryty. Pfehledové zobrazeni a
Uhel fizeni zistanou zobrazeny.

Prehledové zobrazeni. Trojrozmérné zobrazeni vodicich ¢ar pfes
zobrazené video pro podporu navigace.

Uhel fizeni. Udava smér, ve kterém je nutné otogit volantem.

Volba videokamery. Umozriuje nastavit zobrazeni aZ 8 videokamer, pokud
je pfipojeny modul volby videa (VSM).

Déleny obraz kamery. Umozriuje zvolit jednu ze dvou konfiguraci 4 vstupnich
signalli od kamer (A/B/C/D nebo E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni na Gtyfi
samostatné pole videa.

Ikony Sipka nahoru a dol(i. Pouzivaji se pro nastaveni vodicich &ar podle
obrazu kamery. Tlacitka Pfiblizeni/Oddaleni nenastavuji vodici ¢ary.

Ilkony ve

stavové listé

lkona Popis

Stav FieldPilot.
lkona = zapnuty. Bez ikony = vypnuty.

ReZim navadéni.

Navadéni v primych trasach A-B. Zajistuje navadéni podél pfimych car
podle referencnich bodt A a B.

Navadéni na zakfivenych trasach A-B. Zajistuje navadéni podél kfivek
podle referencni ¢ary (A-B).

Navadéni v soustfednych kruhovych drahach. Umoziuje navadéni po
soustrednych kruhovych drahach se zmen3ujicim se nebo zvétsujicim se
polomérem.

Navadéni pii poslednim prijezdu. Jednotka detekuje nejblizsi sousedici
fadek s aplikovanym postfikem a upravuje navadéni podle tohoto fadku.
Bez navéadeéni. Vypina navadéni. Neni zobrazena zadna ikona.

Stav BoomPilot

Cervena = Vlypnuto) manulni rezim, zelena = automaticky rezim, Zluta =
v8e zapnuto, bez ikony = jednodilny ram (bez instalace SmartCable nebo
SDM).

Stav ohranicené plochy.

Vné hranice = jizda mimo ohrani¢enou plochu.
Uvnitf hranice = jizda uvniti ohrani¢ené hranice.
Bez ikony = neni definovana hranice.

Stav GPS.

Cervena = bez GPS, Zluta = pouze GPS,
zelena = DGPS, WAAS/RTK, oranzova = prokluz / vymazani trasy.

Symbol hranice
Koncova hranice

Vlyznaceni bodu
Navrat do bodu

Zrudeni hranice
ZruSeni bodu

Polozky Hlavni
nabidky nebo stisknéte
tlacitko hlavni stranky

Moznosti pohledu na pole

lkona Popis

o

POHLED NA POLE

Okamzita rychlost / pocet Fadkd

Aktivita navigace Celkova plocha

Vyplnéna
14.6 > O O 4 0.21 zpracovana plocha
o . ha <«Modra - jedna

apli_kace
<«Cervend - dvé
nebo vice aplikaci

Pohled na pole
(Priblizeni/
QOddaleni) nebo

stisknéte tlacitka
Priblizeni/Oddaleni

Globalni pohled

Rezim sledovani .i

Navigaéni ¢ary Stavova lista Pozice vozidla

Symbol hranice. Uréuje plochu pro aplikaci a oblast, na které aplikace
nema byt provadéna. Hranice je definovana vné aplikacniho prijezdu.
Seda barva = navigace GPS neni dostupna.

B ke

Konec hranice. Zakonguje proces definovani hranice. Hranice Ize rovnéz
uzavfit pojezdem v rozsahu §ifky fadku v pocate¢nim bodu.
Seda barva = nebyla ujeta minimalni vzdalenost.

Zru$eni hranice. Zrusi proces definovani nové hranice. Systém se vraci k
predchozi hranici (je-li definovana).

Vlyznaceni bodu . Uréuje pozici vozidla. Sedé barva = navigace GPS
neni dostupna.

Navrat do bodu. Poskytuje vzdalenost zpét do definovaného bodu.
(Prepnéte do rezimu Vyhled z vozidla pro navigaci zpét do definovaného
bodu.)

ZruSeni bodu. Vymaze vyznageny bod.

Priblizeni. Pomoci ikony nebo tlacitka zmen3ujete plochu zobrazenou na
displeji.

Oddaleni. Pomoci ikony nebo tlacitka zvétSujete plochu zobrazenou na
displeji.
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Globalni pohled. Na displeji je zobrazena nejvétsi mozna plocha.

Sledovani. Umoziuje fidici soustfedit se na specifické oblasti mapy bez
pojizdéni s vozidlem. Zobrazenou plochu posouvate Sipkami na displeji
(dolti, vlevo, vpravo, nahoru) v pozadovaném sméru.

ZruSeni sledovani. Zrusi se zobrazeni lokalni oblasti a systém prejde do
rezimu bézného zobrazeni.

ZOBRAZENIi UKOLU

lkona

Popis

Informace o tkolu. Umozriuje vymazat veskeré informace o Ukolu,
informace o ohranicené oblasti nebo pocitadla plochy.

-
Stisknutim ikony odpadkového koSe |% | vymaZete zvolené informace.

A Subsidiary of Spraying Systems Co.

UloZeni informace. UloZi veskera data véetné soubort PDF z@

, KML i (Google Earth) a SHP Eild (ESRI), nebo jednotlivé forméaty

na USB disk.




MATRIK

NASTAVENI JEDNOTKY

Nastaveni BoomPilot /
jednodilného ramu

Y NABIDKA MOZNOSTI

Popis

Hlavni stranka — zobrazeni nabidky Moznosti véetné
Nastaveni jednotky, Vyhledu z vozidla, Pohledu na pole,
Navadéni RealView, Zobrazeni dkolu a Monitorovani ramu.

Nastaveni jednotky — umoziuje nastaveni systému, BoomPilot /
jednodilného rdmu, vozidla, korekce néklonu a FieldPilot

Nastaveni systému. Nastaveni svételné listy, regionaini
nastaveni (jednotky, jazyk a ¢asové pasmo), nastaveni GPS,
panelu hlasitost, jas displeje, kalibrace dotykového displeje,
snimek displeje a O aplikaci / UloZit) a videokamer.

Nastaveni BoomPilot / jednodilného ramu. Nastavuje prekryti
fadku, zapina / vypina prodlevu, nastavuje pocet sekci a
prislusné Sifky sekci postfikovaciho ramu.

Nastaveni vozidla. Nastavujte typ vozidla, vySku antény,
orientaci postfikovaciho ramu a vzdalenost rdmu od antény.

Nastaveni gyroskopického modulu pro korekci naklonu.

Nastaveni FieldPilot. Zapina / vypina automatické fizeni,
nastavuje moznosti ovladani ventili (frekvenci a minimaini /
maximalni pracovni cyklus), testovani ventilll a konfigurace
FieldPilot (hrubé nastaveni, jemné nastaveni, pasmo
necitlivosti a pfedbézné nastaveni).

Vyhled z vozidla - poskytuje pocitacem generovany obraz
pozice vozidla, zobrazené v oblasti pro aplikaci postfiku. Pristup
k moznostem nastaveni rezimu navadéni, ohrani¢enych ploch a
funkce BoomPilot.

Pohled na pole - poskytuje pocitacem generovany obraz

pozice vozidla a plochy pro aplikaci postfiku ze vzdusné
perspektivy. Pristup k moznostem nastaveni ohranic¢enych ploch
a vyznaceného bodu. Nastaveni globalniho pohledu a rezimu
sledovani.

Navadéni RealTime - umoziuje zivé zobrazeni jednoho nebo
Ctyf vstupnich videosignalt namisto zobrazeni generovaného
pocitacem. Zadejte rezimy navadéni pomoci videa a Uhlu fizeni.

Zobrazeni Ukolu — umoziuje uloZeni informaci na USB disk nebo
vymazani informaci z jednotky.

generovany obraz aktivnich / neaktivnich sekci postfikovaciho
ramu. Aktivuje / deaktivuje funkci BoomPilot.

E Monitorovéni postfikovaciho rdmu - poskytuje pocitacem

O nastavte nejdrive

Oznacené funkce musi byt nastaveny dfive nez ostatni funkce, napfiklad Navadéni, BoomPilot
nebo FieldPilot.

Tato nastaveni musi byt provedena pro pouZiti funkce Navadéni.

Nastaveni systému

lkona Popis

[(=C=] Nastaveni svételné listy — rozte¢ LED, reZzim zobrazeni a intenzita
LED.

@D | Rozte¢ LED. Nastaveni vzdalenosti indikované osvétienymi LED diodami.

ReZim zobrazeni. UrCuje, zda svételnd lista odpovidé Sifce Fadku nebo
D |\ ozigla,

Intenzita LED. Nastavuje intenzitu LED diod ve svételné listé.

@ Regionalni nastaveni — jednotky, jazyk a casové
J pasmo.

Jednotky. Nastaveni jednotek méfeni.

t Jazyk. Nastaveni jazyka systému.

Casové pasmo. Nastavuje lokalni &asové pasmo.

& Nastaveni GPS - typ GPS, port GPS a informace o stavu
y¥%y GPS.

& | Typ GPS. Prizpusobeni systému pro pfijem signalu GPS,
4%y | DGPS nebo jineho typu.

== Port GPS. Nastaveni externiho nebo interniho komunika¢niho
? (COM) portu.

« | Stav GPS. Zobrazeni informaci o rychlosti pfenosu dat, po¢tu
detekovanych satelitd, kvalité signalu ze satelitd a identifikacnim kédu (ID).

Nastaveni panelu - hlasitost, jas LCD displeje, kalibrace
dotykového displeje, snimek displeje a O aplikaci / Ulozit).

' Hlasitost. Nastaveni Grovné hlasitosti reproduktord.
K4

Jas LCD. Nastavuije jas displeje panelu.

Kalibrace dotykového displeje. Pouziva se pro spusténi kalibrace
dotykového displeje.

O aplikaci. Zobrazeni informaci o software a verzich software moduld
pfipojenych ke sbérnici CAN.

a Snimek displeje. Umoziuje ulozeni snimkd displeje na USB disk.

Ulozit. UloZeni dat nastaveni panelu na USB disk.

Nataveni videa. Pouziva se pro konfiguraci az 8 kamer s pouzitim
modulu volby videa (VSM). Seda barva = VSM neni k dispozici.

Kamery. Nataveni kamer pro rezim normalniho zobrazeni, reverzniho
zobrazeni, zobrazeni v obracené poloze ("hlavou dol") nebo reverzniho
zobrazeni v obracené poloze.

@\ Nastaveni gyroskopického modulu
korekce naklonu

lkona Popis

& Korekce naklonu zapnuta / vypnuta. Zapina nebo vypina korekci naklonu.
g/i

« » Vodorovna poloha pro naklon. Kalibrace korekce naklonu.

088 080

Prekryti. Uréuje pripustnou miru pfekryti pfi zapinani a vypinani
sekei postfikovaciho ramu pomoci funkce BoomPilot.

Prekryti 0 %

Prekryti 50 %

Prekryti 100 %

Zapnuti / vypnuti prodlevy. Umozriuje véasné zapinani a
vypinani ventili sekci postiikovaciho ramu pii viezdu nebo
vyjezdu z oblasti, ve které jiz byl proveden postfik.

Pocet sekci postfikovaciho ramu. Nataveni poctu sekci
postfikovaciho ramu (1 az 15 podle pouZiti SmartCable nebo
SDM).

Sitka sekei postfikovaciho ramu. Uréuje $itku pro cely fadek
nebo jednotlivé sekce postfikovaciho ramu (podle pouziti
SmartCable nebo SDM v systému).

£

©/© Nastaveni vozidla

Popis
Typ vozidla. Volba typu vozidla, které nejpfesnéji odpovida
vaSemu vozidlu.
5 Vyska antény. Nastaveni vysky antény nad zemi.
loe
- .= | Orientace postfikovaciho ramu. Volba, zda je postfikovaci
0000 ram za nebo pred anténou GPS.
( 4:—" Vzdalenost odsazeni postfikovaciho rdmu. UrCuje vzdalenost
o @ mezi anténou GPS a postfikovacim ramem.

Popis

Automatické Fizeni. Zapnuti nebo vypnuti funkce FieldPilot.

Nastaveni ventilt - Frekvence ventilGi, minimalni
pracovni cyklus, nataceni vlevo / vpravo a maximalni
pracovni cyklus.

Frekvence ventilt. PouZiva se pro ovladani ventilu fizeni.

Minimalni pracovni cyklus. Nastaveni miniméalni trovné fizeni
pozadované pro ovladani soustavy fizeni vievo / vpravo.

Maximalni pracovni cyklus. Nastaveni maximalni rychlosti
natéceni kol fidici napravy zleva doprava / zprava doleva
(mezi krajnimi polohami).

Test ventilli nataceni vievo / vpravo. Ovéfeni spravného
sméru fizeni. PouZiva se pro jemné nastaveni pratoku oleje
pro kalibraci ¢asovani kol.

Konfigurace FiledPilot — Hrubé nastaveni, jemné
nastaveni, pasmo necitlivosti a pfedbézné nastaveni.

Hrubé nastaveni fizeni. Nastaveni rychlosti odezvy pfi
udrZovani vodici ¢ary v reZimu navadéni po pfimé trase.

Jemné nastaveni fizeni. Nastaveni rychlosti odezvy pfi
udrzovani vodici ¢ary v reZimu navadéni po kfivce.

Pasmo necitlivosti. Nastaveni fizeni v pfipadé trhavého chodu
nebo nadmérné odezvy, nebo pokud vozidlo zistava stale
mimo vodici €aru.

Predbézné nastaveni. Pouziva se v rezimu navadéni po pfimé |§

trase pro nastaveni najezdu vozidla na vodici ¢aru.

Hlavni ovladaci prvky

lkona Popis

Tlacitko Hlavni stranky. Pfistup k polozkam hlavni nabidky jako jsou
@ Nastaveni jednotky, Vyhled z vozidla, Pohled na pole, Navadéni RealView,
Zobrazeni Ukolu a Monitorovani ramu.

Tlagitka Priblizeni/Oddaleni. Nastaveni pfiblizeni ve Vyhledu z vozidla
A U nebo Pohledu na pole.

Ikony Plus a Minus. Pouzivaji se pro zvétSovani nebo zmensovani hodnot
s | nastaveni.

Cerven = stranka vlevo nebo zahajeni testu vievo
> Zelena = stranka vpravo nebo zahéajeni testu vpravo

Sipky nahoru a dolti. Pouzivaji se pro zménu nastaveni nebo zvétsovani /
A ' zmensovani hodnoty nastaveni.

Symbol semaforu. Zelena = zahdjeni testu, Cervena = zastaveni testu,
Seda = test vypnuty.

E O K Ikony dokonéeni a OK. Obé jsou pouzivany pro skonéeni kolu.

SCHEMATA ZAPOJENI

Matrix =3 ;/lsa_targo%oe

FieldPilot 78-50155 N . 7530071 s ClearPath
Anténa GPS

BoomPilot
Pridavné zafizeni

Montazni sada s prisavkou gy
90-02349 (Matrix 570G) | Matrix 570G
90-02700 (Matrix 840G) S 75-30055

75-30056 s ClearPath
5pol.
4pol

Bpol

4505615 4 pol.

16-00022 4505765 8 pol
Vstupnilvjstupn kabel

Kamera RealView

4505775
3 m Napéjeci
kabel, baterie

=) Matrix 840G
ok e 75-30070
Fleloptol 7850155 | N 7530071 s ClearPath
BoomPilot Anténa GPS

Volitelna GPS e————a > N

Pridavne zafizeni
anténa RXA w5578 |
Kabel, SMA-M X SMA-M

Montazni sada s prisavkou <&
90-02349 (Matrix 570G) | Matrix 570G
90-02700 (Matrix 840G) 75-30055

75-30056 s ClearPath
45-05615 4 pol.

4505765 8 pol..
Vstupnilvjstupni kabel

78-08067
Modul, 4 kanalové
video, CAN

16-00022
Kamera RealView

4505626
Napéjeci/CAN/
1. datovy kabel
(soucést sad
FieldPilot a
BoomPilot)

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
Prodiuzovaci kabel kamery

TJCAN
(ukonceno)

Pojistka 3 A

Pfipojeni vzdaleného
stavového spinace
ABSC

TYYYR Y
Ridicijednotka rozsehu]

45-1010
Kabelaz
fizeni (A+B)

45-05381
' kabel

12
$po Kabel BoomPilot
Obj. ¢islo zavisié na fidici

Jednotce rozsahu

32-04040
Vzdaleny spinac

32-04020
zapnuti

Volitelng nozni spinat:

. 78-05077
Ridici modul sekei postiikovaciho
rému pro BoomPilot
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