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KAPITEL 1- PRODUKTUBERSICHT

Bei Matrix™ handelt es sich um ein Geréat zur Steuerung einer Reihe von Modulen, welche an
Matrix angeschlossen werden konnen. Es bietet GPS-Kartierung, Steuerung der Lenkautomatik
FieldPilot® und der Teilbreitenschaltung BoomPilot ® sowie Datenerfassung. All diese Funktionen
werden jetzt iber ein einziges Gerat mit CAN-Bus Steuerung ausgefiihrt. Statt mehrerer Geréate in
der Kabine ist nur noch ein einziges Gerét erforderlich, das zudem sehr robust ist.

SYSTEMKOMPONENTEN UND LEISTUNGEN

* RealView™: Spurfilhrung per Kamera
mit Realbild. GPS-Daten und Bilder von bis zu acht Kameras werden gleichzeitig auf dem
Bildschirm angezeigt.

+ BoomPilot®: Automatische Teilbreitenschaltung zur Verringerung von Uberlappungen und
Vermeidung von Fehlreihen.

+ FieldPilot®: Automatische Lenkung entlang gerader Linien und Kurvenlinien.

+ Bedienerfreundliche, grafische Anwenderflihrung in Farbe und 3D flir genaue Flihrung und
prazise Ausbringung in jedem Gelande.

+ Leuchtbalken mit Anzeige flir Fahrzeug bzw. Spur, auBerdem grafische Anzeige aller
Spurflihrungsdaten

+ Export von Kartierungs- und GPS-Daten in die Formate PDF, KML und SHP
* Heller bei Tageslicht gut lesbarer Bildschirm. Bildschirmgrofe 14,5 cm oder 21,3 cm.

+ Das Geréat kann durch folgende Module aufgeristet werden:
- Automatische Lenkung FieldPilot
- Automatische Teilbreitenschaltung BoomPilot
- Neigungskorrektur
- Video Selector Modul fiir bis zu 8 Kameras
- Externer GPS-Empfanger bzw. Upgrade fir die GPS-Antenne

+ Steuerung von bis zu 15 Teilbreiten

+ Vier verschiedene Programme zur Spurflhrung in 3D auf Farbbildschirm: Gerade A-B, Kurve
A-B, Kreis, Letzte Spur

+ 13 Sprachen

* Vereinfachte Bedienung und GPS-Datenspeicherung

+ Klare Mentifihrung tber Symbole

*+ Hochwertige GPS-Einheit mit kleiner, externer Antenne.

« Zwei Flachenzahler fiir behandelte Flache

SYSTEMKOMPONENTEN
Bedieneinheit Matrix 570G

Matrix 570G ist fiir langjahrige Anwendung in typischen landwirtschaftlichen Einsatzen konzipiert.
Das kompakte Gehause mit Gummiabdeckungen fiir alle Anschllisse bietet stérungsfreien Betrieb
auch unter typisch staubigen Bedingungen. Gelegentliche Wasserspritzer konnen dem Gerat
zwar nichts anhaben, dennoch ist Matrix 570G nicht flir den Betrieb bei direkter Regeneinwirkung
ausgelegt. Daher sollte Matrix nicht in nassen Wetterverhaltnissen eingesetzt werden.

Abbildung 1-1: Vorder- und Riickseite des Gerats

Integrierter Leuchtbalken

Taste Ein/Aus

USB-Schnittstelle mit
Gummiabdeckung

T,
s
R T — Heller Touch Screen

SerienmaRige RAM Halterung

Lautsprecher

Anschluss GPS-
—— Antenne

Taste Ein/Aus

Integrierte RAM Halterung
USB-Schnittstelle mit

. Gummiabdeckungen,
Gummiabdeckung

Anschlussbuchsen

Eingelassene
Anschlussbuchsen

Anschluss Geschwindigkeitssignal
Anschluss Kamera

Anschluss Spannungsversorgung
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Bedieneinheit Matrix 840G

Matrix 840G ist fir langjahrige Anwendung in typischen landwirtschaftlichen Einsétzen konzipiert. Das kompakte Gehause mit
Gummiabdeckungen fiir alle Anschllisse bietet storungsfreien Betrieb auch unter typisch staubigen Bedingungen. Gelegentliche
Wasserspritzer kdnnen dem Gerat zwar nichts anhaben, dennoch ist Matrix 840G nicht fir den Betrieb bei direkter Regeneinwirkung
ausgelegt. Daher sollte Matrix nicht in nassen Wetterverhaltnissen eingesetzt werden.

Abbildung 1-2: Vorder- und Riickseite des Geréts

Integrierter Leuchtbalken

Taste Ein/Aus

Taste Start

USB-Schnittstelle mit

Gummiabdeckung Tasten Zum Ein-/Auszoomen

Heller Touch Screen

SerienmaRige RAM
Halterung

Lautsprecher

Integrierte RAM Halterung Anschluss GPS-Antenne

Eingelassene Anschlussbuchsen

Anschluss Geschwindigkeitssignal
Anschluss Kamera

Anschluss Spannungsversorgung

RealView Kamera

Mit Hilfe einer RealView Kamera von TeeJet Technologies lassen
sich auf dem Matrix Bildschirm Realbilder darstellen. Die Kamera
kann so montiert werden, dass sie nach vorn weist und so
Realbilder auf den Matrix Monitor sendet. Sie kann aber auch so
montiert werden, dass sie einen bestimmten Geratebereich einsieht.
Die Kamera ist mit einer variabel einstellbaren RAM Halterung und
Sonnenblende ausgestattet. Sie arbeitet mit Infrarottechnik und
bietet daher auch bei Dunkelheit eine gute Bildqualitat.

Abbildung 1-3: Kamera

i "*‘— Sonnenblende

‘hl! : — Kamera

Nachtbeleuchtung

Halterung

Matrix ist mit Kameras der Marke AgCam kompatibel.



Video Selector Modul

Mit Hilfe des Moduls VSM (Video Selector Modul) kénnen bis

zu 8 Kameras an das Matrix Gerat angeschlossen werden. Das
Video Modul ist kompakt, robust und kann berall an der Maschine
montiert werden. Nach der Installation brauchen keine weiteren
Schritte ausgefihrt werden.

Abbildung 1-4: Video Selector Modul - 4 Kanéle

GPS-Antennen

TeeJet bietet fiir jeden Feldeinsatz den richtigen GPS-Empfanger
mit guter Empfangsqualitét.

Die GPS Antennen RXA-25 und RXA-30 sind mit einem

etwas hochwertigeren GPS-Empfanger ausgestattet, der die
Empfangsleistung auf Flachen mit weniger gutem GPS-Empfang
verbessern kann.

Abbildung 1-6: GPS RXA-25 Antenne

Abbildung 1-7: GPS RXA-30 Antenne

Die Patch Antenne Il bietet starke Leistung unter
Normalbedingungen. Dank ihrer kompakten Grofe ist sie einfach zu
montieren und vor Beschadigung weitgehend geschitzt.

Abbildung 1-8: GPS-Antenne

FieldPilot Lenkmodul

Das Lenkmodul FieldPilot lenkt das Fahrzeug sowohl in gerader
Spur als auch in Kurvenlinie. Dazu sendet es Signale an Matrix,
das dann die Fahrzeuglenkung exakt steuern kann. Somit kann
das Fahrzeug iber ein einziges Gerat in der Kabine - Matrix -
automatisch gelenkt werden. Die Lenkautomatik arbeitet mit hoher
und reproduzierbarer Genauigkeit, sowohl in gerader Spur als auch
in Kurvenlinie. Das bedeutet, dass bei Tag und Nacht, in Nebel und
in staubigen Verhaltnissen mit groRer Genauigkeit gefahren werden
kann. So rechnet sich die Investition schneller, die Arbeit kann
besser und schneller ausgefiihrt werden und der Fahrer ermiidet
weniger.

Abbildung 1-9: Lenkmodul FieldPilot

n www.teejet.com
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BoomPilot

Modul fir Teilbreitenschaltung (SDM)
Uber dieses Modul kann die Matrix Software die automatische
Teilbreitenschaltung BoomPilot steuern. Dazu wird dieses Modul
mit den entsprechenden Kabeln an das vorhandene BoomPilot-
System, den Spritzcomputer bzw. die Spritze angeschlossen.
Nach entsprechender Verkabelung kann ein solches Modul so
viele Teilbreiten schalten wie der Spritzcomputer, an den es
angeschlossen ist. Maximal sind dies 15 Teilbreiten.

Abbildung 1-10: Modul fiir Teilbreitenschaltung (SDM)

Verlangerungskabel

Fur speziellen Bedarf stehen Verlangerungskabel bzw. Kabel in
Uberlénge zur Verfiigung. Sollte die Lange der im Lieferumfang
enthaltenen Serienkabel fir lhre Maschine nicht ausreichen,
kontaktieren Sie bitte Ihren TeeJet Handler.

Modul fiir Neigungskorrektur

Bei in 4 Meter Hohe montierter GPS-Antenne kann am Seitenhang
bei einem Gefélle von 10 % der GPS-Wert fiir die Fahrzeugposition
um 0,6 m verfalscht werden. Hier korrigiert dieses neue TeeJet
Modul fir Neigungskorrektur die durch die Fahrzeugneigung

am Seitenhang hervorgerufenen Positionierfehler. Das Modul

wird auf einer soliden Halterung am Fahrzeug montiert. Es fangt
GPS-Signale vom Empfanger ab, korrigiert diese und sendet die
korrigierten Positionsdaten an die Spurfiihrung.

+ LEDs mit Diagnosefunktion zeigen den Status des Moduls an
(EIN/AUS, Betriebszustand, Status der Ubermittelten GPS-
Daten)

+ Witterungsbestandiger Elektro-Stecker fiir strungsfreien
Betrieb

+ Montagebohrungen im Gehause

+ Automatische Erkennung der Baud Rate des GPS-Sensors und
entsprechende Korrektur der Sendedaten

+ Kompatibel mit Matrix Spurfiihrungen

Hinweis: Dieses Modul ist bei Ausstattung mit der automatischen
Lenkung FieldPilot serienmaBig in das System integriert.

Abbildung 1-11: Modul fiir Neigungskorrektur

Fu3schalter

Uber den TeeJet FuRschalter Iasst sich die automatische Lenkung
FieldPilot aktivieren. Der Schalter wird tiber den Kabelbaum SCM
an das System angeschlossen.

Abbildung 1-12: FuBschalter

Kabelbaume

Die TeeJet Kabelbaume sind fir stdrungsfreien Betrieb

in schwierigen Einsatzbedingungen ausgelegt. Die
Schutzeinrichtungen und witterungsgeschitzten Anschliisse sichern
stérungsfreien und zuverlassigen Betrieb.

Abbildung 1-13: Kabelbaum

Verlangerte Garantiezeit

TeelJet bietet fiir viele Spurfihrungsprodukte eine verlangerte
Garantiezeit. Da dies jedoch nicht fiir alle Méarkte gilt, kontaktieren
Sie bitte lhren TeeJet Handler fir ndhere Informationen.



KONFIGURATIONEN Wird festgestellt, dass das Gesténge von einem angeschlossenen Gerét fiir die Kartierung der

In den folgenden Ubersichten sind die héufigsten Konfigurationsmdglichkeiten fiir Matrix dargestellt. behandelten Flache abgeschaltet wird, schlielten Sie das griine Kabel an die Ventilseite des
Bei der Konfiguration gibt es jedoch groRe Unterschiede, so dass die Ubersichten nur zur Orientierung ~ Hauptschalters am Gerat an. Das rote Kabel wird nicht verwendet.
dienen konnen. Abbildung 1-15: Matrix mit 8- oder 4-kanaligem Video Selector Modul (VSM) sowie RealView Kameras

Matrix 840G
75-30070
75-30071 mit

Abbildung 1-14: Matrix mit RealView Kamera

Matrix

) 78-50187
FieldPilot Option RXA-30 GPS Antenne

BoomPilot

- Matrix 840G
Matrix H\ 75:30070
: ! 75-30071 mit - " 5
FieldPilot patch pool5S ——a | Crupan Optionales Zubehtr ‘sg 45-05786:6m
BOOmP”OI ~Jechnologie RAM Montagesatz mit Saughalterung 2 ﬁ,?{f,?ﬁfgkfbg]
Optionales Zubehor | N\ 90-02349 (Matrix 5706) 65-05226
90-02700 (Matrix 840G)

RXA-30 Antenne mit Magnet Matrix 570G

RAM Montagesatz mit Saughalterung <
90-02349 (Matrix 570G) ~ }

75-30055
90-02700 (Matrix 840G)  [{> . 75-30056 mit ClearPath
Ma;rg)fs%zos% Technologie
75-30056 mit ClearPath . 4-pol!g
Technologie ~ S-Polig 78-00044: 4-polig 8-polig
4-polig 78-00046: 8-polig :
78-00044: 4-polig 8-polig 7808067 Schalter, Applikation An/Aus l
16-00022 Infrarot-Kamera 78-00046: 8-polig Can Video Selector Modul

mit 4 Kanélen

Schalter, Applikation An/Aus t

45-05626
Power/CAN/

45-05617: 6 m
N 45-05618: 20 m
Verlangerung Kamerakabel

LI Daten-Kabel
4 (Lieferumfang von
FieldPilot)

45-05617: 6 m |
45-05618: 20 m  Versorgungskabel
Verlangerung Kamerakabel

TJCAN
(mit Kabelan-
schluss)

Kabel Geschwindigkeitsmessung
Dieses Kabel versorgt Matrix mit zwei zusatzlichen Anschliissen fiir folgende Zusatzfunktionen:

» Radargeschwindigkeitssignale an ein externes Gerat senden.

» Ausfilhren der Matrix-Funktion "Behandelte Flache" tiber einen externen Hauptschalter oder den
Kippschalter am Sensorkabel flir Gesamtgestange EIN/AUS. Wenn die vorgenannten Anschliisse
nicht zur Verfiigung stehen, kann tber den im Lieferumfang enthaltenen Kippschalter die Funktion
"Behandelte Flache" ohne Spritzcomputer ausgeflihrt werden.

45-08101
CAN Kabelanschluss

Fir den Anschluss an unterschiedliche Gerate sind diverse Adapter und Kalibrierungen erforderlich. 4010016

Adapter, Batterie

+ BeiAnschluss an ein TeeJet Gerat verwenden Sie den Geschwindigkeitssignaladapter 45-20042

<«4Bei Geréaten der Serie 8xx geben Sie im Modus RAD die Kalibriernummer 1000 ein = |_78,08068
<«4Bei Geraten der unten genannten Serien LH 70, LH 85, 500, 5000, 6000, IC 24 und IC 34 geben Can Videg Selector odl

Sie die Kalibriernummer 10000 ein.

+ Bei Anschluss eines Geréats der Marke Mid-Tech wird kein Adapter benétigt
<«Eingabe der Kalibriernummer 1000.

+ Bei Anschluss an Raven Gerate ist der Adapter 45-05508 fiir das Geschwindigkeitssignal
erforderlich (verwenden Sie nicht das rote 12 V Kabel von 45-05508)
<«Die Kalibriernummer fiir SP 2 ist 730.
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Abbildung 1-16: Matrix mit Video Selector Modul und RealView Kameras, FieldPilot und BoomPilot

Abbildung 1-17: Matrix mit Video Selector Modul und mehreren RealView Kameras sowie FieldPilot

i Matrix 840G
Matrx 78-50187 (=4 7530070
FieldPilot Option RXA-30 GPS Antenne 78-50155 N 75-30071 mit
BoomPilot ) Patch-Antenne ClearPath

45-05786: 6 m
45-05787:9m
Antennenkabel

Optionales Zubehdr

RAM Montagesatz mit Saughalterung
90-02349 (Matrix 570G)
90-02700 (Matrix 840G)

65-05226
RXA-30 Antenne mit Magnet Matrix 570G
75-30055

75-30056 mit ClearPath .

Technologie 5-polig

4-polig,
78-00044: 4-polig 8-polig
78-00046: 8-polig

78-08067 Schalter, Applikation An/Aus
Can Video Selector Modul
mit4 Kandlen

16-000224 Q=2 ||l ||| BF§E R A e B o 45-05626
Infrarot-Kamera Power/CAN/
45-05617: 6 m Daten-Kabel
45-05618: 20 m (Lieferumfang von
Verlangerung Kamerakabel FieldPilot)

TJ CAN

(mit Kabelan-
45-07703 schluss)
Stromversorgung SCM

78-08061
Modul SCM
Automatische
Lenkung

Statusveranderung
bearbeitet/
unbearbeitet

auf dem Bildschirm

Spritzcomputer :l

Kabelbaum BoomPilot
Teilenummer abhéngig
vom Steuerungscomputer

Kabelbaum
Lenkung
(A+B)

Batterie

3.66 m mit
Sicherungen
15A

32-04040
Schalter
Ein/Aus

32-04020
FuBschalter,

optional 78-05072

Modul SDM Automatische
Teilbreitenschaltung
(15 Teilbreiten)

Lenkventil Kabelbaum Ventilblock

i Matrix 840G
Matrix 78-50187 E; 7;53‘070
FieldPilot Option RXA-30 GPS Antenne 7850155 | N 0L mit
BoomPilot ) Patch-Antenne ClearPath

Optionales Zubehdr 45-05786: 6 m
. 45-05787:9m
RAM Montagesatz mit Saughalterung SE= Antennenkabel
90-02349 (Matrix 570G) 0505226
90-02700 (Matrix 840G) RXA-30 Antenne mit Magnet  Matrix 570G

75-30055

75-30056 mit ClearPath

Technologie

4-polig,

78-00044: 4-polig 8-polig

78-00046: 8-polig

78-08067 Schalter, Applikation An/Aus
Can Video Selector Modul

mit4 Kandlen

16:00022 € =39 |l [ mwgs B b m— 4505626
Infrarot-Kamera Power/CAN/
45-05617: 6 m Daten-Kabel
45-05618: 20 m (Lieferumfang von
Verlangerung Kamerakabel FieldPilot)

TJCAN
(mit Kabelan-
45-07703 schiuss)

Stromversorgung SCM

78-08061
Modul SCM
Automatische
Lenkung

CAN Kabelanschluss

‘
me

45-08101 g |
‘

|

‘

45-10103
Kabelbaum
Lenkung

(A+B) 45-05381

Batterie 3.66 m mit Sicherungen 15 A

32-04040
Schalter
Ein/Aus

32-04020
FuBschalter,
optional

Lenkventil



Abbildung 1-18: Matrix mit Video Selector Modul, Neigungskorrektur und BoomPilot

Matrix 78-50187
FieldPilot Option RXA-30 GPS Antenne

BoomPilot

(=4
7850155 | SN

—) Patch-Antenne

Optionales Zubehor S / 45.05786: 6 m
. 45-05787: 9 m
RAM Montagesatz mit Saughalterung NS Antennenkabel
90-02349 (Marix 570G) 6505226
90-02700 (Matrix 840G) RXA-30 Antenne mit Magnet patrix 570G

75-30055

75-30056 mit ClearPath .
Technologie 5-polig

4-polig
8-polig

78-00044: 4-polig
78-_000_46: 8-polig
7808067 Schalter, Applikation An/Aus:
Can Video Selector Modul
mit 4 Kandlen

16-00022
Infrarot-Kamera

45-05617: 6 m
45-05618: 20 m
Verlangerung Kamerakabel

78-08057
Modul TGM
Neigungsausgleich

45-07716 J
Kabelbaum TGM

Diiaus
8k
g (B
19966 |
Spritzcomputer :l

Kabelbaum BoomPilot
Teilenummer abhéngig
vom Steuerungscomputer

78-05072
Modul SDM Automatische
Teilbreitenschaltung
(15 Teilbreiten)

Matrix 840G
75-30070
75-30071 mit

45-05626
Power/CAN/
Daten-Kabel
(Lieferumfang von
FieldPilot)

TJCAN
(mit Kabelan-
schluss)

7" Schalter fiir
Statusveranderung
bearbeitet/
unbearbeitet

auf dem Bildschirm

Kabelbaum Ventilblock

GERAT EIN-/AUSSCHALTEN

Schalten Sie das Gerét (iber die Taste Ein/Aus ein. Beim Hochfahren fiihrt Matrix die tibliche Startroutine

durch.

Zum Abschalten des Geréts betatigen Sie den Schalter Ein/Aus und halten ihn gedrlickt, bis der

Bildschirm schwarz wird.
Abbildung 1-19: Taste Ein/Aus

—— Taste Ein/Aus

USB-Schnittstelle mit
J Gummiabdeckung

Taste Ein/Aus

www.teejet.com
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Systemstart

Fir den Systemstart bendtigt das Gerat etwa 40 Sekunden.
Wahrend dieser Dauer wird das Logo "TeeJet Technologies"
angezeigt. (Die LEDs leuchten dabei auf und erléschen wieder.
Gleichzeitig andert sich laufend die Helligkeit der Anzeige.)

Abbildung 1-20: Startinformationen

B recHnoLoGiEs

Nach Beendigung des Systemstarts erscheint die folgende Meldung:

"Auftragsdaten ldschen und neuen Auftrag anlegen?"

1. Bei Driicken auf
» Nein: Der vorherige Auftrag wird geladen.
» Ja: Ein neuer Auftrag wird angelegt und alle vorherigen
Auftragsdaten werden geldscht. Darauthin wird folgende
Meldung angezeigt: "Alle Auftragsdaten geldscht." Bestatigen
Sie mit "OK" und fahren fort.

Die Systemstartinformationen werden etwa eine Minute lang
angezeigt.

Dazu gehort auch die installierte Software Version. Diese
Information kann auch in der Maske "Info" abgerufen werden.

Hinweis: Fir die Auswahl / Bestatigung eines Bildschirmsymbols ist
etwas Nachdruck erforderlich.

Abbildung 1-21: Masken "Auftragsdaten ldschen”

Abbildung 1-22: Startinformationen

Téglet‘

Would you like to clear
the job data and hegin a
new job?

www.teejet.com

Téeéeﬁ

A i

www.te

All job data cleared.

| I 5.
ejet.c

am

Iéeéef

Matrix

&l T
] ll

eejet.com

ALLGEMEINE HINWEISE ZUR
GERATEBEDIENUNG

Fur die Auswahl eines Bildschirmsymbols ist etwas Nachdruck
erforderlich.

Beim erstmaligen Systemstart wird voreinstellungsmaRig die Maske
"Fahrzeugansicht" aufgerufen.

Bei allen nachfolgenden Systemstarts wird automatisch immer die
vor dem Abschalten zuletzt angezeigte Ansicht aufgerufen.

Die Symbole in der Ansicht Spurflihrung werden zunéchst alle
angezeigt. Werden sie 6 Sekunden lang nicht betatigt, werden
sie ausgeblendet. Um sie wieder anzuzeigen, beriihren Sie den
Bildschirm an beliebiger Stelle.

Abbildung 1-23: Bildschirm mit und ohne Symbole

sires mph
-+’ L]

Bertlihren Sie ein beliebiges Symbol und das System zeigt eine
Erklarung fur das betreffende Men( an. Um diese Textbox wieder
auszublenden, bertihren Sie den Bildschirm an beliebiger Stelle.



Abbildung 1-24: Beispiel einer solchen Textbox

W= g0 W ¥

LED Abstand

Der durch die LEDs angezeigte
Abetand kann gelndert werden.
Voreinstellung: 0,46 m. Geben
Sle den gewlinschten Abstand
el

>

Fiir eine schnelle Anderung der Einstellung driicken und halten Sie
» Die Symbole plus/minus + -

» Pfeiltasten oben/unten A ¥

» Die Symbole fiir EIN-JAUSZOOMEN & X .

» Tasten zum EIN-/AUSZOOMEN & ¥ (nur Matrix 840G).

Die Tasten zum Ein-/Auszoomen AV konnen bei Matrix 840G
nicht zum Andern der Einstellungen Plus/Minus oder Oben/Unten
verwendet werden.

Anderung des GPS-Status: Eine Pop-up Meldung wird etwa
2,5 Minuten lang angezeigt. Um diese Anzeige eher wieder
auszublenden, bertihren Sie den Bildschirm an beliebiger Stelle.

Abbildung 1-25: Beispiel fiir Anderung des GPS-Status.

0.0 0.00

kmfh ha

GPS guality changed
I H \

N A M A

No GPS to DGPS

FieldPilot deaktiviert: Eine Pop-up Meldung wird etwa 2,5 Minuten
lang angezeigt. Um diese Anzeige eher wieder auszublenden,
beriihren Sie den Bildschirm an beliebiger Stelle.

Abbildung 1-26: Anzeige "FieldPilot deaktiviert"

0 9.0 } 0.00

Swath acres

Field Pilot Disengage

Steering wheel activated
dlsengage.

Alle Anderungen werden automatisch gespeichert.

Matrix kann nur aktuelle Auftrage bearbeiten. Vorherige Auftrage
kénnen nicht wieder abgerufen werden.

Bei Anschluss weiterer Gerite fiir Matrix bzw. bei Anderungen muss
das Geréat aus- und erneut eingeschaltet werden.

Reinigungsempfehlungen: Die Matrix Bedieneinheiten sollten mit
einem weichen Tuch und einem milden Reinigungsmittel, zum
Beispiel Glasreiniger, gereinigt werden. Achten Sie darauf, dass
Sie keinen Staub oder anderes verkratzendes Material in die
Bildschirmoberflache reiben.

* Verwenden Sie ein fuselfreies Tuch.

+ Dieses kann trocken oder mit einem milden Reiniger bzw.
Alkohol leicht angefeuchtet sein.

+ Achtung: Das Tuch sollte nur leicht angefeuchtet und
nicht nass sein. Tragen Sie Reiniger niemals direkt auf
die Bildschirmoberflache auf. Sollte Reiniger auf die
Bildschirmoberflache getropft sein, saugen Sie ihn sofort mit
einem saugfahigen Tuch auf.

+ Sé&uren bzw. Laugen diirfen nicht zu Reinigungszwecken
verwendet werden (ph-neutral).

Wischen Sie vorsichtig Gber die Flache. Hat die
Bildschirmoberflache eine Struktur, so zeichnen Sie diese mit
dem Tuch nach.

Verwenden Sie niemals s&urehaltige oder basische
Reinigungsmittel, ebenso wenig folgende Mittel: Verdinnung,
Aceton, Toluol, Xylol, Propyl- oder Isopropylalkohol, Kerosin.

Erlaubte Reinigungsmittel finden Sie als fertige Gebinde im
Fachhandel.

Ungeeignete Reinigungsmittel kdnnen Lesbarkeit und
Funktionalitat des bertihrungsempfindlichen Bildschirms
beeintrachtigen.

n www.teejet.com
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Seitenansicht und Menufiihrung

Matrix bietet eine sehr einfache Meniifiihrung. Uber die Taste START ® oder das Symbol START =
rufen Sie alle drei Geratefunktionen auf: Grundeinstellungen, Spurfiihrung und Uberwachung. Uber 6

UntermenUs gelangen Sie in die Men(is Grundeinstellungen ¢ , Fahrzeugansicht
Realbild Spurfiihrung @, Auftragsansicht [J und Gestangeiiberwachung £2 ).

7 = e %
= 8 &
8 @
~ - .
o oo N B
LA
o
. L A TR N
Pas Masken Grundeinstellungen q ﬁ

S mee Y »

, Feldansicht &9 |

[=1
&=
e
=

@ Masken Realbild Spurfiihrung

@ Masken Fahrzeugansicht

10 10,0
. 413 it

E] Masken Feldansicht

A M & Maske Gestangetliberwachung

=1 =] -] 1=

O LJ Masken Auftragsansicht



KAPITEL 2 - GRUNDEINSTELLUNGEN
\’ 2§ Im Menl Grundeinstellungen werden die

84 Systemeinstellungen vorgenommen, sowie die
Automatische Teilbreitenschaltung BoomPilot, die
Fahrzeugeinstellungen, Neigungskorrektur und die
Automatische Lenkung FieldPilot eingerichtet.

Hinweis: Alle Einstellungen werden bei Auswahl automatisch
gespeichert.

Um in den Grundeinstellungen die Untermentis aufzurufen:

1. Driicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wahlen Sie das Symbol
START 42 links unten auf dem Bildschirm.

2. Im Menii START BBE wahlen Sie GRUNDEINSTELLUNGEN B,

3. Hier wahlen Sie:

et
» & System-Einstellungen. Hier nehmen Sie folgende
Einstellungen vor:

<« Leuchtbalken. ==
vor: LED Abstand
LED Helligkeit - .

<« Land. ESHier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: “
Sprache¥™ und Zeitzone @ .

<« GPS.7% H|er nehmen Sie folgende Einstellungen vor;
GPS Typ ., GPS Port®-. Hier wird auch der GPS
Status angezeigt ..

Hler nehmen Sie folgende Einstellungen
«, Anzeigen-/Spur-Modus == sowie

<« Monitor 8 Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor:
Lautstarke ®LCD-Helligkeit - , Kalibrierung des
Bildschirms ‘, Screenshots @8, AuRerdem rufen Sie hier
Info sowie Speicherinformationen auf. €.

<« Kamera. @ Hier konfigurieren Sie die einzelnen

Kimeras @ S Q@K@ §

p £TAE Einstellungen BoomPilot. Hier nehmen Sie folgende
Einstellungen vor: Uberlappung «#*, Verzégerung EIN Ly
Verzogerung AUS &\, Anzahl der Teilbreiten 4 sowie Breite
der Teilbreiten 2.

» © 'O Fahrzeugeinstellungen. Hier nehmen Sie folgende
Einstellungen vor: Fahrzeugart it , Antennenhéhe ‘ee,
Gestangeposition o6 sowie Gesténgeversatz se..

i

| 2 @ Einstellungen Neigungskorrektur. Hier kalibrieren Sie

das Modul fiir Neigungskorrektur, um die Fahrzeugneigung

am Hang oder in hiigeligem Gelande auszugleichen.

| 2 k®) FieldPilot. Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor:

<« FieldPilot aktivieren/deaktivieren @

<« Ventileinstellung <. Hier nehmen Sie folgende
Einstellungen vor: Ventilfrequenz, Mindestschaltdauer
links/rechts sowie Maximalschaltdauer.

<« Ventiltest 7 . Hier wird Uberprift, ob in die richtige
Richtung gelenkt wird. AuBerdem erfolgt hier die
Feineinstellung der Olférdermenge.

<« Konfiguration FieldPilot A Hier nehmen Sie folgende
Einstellungen vor: Grobeinstellung / Feineinstellung der
Lenkung, Totzone sowie Vorausschau.

Allgemeine Informationen

Berlihren Sie ein beliebiges Symbol und das System zeigt eine
Erklarung fir das betreffende Menii an. Um diese Textbox wieder
auszublenden, berihren Sie den Bildschirm an beliebiger Stelle.

Abbildung 2-1: Beispiel einer solchen Textbox

- - = 5

e

LED Helligkeit

Anpassung der Helllgkelt der
LED=.

/H\ Start MenU

Uber die Taste Start @ oder das Symbol Start 4 rufen Sie alle
drei Geréatefunktionen auf: Grundeinstellungen, Spurfiihrung und
Uberwachung. Die sechs Meniipunkte System-Einstellungen ¢%,
Fahrzeugansicht @, Feldansicht &3 Realbild Spurfiihrung @,
Auftragsansicht [J und Gestangetiberwachung 2 erlauben
schnellen Zugriff auf alle Gerétefunktionen.

So rufen Sie die Punkte im Hauptmeni Start auf:

1. Driicken Sie Taste START @ oder das Symbol START 4 links
unten auf dem Bildschirm.

Abbildung 2-2: Start Menii - Grundeinstellungen

n www.teejet.com
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] - “* LED Abstand

. ot SYSTEM-EINSTELLUNGEN wa Einstellung des Leuchtbalkens Hier wird der von den aufleuchtenden LED igte Abstand
' %, Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: LED Abstand iy Wltr m eé o elr) zu E'uct (Ialrt; o hb ian??)zg;g e3 003 "
crseling (Ie.r?uchtbalken, Land, GPS, Monitor und Kamera- Anzeigen-/Spur-Modus sowie LED Helligkeit. emgesﬂe ' er moglene =ne e e et - "

1. Im Menii START &8 wahlen Sie GRUNDEINSTELLUNGEN BS, -— 2. Driicken Sie das Symbol fiir LED ABSTAND ==
3 2. Driicken Sie das Symbol fiir LEUCHTBALKEN = o . _

2. Driicken Sie den Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #° . N Hir:fwzr;llef Siis ymooT T 3. Die Einstellung des LED Abstands erfolgt in der Eingangsmaske.
3. Hier wahlen Sie: » LED Abstand == Einstellung des durch die aufleuchtenden 4 Dricken Sie A . .

» Leuchtbalken == Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: LEDs angezelgten Abstands. » PFEILTASTE RECHTS P, um in den Anzeigenmodus zu

LED Abst_elnd, Anzelgenmodus sowie LED Hellgkeit » Anzeigenmodus == Hier wird festgelegt, ob der Leuchtbalken gelangen .

» Land &3 Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: die Spur oder das Fahrzeug reprasentiert ’ » Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*, um in die

MaReinheiten, Sprache und Zeitzone. C . . . Hauptmaske System-Einstellungen zurlickzukehren.

o . ) » LED Helligkeit - Hier stellen Sie die Helligkeit der LEDs ein

» GPS 7, Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: GPS ODER Abbildung 2-5: LED Abstand

Typ, GPS P%t AuRerdem wird hier der GPS Status angezeigt. Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS P um durch alle - = =

» Monitor & Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: Einstell bltt ’ % - s * .

Lautstirke, LCD-Helligkeit, Kalibrierung des Bildschirms, nsielngen zu biatiem. }ﬁ‘ == 50 Q \@f

Screenshots (Bildschirmfoto). Auerdem rufen Sie hier Infound ~ HinWeis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
Speicherinformationen auf. aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske konnen

» Kamera @ Hier konfigurieren Sie die einzelnen Kameras. Sie das betreffende Symbol driicken, um magliche
Abb||dunq 2.3 System-Einstellungen Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

LED Abstand

Abbildunq 2-4: Einstellmdglichkeiten fiir den Leuchtbalken M
- ] 0.46
== 50 VO ¥ :

s : |
o 7

046 m Fahrzeug

/r} Konsole
=W A »

B ]



== Anzeigenmodus

Hier wird festgelegt, ob der Leuchtbalken die Spur oder das
Fahrzeug reprasentiert.

1. Driicken Sie das Symbol fir LEUCHTBALKEN .

2. Driicken Sie das Symbol fiir ANZEIGENMODUS ==,

3. Wechseln Sie mit PFEILTASTE OBEN/UNTEN A ¥ zyischen:

» Spur: Die LEDs reprasentieren jetzt die Leitlinie. Die sich
bewegende LED reprasentiert das Fahrzeug.
» Fahrzeug: Die mittlere LED reprasentiert die
Fahrzeugposition. Die sich bewegende LED reprasentiert die
Leitlinie.

4. Driicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um LED HELLIGKEIT aufzurufen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zurlickzukehren.

Abbildung 2-6: Anzeigenmodus - Spur

== 0 W I
Anzelgenmodus
N

2 4-p

Abbildung 2-7: Leuchtbalken in Einstellung ,Spur®

(Fe===[EE=c==)
@ O

Wenn die LEDs links auf dem Wenn die LEDs rechts
Leuchtbalken aufleuchten, auf dem Leuchtbalken
muss nach rechts gelenkt aufleuchten, muss nach links

werden. gelenkt werden.

Abbildung 2-8: Anzeigenmodus - Fahrzeug

&= 00 N

\ Anzelgenmaodus
- -

fa) 4 b

Abbildung 2-9: Leuchtbalken in Einstellung ,Fahrzeug®

@ ©

Wenn die LEDs links auf dem Wenn die LEDs rechts auf dem
Leuchtbalken aufleuchten, Leuchtbalken aufleuchten,
muss nach links gelenkt muss nach rechts gelenkt
werden. werden.

. LED Helligkeit

Hier wird die Helligkeit der LEDs auf dem Leuchtbalken eingestellt.

Der mdgliche Einstellbereich betragt 0 - 100.

1. Driicken Sie das Symbol fir LEUCHTBALKEN ==

2. Driicken Sie das Symbol fir LED HELLIGKEIT - .

3. Driicken Sie die Symbole PLUS bzw. MINUS + ==, um die LED
Helligkeit einzustellen.
<A Je hoher der eingegebene Wert, desto heller leuchten die
LEDs.
< Je niedriger der eingegebene Wert, desto weniger hell
leuchten die LEDs.

4. Driicken Sie die
» RENNFLAGGE @, um die Einstellung des Leuchtbalkens
abzuschlielen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*, um zur Hauptmaske
System-Einstellungen zuriickzukehren.

Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsénderung halten Sie die PLUS /
MINUS Taste == gedriickt.

Abbildung 2-10: LED Helligkeit

= a0 v B

. LED Helligkelt

=
o 4%@
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L )
&3 | and: Landerspezifische Einstellungen

Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: MaReinheiten, Sprache

und Zeitzone.

1. Driicken Sie den Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*.
2. Driicken Sie das Symbol fiir LAND &5
3. Hier wahlen Sie:
» MalReinheiten “** Auswahl der vom System verwendeten
MaReinheiten.
» Sprache % Auswahl der Sprache, in der alle Anzeigen
erfolgen.
» Zeitzone € Auswahl der gultigen Zeitzone
ODER
Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS ”, um durch alle
Einstellungen zu blattern.
Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske kdnnen
Sie das betreffende Symbol driicken, um mégliche
Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

Abbildung 2-11: Land

W= 00 N Y

Malainheiten Sprache

7N -

== MaReinheiten

Hier wird festgelegt, ob das System metrische oder US MalReinheiten

verwendet.

1. Driicken Sie das Symbol fiir LAND &5 .
2. Drlcken Sie das Symbol fiir MASSEINHEITEN *,

3. Wechseln Sie mit PFEILTASTE OBEN/UNTEN A ¥ zyischen:

> U.S.
» Metrisch.
4. Dricken Sie
» PFEILTASTE RECHTS I, um SPRACHE aufzurufen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN ¢*, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren.
Hinweis: Diese Einstellung ist fiir FieldPilot und Neigungsausgleich
sowie eine ordnungsgeméafie Funktion von BoomPilot
erforderlich.

Abbildung 2-12: Mal3einheiten

PR N R R N )

7y d4vp N 4 p

%% Sprache
Hier wird die Anzeigensprache festgelegt. Zur Auswahl stehen
Danisch, Deutsch, Englisch, Franzdsisch, Italienisch, Niederlandisch,
Polnisch, Portugiesisch, Russisch, Spanisch, Schwedisch,
Tschechisch und Ungarisch.
1. Driicken Sie das Symbol fiir LAND &5 .
2. Driicken Sie das Symbol fiir SPRACHE %=,
3. Wechseln Sie mit PFEILTASTE OBEN/UNTEN A zwischen
den Sprachen.
4. Driicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um Zeitzone aufzurufen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN#*, um in die Hauptmaske
System-Einstellungen zuriickzukehren.
Hinweis: Fir schnelle Einstellungsénderung halten Sie
PEILTASTE OBEN / UNTEN AV gedriickt.

Hinweis: Diese Einstellung ist fiir FieldPilot und Neigungsausgleich
sowie eine ordnungsgemé&fe Funktion von BoomPilot
erforderlich.

Abbildung 2-13: Sprache
¢S == o0 ¢V

Sprac he

Deutsch

o 4~ p



@ Zeitzone

Hier wird die fir Sie gultige Zeitzone eingestellt.

1. Driicken Sie das Symbol fiir LAND &5 .

2. Driicken Sie das Symbol ZEITZONE @ .

3. Driicken Sie PFEILTASTE OBEN / UNTEN AV ym die giltige
Zeitzone auszuwahlen.

4. Driicken Sie
» RENNFLAGGE @, um die Einstellungen in diesem Menu
abzuschliefien.
Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN ¢, um in die Hauptmaske
System-Einstellungen zuriickzukehren.
Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsénderung halten Sie
PEILTASTE OBEN / UNTEN AV gedriickt.

Abbildung 2-14: Zeitzone

== oo N B

Amerlca - Denver

N o -l

AN

Die Zeitzonen sind alphabetisch nach Kontinenten und Stadten
geordnet. Eine Liste der Kontinente und Stédte finden Sie in Anhang
B.

Y 4

7% GPS Setup

Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: GPS Typ, GPS Port.
Auferdem wird hier der GPS Status angezeigt.

1. Driicken Sie den Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*.
Driicken Sie das Symbol fiir GPS 7.
3. Hier wahlen Sie:
» GPS Typ . Auswahl von GPS, DGPS oder beidem.
» GPS Port ¥~ — Einstellung des (D)GPS COM Ports
» GPS Status - — Informationsanzeige zu GGANVTG
(Ubertragungsraten), Satellitenanzahl, HDOP, PRN und Qualitat.
ODER
Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS P, um durch alle
Einstellungen zu blattern.
Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske konnen
Sie das betreffende Symbol driicken, um mdgliche
Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

N

Abbildung 2-15: GPS Setup

W= 00 W I

*, GPS Typ
Hier wird eingestellt, ob GPS oder DGPS Signale empfangen
werden.

1. Driicken Sie das Symbol fiir GPS .
2. Driicken Sie das Symbol fiir GPS TYP %,
3. Wahlen Sie
» Nur GPS fiir unkorrigierte Signale
» Nur DGPS fir korrigierte Signale
» GPS/DGPS fiir beide Signalarten
4. Drlcken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um GPS Port aufzurufen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zurlickzukehren.
Hinweis: Diese Einstellung ist fiir FieldPilot und Neigungsausgleich
sowie eine ordnungsgeméafie Funktion von BoomPilot
erforderlich.

Abbildung 2-16: GPS Typ

¥ == e0
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w- GPS Port
Hier erfolgt die Einstellung des COM Ports auf Intern oder Extern.

1. Driicken Sie das Symbol fiir GPS .
2. Driicken Sie das Symbol fiir GPS PORT..
3. Wahlen Sie
» Intern: Bei entsprechender Ausriistung Verwendung und
Senden von (D)GPS Signalen
» Extern: Empfang von externen (D)GPS Signalen
4. Driicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS I, um GPS Status aufzurufen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #%, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren.
Hinweis: Diese Einstellung ist fur die Lenkautomatik FieldPilot und
die Neigungskorrektur sowie fiir ordnungsgemafie Funktion
der Teilbreitenschaltung BoomPilot erforderlich.

Abbildung 2-17: GPS Port

W= a0 v B

Hinweis: Um mit GPS Signalen wie Omnistar HP/XP oder RTK zu
arbeiten, muss der GPS Port auf ,Extern” gesetzt werden.

Notwendige Grundeinstellungen fiir die Arbeit mit einem
externen Empfanger

Bevor Matrix an einen externen GPS-Empfanger angeschlossen
werden kann, missen folgende Grundeinstellungen vorgenommen
werden:

Einstellungen des seriellen Ports

Baud Rate 19200
Datenbits 8
Paritat Keine
Stopp Bits 1

Ausstattung serieller Port
9-poliges RS-232 Anschlusskabel, ménnlich

Hinweis: Je nach Pinbelegung am Empfénger ist unter
Umsténden ein Nullmodem Adapter erforderlich.

GGA 5Hz
VTG 5Hz
ZDA 0,2 Hz

. GPS Status
Hier werden Datenraten, Anzahl der gesehenen Satelliten,
Signalqualitat des Satelliten sowie die ID angezeigt.

1. Driicken Sie das Symbol fiir GPS ..

2. Drlicken Sie das Symbol fiir GPS PORT ..
werden angezeigt:
<«4GGANTG (Datenraten): Anzahl der Positionsdaten pro
Sekunde.
<«Anz. Sat.: Anzahl GPS Satelliten, die gesehen werden (fiir
DGPS miissen mindestens 4 gesehen werden).
<4HDOP: Dieser Wert gibt die Giite der Satellitengeometrie auf
horizontaler Ebene an. Der HDOP Wert sollte kleiner als 2 sein.
<«PRN: Dieser Code zeigt die Identifikationsnummer des
aktuellen DGPS Satelliten an (siehe PRN Tabelle).
<« GGA: Qualitat des GPS Signals (siehe GGA Tabelle).

3. Drticken Sie
» RENNFLAGGE F, um die Einstellungen in diesem Menii
abzuschliefien.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN ¢, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zurlickzukehren.
Hinweis: Steht kein GPS zur Verfligung, sind alle Eintrage hier
L,ungltig".

Abbildung 2-18: GPS Status

Folgende Punkte

W= 00 ¢ I




PRN

USA, Westen 135

USA, Osten 138

USA, Landesinnere 135 bzw,138
Siidamerika nicht zutreffend
Europa 120 bzw,124

GGA Empfangsqualitat

Die GGA Empfangsqualitat kann unterschiedlich gut sein. Dieser
Parameter ist fiir die Verwendung verschiedener Signalarten

notwendig. In der folgenden Tabelle ist die fiir die jeweiligen
Korrekturdienste erforderliche GGA Qualitat aufgelistet.

Korrekturdienst

GGA Qualitat | Abweichung

Omnistar HP/XP 5 10 cm
RTK 4 4 cm
Glide 9 <Im
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im
Nur GPS 1 <3m

i Monitor

Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: Lautstarke,
LCD-Helligkeit, Kalibrierung des Bildschirms, Screenshots
(Bildschirmfoto). AuBerdem rufen Sie hier Info und
Speicherinformationen auf.

1. Driicken Sie den Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*.
2. Driicken Sie das Symbol fiir MONITOR @,
3. Hier wahlen Sie:
» Lautstarke €): Hier regeln Sie die Lautstérke der
Lautsprecher.
P LCD-Helligkeit - : Hier stellen Sie die Bildschirmhelligkeit ein.
» Touch Screen @ : Hier erzwingen Sie die Ubernahme der
Bildschirmeinstellungen.
» Screenshot @ : Hier erstellen Sie ein Bildschirmfoto und
speichern es auf ein USB-Laufwerk.
» Info/Speichern @ : Hier wird die Software Version des Gerits
sowie die Software Version der an den Can-bus
angeschlossenen Module angezeigt.
Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS P, um durch alle
Einstellungen zu blattern.
Hinweis: In einer Einstellungsmaske kénnen Sie das betreffende
Symbol driicken, um mégliche Werkseinstellungen und
Einstellbereiche einzusehen.

Abbildung 2-19: Monitoreinstellungen

@ Lautstarke

Hier regeln Sie die Lautstarke der Lautsprecher. Der mdgliche
Einstellbereich betrégt 0 - 100.

1. Drilicken Sie das Symbol fir MONITOR (]

2. Driicken Sie das Symbol fiir LAUTSTARKE @,

3. Dricken Sie die Symbole PLUS bzw. MINUS +— um die

Lautstérke einzustellen.

< Je hoher der eingegebene Wert, desto hoher die Lautstérke.
< Je niedriger der eingegebene Wert, desto niedriger die
Lautstarke.

4. Dricken Sie

» PFEILTASTE RECHTS P, um LCD-Helligkeit aufzurufen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #%, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren.

Hinweis: Fir schnelle Einstellungsanderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste = gedriickt.

L~

== 00 VW I

== a0 W I

Kalibrieran
rd
L 7
Info p
X |

Helligkeit

Abbildung 2-20: Lautstarke
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LCD-Helligkeit

Hier stellen Sie die Bildschirmhelligkeit ein. Der mdgliche
Einstellbereich betragt 0 - 100.

1. Driicken Sie das Symbol fir MONITOR a
2. Drlicken Sie das Symbol fiir LCD-HELLIGKEIT -

3. Driicken Sie die Symbole PLUS bzw. MINUS +— um die LED
Helligkeit einzustellen.
< Je hoher der eingegebene Wert, desto heller ist die
Bildschirmeinstellung.
< Je niedriger der eingegebene Wert, desto niedriger ist die
Bildschirmhelligkeit.

4. Driicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS #, um die Kalibrierung des Touch
Screens aufzurufen.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN ¢, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren.

Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsanderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste + = gedriickt.

ACHTUNG: Bei hohen Temperaturen kdnnen hohere
Einstellungswerte als 50 zu entsprechenden Warnmeldungen
fihren. Das Gerét dimmt dann den Bildschirm automatisch,
um die Gerétetemperatur zu senken.

Abbildung 2-21: LCD-Helligkeit

7 == g0 N &

I LCD-Helllgkeit
! il I i
—_——

@ Touch Screen Kalibrierung mit Software Version Abbildung 2-23: Kalibrierung des Touch Screen Bildschirms
- 1,00 bis 1,02 . B
Uber diese Funktion wird beim nachsten Systemstart die Kalibrierung ¢*”' i WY - A \@’

des Beriihrungsbildschirms erzwungen.
Touch screen-Kallbrierumg belm

1. Driicken Sie das Symbol fir MONITOR a. néchsten Hochfahren
aktivieren? een

2. Driicken Sie das Symbol KALIBRIERUNG TOUCH SCREEN ()

3. Driicken Sie das SYMBOL HAND ™ , um die Kalibrierung zu a
aktivieren. la Neln

4. ,Touch Screen-Kalibrierung beim ndchsten Hochfahren
aktivieren?* : _
Drilcken Sie 7N 4 > p

» Ja, um in die Maske Touch Screen Kalibrierung

zurlickzukehren. Die Kalibrierung wird beim nachsten . .
Hochfahren gestartet. Beim nachsten Systemstart

» Nein, um ebenfalls in die Maske Touch Screen Kalibrierung Beim nachsten Systemstart wird zuerst die Kalibriermaske

zurlickzukehren. angezeigt.
5. Dricken Sie 1. “TSLIB Kalibration utility Touch crosshair to calibrate”
» PFEILTASTE RECHTS P, um Screenshot aufzurufen. Driicken Sie auf alle fiinf Fadenkreuze BB,
 FetrSISTEMENSTELUNGEN % un 195 2. 0as Gort it Sydonsit e
) P y. ] g ) h Nach Driicken des flinften Fadenkreuzes dauert die Kalibrierung
Abbildung 2-22: Kalibrierung des Touch Screen Bildschirms noch etwa 30-45 Sekunden.
- = e Abbildung 2-24: Kalibrierung des Touch Screen Bildschirms
e :
¢ == 0 VO I

Touch Screen AR HR
: 1> TSLIB calibration utility:-!

Touch crosshair to calibrate




@ Touch Screen Kalibrierung mit Software Version ~ Abbildung 2-26: Kalibrierung des Touch Screen Bildschirms @ Screenshot

1,03 o _ Als Erleichterung fiir die Fehlersuche lassen sich tber diese
In dieser Maske wird die Bildschirmkalibrierung gestartet. ";‘:f B i‘ ‘° ﬂ, \@' Funktion Bildschirmfotos auf einen USB-Stick speichern und spéter
A et als E-Mail-Anhang an den Service Techniker senden.

1. Driicken Sie das Symbol fiir MONITOR @. _
2. Driicken Sie das Symbol KALIBRIERUNG TOUCH SCREEN ' Beqgin touch screen Ist diese Funktion aktiviert, wird das Symbol SCREENSHOT ©

calibration? .o , \ .
3. Driicken Sie das SYMBOL HAND , um die Kalibrierung zu oben rechts in jeder Bildschimmaske angezeigt

" aktivieren, Aktivieren / Deaktivieren
4. ,Touch Screen Kalibrierung starten?* 1. Driicken Sie das Symbol fir MONITOR @.

Driicken Sie o o _ 2. Driicken Sie das Symbol fiir SCREENSHOT @4,
» Ja, um mit der Kalibrierung des Bildschirms zu beginnen. 3 Wahlen Si
» Nein, um zur Maske Kalibrierung Touch Screen 7N 4 5 " : >aAk$n' e
zuriickzukehren. L2 > De:ﬁt?\:?enren
5. Driicken Sie alle fiinf Fadenkreuze =-. 4 Driicken Sie
6. Drticken Sie OK, um die Kalibrierung des Bildschirms + + > PFEILTASTE RECHTS P>, um Info / Speichern aufzurufen.
abzuschliefien. > Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*, um in die
7. Drlcken Sie Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren.
» PFEILTASTE RECHTS ¥, um Screenshot aufzurufen.

Abbildunq 2-27: Screenshot

» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #%, um in die +
Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren.

Abb||dun0225 Kalibrierung des Touch Screen Bildschirms }\\ === 'ﬁ-‘ﬂ Q \@’
}\,\ i @_é Q \@’ + + ElIIth.o

Touch Screen ]

This message will timeout

after 10 seconds if you 4 w B
are unable to close it and.  TEeN /I'I"\| »
will restart the touch :
screen calibration

process.

B
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Ein Bildschirmfoto erstellen

1. Fihren Sie einen USB-Stick in den USB-Port ein.
2. Driicken Sie das Symbol fir SCREENSHOT @4.
Hinweis: Von Kamerabildern kann kein Foto erstellt werden.

Abbildung 2-28: Beispiel einer Maske mit aktiviertem Screenshot

L

@ Info/Speichern

Hier wird die Software Version des Gerats sowie die Software

Version der an den Can-bus angeschlossenen Module angezeigt.

Um die Systeminformationen aufzurufen:

1. Driicken Sie das Symbol fir MONITOR (]

2. Driicken Sie das Symbol INFO @, um folgende Daten
einzusehen:
<« Geratenummer
<« Software Version
<4Angeschlossene Module

3. Drlicken Sie
» RENNFLAGGE F&, um die Einstellungen in diesem Menii
abzuschliefien.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*; um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren:

Abbildung 2-29: Info - Matrix 570G

== 0 W I

Matri: 570 G —
© 2009 Teejet Technologies Mingss, LLC. T
V0.02k F

SDM: w1.00

SKEM: v1.000
BYM: v1.00 Il -

7 <4 - b

Abbildung 2-30: Info - Matrix 840G

&= o0 ¥ Y

Matriz 840 G

© 2010 Teejet Technologhes Hlinots, LLC
wl.03f

SCM: vl.g
VSM: v1.00

Info-Daten speichern

Als Erleichterung fiir die Fehlersuche lassen sich tiber diese
Funktion Textdateien mit Angaben zur Software auf einen USB-Stick
speichern und spater als E-Mail-Anhang an den Service Techniker
senden.

1. Driicken Sie das Symbol fir MONITOR (]

2. Driicken Sie das Symbol fiir INFO €.

3. Fuhren Sie einen USB-Stick in den USB-Port ein.
4. Dricken Sie das Symbol SPEICHERN f..

Das System bestatigt mit “Versionsdaten auf USB-Stick
gespeichert.”
Driicken Sie
» RENNFLAGGE &, um die Einstellungen in diesem Menli
abzuschliefien.
» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN ¢, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zurlickzukehren:
Hinweis: Das Symbol SPEICHERN e s0 lange ausgegraut und
nicht verwendbar, bis ein USB-Stick korrekt eingefiihrt
wurde.

Abbildung 2-31: Bestétigung fiir Funktion INFO

W= 0 W I

o zon 0 Versionsdaten auf USB-Stick
R gespelchert.



@ Kameras

Hier werden die einzelnen Kameras mit Hilfe eines 8-Kanal oder

4-Kanal Video Selector Moduls (VSM) konfiguriert. Bei Ausristung

mit einem solchen VSM kénnen bis zu 8 Kameras angeschlossen
werden.

Hinweis: Ist Matrix nicht mit einem VSM-Modul ausgerUstet, steht die
Funktion Kamera-Einstellungen @ nicht zur Verfiigung und

ist ausgegraut.

Abbildung 2-32: Keine Kamera-Einstellungen méglich

&= 00 N

Hinweis: Selbst bei Ausriistung mit VSM werden Gber diese Funktion

8-Kanal Video Selector Modul (VSM)
Bei Ausstattung mit einem 8-Kanal VSM kénnen bis zu acht (8)
Kameras installiert und konfiguriert werden.

1. Driicken Sie den Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #*.
2. Driicken Sie das Symbol fiir KAMERAS @
3. Wahlen Sie
» KameraA &
» Kamera B ®
» Kamera C ®
» KameraD ®
» Kamera E ®
» Kamera F @
» Kamera G ®
» KameraH ®
ODER
Bléttern Sie mit PFEILTASTE RECHTS P durch alle Kameras.
4. Markieren Sie die gewiinschten Kastchen:
» Normal-ABC
» Gespiegelt — O8A
» Auf dem Kopf - vBC
» Gespiegelt & auf dem Kopf - ogv
5. Dricken Sie PFEILTASTE RECHTS », um durch die restlichen
Kameras zu blattern.

die Einstellungen einer direkt angeschlossenen Kamera nicht g Driicken Sie

gedndert. Die Einstellungen hier haben keine Auswirkung auf

den direkten Anschluss einer Kamera.

» RENNFLAGGE &, um die Einstellungen in diesem Menii
abzuschliefien.

» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN ¢*, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zurtickzukehren.

Abbildung 2-33: Kamera-System mit 8-Kanal Video Selector Modul

Abbildung 2-34: Kamera-Einstellungen
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8-Kanal Video Selector Modul mitA, B,C&D

Wenn nur an die Ports A, B, C und D Kameras angeschlossen sind,
stehen die Ports E, F, G und H nicht zur Verfiigung.

Abbildung 2-35: Kamera-Einstellungen

== 50 ¥V \

4-Kanal Video Selector Modul (VSM)

Bei Ausstattung mit einem 4-Kanal VSM kénnen bis zu vier (4)
Kameras installiert und konfiguriert werden. Es kénnen nur die
Kameras A, B, C und D eingerichtet werden.

1. Driicken Sie den Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN ¢*.

@ n

Driicken Sie das Symbol fiir KAMERAS @ .

Wahlen Sie

» Kamera A ®&

» Kamera B ®

» Kamera C ®

» KameraD ®

ODER

Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS », um durch alle Kameras
Zu blattern.

Markieren Sie die gewiinschten Kastchen:

» Normal - ABC

» Gespiegelt — O8A

» Auf dem Kopf - vBC

» Gespiegelt & auf dem Kopf - ogv

Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS V, um durch die restlichen
Kameras zu blattern.

Driicken Sie

» RENNFLAGGE @, um die Einstellungen in diesem Meni
abzuschliefien.

» Reiter SYSTEM-EINSTELLUNGEN #%, um in die
Hauptmaske System-Einstellungen zuriickzukehren.

Abbildung 2-36: Kamera-System mit 4-Kanal Video Selector Modul

B
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Abbildung 2-37: Kamera-Einstellungen
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é;lh EINSTELLUNGEN BOOMPILOT Hinweis: Einstellungen fiir die automatische Teilbreitenschaltung Abbildung 2-39: Uberlappung

BoompPilot sind nur erforderlich und auch sichtbar, wenn ein

In den Einstellungen der automatischen R Cidm - 2R _
Teilbreitenschaltung BoomPilot werden die Parameter SmartCable oder das Modul fir Teilbreitenschaltung (SDM) }%’% Pirenl 00 & \@f
fir Uberlappung, Verzogerung EIN, Verzogerung AUS, Anzahl der installiert ist. Sollte keines von beiden der Fall sein, schlagen LN i i
Teilbreiten sowie Breite der Teilbreiten gesetzt. Sie bitte im Abschnitt EINSTELLUNGEN BOOMPILOT nach.
Wenn kein SmartCable bzw. Modul fiir Teilbreitenschaltung (SDM) ~ Abbildung 2-38: Teilbreiteneinstellung (SDM Modul detektiert) A Uberlappung
vorhanden ist, wird das Gestéange als ganze Einheit eingestellt. Das : Qat - & =
bedeutet, dass fiir Uberlappung, Verzogerung EIN, Verzégerung g ey . ¢ :
AUS, Anzahl der Teilbreiten keine Einstellungen vorgenommen }%, — 'e"‘ \@‘
werden kdnnen. Es kann nur eine Teilbreitenbreite eingegeben 20
werden. 0‘9} 4 » »
Einstellungen BoomPilot — - -
Bei Ausstattung mit SmartCable bzw. Teilbreitenschaltung (SDM) 5 S r\‘.l & 5 7 &

kénnen bis zu 15 unterschiedliche Teilbreiten eingegeben werden.

1. Im Menii START BBE wahlen Sie GRUNDEINSTELLUNGEN BN
2. Driicken Sie auf den Reiter BOOMPILOT ==

3. Hier wahlen Sie: : N d-p 4-p
> Uberlappung «I* : Festlegung der tolerierten » .
Uberlappungsbreite <" <>« Uberlappung Abbildung 2-40: Beispiele fiir Uberlappung
» Verzogerung Ein 4 : Festlegung des Einschaltzeitpunkts der ~ Hier wird die bei Schaltung der Teilbreiten tiber BoomPilot tolerierte
Teilbreitenventile Uberlappung festgelegt.
P Verzogerung Aus . : Festlegung des Ausschaltzeitpunkts 1. Driicken Sie das Symbol fiir UBERLAPPUNG «#*.
der Teiloreitenventile . 2. Wechseln Sie mit PFEILTASTE OBEN/UNTEN A 'V zyjischen:
» Anzahl der Teilbreiten 4 : Festlegung der zur Verfligung > 0%
stehenden Teilbreiten > 50%
. . A . . .

:.'llsllt.)trene(n) ~ : Festlegung der Breite der einzelnen > 100%

eilbreiten " .
ODER Driicken Sie

» PFEILTASTE RECHTS P, um Verzdgerung EIN aufzurufen.
» Reiter BOOMPILOT ==, um in die Hauptmaske Einstellungen
Teilbreitenschaltung zurtickzukehren.

Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS », um durch alle
Einstellungen zu blattern.
Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske kénnen
Sie das betreffende Symbol driicken, um mdgliche
Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

m www.teejet.com 98-05178 R2
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4. \erzégerung Ein

Diese Funktion dient als ,Vorausschaufunktion®, zur Festsetzung
des Schaltzeitpunkts der Teilbreitenventile, um diese genau beim
Einfahren in eine noch nicht behandelte Teilflache einzuschalten.
Schaltet das Gestange bei Einfahren in eine noch nicht behandelte
Flache zu frih ein, verringern Sie den Wert fir Verzégerung EIN.
Schaltet das Gestange bei Einfahren in eine noch nicht behandelte
Flache zu spét ein, erhdhen Sie den Wert flir Verzogerung EIN. Der
magliche Einstellbereich betrégt 0,0 - 10,0 Sekunden.

1. Driicken Sie auf das Symbol Verzdgerung EIN LYy

2. Die Einstellung der Verzigerung erfolgt in der Eingangsmaske.

Dricken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P>, um Verzdgerung AUS aufzurufen.
» Reiter BOOMPILOT “*=, um in die Hauptmaske Einstellungen
Teilbreitenschaltung zuriickzukehren.

Abbildung 2-41: Verzdgerung Ein

A Anzahl der Teilbreiten

Hier wird die Anzahl der zur Verfiigung stehenden Teilbreiten
festgelegt: 1 - 15 abhangig davon, welche Art von SmartCable bzw.
Teilbreitenschaltung (SDM) registriert wird.

1. Driicken Sie das Symbol ANZAHL DER TEILBREITEN 4.

2. Driicken Sie PFEILTASTEN OBEN / UNTEN A ym die
richtige Teilbreitenanzahl festzusetzen.

Driicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS », um Anzahl Teilbreiten aufzurufen.
» Reiter BOOMPILOT =, um zur Hauptmaske Einstellungen
Teilbreitenschaltung zuriickzukehren.

Hinweis: Fir schnelle Einstellungsénderung halten Sie

PEILTASTE OBEN / UNTEN A V¥ gedrickt.

£ \erzogerung Aus

Diese Funktion dient als ,Vorausschaufunktion®, zur Festsetzung
des Schaltzeitpunkts der Teilbreitenventile, um diese genau beim
Einfahren in eine bereits behandelte Teilfldche abzuschalten.
Schaltet das Gesténge bei Einfahren in eine bereits behandelte
Flache zu friih ab, verringern Sie den Wert flir Verzgerung AUS.
Schaltet das Gesténge bei Einfahren in eine bereits behandelte
Flache zu spét ab, erhdhen Sie den Wert fiir Verzogerung AUS. Der
magliche Einstellbereich betragt 0,0 - 10,0 Sekunden.

1. Driicken Sie auf das Symbol Verzdgerung AUS ey

2. Die Einstellung der Verzigerung erfolgt in der Eingangsmaske.

Drlicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um Anzahl Teilbreiten aufzurufen.
» Reiter BOOMPILOT “*=, um in die Hauptmaske Einstellungen
Teilbreitenschaltung zuriickzukehren.

Abbildung 2-42: Verzégerung Aus

Hinweis: Bei mehreren Teilbreiten andert sich die Anzahl der Schritte,
die fiir die Einstellung der Teilbreitenschaltung jeweils

& =00 N

Verzbgerung
Elr

notwendig sind.
Abbildung 2-43: Anzahl der Teilbreiten
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A Breite der Teilbreite(n)

Hier wird die Breite jeder Teilbreite festgelegt. Der mégliche
Einstellbereich betragt 0,0 - 50,0 m. Die Teilbreiten sind in
Fahrtrichtung von links nach rechts einzugeben.

1. Dricken Sie auf den Reiter Einstellungen BOOMPILOT ==

2. Driicken Sie das Symbol fir TEILBREITENBREITE A

3. Die Einstellung der Teilbreitenbreite erfolgt in der
Eingangsmaske.

Driicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um die nachste Teilbreite
einzustellen.
» RENNFLAGGE &, um die Einstellungen der
Teilbreitenschaltung abzuschlieRen.
P Reiter BOOMPILOT “*=, um zur Hauptmaske Einstellungen
Teilbreitenschaltung zurtickzukehren.

Hinweis: Bei der Eingabe der Teilbreitenbreiten muss die Summe

aller Teilbreiten groRer sein als 0,9 Meter.

Hinweis: Die einzelnen Teilbreiten miissen nicht gleich breit sein.

Hinweis: Diese Einstellung ist fiir die automatische Lenkung
erforderlich.

Abbildung 2-44: Breite der Teilbreite(n)

P 00 A B 4T 00 A N
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Einstellung Gestangebreite

Wenn kein SmartCable bzw. Modul fiir Teilbreitenschaltung (SDM)
vorhanden ist, wird das Gestéange als ganze Einheit eingestellt. Das
bedeutet, dass fiir Uberlappung, Verzégerung EIN, Verzégerung
AUS, Anzahl der Teilbreiten keine Einstellungen vorgenommen
werden konnen. Es kann nur eine Teilbreitenbreite eingegeben
werden.

A Teilbreitenbreite = Gestangebreite
Hier wird die Breite des gesamten Gestanges eingestellt. Der
magliche Einstellbereich betragt 0,9 - 50,0 m.

1. Im Menii START B0i® wahlen Sie GRUNDEINSTELLUNGEN BN

2. Drlcken Sie auf den Reiter Einstellungen BOOMPILOT ==,
3. Drlicken Sie -
» TEILBREITENBREITE 4.
» PFEILTASTE RECHTS W>.
4. Die Einstellung der Arbeitsbreite erfolgt in der Eingangsmaske.
Driicken Sie
» RENNFLAGGE @, um die Einstellungen in diesem Menu
abzuschliefien.
» Reiter BOOMPILOT “*=, um in die Hauptmaske Einstellungen
Teilbreitenschaltung zurtickzukehren.
Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske kénnen
Sie das betreffende Symbol driicken, um mégliche
Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

Hinweis: Diese Einstellung ist fur die automatische Lenkung und
Neigungskorrektur erforderlich.

Abbildung 2-45: Teilbreite = Gesténgebreite (ohne
Teilbreitenschaltung SDM)

b “‘%@fbé\@l

B ]

18.3m

>

Abbildung 2-46: Eingabe der Gestangebreite
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EINSTELLUNGEN FAHRZEUG
Hier wird die Fahrzeugart, Antennenhohe,
Gestangeposition und GroRe des Gestangeversatzes

eingestellt.

1. Im Menii START &6& wahlen Sie GRUNDEINSTELLUNGEN BN

2. Driicken Sie den Reiter EINSTELLUNGEN FAHRZEUG .

3. Hier wahlen Sie:
» Fahrzeugart it

EE

1 : Auswahl der Lenkungsart, die der

Ihres Fahrzeugs am ehesten entspricht.

» Antennenhdhe le® : Eingabe der Antennenhéhe vom Boden.

» Gestangeposition oo oo Eingabe der Gestangeposition:
Hinter oder vor GPS-Antenne.

> Gestéingeversatz ¢e : Festlegung des Abstands zwischen
GPS-Antenne und Gestange

ODER

Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS V, um durch alle
Einstellungen zu blattern.
Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske kdnnen
Sie das betreffende Symbol driicken, um mégliche
Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

Abbildung 2-47: Einstellungen Fahrzeug
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i BE I Fahrzeugart
Hier wahlen Sie die Lenkungsart, die der Ihres Fahrzeugs am
ehesten entspricht.

i

1. Driicken Sie das Symbol fir FAHRZEUGART i
2. Driicken Sie PFEILTASTE OBEN / UNTEN A ¥ um eine der
folgenden Optionen auszuwahlen:
> Zweiradlenkun% i (auch Mahdrescher)
» Knicklenkung
» Raupe £
3. Dricken Sie ‘
» PFEILTASTE RECHTS P, um Antennenhéhe aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FAHRZEUG &, um in die
Hauptmaske fiir Fahrzeugeinstellungen zurtickzukehren.
Hinweis: Diese Einstellung ist fur die Lenkautomatik FieldPilot und
die Neigungskorrektur sowie fiir ordnungsgemafe Funktion
der Teilbreitenschaltung BoomPilot erforderlich.

Abbildung 2-48: Fahrzeugart

W= 0 VO I

ks Antennenhohe
Hier erfolgt die Eingabe der Antennenhdhe vom Boden. Der
magliche Einstellbereich betragt 0,0 - 10,0 m.

1. Driicken Sie das Symbol fir ANTENNENHOHE le® .
2. Die Einstellung der Antennenhdhe erfolgt in der Eingangsmaske.
3. Dricken Sie
» PFEILTASTE RECHTS », um Gestangeposition aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FAHRZEUG &, um in die
Hauptmaske flir Fahrzeugeinstellungen zuriickzukehren.
Hinweis: Diese Einstellung ist fur die Lenkautomatik FieldPilot und
die Neigungskorrektur sowie fiir ordnungsgemafie Funktion
der Teilbreitenschaltung BoomPilot erforderlich.

Abbildung 2-49: Antennenhdhe




s e Gestdngeposition
Hier wird festgelegt, ob das Gestange bei Vorwartsfahrt vor oder
hinter der GPS-Antenne angeordnet ist.

1. Driicken Sie GESTANGEPOSITION s o

2. Driicken Sie PFEILTASTE OBEN / UNTEN A ¥ um eine der
folgenden Optionen auszuwahlen:
» Hinter . : Das Gestange ist hinter der GPS-Antenne
angeordnet.

» Vor s® : Das Gestange ist vor der GPS-Antenne angeordnet.

3. Drlicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um Gestangeversatz aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FAHRZEUG e, um in die
Hauptmaske fiir Fahrzeugeinstellungen zurlickzukehren.
Hinweis: Diese Einstellung ist fur die Lenkautomatik FieldPilot und
die Neigungskorrektur sowie flir ordnungsgemafe Funktion
der Teilbreitenschaltung BoomPilot erforderlich.

Abbildung 2-50: Gestangeposition
T Y e A T Y e
A i A
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¢e Gestingeversatz
Hier wird der Abstand zwischen GPS-Antenne und Gestange
festgelegt. Der Einstellbereich betragt 0,0 - 50,0 m.

1. Driicken Sie das Symbol fir GESTANGEVERSATZ do
2. Die Einstellung des Versatzes erfolgt in der Eingangsmaske.
Driicken Sie
» RENNFLAGGE &, um die Einstellungen in diesem Menli
abzuschliefien.
» Reiter EINSTELLUNGEN FAHRZEUG &, um in die
Hauptmaske fiir Fahrzeugeinstellungen zurtickzukehren.
Hinweis: Diese Einstellung ist fur die Lenkautomatik FieldPilot und
die Neigungskorrektur sowie fir ordnungsgemafe Funktion
der Teilbreitenschaltung BoomPilot erforderlich.

Abbildung 2-51: Gestingeversatz
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EINSTELLUNGEN
NEIGUNGSKORREKTUR

Hier kalibrieren Sie das Modul fiir Neigungskorrektur,
um die Fahrzeugneigung am Hang oder in hiigeligem Gelande
auszugleichen.

1. Im Menii START BE8 wahlen Sie GRUNDEINSTELLUNGEN BS.
2. Drlcken Sie den Reiter flir EINSTELLUNGEN
NEIGUNGSKORREKTUR
Driicken Sie das Symbol fir NEIGUNGKORREKTUR w
4. Wahlen Sie
» Ein: Das Modul berechnet Abweichung und Korrektur der
Antennenposition.
» Aus : Neigungskorrektur ist nicht aktiviert
ODER
Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS #*, um durch alle
Einstellungen zu bléttern.
Hinweis: Dieses Modul ist bei Ausstattung mit automatischer
Lenkung FieldPilot serienmdfig in das System integriert.

w

Hinweis: Die Antennenhéhe muss vor der Neigungskalibrierung
eingegeben werden.

Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils aktuellen
Einstellung.

Abbildung 2-52: Neigungskorrektur
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Neigungskorrektur ist nicht verfligbar

Diese Kalibriermdglichkeiten stehen nicht zur Verfligung, wenn keine
Neigungskorrektur (TGM) bzw. keine Teilbreitenschaltung (SCM)
installiert ist.

Abbildung 2-53: Kein Modul fiir Neigungskorrektur erkannt

=00 Y W

Es wurde keine Kippsensoreinrichtung gefunden,
Verbessern Sie die Lelstung dieses Systems in bergigem

oder schwlerlgem Gelanrde durch Hinzuflgen alnes TIE Gyro
Moduls (Kippausglelchsmoduls),

N

2_%‘; Nelgungskorrektur Eln / Kallbrleren Abb”dunq 2-55: Neiqunqsqrad 1 aUSC]|eiChen

Hier wird das Modul fiir Neigungskorrektur ein- und ausgeschaltet

und Kalibriert. Y a &)
Ein/Aus . °0 L 4
1. Driicken Sie das Symbol fiir NEIGUNGKORREKTUR # Helsacmac L

2. Wahlen Sie ,Ein*
Driicken Sie

» PFEILTASTE RECHTS P, um Neigungsgrad 1 auszugleichen .
» Reiter EINSTELLUNGEN NEIGUNGSKORREKTUR  um
zur Hauptmaske in diesem Menii zurlickzukehren.

Abbildung 2-54: Neigungskorrektur Ein /ﬂ'\f 4 i »
w =2 6.0 Q \@’ Neigungsgrad 2 ausgleichen

6. Wenden Sie das Fahrzeug um 180 Grad und parken wieder in
der gleichen Position.
el g 7. Driicken Sie auf
- @ EIN » OK ©K, um die Kalibrierung des Neigungsgrads
O aliS abzuschliefien.
» PFEILTASTE RECHTS W, auf “Kalibrierung
Neigungskorrektur abgeschlossen”. .
/\ 4 T » » Reiter EINSTELLUNGEN NEIGUNGKORREKTUR ¥, um
i zur Hauptmaske in diesem Mendi zurlickzukehren.

i

) ] Abbildung 2-56: Neigungsgrad 2 ausgleichen
Neigungsgrad 1 ausgleichen ) — -

4. Parken Sie das Fahrzeug auf ebenem Untergrund. W e 'ﬁ- 6 Q \@’
5. Driicken Sie auf - i
» OK , um Neigungsgrad 2 auszugleichen. Nelpieorad-2
» PFEILTASTE RECHTS #”, um Neigungsgrad 2
auszugleichen. N
» Reiter EINSTELLUNGEN NEIGUNGKORREKTUR ¥*, um
zur Hauptmaske in diesem Menii zurlickzukehren.




Kalibrierung Neigungskorrektur abgeschlossen

8. Driicken Sie
> OK
» RENNFLAGGE @, um die Einstellungen in diesem Menu
abzuschlielen. .
» Reiter EINSTELLUNGEN NEIGUNGSKORREKTUR ¥*, um
zur Hauptmaske in diesem Menii zurlickzukehren.

Abbildung 2-57: Kalibrierung Neigungskorrektur abgeschlossen
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Kalibrierung Nelgunaskorrektur abgese hlossen
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Kalibrierung Neigungskorrektur
abgeschlossen

0 Zum Fortfahren OK drilcken
a 4 ~
" |

# Neigungskorrektur AUS

In diesem Menil wird das Modul fiir Neigungskorrektur (TGM) ein-

und ausgeschaltet.

1. Driicken Sie das Symbol fir NEIGUNGKORREKTUR 8

2. Wahlen Sie ,Aus*

3. Driicken Sie die
» RENNFLAGGE &, um die Einstellungen in diesem Menii
abzuschlielen.
» Reiter EINSTELLUNGEN NEIGUNGSKORREKTUR €, um
zur Hauptmaske in diesem Menii zurlickzukehren.

Abbildung 2-58: Neigungskorrektur AUS
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EINSTELLUNGEN FIELDPILOT

% Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: Aktivierung /

Deaktivierung der automatische Lenkung FieldPilot,

Ventileinstellungen, Ventiltests und die Konfiguration von FieldPilot.

1. Im Menii START B0® wihlen Sie GRUNDEINSTELLUNGEN BN,
. Driicken Sie den Reiter EINSTELLUNGEN FieldPilot ¥&».
. Hier wahlen Sie:

» Lenkautomatik FieldPilot & : Einstellung von FieldPilot auf An
oder Aus.

» Ventileinstellung <& : Hier nehmen Sie folgende Einstellungen
vor: Ventilfrequenz, Mindestschaltdauer links/rechts sowie
Maximalschaltdauer.

> Ventiltest ! : Hier wird Uberpr(ft, ob in die richtige Richtung
gelenkt wird. AuRerdem erfolgt hier die Feineinstellung der
Olfdrdermenge.

» Konfiguration FieldPilot /A : Hier nehmen Sie folgende
Einstellungen vor: Grobeinstellung, Feineinstellung, Totzone und
Vorausschau.

Abbildung 2-59: FieldPilot
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FieldPilot ist nicht verfugbar

Diese Kalibriermdglichkeiten stehen nicht zur Verfugung, wenn kein
FieldPilot installiert ist.

Abbildung 2-60: Keine Lenkautomatik erkannt

i | T -
&5 = o0 vV &

Es wurde keln Steverungskontrollmodul
gefunden. Ermdglichen Sie eine handfreie
Steverundg durch Hinzulbgen elnes FleldPilot-
unterstiitzten Steserungssystems.

N

@ Lenkautomatik FieldPilot

In diesem Meni erfolgt die Einstellung von FieldPilot auf Ein oder
Aus.

1. Dricken Sie das Symbol AUTOMATISCHE LENKUNG @.

2. Wahlen Sie
» Ein
» Aus

3. Driicken Sie den Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT s&, um

in die Hauptmaske in diesem Menli zurlickzukehren.

Abbildung 2-61: Automatische Lenkung Ein / Aus

ot e
o0 == 00 WV &

Autematische

o~

Bei ,Aus" stehen keine FieldPilot Funktionen zur Verfiigung.
Einstellungen sind nicht maglich. (Alle Symbole sind ausgegraut).

Abbildung 2-62: Automatische Lenkung FieldPilot ist ausgeschaltet
% i e ] ) i
& = 00 Y U
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Ventiltest

Ventil Konfigurieren

“~

@ Ventileinstellung
Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: Ventilfrequenz,
Mindestschaltdauer links/rechts sowie Maximalschaltdauer.

1. Drilicken Sie das Symbol VENTILEINSTELLUNG &

2. Hier wahlen Sie:
» Ventilfrequenz <& : Erforderlich fiir die Steuerung des
Lenkventils.
» Mindestschaltdauer links -=. : Einstellung der fir
Lenkeinschlag links erforderlichen Mindestschaltdauer.
» Mindestschaltdauer rechts -—=. : Einstellung der fur
Lenkeinschlag rechts erforderlichen Mindestschaltdauer.

» Maximale Schaltdauer == ; Einstellung der
Hdchstgeschwindigkeit, mit der die Rader fiir vollen
Lenkeinschlag von links nach rechts /rechts nach links drehen.
ODER

Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS #*, um durch alle
Einstellungen zu blattern.

Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske konnen
Sie das betreffende Symbol driicken, um mdgliche
Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

Abbildung 2-63: Ventileinstellung
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& Ventilfrequenz

Die Einstellung der Ventilfrequenz ist zur Ansteuerung des
Lenkventils erforderlich. Dabei ist die Frequenz abhangig vom
verwendeten Ventil. Der mégliche Einstellbereich betragt 1 - 5000.

1. Drticken Sie das Symbol fir VENTILFREQUENZ &,

2. Die Einstellung der Ventilfrequenz erfolgt in der Eingangsmaske.

3. Dricken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um Mindestschaltdauer links
aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT \#, um in die
Hauptmaske in diesem Meni zurlickzukehren.

Abbildung 2-64: Ventilfrequenz
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Ublicherweise verwendete Ventile und Frequenzeinstellungen:

TeeJet Technologies

Teile-Nr. Ventil Frequenz
35-02151 | FP,CC, NP 2hz
35-02152 | FP, OC, HF, NP 2hz
35-02153 | FP, OC, NP 2hz
35-02173 | FR, PC, LS, NP 2hz
35-02172 | FP,PC, PWM, LS 175 hz
35-02179 | FP, PC, PWM, LS 175 hz
35-02180 | FP, CC, PWM 110 hz

TeeJet Technologies

Teile-Nr. Ventil Frequenz
35-02181 FP, CC, PWM, LS 110 hz
35-02182 | FP, CC, PWM 175 hz
35-02183 | FP, CC,PWM 1,1 OC 110 hz
35-02184 | FP, CC,PWM 7,9 OC 175 hz
35-02185 | FP, CC, PWM 2,1 OC 110 hz
35-02186 | FP, CC, PWM 4,0 CC 110 hz
35-02187 | FR, CC,PWM 7,9 CC 175 hz

Bei Ventilen anderer Hersteller entnehmen Sie bitte die richtige
Ventilfrequenz den betreffenden Herstellerangaben.

- =% Mindestschaltdauer

Die Mindestschaltdauer setzt die fir den Start des Lenkeinschlags
nach rechts oder links erforderliche Mindesteinschaltdauer des
Ventils fest. Der mdgliche Einstellbereich betragt 0,0 - 50,0.

EMPFEHLUNG: Fihren Sie diese Tests in offenem Gelande mit
geniigend Mandgvrierflache aus.

Hinweis: Wird die Ventilfrequenz auf unter 15 Hz gesetzt (nicht
proportional), stellen Sie den Ansteuerungswert auf ,25,0".
Ein Test ist nicht erforderlich.

ACHTUNG: QUETSCHGEFAHR!
Im manuellen Betrieb der hydraulischen Lenkung besteht
Unfallgefahr. Sorgen Sie dafilr, dass andere Personen sich
nicht im Maschinennahbereich aufhalten.

Mindestschaltdauer links

Hier wird die fir Lenkeinschlag links erforderliche
Mindestschaltdauer des Ventils eingestellt.

2. Beilangsamer Geradeausfahrt driicken Sie die GRUNE
AVPEL &

3. Erhdhen Sie iiber die PLUS TASTE 4+ langsam den Wert flr
Schaltdauer, bis das Fahrzeug nach links zu drehen beginnt.

4. Dricken Sie die ROTE AMPEL § , um den Test flr
Linkseinschlag abzuschliefien.

5. Dricken Sie
» PFEILTASTE RECHTS I, um Mindestschaltdauer rechts
aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT \&, um in die
Hauptmaske in diesem Menli zurlickzukehren.

Hinweis: Fir schnelle Einstellungsénderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste 4= gedrtickt.

Abbildung 2-65: Mindestschaltdauer links
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Mindestschaltdauer rechts

Hier wird die fir Lenkeinschlag rechts erforderliche
Mindestschaltdauer des Ventils eingestellt.

2. Beilangsamer Geradeausfahrt driicken Sie die GRUNE
AVPEL &

3. Erhéhen Sie iber die PLUS TASTE =+ langsam den Wert fiir
Schaltdauer, bis das Fahrzeug nach rechts zu drehen beginnt.

4. Drlcken Sie die ROTE AMPEL § , um den Test fiir
Rechtseinschlag abzuschlielen.

5. Drlicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS P, um Maximalschaltdauer
aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT ¥&, um in die
Hauptmaske in diesem Menli zurlickzukehren.

Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsénderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste 4= gedriickt.

Abbildung 2-66: Mindestschaltdauer rechts
P T R e AP Y R
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# Maximale Schaltdauer

Hier erfolgt die Einstellung der Hochstgeschwindigkeit, mit der die
Réder fir vollen Lenkeinschlag von links nach rechts /rechts nach
links drehen. Der mdgliche Einstellbereich betrégt 25 - 100.

Hinweis: Wird die Ventilfrequenz unter auf unter 15 Hz gesetzt (nicht
proportional), stellen Sie den Ansteuerungswert auf ,100".

Die Geschwindigkeit wird wahrend des Ventiltests eingestellt.

ACHTUNG: QUETSCHGEFAHR!
Im manuellen Betrieb der hydraulischen Lenkung besteht
Unfallgefahr. Sorgen Sie dafiir, dass andere Personen sich
nicht im Maschinennahbereich aufhalten.

2. Setzen Sie den Wert fiir maximale Schaltdauer
auf etwa 60 (siehe das Handbuch zu FieldPilot fir
Lenkeinschlagsgeschwindigkeit).

3. Schlagen Sie das Lenkrad vollstandig nach links (bzw. rechts)
ein.

4. Driicken Sie den GRUNEN PFEIL > (oder ROTEN PFEIL 4).
Damit wird ein Zahler unter der auf rot stehenden Ampel
gestartet. Gleichzeitig dreht das Fahrzeug nach rechts (bzw.
links).

5. Driicken Sie auf die ROTE AMPEL ¥ , sobald alle Rader ganz
nach rechts (bzw. links) gedreht sind. Die unter der AMPEL
angezeigte Zeit ist die Zeit, die das Fahrzeug fir einen vollen
Lenkeinschlag benétigt.

6. Drlcken Sie die Symbole PLUS bzw. MINUS +— um die
Maximalschaltdauer einzustellen.

7. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 6.

8. Wenn die Zeit wahrend des vollen Einschlags nach einer Seite
zu laufen beginnt (bereifte Rader bendtigen langer), driicken Sie
» RENNFLAGGE &, um die Einstellungen in diesem Meni
abzuschliefien.

» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT \#, um in die
Hauptmaske in diesem Menli zurlickzukehren.

Hinweis: Fir schnelle Einstellungsénderung halten Sie die PLUS /
MINUS Taste = gedrtickt.

Abbildung 2-67: Maximale Schaltdauer




H Abbildung 2-68: Ventiltest

= Ventiltest
Hier wird (iberprift, ob in die richtige Richtung gelenkt wird.

W= 00 O @
AuBerdem erfolgt hier normalerweise auch die Feineinstellung der }\\ 'ﬁ‘e \ ’

Olfrdermenge, um die Lenkeinschlagszeit bei nicht proportional
arbeitenden Ventilen zu kalibrieren.

Hinweis: Bei diesen wird die flir einen vollen Lenkeinschlag bendtigte
Zeit durch mechanische Anpassung des Volumenstroms
eingestellt. Siehe dazu das Fahrzeughandbuch.

1. Driicken Sie das Symbol VENTILTEST H.
2. Schlagen Sie das Lenkrad vollstandig nach links ein.
3. Driicken Sie auf den GRUNEN PFEIL #: Damit wird ein Zahler

unter der auf rot stehenden Ampel gestartet. Gleichzeitig dreht
das Fahrzeug nach rechts:

4. Driicken Sie auf die ROTE AMPEL ¥ , sobald alle R&der ganz
nach rechts gedreht sind. Die unter der AMPEL angezeigte Zeit
ist die Zeit, die das Fahrzeug flir einen vollen Lenkeinschlag
bendtigt.

5. Schlagen Sie das Lenkrad vollstandig nach rechts ein.

6. Driicken Sie auf den ROTEN PFEIL 4. Damit wird ein Zahler
unter der auf rot stehenden Ampel gestartet. Gleichzeitig dreht
das Fahrzeug nach links.

7. Driicken Sie auf die ROTE AMPEL ¥ , sobald alle Rader ganz
nach links gedreht sind. Die unter der AMPEL angezeigte Zeit
ist die Zeit, die das Fahrzeug fiir einen vollen Lenkeinschlag
bendtigt.

8. Driicken Sie den Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT ¥, um
in die Hauptmaske in diesem Menli zurlickzukehren.

X Konfiguration FieldPilot
Hier nehmen Sie folgende Einstellungen vor: Grobeinstellung,
Feineinstellung, Totzone und Vorausschau.

1. Driicken Sie das Symbol KONFIGURATION A.
2. Hier wahlen Sie: )
» Grobeinstellung Lenkung & : Einstellung der Schnelligkeit,
mit welcher das Fahrzeug im Modus “Gerade A-B” eine Leitlinie
anfahrt. )
» Feineinstellung Lenkung @ Einstellung der Schnelligkeit,
mit welcher das Fahrzeug im Modus “Kurve A-B” eine Leitlinie
anfahrt.
» Totzone \+ - Korrektur von schwer-/leichtgéngiger Lenkung
bzw. stdndiger Abweichung von der Leitspur.
» Vorausschau <7 : Im Modus “Gerade A-B’ Einstellung der
Annéherung des Fahrzeugs an die Leitspur.
ODER
Driicken Sie PFEILTASTE RECHTS ', um durch alle
Einstellungen zu blattern.
Hinweis: Die angezeigten Angaben entsprechen der jeweils
aktuellen Einstellung. In einer Einstellungsmaske konnen
Sie das betreffende Symbol driicken, um mdgliche
Werkseinstellungen und Einstellbereiche einzusehen.

Abbildung 2-69: Die Maske ,Konfiguration FieldPilot*

e S
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‘® Grobeinstellung Lenkung

Hier erfolgt die Grobeinstellung der Genauigkeit, mit welcher im
Modus ,Gerade A-B* das Fahrzeug der Referenzlinie A-B folgt. Der

magliche Einstellbereich betrégt 1,0 - 100,0.

1. Dricken Sie das Symbol fir GROBEINSTELLUNG
LENKUNG &,

2. Drlcken Sie

» PLUS +, wenn das Fahrzeug von der Leitlinie wegdriftet

bzw. die Spur nicht ziigig genug anfahrt.

» MINUS == bei starken Schwankbewegungen des Fahrzeugs

bzw. wenn es (ber die Leitlinie hinausfahrt.
3. Driicken Sie

» PFEILTASTE RECHTS P, um Feineinstellung aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT ¥%, um in die

Hauptmaske in diesem Menu zuriickzukehren.

Hinweis: Fir schnelle Einstellungsanderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste = gedriickt.

Abbildung 2-70: Grobeinstellung Lenkung

F o ee W

Grobeinstellung
Steverung

Abbildung 2-71: Beispiel fiir Grobeinstellung der Lenkung

Abbildung 2-72: Feineinstellung Lenkung

r

@ Feineinstellung Lenkung

Hier erfolgt die Feineinstellung der Genauigkeit, mit welcher im
Modus ,Kurve A-B“ das Fahrzeug der Referenzlinie A-B folgt. Der

magliche Einstellbereich betrégt 1,0 - 100,0.

1. Driicken Sie das Symbol fiir FEINEINSTELLUNG LENKUNG @

2. Drilicken Sie

» PLUS +, wenn das Fahrzeug Kurven zu trage ansteuert.

» MINUS ==, wenn das Fahrzeug Kurven schneidet.

3. Drlicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS », um Totzone aufzurufen.

» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT ¥, um in die

Hauptmaske in diesem Meni zurlickzukehren.

Hinweis: Fir schnelle Einstellungsanderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste = gedrtickt.

P ee M WY
+
. ot

@ 4 w P

Abbildung 2-73: Beispiel fiir Feineinstellung der Lenkung

{



\. Totzone
Hier erfolgt die Korrektur bei schwer-/leichtgangiger Lenkung bzw.

standiger Abweichung von der Leitspur. Der magliche Einstellbereich

betragt 1 - 10.

Eine Erhhung des Werts erhoht die Stabilitat jedoch auch den
Gleichgewichtsfehler. Der mdgliche Einstellbereich betragt 1 - 10.
1. Driicken Sie TOTZONE \+

2. Drlicken Sie

» PLUS + wenn die Lenkung zu schwer-/ bzw. zu leichtgangig

ist.
» MINUS ==, wenn das Fahrzeug standig von der Leitspur
abweicht.

3. Drlicken Sie
» PFEILTASTE RECHTS », um Vorausschau aufzurufen.
» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT ¥&, um in die
Hauptmaske in diesem Men( zurtickzukehren.

Hinweis: Flr schnelle Einstellungsanderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste = gedriickt.

Abbildung 2-75: Beispiel fiir Einstellung der Totzone

Abbildung 2-76: Vorausschau

Abbildung 2-74: Totzone

F o ee W

- 1
4 p

Totzone

N

[

< Vorausschau

Diese Funktion dient bei Spurfiihrung im Modus ,Gerade A-B*

zur besseren Annéherung des Fahrzeugs an die Leitspur. Die
Feineinstellung dieser Funktion erfolgt durch mehrmaliges Anfahren
der Leitlinie. Der magliche Einstellbereich betrégt 0,0 - 10,0
Sekunden.

1.
2.

©«@

Driicken Sie auf VORAUSSCHAU <.

Driicken Sie

» PLUS +, wenn das Fahrzeug beim Anfahren der Leitlinie
Uber diese hinaus fahrt.

» MINUS ==, wenn das Fahrzeug sich zu langsam der Leitlinie
nahert.

Driicken Sie

» RENNFLAGGE P&, um die Einstellungen in diesem Meni
abzuschlielen.

» Reiter EINSTELLUNGEN FIELDPILOT \#, um in die
Hauptmaske in diesem Menii zurlickzukehren.

Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsénderung halten Sie die PLUS /

MINUS Taste == gedriickt.

P ee M WY

Vorausschau

A <« -

Abbildung 2-77: Beispiel fiir Einstellung der Vorausschau

4
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KAPITEL 3 - SPURFUHRUNG

Mit Matrix kdnnen Applikation und automatische Spurfiihrung
gleichzeitig ausgefiihrt werden. Nach Abschliefien der
Grundeinstellungen kann die Spurfiihrung beginnen. Fiir die
Spurfiihrung stehen vier Modi oder Programme zur Verfiigung:
Gerade A-B &, Kurve A-B @, Kreis & sowie Letzte Spur ED.
Hinzu kommen Feldumfahrung &, Riickkehr zum Punkt @ sowie
Spurfiihrung mit realen Kamerabildern @ Mit diesen Funktionen
kénnen Sie alle Auftragsanforderungen erfillen.

Fur die Spurflhrung stehen lhnen drei Bildschirmansichten zur
Verfligung.

+ Fahrzeugansicht: Darstellung eines Computer generierten
Bildes von der Fahrzeugposition im Spritzbereich. In dieser
Maske wahlen Sie einen Modus fiir die Spurflihrung bzw.
Feldumfahrung sowie die automatische Teilbreitenschaltung
BoomPilot.

+ Feldansicht: Darstellung eines Computer generierten Bildes aus
der Vogelperspektive mit dem Fahrzeug in Position innerhalb
der Spritzflache. In dieser Ansicht kénnen Sie Einstellungen
fur Feldumfahrung aufrufen, einen Punkt markieren, in Global-
Ansicht arbeiten bzw. den Bildschirmausschnitt &ndern.

+ Bei Spurfiihrung mit Realbild zeigt der Bildschirm ein
Kamerabild statt eines Computer generierten Bildes an.
Bei Ausriistung mit einem Video Selector Modul (VSM) haben
Sie die Auswahl zwischen den folgenden Einstellungen:
» Ein Kamerabild: Sie wéhlen ein Kamerabild aus bis zu acht
Kamerabildern zur Vollansicht auf dem Bildschirm.
P Geteilter Bildschirm: Vier Kamerabilder werden gleichzeitig
angezeigt. Dabei wahlen Sie entweder die Kombination A/B/C/D
oder E/F/G/H.
In dieser Ansicht kdnnen Sie auch Spurfiihrung mit Realbild
sowie Anzeige des korrigierenden Lenkwinkels aufrufen.

SPURFUHRUNG

Im Modus Spurfiihrung & konnen Sie folgende Optionen
aufrufen: Gerade A-B &, Kurve A-B @, Kreis © und
Letzte Spur @,

Die Feldgrenzen legen die zu behandelnde sowie die nicht zu
behandelnde Flache fest. Ein Feldumriss kann entweder mit der
Funktion Letzte Spur € oder in der Feldansicht & erstellt werden.

e Spurfihrung Gerade A-B

Im Modus Spurflihrung Gerade A-B bietet Matrix eine gerade
Leitlinie, die Sie (iber die Referenzpunkte A und B vorher festgelegt
haben. Mit Hilfe dieser zu Beginn festgelegten Punkte A, B werden
alle weiteren Parallelspuren berechnet.

Abbildung 3-1: Spurfithrung Gerade A-B

% Spurfiihrung Kurve A-B

Spurfilhrung Kurve A-B bietet Spurfiihrung entlang von Kurvenlinien
basierend auf der ersten A-B Referenzlinie. Auf der Grundlage dieser
Referenzlinie werden alle nachfolgenden Leitlinien berechnet.

Abbildung 3-2: Spurfilhrung Kurve A-B

Hinweis: Der Winkel einer Kurve in der Kurvenspur sollte nicht
gréRer als 30 ° sein.

Tipp: Beginnen Sie mit der l&ngsten Kurvenlinie auf dem Feld.
Bei Einsatz innerhalb einer per Feldumfahrung festgelegten
Flache erfolgt die Spurfuhrung Uber die Referenzlinie A-B
hinaus in gerader Linie.

Spurfiihrung Kreis

Dieser Modus bietet spiralférmige Spurfiihrung nach innen /
auflen um einen Kreismittelpunkt. Hier erfolgen Spurfiihrung und
Ausbringung ahnlich wie bei Kreisbewasserung.

Abbildung 3-3: Spiralfdrmige Spurfilhrung nach innen

Abbildung 3-4: Spiralfdrmige Spurfilhrung nach auf3en
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Spurfuhrung Letzte Spur

Dieser Modus bietet eine direkte Orientierung an der letzten Spur.
Das Gerat erkennt die unmittelbar benachbarte, bereits befahrene
Spur und benutzt diese als Referenz.

Hinweis: Wurde ein Feldumriss ohne gleichzeitige Applikation
erstellt, startet die Spurftihrung nicht.

Abbildung 3-5: Spurfithrung Letzte Spur nach innen

Abbildung 3-6: Spurfilhrung Letzte Spur nach auRRen

Abbildung 3-7: Spurfiihrung Letzte Spur mit Feldumriss

SPURFUHRUNGSLEISTE & STATUSLEISTE

Diese beiden Leisten zeigen die aktuellen Daten zur Spurfiihrung
und Flachenleistung an.

Spurfiihrungsleiste

Zeigt die aktuelle Fahrgeschwindigkeit, Spurnummer (Pos. Zahl =
rechts der A-B Grundlinie, neg. Zahl = links der A-B Grundlinie),
aktuelle Navigationsdaten (Querabweichung in Metern, GPS Status)
und Gesamtflache.

Abbildung 3-8: Beispiele Spurflihrungsleiste

©® @

Spur Keln GPS Hektar
km/h 8 9 > Hektar
Marklclerung A e
Aktuelle Navigation Gesamtflache
Geschwindigkeit/ GPS Status
Spurnummer Querabweichung

Aktuelle Tatigkeit

Statusleiste
Anzeige von FieldPilot EIN/AUS, Spurfiihrungsmodus, BoomPilot,
Feldumfahrung und GPS.

Abbildung 3-9: Statusleiste

Automatische Lenkung ‘ GPS Status

Spurfiihrungsmodus | Status Feldumfahrung

Statusanzeige Teilbreitensteuerung
BoomPilot

Abbildung 3-10: Symbole in der Statusleiste

Symbol Beschreibung

. Automatische Lenkung FieldPilot.
Symbol erscheint wenn aktiviert.
Spurfihrungsmodus.

Gerade A-B. Spurfiihrung in gerader Linie
entsprechend den Referenzpunkten A und B.

Kurve A-B. Spurfiihrung in Kurvenlinie entsprechend
der A-B Referenzlinie.

Kreis. Spiralférmige Spurfihrung nach innen/aufien
um einen Kreismittelpunkt.

Letzte Spur. Die Bedienkonsole erkennt die unmittelbar
benachbarte behandelte Arbeitsbreite und benutzt
diese als Referenz.

@

Keine Spurflihrung. Abschaltung der Spurflihrung.
Keine Anzeige eines Symbols.




Symbol Beschreibung

Statusanzeige Teilbreitensteuerung BoomPilot.
Rot = Aus/Handbetrieb,

Grilin = Automatik,

Gelb = Alle Ein,

Kein Symbol = Nur eine Teilbreite (SmartCable bzw.
SDM nicht installiert).

Status Feldumfahrung

AuRerhalb der Feldumfahrung = Fahrzeug befindet
sich momentan auBerhalb der umfahrenen Flache.

@ | bpeD

Innerhalb der Feldumfahrung = Fahrzeug befindet sich
momentan innerhalb der umfahrenen Flache.

Kein Symbol = Keine Grenze festgelegt.
GPS Status.

Rot = kein GPS,

Gelb = nur GPS,

Griin = DGPS/RTK,

Orange = GLIDE/ClearPath.

Ko one JC)

FAHRZEUGANSICHT
Fahrzeugansicht: Darstellung eines Computer
generierten Bildes von der Fahrzeugposition im
Spritzbereich. In dieser Maske wéhlen Sie einen Modus fiir
die Spurflihrung bzw. Feldumfahrung sowie die automatische
Teilbreitenschaltung BoomPilot.

+ Behandelte Flache: Anzeige der behandelten Flache und
Uberlappung:
» Blau: Eine Behandlung
» Rot: Doppel- bzw. Mehrfachbehandlung

+ Andert die Fahrzeugansicht/Perspektive von Horizontansicht in
Vogelperspektive.

Spurfihrung per Bildschirm
+ Spurfiihrungslinien
» Orange Linie: Die aktive Leitlinie
P Schwarze Linie: Benachbarte Leitlinien
+ Teilbreiten
» Weil: Teilbreite geschaltet
» Farblos: Teilbreite nicht geschaltet

+ Punkte: Markierungen fiir festgelegte Punkte
» Roter Punkt: Zum Punkt zuriickkehren
» Blauer Punkt: Markiere Punkt A
» Griiner Punkt: Markiere Punkt B

+ Horizontkompass: Am Horizont kann eine allgemeine
Informationszeile angezeigt werden (beim Einzoomen)

Tastenhilfe )
+ Ein-/Auszoomen & Perspektive: Andert die Fahrzeugansicht /
Perspektive von Horizontansicht in Vogelperspektive.

Abbildung 3-11: Fahrzeugansicht

Spurflihrungsleiste

Spurfiihrungsmodus Horizontkompass
Fahrzeugansicht / Ein-/
Auszoomen oder driicken Sie
die Tasten Ein-/Auszoomen

Markiere Punkt A/B
Markiere Feldumfahrung
Feldumfahrung abschliefen
A-B Linie verschieben
Markierung A léschen
Feldumfahrung abbrechen

Behandelte Flache

Start/Menipunkte oder driicken Sie die
Taste Start

Automatische
Teilbreitenschaltung BoomPilot

Spurfiihrungslinien fir Navigation Statusleiste Fahrzeug mit Echtzeitdarstellung der aktiven Teilbreiten
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E Fahrzeugansicht

Um die Fahrzeugansicht aufzurufen:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 4 links unten auf dem Bildschirm.

2. Im Menii START @ wahlen Sie FAHRZEUGANSICHT E.
Abbildung 3-12: Start Meni

Spur Hektar

T hood

ol Spurfihrungsmodus

Im Modus Spurfiihrung @ kénnen Sie folgende Optionen aufrufen:
Gerade A-B B, Kurve A-B B8, Kreis @, Letzte Spur B sowie
Keine Spurfiihrung @2,

Spurfiihrung per SmartCable oder SDM
(Teilbreitenschaltung)

+ Schalten Sie den Hauptschalter des Spritzcomputers auf ,Ein".
Die einzelnen Teilbreitenschalter sollten ausgeschaltet sein.

« Aktivieren Sie BoomPilot. Siehe dazu den Abschnitt (iber
BoomPilot A.

+ Bei Uberfahrt von Teilflachen, die nicht behandelt werden sollen,

schalten Sie zur Abschaltung der Teilbreiten den Hauptschalter
des Spritzcomputers manuell auf AUS. Um die Behandlung
fortzufiihren, schalten Sie den Hauptschalter wieder auf ,Ein“ .

Hinweis: Bei Ausstattung mit SmartCable oder SDM
Teilbreitenschaltung ist dies nicht erforderlich.

™ Spurfiihrung Gerade A-B

Gerade A-B bietet Spurfiihrung entlang einer geraden Linie auf der
Grundlage der vorher festgelegten Referenzpunkte A und B. Mit
Hilfe dieser zu Beginn festgelegten Punkte A, B werden alle weiteren
Parallelspuren berechnet.

Spurfiihrung Gerade A-B aktivieren

1. Driicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wihlen Sie das Symbol fiir SPURFUHRUNG @.

2. Wahlen Sie SPURFUHRUNG GERADE A-B &
<«Das Symbol in der Statusleiste andert sich zu &.

Abbildung 3-13: Auswahl im Spurfilhrungsmodus

T hood

Spur

Hektar

Punkte A und B markieren

1. Bringen Sie das Fahrzeug in die gewiinschte Position A @.
2. Wahrend das Fahrzeug fahrt, drlicken Sie auf das Symbol fiir
MARKIERE A @.
3. Bringen Sie das Fahrzeug in die gewiinschte Position B @®.
4. Driicken Sie das Symbol fir MARKIERE B @. Damit ist die A-B
Linie gesetzt.
Hinweis: Das Symbol MARKIERE B @ steht erst zur Verfiigung
(ausgegraut), nachdem eine Mindeststrecke von 3 m
abgefahren wurde.

Um die Markierung von Punkt A abzubrechen und zur eventuell
bereits gespeicherten A-B Linie zurlickzukehren, driicken Sie das
Symbol fiir MARKIERUNG LOSCHEN @.

Abbildung 3-14: Punkte A und B markieren

WHH

Markierung B 220

arkierung A

km/h Hektar km/h

Auf dem Monitor erscheinen jetzt Navigationsdaten.
Abbildung 3-15: Spurfuhrung Gerade A-B

Hinweis: In der Perspektivansicht wird ein Kompass angezeigt (Uber
die Taste & oder das Symbol EINZOOMEN ® zeigen Sie
den Horizont an).

A+ Verschiebung

Mit der Funktion A+ Verschiebung konnen Sie die A-B Leitlinie auf
die aktuelle Fahrzeugposition verschieben.

1. Driicken Sie A+ VERSCHIEBUNG @, um die neue Leitlinie
festzulegen.

Abbildung 3-16: A+ Verschiebung

2 51p 30 | 2 boo<« 381

Spur Hektar Spur Hektar




Hektar km/h

Kurve A-B bietet Spurfiihrung entlang von Kurvenlinien auf der W W Dieser Modus bietet spiralférmige Spurfiihrung nach innen /

Grundlage der ersten A-B Referenzlinie. Auf der Grundlage dieser
Referenzlinie werden alle nachfolgenden Leitlinien berechnet.

Spurflihrung Kurve A-B aktivieren
1. Drucken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und 7 7 1. Drucken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wéhlen das Symbol fir SPURFUHRUNG @. wiéhlen das Symbol fir SPURFUHRUNG @&.

2. Wahlen Sie SPURFUHRUNG KURVE A-B . Auf dem Monitor erscheinen jetzt Navigationsdaten. 2. Wahlen Sie SPURFUHRUNG KREIS @
<Das Symbol in der Statusleiste andert sich zu &3. Abbildung 3-19: Spurfiihrung Kurve A-B <(Das Symbol in der Statusleiste andert sich zu ©.

Abbildung 3-17: Auswahl im Spurfithrungsmodus m Abbildung 3-21: Auswahl im Spurfilhrungsmodus

auflen um einen Kreismittelpunkt. Hier erfolgen Spurfiihrung und
Ausbringung ahnlich wie bei Kreisbewasserung.

Spurflihrung Kreis aktivieren

———— Spur
> 004

Spur

3,2 Hektar W

Spur

Hektar Hektar

A+ Verschiebung
Punkte A und B markieren Mit der Funktion A+ Verschiebung kénnen Sie die A-B Leitiinie auf ~ Punkte A und B markieren
1. Bringen Sie das Fahrzeug in die gewiinschte Position A @. die aktuelle Fahrzeugposition verschieben. 1. Bringen Sie das Fahrzeug in die gewiinschte Position A @.
2. Wiahrend das Fahrzeug fahrt, driicken Sie auf das Symbol fiir 1. Driicken Sie A+ VERSCHIEBUNG @), um die neue Leilinie 2. Wahrend das Fahrzeug fahrt, driicken Sie auf das Symbol fiir
MARKIERE A @. festzulegen. MARKIERE A @.
3. Bringen Sie das Fahrzeug in die gewiinschte Position B @®. Abbildung 3-20: A+ Verschiebung 3. Fahren Sie in einem Bogen (z.B. in einer Schlepperspur), bis Sie
4. Driicken Sie das Symbol fir MARKIERE B @. Damit ist die A-B -!ﬂ—'!!' zum gewtinschten Punkt B @ gelangen.

4. Driicken Sie das Symbol fir MARKIERE B @. Damit ist der A-B
Bogen gesetzt.
Hinweis: Das Symbol MARKIERE B ) steht erst zur Verfiigung
(ausgegraut), nachdem eine Mindeststrecke von 50,0 m
abgefahren wurde oder bei Fahren in gerader Linie.

Linie gesetzt.
Hinweis: Das Symbol MARKIERE B @ steht erst zur Verfiigung
(ausgegraut), nachdem eine Mindeststrecke von 3 m
abgefahren wurde.

Hektar Hel ktar

G

Um die Markierung von Punkt A abzubrechen und zur eventuell

bereits gespeicherten A-B Linie zuriickzukehren, drlicken Sie das Um die Markierung von Punkt A abzubrechen und zur eventuell

Symbol fiir MARKIERUNG LOSCHEN @. bereits gespeicherten A-B Linie zurlickzukehren, drlicken Sie das
Symbol fiir MARKIERUNG LOSCHEN @.
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Hinweis: Um die Spurfihrung zu starten, muss nicht der gesamte B SpurfUhrung Letzte Spur Letzte Spur

Kreisumfang abgefahren werden. Dieser Modus bietet eine direkte Orientierung an der letzten Spur. 1. Fahren Sie zur Behandlung der Feldgrenze in die gewiinschte
Abbildung 3-22: Punkte A und B markieren Das Gerat erkennt die unmittelbar benachbarte, bereits behandelte Fahrzeugposition.
L i vy e 1 v Flache und benutzt diese als Referenz. 2. Fahren Sie entlang der behandelten Flache.

> Markierung A Markierung B 227

km/t

Hektar km/h

Hinweis: Wurde ein Feldumriss ohne gleichzeitige Applikation Auf dem Monitor erscheinen jetzt Navigationsdaten.

erstell, startet die Spurfuhrung nicht Hinweis: Wurde ein Feldumriss ohne gleichzeitige Applikation

Spurfiihrung , Letzte Spur” aktivieren erstellt, startet die Spurfiihrung nicht.
1. Driicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und ~ Abbildung 3-25: Spurfiihrung Letzte Spur

) o o wahlen das Symbol fiir SPURFUHRUNG @. m
Auf dem Monitor erscheinen jetzt Navigationsdaten. )

km/h Hektar

2. Wahlen Sie SPURFUHRUNG LETZTE SPUR B
Abbildung 3-23: Spurfiihrung Kreis <(Das Symbol in der Statusleiste andert sich zu €.

% Abbildung 3-24: Auswahl im Spurfithrungsmodus
oo 0,0 A %
: o Spur 0’0 Hektar




Feldumriss anlegen

Bei der Feldumfahrung wird die zu behandelnde sowie die nicht zu
behandelnde Flache festgelegt.

Hinweis: Ein Feldumriss kann entweder in der Fahrzeugansicht
im Modus ,Letzte Spur” oder in der Feldansicht in jedem
beliebigen Spurfuhrungsmodus angelegt werden.

Feldumriss anlegen:

1. Fahren Sie in die gewlnschte Fahrzeugposition auf der
AuRenlinie der Flache.
2. Wahrend das Fahrzeug fahrt, driicken Sie auf das Symbol
FELDUMFAHRUNG &.
3. Fahren Sie die Grenzlinien der Flache ab.
4. Feldumfahrung abschlieRen.
» Bei Einfahren in die am Startpunkt eingegebene Arbeitsbreite
wird der Feldumriss automatisch geschlossen (Die weile
Leitlinie wird schwarz).
» Drlicken Sie das Symbol fiir FELDUMFAHRUNG
ABSCHLIESSEN . Die Licke zwischen der aktuellen
Fahrzeugposition und dem Startpunkt wird von einer weillen
Linie geschlossen.
Hinweis: Bei gleichzeitiger Applikation wéhrend der Feldumfahrung
wird die Grenzlinie am &uRersten Rand der Arbeitshreite
angelegt.

Hinweis: Das Symbol fiir FELDUMFARHUNG ABGESCHLOSSEN
ist ausgegraut und steht erst dann zur Verfiigung, wenn eine
Mindeststrecke abgefahren wurde (25 mal die Arbeitsbreite).

Mit FELDUMFAHRUNG ABBRECHEN €2 brechen Sie den Vorgang
ab und kehren zum bereits gespeicherten Feldumriss zurlick (falls
festgelegt).

Abbildung 3-26: Noch nicht abgeschlossene Feldumfahrung Keine Spurfiihrung

Bei Abschalten der Spurfiihrung werden Gerade A-B B,

Kurve A-B & | Kreis [© und Letzte Spur Bl deaktiviert. Die
festgesetzten Punkte und Leitlinien kdnnen jedoch bei Auswahl der
entsprechenden Spurflihrung wieder aufgerufen werden.

3 6,2
km/h Hektar

Um die gesamte Spurfiihrung abzuschalten:
1. Drucken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen das Symbol fir SPURFUHRUNG @.

2. Wahlen Sie KEINE SPURFUHRUNG (@,
«In der Statusleiste wird jetzt kein entsprechendes Symbol

angezeigt.
Abbildung 3-28: Spurfiihrung Aus
Abbildung 3-27: Feldumfahrung abgeschlossen 0 0,0
< B Spur Hektar

km/h Hektar

Hinweis: Ist keine Spurfiihrung aktiviert, werden die festgelegten

Hinweis: GemaR Ihrer aktuellen Position wird nach Beendigung Leitlinien bzw. Markierungspunkte nicht geloscht.

der Feldumfahrung in der Statusleiste das Symbol fir
INNERHALB DER FELDGRENZE @ oder AUSSERHALB
DER FELDRENZE @ angezeigt.
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Abbildung 3-31: Auszoomen

@ Spurfilhrungsdaten I6schen Abbildung 3-30: Start Menii
Um alle Markierungspunkte, Leitlinien, Feldumrisse und Summen zu 0 5 100 23 101

w . 0 . O km/h Hektar  Spur Hektar
loschen: Spur > 0’0 4 Hektar e @@ 'Ne « Iy
1. Driicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @ - — - ST— = oK e

um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START %2 links unten auf dem Bildschirm.

2. Driicken Sie AUFTRAGSANSICHT .
3. Driicken Sie AUFTRAGSDATEN .

Driicken Sie das Symbol fiir PAPIERKORB &. Damit werden
die entsprechenden Daten geldscht.

Abbildung 3-29: Auftragsdaten

Ea

L] Fahrzeugansicht/Perspektive (ein-/
auszoomen)
Hier wird die Fahrzeugansicht/Perspektive von

Horizontansicht in Vogelperspektive geéndert.

.
AY HA

=1 '
/[_:\I Flache2:1,37THa

Aktuellen Job lschen?

MeihnrEn 000 s Gehen Sie dazu folgendermaRen vor:

Driicken Sie

» Tasten zum EIN-/AUSZOOMEN A ¥

» Driicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm
und wahlen die Symbole fiir EINJAUSZOOMEN 5.
<Uber Einzoomen % A wird die Fahrzeugansicht und ein

Automatische Teilbreitenschaltung
BoomPilot

Hier wird BoomPilot auf Aus/Manuell A,

Automatisch A bzw. auf Alle Ein A gesetzt.

Flachel: 1,37Ha

/l'-l\ Start Menu

Uber die Taste Start @ oder das Symbol Start 4 rufen Sie alle
drei Geréatefunktionen auf: Grundeinstellungen, Spurfiihrung und
Uberwachung. Die sechs Meniipunkte System-Einstellungen ¢%,
Fahrzeugansicht @, Feldansicht ©J Realbild Spurfiihrung @
Auftragsansicht [ und Gestangeiiberwachung 22 erlauben
schnellen Zugriff auf alle Geratefunktionen.

So rufen Sie die Punkte im Hauptmen( Start auf:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die S/(mbole zu aktivieren. Dann wahlen Sie das Symbol
START “=* links unten auf dem Bildschirm.

Kompass am Horizont angezeigt.
<t Uber Auszoomen S\ W wechselt die Ansicht in
Vogelperspektive.

Hinweis: Flir schnelle Einstellungsénderung halten Sie die Tasten

fir EIN-/AUSZOOMEN & ¥ bzw. die Symbole fiir EIN-/
AUSZOOMEN #& gedriickt.

Hinweis: Ist das Symbol BOOMPILOT ausgegraut A stehtkein
GPS Signal zur Verfligung. Das Symbol fiir BoomPilot in der
Statusleiste zeigt dann Aus/Manuell A o,

Hinweis: Das Symbol fir BOOMPILOT A\ steht bei fehlendem
SmartCable oder SDM Teilbreitenschaltung nicht zur
Verfigung. Um das Gestange zu aktivieren, muss eine
Schaltflache in der Statuszeile angezeigt werden. Nur eine
Teilbreitenbreite wird angezeigt und kein Symbol wird in der
Statusleiste angezeigt.

Spurflihrung per SmartCable oder SDM
(Teilbreitenschaltung)

+ Schalten Sie den Hauptschalter des Spritzcomputers auf ,Ein".
Die einzelnen Teilbreitenschalter sollten ausgeschaltet sein.



+ Bei Uberfahrt von Teilflachen, die nicht behandelt werden
sollen, schalten Sie zur Abschaltung der Teilbreiten den
Hauptschalter des Spritzcomputers manuell auf AUS. Um
die Behandlung fortzufiihren, schalten Sie den Hauptschalter
wieder auf ,Ein“.

Hinweis: Bei Ausstattung mit SmartCable oder SDM
Teilbreitenschaltung ist dies nicht erforderlich.

Aus/Manuell & Automatisch
Um BoomPilot zwischen Aus/Manuell A und Automatisch A hin-
und her zuschalten:

1. Driicken Sie das Symbol fir BOOMPILOT A.
<Aus/Manuell: Das Symbol in der Statusleiste wird rot A.
<Automatisch: Das Symbol in der Statusleiste wird griin A.

Alle Teilbreiten Ein
Um alle Teilbreiten einzuschalten A\

1. Halten Sie das Symbol fir BOOMPILOT A gedriickt.
<€ Alle Ein: Das Symbol in der Statusleiste wird gelb A\.

Abbildung 3-32: Automatisch (li) / Alle Teilbreiten Ein (re)

S 10,2 5 10,2
kmih Hektar  kmih Hektar
- T B == = ey

FELDANSICHT
Feldansicht: Darstellung eines Computer generierten
Bildes aus der Vogelperspektive mit dem Fahrzeug in
Position innerhalb der Spritzflache. In dieser Ansicht kdnnen Sie
Einstellungen fir Feldumfahrung aufrufen, einen Punkt markieren, in
Global-Ansicht arbeiten bzw. den Bildschirmausschnitt andern.
+ Behandelte Flache: Anzeige der behandelten Flache und
Uberlappung:
» Blau: Eine Behandlung
» Rot: Doppel- bzw. Mehrfachbehandlung

+ Ein-/Auszoomen: Anpassung des Kartenausschnitts

Spurfihrung per Bildschirm
+ Spurfihrungslinien
» Orange: Aktive Leitlinie
» Schwarz: Grenzlinie

+ Punkte: Markierungen fiir festgelegte Punkte

» Roter Punkt: Zum Punkt zuriickkehren Tastenhilfe
» Blauer Punkt: Markiere Punkt A + Ein-/Auszoomen & Perspektive: Anpassung des
» Griiner Punkt: Markiere Punkt B Kartenauschnitts
Abbildung 3-33: Feldansicht
Spurflihrungsleiste
14,6 58 > 0,53
km/h 1 Hektar

Beh Ite Flach
Markiere Feldumfahrung ehandelte Flache

Feldumfahrung abschlieRen

Feldansicht / Ein-/Auszoomen
oder driicken Sie die Tasten
Ein-/Auszoomen

Markiere: Zurlick zum Punkt
Zum Punkt zuriickkehren

Feldumfahrung abbrechen

Ldschen: Zurlick zum Punkt Global-Ansicht

Start/Meniipunkte oder driicken Sie

die Taste Start Ausschnitt andern

Statusleiste

Spurflihrungslinien fir Navigation Fahrzeugdarstellung

m www.teejet.com
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E Feldansicht

Um die Feldansicht aufzurufen:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 42 links unten auf dem Bildschirm.

2. Im Men(i START BBE wahlen Sie FELDANSICHT &

Abbildung 3-34: Start Men, Feldansicht
0,0

0
Spur > O’O 4 Hektar

IR

= Feldumfahrung

Bei der Feldumfahrung wird die zu behandelnde sowie die nicht zu
behandelnde Flache festgelegt.

Hinweis: Ein Feldumriss kann entweder in der Fahrzeugansicht
im Modus ,Letzte Spur” oder in der Feldansicht in jedem
beliebigen Spurfihrungsmodus angelegt werden.

Feldumriss anlegen:

1. Fahren Sie in die gewlnschte Fahrzeugposition auf der
Aufenlinie der Flache.

2. Wahrend das Fahrzeug fahrt, driicken Sie auf das Symbol
FELDUMFAHRUNG &.

3. Fahren Sie die Grenzlinien der Flache ab.

4. Feldumfahrung abschlief3en.
» Bei Einfahren in die am Startpunkt eingegebene Arbeitsbreite
wird der Feldumriss automatisch geschlossen (die weile Leitlinie

wird schwarz). Abbildung 3-36: Feldumfahrung abgeschlossen

» Driicken Sie das Symbol fir FELDUMFAHRUNG
ABSCHLIESSEN . Die Liicke zwischen der aktuellen
Fahrzeugposition und dem Startpunkt wird von einer weilken
Linie geschlossen.

Hinweis: Bei gleichzeitiger Applikation wéhrend der Feldumfahrung
wird die Grenzlinie am &uReren Rand der Arbeitsbreite
angelegt.

Hinweis: Das Symbol fir FELDUMFARHUNG ABGESCHLOSSEN
ist ausgegraut und steht erst dann zur Verfiigung, wenn eine
Mindeststrecke abgefahren wurde (25 mal die Arbeitsbreite).

Mit FELDUMFAHRUNG ABBRECHEN €2 brechen Sie den Vorgang

ab und kehren zum bereits gespeicherten Feldumriss zuriick (falls
festgelegt).

12,4
km/h

4,92
Hektar

Hinweis: GemaR Ihrer aktuellen Position wird nach Beendigung
der Feldumfahrung in der Statusleiste das Symbol fiir
INNERHALB DER FELDGRENZE @ oder AUSSERHALB
DER FELDRENZE @ angezeigt.

Abbildung 3-35: Noch nicht abgeschlossene Feldumfahrung

2,75
Hektar

12,3
km/h




G Zum Punkt zurtiickkehren

Diese Funktion steht in der Feldansicht zur Verfligung. Sie zeigt eine
gerade Linie zu einem festgelegten Punkt und die Entfernung an.

In der Fahrzeugansicht kdnnen Sie ber die Funktion ,Spurflihrung
zum Punkt* zurtick navigieren.

RUckkehrpunkt markieren

1. Bringen Sie das Fahrzeug in die Position, in die Sie
zuriickkehren wollen @.
2. Driicken Sie das Symbol PUNKT SETZEN @&

Abbildung 3-37: Riickkehrpunkt markieren

10
km/h

2,52
Hektar

» 004

Abbildung 3-38: Riickkehrpunkt ist markiert

2,53
Hektar

0
Spur > O’O 4

Entfernung zum Riickkehrpunkt

1. Driicken Sie das Symbol ZUM PUNKT ZURUCKKEHREN @.

Auf der Spurfilhrungsleiste wird jetzt die Entfernung des Fahrzeugs
zum Punkt angezeigt und laufend aktualisiert.

Die Markierung konnen Sie Uber das Symbol fiir RUCKKEHRPUNKT
LOSCHEN @ léschen.

Abbildung 3-39: Spurfiihrung zurlick zum Punkt

59 m —

Hektar

Spurfiihrung zurtick zum Punkt in der Fahrzeugansicht

Die Riickkehr zum Markierungspunkt kann in der Fahrzeugansicht
verfolgt werden.

Rufen Sie Spurflihrung in Fahrzeugansicht folgendermalen auf:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 4" links unten auf dem Bildschirm.

2. Driicken Sie FAHRZEUGANSICHT E.

Auf dem Monitor erscheinen jetzt Navigationsdaten. In der
Spurflihrungsleiste wird jetzt die Entfernung zum Punkt angezeigt.

10
km/h

Abbildung 3-40: Riickkehr zum Punkt in Fahrzeugansicht

72m -

Hektar

10
km/h

Um die Spurfihrung zurick zum Punkt abzubrechen und den Punkt
zu 16schen (LOSCHSYMBOL RUCKKEHRPUNKT @), rufen Sie
erneut die Feldansicht auf.

Feldansicht aufrufen:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die S/(mbole zu aktivieren. Dann wahlen Sie das Symbol
START =" links unten auf dem Bildschirm.

2. Driicken Sie FELDANSICHT (.

www.teejet.com
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/I'l-\ Start Menu

Uber die Taste Start @ oder das Symbol Start 4 rufen Sie alle
drei Geratefunktionen auf: Grundeinstellungen, Spurfiihrung und
Uberwachung. Die sechs Meniipunkte System-Einstellungen #%,
Fahrzeugansicht E, Feldansicht ©&J Realbild Spurfiihrung @,
Auftragsansicht [ und Gestangetiberwachung £ erlauben
schnellen Zugriff auf alle Geratefunktionen.

So rufen Sie die Punkte im Hauptmenu Start auf:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 4 links unten auf dem Bildschirm.

Abbildung 3-41: Start Menii

0 0,0
Spur > O’O 4 Hektar

& . .
=D A reldansicht (ein-/auszoomen)
Y V Hier wird der Kartenausschnitt angepasst.

Dazu gehen Sie folgendermalien vor:

1. Driicken Sie
» Tasten zum EIN-JAUSZOOMEN & ¥
» Drlicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm
und wahlen die Symbole fiir EIN-JAUSZOOMEN #&.
<«Einzoomen % A Der angezeigte Kartenausschnitt wird
verkleinert.
<«Auszoomen S\ V: Der angezeigte Kartenausschnitt wird
vergroRert.

Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsénderung halten Sie die Tasten
fiir EIN-JAUSZOOMEN & ¥ bzw. die Symbole fiir EIN-/
AUSZOOMEN #& gedriickt.

Abbildung 3-42: Von 100 % ein gezoomt nach 100 % aus gezoomt

5 10,0 32
- Pood L o

10,1
pPood ..

@ Global-Ansicht
Mit Hilfe des Symbols Global-Ansicht zoomen Sie auf einen Druck
die Ansicht so weit wie méglich aus.

1. Drlicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen Sie das Symbol fiir GLOBAL-ANSICHT @.

Abbildung 3-43: Global-Ansicht

5 10,0 32
o PooC L o

0,
pood .

Einzoomen:
1. Driicken Sie die Taste £ oder das Symbol % fiir EINZOOMEN.

\\()7»\
" Ausschnitt dndern
Uber diese Funktion wird der Bildschirmausschnitt manuell verstellt.

Um den Ausschnitt zu andern,

1. Drucken Sie auf den Bildschirm, um die Symbole zu aktivieren
und das Symbol fir AUSSCHNITT ANDERN * fiir manuelle
Anderung der Ansicht auszuwahlen.

2. Driicken Sie die Pfeile , um die Ansicht entsprechend
zu verschieben (nach unten, links, rechts, oben).

Hinweis: Halten Sie die PFEILE gedriickt, um die
Einstellungen zu &ndern.
Zum Verlassen dieser Funktion gehen Sie folgendermalien vor:

1. Driicken Sie das Symbol fir AUSSCHNITT ANDERN
VERLASSEN ",

Hinweis: Driicken Sie das Symbol GLOBAL-ANSICHT @, um das
Fahrzeug auf dem Bildschirm zu zentrieren.

Abbildung 3-44: Ausschnitt &ndern

10,0
Hektar

Spur

Hinweis: Um eine andere Ansicht aufzurufen, muss zunéchst diese
Funktion verlassen werden.



Iz REALBILD-ANSICHT @ Realbild-Ansicht

A Bei Spurfiihrung mit Realbild zeigt der Bildschirm ein Um die Spurfiihrung mit Realbild aufzurufen,

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wahlen Sie das Symbol

—

= Kamerabild statt eines Computer generierten Bildes an.

Bei Ausriistung mit einem Video Selector Modul (VSM) wéhlen Sie

2wischen den folgenden Einstellungen: START %" links unten auf dem Bildschirm.
+ Ein Kamerabild: Sie wéhlen von bis zu acht Kamerabildern 2 Im Menii START SBE wahlen Sie SPURFUHRUNG MIT
eines zur Vollansicht auf dem Bildschirm aus. REALBILD B
* Geteilter tBi:gSEh?rmf_ r:fer g?meﬁ)iger(‘j"(er}ge” g'leicthzeizlgB/C/D Hinweis: Wenn kein Video Selector Modul oder keine Einzelkamera
angezeigt. Dabei wahlen Sie entweder die Kombination . ) ; g . ; DY
odgr E/Fg/G/H. Spurfahrung per Bildschirm installert ist, kann Spurfiihrung mit Realbild &l im Start
. . . ) . _ . . Spurfiihrungslinien Mendl nicht angezeigt werden.
In d|eserAnS|cht rufen Slg Spurfiihrung mit Realbild sowie Anzeige ), Orange Linie: Die aktive Leitiinie Abbildung 3-46: Start Meni: Spurfiihrung mit Realbild
des korrigierenden Lenkwinkels auf. » Schwarze Linien: Benachbarte Leitlinien
0 0,0
Spur > O’O 4 Hektar
Abbildung 3-45: Ansicht Spurfiihrung mit Realbild [ 1.0 -
Spurfihrungsleiste
14,6 58 > 0,53
km/h J Hektar

Vollansicht Auswahl Kamera

Spurflihrung
mit Realbild

Geteilter Bildschirm
Lenkwinkel
Spurfiihrung korrigieren

Start/Mentipunkte oder driicken

Sie die Taste Start Spurfiihrungslinien fir Navigation

Statusleiste

m www.teejet.com 98-05178 R2
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& . Abbildung 3-48: Vollansicht mit geteiltem Bildschirm Abbildung 3-49: Spurfihrung mit Realbild
&% Vollansicht el :

In Vollansicht werden die Kamerabilder tber den ganzen Bildschirm
gelegt. Auch die Leitlinien und der Lenkwinkel fiir die Lenkkorrektur

werden angezeigt. Spurfiihrungsleiste und Statusleiste werden nicht
angezeigt.

-2 2,3
Spur > 0’0 4 Hektar

Zur Aktivierung der Vollansicht

1. Dricken Sie auf den Bildschirm, um die Symbole zu aktivieren
und wahlen das Symbol fiir VOLLANSICHT &5,

Zum Verlassen der Vollansicht
1. Berlihren Sie den Bildschirm an beliebiger Stelle.
Abbildung 3-47: Vollansicht mit Spurfithrung & Lenkkorrektur

w Spurfiihrung mit Realbild
In der Spurflihrung mit Realbild werden fur die Navigation drei
Leitlinien Uber das Kamerabild gelegt.

Hinweis: Die Spurfiihrung (Gerade A-B, Kurve A-B, Kreis oder Letzte
Spur) wird in der Fahrzeugansicht eingestellt. Wenn keine
Spurfihrung zur Verfligung steht, werden keine Leitlinien
angezeigt.

Um Spurfiihrung mit Realbild zu aktivieren

1. Driicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen das Symbol fir SPURFUHRUNG MIT REALBILD @v.

Uber die Symbole fiir PFEILTASTE OBEN / UNTEN A W werden  Um Spurfiihrung mit Realbild zu verlassen:
die Leitlinien bis zum Horizont korrigiert.

1. Drucken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsanderung halten Sie PFEILTASTE wahlen das Symbol fir SPURFUHRUNG MIT REALBILD (@
OBEN / UNTEN A 'V gedriickt.




Abbildung 3-50: Spurfiihrung steht nicht zur Verfligung

. Kein GPS .

Spur Hektar

- Lenkwinkel
Der Lenkwinkel zeigt die Richtung an, in welche das Lenkrad zur
Lenkkorrektur gedreht werden muss.

Um die Lenkwinkelanzeige zu aktivieren:

1. Driicken Sie auf den Bildschirm, um die Symbole zu aktivieren
und wahlen das Symbol fiir LENKWINKEL .

Abbildung 3-51: Lenkwinkel

5,% > 0,0 4 5,5

km/h

Hektar

5,% > 0,0 4 5,5

km/h Hektar

Um die Lenkwinkelanzeige abzuschalten:

1. Driicken Sie auf den Bildschirm, um die Symbole zu aktivieren

und wahlen das Symbol fiir LENKWINKEL = .

/I'I-\ Start MenU

Uber die Taste Start @ oder das Symbol Start 4 rufen Sie alle
drei Geréatefunktionen auf: Grundeinstellungen, Spurfiihrung und
Uberwachung. Die sechs Meniipunkte System-Einstellungen ¢%,
Fahrzeugansicht E, Feldansicht &3 Realbild Spurfiihrung @,
Auftragsansicht [ und Gestangeiiberwachung 22 erlauben
schnellen Zugriff auf alle Gerétefunktionen.

So rufen Sie die Punkte im Hauptmeni Start auf:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 4" links unten auf dem Bildschirm.

Abbildung 3-52: Start Menii

e
0 0,0
Spur > 0’0 4 Hektar
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Q . . Hinweis: Wenn keine Kamera installiert ist, ist das Symbol ftir Abbildung 3-55: Keine Kameras A/B/C/D

= Nur eine Kamera auswahlen Kamera @ ausgegraut und kann nicht angewahlt werden. — [Gm g G g e O Y R
Bei Ausstattung mit Video Selector Modul (VSM) kann eine von bis Werden keine Symbole angezeigt, ist zwar ein VSM-Modul o ' il i ' Hekar
zu acht Kameras in der Spurfiihrung mit Realbild aktiviert werden. installiert, aber eine Einzelkamera ist direkt angeschlossen. s B L | £

Kein Video Selector Modul (VSM) Hinweis: Ist kein VSM-Modul installiert, wird kein Symbol fiir

Ist kein solches Modul installiert, wird das Symbol fir KAMERA- KAMERA-AUSWAHL @ angezeigt.

AUSWAHL @ nicht angezeigt und nur ein einziges Kamerabild steht Abbildung 3-54: Auswahl Kamera

zur Verfiigung.

Abbildung 3-53: Ohne Video Selector Modul B > O O 4 88

P ———————— Spur
> 0,0 4 ’ @

Spur

Hektar

4-Kanal Video Selector Modul (VSM)

Bei Ausstattung mit einem 4-Kanal VSM kénnen bis zu vier (4)
Kameras installiert und konfiguriert werden. Es kénnen nur die
Kameras A, B, C und D eingerichtet werden.

Um die Anzeige nur eines Kamerabildes zu andern / aktivieren:
1. Driicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen das Symbol fir KAMERA-AUSWAHL@® .

2. Driicken Sie auf die gewiinschte Kamera @, &, & oder ®

und @ndern so das aktuelle Bild.

Hinweis: Wenn keine Kamera installiert ist, ist das Symbol fir
Kamera & ausgegraut und kann nicht angewahlt werden.
Werden keine Symbole angezeigt, ist zwar ein VSM-Modul
installiert, aber eine Einzelkamera ist direkt angeschlossen.

8-Kanal Video Selector Modul (VSM)
Bei Ausstattung mit einem 8-Kanal Video Selector Modul (VSM)
kénnen bis zu acht (8) Kameras installiert werden.

Hinweis: Sind vier und weniger Kameras installiert, werden alle in
Port A, B, C oder D konfigurierte Kameras vom 4-Kanal VSM
gesteuert. Hinweis: Ist kein VSM-Modul installiert, wird kein Symbol fiir

Um die Anzeige nur eines Kamerabildes zu andern / aktivieren: KAMERA-AUSWAHL @ angezeigt.

1. Drticken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen das Symbol fir KAMERA-AUSWAHL @ ..

2. Driicken Sie auf die gewiinschte Kamera &, &, &, &, &,
&, & oder ® und andern so das aktuelle Bild.



Abbildung 3-56: Auswahl Kamera

T hood

Spur

Abbildung 3-57: Nur eine Kamera steht zur Verfligung

M
poodq

o2 Geteilter Bildschirm

Hier knnen jeweils vier Kameras angewahlt werden (A/B/C/D bzw.
E/F/G/H), wodurch der Bildschirm bei Realbild Spurflihrung in vier
Bilder geteilt wird. Dies gilt nur bei installiertem Video Selector Modul
(VSM).

Ist an einen Port des VSM-Moduls keine Kamera angeschlossen,
wird das fehlende Bild durch das TeeJet Logo ersetzt.

Abbildung 3-58: An drei Ports ist keine Kamera angeschlossen

" hood 2

Spur Hektar

ﬁ
IFCNRIN DG S Tripsol

Kein Video Selector Modul (VSM)

Ist kein Video Selector Modul (VSM) installiert, wird das Symbol flir
GETEILTER BILDSCHIRM & ¢ nicht angezeigt und nur ein einziges
Kamerabild steht zur Verfiigung.

Abbildung 3-59: Kein Video Selector Modul

T hood

Spur Hektar

8-Kanal Video Selector Modul (VSM)

Bei Ausstattung mit einem 8-Kanal Video Selector Modul (VSM)
konnen bis zu acht (8) Kameras installiert werden. Es kdnnen jeweils
vier Kameras angewahlt werden (A/B/C/D oder E/F/G/H).

Hinweis: Sind vier und weniger Kameras installiert, werden alle in
Port A, B, C oder D konfigurierte Kameras vom 4-Kanal VSM
gesteuert.

Hinweis: Ist kein VSM-Modul installiert, wird kein Symbol fiir
GETEILTER BILDSCHIRM ‘¢ angezeigt.

Um geteilte Bildschirmansicht zu aktivieren / andern:

1. Drlicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen das Symbol fir GETEILTER BILDSCHIRM ss.

2. Wahlen Sie
» KAMERAS AB/ICD § @& &
» KAMERAS E/FIGH & § & &
Hinweis: Kénnen nur die Kameras A/B/C/D angewéhlt werden, sind
auch nur an diesen Ports Kameras angeschlossen.

Abbildung 3-60: Geteilter Bildschirm

T hood
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Abbildung 3-61: Geteilter Bildschirm, Kamerabilder von A/B/C/D

Abbildung 3-63: Geteilter Bildschirm, Kamerabilder von A/B/C/D

T hood

Hektar

Spur

4-Kanal Video Selector Modul (VSM)

Bei Ausstattung mit einem 4-Kanal VSM konnen bis zu vier (4)
Kameras installiert und konfiguriert werden. Es konnen bis zu vier
Kameras (A/B/S/D) & & & & aktiviert werden.

Hinweis: Ist kein VSM-Modul installiert, wird kein Symbol firr

GETEILTER BILDSCHIRM 8 angezeigt.

Um den Bildschirm zu teilen:

1.

Driicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen das Symbol fiir GETEILTER BILDSCHIRM &% .

e
» 004 ’

Spur

0

Hektar

AV Spurfiihrung korrigieren

Diese Funktion dient zur Anpassung der Leitlinien an das
Kamerabild.

Zur Anpassung der Leitlinien:

1. Driicken Sie zur Aktivierung der Symbole auf den Bildschirm und
wahlen das Symbol fiir PFEILTASTE OBEN / UNTEN A V¥
<Uber Pfeiltaste oben verschieben Sie den Horizont nach oben
<Uber Pfeiltaste unten verschieben Sie den Horizont nach
unten

Abbildung 3-64: Spurfithrung korrigieren

Hinweis: Fiir schnelle Einstellungsénderung halten Sie PFEILTASTE
OBEN / UNTEN A V¥ gedriickt.

Hinweis: Uber die Tasten fiir Ein-/Auszoomen & ¥ kann der
Horizont nicht verschoben werden.



KAPITEL 4 - UBERWACHUNG

Neben der Spurfiihrung iiberwacht Matrix auch Ihre aktuellen
Auftragsdaten sowie die Teilbreiten.

On der Auftragsansicht I6schen Sie alle aktuellen Auftragsdaten
oder speichern diese auf einen USB-Stick.

B In der Gestangeiberwachung werden alle Aktivitaten des
Gestanges, der Spurflihrung und der Statusleiste angezeigt. Auch
aus dieser Maske kann BoomPilot aktiviert und deaktiviert werden.

AUFTRAGSANSICHT

Hier l6schen Sie alle aktuellen Auftragsdaten oder
speichern diese auf einen USB-Stick.

Um die Auftragsansicht aufzurufen:
1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @

um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 42 links unten auf dem Bildschirm.

2. Im Menii START 808 wahlen Sie AUFTRAGSANSICHT .

Abbildung 4-1: Start Menii, Auftragsansicht

® Auftragsdaten

Hier 16schen Sie alle aktuellen Auftragsdaten, den aktuellen
Feldumriss, Flache 1 bzw. Flache 2:

1. Im Menii START BBE wahlen Sie AUFTRAGSANSICHT .
2. Driicken Sie auf den Reiter AUFTRAGSDATEN .

3. Drilicken Sie das Symbol fiir PAPIERKORB @, Damit werden
die entsprechenden Daten geldscht.

4. "Wirklich alle Auftragsdaten l6schen?"
Driicken Sie

» Ja: "Alle Auftragsdaten gel6scht" wird angezeigt. Driicken Sie

"OK", um in die Maske Auftragsdaten zuriickzukehren.
» Nein: Um in die Maske Auftragsdaten zuriickzukehren.

Abbildung 4-2: Auftragsdaten

» KML == — Google Earth Karte
» SHP == — ESRI Datei

. Drlicken Sie

» Ja: "Alle Dateien auf USB-Stick gespeichert" wird etwa 10
Sekunden lang angezeigt. Um diese Anzeige eher wieder
auszublenden, beriihren Sie den Bildschirm an beliebiger Stelle.
» Nein: Sie kehren zurlick in die Speichermaske

Hinweis: Die Symbole in dieser Ansicht = = = = sind so lange

ausgegraut und nicht verwendbar, bis ein USB-Stick korrekt
eingeflihrt wurde.

Abbildung 4-3: Daten speichern

Aktuellen |ob |Gschen? E

Verbunden: 0,00Ha m

Flachel: 1,37Ha E

A Flache2:1,37Ha m
E ]

Hinweis: Beim Léschen des aktuellen Auftrags werden Flache 1 bzw.

Flache 2 nicht geldscht.

"\ Daten speichern

Um den Auftrag zu sichern und auf einen USB-Stick abzuspeichern:

1. Im Menii START B8 wahlen Sie AUFTRAGSANSICHT .
2. Dricken Sie auf den Reiter AUFTRAGSDATEN
SPEICHERN
3. Hier wahlen Sie:
P ALLE = — Alle verfiigbaren Dateiformate
» PDF == — Druckdatei

o ¢
N\

@

7N

[ ]

2 ..‘“] [ T =ma=

Abbildung 4-4: Alle speichern
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= PDF Datei

Wird PDF Datei ausgewahlt, wird ein Bericht im Standardformat mit
entsprechender Karte erzeugt. Kunden-, Wetter- und Schlagdaten
mussen per Hand eingegeben werden.

Abbildung 4-6: Bericht in PDF Format

Application
Report

uuuuuuu me. epa Reg [Target Rate  [area Applied [Total Amount | Acc. Distance.

ooooo

uuuuuuuu

Hinweis: Der Bericht wird in der jeweils eingestellten Sprache
erzeugt.

= KML Datei

Wird diese Option angewahlt, wird eine Google Earth Datei erzeugt.
Eine KML Datei kann iiber eine Google Karte gelegt werden, um die
behandelten Flachen auf einer Karte anzuzeigen.

KML steht fiir "Keyhole Markup Language" und ist ein Datenformat
zur Darstellung und Speicherung von geographischen Strukturen,

wie Punkten, Linien, Bildern, Vielecken und Modellen zur Darstellung

von Karten aus Google Earth, Google Maps oder anderen
Anwendungen. Mit dem KML Format kdnnen Kartendaten und
andere Daten mit anderen Anwendern ausgetauscht werden.

Eine KML Datei wird von Google Earth &hnlich wie eine HTML oder
XML Datei von Web Browsern verarbeitet. Wie HTML arbeitet KML
mit Software Strings, wobei Namen und Attribute fiir bestimmte
Darstellungszwecke verwendet werden. Somit fungiert Google Earth
fur KML Dateien als Browser.

Fir weitere Informationen und Darstellungshinweise gehen Sie bitte
zu Google.com.

[ . i

Egm? 0=

N E

Abbildung 4-8: KML Daten Uber eine Google Karte gelegt




= ESRI Datei

Bei Speichern in eine SHP Datei, werden GIS- (Geographic
Information System) bzw. Shapedaten erzeugt. Shapedaten kénnen
in andere GIS-Programme zur Darstellung, Speicherung und Analyse
von durch Matrix erfassten Daten importiert werden.

Fir Erfolg und Rentabilitat eines landwirtschaftlichen Betriebs
missen Aufwand und Ertrag im richtigen Verhaltnis stehen. Dazu
bietet die durch GIS mdgliche Analyse und grafische Darstellung der
Flachen und ihrer Umgebung handfeste Vorteile.

Von mobiler GIS Technologie fiir den Feldeinsatz bis zur
wissenschaftlichen Analyse der Produktionsdaten auf dem
Biiro Computer spielt GIS weltweit in der Landwirtschatft eine
immer gréRere Rolle, weil sie zur Erhéhung der Produktivitat,
Kostensenkung und gréRerer Wirtschaftlichkeit beitragt."

- ESRI.com

Ein Shapefile ist ein Vektorspeicherformat zur Speicherung von
Geometrie- und Attributdaten.

Abbildung 4-9: Speichern in SHP Format

= [ p—

Abbildung 4-10: Beispiel einer ESRI Datei
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/I'-I\ Start Menu

Uber die Taste Start @ oder das Symbol Start 4 rufen Sie alle
drei Geratefunktionen auf: Grundeinstellungen, Spurfiihrung und
Uberwachung. Die sechs Meniipunkte System-Einstellungen #%,
Fahrzeugansicht @, Feldansicht 9 Realbild Spurfiihrung @,
Auftragsansicht [ und Gestangetiberwachung £ erlauben
schnellen Zugriff auf alle Gerétefunktionen.

So rufen Sie die Punkte im Hauptmenu Start auf:

1. Driicken Sie Taste START ® oder das Symbol START 4 links
unten auf dem Bildschirm.

Abbildung 4-11: Start Menii

GESTANGEUBERWACHUNG

In der Gestangeliberwachung werden alle Aktivitaten
des Gestanges, der Spurfiihrung und der Statusleiste
angezeigt. BoomPilot kann in dieser Maske eingestellt werden.

£ Gestangeliberwachung
Um die Gestangeliberwachung aufzurufen:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 4" links unten auf dem Bildschirm.

2. Im Menii START BB wahlen Sie
GESTANGEUBERWACHUNG .

Abbildung 4-12: Start Menil - Gesténgeuiberwachung

0 0,0

Hektar

Spur

D A W A

Abbildung 4-13: Gestangeliberwachung
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BoomPilot steht nicht zur Verfiigung

Wenn kein SmartCable bzw. keine SDM-Teilbreiten-
schaltung angeschlossen ist, muss (iber einen Schalter in der

Statusleiste geschaltet werden. Nur eine Teilbreite wird angezeigt.

Das Symbol fir BOOMPILOT A wird nicht angezeigt. In der
Statusleiste wird kein Symbol fir BoomPilot angezeigt.

Abbildung 4-14: Keine Teilbreitenschaltung BoomPilot

3,3 0,0

km/h Hektar

2 EeE

? Start Menu

Uber die Taste Start @ oder das Symbol Start 2" rufen Sie alle
drei Geratefunktionen auf: Grundeinstellungen, Spurfiihrung und
Uberwachung. Die sechs Meniipunkte System-Einstellungen ¢,
Fahrzeugansicht B, Feldansicht B9 Realbild Spurfiihrung @
Auftragsansicht [ und Gestangeiiberwachung 22 erlauben
schnellen Zugriff auf alle Geratefunktionen.

So rufen Sie die Punkte im Hauptmeni Start auf:

1. Drlicken Sie auf den Bildschirm oder die Taste START @
um die Symbole zu aktivieren. Dann wéhlen Sie das Symbol
START 4> links unten auf dem Bildschirm.

Abbildung 4-15: Start Meni

0 0,0

Spur Hektar

2 A M A

A Automatische Teilbreitenschaltung
BoomPilot

Hier wird BoomPilot auf Aus/Manuell A, Automatisch A bzw. auf

Alle Ein A gesetzt.

Hinweis: Ist das Symbol BOOMPILOT ausgegraut A stehtkein
GPS Signal zur Verfligung. Das Symbol fiir BoomPilot in der
Statusleiste zeigt dann Aus/Manuell A o

Hinweis: Das Symbol fiir BOOMPILOT A\ steht bei fehlendem
SmartCable oder SDM-Teilbreitenschaltung nicht zur
Verfiigung. Das Gesténge muss (ber einen Schalter in
der Statusleiste aktiviert werden. Nur eine Teilbreitenbreite
wird angezeigt und kein Symbol wird in der Statusleiste
angezeigt.

Spurfiihrung per SmartCable oder SDM
(Teilbreitenschaltung)

+ Schalten Sie den Hauptschalter des Spritzcomputers auf ,Ein®.
Die einzelnen Teilbreitenschalter sollten ausgeschaltet sein.

« Bei Uberfahrt von Teilflachen, die nicht behandelt werden sollen,
schalten Sie zur Abschaltung der Teilbreiten den Hauptschalter
des Spritzcomputers manuell auf AUS. Um die Behandlung
fortzuflihren, schalten Sie den Hauptschalter wieder auf ,Ein® .

Hinweis: Bei Ausstattung mit SmartCable oder SDM
Teilbreitenschaltung ist dies nicht erforderlich.

Aus/Manuell & Automatisch
Um BoomPilot zwischen Aus/Manuell A und Automatisch A hin-
und her zuschalten,

1. Driicken Sie das Symbol fiir BOOMPILOTA.
<Aus/Manuell: Das Symbol in der Statusleiste wird rot A.
< Automatisch: Das Symbol in der Statusleiste wird griin A.

Alle Teilbreiten Ein
Um alle Teilbreiten einzuschalten A:

1. Halten Sie das Symbol fir BOOMPILOT A gedriickt.
<(Alle Ein: Das Symbol in der Statusleiste wird gelb A\.

Abbildung 4-16: Automatisch (li) / Alle Teilbreiten Ein (re)

5 10,2 5 10,2
km/h Hektar  km/h Hektar

T2AAis R2hAdE

A M i _ |




KAPITEL 5 - ANHANG

ANHANG A, ERKLARUNG DER
BILDSCHIRMSYMBOLE

/I'I-\ Menupunkte

Symbol Beschreibung

%

®

Start: Anzeige der Meniipunkte (Gerateeinstellungen,
Fahrzeugansicht, Feldansicht, Spurfiihrung mit Realbild,
Auftragsansicht und Gestangelberwachung).

D Q)

N

Grundeinstellungen. Hier werden Einstellungen zum
System, Gestange, Fahrzeug, zur automatischen
Lenkung sowie zum Neigungsausgleich
vorgenommen.

I 4

K

P g

Systemeinstellungen. Einstellungen des Leuchtbalkens,
landerspezifische Einstellungen (Sprache, MaReinheiten,
Zeitzone), GPS, Bedienkonsole (Lautstarke, Anzeigenhelligkeit,
Kalibrierung des Bertihrungsbildschirms, Screenshot & Info/
Speichern) sowie Kameras.

Einstellungen zur automatischen Teilbreitensteuerung
BoomPilot. Einstellung der Uberlappung, Verzdgerung EIN/
AUS, Anzahl und Breite der Teilbreiten.

Py Yy
60

o

Fahrzeugeinstellungen. Fahrzeugtyp, Antennenhdhe,
Gestangeausrichtung und Abstand zur Antenne.

@

Einstellungen Neigungsausgleich. Ein/Aus-Funktion sowie
Kalibrierung der Neigungskorrektur.

2d
&

Einstellung der automatischen Lenkung FieldPilot. Schaltung
der Lenkautomatik, Ventileinstellungen (Intervalle, Mindest und
maximale Schaltdauer), Ventiltest und Konfiguration FieldPilot
(Grobeinstellung, Totzone und Vorausschau).

Fahrzeugansicht: Darstellung eines Computer
generierten Bildes der Fahrzeugposition im
Spritzbereich. Wahl einer Spurfiihrung, Feldumfahrung,
BoomPilot.

Symbol Beschreibung Symbol Beschreibung

Feldansicht: Zeigt ein Computer generiertes Bild aus
der Vogelperspektive mit dem Fahrzeug in Position
innerhalb der Spritzflache. Aufruf von Spritzflachen
und Markierungspunkt. Aufruf von Global-Ansicht und
Ausschnitt andern.

Zeitzone. Hier wird die Zeit eingestellt.

Spurfiihrung mit Realbild: Anzeige eines einzigen
Kamerabildes oder vier Kamerabilder statt eines
Computer generiereten Bildes. Hier rufen Sie
Spurfiihrung mit Realbild sowie Anzeige der
Lenkwinkelkorrektur auf.

Auftragsansicht: Datenspeicherung auf USB-Laufwerk
oder Léschung der Daten.

GPS Setup: Informationen tiber GPS-Typ, GPS-Port und
GPS-Status

GPS Typ. Hier werden kundenspezifische Einstellungen bezigl.
GPS, DGPS oder beidem vorgenommen.

GPS Port. Einstellung des COM Ports auf Intern oder Extern.

GPS Status. Anzeige der Datenubertragung, Satelliten,
Satellitenqualitat und Identitat.

Gestangeliberwachung: Computer generierte
Ansicht der aktivierten/ nicht aktivierten Teilbreiten.
BoomPilot aktivieren/deaktivieren.

Grundeinstellungen

e System-Einstellungen

Symbol Beschreibung

Einstellung des Leuchtbalkens: LED Abstand, Display
Modus und LED Helligkeit

LED Abstand. Einstellung des Abstands, der durch
aufleuchtende LEDs angezeigt wird.

Monitor: Gerateeinstellungen wie LCD-Helligkeit,
Kalibrierung des Beriihrungsbildschirms, Screenshots
und Info/Speichern.

Lautstarke. Einstellung der Lautsprecher-Lautstarke.

LCD-Helligkeit. Einstellung der Bildschirmhelligkeit.

Kalibrierung Touch Screen. Hier starten Sie die Kalibrierung
des berlihrungsempfindlichen Bildschirms.

Screenshot. Speicherung der Bildschirmansicht auf ein USB-
Laufwerk.

Info. Information zu Software, Software-Version sowie der an
den CAN-Bus angeschlossenen Module.

Speichern. Speicherung der Systemeinstellungen auf ein
USB-Laufwerk.

Anzeigenmodus. Hier wird festgelegt, ob der Leuchtbalken die
Spur oder das Fahrzeug reprasentiert.

P

LED Helligkeit. Einstellung der Helligkeit der LEDs auf dem
Leuchtbalken.

Kamera-Einstellungen. Anschluss und Einstellung von
bis zu 8 Kameras tber ein VSM-Modul (Video Selection
Module). Ausgegraut = Video-Modul steht nicht zur
Verfligung.

Kameras. Einrichtung der Kameras fiir Normalansicht /
seitenverkehrt / auf dem Kopf /auf dem Kopf seitenverkehrt.

»
1

Land: Landerspezifische Einstellungen: Mal3einheiten,
Sprache, Zeitzone.

MafReinheiten. Hier werden die MaReinheiten der Einstell-werte
festgelegt.

=

Sprache. Hier wird die Anzeigensprache festgelegt.

m www.teejet.com

98-05178 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

Py vy Einstellungen automatische

Teilbreitenschaltung BoomPilot

Symbol Beschreibung

||»
|

il
v

Uberlappung. Festsetzung der tolerierten Uberlappung bei
Schaltung der Teilbreiten iiber BoomPilot.

0% Uberlappung
50% Uberlappung

100% Uberlappung

ol N

Verzdgerung Ein/Aus. Vorausschaufunktion zum Schalten der
Teilbreitenventile bzw. bei Erreichen einer bereits behandelten
Flache/Verlassen einer solchen.

Anzahl der Teilbreiten. Festsetzung der Teilbreitenzahl (1-15 je
nach SmartCable oder SDM).

> | [P

Teilbreite(n). Festlegung der Gesamtarbeitsbreite oder
der einzelnen Teilbreiten (je nach SmartCable oder SDM
Verfigbarkeit).

Einstellungen Fahrzeug

e

Symbol

&
5

Q Einstellungen Neigungskorrektur

Beschreibung
Neigungskorrektur Ein/Aus. Schaltung der Neigungskorrektur.

-

058 250

Neigung ausgleichen. Kalibrierung der Neigungskorrektur.

& Einstellungen automatische Lenkung FieldPilot

Symbol

Beschreibung

Lenkautomatik FieldPilot. Einstellung von FieldPilot auf Ein
oder Aus.

Ventileinstellung: Ventilfrequenz, Mindest-schaltdauer
links/rechts und maximale Schaltdauer

Ventilfrequenz. Erforderlich fir die Steuerung des Lenkventils.

Mindestschaltdauer. Einstellung der fiir Lenkeinschlag rechts/
links erforderlichen Mindesteinschaltdauer.

Maximale Schaltdauer. Hochstgeschwindigkeit der Rader fiir
vollen Lenkeinschlag von links nach rechts / rechts nach links
(Anschlag).

Ventiltest links/rechts. Uberpriifung der richtigen Lenkrichtung.
Feineinstellung des Volumenstroms zur Kalibrierung der
zeitlichen Abstimmung des Radeinschlags.

Symbol Beschreibung
Fahrzeugart. Auswahl der Lenkung, die der Lenkung lhres
Fahrzeugs am ehesten entspricht.
T Antennenhdhe. Eingabe der Antennenhéhe vom Boden.
« .= | Gestangeposition. Festlegung der Gestangeposition: Hinter
.00 0/©. | odervor GPS-Antenne.
( L‘—" Gestéangeversatz. Festlegung des Abstands zwischen GPS-
00 Antenne und Gesténge.

Konfiguration FieldPilot: Grobeinstellung,
Feineinstellung der Lenkautomatik, Totzone und
Vorausschau.

Grobeinstellung Lenkung. Einstellung der Genauigkeit, mit
welcher das Fahrzeug im Modus "Gerade A-B" der Leitlinie
folgt.

Feineinstellung Lenkung. Einstellung der Genauigkeit, mit
welcher das Fahrzeug im Kurven-Modus der Leitlinie folgt.

Totzone. Einstellung schwer-/leichtgangiger Lenkung bzw.
standiger Abweichung von der Leitlinie.

Vorausschau. Anwendung fiir "Gerade A-B" zur besseren
Annaherung des Fahrzeugs an die Leitlinie.

Allgemeine Bedienelemente

Symbol Beschreibung

Taste START. Zugang zum Hauptmenii mit den Meniipunkten
Gerateeinstellungen, Fahrzeugansicht, Feldansicht,
Spurfiihrung in Echtansicht, Auftragsansicht und
Gestangetiberwachung.

Tasten Ein-/Auszoomen. Anpassung der VergroRerung in
Fahrzeugansicht und Feldansicht.

Plus/Minus. Erhéhung/Senkung eines Werts.

Rot = Seite Links oder Test starten links.
Griin = Seite Rechts oder Test starten rechts.

Pfeil oben/unten. Anderung einer Einstellung bzw.
Erhéhung/Minderung des Werts.

Ampel. Griin: Test starten /Rot: Test anhalten /Ausgegraut:
Testfunktion AUS.

Beenden und OK. Beide Befehle schliefen einen Vorgang ab.




[ C Spurfihrungsmasken

Symbole in Statusleiste

Symbol Beschreibung

(£

Automatische Lenkung FieldPilot.

Symbol erscheint wenn aktiviert.

@060

Spurflihrungsmodus.

Gerade A-B. Spurfiihrung in gerader Linie entsprechend den
Referenzpunkten A und B.

Kurve A-B. Spurfiihrung in Kurvenlinie entsprechend der A-B
Referenzlinie.

Kreis. Spiralférmige Spurfiihrung nach innen/aufien um einen
Kreismittelpunkt.

Letzte Spur. Die Bedienkonsole erkennt die unmittelbar
benachbarte behandelte Arbeitsbreite und benutzt diese als
Referenz.

Keine Spurfuhrung. Abschaltung der Spurfiihrung. Keine
Anzeige eines Symbols.

Statusanzeige Teilbreitensteuerung BoomPilot.
Rot = Aus/Handbetrieb,

Griin= Automatik,

Gelb= Alle Ein,

Kein Symbol = Nur eine Teilbreite (SmartCable bzw. SDM nicht
installiert).

@O Phh-

Status Feldumfahrung

AuRerhalb der Feldumfahrung = Fahrzeug befindet sich
momentan auflerhalb der umfahrenen Flache.

Innerhalb der Feldumfahrung = Fahrzeug befindet sich
momentan innerhalb der umfahrenen Flache.

Kein Symbol = Keine Grenze festgelegt.

=X
=2

GPS Status.

Rot = kein GPS,

Gelb = nur GPS,

Griin = DGPS/RTK,

Orange = GLIDE/ClearPath.

@ Optionen der Fahrzeugansicht

E Optionen der Feldansicht

Symbol Beschreibung Symbol Beschreibung

Spurfiihrungsmodus. Mit dieser Taste wird die Spurfiihrung
aktiviert. Zur Verfugung stehen: Gerade A-B ,

Kurve A-B , Kreis und Letzte Spur @

sowie “Keine Spurfihrung” -

Markiere A 4. Festsetzung des ersten Punktes der
Referenzlinie.

Markiere B @l). Festsetzung des Endpunktes der
Referenzlinie. Ausgegraut = Die Mindeststrecke wurde noch
nicht abgefahren.

Léschtaste Punkt A. Bricht die Festsetzung von Punkt A ab.
Riickkehr zur gespeicherten A-B Referenzlinie (falls bereits
erfolgt).

A+ Verschiebung. Verschiebung der gespeicherten
Referenzlinie auf die aktuelle Fahrzeugposition.

Markiere Feldumfahrung. Festlegung der zu behandelnden
Flache. Die AuRenlinie der ersten Behandlungsfahrt bildet die
Feldgrenze. Ausgegraut = GPS ist nicht verfiigbar.

Feldumfahrung abschlieRen. SchlieRt die Feldumfahrung

ab. Diese kann bereits bei Einfahren in die am Startpunkt
eingegebene Arbeitsbreite beendet werden. Ausgegraut = Die
Mindeststrecke wurde noch nicht abgefahren.

Feldumfahrung abbrechen. Abbruch der aktuellen Aufzeichnung
der Feldgrenzen. Kehrt zum gespeicherten Feldumriss zurlick
(falls bereits erfolgt).

Ein-/Auszoomen. Andert die Fahrzeugansicht/Perspektive von
Horizontansicht in Vogelperspektive.

P > @ @ ©
- 9 e 0®Ce®

Automatische Teilbreitenschaltung BoomPilot.
Auslegersteuerungsmodus wird aktiviert. Ausgegraut = GPS ist
nicht verflgbar

9

Markiere Feldumfahrung. Festlegung der zu behandelnden
Flache. Die Aufenlinie der ersten Behandlungsfahrt bildet die
Feldgrenze. Ausgegraut = GPS ist nicht verflgbar.

b b

Feldumfahrung abschliefen. Schlielt die Feldumfahrung

ab. Dies kann bereits bei Einfahren in die am Startpunkt
eingegebene Arbeitsbreite beendet werden. Ausgegraut = Die
Mindeststrecke wurde noch nicht abgefahren.

Feldumfahrung abbrechen. Abbruch der aktuellen Aufzeichnung
der Feldgrenzen. Kehrt zum gespeicherten Feldumriss zuriick
(falls bereits erfolgt).

Markiere: Zuriick zum Punkt . Markiert die aktuelle
Fahrzeugposition. Ausgegraut = GPS ist nicht verfiighar

Zum Punkt zuriickkehren. Gibt die Entfernung zu einem
Markierungspunkt an. (Um zu diesen Punkt zuriick zu
navigieren, muss in die Fahrzeugansicht gewechselt werden)

Punkt I6schen. Ldscht den markierten Punkt.

A

Einzoomen. Symbol bzw. Taste zur Verkleinerung des
dargestellten Flachenausschnitts.

av

Auszoomen. Symbol bzw. Taste zur VergroRerung des
dargestellten Flachenausschnitts.

@

Global-Ansicht. GroRtmdgliche Erweiterung des Ausschnitts.

Ausschnitt andern. Uber dieses Symbol kann der Fahrer sich
auf bestimmte Kartenausschnitte konzentrieren ohne das
Fahrzeug zu bewegen. Uber Pfeile auf dem Display wird der
dargestellte Fldchenausschnitt verschoben

(nach unten, links, rechts, oben).

“Ausschnitt &ndern” abbrechen. Bricht den Vorgang ab und
kehrt in die normale Ansicht zurtick.

n www.teejet.com
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Optionen der Realbild-Ansicht

Symbol Beschreibung

Vollansicht. Keine Anzeige der Symbole und der Statusleiste.
Realbild und Lenkwinkel werden weiterhin angezeigt.

Spurfiihrung mit Realbild. Legt dreidimensionale Leitlinien zur
Navigation auf das Realbild.

Lenkwinkel. Richtungsanzeige der erforderlichen Lenkkorrektur.

Kamera-Auswahl. Auswahl von bis zu vier Kameras, sofern ein
Video Selector Modul (VSM)) angeschlossen ist.

R RO |

Geteilter Bildschirm Vier Kamerabilder werden gleichzeitig
angezeigt. Dabei wahlen Sie entweder die Kombination
A/BIC/D oder E/FIG/H.

AV

Symbole Pfeil oben / unten. Anpassung der Leitspuren an das
von der Kamera bereitgestellte Bild. Uber die Tasten fiir Ein-/
Auszoomen kénnen die Leitlinien nicht angepasst werden.

O Auftragsansicht

Symbol Beschreibung

o=

Auftragsdaten. Loschfunktionen fiir alle aktuellen
Auftragsdaten, umfahrene Flachen oder Flachenzahler.
Berihren Sie den

-
Papierkorb | %, um die ausgewahlten Daten zu loschen.

Daten speichern. Speichert alle
Daten ks als PDF @ , KML e (Google Earth) und

SHP Ei@ (ESRI) Datei bzw. alle individuellen Formate auf
USB-Laufwerk.

ANHANG B, ZEITZONEN

Africa (Afrika)

Abidjan
Accra
Addis Ababa
Algiers
Asmara
Bamako
Bangui
Banjul
Bissau
Blantyre
Brazzaville
Bujumbura
Cairo
Casablanca
Ceuta
Conakry
Dakar

Dar es Salaam
Djibouti
Douala

El Aaiun
Freetown
Gaborone
Harare
Johannesburg
Kampala
Khartoum
Kigali
Kinshasa
Lagos
Libreville
Lome
Luanda
Lubumbashi
Lusaka
Malabo
Maputo
Maseru
Mbabane
Mogadishu
Monrovia
Nairobi
Ndjamena
Niamey
Nouakchott

Ouagadougou
Porto-Novo
Sao Tome
Tripoli

Tunis
Windhoek

America (Amerika)

Adak

Anchorage

Anguilla

Antigua

Araguaina

Argentina - Buenos Aires
Argentina - Catamarca
Argentina - Cordoba
Argentina - Jujuy
Argentina - La Rioja
Argentina - Mendoza
Argentina - Rio Gallegos
Argentina - San Juan
Argentina - Tucuman
Argentina - Ushuaia
Aruba

Asuncion

Atikokan

Bahia

Barbados

Belem

Belize

Blanc-Sablon

Boa Vista

Bogota

Boise

Cambridge Bay
Campo Grande
Cancun

Caracas

Cayenne

Cayman

Chicago

Chihuahua

Costa Rica

Cuiaba

Curacao
Danmarkshavn

Dawson

Dawson Creek
Denver

Detroit

Dominica
Edmonton
Eirunepe

El Salvador
Fortaleza

Glace Bay

Godthab

Goose Bay

Grand Turk
Grenada
Guadeloupe
Guatemala
Guayaquil

Guyana

Halifax

Havana

Hermosillo

Indiana - Indianapolis
Indiana - Knox
Indiana - Marengo
Indiana - Petersburg
Indiana - Vevay
Indiana - Vincennes
Indiana - Winamac
Inuvik

Iqaluit

Jamaica

Juneau

Kentucky - Louisville
Kentucky - Monticello
La Paz

Lima

Los Angeles
Maceio

Managua

Manaus

Martinique
Mazatlan
Menominee

Merida

Mexico City
Miquelon

Moncton
Monterrey
Montevideo
Montreal
Montserrat
Nassau

New York
Nipigon
Nome
Noronha
North Dakota - Center
North Dakota - New Salem
Panama
Pangnirtung
Paramaribo
Phoenix
Port-au-Prince
Port of Spain
Porto Velho
Puerto Rico
Rainy River
Rankin Inlet
Recife

Regina
Resolute

Rio Branco
Santiago
Santo Domingo
Sao Paulo
Scoresbysund
Shiprock

St Johns

St Kitts

St Lucia

St Thomas

St Vincent
Swift Current
Tegucigalpa
Thule
Thunder Bay
Tijuana
Toronto
Tortola
Vancouver
Whitehorse
Winnipeg
Yakutat
Yellowknife

Antarctica (Antarktis)

Casey

Davis
DumontDUrville
Mawson
McMurdo
Palmer
Rothera

South Pole
Syowa

Vostok

Arctic (Artik)

Longyearbyen

Asia (Asien)

Aden
Almaty
Amman
Anadyr
Agtau
Agtobe
Ashgabat
Baghdad
Bahrain
Baku
Bangkok
Beirut
Bishkek
Brunei
Calcutta
Choibalsan
Chongging
Colombo
Damascus
Dhaka

Dili

Dubai
Dushanbe
Gaza
Harbin
Hong Kong
Hovd
Irkutsk
Jakarta
Jayapura
Jerusalem

Kabul
Kamchatka
Karachi
Kashgar
Katmandu
Krasnoyarsk
Kuala Lumpur
Kuching
Kuwait
Macau
Magadan
Makassar
Manila
Muscat
Nicosia
Novosibirsk
Omsk

Oral

Phnom Penh
Pontianak
Pyongyang
Qatar
Qyzylorda
Rangoon
Riyadh
Saigon
Sakhalin
Samarkand
Seoul
Shanghai
Singapore
Taipei
Tashkent
Thilisi
Tehran
Thimphu
Tokyo
Ulaanbaatar
Urumgqi
Vientiane
Vladivostok
Yakutsk
Yekaterinburg
Yerevan

Atlantic (Atlantik)

Azores
Bermuda



Canary

Cape Verde
Faroe

Jan Mayen
Madeira
Reykjavik
South Georgia
St Helena
Stanley

Australia (Australien)

Adelaide
Brisbane
Broken Hill
Currie
Darwin
Eucla
Hobart
Lindeman
Lord Howe
Melbourne
Perth
Sydney

Europe (Europa)

Amsterdam
Andorra
Athens
Belgrade
Berlin
Bratislava
Brussels
Bucharest
Budapest
Chisinau
Copenhagen
Dublin
Gibraltar
Guernsey
Helsinki
Isle of Man
Istanbul
Jersey
Kaliningrad
Kiev
Lisbon
Ljubljana
London
Luxembourg

Madrid
Malta
Marighamn
Minsk
Monaco
Moscow
Oslo

Paris
Podgorica
Prague
Riga
Rome
Samara
San Marino
Sarajevo
Simferopol
Skopje
Sofia
Stockholm
Tallinn
Tirane
Uzhgorod
Vaduz
Vatican
Vienna
Vilnius
Volgograd
Warsaw
Zagreb
Zaporozhye
Zurich

Indian (Indien)

Antananarivo
Chagos
Christmas
Cocos
Comoro
Kerguelen
Mahe
Maldives
Mauritius
Mayotte
Reunion

Pacific (Pazifik)

Apia
Auckland
Chatham

Easter
Efate
Enderbury
Fakaofo
Fiji
Funafuti
Galapagos
Gambier
Guadalcanal
Guam
Honolulu
Johnston
Kiritimati
Kosrae
Kwajalein
Majuro
Marquesas
Midway
Nauru
Niue
Norfolk
Noumea
Pago Pago
Palau
Pitcairn
Ponape
Port Moresby
Rarotonga
Saipan
Tahiti
Tarawa
Tongatapu
Truk

Wake
Wallis

ANHANG C, WERKSEINSTELLUNGEN &

P vy Einstellungen automatische

EINSTELLBEREICHE e :
Teilbreitenschaltung BoomPilot
Symbol Beschreibung Werkseinstel-  Einstellbe-
Grundeinstellungen i lung reigh)
: | |> Uberlappung. 100%
pis - «l
¢ System-Einstellungen
Beschreibung Werkseinstel-  Einstellbe- @ Verzgerung Aus. 10s 0,0-100
lung reich — seconds
[.-Z--] LED Abstand. 0,46 m 0,01-30m é Verzégerung Ein. 10s 0,0-10,0
[mmhm — Sekunden
Anzeigenmodus. Fahrzeu A Anzahl der Teilbreiten. 1 1-15
a=D : ¢ k3
LED Helligkeit. 50 0-100 N Teilbreite(n). 09m 09-750m
e —
MaReinheiten. us
|II|II|II|II -
- Sprache. English Einstellungen Fahrzeug
K Symbol Beschreibung Werkseinstel-  Einstellbe-
\ Zeitzone. America - Chicago lung reich
52 Fahrzeugart Zweiradlenkung
o GPS Typ. Nur GPS
%, [_f Antennenhéhe 38m 0,0-10,0m
(o)
e GPS Port. Internal 0" ‘
? « _ - =% | Gestange-position Vor
0000
Lautstarke. 50 0-100 g
‘ 4 ( l'—’| Gestangeversatz 0,0m 0,0-50,0m
00!
LCD-Helligkeit. 50 0-100 d
Screenshot. Deaktiviert f?g i .
< Einstellungen Neigungskorrektur
= Kameras. Normal Beschreibung Werkseinstel-  Einstellbe-
% o lung reich

&
%

Neigungs-korrektur Ein/

Aus

Ein

m www.teejet.com

98-05178 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

ANHANG D, GERATESPEZIFIKATIONEN

¥ Einselngen Felgpio O
Symbol Beschreibung Werkseinstel-  Einstellbereich

lung Abmessungen  Matrix 570G 161,5 mm x 149,1 mm x 58,4 mm
@ Lenkautomatik FieldPilot | Ein Matrix 840G 27,0x18,0x6,0 cm
Gewicht Matrix 570G 0,794 kg
@ Ventilfrequenz 175 1-5000 Matrix 840G 1,06 kg
Anschlisse PWR/CAN Conxall 8-polig
@& Mindestschaltdauer links | 0,0 0,0-50,0 Kamera Conxall 5-polig
Tese Geschw./Status Conxall 4-/8-polig
Mindestschaltdauer rechts | 0,0 0,0-50,0 Temperatur/ Einlagerung 10 bis +70°C
Luftfeuchte
Maximale Schaltdauer 100 25-100 Betrieb 0 bis +50°C
Luftfeuchte 90% nicht kondensierend
Grobeinstellung Lenkung | 25,0 1,0-1000 Display Matrix 570G 320 x 240 Auflésung
14,5 cm
Feineinstellung Lenkung | 25,0 1,0-100,0 Matrix 840G 800 x 600 Aufldsung
21,3cm
Totzone 1 1-10 Eingang/Ausgang USB 2,0
Stromversorgung <9 Watt bei 12 VDC

<§ Vorausschau 4,0 0,0-10,0
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MATRIX

BEDIENUNGSANLEITUNG

Spurfuhrung Matrix - Exklusive Merkmale
+ RealView™ Spurflihrung mit Realbild
— Spurfilhrungslinien Uber das Kamerabild gelegt
— Nur Spurflihrung
— Nur Kamerabilder

Heller tageslichtunempfindlicher Bildschirm

Bedienerfreundliche Anwenderfihrung in 3D

Kartierung / Datenexport



