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ALUSTAMINE

#1 Toite sisseliilitamine #2 Uue t00 alustamine voi

Puldi sisselilitamiseks vajutage TOITENUPPU. t606 jatkamine

Toite sisseliilitamisel alustab Matrix Pro oma kaivitustsiiklit. Kui sissellilitumistsiikkel on IGpule joudnud, iimub ekraanile
alguskuva, kus pakutakse véimalust alustada uut t66d voi

Toite véljalllitamiseks hoidke toitenuppu lihikest aega all,

o M jatkata olemasolevat.
kuni kinnituskuva naitab valjaltlitusreziimi minekut.

Uue t60 alustamiseks vajutage nuppu m .

HOIATUS! Pérast toite véljalilitamist oodake enne puldi
’ P Olemasoleva t60 jatkamiseks vajutage nuppu .

taaskéivitamist 30 sekundlit.
Joonis 1-1: Enne t60 alustamist peab olemas olema GPS

Alguskuva nupp
Kummikattega USB-port \ Toitenupp

Suurendus- ja Joonis 1-2: Avaleht, kui on saadud GPS-i signaal
vahendusnupud =

Toitenupp

Kummikattega
USB-port

Parisvaate kaamera video vaade taisekraanil

Périsvaate kaamera video vaade téisekraanil
Videokanali(te) vaatamine ja kaamerate seadistamine, kui
GPS ei ole saadaval. Sellel kuval ei ole parisvaate abil
suunamise valikud saadaval.

n www.teejet.com
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#3 Suunamise kuva

Suunamisriba

Navigeerimis- ja
suunamisvalikud

Olekuriba

Alguskuva / t66 kuva (v6i vajutage alguskuva nuppu)
Seadme seadistamine

Suunamine sdidukivaate abil

Suunamine pélluvaate abil

Suunamine périsvaate abil

nine seadme seadistusse

aalestamisvalikud. Killgmiste sakknuppude abil péaseb juurde andmehaldusele, puldi
seadistamisele ja tooriistadele.

Kiilgmised sakknupud
— Haalestuse kuilgsakk
— Andmehalduse kiilgsakk

— Puldi satete kilgsakk

— Toériistade kiilgsakk

Héélestamine

Soiduk Haakeriist
Autom. rool. Kalle
Hele voi tume puldiekraan oo

Pult on saadaval kahe varviskeemiga.

Kui soovite muuta puldi ,tumedaks”, vajutage PULDI kiilgsakki () .
Vajutage nuppu [LCVEY.

Vajutage varviskeemi ALLANOOLT 4 ja valige varvireziimiks kas Tume voi Hele.

Video

98-01440 RO n



HAALESTAMINE

#5 Kultuuriga seotud seadistamine #6 Soiduki seadistamine

Vajutage PULDI kiilgsakki &3 .

1.
2. Vajutage nuppu .

3. Valige jargmiste variantide hulgast:
» Uhikud s — maarab siisteemi mé6tihikud
» Keel %0 — mairab siisteemi keele
» Ajavoond @ - Kehtestab kohaliku ajavoondi.
4. Vajutage TAGASILIIKUMISNOOLT € v5i PULDI
kllgsakk g, et pd6rduda tagasi puldi pdhikuvale.

Joonis 1-3: Kultuurialased valikud

Puldi satted

‘ Kuva ‘ ‘ Kultuurialane

‘ Heli ‘ ‘ Teave

Pult -> Kultuurialane

W Keel English-UK

™® Ajavoond uTC

Vajutage HAALESTUSE killgsakki #% .

Vajutage nuppu

Valige jargm iste variantide hulgast:

» Sdiduki tidp m — valib sdidukitiiiibi, mis vastab kéige
paremini teie masinale

» Antenni kdrgus e — maérab antenni kdrguse ma
apinnast

» Poomi suund s'e. — maarab, kas poom paikneb GPS-i
antennist ees- voi tagapool

» Poomi kaugus s — maarab GPS-i antenni ja poomi
vahelise kauguse.

Vajutage TAGASILIIKUMISNOOL € v6i HAALESTUSE
killgsakki ¢, et pé6rduda tagasi puldi p&hikuvale.

Joonis 1-4: Séiduki seadistuse valikud

Haalestamine

Autom. rool.

Valgusriba

Video

Haalest. -> Soiduk

F’ Antenn! kérgus
=¥.. Poomi suund Tagapool

..

n www.teejet.com



#7 Haakeriista seadistus

Kui puudub nutikaabel vdi sektsioonide juhtmoodul (Section Driver Module,
SDM), on kéttesaadav ainult liks poomiseadistus. Osalise kattumise ning
sisse- ja véljalilitamisviite haalestus ei ole kattesaadav ning sektsioonide
arvuks maaratakse uks.
1. Vajutage HAALESTUSE kiilgsakki #*
2. Vajutage nuppu
Valige jargm iste variantide hulgast:

» Poomisektsioonide arv A _ maarab poomisek tsioonide arvu

| 2 Suunamislaiusﬁé - kehtestab abijoonte vahelise ka uguse

» Pritsimislaius 2 - kehtestab kogupritsimislaiuse saamiseks iga
poomisektsiooni laiuse

» Osaline Kattumine < — méarab osalise kattumise lubatud maara
» Sissellitumisviide @ — kehtestab poomisektsiooni klappide
sisselilitumise ajastuse

» Valjalilitumisviide — kehtestab poomisektsiooni klappide
valjaliilitumise ajastuse.

3. Vajutage TAGASILIIKUMISNOOLT € voi HAALESTUSE kilgsakki %,

et pédrduda tagasi puldi pdhikuvale.

MARKUS. Uhelt haakeriista seadistuse kuvalt teisele likumiseks vajutage

nuppu (B voi B

#8 Automaatroolimisfunktsiooni
AutoSteer seadistus

Kui on paigaldatud roolimise juhtmoodul (Steering Control Module,

SCM), on kéttesaadavad automaatroolimisfunktsiooni AutoSteer valikud.
Uksikasjalikud seadistusjuhised leiate oma konkreetse FieldPiloti seadme
v0i automaatroolimismooduli paigaldusjuhendist. Ka vdite kilastada saiti
www.teejet.com, et hankida Matrix Pro téielik kasutusjuhend osa numbriga
98-05239.

MARKUS. Kui uuendate oma Matrixi puldi Matrix Pro puldiks, véib vajalikuks
osutuda ka SCM-i tarkvara uuendamine.

Noutav SCM-i tarkvara versioon

SCM-i tarkvara Matrix Pro
versioon Matrix 1.x 2.x
1.03 °
1.04 °
1.05 .
10.0 °

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Joonis 1-5: Haakeriista seadistuse valikud

Haalestamine

Séiduk

Autom. rool.

Valgusrlba

Video

Haalest.->Haakeriist

Aia Sekts.arv

4. Suunamislaius

& Prits. laius:

Haalest.->Haakeriist (2)

Osaline kattum.

4, Sisseltlitamisviit

Ay Valjalulitamisviit

]

Lé& [ X

98-01440 RO B



LIIKUMINE

#9 Suunamiskuvale liikkumine #10 Suunamisreziimi valimine

Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks

; NAVIGEERIMISJA SUUNAMISVALIKUTE ikooni s -
SOk ' 2. Vajutage SUUNAMISREZIIMI ikooni & .

3. Valige jargm iste variantide hulgast:

» AB-sirge £

» AB-kéver

P ringi keskpunkt

» viimane rada E

» jargmine rida &=,

Joonis 1-18: Valige suunamisreZiim

Joonis 1-15: Suunamine séidukivaate abil 1.

‘ 0,0 km/h A mark

2888888000800 08

Joonis 1-17: Suunamine périsvaate abil

<0,0>

n www.teejet.com



#11 Punktide A ja B markimine

AB-abijoone loomiseks toimige jargmiselt:
Sditke punkti A @ soovitud asukohta.

N =

SUUNAMISVALIKUTE ikooni E

Vajutage séiduki lilkumise ajal AMARGI ikooni @.
Saitke punkti B @ soovitud asukohta.

Joone AB loomiseks vajutage B MARGI ikooni G.

,Kas soovite anda sellele abijoonele nime?”
Vajutage:

o o oW

» nuppu Jah - et sisestada nimi ja salvestada abijoon pulti.
» nuppu Ei — et genereerida nimi automaatselt ja salvestada

abijoon pulti.
Pult alustab navigeerimisteabe esitamist.
MARKUS. B MARGI ikooni '& ei saa valida enne
miinimumvahemaa I&bimist (ikoon on hall).

Kui soovite tiihistada punkti A mérkimise kasu ja hakata uuesti
kasutama eelmist AB-abijoont (kui see on loodud), kasutage
MARGI TUHISTAMISE ikooni @) .

Taiendavate abijoonte loomiseks korrake samu toiminguid nagu
esimese abijoone puhul.

Joonis 1-19: Punkti A mérkimine

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Joonis 1-20: Punkti B mérkimine

Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks NAVIGEERIMISJA

. Bmark |

L = &seses |

‘ 13:14 7,2 km/h ‘

Joonis 1-21: Abijoone salvestamine

A mark

7,2 km/h ’

‘ 13:14 > O O < 7,2 km/h ‘

‘ s8888
Kas soovite anda sellele abijoonele

98-01440 RO



TEAVE SUUNAM ISREZIIMIDE KOHTA

Suunamine AB-sirge jargi

AB-sirge jargi suunamisel suunatakse likumist otsejoones
etalonpunktide A ja B alusel. Algsete punktide A ja B jérgi
arvutatakse vélja kdik tlejadnud paralleelsed abijooned.

Suunamine AB-kévera jargi

AB-kdvera jargi suunamisel suunatakse liikumist piki
kdverjooni, mille aluseks on algne AB-etalonjoon. Selle algse
etalonjoone alusel arvutatakse valja kdik abijooned.

Suunamine ringi keskpunkti
jargi

Ringi keskpunkti jérgi suunatakse liikumist imber keskpunkti
kas sisse- vdi valjapoole. Seda kasutatakse toote kandmisel
keskpunktiga pollule, kui masinat suunatakse médda

abiringjoont, mis vastab keskpunktiga niisutusstisteemi
raadiusele.

Suunamine viimase raja jargi

Viimase raja jargi suunamine pakub ehtsat navigeerimist
viimase |abisbidetud raja alusel. Pult tuvastab automaatselt
l&hima ,rakendatud” abijoone ja maarab korvalraja selle
abijoone alusel.

Jargmisele reale suunamine

Jéargmisele reale suunamise funktsioon naitab jargmise rea
asukoha ja annab rea 18pul suunised kdrvalreale likumiseks.
Kui kasutaja mérgib rea 16pu ja alustab jargmisele reale
pd6ramist, suunatakse teda jargmisel real AB-sirge alusel.
Kui masin asub jargmisel real, lilitatakse jargmisele reale
suunamine valja.

Suunamiseta

Suunamiseta t86 valimisel liilitatakse suunamine vélja.

® of o8 o9 o8 oW
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Navigeerimise abijooned

Z IS X

8,9 <

A888as

Punane = GPS puudub
Kollane = ainult GPS

Roheline = DGPS,WAAS/
RTK, GLONASS

Virsikuvarv = Glide/ClearPath

(OXX)

=X

Suunamine AB-sirge jérgi
Suunamine AB-kdvera jargi

Suunamine ringi keskpunkti
jargi

Suunamine viimase raja jargi
Suunamine jargmine rida

Ikoon puudub = suunamist ei
kasutata

Piiratud ala olek

Piirist véljas = praegu
sbidetakse valjaspool piiratud
ala

Piiri sees = praegu
sGidetakse piiratud ala sees
lkoon puudub = piiri ei ole
médratud

Vérvitud katteala

7

Automaatroolimisfunktsioo
Status AutoSteer olek

@
®

7,2 km/h ‘

Olekuriba

Roheline = aktiivne
Kollane = lubatud
Punane = keelatud

Ikoon puudub = stisteemi ei ole
paigaldatud automaatroolimise
slisteemi

Suunamisriba

A
A
A

Punane = valjas/kasitsi
Roheline = automaatne
Kollane = kdik sees

Ikoon puudub = (ks
poomisektsioon (slisteemi ei
ole paigaldatud nutikaablit ega
SDM-i)

BoomPiloti olek

Silmapiirikompass

Navigeerimis ja suunamisvalikud

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Masin koos aktiivsete poomisektsioonide
reaalajaliste kujutistega

7,2 km/h

Lisateabe saamiseks vajutage olekuriba ikooni.

8,9 <

Satelliitide arv: 10
HDOP: 1

PRN: 135

GGA kvaliteet: 2

Vastuvétja: 1

98-01440 RO n



SUUNAMISFUNKTSIOONIDE ULEVAADE

Suunamise valikud

Abijooned P

Q

Amark . Tahistab abijoone esimest punkt.

@,

B mérk . Téahistab abijoone 16pp-punkti.
Hall = ei ole veel labitud miinimumvahemaad.

A margi tihistamine. Tihistab punkti A
mérkimise. Votab uuesti kasutusele eelmise
AB-abijoone (kui see on maaratud).

Piiri markimine. Maarab kaetava ala ja katmata
jaévad tsoonid. Piir margitakse kasutatavast
rajast valjapoole. Hall = GPS ei ole saadaval.

Piiri 1dpetamine. Viib [dpule piiri markimise
toimingu. Piiri saab sulgeda ka alguspunktist
t66kaare kaugusele sditmisega. Hall = ei ole veel
labitud miinimumvahemaad.

Piiri tihistamine. Tuhistab uue piiri markimise.

Vdtab uuesti kasutusele eelmise piiri (kui see on
maaratud).

Jargmise rea B mark @). Tahistab rea 15pp-
punkti.

Piiri kustutamine. Kustutab aktiivsest t6dst kéik
maaratud piirid.

BoomPilot

BoomPilot. Valib BoomPiloti reZiimi. Hall = GPS
ei ole saadaval.

Asimuut kraadides ' Maarab sirge abijoone,
mida mdddetakse kraadides paripaeva
pdhjasuuna suhtes. Pdhi = 0, ida = 90,

|6una = 180, laas = 270.

A + miiks. Nihutab olemasoleva abijoone
masina hetkeasukohta.

Jargmine AB-sirge vdi asimuudil pShinev
abijoon. Kuvab aktiivses t06s salvestatud
jargmise sirge abijoone.

Parisvaate abil suunamise
valikud

®

Jargmine kdver AB-abijoon. Kuvab aktiivses
t606s salvestatud jargmise kdvera abijoone.

Jargmine abijoon ringi keskpunkti jargi. Kuvab
aktiivses t60s salvestatud jargmise ringi
keskpunktil pdhineva AB-abijoone.

Videokaamera valimine. Valib Ghe kuni
kaheksast kaamerast, kui on paigaldatud video
valiku moodul (Video Selection Module, VSM).

Kdverjoone plaanimine. Néitab, kuhu praegune

e ee 60
©

®6 Tikeldatud kaameravaade. Valib (ihe kahest
roolimine masina viiks. Suunatéhisena ®e kaamerasisendite komplektist (A/B/C/D voi
kasutatakse ,osutit’. ' E/FIG/H), et jagada ekraan neljaks eraldi
videokanaliks.
S| Vieoabi suuramise seaditarine,
® Kasutatakse video abil suunamise voi

Punkti méarkimine . Margib masina asukohta

punkti. Hall = GPS ei ole saadaval roolimisnurga funktsiooni sisseltilitamiseks ja

abijoonte kohandamiseks.

Punkti naasmine. Annab vahemaa tagasi
méaratud punkti. (Kui soovite tagasi méaaratud
punkti navigeerimise juhiseid, llitage sisse
sOidukivaade.)

Video abil suunamine. Paigutab navigatsiooni
suunamiseks videopildile kolmem&dtmelised
abijooned.

L)

PR . ) Roolimisnurk. Kuvab rooliratta keeramise suuna.
Punkt tlhistamine. Kustutab mérgitud punkti. >

AV

Ules- ja allaliikumise ikoonid. Nende abil
kohandatakse abijooned kaameravaatele
vastavaks.

m www.teejet.com
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Navigeerimistoimingud
ja poomi olek
GPS puudub 1k GPS-i olek GPS puudub  1iaai
STITITITI I Raja| |iikumiseviga STITITITT I

Hetketoiming M

>0,0<

48888880408

Alguskuva / 66 kuva
(vdi vajutage alguskuva nuppu)
Seadme seadistamine
Suunamine sdidukivaate abil
Suunamine pélluvaate abil
Suunamine périsvaate abil

Ekraani valikud

@ & Séidukivaate suurendamine ja véhendamine.
= =N | lkoonide v&i nuppude abil saab kohandada

a V sOidukivaadet ehk perspektiivi silmapiirini,
vahetades sdidukivaate linnulennult vaate vastu.

Pélluvaate suurendamine ja vahendamine.
Ikoonide v&i nuppude abil saab suurendada véi
vahendada ekraanil kuvatud ala.

é‘ Panoraamimine. Ekraani puudutamisel saab
“3 kasutaja viia fookuse konkreetsele kaardi

piirkonnale masinat ligutamata. Ekraanil olevad
nooled liigutavad vaade ‘ - ‘t
vastava noole suunas.

@ Maailmavaade. Laiendab ekraani vaadet kdige

laiema vdimaliku alani.

98-01440 RO n



SUUNAMISFUNKTSIOO NIDE UKSIKASJAD

Joonis 1-7: Abijoone salvestamine

@ Funktsioon, A+ miiks”
AB-abijoone kohandamiseks teie praeguse asukohaga toimige ; > 9.9 .< @‘

jargmiselt:

1. Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks _ ’
NAVIGEERIMISJA SUUNAMISVALIKUTE ikooni fg - Kas soovite anda sellele abijoonele

nime?

2. Abijoone kohandamiseks praeguse asukohaga vajutage
funktsiooni A+ MUKS ikooni & .

@ Asimuut kraadides

Asimuudil pdhineva abijoone loomiseks toimige jargmiselt:

1. Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks
NAVIGEERIMISJA SUUNAMISVALIKUTE ikooni j -

2. Asimuudi kraadide sisestamiseks vajutage ASIMUUDI

ikooni @ .
3. Maarake asimuudi kraadid sisestuskuvalt.
4. Vajutage:

» nuppu Noustu @ - seadete salvestamiseks.
» nuppu Loobu @ — klahvistikult salvestamata
valjumiseks.

5. ,Kas soovite anda sellele abijoonele nime?”
Vajutage:
» nuppu Jah - et sisestada nimi ja salvestada abijoon.
» nuppu Ei — et genereerida nimi automaatselt.

Pult alustab navigeerimisteabe esitamist.

Téiendavate asimuudil pdhinevate abijoonte loomiseks korrake
samu toiminguid nagu esimese asimuudil phineva abijoone
puhul.

Joonis 1-6: Asimuut kraadides

n www.teejet.com



O psllu piir

Pé&llu piiri maaramiseks toimige jargmiselt:

1. Sditke pdllu voi ala valisaarel soovitud asukohta.

2. Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks NAVIGEERIMIS-
JA SUUNAMISVALIKUTE ikooni s -

3. Vajutage sdiduki liikumise ajal PIIRI ikooni &.

4. Sditke pdllu vdi ala valisaar labi.

5. Piiri Idpetamiseks toimige jérgmiselt:
» Soitke alguspunktist tihe tdokaare laiuse kaugusele. Piir
suletakse au tomaatselt (valge abijoon muutub mustaks).
» Vajutage PIIRI LOPETAMISE ikooni 2. Piiri
[dpetamiseks tdmmatakse teie praeguse asukoha ja
alguspunkti vahele sirgjoon.

6. Vajutage:
» nuppu Salvesta — kui soovite piiri salvestada.
» nuppu Kustuta — kui soovite piiri kustutada.

Joonis 1-9: Piiri tdmbamise toiming on pooleli

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Joonis 1-10: Piiri salvestamine: pdlluvaade

\:l A mark

2888888000800 08
Kas soovid mérgitud piiri salvestada?

7,2 km/h ‘

Piiratud ala = 14,45 ha

Joonis 1-11: Piirid on valmis

A mark

| 8848888 884848488 |

7,2 km/h ’

MARKUS. Valise véi esimese piiri puhul ei saa
PIIRI LOPETAMISE ikooni ™ valida enne
miinimumvahemaa (viiekordne té0kaare laius) I&bimist
(ikoon on hall).

Sisepiiri loomiseks korrake samu toiminguid nagu esimese piiri
puhul.

- Amark |

| 8848888 884848488 |

7,2 km/h ’

Kui vélise voi esimese piiri loomise ajal tehti tookaar, tehakse
piirijoon tehtud tédkaarest valjapoole. Kui tokaar tehti sisemise
voi lisapiiri loomise ajal, tehakse piirijoon tehtud tédkaare sisse.

Kui soovite tlihistada uue p6llupiiri loomise ja hakata uuesti
kasutama eelmist piiri (kui see on loodud), kasutage PIIRI
TUHISTAMISE ikooni €2 .

Kdigi praeguse t60 piiride kustutamiseks kasutage PIIRI
KUSTUTAMISE ikooni & .

Kui piir on maératud, kuvatakse olekuribal teie asukoha jargi
kas ikoon PIIRI SEES @ vai ikoon PIIRIST VALIAS @ .

98-01440 RO ﬂ
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@ ' Jargmine abijoon |

o Naasmispunkt

Naasmispunkti mérkimiseks toimige jargmiselt: Teiste salvestatud abijoonte kuvamiseks toimige jargmiselt:

1. Sbitke naasmispunkti soovitud asukohta @. 1. Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks

2. Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks NAVIGEERIMISJA SUUNAMISVALIKUTE ikooni s -
NAVIGEERIMISJA SUUNAMISVALIKUTE ikooni i - 2. Vajutage JARGMISE ABIJOONE ikooni @) @ @.

3. Vajutage PUNKTI LISAMISE ikooni @. Joonis 1-13: Jargmine abijoon

A mark 7,2 km/h ‘

Joonis 1-12: Maératud naasmispunkt: sbidukivaade

A mark 1,7 km/h ’

Kui soovite vaadata, milline abijoon on aktiivne, siis vajutage
olekuribal suunamisreziimi ikooni.

Joonis 1-14: Aktiivse abijoone vaatamine

A mark 7,2 km/h ‘

Muster: AB-sirge

Nimi: Ojaserv
Kokku: 4

Kui soovite kuvada kauguse méératud punktini ja sinna sditmise
juhised, siis toimige jargmiselt:

1. Vajutage navigeerimisvalikute kuvamiseks
NAVIGEERIMISJA SUUNAMISVALIKUTE ikooni K -
2. Vajutage PUNKTI NAASMISE ikooni @&.

Maaratud punkti kustutamiseks kasutage NAASMISPUNKTI
TUHISTAMISE ikooni @.

m www.teejet.com



Matrix . 78-50187 o

FieldPilot \ Valikuline RXA-30 M‘“ﬂlx Pnﬂ

BoomPilot \ GPS-antenn 65-05226 Matrix Pro 570G Matrix Pro 840G
\ Komplekt, toend 75-30082 75-300:

- 84
Antenn RXA-30 75-30083 GLONASS-iga 75-30090 GLONASS-iga

45-05786: 6m
> 45-05787: 9m
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