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KAPITEL 1- PRODUKTOVERSIKT

Matrix™ gor det mjligt att hantera flera anslutna moduler plus GPS-kartlaggning, navigering,
FieldPilot®, BoomPilot®, och datainsamling i en enda konsol med hjalp av CAN-bus teknik. Detta
ersatter flera konsoler i hytten med ett enda robust system.

SYSTEMFUNKTIONER

+ RealView™-navigering 6ver video
Navigeringsinformation och video visas samtidigt med upp till atta kameror anslutna

+ BoomPilot® (automatisk rampsektionskontroll) kan sténga av sprut- eller spridarsektioner
automatiskt for att minska dverlappningar och eliminera mistorr

+ FieldPilot® (automatisk styrning) kan utforas pa raka eller kurviga banor.
+ Enkel att anvanda, 3-D-grafisk navigering i farg som ar precis och noggrann i all terrang

+ Ljuslistsnavigering for fordon eller spar, plus en grafisk display for fullstandig
navigeringsinformation

+ Bearbetningskartldggning/dataexport i PDF, KML eller SHP

+ Ljusstark skarm som &r lasbar i dagsljus i antingen storleken 14,5 cm (5,7 ")
eller 21,3 cm (8,4").

* Produktuppgraderingar inkluderar:
- FieldtPilot-automatiserad styrning
- BoomPailot-automatiserad bomsektionskontroll
- Tiltgyro-modul
- Bildvalsmoduler for video for upp till 8 kameror
- Extern GPS-mottagare eller antennuppgraderingar

+ Hanterar upp till 15 enskilda sektioner

+ 3-D-navigering i farg i fyra ldgen — Rak AB, Kurva AB, Cirkelpivé och Adaptiv kurva
+ 13 sprak for internationell anvandning

+ Forenklad hantering av produktkontroll och GPS-registerhallning

+ Tydliga visuella ikoner guidar anvéndaren genom menyurvalsprocessen

+ Hogkvalitativ inbyggd GPS-motor med extern antenn

+ Tva tilldmpade arealraknare

SYSTEMKOMPONENTER
Matrix 570G-konsol

Matrix 570G ar utformad for att ge manga ars tjanst under driftsférhallanden typiska for jordbruket.
Ett tatt holje, i kombination med gummiskydd for alla anslutningar innebér att dammiga miljder inte

kommer att orsaka driftsproblem. Aven om enstaka stink av vatten inte skadar enheten, &r

Matrix 570G inte avsedd for direkt exponering av regn. Var noga med att inte anvanda Matrix under

vata forhallanden.

Figur 1-1: Fram-och baksida av konsol

Inbyggd ljuslist

Strémbrytare

USB-port med gummiskydd

Ljusstark pekskarm

Standard RAM-faste

Hogtalare

Strémbrytare
GPS-antennanslutning
Integrerad RAM-montering

USB-port med gummiskydd Gummikontaktskydd

Inféllda anslutningar

Hastighetssignalanslutning
Kameraanslutning

Strdmanslutning

n www.teejet.com
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Matrix 840G-konsol

Matrix 840G &r utformad for att ge manga ars tjanst under driftsférhallanden typiska for jordbruket. Ett tatt holje, i kombination med
gummiskydd for alla anslutningar innebér att dammiga miljoer inte kommer att orsaka driftsproblem. Aven om enstaka stank av vatten inte
skadar enheten, &r Matrix 840G inte avsedd for direkt exponering av regn. Var noga med att inte anvanda Matrix under vata forhallanden.

Figur 1-2: Fram-och baksida av konsol

Inbygad ljuslist

USB-port
med gummiskydd

Ljus pekskarm

Standard RAM-faste

Hégtalare

Integrerad RAM-montering GPS-antennanslutning

Gummikontaktskydd

Hastighetssignalanslutning
Kameraanslutning

Stromanslutning

RealView-kamera

TeeJet Technologies RealView-kamera kan visa videobilder pa
Matrix-skarmen. Kameran kan koras framat for att mojliggéra
RealView-navigering 6ver video, eller s& kan den placeras for att
visa andra operativa delar av din maskinutrustning. Kameran &r
utrustad med en flexibel RAM-montering, integrerat solskydd och ger
infrarétt ljus, vilket méjliggdr tydliga videobilder dven under mérka
forhallanden.

Figur 1-3: Videokamera

oy Solskydd
h Videokamera
ay
. “ Nattbelysning
Monteringsfaste

Matrixkonsolsanslutning ar kompatibel med AgCam-kameror.



Bildvalsmoduler
En Bildvalsmodul, videoselektormodul (VSM) tillater anslutning av

GPS-antenner
TeedJet erbjuder ett komplett sortiment av hdgkvalitativa GPS-

upp till 8 videokameror till din Matrix-konsol. Modulen &r kompakt och mottagare som passar dina precisionsodlingsbehov.

robust, och kan monteras pa valfri Idmplig plats. Ingen interaktion
kravs efter installation.

Figur 1-4: Bildvalsmodul - 4-Kanal

RXA 25 och RXA-30 GPS-antennen ar en GPS-mottagare av
hdgre kvalitet med kraftigare signalfrstarkning och filtrering som
kan forbattra GPS-prestandan i omraden med ej optimal GPS-
mottagning.

Figur 1-6: GPS RXA-25-antenn

Figur 1-7: GPS RXA-30-antenn

Patch Antenna Il ger bra resultat under normala férhallanden. Den
lila storleken pa patch-antennen gér den latt att montera, och
sannolikheten for skador minskas.

Figur 1-8: GPS-antenn

FieldPilot-styrkontrolimodul
FieldPilot-styrkontrollmodulen utfor automatisk styring pa raka och
kurviga banor. Matrix-systemet kan lankas samman med FieldPilot-
systemet for att ta Gverta kontrollen dver fordonets position.
Operatéren kontrollerar det automatiska styrsystemet med Matrix —
en fordel med en enda konsol i hytten. Automatisk styrning kér ett
fordon med repeterbar noggrannhet i bade raka och béjda monster
med den nogrannhet som det antennsystem man valt erbjuder.
Férmagan att verka i dimma eller torrdammiga miljéer, dag eller natt
med hég noggrannhet innebar en battre avkastning pa investerat
kapital for utrustning, en effektivare bearbetning och en mer
uppmarksam och alert forare.

Figur 1-9: FieldPilot-styrkontrollmodul

n www.teejet.com
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BoomPilot-sektionsdelsmodul

| kombination med inbyggd mjukvara i Matrix-Matrixen, gér
Sektionsdelsmodulen (SDM) det mdjligt fér BoomPilot (automatisk
rampsektionskontroll). SDM skall kombineras med ratt
kabelanslutning fér att kommunicera med ditt BoomPilot-system,
sprutdatorenhet och/eller spruta for snabb och enkel installation.
Sektionsdelsmoduler och tillhérande kablar ar utformade for en s&
enkel montering som mdjligt och for att styra det antal rampsektioner
till vilken de &r anslutna, upp till hgst 15 Rampsektioner.

Figur 1-10: Sektionsdelsrmodul

Fotpedal
TeeJet-fotpedalen ar en bekvdm metod fér att koppla in FieldPiloten.
Den &r ansluten till systemet via SCM kabelnatet.

Figur 1-11: Fotpedal

Tiltgyromodul

Om din GPS-antennen ar monterad 4 meter éver marken, kan en
10 % sidolutning orsaka 0,6 meter missberdkning av positionen.
Den nya TeeJet-tiltgyrokompensationssmodulen korrigerar GPS-
positioneringsfel som orsakas av sidolutningssituationer. Den
monteras pa fast underlag i ditt fordon, och kommer att korrigera
GPS-signaler fran din mottagare och tillhandahalla korrigerad
positioneringsdata till din Matrix.

+ Diagnostiska lysdioder indikerar status for TGM (Stromstatus,
driftstatus, och status fér inkommande GPS-data)

+ Vaderbestandig kontakt for problemfri drift
+ Monteringshal inbyggd i kapa

« |dentifierar automatiskt GPS-sensorns baudfrekvens och
anpassar utgaende effekt efter detta

+ Kompatibel med Matrix-navigeringsystem
OBS: Om FieldPilot anvénds, & en TGM inbyggd i systemet.
Figur 1-12: Tiltgyromodul

Kablar

TeedJet-kablar ar utformade fér séker drift i tuffa miljder. Avskarmning
och vaderbestandiga anslutningar sékerstaller att kablar och
elektriska anslutningar ar fillférlitliga och problemfria.

Figur 1-13: kabel

Kabelférlangningar

Kabelforlangningar finns tillgéngliga for speciella bearbetningar.
Kontakta din TeeJet-aterforsaljare for information om
standardkablarna som medfdljer systemet inte ar tillrackligt langa.

Forlangd garanti

TeeJet erbjuder en forlangd garanti for manga navigeringsprodukter.
Ej tillgangligt pa alla marknader. Kontakta din TeeJet-aterforsaljare
for mer information.



KONFIGURATIONER Figur 1-15: Matrix med 8-Kanal eller 4-Kanal VSM & Multipla RealView-kameror

Matrix 840G
E‘\ 75-30070
7850155 | SN 75-30071 med ClearPath
GPS Antenn N

Féljande diagram visar typiska Matrix-konfigurationer. Pa grund av mangden méjliga konfigurationer, bor
dessa endast anvandas som referens.

Matrlx_ 78-50187
FieldPilot Extrautr. RXA-30 GPS antenn

p S
BoomPilot @, ——
Figur 1-14: Matrix med RealView-kamera Tillvalsutrustning SO
] Sats, monteringsfaste med sugkopp $ == Amennkabel
Matrix (- Matrix 840G 90-02349 (Matrix 570G) 65.05226
G rsson 90-02700 (Matrix 840G) & Beslagsats, RXA-30 antenn i
FieldPilot 7850155 | SN o 75-30071 med ClearPath slagsats, Matrix 570G
. GPS Antenn AN 75-30055
BoomPilot g & . q 75-30056 med ClearPath

Tillvalsutrustning

Sats, monteringsfaste med sugkopp
9002349 (Matrix 570G) )
90-02700 (Matrix 840G) £

78-00044: 4 pos.
78-00046: 8 pos. |
78-08067 Kontakthox, areal till/fran

Modul, 4 kanal Video CAN

Matrix 570G
75-30055
75-30056 med ClearPath

45-05626
Power/CAN/Data
Cable (ingér i

5| FieldPilot satser)

16-00022
78-00044: 4 pos. RealView kamera

16-00022 RealView kamera 78-00046: 8 pos.
Kontaktbox, areal till/fran t

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
Forlangningskabel kamera

%
45-05775

3 m elkabel,

batteri

TJ CAN
(Terminated)

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m Stromkabel,
Forlangningskabel kamera 12v

Hastighet / Arealbrytning-kabel

hastghet/arealbytare-kabeln bistar Matrix med ytterligare tva anslutningar som:

P Skickar en radarhastighetssignal till en extern enhet

45-08101
CAN Terminator

» Tilldter anvandaren att anvénda arealfunktionen i Matrix i serie med en extern ansténgning med en
givare eller en befintlig av/pa kontakt. Men om dessa anslutningar inte finns tillgéngliga sa kan den

medfdljande vippbrytaren manuellt sl& arealméataren av och pa. 401:0016

Batteriadapter

Anslutning till olika konsoler kraver olika adaptrar och kalibreringar.

I— 78-08068

Modul, 8 kanal Video CAN

+ Vid anslutning till TeeJet-konsoler, anvénd hastighetsadapter 45-20042
<dmata in kalibrering # 1000 (#1000 i Europa) for teeJet 8xx serie i RADAR lage,
<dmata in kalibrering # 10000 (#10000 i Europa) fér LH 70-serie, LH 85, 500-serie 5000, 6000, IC
24 och IC 34

+ Vid anslutning till Mid-Tech-konsoler kravs ingen adapter,
<Amata in kalibrering # 1000

+ Vid anslutning till Raven-konsoler anvand hastighetsadapter 45-05508 (anslut inte 12v réd trad fran
45-05.508)
<Amata in kalibrering # 730 i SP 2

Vid avkanning av rampavstangning fran en befintlig konsol, skall den grona kabeln markt 1 erhalla + vid
arealrakning. Den roda traden anvands inte i detta fall.

ﬂ www.teejet.com 98-05207 R2
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Figur 1-16: Matrix med VSM & Multipla RealView-kameror, FieldPilot och BoomPilot Figur 1-17: Matrix med VSM & Multipla RealView-kameror och FieldPilot

Matrix 840G
E 75-30070
7850155 | SN 75-30071 med ClearPath
2 GPS Antenn <

45-05786: 6 m

Matrix 840G
75-30070
75-30071 med ClearPath

Matrlx_ 78-50187
FieldPilot Extrautr. RXA-30 GPS antenn
BoomPilot

Tillvalsutrustning

Matrlx_ 78-50187
FieldPilot Extrautr. RXA-30 GPS antenn
BoomPilot

Tillvalsutrustning

45-05786: 6 m

e 45-05787:9m . 45-05787:9m
et MOMe G055 (s 100) e prienmicbe et MOmE G55 (s 100) o prienmicbe
: ; 65-05226 ’ ; 65-05226
90-02700 (Matrix 840G) Beslagsats, RXA-30 antenn  Matrix 570G 90-02700 (Matrix 840G) Beslagsats, RXA-30 antenn  Matrix 570G

75-30055
75-30056 med ClearPath

75-30055
75-30056 med ClearPath

78-00044: 4 pos.
78-00046: 8 pos.
78-08067 Kontakthox, areal till/fran

Modul, 4 kanal Video CAN

78-00044: 4 pos.
78-00046: 8 pos.
78-08067 Kontaktbox, areal till/frén

Modul, 4 kanal Video CAN

16-00022 4505626 16:00022 € =39 |l [ mwgs B b — e m— 4505626
RealView kamera Power/CAN/Data RealView kamera Power/CAN/Data
45-05617: 6 m Cable (ingar i 45-05617: 6 m Cable (ingar i

45-05618: 18 m
Forlangningskabel kamera

45-05618: 18 m
Forlangningskabel kamera

FieldPilot satser) FieldPilot satser)

TJ CAN
(Terminated)

TJ CAN

(Terminated)
45-07703

SCM strém 1/O

45-07703
SCM strém 1/O

78-08061
Styrningsmodul (SCM)

78-08061
Styrningsmodul (SCM)

CAN Terminator

‘
me |

45-08101 g l
‘

|

‘

Extern ABSC
Statuskontakt
anslutning

Styrenhet :l

45-10103 45-10103
45'g5[3[31 Kabelstam L& e Kabelstam
atterl styrning styrning
3.6 mmed }(AJrB% BoomPilot kabelstam e N 45'05381v
15 Amp Artikelnummer beroende av styrenhet Batteri 3.6 m med 15 Amp sakringar
sakringar

32-04040
Extern inkopplings-/
urkopplingsstrémstallare

32-04020
Fotkontakt,

78-05072
tivalsutrustning BoomPilot delsektionsstyrmodul

(15 sektioner)

32-04020
Fotkontakt,
tillvalsutrustning

A
32-04040

Extern inkopplings-/
urkopplingsstromstallare

(4+8)
&
(e

Styrningsventil Konsol kabelstam



Figur 1-18: Matrix med VSM, Tiltgyro och BoomPilot

Matrix
FieldPilot
BoomPilot
Tillvalsutrustning

Sats, monteringsfaste med sugkopp
90-02349 (Matrix 570G)
90-02700 (Matrix 840G)

16-00022
RealView kamera

Extrautr. RXA-30 GPS antenn

Modul, 4 kanal Video CAN

(=4
78-50155
) GPS Antenn _

45-05786: 6 m
45-05787:9m
== Antennkabel
65-05226
Beslagsats, RXA-30 antenn  Matrix 570G

75-30055
75-30056 med ClearPath

78-00044: 4 pos.
78-00046: 8 pos.
Kontakthox, areal till/fran

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
Forlangningskabel kamera

78-08057
Tilt Gyro
modul (TGM)

45-07716 J
TGM kabelstam

Bazasz
9000 I
Styrc-znhet:I

BoomPilot kabelstam
Artikelnummer beroende av styrenhet

78-05072
BoomPilot delsektionsstyrmodul
(15 sektioner)

Matrix 840G
75-30070
75-30071 med ClearPath

45-05626
Power/CAN/Data
Cable (ingar i
FieldPilot satser)

TJ CAN
(Terminated)

Extern ABSC
Statuskontakt
anslutning

Konsol kabelstam

STROM PA/AV

Tryck pa strdmbrytaren for att sld pa Matrixen. Matrix kommer nu att pabérja sin Uppstartssekvens.
Tryck och hall kort in strémbrytaren (tills skarmen blir svart) for att stanga av Matrixen.

Figur 1-19: Strémbrytare

Strémbrytare

USB-port med gummiskydd

Strémbrytare
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Uppstartssekvens

Matrixen tar ungefar 40 sekunder for att starta upp. Under denna
tid kommer TeeJet Technologies-logotypen att visas (LED-lampor
kommer att blinka och ljusstyrkan kommer att fluktuera.)

Figur 1-20: Uppstartskarm

Figur 1-21: Rensa jobdata-skarmar

Figur 1-22: Startbild

B recHnoLoGIEs

Né&r uppstartsekvensen &r klar, visas foljande meddelande:
“Vill du rensa arbetsdatan och pabérja ett nytt arbete?”

Tryck pa
» Nej — Det tidigare arbetet kommer att aterupptas.

» Ja — Ett nytt arbete kommer att uppréttas och all data fran tidigare
arbete kommer att rensas. Meddelandet “All jobbdata rensad” visas.

Valj “OK” for att fortsatta.
Startbilden kommer att visas under cirka en minut.

Startbilden listar modulens senaste version av programvaran.
Informationen finns ocksa tillganglig p& menyskarmen Om.

OBS: Ett stadigt tryck krévs vid val eller godk&nnande av
skarmalternativ. Se mer under skarmkalibrering.

Yélelet‘

Vill du rensa arbelsdalan
och pabdrja aft
nytt arbete’?

Téeéeﬁ

All arbelsdata rensad,

Téeéef

Matrix *H

ALLMAN ANVANDNINGSINFORMATION

Ett stadigt tryck kravs vid val av en skarmikon.

Vid forsta uppstarten laddar Matrixen Driftbild-skarmen som
standard. Alla efterfdljande stromcykler kommer att atervanda till
sista sidan som visades innan du stangde av.

Ikoner pa navigeringsskarmar kommer att visas och kommer att
forsvinna fran fonstret efter 6 sekunders inaktivitet. For att aterfa
dessa ikoner, peka var som helst pa skarmen.

Figur 1-23: Med och utan ikoner pa skarmen

8.0 ,‘ 1.7 257 BOD 1_4} 353

mph

acres mph acres

+w ]

w=h MW w=h M

Tryck pa ikonen for nagot menyalternativ for att visa en definition av
det objektet. For att ta bort informationsrutan, tryck nagonstans pa
skarmen.



Figur 1-24: Exempel p& informationstextruta

24

K = ge

LED Mellanrum

\&

Avstindet som visas av LED kan
bli kustomiserat. Default
Installningen &r 1.5 fot
(:4Bmeter). Ligg till énskad
mellanslag fér individuell
bearbetning.

4-p

For snabb justering av en instéllning, tryck och hall in

» PLUS/MINUS IKONERNA ==,

» UPP/NED-PILIKONERNA A V¥

» ZOOMA INJUT-IKONERNA R &

» ZOOMA IN/UT-KNAPPARNA & ¥ (endast Matrix 840G).

In/Ut-knapparna £ ¥ pa Matrix 840G kommer inte att justera Plus/
Minus- eller Upp/Ned-instaliningarna.

A\

GPS-statusandring — en popup-varning visas i cirka 2,5 sekunder.
For att ta bort en pop-up tidigare, tryck nagonstans pa skarmen.

Figur 1-25: Exempel pa GPS-statuséndring

FieldPilot frankopplad — en popup-varning visas i cirka 2,5 sekunder.

For att ta bort en pop-up tidigare, tryck nagonstans pa skarmen.

Figur 1-26: FieldPilot frAnkopplad-skarm

0.0 0.00

km/h ha

GPS-kvalitet forandrad

H Ingen GPS fill DGPS k
A

A

A H

0.00

acres

’ 9.0 p

Swath

FieldPilot Frankoppla

Ratt aktiverad Frénkoppla

Alla &ndringar sparas automatiskt.

Om Matrix arbetar i ett nytt arbetsregister kan tidigare arbeten inte
aterkallas.

Matrixen maste slas av och pa igen nar du byter eller kopplar pa add
on-utrustning till Matrix-systemet.

Rengéringsrad — Matrix-konsoler bor rengdras med milt
rengoringsmedel, som fonsterputs och en mjuk trasa. Var noga med
att inte damm eller andra nétande material raspar i pekséarmsytan.

+ Anvand en mjuk luddfri trasa.

+ Trasan kan anvandas torr eller latt fuktad med ett milt
rengdringsmedel eller etanol.

+ Se il att trasan bara ar latt fuktad, inte bl6t. Applicera aldrig
rengdringsmedel direkt pa pekskarmsytan; om rengéringsmedel
spills pa pekskarmen, sug upp det direkt med absorberande
trasa.

+ Rengoringsmedel far varken vara sura eller alkali (neutralt pH).

+ Anvand aldrig sura eller alkaliska rengdringsmedel, eller
organiska kemikalier sasom: fargthinner, aceton, toluen, xylen,
propyl eller isopropyl-alkohol eller fotogen.

+ Lampliga rengdringsprodukter finns kommersiellt tillgangliga.

+ Anvandning av felaktiga rengéringsmedel kan leda till optisk
forsamring av pekskarm och/eller funktionalitetsskador.

n www.teejet.com
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Sidolayout och navigation

Matrix &r mycket enkel att navigera. HEM-KNAPPEN @ eller HEM-IKONEN 2 ger dig tillgang till Matrix-instrumentets tre funktioner: (Verktyg, Sparfoljning och Overvakning. Dessa sex pekskarmsmenyalternativ
Vrktygn ¢% |, Driftbild B, Faltkarta &9, Realview-Navigering @ Arbetsbild LJ och Rampovervakning £2) ger snabb tillgang till Matrix-instrumentets alla ‘méjligheter.
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@ Realview-Navigeringskarmar



KAPITEL 2 - VERKTYG
\\? Verktyg anvands for att konfigurera Verktyg, BoomPilot/
»

En arbetsbredd, Fordonsinstallation,
Tiltgyromodulinstallation och FieldPilot-installation.
OBS: Alla instéllningar sparas automatiskt nér de valjs.

For att komma at Verktyg-skérmarna:

1. Tryck pA HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN /= i nedre vénstra
hormet av skarmen.

2. Vil VERKTYG B fran Hem-menyn e .

3. Valj mellan:

Py
» ¢ Verktyg — anvands for att konfigurera:

<€ Ljusramp == — anvands for att konfigurera LED-avstand
=, Skarm/Spar-lage == och installningar - for LED-
ljusstyrka.

<€ Kultur £5 - anvands for att konfigurera Enheter
Sprak % och Tidszon @

<« GPS 7% —anvands for att konfigurera
GPS-typ 7 och GPS-port ¥, samt visa GPS-
statusinformation = .

<« Instrument 8 — anvéinds for att konfigurera
Volym @) LCD-ljusstyrka -, Skarmkalibrering B och
Skarmbildsinstéliningar @b, samt visa Om-information och
information om Spara systemprogramvara €.

<« Bild ® - anvands for att stélla in individuella kameror

PV

» 7223 BoomPilot/En arbetsbredd — anvands for att
konfigurera Overlappning «#*, Férdrojning Pa 4,
Fordrojning Av £ | Antal Rampsektioner 4 och
instaliningar fér Rampsektionsbredd A

» 0O Fordonsinstallation - anvands for att konfigurera
Fordonstyp i , Antennhojd 'e® , Riktning till Ramp s%. och
instéllningar fér Rampoffsetavstand ¢’ .

&
> %}i Tiltgyromodulinstallation — anvands for att kalibrera
Tiltgyromodulen, som gdr det méjligt for tiltkorrigering for
bearbetning i kuperad eller sluttande terrang.

| 2 %) FieldPilot-installation — anvénds for att konfigurera:
<« Aktivera/Avaktivera FieldPilot €.

<« Ventilinstallation & — anvénds for att konfigurera
Ventilfrekvens, Minimal tjanstecykel Vanster, Minimal
tianstecykel Hoger och instéllningar fér Maximal
tjanstecykel.

<« Ventitest ' — verifierar att styrning ar korrekt kérad och
anvands for att finjustera oljeflddet.

<« Konfigurera FieldPilot A — anvands for att konfigurera
Grovjustering av styming, Finjustering av styrning,
Dédband- och Seframat-installningar.

Allméan information

Tryck pa ikonen for nagot menyalternativ for att visa en definition av
det objektet. For att ta bort informationsrutan, tryck nagonstans pa
skarmen.

Figur 2-1: Exempel pd informationstextruta

e

- -

LED Ljussensor

Styrkan av LED lamporna stalls
in ph den skiarmbild.

VAN

1" Hem-meny
Hem-knappen @ eller Hem-ikonen ger dig tillgang till Matrix-
instrumentets tre funktioner: Verktyg, Sparfoljning och Overvakning.
Dessa sex pekskarmsmenyalternativ (Verktyg ¢ , Driftbild @,
Fieldvy ©J | RealView-Sparfoljning @, Arbetsbild [J och
Rampévervakning £22) kan snabbt ge tillgang till Matrix-instrumentets
alla delar.

For att se Hem-menyalternativen:

1. Tryck pa HEM-KNAPPEN ® eller valj HEM-IKONEN 4> inedre
vanstra hornet av skarmen.

Figur 2-2: Hem-meny - Verktyg

W= o0

B

Bild
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« o+ VERKTYG - = LED-avstand |
' ,  Verktyg anvands for att konfigurera Ljusramp-, Kultur-, LJ usramp LED-avstand anger avstandet som illustreras av de belysta

GPS-, Instrument- och Bild-instéliningarna. gE::;%p:;?T;aglfgzz i?g_?jﬂz;grsg konfigurera LED-avstand, lysdioderna. Avstanden &r 0,04 till 9,8 fot / 0,01 till 3,0 meter.
1. Vélj VERKTYG B fran Hem-menyn B8 1 Tryck pé FLIEN FOR VERKTYG % 1. Tryck pa LIUSRAMPSIKONEN ==
2. Tryck pa FLIKEN FOR VERKTYG #° . 2. Tryck pa LIUSRAMPSIKONEN == 2. Tryck pa LED-AVSTANDSIKONEN ==,
3. Vélj mellan: ' ' 3. Anvénd inledningsskarmen for att skapa LED-avstand.
4

- 3. Valj mellan: .
» Ljusramp == — anvands for att konfigurera LED-avstand, > LED-avstind = — staller in avstandet som illust dd . Tryck pa
gusianc - —sialerin avsiandet som flUsTeras meeee . HOGER SIDOPIL P> for att g til Skarmiage.

Skérmlage och LED-ljusstyrka upplysta lysdioderna C
» Kultur £ — anvands for att konfigurera Enheter, Sprak och » Skarmldge == — avgdr om Ljusrampen representerar Sparet » FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskarmen

Tidszon / eller fordonet for Verktyg.

» GPS 7. — anvands for att konfigurera GPS-typ och GPS-port, » LED-jusstyrka - — justera LED-jusstyrka Figur 2-5: LED-avstand

samt visa GPS%tatusinformation ELLER : -

» Instrument & — anvands for att konfigurera Volym, LCD- Trvek b4 SIDOHOGERPIL P for att bladdra igenom alla ) &.1 _ifa ®

ljusstyrka, Skarmkalibrering och Skarmbildsinstéliningar, samt se inrztéllr?ingar rafl biaddra igenom A G ‘@Je \@'

Om-information och information for Spara systemprogramvara

» Bild @ - anvinds for att stalla in individuella kameror OBS:  Skarmen visar nuvarande installningar. Vid en

. installningsskarm, tryck pa ikonen for att visa tillgangliga
F|gur 2-3: Verktyg fabriksinstaliningarna och instéliningsOmraden.

2 ma ® Figur 2-4: Ljusrampsalternativ
&= 00 N\ <.
oo = o0 WV W

50

A >

LED
Mellanrum

0,46 m

o 4-p

Ljuslist Kultur

N

-



== Skarmlage

Skarm/Spar-lage avgdr huruvida Ljusrampen representerar Sparet

eller fordonet.

1.
2.
3.

Tryck p4 LIUSRAMPSIKONEN ==,
Tryck p4 SKARMIKONEN ==,

Tryck pa UPP/NED-PIL-IKONERNA & ¥ for att viixla mellan:
» Spar - lysdioderna representerar Sparet och den rorliga LEDn

representerar fordonet.

» Fordon — centrum-LEDn representerar fordonets placering

och den rorliga LEDn representerar Sparet.
Tryck pa
» HOGER SIDOPIL W for att ga till Skarmlage.

» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskarmen

for Verktyg.

Figur 2-6: Skarmlage - Forgon

== a0 W I

i B Display Lige

Fordon

o 4~ p

Figur 2-7: Spar Ljusramp

s

@ O

Tanda ljus pa vanster sida
av Ljusrampen kréver en
styrjustering till hoger.

Tanda ljus pa hoger sida
av Ljusrampen kréver en
styrjustering till vanster.

Figur 2-8: Skarmlage - Fordon

W= a0 VW I

o Display Lige

N 4=p

Figur 2-9: Fordon Ljusramp

EEEEcEETy

w@)(@w

Ténda ljus pa vanster sida
av Ljusrampen kraver en
styrjustering till vanster.

Tanda ljus pa hoger sida
av Ljusrampen kréver en
styrjustering till héger.

LED-ljusstyrka
LED-ljusstyrka justerar ljusstyrkan for Ljusramplysdioderna. Omradet
ér0-100.
1. Tryck pa LIUSRAMPSIKONEN ==,
2. Tryck pa LED-LJUSSTYRKEIKONEN .
3. Tryck pa PLUS/MINUS-IKONERNA = = fér att justera LED-
ljustyrka.
<qHdgre nummer, desto ljusare LEDer.
<«dLigre nummer, desto svagare LEDer.
4. Tryck pa
» RUTIG FLAGGA F& for att slutfora Ljusrampinstallationen.
» FLIKEN FOR VERKTYG #% for att aterga till huvudskérmen
for Verktyg.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA = == for att
snabbt justera instéllningar.

Figur 2-10: LED-ljusstyrka
oS = o0 W W

LED Ljussensor
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-
&3 Kultur

Kultur anvands for att konfigurera Enheter, Sprak och Tidszon.

1. Tryck pa FLIKEN FOR VERKTYG #*
2. Tryck pa IKONEN FOR KULTUR 5.
Vélj mellan:
» Enheter " - definierar systemméatenheter
» Sprak % - definierar systemsprak
» Tidszon @ — faststaller lokal tidszon
ELLER
Tryck pA HOGER SIDOPIL W for att bladdra igenom alla
installningar.
OBS: Skarmen visar nuvarande instéllningar. Vid en
installningsskarm, tryck pé ikonen for att visa tillgangliga
fabriksinstallningarna och installningsOmréaden.

Figur 2-11: Kultur

“ Enheter

Enheter definierar systemmétenheter (USA eller Meter).
1. Tryck pa IKONEN FOR KULTUR 5.

2. Tryck pa ENHETSIKONEN ",

3. Tryck pa UPP/NED-PIL-IKONERNA & ¥ f5r att vaxla mellan:

» USA
» Meter

4. Tryck pa

» HOGER SIDOPIL I for att ga till Sprak.
» FLIKEN FOR VERKTYG #% for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.
OBS: Denna installning kravs for FieldPilot- och Tiltsensor-
anvandning, liksom for korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-12: Enheter

et

P

Lt

Enheter

N -

/S a0 XN N S0 o0 N

% Sprak
Sprak definierar systemsprak. Alternativen inkluderar tjeckiska,
danska, nederléndska, engelska, franska, tyska, ungerska,
italienska, polska, portugisiska, ryska, spanska och svenska.
1. Tryck pa IKONEN FOR KULTUR 5.
2. Tryck pa SPRAKIKONEN %%,
3. Tryck pa UPP/NED-PIL-IKONERNA A ¥ for att vixla mellan
sprak.
4. Tryck pa
» HOGER SIDOPIL W for att ga till Tidszon.
» FLIKEN FOR VERKTYG #% for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.
OBS: Tryck & hall in UPP/NED-IKONERNA A ¥ for att snabbt
justera installningar.

OBS: Denna instélining kréavs for FieldPilot- och Tiltsensor-
anvandning, liksom for korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-13: Sprak

g

= o0 ¢

-
v

Svenska

7 4 p



@ Tidszon

Tidszon faststaller lokal tidszon.

1. Tryck pa IKONEN FOR KULTUR 3.
2. Tryck pa TIDSZONIKONEN @ .

3. Tryck UPP/NED-PILIKONERNA A ¥ f5r att valja en lamplig
tidszon.

4. Tryck pa
> RUTIG FLAGGA k& for att slutfira Kulturinstallationen.
» FLIKEN FOR VERKTYG % for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.

OBS: Tryck & hall in UPP/NED-IKONERNA A ¥ for att snabbt
justera installningar.

Figur 2-14: Tidszon

& =00 A B
4
v -“merli; ; :dlgria :
’n) d « =

Tidszoner listas i bokstavsordning efter kontinent och darefter stad.

En forteckning 6ver kontinenter och stader finns i Bilaga B.

GPS anvands for att konfigurera GPS-typ och GPS-port, samt visa
GPS-statusinformation.

1. Tryck pa FLIKEN FOR VERKTYG #*
2. Tryck pa GPS-IKONEN .,
3. Valj mellan:
» GPS-typ #* — valj sandningar for GPS-kalla
» GPS-port ¥~ — stller in (D)GPS COM-port
» GPS-status . — visar information om GGA/VTG

(Datahastigheter), Num Sat, HDOP, PRN and Kvalitet.
ELLER
Tryck pA HOGER SIDOPIL W for att bladdra igenom alla
installningar.
OBS: Skarmen visar nuvarande instéllningar. Vid en
installningsskarm, tryck pé ikonen for att visa tillgangliga
fabriksinstallningarna och installningsOmraden.

Figur 2-15: GPS

“, GPS-typ
GPS-typ anpassar systemet for att acceptera séandningar for
GPS-kélla eller DGPS-kalla.

1.

Tryck pa GPS-IKONEN 7.

2. Tryck pa GPS-TYP-IKONEN .,
3. Vi

» Endast GPS - okorrigerade signaler
» Endast DGPS - differentialt korrigerade signaler
» GPS/DGPS - bada signaltyperna

4. Tryck pa

» HOGER SIDOPIL W for att g4 till GPS-port.
» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.

OBS: Denna installning kravs for FieldPilot- och Tiltsensor-

anvéndning, liksom for korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-16: GPS-typ

KN =00 Y WY
ZI-
g o=
GPS/DGPS Extern Status

7 -

o5 == 00

oL

=

N
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- GPS-port

GPS-port staller in portdverforing till intern eller extern.

1. Tryck pa GPS-IKONEN 7.

2. Tryck pa GPS-PORT-IKONEN 7%,

3. Vil
» Intern — anvand intern (D)GPS (om utrustad) och sand ut
P Extern — mottag extern (D)GPS-data

4. Tryck pa
» HOGER SIDOPIL W for att ga till GPS-status.
» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskérmen
for Verktyg.

OBS: Denna instéllning kravs for FieldPilot- och Tiltsensor-

anvandning, liksom fér korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-17: GPS-port

GPS Port :
| ey O Intern

!. * : Extern

/..;\ 4 b

OBS: Att arbeta med GPS-signaler sdsom Omnistar HP/XP eller
RTK kréver att GPS-porten skall stéllas till Extern.

Lagsta Konfigurationskrav For Extern Mottagare

Innan Matrix ansluter och arbetar med en extern GPS-mottagare,
maste de minimala konfigurationskraven vara uppfyllda.

Serieport-installningar

Baud: 19-200
Bit: 8
Paritet; Ingen
Stoppbit: 1

Serieport, anslutningskrav
Hane 9-pin RS-232 serikabel
OBS: Kan krava nollmodemadapter beroende pa mottagarens

stift.
GGA 5Hz
VTG 5Hz
ZDA 0,2 Hz

. GPS-status
GPS-status visar information om datahastighet, antal satelliter i sikte,
och satellit-kvalitet och ID.

1. Tryck pa GPS-IKONEN 7.

2. Tryck p& GPS-PORT-IKONEN %, for att visa data inklusive:
<«4GGANTG (datahastighet) — antalet GPS-positioner per
sekund.
<4Num Sats — antalet GPS-satelliter i sikte (minst 4 krévs for
DGPS)
<«HDOP - ett métt av satellitgeometristyrka i det horisontella
planet. Ett HDOP varde pa mindre an 2 ar att foredra.
<«4PRN - nuvarande DGPS-satellit-ID. (se diagram PRN)
<4 GGA Kvalitet — nuvarande kvalitetsindikator av GPS-signal.
(se diagram GGA)

3. Tryckpa
» RUTIG FLAGGA & for att slutféra GPS-installationen.

» FLIKEN FOR VERKTYG #% for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.

OBS: Om GPS gj &r tillganglig, kommer alla poster att vara

"ogiltiga”

Figur 2-18: GPS-status

GGA-varde: SHz

&

SC i TAEE WTG-varde:1Hz
0/;;’ Mr Sats: 10
& HODOP: 1
\;H@ ! PRN: 134
]lIIJII]_Ij,lJI] Gon-kvalitet:2

Mottagare:1

~ < - b



PRN

Véstra USA 135

Ostra USA 138

Centrala USA 135 eller 138

Sydamerika N/A

Europa 120 eller 124
GGA-krav

GGA-kvalitet som kravs for att kun

na arbeta med olika typer av

signaler kan variera. Se tabellen nedan for krav.

Omnistar HP/XP 5 10 cm
RTK 4 4cm
Glide 9 <Im
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im
Endast GPS 1 <3m

@ Volym

Volym justerar volymnivan fér hogtalaren. Omradet &r 0 - 100.
1. Tryck pa INSTRUMENTIKONEN &,

2. Tryck pa VOLYMIKONEN @,

3. Tryckpa PLUS/MINUS-IKONERNA =+ = fér att justera
volymniva.

<qHdgre nummer, desto starkare ljud.

<L4gre nummer, desto svagare ljud.

Tryck paTryck pa

» HOGER SIDOPIL P> for att ga till LCD-ljusstyrka.

» FLIKEN FOR VERKTYG 4% for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.

OBS: Tryck & héllin PLUS/MINUS-IKONERNA = = féir att
snabbt justera installningar.

Figur 2-20: Volym

ﬁ Instrument

Instrumentinstallation anvands for att konfigurera

Volym, LCD-ljusstyrka, Skarmkalibrering och Sk&rmbildsinstaliningar,
samt visa Om-information och information om Spara
systemprogramvara.

1. Tryck pa FLIKEN FOR VERKTYG #*

2. Tryck pa INSTRUMENTIKONEN @.

3. Valj mellan:
» Volym @ — justerar volymen pé hdgtalare
P LCD-ljusstyrka - - justerar Instrumentsk&rmens ljussyrka
» Pekskarmskalibrering @ — anvinds for att tvinga en
pekskérmskalibrering
» Skarmbild @8 - Jater skarmbilder sparas pa ett USB-minne
» Om/Spara @ - visar systemets programvaruversion samt
programvaruversioner av moduler anslutna till CAN-bussen

ELLER

" : = £
Tryck pd HOGER SIDOPIL P> for att bladdra igenom alla vt - _ia @ @
instéllningar. )x(» e '@@ \ ,

OBS: Vid en installningsskarm, tryck pa ikonen for att visa
tillgangliga fabriksinstéliningarna och installningsOmraden.

Figur 2-19: Instrument

o5 == 00

Skarmbild

a
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LCD-ljusstyrka
LCD-ljusstyrka justerar ljusstyrkan pa Instrumentskérmen.
Omrédet &r 0 - 100.

1. Tryck pa INSTRUMENTIKONEN &,

2. Tryck pa LCD-LJUSSTYRKEIKONEN . .

3. Tryck pa PLUS/MINUS-IKONERNA =+ = fir att justera LED-
ljustyrka.
<qHogre nummer, desto ljusare LCD.
<qL&gre nummer, desto svagare LCD.

4. Tryck pa
» HOGER SIDOPIL I for att ga till pekskarmskalibrering.
» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskérmen
for Verktyg.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA = == for att

snabbt justera installningar.

VARNING!: Varma miljéer éver 50 kan orsaka en Hog Temperatur
Varning. Instrumenten kommer automatiskt att tona ned
skarmen for att minska Instrumenttemperaturen.

Figur 2-21: LCD-ljusstyrka

s == 00 O ¥

LCDO-|jusstyrka

Pekskarmskalibrering med programvaruversion ~ Figur 2-23: Pekskarmskalibrering

fran 1.00 till 1.02
Pekskarmskalibrering anvands for att tvinga en pekskarmskalibrering
nasta gang en stromcykel intréffar.
1. Tryck pa INSTRUMENTIKONEN &, B g
2. Tryck pa KALIBRERA PEKSKARM-IKONEN &, SiaEE P =

3. Tryck p4 HAND-IKONEN * for att aktivera processen for ]
pekskarmskalibrering. % ol g

4. "Tvinga pekskarm kalibrering nasta gang enheten startas upp?"
Tryck pa

N = 0© \"‘ \&

» Ja - for att &tervanda till skdrmen for pekskarmskalibrering. N 4 35
Kalibreringen kommer att utféras nar strommen till Instrumenten '
&r cyklat. . .
P Nej - for att aterga till skarmen for pekskarmskalibrering Nésta strmcykel

5. Tryck pa Skarmen for kalibrering visas innan Instrumenten startas upp.
» HOGER SIDOPIL P for att ga till Skérmbild. 1. “TSLIB-kalibreringsverktyg Peka pa harkors for att kalibrera”
for Verktyg. 2. Instrumenten kommer att ateruppta uppstart.

Figur 2-22: Pekskarmskalibrering

sekunder att slutfora.

Figur 2-24: Process for pekskarmskalibrering

Efter det femte harkorset har pekats pa, tar kalibreringen ca 30 - 45

7 == 00 ¢

Pekskarm

i o
- TSLIB calibration utility:-!
Touch crosshair to calibrate




@ Pekskarmskalibrering med programvaruversion
1.03
Pekskarmskalibrering anvands for att aktivera en
pekskérmskalibrering.
1. Tryck pa INSTRUMENTIKONEN &,
2. Tryck pa4 KALIBRERA PEKSKARM-IKONEN ()
3. Tryck pd HAND-IKONEN ™ for att aktivera processen for
pekskérmskalibrering.
4. “Paborja pekskarmskalibrering?’
Tryck pa
» Ja — for att paborja pekskarmskalibrering.
» Nej - for att aterga till skarmen for pekskarmskalibrering
5. Tryck pa en serie av 5 harkors +.
6. Tryck pa OK for att slutfora pekskarmskalibrering.
7. Tryckpa
» HOGER SIDOPIL I for att ga till Skérmbild.
» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskérmen
for Verktyg.

Figur 2-25: Pekskarmskalibrering

Figur 2-26: Process for pekskarmskalibrering
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Tryck pé ok lar all
slutitra kalibrering

Dwetta meddelande kommer

all 1orsvinna eller
10 sekundar om du inta

kan stanga det och kommer

all slarla om
ftir pekskarm

[OCESSEr
alibraring

\&

@ Skarmbild

For att underlatta vid felsékning av problem ute i falt, kan
slutanvandaren anvanda Skarmbild for att spara en bild till ett USB-
minne, sedan e-posta bilden for att bista personal.

Nar Skarmbild ar aktiverat, visas en SKARMBILDSIKON ®svre
hogra hornet pa varje skarm.

Aktivera/Avaktivera

1. Tryck p& INSTRUMENTIKONEN (]
2. Tryck pa SKARMBILDSIKONEN @4,
3. V]
» Aktivera
» Avaktivera
4. Tryck pa
» HOGER SIDOPIL P for att ga till Om/Spara.
» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskérmen
for verktyg.

Figur 2-27: Skarmbild

2 3 e
== 00 WV ¥

Skirmbild

n www.teejet.com

98-05207 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

Ta en bild Figur 2-29: Om Matrix 570G

1. Séttiett USB-minne i USB-porten.
2. Tryck pa SKARMBILDSIKONEN @4.
OBS:  Skarmbild fangar inte live-utmatning fran video.

=00

O

Figur 2-28: Exempel pa Skarmbild pa skarmen

Matriz 570 G
viL0R2K

£ 2000 Teajet Technologies linois, LLC. il il
SDM: v1.00 —
SCM: w1 00i |

VSM: V100 -

A < - b

Figur 2-30: Om Matrix 840G

© Om/Spara ol -~y ‘:‘\,?
Skarmen for Om/Spara visar systemets programvaruversion samt 7% e 00 2 \QI

programvaruversioner av moduler anslutna till CAN-bussen.

For att se systeminformation:
Makrix 840 G e

1. Tryck pa INSTRUMENTIKONEN @. £ 2010 Wl mck L B B
2. Tryck pa OM-IKONEN @ for att se data inklusive: SCM: v1.04g ; -
<«Modellnummer for enhet P Y —
<4 Mjukvaruversion
<«Anslutna moduler Pl ‘ - @
3. Tryck pa -

» RUTIG FLAGGA & for att slutfora Instrumentinstallationen.
» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.

Spara Om-information

For att underlatta vid felsdkning av problem ut i falt, kan
slutanvandaren anvanda Spara for att ladda ned en textfil
innehallandes nuvarande mjukvaruinformation till ett USB-minne,
sedan e-posta filen for att bista personal.

1. Tryck pa INSTRUMENTIKONEN &,
2. Tryck pa OMIKONEN @.

3. Séttiett USB-minne i USB-porten.

4

. Tryck pa IKONEN SPARA lw.

“Versionsinformation har sparats pa USB-enhet” kommer att
bekrafta att data har sparats.

5. Tryck pa
» RUTIG FLAGGA & for att slutfora Instrumentinstallationen.
» FLIKEN FOR VERKTYG #* for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.

OBS: IKONEN SPARA B ir inte tillganglig for val (nedtonad)

forrén ett USB-minne ar ordentligt isatt.

Figur 2-31: Om Verifiering

L= el v D
p s (X}

Matrix 5

o 200 Versioninfarmation sparades pd

AL tummdisken.

SDM:

SCM:

VEM: *

A < -



@ 3ilg

Bildinstallation anvands for att stalla upp individuella kameror vid
anvandning av en Atta (8) -kanal- eller Fyra (4) -kanal-bildvalsmodul
(VSM). Upp till 8 kameror kan konfigureras om en VSM &r
installerad.

OBS Omen VSM inte &r installerat, s& &r BILDINSTALLATION @®
inte tillganglig for val (nedtonad).

Figur 2-32: Bild Ej Tillganglig

== 00

Ljuslist

OBS: Bildinstallation kommer inte att dndra instéllningen for en
direkt ansluten kamera aven nar en VSM &r i systemet.
Justeringsalternativ kommer inte att paverka en direkt
ansluten kamera.

Atta-kanal VSM

Nar en atta(8)-kanal VSM ar i systemet, kan upp till atta (8) kameror
installeras och konfigureras.

1. Tryck pa FLIKEN FOR VERKTYG #*

2. Tryck pa BILDIKONEN @,

3. Vil

» KameraA ®
» Kamera B ®
» Kamera C ®
» KameraD ®
» KameraE ®
» Kamera F ©
» Kamera G ®
» KameraH ®
ELER

Tryck pa HOGER SIDOPIL W for att bladdra mellan alla
kameror.

4. Markera lamplig kryssruta(or):
» Normal-ABC

» Omvand - DA
» Upp och ned -VBC
» Omvand & Upp och ned -0gav
5. Tryck pA HOGER SIDOPIL W for att bladdra mellan de
aterstdende kamerorna.
6. Tryck pa
» RUTIG FLAGGA & fr att slutfora Bild-installationen.
» FLIKEN FOR VERKTYG #% for att aterga till huvudskarmen
for Verktyg.

Figur 2-33: Bild m/Atta-kanal VSM

Figur 2-34. Kamerakonfiguration

Py

e @

W &

Pas
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00 vV &
108A

[ VBC
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8-kanal VSM m/EndastA, B,C & D Fyra-kanal VSM Figur 2-37: Bild m/Fyra-kanal VSM
. ; Nér en fyra(4)-kanal VSM &r i systemet, kan upp till fyra (4) kameror _
Om kameror endast installeras i portarna A, B, C och D, kommer ) _ _ = A
kameror E, F. G och H inte vara filgangliga for konfigurering. installeras och konfigureras. Endast kameraA, B, C och D kommer = . g B o Q @
gangig g 9 att finnas tillgangliga for installation. )% l@@ \—'

Figur 2-35: Kamerakonfiguration

1. Tryck pa FLIKEN FOR VERKTYG #*

R e 2. Tryck pa BILDIKONEN @
}ﬁ‘ == 90 é \®’ 3. Vi

» KameraA ®
» Kamera B ®
» Kamera C ® :
» Kamera D ® /\ >
ELLER N ]

Tryck pa HOGER SIDOPIL W for att bladdra mellan alla
kameror.

/,.:\ » 4. Markera lamplig kryssruta(or):
= » Normal - ABC

Figur 2-36: Bild m/Fyra-kanal BVM » Omvind - DA
» Upp och ned -vBC

w e “Eﬁ a \®’ > Omvénd"& Upp och ned -0 GV
N L B ' 5. Tryck pa HOGER SIDOPIL W for att bladdra mellan de

aterstaende kamerorna.

6. Tryck pa
I_ OEA » RUTIG FLAGGA k& for att slutfora Bild-installationen.

» FLIKEN FOR VERKTYG #% for att aterga till huvudskarmen s |
for Verktyg. /"“\ 4 »

[ VBC

N



Py BOOMPILOT/EN ARBETSBREDD Figur 2-39: Rampsektionsinstallation (SDM upptéckt)

BoomPilot-installation anvéands for att konfigurera N
Overlappning, Fordrdjning Pa, Fordrojning Av, Antal % S l@@ & \@’

Rampsektioner och instéllningar for Rampsektionsbredd.

En arbetsbredd ar tiligénglig nar en SmartKabel eller
Sektionsdelsmodul (SDM) inte ar narvarande. Konfigurationer for
Overlappning, Fordrdjning P4, Fordrojning Av, Antal Rampsektioner e 1= e

kommer inte att vara tillgéngliga, och endast en Rampsektionsbredd

BoomPilot-installation

) o 4 14.6m *
Om en SmartKabel eller Sektionsdelsmodul (SDM) ar narvarande, /r-\ »
. . 1
kan upp till 15 Sektionbredder anges.

Qs EEE
1. Valj VERKTYG & fran Hem-menyn eioe . & Overlappning

2. Tryck pa FLIKEN FOR BOOMPILOT/EN ARBETSBREDD Overlappning avgor mangden dverlappning som tillts nar

3. Vélj mellan: Rampsektionerna slas av och p4 med BoomPilot.

~ . H»_ . o g1 . .
r Overlappmng <" — bestdmmer storleken pa tillaten 1. Tryck pa IKONEN FOR OVERLAPPNING <"
dverlappning

» Fordrojning Pa @ — faststaller tidpunkten da

Rampsektionsventilerna ska slas pa »> 0%

B Fordrojning Av 2 — faststaller tidpunkten da > 50%

Rampsektionsventilerna ska slas av > 100/‘:

> Antal Rampsektioner 4 — faststaller antalet tillgangliga 3. Tryck pa ‘

Rampsektioner B » HOGER SIDOPIL P> for att g4 till Fordrjning Pa.

» Rampsektionsbredd 2 — faststéller varje Rampsektions P FLIKEN FOR BOOMPILOT/EN ARBETSBREDD “* for att
bredd aterga till huvudskérmen fér Rampsektionsinstallation.
ELLER

Tryck pa HOGER SIDOPIL > for att bladdra mellan alla

installningar.

OBS: Skarmen visar nuvarande instéllningar. Vid en
installningsskarm, tryck pa ikonen for att visa tillgangliga
fabriksinstallningarna och installningsOmraden.

OBS: BoomPilot-instéllningar &r endast synliga och nédvéndiga

om en SmartKabel eller SDM &r nérvarande. Om ingen &r
narvarande, se sektionen for Enskild Sektion-instéllining.

2. Tryck pa UPP/NED-PIL-IKONERNA & ¥ for att vaxla mellan:

Figur 2-40: Overlappning

Figur 2-41: Exempel p& Overlappning

m www.teejet.com
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A Fordrojning P4 £ Fordrojning Av A Antal Rampsektioner
Fordrojning Pa fungerar som en "se framat" for att faststélla Fordrojning AV fungerar som en "se framat" for att faststalla Antal Rampsektioner faststaller antalet tillgdngliga Rampsektioner,
tidpunkten da Rampsektionsventilerna ska sattas pa exakt nar du tidpunkten da Rampsektionsventilerna ska slas av exakt nar du fran 1 till 15 beroende pa vilken SmartKabel eller Sektionsdelsmodul

kommer in i ett Omrade som inte har bearbetats. Om Rampen satts  kommer in i ett Omrade som har bearbetats. Om Rampen slas av for  (SDM) som upptécks.
pa for tidigt nér du kommer in i ett icke-bearbetat Omrade, minska tidigt nar du kommer in i ett bearbetat Omrade, minska Fordrdjning 1. Tryck pa IKONEN FOR ANTAL RAMPSEKTIONER A

Fordréjning Pa-instaliningen. Om Rampen sétts pa for sent nér Av-instéllningen. Om Rampen slas av for sent nar du kommer in i . ) AV .
du kommer in i ett icke-bearbetat Omrade, dka Fordrdjning Pa- et bearbetat Omrade, dka Férdrajning Av-instéliningen. Omradetar 2 Tryck pa IKONERNA FOR UPP/NED PIL for att faststalla
instéliningen. Omradet &r 0,0 - 10,0 sekunder. 0,0 - 10,0 sekunder antal Rampsektioner.
\ “ . i b \ o N A 3. Tryck pa ‘

1. Tryc.I.< pa. IKONEN FO"R FORF)ROJNING PA = 1. Tryc.I.( pa. IKONEN FC.).R FORF)ROJNING AV - » HOGER SIDOPIL P> fér att g4 till Rampsektionsbredd.
2, Anvandelnledmngsskarmen for att skapa en fordrojningstid. 2, Anvandemledmngsskarmen for att skapa en fordrojningstid. » FLIKEN FOR BOOMPILOT/EN ARBETSBREDD “ for att
3. Tryckpa 3. Tryckpa . aterga till huvudskérmen for Rampsektionsinstallation.

» HOGER S_I.DOPIL P> for att ga till Fordrojning Av. ) » HOGER S.I.DOPIL P> for att ga till Antal Rampsektlone[. OBS: Tryck & hallin UPP/NED-IKONERNA A ¥ £ att snabbt

» FLIKEN FOR BOOMPILOT/EN ARBETSBREDD = for att » FLIKEN FOR BOOMPILOT/EN ARBETSBREDD = for att justera installningar.

aterga till huvudskarmen for Rampsektionsinstallation. aterga till huvudskarmen for Rampsektionsinstallation. i ) i i}

. e g . N OBS: Vid mer &n en sektion kommer det totala antalet steg for att

Figur 2-42: Fordrommq Pa Figur 2-43: Fordrolnmq Av

slutfora BoomPilot-installationen att &ndras respektive.

@ @ Figur 2-44: Antal Rampsektioner
o5 == 00 N W ¢ = 00 O W PN o
--- L --- Fercining )\““ = 00 !Q 4
EEE HEEE o

A 4 b 7 4 b |
o 4-p

N



2. Rampsektionsbredd
Rampsektionsbredd faststaller bredden pa varje Rampsektion.
Avstanden ar 0,0 - 50,0 meter. Med blicken korad framat, ar
Rampsektionerna ordnade fran vanster till hdger Idngs Rampen.
1. Tryck pa IKONEN FOR RAMPSEKTIONSBREDD A
2. Anvand inledningsskarmen for att skapa Rampsektionsbredd..
3. Tryckpa
» HOGER SIDOPIL W for att fortsétta till de aterstaende
inviduella Rampsektionsbredderna.
» RUTIG FLAGGA & for att slutféra
Rampsektionsinstallationen.
» FLIKEN FOR BOOMPILOT/ENSKILD SEKTIONS-
INSTALLATION == {or att aterga till huvudskarmen for
Rampsektionsinstallation.

OBS: Vid inmatning av Rampsektionsbredd, maste summan av alla
sektionerna vara storre an 34 tumm / 0,9 meter.

OBS  Enskilda Rampsektioner kan stéllas in i olika bredder.
OBS: Denna instélining krévs for anvandning av FieldPilot.
Figur 2-45: Rampsektionsbredd
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En arbetsbredd

En arbetsbredd ar tillganglig nér en SmartKabel eller

Sektionsdelsmodul (SDM) inte ar narvarande. Konfigurationer for
Overlappning, Fordrojning Pa, Fordrojning Av, Antal Rampsektioner

kommer inte att vara tillgéngliga, och endast en arbetsbredd kan

anges.

2. Rampsektionshredd

Rampsektionsbredd faststaller hela arbetsbredden. Avstandet ar

0,9 - 50,0 meter.
1. Valj VERKTYG B fran Hem-menyn BEE .

2. Tryck pa FLIKEN FOR BOOMPILOT/EN ARBETSBREDD .

3. Tryck pa B
» IKONEN FOR RAMPSEKTIONSBREDD 2.
» HOGER SIDOPIL .

4. Anvand inledningsskarmen for att skapa arbetsbredd.

o

Tryck pa

» RUTIG FLAGGA & for att slutfora
Rampsektionsinstallationen.

aterga till huvudskarmen for Rampsektionsinstallation.

OBS:

OBS:

Skérmen visar nuvarande instélining. Vid en
installningsskarm, tryck pé ikonen for att visa tillgangliga
fabriksinstallningarna och installningsOmraden.

Denna instalining kravs for anvandning av FieldPilot och
Tiltsensor.

Figur 2-46: Enskild Rampssektionsbredd (Ingen SDM)
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Figur 2-47: Post fér Enskild Rampsektionsbredd
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FORDONSINSTALLATION

Fordonsinstallation anvands for att konfigurera
Fordonstyp, Antennhdjd, Riktning till Ramp och
Rampoffsetavstand.
1. V&l VERKTYG B fran Hem-menyn B .
2. Tryck pa FLIKEN FOR FORDONSINSTALLATION s® .
3. Valj mellan:
» Fordonstyp o BEN- valjer den typ av fordon som béast
motsvarar ditt fordon
» Antennhojd lee — staIIer in hojden pa antennen fran marken
P Riktning till Ramp 06 oo — anger om Rampen finns bakom
eller framfér GPS-antennen
» Rampoffsetavstand ¢ — definierar avstand fran GPS-
antennen till Rampen
ELLER
Tryck pa HOGER SIDOPIL P for att bladdra igenom alla
instéllningar.
OBS: Skérmen visar nuvarande instéllningar. Vid en
installningsskarm, tryck pa ikonen for att visa tillgangliga
fabriksinstéliningarna och instéliningsOmréaden.

00

Figur 2-48: Fordonsinstallation

5= 50 % &

Spar

L EE I Fordonstyp
Fordonstyp véljer den typ av fordonsstyrning som bast motsvarar ditt
fordon.

p

1. Tryck pa IKONEN FOR FORDONSTYP i
2. Tryck pa IKONERNA FOR UPP/NED-PIL A V for att vaxla
mellan:
» Framhjulsstyrning i (anvands aven for troskor)
» Midjestyrd
» Band £2
3. Tryckpa
» HOGER SIDOPIL > for att ga till Antennhgjd.
» FLIKEN FOR FORDONSINSTALLATION s for att aterga il
huvudskarmen for Fordonsinstallation.
OBS: Denna instélining krévs for FieldPilot- och Tiltsensor-
anvandning, liksom for korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-49: Fordonstyp

>

s Antennhojd
Antennhgjd staller in antennhéjden fran marken. Avstanden ar
0,0-32,8fot/0,0-10,0 meter.

1. Tryck p4 IKONEN FOR ANTENNHOJD oo
2. Anvand inledningsskarmen for att faststélla antennhdjd.
3. Tryck pa

» HOGER SIDOPIL W for att ga till Antennhdjd.

» FLIKEN FOR FORDONSINSTALLATION &'® for att aterga il
huvudskarmen fér Fordonsinstallation.
OBS: Denna installning kravs for FieldPilot- och Tiltsensor-
anvéndning, liksom for korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-50: Antennhéjd
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ss e Riktning till Ramp
Riktning till Ramp anger om Rampen ligger bakom eller framfér
GPS-antennen nar fordonet ror sig framét.

1. Tryck pa IKONEN FOR RIKTNING TILL RAMP oo oo
2. Tryck pa IKONERNA FOR UPP/NED-PIL A WV for att vaxla
mellan:
> Bakat oo — anger att Rampen finns bakom GPS-antennen
> Framét oo — anger att Rampen finns framfér GPS-antennen
3. Tryckpa
» HOGER SIDOPIL W for att ga till Rampoffsetavstand.

» FLIKEN FOR FORDONSINSTALLATION &' for att aterga il
huvudskarmen fr Fordonsinstallation.
OBS: Denna instélining krévs for FieldPilot- och Tiltsensor-
anvandning, liksom for korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-51: Riktning till Ramp

¢e. Rampoffsetavstand
Rampoffsetavstand definierar avstandet fran GPS-antennen till
Rampen. Avstanden ar 0,0 - 50,0 meter.
1. Tryck pa IKONEN FOR RAMPOFFSETAVSTAND o
2. Anvand inledningsskarmen for att faststélla offsetavstand.
3. Tryckpa

» RUTIG FLAGGA & for att slutfora Fordonsinstallationen.

» FLIKEN FOR FORDONSINSTALLATION &® for att aterga till
huvudskarmen for Fordonsinstallation.

OBS: Denna instélining krévs for FieldPilot- och Tiltsensor-
anvéndning, liksom for korrekt drift av BoomPilot.

Figur 2-52: Rampoffsetavsténd
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TILTGYROMODULINSTALLATION

2~ Tiltgyromodulinstallation (TGM) anvands for att
kalibrera gyron, som gér det majligt for tiltkorrigering for
bearbetning i kuperad eller sluttande terrang.

Vlj VERKTYG B fran Hem-menyn 868 .

Tryck pa FLIKEN FOR TILTGYROMODULINSTALLATION ¥*
Tryck pa IKONEN FOR TILTKORRIGERING &

Valj

» Pa - tiltkorrigering kommer att tillimpas till GPS-antennens
position

» Av —tiltkorrigering kommer inte att tilldmpas

ELLER

Tryck pa HOGER SIDOPIL W for att bladdra igenom alla
installningar.

Om FieldPilot anvands, ar en Tiltgyromodul inbyggd i
systemet.

Antennhgjd maste matas in fore Tiltkalibrering.

Skarmen visar nuvarande installning.

Figur 2-53: Tiltkorrigering

:‘: é_{
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Tiltkorrigering E;j tillganglig Figur 2-55: Tiltkorrigering P&

Om en TGM eller SCM inte &r ansluten, kommer kalibreringsval inte E:;H = A @
att vara tillgangliga. )\\; £y @@ t& \ ’

Figur 2-54: Tiltgyromodul Ej upptackt

R

Tiltsensor hittades inte.

Férbattra detta systems prestation ph bergikt eller svir
mark genom att lagga til en tiitgyromodul, /\ 4 14 v

Nivatiltposition 1
/\ 4. Positionera fordonet pa en plan yta.
5. Tryck pa
> OK IKON 9K fér Nivatiltposition 2.

# Tiltkorrigering P& och Kalibrera » HOGER SIDOPIL P> for Nivatitposition 2.

Tiltkorrigering och kalibrering anvands for att sétta pa/stanga av

Tiltgyromodul (TGM) och fér att kalibrera gyron. skarmen for Tiltgyromodulinstallation.

Pa/Av Figur 2-56: Nivatiltposition 1

» FLIK FOR GYROMODULINSTALLATION ¥* for att aterga till

1. Tryck pa IKONEN FOR TILTKORRIGERING e

2. Vi "Pa" N s g @ \@;
i
3. Tryck pa )\ @@ el
» HOGER SIDOPIL P fér Nivatiltposition 1. NivA tilt position 1
» FLIK FOR GYROMODULINSTALLATION €* for att aterga till

skarmen for Tiltgyromodulinstallation. OK | « |

A 4P

Nivatiltposition 2
6. Vand fordonet 180 grader pa samma plats.
7. Tryck pa
» OK-IKONEN K f5r Tiltkalibrering Slutford.
» HOGER SIDOPIL W for Tiltkalibrering Slutfrd.
» FLIK FOR GYROMODULINSTALLATION ¥* for att aterga til
skarmen for Tiltgyromodulinstallation.

Figur 2-57: Nivatiltposition 2

W= 00 VO I

Mivh Tilt Pasition 2

5E

lo=0])
~ 4 b

Tiltkalibrering Slutford

8. Tryck pa
» OK-IKONEN
» RUTIG FLAGGA B fér att slutfra Tiltgyromodulinstallation.
» FLIK FOR TILTGYROMODULINSTALLATION ¥* for att
aterga till skarmen for Tiltgyromodulinstallation.

Figur 2-58: Tiltkalibrering Slutférd

o5 g0 N B T g0 WM

T by deran

® B 0
~ 4B D 4B



& Tiltkorrigering Av ' . 4 FIELDPI LOT-INSTALLATION FieldPilot Ej tillganglig
Tiltkalibrering anvands for att satta pa/sténga av Tiltgyromodul % } FieldPilot-installation anvands fér att aktiverafinaktivera ~ Om ett FieldPilot-system inte ar installerat, kommer kalibreringsval
(TGM). FieldPilot och konfigurera Ventil-installation, Ventil-test  inte vara tillgéngliga.
1. Tryck pa IKONEN FOR TILTKORRIGERING och konfigurera FieldPilot. ‘ Figur 2-61: Autostyrsystem Ej upptackt
2. Vil "Av" 1. Valj VERKTYG B fran Hem-menyn BEE . o
3. Tryck pa 2. Tryck pa FLIKEN FOR FIELDPILOTINSTALLATION ¥% . oo o L @ € \®I
» RUTIG FLAGGA F for att slutfora Tiltgyromodulinstallation. 3. valj mellan: )‘\\: (o]
» FLIK FOR TILTGYROMODULINSTALLATION ** for att » Autopilot @ staller FieldPilot pa eller av
aterga till skérmen for Tiltgyromodulinstallation. » Ventil @ — anvands for att konfigurera Ventilfrekvens, Minimal Styrkontrollmodul hittades inte.
Figur 2-59: Tiltkorrigering Av tianstecykel Vanster, Minimal tjanstecykel Hoger och Maximal Aktlvera handefreestyrning genom att ligga till
tjénstecykel ett FleldPilot-assisterat styrsystem.

W é—( £ i » Ventiltest /- kontrollerar att styrningen ar korad korrekt och
)\\; ' ﬁﬁ anvands for att finjustera oljeflodet
» Konfigurera 2A — anvands for att konfigurera Grovjustering,
Finjustering, Dédband och Seframét /\
O ON Figur 2-60: FieldPilot

O % = 00 &
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@ Autopilot
Autopilot staller FieldPilot pa eller av.
1. Tryck pa AUTOPILOTIKONEN ®.
2. VElj

» Pa

> Av

3. Tryck pa FLIKEN FOR FIELDPILOTINSTALLATION \® for att
aterga till Fieldpilotinstallation.

Figur 2-62: Autopilot P&/Av

@ Ventilinstallation
Ventilinstallation anvands for att konfigurera Ventilfrekvens,
Minimal tjanstecykel Vanster, Minimal tjanstecykel Hoger och

e
o = g0 V© I

Autopilot

/N

Om "Av" ar vald, kommer inga FieldPilot-resurser eller
installationsfunktioner att vara aktiverade (ikoner kommer att vara
nedtonade).

Figur 2-63: FieldPilot med Autopilot Av

OBS: Skarmen visar nuvarande instéllningar. Vid en

Figur 2-64: Ventilinstallation

& Ventilfrekvens
Ventilfrekvens anvands for att driva styrventilen. Den typ av ventil
som anvands bestdmmer frekvensen. Omradet &r 1 - 5000.

Maximal tjénstecykel. 1. Tryck pad FREKVENSIKONEN &,
1. Tryck pa IKONEN FOR VENTILINSTALLATION < 2. Anvénd inledningsskarmen for att faststalla ventilfrekvensen.
A ) 3. Tryckpa
2. Valjmellan: . . T
» Ventilfrekvens @ — anvands for att driva styrventien > HOGER SIDOPIL P> for att ga till Minimal janstecykel
Vanster.

» Minimal tjanstecykel Vanster -=. - staller minsta oljeflodet
som kravs for att borja styra fordonet till vanster

» Minimal tjénstecykel Hoger == — stéller minsta oljeflédet som
krévs for att borja styra fordonet t|II hdger

» Maximal tjanstecykel =22 — staller hogsta oljeflodet som
hjulen kommer att styra fran vanster till hdger/hdger till vanster
(ytterlage till ytterlage)

ELLER

Tryck pA HOGER SIDOPIL W for att bldddra igenom alla
installningar.

» FLIKEN FOR FIELDPILOTINSTALLATION % for att aterga till
huvudskarmen for FieldPilotinstallation.

Figur 2-65: Ventilfrekvens

o5 = 00 N W
im0

Valvfrekvens

installningsskarm, tryck pa ikonen for att visa tillgangliga

fabriksinstéliningarna och installningsOmraden. 175

-~ O
o5 = 00 N W

B AN

Wentil Wentil Test Kenfigurera

A
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Féljande ar vanliga frekvenser/ventiler:

TeeJet Technologies

Cykel Vanster

Cykel Véanster staller det minsta oljeflédet som kravs for att bérja
styra fordonet till vénster. .

Part # Ventil Frekvens i i i
3502151 FPCCNP 2 Hyz 1. Tryck p& IKONEN FOR MINIMAL TUANSTECYKEL VANSTER
3502152 FROCHFNP 2Hz 2 T\;I:.dan fordonet ror sig i en langsam rorelse och i linje rakt
3502153 FR.OC.NP 2He framét, tryck pa den SRONASTOPPLIUSET B
35-02173 FP, PC,LS,NP 2Hz 3. Oka langsamt tjanstecykelvérdet med hjalp av
35-02172 FP, PCLS PWM 175 Hz PLUSKNAPPEN = tills fordonet bérjar att svanga vanster.
35-02179 FPPC.LS, PWM 175 Hz 4. Tryck pa det RODA STOPPLJUSET ¥ for att slutféra det
35-02180 FP, CC PWM 110 Hz vénstra testet.
il PR C0, P, LS Moz ) Iry:gpeéER SIDOPIL P> for att ga till Minimal tjanstecykel HG

or att g till Minimal tjanstecykel Hoger.
3502182 FP. CC, PWM 175 Hz » FLIKEN FOR FIELDdPILOTSIJNSTALLATIOIJ\l & fé')?’l att éte?gé
35-02183 FP.CC, PWM 1.1 OC 10 Hz til huvudskarmen for FieldPilotinstallation.
35-02184 FP.CC, PWM 7,9 OC 175 Hz OBS: Tryck & hall in PLUS/MINUS-IKONERNA = = for att
35-02185 FP. CC, PWM 2,1 OC 110 Hz snabbt justera instéllningar.
35-02186 FP.CC, PWM 4,0 0C 10 Hz Figur 2-66: Minimal tjanstecykel Vanster
35-02187 FP.CC,PWM7,90C 175 Hz

Fér ventiler som tillverkas av andra an TeeJet Technologies, se
tillverkarens specifikationer for [amplig ventilfrekvens.

Minimal tjanstecykel stéller det minsta oljeflodet som kravs for att
borja styra fordonet till vanster eller hoger. Omradet &r 0,0 - 50,0.

REKOMMENDATION - Ha en stor yta med fritt utrymme tillgéngligt
for att utfora testcykler.

OBS: Om ventilfrekvensen ar satt under 15 Hz (icke-proportionell),
stall in oljeflodet fér enheten till “25.0". Cykeltest ar e
nddvandigt.

VARNING: FARA FOR SKADA!
For att undvika allvarliga skador eller dodsfall, undvik
osaker anvandning vid manuellt arbete med de hydrauliska
kretsarna. Hall andra och dig sjalv borta fran mekaniska
kopplingar.

¢ T op N I U b g ¢ VP

E R g Be
= BN = ==
o dq=p B

Cykel Hoger

Cykel Hoger stéller det minsta oljeflddet som krévs for att borja styra
fordonet till hoger. .
1. Tryck pa IKONEN FOR MINIMAL TJANSTECYKEL HOGER --..
2. Medan fordonet ror sig i en langsam rorelse och i linje rakt
framat, tryck pa den GRONA STOPPLJUSET .3
3. Oka langsamt tjanstecykelvérdet med hjalp av
PLUSKNAPPEN = tills fordonet borjar att svanga héger.
4. Tryck pa det RODA STOPPLJUSET § for att slutfra det hdgra
testet.
5. Tryck pa
» HOGER SIDOPIL > for att ga till Maximal tjnstecykel.
» FLIKEN FOR FIELDPILOTINSTALLATION ¥& for att aterga till
huvudskarmen fér FieldPilotinstallation.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA =+ = for att
snabbt justera instéllningar.

Figur 2-67: Minimal tjanstecykel Hoger

* *
o L N1
N 4=k ¥
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Figur 2-68: Maximal tjanstecykel

= Maximal tjanstecykel

Maximal tjanstecykel staller den hdgsta hastighet som hjulen s =
kommer att styra fran vanster till hoger/hoger till vanster (ytterlage till J}i'{ bk @. @
ytterlage). Omradet &r 25 - 100. v g

OBS: Om ventilfrekvensen ar lagre an 15 Hz (icke-proportionell),
stall vardet till 100. Hastighet kommer att stéllas in under

. + tjanstecykel
Ventiltest. 4 H b
VARNING: FARA FOR SKADA! g

Maximal

%é =
Foér att undvika allvarliga skador eller dédsfall, undvik 12sek =zos
osaker anvandning vid manuellt arbete med de hydrauliska 100
kretsarna. Hall andra och dig sjalv borta fran mekaniska /\ 4 i m
kopplingar. -

1. Tryck pa IKONEN FOR MAXIMAL TJANSTECYKEL 22,

2. Stall Maximal tjanstecykelsvarde till ca 60 (eller hanvisa il ¥ é—t
FieldPilot-handboken for énskade tider) S == \@I

3. Vrid hjulen hela végen till vanster (eller hdger).

4. Tryck pa den GRONAPILEN P> (eller RODA PILEN ). Detta ' Maximal
startar en timer under STOPPLJUSET och vrider ocksa hjulen till + thsstacykal
hoger (eller vanster). : J ! L’ > = =

5. Tryck pa det RODA STOPPLJUSET ¥ nar hjulen &r hela vagen ek ZZ=2=2
till héger (eller vénster). Tiden som visas under STOPPLJUSET — -
ar ytterlage till ytterlage-tiden. :

6. Tryck pa PLUS/MINUS-IKONERNA = = fér att justera vérdet /\ <€+ Eﬁfj

for Maximal tjanstecykel.

7. Upprepa steg 3 till 6.

8. Nar tiden fran vanster till hdger/ hoger till vanster (ytterlage till
ytterlage) borjar oka (det tar langre tid att vanda pa dacken,)
tryck
» RUTIG FLAGGA F for att slutféra Ventilinstallation.

» FLIK FOR FieldPILOTINSTALLATION ¥ for att aterga il
huvudskarmen for FieldPilotinstallation.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA = = féir att

snabbt justera installningar.

L Ventiltest

Ventiltestet kontrollerar att styrningen &r korrekt kérad och anvands

vanligen for att finjustera oljeflodet for att ordentligt kalibrera tiden

det tar for att styra hjulen fran full vanster till full hdger (ytterlage till
ytterlage) for proportionella ventiler.

OBS: For icke-proportionella ventiler, kommer tiden for vanster till
hdger/hoger till vanster att faststallas med mekanisk justering
av oljeflodet genom ventilen. Se anvandarmanualen for ditt
fordon for specifika instruktioner.

1. Tryck pa IKONEN FOR VENTILTEST H.

2. Vrid hjulen hela végen till vanster.

3. Tryck pa GRON PIL . Detta startar en timer under
STOPPLJUSET och vander ocksa fordonet till hdger.

4. Tryck pa det RODA STOPPLJUSET ¥ nar hjulen ar hela vagen
till hdger. Tiden som visas under STOPPLJUSET ar ytterlage till
ytterlage-tiden. Rek.varde 4-5 sek

5. Vrid hjulen hela vagen till hoger.
6. Tryck pa ROD PIL . Detta startar en timer under
STOPPLJUSET och véander ocksa fordonet till vanster.

7. Tryck pa det RODA STOPPLJUSET ¥ nar hjulen &r hela vagen
till vanster. Tiden som visas under STOPPLJUSET é&r ytterlage
till ytterlége-tiden.

8. Tryck pa FLIKEN FOR FieldPILOTINSTALLATION ¥® for att
aterga till huvudskarmen for Fieldpilotinstallation.



Figur 2-69: Ventiltest
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X Konfigurera FieldPilot

Instaliningen anvands for att konfigurera Grovjustering, Finjustering,

Dédband- och Seframét-instéllningar.

1. Tryck pa IKONEN FOR KONFIGURERA A .
2. Valjmellan: ‘
» Grovjustering av styrning ‘® — justerar hur snabbt fordonet
narmar sig en korlinje i Rak A-B
» Finjustering av styrning @ — justerar hur snabbt fordonet
narmar sig en korlinje i Kurva A-B
» Dédband \s — justerar om styming ar for hackig/responsiv
eller konsekvent forblir utanfor kérlinjen
» Seframat <0 — anvénds under Rakt A-B-lage for att justera
fordonets framforhallning (styrriktning) mot korlinjen
ELLER
Tryck pA HOGER SIDOPIL W for att bladdra igenom alla
installningar.
OBS: Skarmen visar nuvarande instéllningar. Vid en
installningsskarm, tryck pa ikonen for att visa tillgangliga
fabriksinstéliningarna och installningsOmraden.

Figur 2-70: Konfigurieringsskarm

)
o5 = g0 V I
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‘® Grovjustering av styrning
Grovjustering av styrning justerar hur aggressivt fordonet
uppratthaller en korlinje i Rakt A-B-lage. Omradet ar 1,0 - 100,0.

1.
2.

Tryck pa IKONEN FOR GROVJUSTERING AV STYRNING &.
Tryck pa

» PLUS-IKONEN = for att gora styrningen mera aggressiv, om
fordonet driver ivag ifran korlinjen eller inte "orkar” narma sig
den tillrackligt fort.

» MINUS-IKONEN == om fordonet slingar sig snabbt eller
overstyr fran korlinjen.

Tryck pa

» HOGER SIDOPIL P for att ga till Finjustering.

» FLIKEN FOR FIELDPILOTINSTALLATION ¥® for att aterga il
huvudskarmen for FieldPilotinstallation.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA F+ = fér att

snabbt justera installningar.

Figur 2-71: Grovjustering

>
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Figur 2-73: Finjustering av styrning

Figur 2-72: Exempel pa Grovjustering

W= a0 N W

Finjustering av
- Styrnlng
- 250
ey 4-p

@ Finjustering av styrning Figur 2-74: Exempel pa Finjustering av styrning

Finjustering av styrning justerar hur aggressivt fordonet uppratthaller
en korlinje i Kurvig AB-lage. Omradet ar 1,0 - 100,0.
1. Tryck pa IKONEN FOR FINJUSTERING AV STYRNING @',
2. Tryck pa
» PLUS-IKONEN = om fordonet kér utanfér hém i svangar.
» MINUS-IKONEN == om fordonet skar horn i svangar.
3. Tryckpa
» HOGER SIDOPIL I for att ga till Dodband.
» FLIKEN FOR FIELDPILOTINSTALLATION ¥® for att aterga till
huvudskarmen for FieldPilotinstallation.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA = = féir att
snabbt justera installningar.

. Dédband
Dddband justerar om styrning &r for hackig/lyhord eller forblir
konsekvent bort fran korlinjen. Nar vardet ar okat, okar stabiliteten
men ocksa steady state-fel. Omradet ar 1 - 10.
1. Tryck p4 DODBAND-IKONEN "+,
2. Tryck pa
» PLUS-IKONEN 4 om styrning ar for hackig eller for lyhord.
» MINUS-IKONEN == om fordonet konsekvent befinner sig bort
ifran kdrlinjen.
3. Tryckpa
» HOGER SIDOPIL b for att ga till Seframat.
» FLIKEN FOR FieldPILOTINSTALLATION \& for att aterga till
huvudskarmen for FieldPilotinstallation.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA = == for att
snabbt justera instéllningar.

Figur 2-75: Dédband
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Figur 2-76: Exempel pa Justering av Ddband Figur 2-77: Seframét

= o0 ¢V &
- Seframbt
— <
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A Seframét Figur 2-78: Exempel pa Justering av Seframat

/ ‘

Seframéat anvands under Rak A-B-vagledningslage for att justera
fordonets framfart till kérlinjen. Finjustera Seframat genom att utfora A
ett flertal narmanden mot korlinje. Omradet &r 0,0 - 10,0 sekunder.

1. Tryck pa SEFRAMAT-IKONEN <.

2. Tryck pa
» PLUS-IKONEN = om fordonet éverskrider kérlinjen vid
narmandet.
» MINUS-IKONEN ==om fordonet tar for lang tid att komma till
korlinjen.

3. Tryck pa
» RUTIG FLAGGA F for att slutfora Konfiguration-
installationen.
» FLIKEN FOR FIELDPILOTINSTALLATION ¥% for att terga
till huvudskarmen for FieldPilot-installation.

OBS: Tryck & hallin PLUS/MINUS-IKONERNA = = féir att

snabbt justera installningar.
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KAPITEL 3 - SPARFOLJNING

Matrix ebjuder produktdosering och sparfoljning att anvandas
samtidigt. Nér varden angetts i Verktygsmenyn kan sparfoljning
paborjas. Matrix tilhandahaller fyra sparfljningslagen, Rak A-B &

, Kurva A-B @ | Cirkelpiva ©), och Senaste spar & samt Skapa
faltgrans ©, Retur till punkt @-sparfolining och RealView-sparfélining
dver video @, ger anvandaren valméjligheter.

Tre olika skarmbilder haller anvandaren informerad.

« Driftbild skapar en datorgenererad bild av fordonets position
som visas i faltet som skall bearbetas. Fran denna skarm kan
man fa tillgang till alternativ for sparfoljningslagen, faltgranser
och BoomPilot.

+ Faltkarta skapar en datorgenererad bild av fordonets position
och arbetsOmrade fran ett luftperspektiv. Fran denna skarm kan
man fa tillgang till alternativ for faltgranser och markera punkt
eller g in i Totalbild och Panoreringslagen.

+ RealView-sparfdlining later en livevideo visas i stéllet for en
datorgenererad bild.
Om en Bildvalsmodul (VSM) &r installerad i systemet, finns tva
bildalternativ tillgangliga:
» En kamerabild - en av upp till atta kameraingangar kan valjas
for att andra bilden fran bildinmatningen.
» Splitkamera-bild - en av tva set bestaende av fyra kamera-
inmatningar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan véljas att dela upp
skarmen i fyra olika separata videosekvenser.
Fran denna skarm kan man fa tillgang till sparfoljning dver video
och styrningsvinkel.

SPARFOLINING ARBETSLAGEN

Sparféliningslagen & inklusive Rak A-B &, Kuva A-B
&, Cirkelpiva ©), och Senaste spar €D,

Faltgranser upprattar anvandningsOmrade och faststéller

bearbetad zon. En grans kan uppréttas i Senaste spar @ eller i
Féltkarta 0.

@ Rak A-B-sparféljning

Rak A-B-sparfljning ger en rak linje-sparféljning baserad pa A- och
B-referenspunkter. Den ursprungliga A- och B-punkten anvands for
att berékna alla andra parallella kérlinjer.

Figur 3-1: Rak A-B-sparflining

@ Kurva A-B-sparfoljning

Kurva A-B-sparféljning ger sparfoljning langs krokta linjer baserade
pa en inledande A-B-referenslinje. Denna forsta baslinje anvénds for
att berékna alla andra korlinjer.

Figur 3-2: Kurva A-B-sparfdlining

OBS:
inom A-B-kdrlinjen.

Kurva-sparféljning rekommenderas att inte Gverstiga 30 gr

TIPS: Starta fran den langsta kurvan av faltet. Vid arbete i
avgransat Omrade, kommer sparfoliningsménstret som
stracker sig utanfor de etablerade A-B-punkterna att Gverga
till rak linje-sparféljning.

Cirkelpiva-sparfoljning
Cirkelpiva-sparfoljning ger sparfoljning kring ett centralt lage
som radierar inat eller utat. Den anvénds for arbeten i ett
centrumpivotOmrade samtidigt som den guidar I&ngs en cirkular
kérlinje som matchar en centrumpivot-radie.

Figur 3-3: Cirkelpiva-sparfolining Inét

Figur 3-4: Cirkelpiva-sparfoljning Utét
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Figur 3-7: Senaste spar-sparfolining med Gréns SPARFOLJNINGSFALT & STATUSFALT

Sparfoljningsfaltet och Statusfaltet ger dig en snabb referens till den
aktuella sparfoljningsinformationen och instéllningarna.

Senaste spar-sparfoljning

Senaste spar-sparfoljning erbjuder dkta senaste spar-navigering.
Matrixen kommer att automatiskt upptécka narmaste kérlinje och
etablera parallella spar baserade pa denna kérlinje. Spé rfo |jningsfé|t

Informerar dig om din Nuvarande hastighet, Spar-antal (positivt
varde = till hdger om A-B baslinjen, negativt tal = till vanster om AB
utgangsvardet), Navigationsaktivitet (Sparkorsningsfel (fot/meter),
Nuvarande verksamhet och GPS-status) och Bearbetad Areal.

OBS: Om en gréns har upprattats, men ingen Arealloggning
skedde under grénsprocessen, kommer kérlinjerna inte att
initieras.

Figur 3-5: Senaste spar-sparfolining Inat

Figur 3-8: Exempel pa Sparfoliningsfalt

Ingen GPS o

]

Spéar

km/h 8 g 9 > :4a

|

> Markera A )

km

Nuvarande Hastighet ~ Navigationsaktivitet Bearbetat Omrade
. ) o o e R eller GPS-status
Figur 3-6: Senaste spar-sparféljning Utat Spamummer Sparkorsningsfel

Nuvarande Aktivitet

Statusfalt
Informerar dig om status for Fieldpilot, Sparféljningslage, BoomPilot,

FaltgransOmrade och GPS.
‘ GPS-status

Figur 3-9: Statusfalt
altgransstatus

FieldPilot-status ‘
F
BoomPilot-status

Sparmonster



Figur 3-10: Statusfalt-ikoner

lkon Beskrivning
FieldPilot-status

Ikon = inkopplad Ingen ikon = Urkopplad

Sparmaonster

Rak A-B-monster - Ger en rak korlinje baserad pa A- och
B-referenspunkter

Kurva A-B-ménster - Ger en kurvig korlinje baserad pa en
A- och B-referenslinje

Cirkelpiva-monster - Ger en kdrlinje runt en central punkt
som radierar inat eller utat

© 9 d®

Senaste spar-monster - Datorn detekterar narmast
angransande korlinje och etablerar en ny linje baserad
pa denna

@

Inget kormonster - Stanger av sparfljning. Ingen ikon
visas

BoompPilot-status
Rod = Fran/manuell

b p-

Gron = Automatisk
Gul = Alla pa

Ingen ikon = Hel arbetsbredd (Ingen smartkabel eller
SDM-modul ansluten)

D

Féltgransstatus

Utanfér Faltgréns = Fordonet fardas utanfér en skapad
faltgrans

Innanfér Faltgrans = Fordonet fardas innanfor en skapad
faltgrans

©

Ingen lkon = Ingen faltgréns etablerad
GPS-status

Réd = ingen GPS

Gul = GPS endast

Grén = DGPS, Egnos/RTK

Orange = Glide/ClearPath

DRIFTBILD

Driftbild skapar en datorgenererad bild av fordonets
position som visas i faltet som skall bearbetas. Fran

denna skarm kan man fa tillgang till alternativ for sparfdljningslagen,

faltgranser och BoomPilot.

Sparfdljning
+ Kérlinjer
» Orange Linje — aktiv sparfdljningslinje
» Svarta Linjer — angransande sparfdljningslinjer
* Punkter - markorer for etablerade punkter
» Rod Punkt — Retur till Punkt

» Bla Punkt - MARKERA A
» Gron Punkt — MARKERA B

+ Horisontkompass — Vaderstecksriktning kan visas vid horisont
(vid inzoomning)

Figur 3-11: Oversikt av Fordonsvy

+ Bearbetad areal - illustrerar bearbetad areal och Gverlappning
» Bla - en bearbetning
» Rdd - tva eller fler bearbetningar

+ Zooma In/Ut & Perspektiv — justerar fordonets vy eller
perspektiv till horisonten fran 3-D till 2-D.

+ Rampsektioner
» Férgldsa rutor — inaktiva Ramper
» Vita rutor — aktiva Ramper.

Knapp-assistans
+ Zooma In/Ut & Perspektiv — justera fordonets vy eller
perspektiv till horisonten fran 3-D till 2-D.

Sparfoljningsfalt

14,6
km/h

Sparmdnster

Markera A/B
Markera Faltgrans
Sténg Faltgrans

Flytta A/B-linje
Avbryt Markera A
Avbryt Faltgrans

Hem/Meny-alternativ
eller tryck pa “Hem”-knappen

Navigeringslinjer

58 0,53

! > Ha

Horisontkompass

3-D/Perspektiv (Zooma In/Ut) eller

tryck pa Zooma In/Ut-knapparna

Fargat bearbetat Omrade

BoomPilot

Statusfalt

Fordon med RealView av aktiva
Rampsektioner

Alzx=x
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B9 Driftbild

For att komma at Driftbild-skarmen.

1. Tryck pa HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och vélj HEM-IKONEN 2 i nedre vénstra
hérnet av skérmen.

2. Valj DRIFTBILD k=
Figur 3-12: Hem-meny

R EEE
fran Hem-menyn @0= .

- pooq %
R -

@ Sparfoljningslage Val

Sparfdliningslagen & inklusive Rak A-B 5, Kurva A-B ¥,
Cirkelpivéa @, Senaste spar B , och Inget Sparfdliningslage @,
Sparfolining med SmartKabel eller SDM

+ Sla sprutdatorns huvudstrombrytare till Iaget "Pa". Den
individuella Rampsektionsbrytarna bor ligga kvar i 1aget "Av".

+ Aktivera BoomPilot. Se sektionen for BoomPilot A\ for detaljer.

+ | Omraden dar bearbetning ej dnskas, stang manuellt "av"
sprutdatorns huvudstrombrytare for att stdnga av sektionerna.
Sla "pa" huvudstrombrytaren for att teruppta bearbetning.

OBS: Detta géller bara om en SmartKabel eller SDM &r installerad
i systemet.

* Rak A-B-sparfoljning
Rak A-B-sparfljning ger en rak linje-sparféljning baserad pa A- och
B-referenspunkter. Den ursprungliga A- och B-punkterna anvénds for
att berdkna alla andra parallella kérlinjer.
Aktivera Rak A-B-sparféljning
1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR SPARFOLJNINGSLAGE @.
2. Valj RAK A-B-SPARFOLINING 2.
<« Statusfalt-ikonen kommer att dndras till & .

Figur 3-13: Sparfoliningslage Val

- pooq %

H
o

Markera A- och B-punkter

1. Kor till 6nskad plats pa punkt A @.

2. Medan fordonet ar i rérelse, tryck pa4 MARKERA A-IKONEN @.

3. Kor till nskad plats pa punkt B (sa langt som méjligt, normalt i
slutet av samma spér) @.

4. Tryck pA MARKERA B-IKONEN @ for att faststalla A-B-linjen.

OBS: MARKERA B-IKONEN & &r inte tillganglig fér val
(nedtonad) tills minsta avstand har natts (3,0 m).

Anvand IKONEN FOR AVBRYT MARKERA @) for att avbryta
Markera A-kommandot och aterga till foregaende A-B-korlinjen
(om sadan finns).

Figur 3-14: Markera A- och B-punkter

10,5 Markera A 1,20 10,5

km/h Ha km/h

MarkeraB 2%

Matrixen kommer att bdrja Idmna navigeringsinformation.
Figur 3-15: Rak A-B-sparfdlining

3,57

- P00« >

n

g =

OBS: Kompassen visas under perspektivvy
(ZOOMA IN-KNAPPEN 4 eller ZOOMA IN-IKONEN %
anvands for att visa horisonten).

A+ Flytta linjen-funktion

A+ Flytta linjen-funktionen later A-B-korlinjen flyttas till fordonets
nuvarande position.

1. Tryck pa A+ FLYTTA LINJEN-IKONEN @ for att faststalla de
nya korlinjerna.
Figur 3-16: A+ Flytta linjen
-2 51 > 3,80 -2

oom

pood %



* Kurva A-B-spérféljning
Kurva A-B-sparfdlining ger sparfoljning 1angs krokta linjer baserade
pa en inledande A-B-referenslinje. Denna forsta baslinje anvands for
att berdkna alla andra kérlinjer.
Aktivera Kurva A-B-sparféljning
1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR SPARFOLININGSLAGE @.
2. Vil KURVAA-B-SPARFOLINING ¥,
< Statusfalt-ikonen kommer att dndras till &3 .

Figur 3-17: Sparféliningslage Val

- pooq %

Markera A- och B-punkter

1. Kér till 6nskad plats pa punkt A @.

2. Medan fordonet ar i rérelse, tryck pa4 MARKERA A-IKONEN @.

3. Kor till 6nskad plats pa punkt B (sa langt som méjligt, normalt i
slutet av samma spér) @.

4. Tryck pA MARKERA B-IKONEN @ for att faststalla A-B-linjen.

OBS: MARKERA B-IKONEN & &r inte tillganglig for val
(nedtonad) tills minsta avstand har natts ( 3,0 m).

Anvand IKONEN FOR AVBRYT MARKERA @) for att avbryta
Markera A-kommandot och aterga till féregaende A-B-korlinjen (om
sadan finns).

Figur 3-18: Markera A- och B-punkter

105" "Markeraa  2° 105 MarkeraB = 260

km/h Ha km/h Ha

Matrixen kommer att borja Idmna navigeringsinformation.

Figur 3-19: Kurva A-B-sparféljning

8,96

S-p]ér 4 3 1 2 Ha
s

A+ Flytta linjen-funktion
A+ Flytta linjen-funktionen later A-B-korlinjen flyttas till fordonets
nuvarande position.

1. Tryck pa A+ FLYTTA LINJEN-IKONEN & for att faststélla de
nya korlinjerna.

Figur 3-20: A+ Flytta linjen

)
sir 51p

© Cirkelpiva-sparfoljning

Cirkelpiva-sparfolining ger sparféljning kring en central punkt
som radierar inat eller utat. Den anvéands for arbeten i ett
centrumpivotOmrade samtidigt som den guidar langs en cirkulér
kérlinje som matchar en centrumpivot-radie.

Aktivera Cirkelpiva-sparfolining
1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR SPARFOLININGSLAGE @.

2. Valj CIRKELPIVA A-B-SPARFOLINING (@1,
<« Statusfalt-ikonen kommer att ndras till © .

Figur 3-21: Sparféljningslage Val

- pooq %

Markera A- och B-punkter

1. Kor till 6nskad plats pa punkt A @.

2. Medan fordonet ar i rérelse, tryck p4 MARKERA A-IKONEN @.

3. Korlangs bagen som pivan skulle skapa (en sparvidd ar ett bra
matt) till énskad plats i punkt B €.

4. Tryck pA MARKERA B-IKONEN @ (kér minst ett halvt varv) for
att faststalla A-B-bagen.

OBS: MARKERA B-IKONEN & &r inte tillganglig for val
(nedtonad) tills minsta strécka har natts (50,0 m) eller vid
korning langs en rak linje.

Anvand IKONEN FOR AVBRYT MARKERA @ for att avbryta
Markera A-kommandot och aterga till foregaende A-B-korlinjen
(om sédan finns).
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OBS: Det &r inte nédvandigt att kéra runt hela omkretsen av
centrumpivan for att inleda sparféljning.

Figur 3-22: Markera A- och B-punkter

057 MarkeraA 120 1105 Markera B

km/h km/h

Matrixen kommer att bdrja lamna navigeringsinformation.

Figur 3-23: Cirkelpiva-sparfolining

o  pooq F

B Senaste spar-sparfoljning
Senaste spar-sparfoljning erbjuder akta senaste spar-navigering.
Matrixen kommer att automatiskt upptacka narmaste bearbetade

Omrade och etablera parallell kérlinje baserade pa dessa tidigare

spar.
OBS: Denna funktion &r bara tillganglig nar nagon form av
Areal-loggning har installerats och anvénds.
Aktivera Senaste spar-sparfolining
1. Tryck pa skarmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR SPARFOLININGSLAGE @.

2. Valj SENASTE SPAR A-B-SPARFOLJNING E1I.
<« Statusfalt-ikonen kommer att andras till €D

Figur 3-24: Sparfoliningslage Val

- pooq %

oA M

Senaste spar

1. Kor till onskad plats for att borja bearbeta forsta sparet.
2. Nar spar 2 paborjats borjar navigeringsinformation att visas.

OBS: Denna funktion &r bara tillgénglig nar ndgon form av
Areal-loggning har installerats och anvands.

Figur 3-25: Senaste spar-sparfélining

3 6,2

km/h Ha

Skapa Féltgrans
Faltgranser uppréattar falt och faststéller bearbetningsfri zon.

OBS: En Faltgrans kan skapas i antingen Senaste spar-

sparfolining under Driftbild eller under ngot annant
sparfoljningsmonster under Faltkarta.

For att skapa en faltgrans:

1.
2.
3.

Kor till dnskad startplats vid faltgransen
Medan fordonet &r i rérelse, tryck pA GRANS-IKON &.

Kor yttervarvet pa faltet/Omradet. Lat redskapet folja faltgransen.
Gransen flyttas ut fran antennen till redskapets yttre del.

Avsluta grénsen:

» Kor till en halv arbetsbredd fran utgangspunkten. Gransen
kommer att stdngas automatiskt (den vita korlinjen kommer att
bli svart).

» Tryck p& IKONEN FOR AVSLUTA GRANS 2. En rak linje
kommer att fullfdlja gransen mellan din nuvarande position och
utgangspunkten.

OBS: Om ett spar har bearbetats nar du skapade en gréns,

kommer grénslinjen att vara pa utsidan av det bearbetade
sparet



OBS: IKONEN FOR AVSLUTA GRANS & 4r inte tillganglig for val
(nedtonade) frran minsta avstand har uppnétts (fem ganger
arbetsbredden).

Anvand AVBRYT GRANS-IKONEN € for att avbryta
gransprocessen och aterga till den tidigare gransen (om sadan
finns).

Figur 3-26: Pagaende Grans

OBS: Fordonets position visas som
INOM-FALTGRANS-IKONEN @ eller
UTOM-FALTGRANS-IKONEN & p statusfaltet nar
gransen har faststallts.

@ Inget Sparfoljningslage Figur 3-29: Arbetsinformation
Inget Sparfdljningslage stanger av sparfoliningarna Rak A-B &/ | )
Kurva A-B & | Cirkelpiva @ och Senaste spar B, Upprattade

punkter och kérlinjer kan sattas pa igen genom att valja lamplig

[;j

sparfoljnlng. Rensa Nuvarande |obb? E
For att stinga av sparfoljning:
1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera Begriinsat: E
IKONEN FOR SPARFOLININGSLAGE @.
2. VAl INGEN SPARFOLINING (@I, Omréde 1: m
<« Statusfalt kommer inte att ha nagon ikon.
Figur 3-28: Sparfolining Av /r-\ Omrade 2:
0 0,0
Spar Ha /\
P E° Hem-meny

Hem-knappen @ eller Hem-ikonen = ger dig tillgang till Matrixens
tre funktioner: Verktyg, Sparfoljning och Overvakning. Dessa sex
pekskarmsmenyalternativ (Verktyg #* , Driftbild B,

Faltkarta &0 , RealView-sparfolining @, Arbetsbild [J och
Rampdvervakning £2) kan snabbt ge tillgang till Matrix-instrumentets
alla defar.

For att se Hem-menyalternativen:

1. Tryck pa HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och vél HEM-IKONEN 2 i nedre vénstra

OBS:  Inget Spérféliningslage tar inte bort etablerade kérlinjer eller hémet av skdrmen.
punkter fran Matrixen. Figur 3-30: Hem-meny
@ Ta bort Spérféljningslagen 0

For att ta bort alla sparfoljningspunkter, linjer, granser och summor:

1. Tryck pd HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN 4" i nedre vanstra
hdret av skarmen.

2. Tryck pa ARBETSBILD [ .
3. Tryck pa FLIKEN FOR ARBETSINFORMATION = .
4. Tryck pa IKONEN FOR PAPPERSKORG @ fér att ta bort data.

Spar
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& .

P A Zooma In/Ut & Perspektiv

=N v Zooma In/Ut & Perspektiv anvands for att justera
fordonets vy eller perspektiv till horisonten fran 3-D till

2-D.
For att justera vy eller perspektiv:

1. Tryck pa
» ZOOMA IN/UT-KNAPPARNA & ¥
P skérmen for att aktivera ikoner och valjer
ZOOM IN/UT-IKONER & & .
<«Zooma In % A kommer att justera bilden till 3-D och visa en
kompass vid horisonten
<«Zooma Ut &\ 'V kommer att justera bilden till 2-D

OBS: Tryck och héll in ZOOMA IN/UT-KNAPPARNA & ¥ eller
ZOOM IN/UT-IKONERNA % < for att snabbt justera

instéllningar.
Figur 3-31: Zooma In till Ut
5 10,0 23 10,1
km/h Ha Spar Ha
= SN RN

5 10,2 23 10,3
km/h Ha Spér Ha

5 10,5 23 10,6
km/h Ha Spar Ha

A BoomPilot

BoomPilot anvands for att stalla BoomPilot pa Av/Manuell A,
Automatisk A\ eller Alla P& A\

OBS: GPS arinte tillganglig nar BOOMPILOT-IKONEN é&r gra A
BoomPilot-statusfaltsikonen kommer att vara Av/Manuell A,

BOOMPILOT-IKONEN A\ &r inte tillganglig om en
SmartKabel eller Sektionsdelsmodul (SDM) saknas. Fér att
aktivera Areal-loggning, maste i dessa fall en strombrytare/
givare i medféljande vippbrytarebox anvéndas. Endast en
arbetsbredd kommer att illustreras och Statusfaltet kommer
inte att ha nagon ikon,

Sparfolining med SmartKabel eller SDM

+ Sla sprutdatorns huvudstrombrytare till Iaget "Pa”. Den
individuella Rampsektionsbrytarna bér ligga kvar i 1aget "Av”.

OBS:

+ | Omraden dar bearbetning ej dnskas, stang manuellt "av”
sprutdatorns huvudstrémbrytare for att stdnga av sektionerna.
Sla "pd” huvudstrdmbrytaren for att &teruppta bearbetning.

OBS: Detta galler bara om en SmartKabel eller SDM &r
installerad.

Av/Manuell & Automatisk
For att vaxla BoomPilot mellan Av/Manuell A och Automatisk A

1. Tryck pa BOOMPILOT-IKONEN A .
<«Av/Manuell - Statusfaltikonen kommer att andras till Rod A
< Automatisk — Statusfaltikonen kommer att andras till

Gron A .
Alla sektioner Pa-lage
Sétt pa alla Rampsektioner A\

1. Tryck och hall in BOOMPILOT-IKONEN A .
<«Alla P4 - Statusfaltikon kommer att andras till Gul A\ .

Figur 3-32: Automatisk till Alla sektioner P&-lage

) 10,2 5 10,2
km/h Ha km/h Ha




FALTKARTA

Féltkarta skapar en datorgenererad bild av fordonets

position och arbetsOmrade fran ett luftperspektiv. Fran
denna kan man fa tillgang till alternativ for faltgranser och markera
punkt eller ga in i Totalbild och Panoreringslagen.

Sparfdljning

+ Kérlinjer
» Orange - aktiv sparfoljningslinje
P Svart — granslinje

* Punkter — markorer for etablerade punkter
P Rod Punkt — Retur till Punkt
» Bla Punkt — Markering A
» Gron Punkt — Markering B

+ Férgat Omrade - illustrerar bearbetad areal och dverlappning
» Bla - en bearbetning
» R6d - tva eller fler bearbetningar

¢ Zooma In/Ut - justerar kartans synliga Omrade.

Figur 3-33: Hemmeny - Faltkarta

Hjalpknappar

« Zooma In/Ut & Perspektiv — justerar kartans synliga Omrade.

E Faltkarta

For att komma at Féaltkarta-skarmen.

1. Tryck p4 HEM-KNAPPEN ® eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och vélj HEM-IKONEN 2 i nedre vénstra
hornet av skarmen.

2. Valj FALTKARTA & fran Hem-menyn 808 .

Sparfoljningsfalt

14,6
km/h

Markera Faltgrans
Stang Faltgrans

Markera Retur Till Punkt
Retur Till Punkt

Avbryt Faltgrans
Avbryt Retur Till Punkt

Hem/Meny-alternativ
eller tryck pa “Hem’-knappen

Navigeringslinjer

5’8 > Ha

Statusfalt

0,53

Fargat bearbetat Omrade

Faltkarta (Zooma In/Ut)
eller sa kan Zooma In/Ut-
knapparna anvéndas

Totalbild

Panoreringslage

Fordonsikon

- poo4q %

(%) Faltgrans

Faltgranser uppréttar falt och faststéller bearbetningsfri zon.

OBS: En Faltgrans kan skapas i antingen Senaste spar-

sparféljning under Driftbild eller under ndgon annan
sparféljning under Féltkarta.

For att skapa en féltgrans:

1.
2. Medan fordonet ar i rorelse, tryck pa GRANS-IKON @.
3.

4. Avsluta grénsen:

Kor till dnskad startplats vid faltgransen

Kor yttervarvet pa faltet/Omradet.

P Kor till en halv arbetsbredd fran utgangspunkten. Gransen
kommer att stdngas automatiskt (den vita kdrlinjen kommer att bli
svart). elller

» Tryck pa IKONEN FOR AVSLUTA GRANS . En rak linje
kommer att fullfélja grdnsen mellan din nuvarande position och
utgangspunkten.

OBS: Om ett spar har bearbetats nar du skapade en grans,

kommer granslinjen att vara pa utsidan av det bearbetade
spéret

OBS: IKONEN FOR AVSLUTA GRANS & &r inte tillganglig for val

(nedtonade) forran minsta avstand har uppnatts
(fem génger arbetshredden).

Anvénd AVBRYT GRANS-IKONEN € fér att avbryta
gransprocessen och aterga till den tidigare gransen
(om sédan finns).
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Figur 3-34: Pagaende Grans

12,3 2,75

km/h Ha

Figur 3-35: Grans Faststalld

12,4 4,92

km/h Ha

OBS: Fordonets position visas som
INOM-FALTGRANS-IKONEN @& eller
UTOM-FALTGRANS-IKONEN & pa statusfaltet nar
gransen har faststallts..

G ) Avstand till Upprattad Punkt
Retur till Punkt 1. Tryck p4 RETUR TILL PUNKT-IKON &
Retur till Punkt-sparfoljning i Faltkartan ger ett rakt linjeavstand till - Tryck pa RETU UNKT-IKO .

en uppréttad punkt. | Driftbilden ger Retur till Punkt ocksa navigation ~ Matrixen kommer att borja lamna avstandsinformation i
tillbaka till en uppréttad punkt.

Markera Retur-punkt

1. Kor till 5nskad plats for Retur Punkt @.
2. Tryck pa LAGG TILL PUNKT-IKON @.

den upprattade punkten.

Figur 3-38: Retur till Punkt-sparfolining

Sparfoliningsfaltet fran fordonet till den upprattade punkten.
Anvéand AVBRYT RETUR TILL PUNKT-IKONEN @ for att ta bort

Figur 3-36: Markera Retur-punkt 10 59 m 2,53
- 252 km/h Ha
km/h > 0’0 4 Ha . )

o

o

SA M

Figur 3-37: Retur-punkt Uppréttad

o pooq




Sparfolining Tillbaka till Upprattad Punkt i Driftbild
Retur till Punkt-sparféljning kan foljas i Driftbilden.

For att folja sparfoljning i Driftbild:

1. Tryck pA HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att

aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN 42 i nedre véanstra
horet av skarmen.
2. Tryck pa DRIFTBILD .
Matrixen kommer att bérja Iamna navigeringsinformation. Avstand till
den uppréttade punkten visas i Sparfoljningsfaltet.

Figur 3-39: Retur till Punkt i Driftbild

10 72 m 5,62

km/h Ha

For att avbryta Retur till Punkt-sparfoljning och ta bort den
upprattade punkten, atervand till Faltkarta.

For att aterga till Faltkarta:

1. Tryck pd HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och vélj HEM-IKONEN 2 i nedre vénstra
hdrnet av skarmen.

2. Tryck pa FALTKARTA 0,

/l'-l\ Hem-meny

Hem-knappen @ eller Hem-ikonen ger dig tillgang till Matrix-
instrumentets tre funktioner: Verktyg, Sparféljning och Overvakning.
Dessa sex pekskarmsmenyalternativ (Verktyg #* , Driftbild &,
Faltkarta &0 , RealView-sparfolining @, Arbetsbild [ och
Rampdvervakning £22) kan snabbt ge tillgang till Matrix-instrumentets
alla delar.

For att se Hem-menyalternativen:

1. Tryck pa HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skérmen for att
aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN 4> i nedre vanstra
hornet av skarmen.

Figur 3-40: Hem-meny

o P00

‘2& A Zooma In/Ut
N v Zooma In/Ut anvands for att justera kartans synliga
Omrade.
For att justera bilden:
1. Tryck pa
» ZOOMA IN/UT-KNAPPARNA & ¥
» skarmen for att aktivera ikoner och valjer ZOOM IN/UT-
IKONER % .
<«Zooma In #, A kommer att minska kartans synliga Omrade
<«Zoom Ut S\ 'V kommer att 6ka kartans synliga Omrade
OBS:  Tryck och hall in ZOOMA IN/UT-KNAPPARNA A ¥ eller
ZOOM IN/UT-IKONERNA % & for att snabbt justera
installningar.

Figur 3-41: 100 % Zooma In till Ut

5 10,0 32
km/h > 0'0 4 Ha Spar

poodqd

@ Totavild

Totalbild kan med ett enkelt tryck anvéndas for att zooma ut sa langt
som mojligt for att visa allt som ar bearbetat.

1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
TOTALBILD-IKONEN @.

Figur 3-42: Totalbild

5 10,0 32
o P00<d ™ e

pood U

For att zooma in:
1. Tryck p4 ZOOMA IN-KNAPPEN £ eller ZOOMA IN-IKONEN &
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“ Panoreringslage
| panoreringslage kan skarmbilden flyttas manuellt efter behov.

For att ga in i Panoreringslage och panorera ver skarmen:

1. Tryck pa skarmen for att aktivera ikonerna och vélj
PANORERINGS-IKONEN  for att manuellt justera bilden pa
skarmen.

2. Tryck pa PILARNA i motsvarande riktning for att
flytta bilden pa skarmen (ned, vénster, hdger, upp).

OBS: Tryck & hall in PILARNA for att snabbt justera
installningar.
For att stdnga Panoreringslage:

1. Tryck pa IKONEN FOR STANG PANORERING .

OBS: Tryck pa TOTALBILD-IKONEN @ for att centrera fordonet
pa skarmen.

Figur 3-43: Panoreringslage

f’*\ REALVIEW-SPARFOLINING
\ RealView-sparfoljning betyder att livevideo visas i stallet

= for en datorgenererad bild.

Om en Bildvalsmodul (VSM) &r installerad i systemet, finns tva
bildalternativ tillgangliga:
+ En kamerabild - en av upp till atta kameror kan valjas for att
andra bilden fran kameraingangarna.

+ Splitkamera-bild - en av tva set bestdende av fyra kamera-
inmatningar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan véljas att dela upp
skarmen i fyra olika separata videosekvenser.

Fran denna skdrm kan man fa tiligang till sparfoljning éver video och
styrvinkelslagen.

Figur 3-44: Overblick dver RealView-sparfolining

Sparfoljning

Korlinjer

» Orange Linje — aktiv sparfoljningslinje
» Svarta Linjer — angransande sparfoljningslinjer

10 4 1’3 10,0

Spar

Ha

OBS: Panoreringslaget maste stangas av for att kunna terga ill
en annan skarmbild.

Sparfoljningsfalt

14,6

km/h 5’8 >

Helskarm

Sparfdljning dver video

Styrningsvinkel

Hem/Meny-alternativ
eller tryck pa “Hem’-knappen

Statusfalt

0,53
Ha

Kamera-val

Delad Kamerabild

Horisontjustering

Navigeringslinjer



Figur 3-46: Helskarm m/Sparfolining & Styrning

@® RealView-sparfoljning
For att komma at skarmen for RealView-spérfoljning
1. Tryck pd HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN 42 i nedre vanstra
hdrnet av skarmen.
2. Valj REALVIEW-SPARFOLJNING [ fran Hem-menyn S0 .
OBS Om en VSM eller enskild kamera inte &r installerad, kommer
RealView-sparfolining k& inte vara tillganglig fran Hem-
menyn

Figur 3-45: Hem-meny - RealView-sparfélining

o P00

&5 Helskarm
Helskarmslége gor att videosekvenser visas ver hela skarmen.

Korlinjer och Styrningsvinkel kommer att visas. Sparféljningsfalt och
Statusfalt kommer inte att visas.

For att aktivera Helsk&rmslége:

1. Tryck pa skarmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR HELSKARM &5,

For att stinga Helskarmslage:
1. Tryck ndgonstans pa skarmen.

W sparfsljning Over Video
Sparfljning Over Video placerar tre tredimensionella korlinjer éver
videobilden som navigationshjalp.

OBS: Sparféljning (Rak A-B, Kurva A-B, Cirkelpiva eller Senaste
spér) maste vara igang i Driftbild eller Faltkarta. Inga korlinjer
kommer att synas om sparfoljningslinjer inte upprttats.

For att aktivera Sparfdlining Over Video:

1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera

IKONEN FOR SPARFOLJNING OVER VIDEOw .
UPP/NED-PILARNA A V¥ anvinds fér att anpassa kérlinjerna il
horisonten.

OBS: Tryck & hall in UPP/NED-IKONERNA A 'V for att snabbt
justera installningar.

Figur 3-48: Spérfélining Over Video

Z  pooq %
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-2 > 0.0 4 2,3 . Styrvinkelsindikator /I'I\ Hem-meny
! itz Styrvinkelsindikatorn visar i vilken riktning ratten behdver justeras. Hem-knappen @ eller Hem-ikonen ger dig tillgang till Matrix-
instrumentets tre funktioner: Verktyg, Sparféljining och Overvakning.
Lo . . Dessa sex pekskarmsmenyalternativ (Verktyg #* , Driftbild &,
1. Tryck pa skarmen for att aktivera ikonerna och markera Faltkarta 3 , RealView-sparfolining @, Arbetsbild [J och
IKONEN FOR STYRNINGSVINKEL . Rampdvervakning £22) kan snabbt ge tillgang till Matrix-instrumentets

For att aktivera Styrvinkelsindikator:

Figur 3-50: Styrvinkelsindikator alla delar.
5,6 23 For att se Hem-menyalternativen:
km/h > O’O 4 Ha 1. Tryck pa HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN 42 i nedre vanstra
hornet av skarmen.

For att aktivera Sparfolining Over Video: Figur 3-51: Hem-meny

1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR SPARFOLJNING OVER VIDEO .

Figur 3-49: Sparfolining e tillganglig

°  IngenGPS  %°

Ha

For att stdnga av Styrvinkelsindikator:

1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR STYRNINGSVINKEL .



@® Enskild K | OBS: En kamera & &r inte tillganglig for val (nedtonad) narden  Fyra-kanals VSM
o ns, ' ame,ra_va , ) , N ar otillganglig. Om inga ikoner finns tillgangliga, ar en VSM ~ Nér en fyra(4)-kanals VSM finns, kan upp ill fyra (4) kameror
Enav UBP%U"|atta ga{“sfg'a"der k_gndaktlveras i RealView-sparfoljning installerad, men en enskild kamera ar direkt inkopplad. installeras och konfigureras. Endast kamera A, B, C och D kommer
om en Bildvalsmodu anvands. o S .
(VoM OBS: Omen VSM inte &r installerad, ar BILDIKONEN @ inte att finnas tilgangliga for installation.
Ingen VSM tillganglig. For att aktivera en enskild kamerabild:
Om en VSM inte &r installerad, & BILD-IKONEN @ inte tillganglig  Fiqur 3-53: Kamera-val 1. Tryck pa skarmen for att aktivera ikonerna och markera

IKONEN FOR BILD@..
2. Tryck pa énskad KAMERA &, &, & eller ® for att &ndra bild.
OBS: En kamera & &r inte tillganglig for val (nedtonad) nér den
&r otillganglig. Om inga ikoner finns tillgéngliga, & en VSM
installerad, men en enskild kamera &r direkt inkopplad.
OBS: Omen VSM inte &r installerad, ar BILDIKONEN @ inte
tillganglig.

och endast en (1) videobild kommer att vara tillgénglig.
Figur 3-52: VSM Ej Installerad

: » 0,04 EP

Spar

Figur 3-55: Kamera-val

0 » 0,04 %9

Spar

Atta-kanals VSM
Nér en atta(8)-kanals VSM finns, kan upp till atta (8) kameror
installeras och konfigureras.

OBS: Vid installation av fyra eller férre kameror, alla i portarna A, Figur 3-54: Kameror A/B/C/D Ej tillgangliga

B, C eller D, kommer instéliningsbilderna att félja Fyra-kanals H—m—ﬂ- W
i i km/h ' H‘a ‘ km/h 4 H’a

VSM-instruktionerna.
For att aktivera en enskild kamerabild:

1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR BILD@ .

2. Tryck pa énskad KAMERA®, &, &, &, &, @, @ eller §
for att andra bild.

g00=
o
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Figur 3-56: Endast En Kamera Tillganglig

]
o pooq

®e

®e Delad Kameravy

Splitkamera-vy later en av tva set bestaende av fyra kamera-
inmatningar (A/B/C/D eller E/F/G/H) valjas for att dela upp skarmen
i fyra olika separata videosekvenser medan i RealView-sparfoljning
om en Bildvalsmodul (VSM) ar inkopplad.

Om en VSM-port inte har en kamera installerad, kommer en bla
skarm med TeeJet logotypen att fylla denna ports fjardedel av
skarmen.

Figur 3-57: Inaktiva Kameraportar

: » 0,04 af

Spar

Hﬂ
TECMNINQLIE S Trenso
-m' N ®®

Ingen VSM
Om en VSM inte &r installerad, & DELAD BILD-IKONEN &%
inte tillganglig och endast en (1) videosekvens kommer att vara

tillganglig.

Figur 3-58: VSM Ej Installerad

]
Sgér > 0’0 4 OH’aO

Atta-kanal VSM

Nar en atta(8)-kanal VSM ar i systemet, kan upp till &tta (8) kameror
installeras. Tva uppsattningar av fyra kamera-ingangar

(A/BICID eller E/F/G/H) kan véljas.

OBS: Vid installation av fyra eller mindre kameror, alla i portarna A,
B, C eller D, kommer installationsskarmar att félja Fyra-kanal
VSM-instruktioner.

OBS: Om en VSM inte &r installerad, ar SPLIT VY-IKONEN &% inte
tillganglig.
For att aktivera en uppséttning av delade kameravyer;
1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR DELAD VY es.
2. Vi
» KAMERORA/BICID & ® & ®
» KAMEROR E/FIGH & & ®®

OBS: Om endast uppsattning A/B/C/D ér tillgénglig, ar kameror
bara installerade vid portarna A, B, C och D.



Figur 3-59: Delad Vy Fyra-kanal VSM

installeras och konfigureras. En uppsattning av fyra kamera-
s ingangar (Kameror A/B/C/D & & & ®) kan aktiveras.

Spar

tillganglig.
For att andra till delad kamera-vy:

1. Tryck pa skérmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONEN FOR DELAD VY &2.

Figur 3-62: Delad Vy-val A/B/C/D

OBS: Om en VSM inte &r installerad, &r SPLIT VY-IKONEN e inte

: » 0,04 UH;U

Spar

[ ‘.-. - — —
i l“'..'li-t" -

@e@u

Nar en fyra(4)-kanal VSM ar i systemet, kan upp till fyra (4) kameror AV Justering av Korlinje

Justering av Kérlinje anvénds for att justera korlinjerna for att matcha
kamerans vy.

For att justera korlinjerna:

1. Tryck pa skarmen for att aktivera ikonerna och markera
IKONERNA FOR UPP/NED-PIL A V.
<AUppéatpil flyttar upp horisontlinjen
<ANedatpil flyttar ned horisontlinbjen
OBS:  KNAPPARNA FOR ZOOMA INUT & W kommer inte att
justera horisontlinjen uppat eller nedat.

Figur 3-63: Justering av Koérlinje

Spéar i 0'0 i H‘a Spar i 010 i H’a
®
tH

OBS: Tryck & hall in UPP/NED-IKONERNA A 'V for att snabbt
justera installningar.

B www.teejet.com
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KAPITEL 4 - OVERVAKNING

Tillsammans med att navigera dig genom Omradet, Gvervakar
Matrixen din arbetsinformation och rampsektionerna.

[ Arbetsbild anvands for att rensa nuvarande arbetsinformation
eller for att spara nuvarande arbetsinformation till ett USB-minne.

B8 Rampovervakning visar rampsektioners verksamhet,
Sparfoliningsaktivitet och Statusfalt-aktivitet. BoomPilot-funktionen
kan ocksa aktiveras eller inaktiveras fran denna skarm.

ARBETSBILD

Arbetsbild anvénds for att rensa nuvarande
arbetsinformation eller for att spara nuvarande
arbetsinformation till ett USB-minne.

For att komma &t Arbetsbild-skarmarna.

1. Tryck pA HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN /= i nedre vanstra
hornet av skarmen.

2. ValjARBETSBILD [ fran Hem-menyn B .
Figur 4-1: Hemmeny - Arbetsbild

®  Arbetsinformation
Alternativen for arbetsinformation Rensa nuvarande
arbetsinformation, Nuvarande avgransat Omrade, Areal 1 eller Areal

2 uppgar ill:
1. Valj ARBETSBILD [ fran Hem-menyn &0& .
2. Tryck pa FLIKEN FOR ARBETSINFORMATION

3. Tryck pa IKONEN FOR PAPPERSKORG & for att ta bort
tillhorande data.

4. "Ok att rensa all arbetsdata?"
Tryck pa

» Ja - en "All arbetsdata rensad."-bekraftelse kommer att visas.

Valj "OK" for att aterga till skarmen for arbetsinformation
» Nej - for att aterga till skarmen for arbetsinformation

Figur 4-2: Arbetsinformation

Rensa Nuvarande Jobb? ',_E'E_II
Begrinsat: | w .
£y ; |_§§_II
F—1
Omrhde 1: II'.E?.'II
—
/N Omride 2: I'u_l_?g_."

OBS: Rensa nuvarande arbete? rensar inte Areal 1 eller Areal 2.

OBS:

Spara Information
For att sakerhetskopiera jobbet och spara informationen pa ett
USB-minne:

1. Valj ARBETSBILD [ fran Hem-menyn BB,

2. Tryck pa FLIKEN FOR SPARA INFORMATION

3. Valj mellan:
» ALLA = — alla tillgangliga filformat
» PDF = — rapport for utskrift
» KML = — Google Earth-karta
» SHP == — ESRI-formdata

4. Tryck pa

» Ja - ett “Sparade rapport/data till USB-minne.” meddelande
kommer att visas i cirka 10 sekunder. For att ta bort ett pop-up
tidigare, tryck nagonstans pa skarmen.

» Nej - for att aterga till skarmen for Spara information
INFORMATIONSIKONERNA == == == == gr inte tillgangliga
for val (nedtonad) forrén ett USB-minnet &r ordentligt isatt.

Figur 4-3: Spara Information

. n \

Figur 4-4: Spara Allt

s B i B T
Ve

(%) Amn I -
- - D
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= PDF-rapport Figur 4_-7: Spara KML

PDF-rapporten kommer att skapa en fardig PDF-rapport med
tillhdrande bearbetningskarta. Kundinformation, véderdata och
faltdata maste skrivas in manuellt.

Figur 4-5: Spara PDF

® < &

= g @

Figur 4-6: Exempel p& PDF-rapport

Application
Teejet
oo 0
por Creaed: 31610 at 11:15 AM

costomer " Tapplcator supervisor

OBS: PDF-rapporten finns tillganglig pa alla sprék och genereras i
det nuvarande sprakvalet.

T s o v o = KML-data

Vid val att spara en KML-fil kommer en Google Earth-fil att skapas.
En KML-fil kan 6verlagras ovanpa Google Maps for att visa
bearbetade omraden pa en karta.

ooooo

KML, eller Keyhole Markup Language, ar ett XML-grammatiskt
filformat for modellering och lagring av geografiska objekt sasom
punkter, linjer, bilder, polygoner och modeller fér visning i Google
Earth, Google Maps och andra program. Du kan anvénda KML for
att dela platser och information med andra anvéndare av dessa
prr—— N program.

En KML-fil behandlas av Google Earth pa ett liknande satt som
HTML- och XML-filer bearbetas av webblésare. Precis som HTML,
har KML en tagg-baserad struktur med namn och attribut som
anvands for sérskilda visningsandamal. Saledes fungerar Google
Earth som en webblésare for KML-filer.

Besok Google.com for mer information och visningsinstruktioner.



= ESRI-data

Vid val att spara en SHP-fil kommer en GIS- (Geographic Information
System) eller formfil att skapas. Formfiler ar ett anvandbart verktyg
eftersom manga kunder anvéander tredje-parts GIS-programvara for
att rita, lagra och analysera data som samlats in av Matrix 570G.

"Att kontrollera in-och outputs pa en gard &r avgérande for dess
framgang och Iénsamhet. Mojligheten for GIS att analysera och
visualisera jordbruksmiljoer och arbetsfléden har visat sig vara
mycket fordelaktigt for de som deltar i jordbruksindustrin.

Fran mobil GIS pa faltet till vetenskaplig analys av produktionsdata
pa gardschefens kontor, spelar GIS en allt stérre roll i
jordbruksproduktionen varlden éver genom att hjélpa jordbrukarna
att 6ka produktionen, sanka kostnaderna och férvalta sin mark pa
ett mer effektivt satt."

- ESRI.com

En formfile &r ett digitalt vektorlagringsformat for lagring av
geometriskt lage och tillhérande attributinformation.

Figur 4-9: Spara SHP

T W B -

e bhrdbme
[= EE =] [@ === ]
7

7

Figur 4-10: Exempel pa ESRI-data

:

Legend
+ Well
A River
1 Lake

RAMPOVERVAKNING

Rampévervakning visar rampsektioners verksamhet,
Sparfoliningsaktivitet och Statusfalt-aktivitet. BoomPilot
kan stallas in fran denna skarm.

/ﬂ\ Hem-meny

Hem-knappen @ eller Hem-ikonen ger dig tillgang till Matrixens
tre funktioner: Installation, Sparfoljning och Overvakning. Dess sex
pekskarmsmenyalternativ Verktyg ¢ , Driftbild &,

Faltkarta & | RealView-sparfolining @, Arbetsbild [J och
Rampovervakning £22) kan snabbt ge tillgang till Matrixens alla delar.

i Rampdvervakning
For att se skarmen for Rampdvervakning:

1. Tryck pa HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att
aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN /= i nedre vénstra
hornet av skarmen.

2. Vil RAMPOVERVAKNING B fran Hem-menyn Si .

Figur 4-12: Hem-meny - Ramp6vervakning

For att se HEM-menyalternativen:

1. Tryck pa HEM-KNAPPEN ® eller valj HEM-IKONEN 4 inedre
vanstra hornet av skarmen.

Figur 4-11: Hem-meny

0,0

Ha

Spar

D A
. A H
Figur 4-13: Rampdvervakning
3.3 0,0
km/h Ha

/

A W A
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BoomPilot Ej tillganglig

Om en SmartKabel eller Sektionsdelsmodul (SDM) inte ar
installerad, maste en strdmbrytare for pa/av anvandas. Endast en
sektion eller bredd kommer att illustreras, BOOMPILOT-IKONEN A
kommer inte att vara tillganglig och statusfaltet kommer inte att ha
nagon ikon.

Figur 4-14: Ramp E; tillganglig

3.3 0.0
km/h Ha

—

N\

1" Hem-meny
Hem-knappen @ eller Hem-ikonen = ger dig tillgang till Matrixens
tre funktioner: Installation, Sparfdlining och Overvakning. Dess sex
pekskarmsmenyalternativ Verktyg %, Driftbild &,
Faltkarta &0 , RealView-sparfolining @, Arbetsbild [ och
Rampovervakning 22) kan snabbt ge tillgang till Matrixens alla delar.

Fér att se HEM-menyalternativen:
1. Tryck pa HEM-KNAPPEN @ eller tryck pa skarmen for att

aktivera ikonerna och valj HEM-IKONEN /2 i nedre vénstra
hdrmet av skarmen.

Figur 4-15: Hem-meny

0 0.0

Spéar Ha

A BoomPilot

BoomPilot anvands for att stalla BoomPilot till Av/Manuell A,
Automatisk A eller Alla Pa A\.

OBS: GPS &rinte tillganglig nar BOOMPILOT-IKONEN é&r gra A
BoomPilot-statusfaltsikonen kommer att vara AvManual 4.

BOOMPILOT-IKONEN A\ &r bara tillganglig om en
SmartKabel eller Sektionsdelsmodul (SDM) &r installerad.
For att aktivera rampvisningen, maste en strémbrytare
anvéndas. Endast en rampsektionsbredd kommer att
illustreras och Statusfaltet kommer inte att ha nagon ikon.

Sparféljning med SmartKabel eller SDM

« Sla sprutdatorns huvudstrombrytare till [aget "P&”. Den
individuella Rampsektionsbrytarna bér ligga kvar i laget "Av”.

OBS:

+ | Omraden dar bearbetning ej énskas, stdng manuellt "av”
sprutdatorns huvudstrombrytare for att stanga av sektionerna.
Sla "pad” huvudstrémbrytaren for att ateruppta bearbetning.

OBS: Detta gdller bara om en SmartKabel eller SDM &r installerad.

Av/Manuell & Automatisk
For att vaxla BoomPilot mellan Av/Manuell A och Automatisk A

1. Tryck pA BOOMPILOT-IKONEN A .
<«Av/Manuell - Statusfaltikonen kommer att andras till Rod A
<« Automatisk — Statusfaltikonen kommer att andras till Gron A .

Alla sektioner Pa-lage
Sétt pa alla rampsektioner A\

1. Tryck och hall in BOOMPILOT-IKONEN A .
<«Alla P4 - Statusfaltikonen kommer att andras till Gul A\ .

Figur 4-16: Automatisk till Alla sektioner P&-lage

5 10.2 151 10.2
km/h Ha km/h Ha

_.--"""..-]_r-"""--._ _.--"""..-]—r--""--._
AAAAAA AAAAAA

A M M



KAPITEL 5 - BILAGA

BILAGA A - IKONREFERENSER

/H\ Menyval

lkon Beskrivning

?

©

Hem - Visar menyvalen Verktyg, Driftbild, Féltkarta, RealView-
skarmbild, Spara arbete och Rampévervakning

£
k4

Z;

Verktygsmeny - For installning av Systeminstallation,
BoomPilot/Helbredd, Fordon, Tiltkompensering och
FieldPilot-installation.

S

I 4
7%

Systeminstallation. Har valjs alternativ for ljusramp, kultur,
enheter, sprak, GPS, Instrument (volym, ljusstyrka, pekskérms-
kalibrering, skarmbildkopia) och videokamera/or.

BoomPilot/Helbredd-installation. Ange BoomPilot-
dverklappning, Ventilférdrojning, antal delsektioner och
delsektionsbredder.

3

o)
)

Fordonsinstallation. Ange fordonstyp, antennhdjd, riktning till
ramp och avstand till ramp.

R&?\

Installation av Tiltkompensering. Kalibrering av Tiltsensor

FieldPilot-installation. Aktivering av autostyrning, alternativ for
ventilinstallation (Ventilfrekvens och min/max tjénstecykler)
ventiltest och FieldPilot-konfigurering (grovjustering,
finjustering, dod-band och framforhallning)

Driftbild - Ger en datorgenererad bild av fordonets
position pa faltet. Ger tillgéng till alternativ for
kormonster, faltgranser och BoomPilot.

Féltkarta - Ger en datorgenererad 6versiktsbild av féltet
fran ett fagelperspektiv. Ger tillgang till faltgranser,
markerad punkt, totalbild och panorering.

lkon Beskrivning lkon Beskrivning

RealView-sparfoljning - Tillater en kamerabild eller en
uppsattning av upp till fyra livebilder att visas istéllet
for en datorgenererad bild. Oppnar upp sparféljning
via video och styrningsvinkel.

Spara arbete - Ger tillgéng till att spara data pa en USB-
enhet eller att radera data.

/.

GPS-typ Anpassa systemet att acceptera enbart GPS, DGPS
eller bada.

GPS-port Stéll Com-porten att anvénda intern eller extern
mottagare (t.ex. RTK)

GPS-status. Visar information angaende datahastighet, antal
satelliter, satellitsignalkvalitet och ID

Rampovervakning - Ger tillgéng till en datorgenererad
bild av aktiva/inaktiva rampsektioner i BoomPilot-lage.

Verktygsmeny

et , :
¢ Systeminstallation

lkon Beskrivning

Ljusrampinstallation - LED-avstand. Korsatt och
Ljusstyrka.

Ljusramp/LED-avstand. Ange avstand som varje LED skall
representera.

Instrument-installation - Volym, Skdrm-ljusstyrka,
Pekskarms-kalibrering, skarmkopia och Om/spara.

Justerar volymen.

Justerar skarmens ljusstyrka.

Kalibrering av pekskarm. Anvénds for att paborja kalibrering av
pekskarmen.

Skarmbildskopia. Tar en skarmkopia som kan sparas till en
USB-enhet.

Om. Visar mjukvaruinformation och -version pa instrument och
eventuella moduler anslutna pa CAN-bussen.

Spara. Sparar instrument-installationsdata till en USB-enhet.

Korsatt. Ange om ljusrampens mitt-LED skall representera
korsparet eller fordonet.

Ljusstyrka. Justerar ljusrampens ljusstyrka.

Videokamera-installation - Anvands for att konfigurera
en kamera (upp till 8 kameror med en Videovalsmodul),

Kameror. Konfigurerar varje kamera till normal, baklénges, upp
och ner, eller baklanges och upp och ner.

»
b

Kultur-installation - Enheter, sprak och tidszon.

Enheter. Definiera matenheter

T Ange sprak
¢
, | Ange tidszon

GPS-installation - GPS-typ, GPS-port och GPS-status.

m www.teejet.com
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é;l}; BoomPilot/Helbredd-installation

lkon Beskrivning lkon

||»
dl

il
v

Overlappning. Bestammer den éverlappning som skall
accepteras innan delsektionen slar av eller pa.(BoomPilot
funktioner ar endast aktiva om SmartKabel har anslutits).

0 % 6verlappning
50 % dverlappning

100 % &verlappning

O N

Ventilfordréjning av/pa. Anvands for att tajma att delsektionen
stanger/dppnar sa exakt som majligt nar den kommer in i ett
behandlat/obehandlat omrade.

Antal delsektioner. Ange antal delsektioner (1 - 15 st)

| [P

Delsektionsbredd(er). Ange arbetsbredden fér varje enskild
delsektion eller hela arbetsbredden.

S

Fordonsinstallation

lkon Beskrivning

Fordonstyp. Vélj den typ av styrning som narmast representerar
ditt fordon.
T Antennhgjd. Avstandet fran marken till antennen.
lo
« .= | Riktning till ramp. Ange om rampen eller nedslappspunkten
.00 0©. | finnsframftr eller bakom antennen.
( LH‘ Avstand till ramp. Ange avstandet fran antennen till rampen/
00 nedslappspunkten.

@

P2

£

@ Tiltkompenseringsinstallation

Beskrivning

Tiltkompensering av/pa. (Endast aktiv om tiltsensor har
anslutits)

-

058 250

Nivellering av tiltpositioner. Kalibrering av tiltsensorn

'§®) FieldPilot-installation

lkon Beskrivning

Autostyrning. Aktivering av FieldPilot. (Endast aktiv om
Styrkontrollmodul har anslutits)

Ventilinstallation - Ventilfrekvens, minimala

tjanstecykler vanster/hdger och maximala tjanstecykler.

Ventilfrekvens. Anvands for att driva styrventilen.

SeSe Sete

Minimala tjanstecykler. Stéller minvérdet for att fordonet skall
borja styra at vanster resp. hoger.

oooooce

Maximala tjanstecykler. Staller maxvardet for att fordonet styr
fullt ut fran vanster till hdger och omvant.

Ventiltest véanster/hger. Kontrollerar att styrningen &r instélld
ordentligt. Anvands for att finjustera oljeflddet och bestdmma
tiden som atgar for ett fullt rattutslag.

Konfigurera FieldPilot - Grovjustering, finjustering,
Daod-band och framférhallning.

Grovjustering. Stéller in hur aggressivt fordonet skall
upprétthalla linjen i Rak A-B-mdnster.

Finjustering. Staller in hur aggressivt fordonet skall uppratthalla
linjen i Kurva A-B-ménster.

Ddd-Band. Justerar styrningen om den ar for hackig/responsiv
eller inte orkar styra &nda in pa linjen.

Se Framat. Stéller under Rak A-B korning in hur snabbt
fordonet skall ndrma sig linjen vid laga/hdga hastigheter.

Generella kommandon

lkon Beskrivning

®

Hem-knapp. Atkomst till Hem-menyalternativ inklusive
Enhetsinstallation, Driftbild, Féltkarta, RealView-sparfoljning,
Arbetsoversikt och Rampdévervakning.

AV

Zooma In/Ut-knappar. Justerar zoom-installningarna i
Fordonsvyn och Faltvyn.

+_

Plus & Minus. Okar och minskar ett varde.

<

Réd = Bladdra sida vanster eller start test vanster
Gron = Bladdra sida héger eller start test hdger

AV

Upp & Ned. Andrar en installning eller 8kar och minskar ett
varde.

BiE

trafikljus. Gront ljus = Startar test. R6tt ljus = Stoppar test. Gratt
ljus = Inget test.

Fezzion

Slutfrt och OK. Bada anvands for att slutfora en uppgift.




[ C Skarmar for Sparféljning

Statusfalt-ikoner

lkon Beskrivning

(£

FieldPilot-status
Ikon = inkopplad. Ingen ikon = Urkopplad

@000

Sparmonster

Rak A-B-monster. Ger en rak korlinje baserad pa A- och
B-referenspunkter.

Kurva A-B-mdnster. Ger en kurvig korlinje baserad pa en A- och
B-referenslinje.

Cirkelpiva-monster. Ger en korlinje runt en central punkt som
radierar inat eller utat.

Senaste spar-monster. Datorn detekterar ndrmast angréansande
korlinje och etablerar en ny linje baserad pa denna.

Inget kdrmdnster. Sténger av sparfdljning. Ingen ikon visas.

@ Driftbildsalternativ

Sparmdnster. Tryck ikon for att valja korsatt. Valj mellan

Rak A-B , Kurva A-B , Cirkelpiva ,

Adaptiv eller Senaste pass

Ingen Sparfoljning .

samt

m Alternativ for Faltkarta

lkon Beskrivning lkon Beskrivning

oo

Markerar Faltgrans. Etablerar faltgrans och faststéller
applikationsfri zon. Faltgrans skapas en halv arbetsbredd
utanfor antennens placering. Gra = GPS e tillganglig.

B (B

Sténg Faltgrans. Slutfor faltgransprocessen. Gransen kan ocksa
slutforas genom att fardas till inom en halv arbetsbredd fran
startpunkten. Gra = minimalt avstand har inte uppnétts.

Markering A ' Tryck for att markera den forsta punkten i
utgangslinjen.

Avbryt Faltgrans. Upphéver den nya féltgransprocessen och
atergar till foregaende gréns. (Om sadan har etablerats)

Markering B @. Tryck fér att markera den andra punkten i
utgangslinjen. Gra ikon = minimalt avstand mellan punkterna
har ej uppnatts.

Markerar Punkt 4. Etablerar en punkt fér fordonets position.
Gra = GPS ej tillganglig.

Avbryt Markering A. Upphé&ver den nyss satta A-punkten och
atergar till foregaende A-B-linje. (Om séadan har etablerats)

Atervénd Till Punkt. Ger avstandet tillbaka till en etablerad
punkt. (Skifta till Driftbilden for att ocksa fa navigeringshjalp ill
punkten).

Flytta A-B-linje. Flyttar existerande linje till fordonets aktuella
position. (med bibehallen parallellitet)

Tar bort punkt. Tar bort den markerade punkten.

BoomPilot-status
R6d = Fran/manuell
Gron = Automatisk
Gul = Alla pa

Ingen ikon = Hel arbetsbredd (Ingen smartkabel eller SDM-
modul ansluten).

@0 Phh-

Faltgransstatus

Utanfér Faltgrans = Fordonet fardas utanfér en skapad
faltgrans.

Innanfdr Féltgréns = Fordonet fardas innanfér en skapad
faltgrans.

Ingen lkon = Ingen faltgrans etablerad.

=X
=2

GPS-status

R&d = ingen GPS,

Gul = GPS endast,

Gron = DGPS, Egnos/RTK,
Orange = Glide/Clearpath

Markera Féltgrans. Etablerar en féltgréns och faststaller
applikationsfri zon. Faltgransen etableras med en halv
arbetsbredd utanfér antennens placering. Gra = GPS gj
tillganglig.

Zooma In. lkonen eller knappen minskar arean som visas pa
skarmen.

b
&

Sténg Faltgrans. Slutfor faltgransprocessen. Granser kan ocksa
stangas genom att forflytta sig till inom en halv arbetsbredd fran
startpunkten. Gra = minimalt avstand har inte uppnatts.

Zooma Ut. Ikonen eller knappen okar arean som visas pa
skarmen.

eyb0 @30

Totalbild. Utvidgar skarmbilden till att omfatta storsta mjliga
bearbetade yta.

Avbryt Faltgrans. Upphéver den nya féltgransprocessen och
atergar till foregaende gréns. (Om sadan har etablerats)

Zooma In/Ut. lkonerna eller knapparna justerar bilden fran
fordonet eller perspektivet mot horisonten sett fran fordonet till
ett fagelperspektiv.

Panorering. For fokusering pa en specifik kartdel utan att flytta
pa fordonet. Skarmens pilar (ner, upp, vanster,
hoger) flyttar kartan.

Avbryter panorering. Avbryter fokuseringen och atervander till
normal karta.

e

BoomPilot. Valjer BoomPilot-skarmbild. Gra = GPS gj
tillganglig.

n www.teejet.com
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Realview-alternativ

lkon Beskrivning

Helskarm. Tar bort ikoner och statusfalt fran skarmen.
Sparfoljning dver video och styrningsvinkel visas fortfarande.

Sparfdljning dver video. Placerar 3-dimensionella sparlinjer
dver kamerabilden som kérhjélp.

Styrningsvinkel. Visar mot vilken riktning ratten behdver
justeras.

Val av Videokamera. Valj en av upp till atta kamerabilder om
en Bildvalsmodul (VSM) &r monterad.

Delad kamerabild. Valjer en av tva uppséttningar bestaende
av fyra kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) for att dela upp
skarmen i fyra separata videofonster.

Upp & Ned-ikoner. Anvands for att justera kérlinjerna till att
Overensstamma med kamerabilden. Zooma In/Ut-knapparna
kommer inte att justera korlinjerna.

lkon

o=

O Spara arbete

Beskriv

Arbetsinfomation. Ger méjlighet att radera all nuvarande
arbetsdata, faltgransarealer och arealmatare.

-
Tryck pa papperskorgen o for att ta bort.

Spara arbetsdata.
Sparar all arbetsdata £ inklusive PDF =3,

KML- wz (Google Earth) och SHP-filer Eild (ESRI) eller
enskild filtyp till USB minne..

BILLAGA B -TIDSZONER

Afrika Amerika

Abidjan Adak

Accra Anchorage

Addis Abeba Anguilla

Algeriet Antigua

Asmara Araguaina

Bamako Argentina - Buenos Aires
Bangui Argentina - Catamarca
Banjul Argentina - Cordoba
Bissau Argentina - Jujuy
Blantyre Argentina - La Rioja
Brazzaville Argentina - Mendoza
Bujumbura Argentina - Rio Gallegos
Kairo Argentina - San Juan
Casablanca Argentina - Tucuman
Ceuta Argentina - Ushuaia
Conakry Aruba

Dakar Asuncion

Dar es Salaam Atikokan

Djibouti Bahia

Douala Barbados

El Aaiun Belem

Freetown Belize

Gaborone Blanc-Sablon
Harare Boa Vista
Johannesburg Bogota

Kampala Boise

Khartoum Cambridge Bay
Kigali Campo Grande
Kinshasa Cancun

Lagos Caracas

Libreville Cayenne

Lome Cayman

Luanda Chicago
Lubumbashi Chihuahua

Lusaka Costa Rica

Malabo Cuiaba

Maputo Curacao

Maseru Danmarkshavn
Mbabane Dawson

Mogadishu Dawson Creek
Monrovia Denver

Nairobi Detroit

Ndjamena Dominica

Niamey Edmonton
Nouakchott Eirunepe
Ouagadougou El Salvador
Porto-Novo Fortaleza

Sao Tome Glace Bay

Tripoli Godthab

Tunis Goose Bay
Windhoek Grand Turk

Grenada
Guadeloupe
Guatemala
Guayaquil

Guyana

Halifax

Havana

Hermosillo

Indiana - Indianapolis
Indiana - Knox
Indiana - Marengo
Indiana - Petersburg
Indiana - Vevay
Indiana - Vincennes
Indiana - Winamac
Inuvik

Igaluit

Jamaica

Juneau

Kentucky - Louisville
Kentucky - Monticello
La Paz

Lima

Los Angeles

Maceio

Managua

Manaus

Martinique

Mazatlan
Menominee

Merida

Mexico City
Miquelon

Moncton

Monterrey
Montevideo
Montreal

Montserrat

Nassau

New York

Nipigon

Nome

Noronha

North Dakota - Center
North Dakota - New Salem
Panama
Pangnirtung
Paramaribo
Phoenix
Port-au-Prince

Port of Spain

Porto Velho

Puerto Rico

Rainy River
Rankin Inlet
Recife
Regina
Resolute

Rio Branco
Santiago
Santo Domingo
Sao Paulo
Scoresbysund
Shiprock

St Johns

St Kitts

St Lucia

St Thomas
St Vincent
Swift Current
Tegucigalpa
Thule
Thunder Bay
Tijuana
Toronto
Tortola
Vancouver
Whitehorse
Winnipeg
Yakutat
Yellowknife

Antarktis

Casey

Davis
DumontDUrville
Mawson
McMurdo
Palmer
Rothera

South Pole
Syowa

Vostok

Arktis

Longyearbyen

Asia

Aden
Almaty
Amman
Anadyr
Aqtau
Aqtobe
Ashgabat
Bagdad

Bahrain
Baku
Bangkok
Beirut
Bishkek
Brunei
Calcutta
Choibalsan
Chongqing
Colombo
Damascus
Dhaka

Dili

Dubai
Dushanbe
Gaza
Harbin
Hongkong
Hovd
Irkutsk
Jakarta
Jayapura
Jerusalem
Kabul
Kamchatka
Karachi
Kashgar
Katmandu
Krasnoyarsk
Kuala Lumpur
Kuching
Kuwait
Macau
Magadan
Makassar
Manila
Muscat
Nicosia
Novosibirsk
Omsk

Oral
Phnom Penh
Pontianak
Pyongyang
Qatar
Qyzylorda
Rangoon
Riyadh
Saigon
Sakhalin
Samarkand
Seoul
Shanghai
Singapore
Taipei
Tasjkent

Thilisi
Teheran
Thimphu
Tokyo
Ulaanbaatar
Urumaqi
Vientiane
Vladivostok
Jakutsk
Jekaterinburg
Jerevan

Atlanten

Azorerna
Bermuda
Kanariebarna
Kap Verde
Férdarna
Jan Mayen
Madeira
Reykjavik
Sydgeorgien
St Helena
Stanley

Australien

Adelaide
Brisbane
Broken Hill
Currie
Darwin
Eucla
Hobart
Lindeman
Lord Howe
Melbourne
Perth
Sydney

Europa

Amsterdam
Andorra
Aten
Belgrad
Berlin
Bratislava
Bryssel
Bukarest
Budapest
Chisinau
Kdpenhamn
Dublin
Gibraltar



Cuernsey Stilla havet BILAGA C - FABRIKSINSTALLNINGAR & Pl =N

Helsingfors - i i i
i Ao INTERVALLER BoomPilot/Helbredd-installation
Istanbul Auckland Beskrivning Fabriksinstéllning Intervall
Jersey Chatham - .
Kaliningrad Eféskén V k ||> Overlappning 100%
Kiev ate erktygsmen
Lissabon Enderbury Y9 y < | |
Ljubljana E?{kaOfO (P . . Fordrojning Av 1,0 sek 0,0-10,0
London i ¢ Systeminstallation @ sekunder
Luxembourg Funafuti
Madrid Galapagos Beskrivning Fabriksinstallning Intervall Férdrojning P& 1.0 sek 0.0-10.0
Malt Gambier . é ’ ' '
Maridhamn Guadalcanal @ED | LEDavstind | 046m 001-30m & sekunder
Minsk Guam lilihli —- i .
Monaco Honolulu — A Antal sektioner 1 1-15
Moskva Johnston Skérmlage Fordon =
Oslo rrtimat 2 Ktionsbredd 09 09-750
Paris Kosrae A sektionsbredd(er) 9m 9-750m
Podgorica Kwajalein LED-ljusstyrka 50 0-100 —
Prag Majuro s
Riga Marquesas s
Rom Midway Enheter us =
Samara Nauru [mmmm
San Marino Nive
Sarajevo Norfolk f Sprak Engelska Beskrivning Fabriksinstillning  Intervall
Simferopol Noumea -y ;
Skopje Pago Pago Fordonstyp Framhjul
Sofia Palau \ Tidszon Amerika - Chicago
Stockholm Pitcairn o) -
Tallinn Ponape . 1_ Antennhdjd 38m 0,0-100m
Tirane Port Moresby o GPS-typ Endast GPS
Uzhgorod Rarotonga >
Vaduz _Srarllpt?ﬂ - Z « _  _= | Rikining till rampen | Framat
Vatikanen ani == ~
Wien Tarawa GPS-port Intern 0000
Vilnius #:Eatapu ! ( l<—-| Rampoffset-avstand | 0,0 m 0,0-50,0m
Volgograd _ 2 |
Warszawa Wake ‘ Volym 50 0-100 ()
Zagreb Wallis
Zaporozhye i R
Ziirich LCD-ljusstyrka 50 0-100 2 " '

. © Tilt ompenseringsinstallation

2

Indiska a Skarmbild Avaktiverad P— Fabriksinstallning ~ Interval
Antananarivo P Tiltkorrigeri P3
Chagos & iltkorrigering a
Christmas Kameror Normal gg? Pa/Av
Cocos
Comoro
Kerguelen
Mahe
Maldiverna
Mauritius
Mayotte
Reunion

m www.teejet.com 98-05207 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

BILAGA D - ENHETSSPECIFIKATIONER

B Fieldpilot-installation
Beskrivning Fabriksinstéllning Intervall _

Autopilot P4 Dimensioner Matrix 570G 161,5 mm x 149,1 mm x 58,4 mm
@ Matrix 840G 27,0x18,0x6,0 cm
@ Ventifrekvens 175 1-5000 Vikt Matrix 570G 0794k
Matrix 840G 1,06 kg
- Minimal tjanstecykel 0,0 0,0-50,0 Kontakt PWR/CAN 8-pin Conxall
== Vénster Kamera 5-pin Conxall
=» Minimal tjanstecykel 0,0 0,0-50,0 Hastighet/Status | 4- eller 8-pin Conxall
s.=. Hoger Milj Lagring -10 till +70SDgrC
Maximal tjanstecykel 100 25-100 Mandvrera 0 till +50SDgrC
Luftfuktighet 90 % icke-kondenserande
Grovjustering av styrning | 25,0 1,0 -100,0 Display Matrix 570G 320 x 240 upplésning
14,5 cm
Finjustering av styrning 25,0 1,0-100,0 Matrix 840G 800 x 600 uppldsning
21,3cm
Dédband 1 1-10 Input/Output USB 2.0
Strémkrav <9watt@ 12 VDC
Se Framat 4,0 0,0-10,0
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MATRIX

ANVANDARMANUAL

Matrix-véagledning: Exklusiva funktioner
* RealView™-vagledning 6ver video
<«4\Vagledning Gverlagrad éver video
<AEndast vagledning
<«dEndast video

* Ljus skarm, lasbar i dagsljus

+ Enkel att anvanda 3D-grafisk vagledning
+ Tackningskartlaggning/Dataexport



