MATRIK

DRIFTBILD

Hastighet/sparnummer Navigationsaktivitet Bearbetad areal
14,6 . 0,53
o MarkeringA %>

f Horisont Kompass
Sparmonster -r;v P
k Fordonsvy/Perspektiv
(Zooma In/Ut) eller
tryck pa Zooma In/Ut

knapparna

Markera A/B
Markera Féltgrans
Avsluta Faltgrans

Fargad bearbetad areal
«4Bla - en applicering
«Rod - tva eller fler
appliceringar

Flytta A/B linje
Upphav Markera A
Upphav Faltgréans -

Hem/Menyalternativ
eller tryck pa “Hem”
knappen

BoomPilot

Navigeringslinjer Statusrad

Driftbild alternativ

Beskrivning

Fordon med Realtidsvisning av aktiva
rampsektioner

<«¢Vit = Aktiv rampsektion
<4Farglos = Inaktiv rampsektion

. Sparmonster. Tryck ikon for att valja korsatt. Valj mellan

Rak A-B , Kurvig A-B , Cirkel Piva ,

Adaptiv eller Senaste Spar @ﬂ samt

Ingen Sparféljning .

0 Markera A @p. Tryck for att markera den férsta punkten i
utgangslinjen.

@ U Markera B @@. Tryck for att markera den slutliga punkten

i utgangslinjen. Gra ikon = minimum avstandet mellan
punkterna har ej uppnatts.

Upphév Markera A. Upphé&ver den nyss satta A punkten
och atergar till foregaende A-B linje. (Om sadan
etablerats)

aktuella position. (med bibehallen parallellitet)

Markera Féltgréns. Etablerar en féltgrans och faststaller
sprutfri zon. Faltgréansen etableras med en halv
arbetsbredd utanfor antennens placering. Gra = GPS ej
tillgénglig.

Avsluta Faltgrans. Slutfor faltgransprocessen. Granser
E @ kan ocksa stangas genom att forflytta sig till inom en halv
arbetsbredd fran startpunkten. Gra = minimum avstandet har
inte uppnatts.

@ Flytta A-B linje. Flyttar existerande linje till fordonets

{

Upphév Féltgrans. Upphaver den nya faltgransprocessen
% och atergar till foregaende gréns. (Om sadan etablerats)

a Zooma In/Ut. Ikonerna eller knapparna justerar vyn fran
= | fordonet eller perspektivet mot horisonten sett fran
v fordonet till ett fagelperspektiv.

BoomPilot. Valjer BoomPilot skarmbild. Gra = GPS ej
tillganglig.

TeeJet Technologies
Mglhavevej 2

DK 9440 Aabybro
www.teejet.com

98-01337 R2 S
© TeelJet Technologies 2010

A Subsidiary of (%) Spraying Systems Co.’

Hem/Menyalternativ
eller tryck pa “Hem”

REALVIEW BILD

Hastighet/sparnummer Navigationsaktivitet Bearbetad areal
-1 58 > 0,53
Strak 2 Ha

Helskarm

Sparfoljning
Gver video

Styrningsvinkel

knappen

Kameravaljare

Uppdelad kameravy

Horisontjustering

Navigeringslinjer

Statusrad

Realview alternativ

lkon Beskrivning

Helskarm. Tar bort ikoner och statusrad fran skarmen. Sparfoljning
dver video och styringsvinkel visas fortfarande.

Sparféljning 6ver video. Placerar 3-dimensionella sparlinjer dver
kamerabilden som kérhjalp.

Styrningsvinkel. Visar mot vilken riktning ratten behdver justeras.

Val av Video kamera. Vélj en av upp till atta kameravyer om en Video
selectormodul (VSM) &r monterad.

@ E®

Split kameravy. Valjer en av tva omgangar bestaende av fyra
kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) for att dela upp skarmen i
fyra separata videofonster.

AV

Upp & Ner ikoner. Anvéands for att justera kdrlinjerna till att
dverensstdmma med kameravyn. Zooma In/UT knapparna kommer
inte att justera korlinjerna.

Statusrad lkoner

lkon Beskrivning

FieldPilot status.
Ikon = inkopplad. Ingen ikon = Urkopplad

Sparmonster.

Rakt A-B monster. Ger en rak korlinje baserad pa A och B referens
punkter.

Kurvigt A-B monster. Ger en kurvig korlinje baserad pa en A och B
referenslinje.

Cirkel Piva monster. Ger en korlinje runt en central punkt som cirklar
inat eller utat.

Senaste Spar monster. Datorn detekterar narmast angransande
korlinje och etablerar en ny linje baserad pa denna.

Inget kérmdnster. Stanger av sparfoljning. Ingen ikon visas.

BoomPilot status.

R6d = Fran/manuell, Gron = Automatisk, Gul = Alla pa, Ingen ikon =
Hel arbetsbredd (Ingen smartkabel eller SDM modul ansluten).

Faltgrans status.

Utanfor Faltgrans = Fordonet fardas utanfor en skapad faltgrans.
Innanfor Féltgrans = Fordonet fardas innanfor en skapad faltgréns.
Ingen lkon = Ingen faltgrans etablerad.

i -
T g @0 O D|@

GPS status.

Rdd = ingen GPS, Gul = GPS endast, Gron = DGPS, Egnos/RTK,
Orange = Glide/ClearPath

FALTKARTA

Hastighet/sparnummer Navigationsaktivitet Bearbetad areal
14,6 0.0 0,21
km/h ) Ha Fargad bearbetad
areal
«Bla-en
Markera Féltgrans applicering
Avsluta Faltgrans <«Rod - tva eller

Markera Retur-Till-Punkt
Retur-Till-Punkt

Upphav Faltgrans
Upphév Retur-Till-Punkt

Hem/Menyalternativ
eller tryck pa “Hem”
knappen

fler appliceringar
Faltvy (Zooma In/
UT) eller sa kan
Zooma In/UT

Totalbild

Panorerings
mode

Navigeringslinjer

Faltkarta alternativ

lkon Beskrivning

g

Markerar féltgrans. Etablerar faltgrans och faststaller applikationsfri
zon. Féltgrans skapas en halv arbetsbredd utanfor antennens
placering. Gra = GPS ej tillganglig.

e ke

Avslutar faltgrans. Slutfor faltgransprocessen. Gransen kan ocksa
slutforas genom att fardas till inom en halv arbetsbredd fran startpunkten.
Gra = Minimum avstand har €] uppnatts.

Upphéver Faltgrans. Upphaver den nya faltgransprocessen och
atergar till foregaende gréns. (Om sadan etablerats)

Markerar Punkt . Etablerar en punkt for fordonets position. GRA =
GPS ¢j tillganglig.

Retur Till Punkt. Ger avstandet tillbaka till en etablerad punkt. (Skifta
till Driftbilden for att ocksa fa navigeringshjélp till punkten).

Raderar punkt. Raderar den markerade punkten.

P a Zooma In. lkonen eller knappen minskar arean som visas pa
N skdrmen.
a Zooma Ut. lkonen eller knappen dka arean som visas pa skarmen.

Totalbild. Utvidgar skarmbilden till att omfatta stérsta méjliga
bearbetade yta.

Panorering. For fokusering pa en specifik kartdel utan att flytta pa
fordonet. Skarmens pilar (ner, upp, vanster, hoger)
flyttar kartan.

Upphéaver panorering. Upphéaver fokuseringen och atervéander ill
normal karta.

SPARA ARBETE

lkon

Beskrivning

Arbetsinfomation. Ger méjlighet att radera all nuvarande arbetsdata,
faltgransarealer och arealmétare.

Tryck pa papperskorgen | for att radera.

Spara arbetsdata. Sparar all arbetsdata inkluderande PDF =z ,

KML e (Google Earth) och SHP E: (ESRI) filer eller enskild filtyp

till USB drive.

knapparna anvandas
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™ MENYVAL

Beskrivning

Hem - Visar menyvalen Verktyg, Drift skarmbild,
Féltkarta, Realview skarmbild, Spara arbete och

Rampdvervakning

Verktygsmeny - For instdllning av System Setup, BoomPilot/
Helbredd, Fordon, Lutningskompensering och FieldPilot
setup.

" o4 | System Setup. Hér véljs alternativ for ljusramp,
& > | Kultur enheter, sprak, GPS, Instrument (volym,
ljusstyrka, pekskérms-kalibrering, skarmbildkopia) och

videokameralor.
él;% BoomPilot/Helbredd Setup. Ange BoomPilot-
Gverlappning, Ventilférdréjning, antal delsektioner och
delsektionsbredder.
5 Fordons Setup. Ange fordonstyp, antennhdjd, riktning till
() ramp och avstand till ramp.

& Lutningskompensering Setup. Kalibrering av
Q Lutningssensor

@ FieldPilot Setup. Aktivering av autostyrning, alternativ
’ for ventil setup (Ventlfrekvens och min/max driftscykler)
ventiltest och FieldPilot konfigurering (grovjustering,
finjustering, kanslighet och framférhalining)

Drift Skarmbild - Ger en datoranimerad bild av fordons-
positionen pa faltet. Ger tillgang till alternativ for
kérmonster, faltgranser och BoompPilot.

Féltkarta - Ger en datoranimerad 6versiktsbild av faltet fran
ett fagelperspektiv. Ger tillgang till faltgranser, markerad
punkt, totalbild och panorering.

RealView sparfoljning - Tillater en kameravy eller en
omgang med upp till fyra livebilder att visas istéllet en
datoranimerad bild. Oppnar upp sparféljning via video och
styrningsvinkelldgen.

Spara arbete - Ger tillgang till att spara data pa ett USB
minne eller att radera data.

Rampdvervakning - Ger tillgang till en datoranimerad bild av
aktiva/inaktiva rampsektioner i BoomPilot-lage.

O saiforstin

Dessa markerade val maste forst stéllas in innan andra funktioner som Sparfdljning,
Rampsektionsautomatik eller Autostyrning kan aktiveras.

Dessa programpunkter maste slutforas for att sparfoljning skall fungera

VERKTYGSMENY

s System setup

lkon Beskrivning

Ljusramp setup - LED avstand. Korsatt och Ljusstyrka.

Ljusramp/LED avstand. Ange avstand som varje LED skall
representera.

Korséatt. Ange om ljusrampens mitt-LED skall representera kdrsparet
eller fordonet.

Ljusstyrka. Justerar ljusstyrkan pa Ljusrampen.

-»
B

Kultur setup. Enheter, sprak och tidszon.

Enheter. Definiera matenheter.

é Ange sprak.
-
, | Ange tidszon.
&
PV GPS setup. GPS typ, GPS port och GPS status.
vy
& | GPS typ. Anpassa systemet att acceptera enbart GPS,
&y | DGPS eller bada.

GPS port. Stall Com-porten att anvanda intern eller extern
mottagare (t.ex. RTK)

GPS status. Visar information angaende datahastighet, antal satelliter,
satellitsignalkvalitet och ID

Instrument setup. Volym, Skarm ljusstyrka, Pekskarms-
kalibrering, skarmkopia och Om/spara.

Justerar volymen.

Justerar skarmens ljusstyrka.

Kalibrering av pekskarm. Anvénds for att paborja kalibrering av
pekskérmen.

Skarmbildskopia. Tar en skérmkopia som kan sparas pa ett USB
minne.

Om. Visar mjukvaruinformation och -version pa instrument och
eventuella moduler anslutna pa Can bus'en.

Spara. Sparar instrument setup data till ett USB minne.

Videokamera setup. Anvands for att konfigurera en kamera
(upp till 8 kameror med en Video Selector modul),

Kameror. Konfigurerar varje kamera till normal, baklanges, upp och
ner eller bakléanges upp och ner.

o

v Lutningskompensering setup

lkon Beskrivning

Lutningskompensering av/pa. (Endast aktiv om lutningssensor
anslutits)

Nivellering av lutningspositioner. Kalibrering av lutningssensorn

@ BoomPilot/Helbredd setup

lkon

Beskrivning

Overlappning. Bestdmmer den éverlappning som skall
accepteras innan delsektionen slar av eller pa.(BoomPilot
funktioner endast aktiva om Smartkabel anslutits).

0 % 6verlappning

50 % 6verlappning

100 % &verlappning

Ventilfordrojning av/pa. Anvénds for att tajma att
delsektionen stanger/Gppnar s& exakt som mojligt nar den
kommer in i ett behandlat/obehandlat omrade.

Antal delsektioner. Ange antal delsektioner (1 - 15 st)

Delsektionsbredd(er). Ange arbetsbredden for varje
enskild delsektion eller hela arbetsbredden.

Beskrivning

Fordonstyp. Valj den typ av styrning som narmast
representerar ditt fordon.

Antennhdjd. Avstandet fran marken till antennen.

Riktning till ramp. Ange om rampen eller
nedslappspunkten finns framfor eller bakom antennen.

Avstand till ramp. Ange avstandet fran antennen till
rampen/nedslappspunkten.

Beskrivning

Autostyrning. Aktivering av FieldPilot. (Endast aktiv om
Styrkontrollmodul anslutits)

Ventil setup - Ventilfrekvens, minimum driftscykler
vanster/hdger och maximum driftscykler.

Ventilfrekvens. Anvands fér att driva styrventilen.

Minimum driftscykler. Stéller minvardet for att fordonet
skall borja styra at vanster resp. hoger.

Maximum driftscykler. Staller maxvérdet for att fordonet
styr fullt ut fran vanster till héger och omvant.

Ventiltest vanster/hoger. Kontrollerar att styrningen ar
installd ordentligt. Anvands for att finjustera oljeflodet och
bestdmma tiden som atgar for ett fullt rattutslag.

Konfigurera FieldPilot - Grovjustering, finjustering,
kanslighet och framforhallning.

Grovjustering. Stéller in hur aggressivt fordonet skall
uppratthalla linjen i Rakt A-B monster.

Finjustering. Staller in hur aggressivt fordonet skall
uppratthalla linjen i Kurvigt A-B monster.

Kanslighet. Staller in styrningen sa den inte blir for hackig/
responsiv (hdg) eller inte styr anda in pa linjen (1ag)

Framforhallning. Stéller under Rak A-B kdrning in hur
fordonet nérmar sig linjen. (under/Gverstyrning)

Generella kommandon

lkon Beskrivning

Hem knapp. Atkomst av Hem meny alternativ inklusive Enhet
@ setup, Fordonsvy, Féltvy, RealView sparféljning, Jobb 6versikt och
Rampdvervakning.

Zooma In/Ut knappar. Justerar zoom instéllningarna i Fordonsvyn och
A k c Faltvyn.

I Plus & Minus. Okar och minskar ett varde.
]

Réd = Bladdra sida vénster eller start test vanster
Gron = Bladdra sida hoger eller start test hdger

. V Upp & Ner. Andrar en installning eller 8kar och minskar ett varde.

trafikljus. Gront ljus = Startar test. Rtt ljus = Stoppar test. Grétt ljus =
Ingen test.

BiE

Slutfért och OK. Bada anvands for att slutfora en uppgift.
FzOK
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RealView kamera 7
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Extem ABSC
Statuskontakt
anslutning

K

BoomPilot kabelstam
Artikelnummer beroende av styrenhet

32-04020
Fotkontakt,

78-05077
{ivalsutrustning BoomPlot delsektonsstyrmodul

(15 sektioner)

Upp till 8 kameror kan monteras genom att anvanda 78-08068: Modul, 8 kanal Video CAN.
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