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Nykyinen nopeus/Ajokierroksen numero Navigointitoiminto Késitelty pinta-ala
km/h ha

. - Horisonttikompassi
Ohjaustoiminto
Ajoneuvonakyma/

Merkitse A/B
Merkitse rajat
Viimeistele rajat

pienennd) tai paina
suurenna/pienenna
nappaimid

Hivuta A/B linja

Peruuta merkki A <«Sininen -1

Peruuta rajat kasittely
<«Punainen - 2 tai
Aloitus/ useampi késittely
Valikkovaihtoehdot
~ faipaina Puomiston ohjaus
Aloitusnappéinta

Ohjausviivat Tilapalkki

Ajoneuvonadyton merkit

Ajoneuvo, puomiston lohkojen kéytdn
osoituksella

«Valkoinen = kéytossa oleva lohko
«ATyhja = ei kaytdssé oleva lohko

. Ohjaustoiminto. Paina ohjaustoiminnon valitsemiseksi.
Toimintoja ovat: suora ajolinja A-B , mutkitteleva

linja A-B , ympyralinja @ ja paisteajo @

tai Ei ohjausta -toimintoa

Merkitse A . Paina merkitaksesi ensimméisen ajolinjan
aloituskohta.

@ U Merkitse B @@). Paina merkitaksesi ensimmaisen ajolinjan

lopetuskohta. Harmaa alue = vahimméismatkaa ei ole
ajettu.

Peruuta merkki A. Peruuttaa A-merkintaprosessin. Palaa
edelliselle A-B ohjauslinjalle (jos tehty).

@ A+ hivutus. Siirtda olemassa olevan ajolinjan ajoneuvon

kohdalle.

Rajojen merkinta. Luo kasiteltdvan pinta-alan ja maarittelee
Q D kasittelemattéman alueen. Rajat luodaan péisteajokierroksen
ulkoreunan mukaan. Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa

Viimeistele rajat. Viimeistele rajan maéritykset. Rajat voidaan myds
@ @ sulkea ajamalla ensimméisen ajokerran aloituskohtaan saakka.
Harmaa alue = vahimméismatkaa ei ole ajettu.

Keskeyta rajojen ajo. Keskeyttad uuden kartan raja-ajon.
Palaa edelliselle rajalle (jos tehty).

Suurenna/pienennd. Merkit tai ndppaimet muuttavat
nakymakorkeuden tai perspektiivin suhteessa horisonttiin
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a v ajoneuvonakymésta lintuperspekdiiviksi.

Puomiston ohjaus Valitsee puomiston ohjaustoiminnon.
Harmaa = GPS ei ole kéytettavissa
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perspekdiivi (suurenna/

Varitetty kasitelty alue

Nykyinen nopeus/Ajokierroksen numero Navigointitoiminto Kasitelty pinta-ala
Swath - i ha
Koko néytt Kameran valinta
Ohjaus

videokuvan avulla Jaettu nayttd

. Ohjaustoiminnon
Ohjauskulma s8ato
Aloitus/
Valikkovaihtoehdot
tai paina
Aloitusnappéinta

@ @ ‘ " . Ohjausviivat

Tilapalkki

Valokuvanakyman ohjausvalinnat

PELTONAKYMA

Nykyinen nopeus/Ajokierroksen numero Navigointitoiminto Kasitelty pinta-ala

Véritetty kasitelty

14.6 0.21 ..
km/h > O'O 4 ha «Sininen - 1

kasittely

Merkitse rajat
Viimeistele rajat

Peltondkyma
(suurenna/
Merkitty kohta pienennad) tai kayta
Paluu kohtaan suurenna/pienenna
nappaimia
Peruuta rajat
Poista kohta Maailmanakyma
Aloitus/
VaI|kkova|htgeh§ot Panoraamatoim.
tai paina
Aloitusnappainta

Ohjausviivat Tilapalkki Ajoneuvon kuvaus

Peltonayton merkit

Merkki Selitys

Koko néyttd. Poistaa merkit ja tilapalkit naytélta. Video-ohjaus ja
ohjauskulma ja&véat nékyviin.

Ohjaus videokuvan avulla. Asettaa 3-ulotteiset ohjausviivat videokuvan
paélle ohjauksen helpottamiseksi.

Ohjauskulma. Nayttaa suunnan, johon ohjauspydraa on kaannettava.

Videokameran valinta. Valitsee yhden jopa kahdeksasta kamerasta jos
videon valintamoduuli (VSM) on liitetty.

Jaettu kameranakyma. Valitsee yhden neljan kamerasyo6ton kahdesta
sarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H), jolloin naytt voidaan jakaa neljaén
erilliseen osaan.

‘ v Nuolimerkit ylos - alas. Kaytetaan ohjauslinjojen saatéon, etté ne
sopivat kameran ndytén mukaan. Suurenna/pienenna nappaimet eivat

saada ohjausviivoja.
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Tilapalkin merkit

Merkki Selitys

Pelto-ohjauksen fila.
Merkki=kaytossa. Ei merkkia = ei kaytossa.

Ohjaustoiminto.

Suora A-B ohjaus. Varmistaa suoran ajolinjan ohjauksen, perustuen
kohtiin A ja B.

Mutkitteleva A-B ohjaus. Varmistaa mutkittelevan ajolinjan ohjauksen,
perustuen ohjauslinjaan A-B.

Ympyréohjaus. Mahdollistaa ympyranmuotoisen, sisaan- tai ulospain
suuntautuvan ajolinjan.

Ohjaus edellisen ajolinjan mukaan. Jérjestelma havaitsee edellisen,
lahimman viereisen ajolinjan ja ohjaa sen mukaan.

Ei ohjausta. Kytkee ohjauksen pois paalta. Merkkia ei nay naytolla.

Puomiston ohjauksen tila.

Punainen = Off/kasik., vihred = autom., keltainen = kaikki kayt.,
ei merkkia = yksitt. puom.lohko (ei SmartCable tai SDM asennettuna).

Rajatun pinta-alan tila.

Rajan ulkopuolella = Liikutaan rajan ulkopuolella.
Rajan sisapuolella = Liikutaan rajan sisapuolella.
Ei merkkia = rajoja ei ole luotu

GPS tila.

Pun. = ei GPS, kelt. = vain GPS, vihrea = DGPS,WAAS/RTK,
oranssi = siirtyma/poista linja
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Merkki Selitys

Rajojen merkinté. Luo k&siteltdvan pinta-alan ja maarittelee
Q ] kasittelemattoman alueen. Rajat luodaan péisteajokierroksen
ulkoreunan mukaan. Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa

Viimeistele rajat. Viimeistele rajan maaritykset. Rajat voidaan myos
E @ sulkea ajamalla ensimmaisen ajokerran aloituskohtaan saakka. Harmaa
alue = vahimmaismatkaa ei ole ajettu.

Keskeyta rajojen ajo. Keskeyttad uuden kartan raja-ajon. Palaa
edelliselle rajalle (jos tehty).

Merkitse kohta . Asettaa kohdan ajoneuvon sijaintikohtaan.
Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa.

Palaa kohtaan. Nayttaa etéisyyden luotuun kohtaan. (Vaihda
ajoneuvonaytolle reitin nayttdmiseksi luotuun kohtaan.)

Poista kohta. Poistaa merkityn kohdan.

Suurenna. Merkki tai ndppain pienentaa naytolla nakyvaa alueetta.

Pienennd. Merkki tai ndppain suurentaa naytolla nakyvaa alueetta.

Maailmanakyma. Laajentaa ndyton suurimmalle mahdolliselle
alueelle.

ey ieega

Panoraama. Mahdollistaa keskittymisen tiettyyn kartta-alueeseen
ajoneuvoa siirtdmétta. Nayton nuolet siirtdvat ndkymaa
vastaavasti (alas, vasemmalle, oikealle, yl6s).

Poistu panoraamasta. Lopettaa laajan alueen tarkistuksen ja palaa
norm.nayttéon.

TEHTAVANAKYMA

Merkki Selitys
Tietoja tehtavasta. Mahdollistaa kaikkien tehtava- tai rajattujen
= aluetietojen poistamisen tai pinta-alalaskureiden nollaamisen.

Paina roska-korin merkkia D , valittujen tietojen poistamiseksi.

Tallenna tiedot.

Tallentaa tiedot muk. luk. PDF- =@, KML- s (Google Earth) ja
SHP- Eid (ESRI) tiedostot tai jokaisen erillisen tyypin muistitikulle.

<«Punainen - 2 tai
useampi kasittely
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MATRIK

@ Puom. ohjauksen/puom. lohkon asetukset

|-‘| VALIKKOVALINNAT

Merkki Selitys
A Kotiin - Nayttaa valikkovalinnat, m.m. laitteen asetukset,
ajoneuvonayttd, peltondyttd, valokuvanakyma,
|-°| tehtdvanakyma ja puomiston naytto.

Laitteen asetukset - mahdollistaa jarjestelméan, puomiston
ohjauksen/yksittaislohkon, ajoneuvon, kallistuksen
korjauksen ja pelto-ohjauksen asetukset.

. g | Laiteasetukset. Asettaa valopalkin, yksikkovalinnan

& | (yksikét, kieli ja aikavyohyke), GPS, naytdn (a&nen voim.,
nayton kirkkaus, kosk.nayton kalibrointi, ndyttdkuvat ja
noin/tallenna) seké videokameroiden saadot.

é;% Puom. ohjauksen/puom. lohkon asetukset. Asettaa
ajokierrosten limityksen, viiveen on/off, puom.lohkojen
(¢

lukumaaran ja vast. lohkojen leveydet.

Ajoneuvoasetukset. Asettaa ajoneuvotyypin, antennin
&) | korkeuden, puomiston suunnan ja etéisyyden antennista.

& Kallistusgyroskooppimoduulin asetukset. Asettaa on/off kohdat ja
Q kalibroi kallistuskorjauksen.

@ Pelto-ohjausasetukset. Asettaa autom.ohjauksen on/
% ’ off, venttiiliasetusten v-ehdot (taajuus ja min. & max.
kayttojaksot), ventt. testauksen ja pelto-ohjauksen
asetukset (karkea saato, hienosaato, toimimaton alue ja
katso eteen).

Ajoneuvondyttd — Mahdollistaa tietokoneen tekemén
kuvan ajoneuvon sijainnista kasiteltavalla alueella. Kasiksi
padsy ohjaustoimintoihin, rajattuihin alueisiin ja puomiston
ohjaukseen.

Peltondyttd — Mahdollistaa tietokoneen tekeman ilmakuvan
ajoneuvon sijainnista ja kasiteltdvastd alueesta. Kasiksi
padsy rajattuihin alueisiin ja merkittyyn kohtaan. Siirry
maailmandytolle ja panoraamatoiminnoille.

Valokuvanakyméaohjaus — Mahdollistaa yhden tai neljan
suoran videokuvan ndyton, tietokoneen muodostaman
kuvan sijasta. Siirry videon ja ohjauskulmatoimintojen
ohjaukseen.

Tydndyttd — Mahdollistaa tiedon tallentamisen muistitikulle
tai tiedon poistamisen laitteesta.

Puomiston nayttd - Mahdollistaa tietokoneen luoman kuvan
ndyton kaytossa/ei kdytossa olevista puomiston lohkoista.
Puomiston ohjaus paélle/pois kytketty.

0 Ensiase tukset

Valittujen toimintojen asetukset on tehtéva ennen kuin muita toimintoja, kuten ohjaus,
puomiston ohjaus ja pelto-ohjaus voidaan ottaa kayttoon.

Nama kohdat on saatava valmiiksi jotta ohjaus toimisi.

LAITTEEN ASETUKSET

s Jarjestelmaasetukset

Merkki Selitys

Valopalkin asetukset - LED vali, ndyton tila ja LEDien kirkkaus.

Valopalkki/LED valit. Asettaa syttyvien led-valojen osoittamat valit.

Nayttotoiminto. Maérittelee jos valopalkki edustaa ajokierrosta tai
ajoneuvoa.

LED valojen kirkkaus. Saataa LED-valojen kirkkautta.
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Maa-asetukset - Yksikdt, kieli ja aikavyohyke.

Yksikot. Méarittelee jarjestelman mittaukset.

Kieli. Maarittelee jarjestelmakielen.

Aikavyohyke. Maérittelee paikallisen aikavydhykkeen.

GPS asetus — GPS tyyppi, GPS portti ja tiedot GPS
tilasta

GPS tyyppi. Sovittaa jarjestelman hyvaksymaan GPS,
DGPS tai jommankumman signaalityypin.

GPS portti. Asettaa COM-portin tiedonsiirron joko
sisdiseksi tai ulkoiseksi.
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GPS tila. Nayttaa tietoja tiedon maarista, nakyvissa olevien satelliittien
maaran seka sat. laadun ja tunnisteen.

Nayton asetukset - ddnen voimakkuus, ndyton kirkkaus,
kosketusndyton kalibrointi, ndyttékuva ja ohje/tallenna.

Aanen voimakkuus. Sa4taa kaiuttimien danen voimakkuuden.

Nayton kirkkaus. Saataa nayton kirkkautta.

Kosketusnayton kalibrointi. Kaytetaan kosketusnayton kalibroinnin
aloittamiseen.

Nayttokuva. Mahdollistaa nayttokuvien tallennuksen USB-muistiin.

Ohje. Nayttaa tietoja jarjestelman ohjelmistosta, kuten myds CAN-
busiin kytkettyjen moduulien ohjelmistoversioista.

Tallenna. Tallentaa ndyton asetustiedot USB-muistiin.

Videoasetukset. Kdytetdan 8 kameran asetusten tekemiseen
videon valintamoduulin (VSM) avulla. Harmaa = VSM ei ole
kaytettavissa.
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Kamerat. Asettaa kamerakuvan normaaliksi, peilikuvaksi, ylosalaiseksi
tai ylosalaiseksi peilikuvaksi.
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© Kallistusgyromoduulin asetukset

Merkki Selitys

Kallistuksen korjaus On/Off. Kytkee kallistuksen korjauksen paélle/
pois paalta.
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Tasaus-/kallistusasennot. Kalibroi kallistuskorjauksen.
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Limitys. Maarittelee puomiston ohjaustoiminnolla sallitun
limityksen kun puomiston lohkot kytketaan paalle ja pois.

0% limitys

50% limitys

100% limitys

ol N

Viive Off/On. Tama asetus toimii "ennakoivana”, puomiston
lohkoventtiileja ajastettaessa niin, etta ne kytkeytyvat tarkasti
pois paalta ja paalle jo kasitellyssa kohdassa.
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Puomiston lohkojen lukumé&ara. Asettaa lohkojen
lukumaéran (1 - 15 kpl, riippuen SmartCablesta tai
SDM:std).

T
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Puomiston lohkojen leveydet. Osoittaa koko tydleveyden
tai erillisten lohkojen leveydet (riippuen jérjestelman
SmartCable tai SDM asennuksesta).

<

0@ Ajoneuvoasetukset

Ajoneuvon tyyppi. Valitsee ajoneuvotyypin, joka lahinna
vastaa kaytdssa olevaa ajoneuvoa.

Antennin korkeus. Asettaa antennin korkeuden maan
pinnasta.

Puomiston sijainti. Maaritelldan puomiston paikka GPS-
antennin edessa tai takana.

Puomiston etéisyys antennista. M&arittelee puomiston
etaisyyden GPS-antennin edessa tai takana.

Merkki

Selitys

Automaattiohjaus. FieldPilot paalle tai pois paalta.

Venttiiliasetukset — Venttiilin kdyttotaajuus, vasen/
oikea minimi-/maksimikayttdjakso.

Venttiilin kayttojakso. Kéytetaan ohjausventtiilin
ohjaukseen.

Minimik&yttdjakso. Asettaa minimivirtausmaéran, joka
vaaditaan ajoneuvon ohjaamiseksi oikealle/vasemmalle.

Maksimikayttojakso. Asettaa enimmaisnopeuden, jolla
pyorat kaantyvat &ariasennosta toiseen.

Venttiilitesti vasen/oikea. Varmistaa, etté ohjaus toimii
oikein. Kaytetaan éljyn virtauksen hienosaatoon pyorien
ajoituksen kalibroimiseksi.

FieldPilot-asetukset — karkea saato, hienosaato,
toimimaton alue ja ennakointi

Karkea saatd. Saataa, miten tarkasti ajoneuvo séilyttaa
ohjauslinjansa suoralla A-B ohjaustoiminnolla. c

Hienosaatd. Saataa, miten tarkasti ajoneuvo sailyttaa .
ohjauslinjansa mutkittelevalla A-B ohjaustoiminnolla. c

Toimimaton alue. S&ataa ohjausta, jos se on liian
epavakaa/herkka tai ajoneuvo ei pysy ajolinjalla. c

Ennakointi. Kéytetaan suoralla A-B ohjaustoiminnolla
ajoneuvon ohjauslinjan lahestymisen saatamiseksi. c

Yleissaadot

Merkki Selitys

Aloitusnappain. Nayttaa aloitusvalikkovalinnat, mm. laitteen asetukset,
@ ajoneuvonayttd, peltondyttd, valokuvanakyma, tehtdvanakyma ja
puomiston naytto.

Suurenna/pienenna nappaimet. Saataa suurennus-/
A U pienennysasetuksia ajoneuvo- ja peltonakymalla.

I Plus ja Miinus merkit. Kaytetaan arvon lisd@miseen tai vahentamiseen.
]

Punainen = Vasen sivu tai aloita vasen testi.
> Vihred = Oikea sivu tai aloita oikea testi.

Nuolindppaimet ylos - alas. Kaytetdan asetuksen muuttamiseen tai
A ' arvon lisddmiseen tai vahentamiseen.

Pyséaytysvalo. Vihrea valo = aloita testi, punainen valo = pysayta testi,
harmaa = testaus pois paalta.

E OK Lopetus ja OK. Molempia kéytetaan tehtavan lopettamiseksi.

Matrix Matrix 5407:5

FieldPilot s )
BoomPilot et
Lisévarusteet

75-30071 Tarkentamaton signaal

Kiinnityssarja g
9002349 (Marix 570G) Matrix 570G
9002700 (Matrx 840G) S -

75.30086 Tarkentamaton
signazl

45:05615 4 Nap.
45-05765 8 Nap.
Nopeusanturin kaapeli

16-00022 Kamera
4505775

4505617:6m 45056454
45.05618: 18m  Virtakaapel
Kameran jatkokaapeli T2V

n Matrix 840G
Matrix 75-30070
FieldPilot 78-50155 75-30071 Tarkentamaton signaal
i GPS Antenni .

BoomPilot Valinnainen RXA GPS Antenni ge————a TN

Lisévarusteet
4505678 |
Kaapeli, SMA-M X SMA-M

Kiinnityssarja <&
90-02349 (Matrix 570G) R
90-02700 (Meatrix 340G) (&8

Matrix 570G

75-30055
75-30056 Tarkentamaton

4505615 4 Nap.
4505765 8 Nap.

F _ 15.08067 Nopeusanturin kaapeli

Kameramoduli,

16-00022
Kamera

4506626

VitalCAN/Data
45-05617:6m L Kaapei (sis Autom
45.0618: 18 m Bl ohausia

Kameran jatkokaapeli puominohjaus

_ sajoihin)

TJ CAN
(Estin)

78-08061
Ohjausmoduuli (SCM)

K erore)

Nopeussiadin

Puomin ohjaus johtosarja
Tuotenumero riippuu nopeussatimesta

32-04040
Ohjaimen
Kytkenta katkaisin

32-04020
Valinnainen

jalkakytkin 78-05077

Puormin ohjausmodudi
(15 osainen)

Ohjausventii

Jopa 8 kameraa voidaan asentaa kéyttamalla 78-08068: Moduuli, 8-kanavainen video-CAN.
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