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KOMMA IGANG

1 sla pa strommen
Tryck pa STROMBRYTAREN (!) for att sl pa konsolen.

2 Startskdrmen
Nér startsekvensen har slutforts kommer startskarmen att visas med mojlighet
att starta ett nytt jobb eller fortsatta ett befintligt jobb.

3 Ga till enhetsinstédllningarna
1. Tryck pa den nedre fliken for ENHETSINSTALLNING ’\? .
Konfigurationsalternativen #% kommer att visas forst. Datahantering %,
konsolinstaliningar () och verktyg ] kan nas via knapparna pa sidofliken.
Kulturella installningar
1. Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN .

2. Tryck pa m
Kultur anvands for att konfigurera installningar for enheter,
sprak och tidszon.

GNSS-instéllningar
1. Tryck pa sidofliken pd KONFIGURATION .

PN 4] Konfiguration av GNSS-mottagare |

GNSS anvands for att konfigurera GNSS-typ, GNSS-port och PRN
saval som for att visa GNSS-statusinformation.

Verktygsinstéllningar
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .

Verktygsinstaliningar anvands for att faststélla de olika instéllningar
som &r férknippade med rakt lage, spridarlage eller sicksackslage.
Installningar varierar beroende pa om ett AutoSteer- eller BoomPilot-
system finns.

AutoSteer-installningar
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION [@.

2. Tryck pa .

Nér en styrkontrollmodul &r narvarande (SCM eller SCM Pro)
kommer alternativ for assisterad/automatisk styrning att vara
tillgéngliga. Fér detaljerade instaliningsanvisningar, se den specifika
installationsmanualen fér AutoSteer.

4 Ga till sparfoljningsskarmen
1. Tryck pa fiikama FORDONSVY FOR SPARFOLINING [}, FALTVY
FOR SPARFOLINING [0 eller REALVIEW-SPARFOLINING

2. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

Vilj ett sparféljningslage &

» Rak AB ¥ » Senaste spar Ell
» Kurvig AB & » Nasta rad &
» Cirkelpiva ©

Markera punkterna A och B Q0
For att etablera en AB-sparlinje.



Matrixe Pro 570GS o Matrixe Pro 840GS
Innehallsfirteckning

KAPITEL 1 - INLEDNING 1

Produktuppgraderingar tillgangliga 1

|

SYSTEMKOMPONENTER

Matrix Pro 570GS konsol
Matrix Pro 840GS konsol
Andra knappar
Ytterligare information
RealView®-kamera

w NN NN =

KONFIGURATIONER

GRUNDLAGGANDE SKARMANVANDNING

||

KNappar PA UNAIE fIKEN .....c.iiiicececec ettt bbb bbbt b bbb sn bbb bens 3
Otillgangliga alternativ nar Jobbet &r @ktiVE..........cc.oiiiiiec e s 3
FArger P& KONSOISKAMMIEN ... ...ttt s bbbttt eb bbb e e 4
ENKelt €116F @VANCETAT IAGE ... .viveiiei ettt ettt e et a ettt na et ne et na e ens 4
Popup-texter for varningar 0Ch iNfOMAtIoN ...........ciiiiiiicic e 5
Information 0m iNStAIININGSAIEINALIV ....ecviiiicice ettt e b e e esesaesbeneas 5
Val fraN TUIGATAINSMENYN ...ttt ettt b bbbt b et st sen e e 5
RUININGSSKAIMET ...ttt ettt eete s b et e s et et e e et e s e et e be e e s e beeb et entetesbeneeneeneateseeeanen 5
Skarm for tangentbordSinMatNINg ..........cceii s 6
K eI Lo OSSOSO 6
Y SSIULOT ...ttt bbb bbb bbb bbbttt 6
KAPITEL 2 - JOBB/STARTSKARMEN 7
L= 1= o RSOSSN 7
AVANCETAT TEGE ...ttt b bbb b bt e bbbt e b £ bbb b e b bt bbbt b et b 7
Nytt jobb 8
Fortsatt jobbet 8
Avsluta jobb 8

AVANCERAT LAGE

|

Nytt jobb 8

Starta jobb 8

S T o S 8

Avsluta jobb 8
KAPITEL 3 - VISNING AV HELSKARMSVIDEO 9

Kamerans 6versiktsbild 10

VSM kameraalternativ 10

98-05273-SV R6 -



Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

KAPITEL 4 - SYSTEMINSTALLNING 11
OVERSIKT 1
Redskap 13
oK1 0§ T 13
ENKelSEKHONSINSTAIINING .....vcviiieii bbbttt 13
Flera sektioner med SDM/SFEM-INSEAININGA..........ccoiiiiieiiie et a e sreseneas 14
DroOPPSLOMIEKSMONILON ...ttt ettt ettt ae e et e et e e be st e s e e be et et e s e ereenenneneenean 15
VAl @V MUNSTYCKE ..ttt sttt st e st et e s be st e Re e b e s b e s et e tesa et ene et e ntesaeseene et et eneers 16
BackningSavkanNINGSMOTUI .............eiiiiiiiii bbbttt 16
Sparfdljning [ljusramp] 17
Konfiguration av GNSS-mottagare 18
PRIN VISAS N ...ttt a8t 18
Video 18
VideoinStallNing OtlIGANGIG. .........covveereeeeisisee ettt sttt ettt es s s san s s ssnsasanansnsnas 18
Sensorer 19
SENSOEr € LlIGANGNGA........covrieriererieieiiesiete ettt ettt ettt sttt nan s 19
TrycKSENSOr fOr INJUE-MOTUL ......c.cieiecieiee ettt ettt bbb es e 19
0o o (0 [=Y 6710 (o T 20
AutoSteer 20
Assisterad/automatisk Styrning OLIGANGHG ...........cverveuereririeireisieiss et s ettt sttt ssnssansnas 20
FIEldPIIOt [MEA SCMI.....cuiiiiiiiicieeee ettt s sttt b st e bt s et b e b e st b et s et s s 20
FieldPilot Pro/UniPilot Pro [Med SCM PrO] ....c.oiviiiiieieese sttt sttt sttt re e snenenens 21
17 (0 (o o TS 22
Tiltkorrigering 22
L A I 110 oo T 22
TItKOrTIGering €] tIGANGIG .........c.vvveveereeeeee sttt st 22

i\

B8 DATAHANTERING 23
Jobbdata 23
JODDAALA € LlIGANGNGA ..ottt 23
01711 o) OO 24
T C=T - OO O P PRRSOTP 24
Rapporter 25
Alternativ (jobblage) 25
Maskininstallningar 26
017711 <) OO 27
P01 SRR 27
® KONSOL 28
Om 28
Display 29
Kulturell 29
Ljudvolym 30
Demo GNSS 30
Starta 0M dEMO GNSS ... ..ottt s ettt s e bttt s ettt et et s e 31
Las upp funktion 31

Ladda upp programvara 32
Extrautrustning 33

n www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

KAPITEL 5 - KONFIGURATION AV GNSS-MOTTAGARE 34
Konfiguration av GNSS-mottagare 34
LC1 R o TSSOSO 35
BN S S POM .ttt ettt ettt et e b et e ae e b e b e h e st e te b et e At et e e be b et eae b e be e be st eteebe et e st eteeteete b ensabesbetas 35
Minimikonfigurationskrav fOr @Xtern MOHAGATE...............co ittt 35
GNSS-StAtUSINTOIMALION ........ecuiiiii ettt e b ettt e et st e bt eebeste st ensabesbe e 36
GNSS-statusinformation péd SPArfOliNINGSSKEMMEN .........c.cvveuriurieireeiiest ettt ettt 36
GGAKIAY ...ttt ettt ettt et ettt bbbttt bbb bbb st b et anas 36
Lo (010 = 1 1 OSSO USSP 37
PRI ettt bbb oAt be et et e st eteete et oAt ebeebe b et eaeebeebe b e st ebeebe et erbeteeteete b eneabesbetas 37
AHEINGALY PRI ...ttt ettt ettt ettt bbbttt b bbb st a et e s s s b s 37
L L Y T 1] RO 37
GNSS-ordlista 38
KAPITEL 6 - REDSKAPSINSTALLNING 39
REDSKAPSTYP 39
AVSNIEESIUMIMET ..ottt ettt ettt b et eebeeae et e s beets e st e ebeebeesb e beebeeasebesbaetsenbesbeebeesbesbesbaeneesneste e 39
Rak 40
ENKEISEKIION ..ottt ettt et e b e be et et e et e et e et e et e ebe e st et eebeeaeebeebeeteentereareas 40
FIEIA SEKHONET ...tttk bbb st b et s ettt n bbb 40
Spridare - TeeJet 41
ENKEISEKLION ...ttt ettt btttk et R bR R Rt b Rttt bt 41
FIEIA SEKEONEE ...ttt ettt ettt et et e et e e b e ebe e st e et e s beebs e st e e beeba e st e sbesbeeaeestesbesteensereateas 42
Spridare - OEM 44
ENKEISEKION ..ottt ettt b e et e et et e et e bt et e et e ebe e st et e eteeaeeteebeeteentenreareas 44
FIEIA SEKHONET ...ttt ettt ekt b b st b et s ettt bttt 44
Spridd 45
FIEIA SEKHONET ...ttt etttk b bt b st b ettt bttt b et 45
APPLIKATION ELLER ARBETSBREDD 47
ENKEISEBKEON ...ttt ettt e ettt e et e et e et e et e e be e ba et et e ebeeaeeteebeeteenteareareas 47
FIEIA SEKEIONET ... e ettt et h e bt e b e e bt b e b e s e et e et e st et e st ebenbeeas 47

JUSTERING AV REDSKAPETS LATERALA OFFSET-AVSTAND

Berakning av GNSS OffSEE-JUSIEIING .....veviiieiicc ettt st abe st 48
Redskapets laterala offSet-JUSIEING.......cviiiiriiii e 49
BACKNINGSAVKANNINGSMODUL 50
Backning pa sPaArfOlNINGSSKAMEN ........viviveiieiiiriiies ettt s et be s 50
Tillgénglighet med assisterad/automatisk SEYIMING ...........cvvurvrririrrisis sttt 50

VAL AV MUNSTYCKE 51
FOTINSTAIIA ..ottt e bRttt e e bR e et e b e R e Rt et e s e e b et er e e e s e b nerens 51

AKIUBIIE MUNSTYCKE ...ttt ettt b et st s e b e s b et e s e et e be st e seebe st et e e eteebe st entesasbeneenes 52

98-05273-SV R6 “



Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

DROPPSTORLEKSMONITOR 52
Installning 52
AKEVETA/INAKIVEIA DSM .....oiiiiieiiiicii ettt ettt ettt ettt et e bt st e te e eb e e sbete e et e e sbete e abere e 52
Val av munstycke/aktuellt MUNSLYCKE. .........civiiiiicici e re e 53
TrycKSENSOr fOr INJUE-MOTUL ......c.eiiiiieeicec bttt bbbttt bbbt 53
Drift 53
RSeS| OSSOSO 53
0o oy (o[- 61 o 53
SPAMTOININGSTAIL ...ttt 53
BOOMPILOT 54
BOOMPIIOT STAIIAGE ...ttt bbbt b ettt nes 54
21070 0] 1101 1 o RSOSSN 54
KAPITEL 7 - SPARFOLINING 55
Alternativ pa navigeringsskdarmarna 56
SPARFOLJNINGSFALT 58
Navigeringsaktivitet 0Ch DOMSTALUS .....o.vevviiieicc e sr e ene s 58
KOTSSPAISTEL.......cvcveeecveiieeteieeteiee ettt ettt bbbt bbbt bbbttt b bbbt e bbb et bt e s bt s 58
Valbar INFOMMALION ..o s 58
STATUSFALT 59
Status-/informationsskarmar 59
NAVIGERINGSSKARMAR
Fordonsvy 62
Faltvy 63
RealView-sparfoljning 64
SPARFOLJNINGSLAGEN 65
Rak AB-sparfoljning 65
Kurvig AB-sparféljning 65
Cirkelpiva-sparfoljning 65
Senaste spar-sparfoljning 65
Nasta rad-sparfoljning 65
Ingen sparféljning 65
SPARLINJER 66
Kurvig framatseende sparlinje 66
Markera punkterna A och B 66
At FIVHFUNKLION 1.ttt bbbt bbbttt 67
Funktion for nasta sparlinje 68
Senaste spar-sparlinjer 68
Nasta rad-sparfoljning 69
Azimut-grad 69
U8} APPLIKATIONSGRANS 70

n www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

I+ RETURNERATILL PUNKT 72
MarKera €N FEIUIPUNKL ...t bbbttt 72

Radera N FEIUMPUNKL .......eie ettt et ettt e s be s te e b et e sbeeneeaestesteensenaenreas 72

SPAT Il €N FEEUMPUNKL ...ttt ettt en e 72
BOOMPILOT 73
Ingen sektionskontrollmodul 73
ENAAST KONSOL ...ttt bttt ettt e e e Rt e bt e b et et R e ek et e s e et e e benee e eneenenneeas 73

Med valfri brytare for pa/av-0mKOPPIATE ..........cciviviviiiiiiiii sttt 73
ANVENAE KONSOIBN ...ttt s et as e s e 73

Med Teelet sektionskontrollmodul och brytare eller ISM 74
Med Teelet sektionskontrolimodul 74
CP Q ZOOMA IN/UT 74
Fordonsvy 74
Faltvy 74

& PANORERINGSLAGE 75

APPLIKATIONSKARTLAGGNING 75

REALVIEW-SPECIFIKA ALTERNATIV

RealView-sparfoljningsalternativ 77

Kamerans oversiktsbild 77

VSM kameraalternativ 77
KAPITEL 8 - TREDJE PARTS HASTIGHETSKONTROLL 79

TREDJE PARTS HASTIGHETSKONTROLLUPPLASNING 79

Tredje parts hastighetSKONIOIL...........cou i 80

PIOGUKL ... bbbt 80

ALTERNATIV PA SPARFOLJNINGSSKARMEN 81

SPAMOININGSTAIL ..ottt ettt ettt ettt et e et ettt as et ettt et eee et s s sns 81

RS2 - [ OSSR 81

Applikationskartlaggning 81

Duplicering OCh GVEITOIING @V KAITOK ............c.vvreiveriseisieseeneiseississ et 82

B (o1 G T 4T T2 L - TSRS 82

KQrtIEGGNING DA SKEINION........coeeeeeireese ettt ittt 82

= ToT 10 1 OSSPSR 82

KQrtIEGGNING DA SKEINION........coeeieeireese ettt 82

LY o] o] =0T a T = = TSRS 83

KQrtIEGGNING DA SKEIION........coeeeeeireese ettt a5ttt 83

LT 2 1011 LT 83

MAINASHIGNELSKAIA ... vttt bbbttt 84

LG Tz oo T Lol T T 111 T 84

= o o T 84

98-05273-SV R6 n



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

BILAGA A - SYSTEMKONFIGURATIONER 85
BILAGA B - MENYINSTALLNINGAR FOR MATRIX PRO GS KONSOL 87
BILAGA C - ENHETSSPECIFIKATIONER 90
BILAGA D - INSTALLNINGSOMRADEN 91
BILAGA E - UTM-KOORDINATER OCH ZONER 91

n www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

KAPITEL 1 - INLEDNING

Matrix Pro GS mdjliggor hantering av flera anslutna moduler plus GNSS-kartlaggning, sparfolining, FieldPilot®, BoomPilot®,
hastighetskontroll och datainsamling i en enda konsol med hjélp av CAN-bussteknik. Detta ersatter flera konsoler i hytten med ett enskilt
system.

Produktuppgraderingar tillgangliga

+ FieldPilot® eller FieldPilot® Pro autostyrning + Extern GNSS-mottagare eller antennuppgraderingar
+ UniPilot® eller UniPilot® Pro autostyrning + Fieldware® Link utdkad dataorganiseringsapplikation
+ BoomPilot® automatisk sektionskontroll + Trycksensorgranssnittssats for droppstorleksmonitor
+ Tiltgyromodul + Tredje parts hastighetskontroll

+ Videourvalsmoduler for upp till 8 kameror

SYSTEMKOMPONENTER

Matrix Pro 570GS konsol

Matrix Pro 570GS &r avsedd att kunna arbeta manga ar under typiska jordbruksforhallanden. Ett atsittande hélje, i kombination med
gummiskydd for alla anslutningar innebar att den typiskt dammiga miljén inte kommer att orsaka driftproblem. Aven om enstaka stank
av vatten inte skadar enheten har Matrix Pro 570GS inte konstruerats for direkt exponering for regn. Var noga med att inte anvénda
Matrix Pro GS under vata forhallanden.

Figur 1-1: Matrix Pro 570G S-konsolen fram och bak

Inbyggd ljusramp

Strémbrytare

USB-port med gummidverdrag

Ljus pekskarm

Hégtalare

Strémbrytare

Integrerat RAM-faste
(montering krévs)

— GPS-antennanslutning

Gummikontaktskydd
USB-port med gummidverdrag

Standard RAM-faste

) " Forsénkta kontakter
(montering krévs)

Hastighetssignalanslutning
Kamera-anslutning

Elanslutning
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Matrix Pro 840GS konsol

Matrix Pro 840GS ar avsedd att kunna arbeta manga ar under typiska jordbruksforhallanden. Ett atsittande hélje, i kombination med
gummiskydd for alla anslutningar innebar att den typiskt dammiga miljén inte kommer att orsaka driftproblem. Aven om enstaka stank
av vatten inte skadar enheten har Matrix Pro 840GS inte konstruerats for direkt exponering fér regn. Var noga med att inte anvanda

=4
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o
=}
s
=
o
=z

Matrix Pro GS under vata forhallanden.
Figur 1-2: Matrix Pro 840G S-konsolen fram och bak

USB-port
med gummidverdrag

Ljus pekskarm = Fen
[
Standard RAM-faste -

(montering krévs)

Integrerat RAM-faste
(montering kréavs)

Gummikontaktskydd

Inbyggd ljusramp

Strémbrytare

Knapp for startskarmen

Hogtalare

GPS-antennanslutning

Hastighetssignalanslutning

Kamera-anslutning

Elanslutning
Andra knappar Ytterligare information
. . Alla &ndringar sparas automatisk.
Sla palav garsp

P4 - Tryck pA STROMBRYTAREN [@) for att sl& pa konsolen.
Vid uppstart kommer Matrix Pro GS att starta dess startsekvens.
Av — Tryck pa och hall in strémknappen (@) tills en
bekraftelseskarm bekraftar avstangningen.

VARNING! Vénta 10 sekunder innan du startar om konsolen.

Startskarm (endast Matrix Pro 840GS)
Knappen for startskdrmen EﬁJ erbjuder en genvag ill
startskérmen.

Upp/ned (endast Matrix Pro 840GS)

Knapparna upp/ned AV andrar fordonets vy eller perspektiv
for horisonten fran fordonsvy till fagelperspektiv under Fordonsvy
och Faltvy.

Konsolen maste stangas av och slas pa igen nar du andrar eller
faster utrustning pa Matrix Pro GS-systemet.

Startsekvens

Konsolen tar ungefar tva minuter att starta upp. Under denna
tid kommer en serie skérmbilder att visas, LED-lampor kommer
att tdndas och slackas och ljusstyrkan kommer att variera. Nar
startsekvensen ar klar kommer startskarmen att visas.

Rekommenderad antenninstallation
GNSS-antennen bdr monteras sa langt fram som majligt ovanpa
hytten pa en kvadratisk metallyta med sidan minst 10 cm/4 tum.

n www.teejet.com



Matrixe Pro 970GS o Matrix® Pro 840GS
RealView®-kamera

Med TeelJet Technologies RealView-kamera kan videobilder visas

pa Matrix Pro GS-skarmen. Kameran kan pekas framét for att Diagrammet som fanns pa den har platsen for tidigare
mojliggdra RealView-sparfolining via video, eller den kan placeras ~ Programversioner har flyttats fill bilagan.

for att visa andra operativa aspekter av utrustningen. Kameran ar

utrustad med en flexibel RAM-montering, integrerat solskydd och

anvander IR-belysning, vilket ger tydliga videobilder &ven i morker.

GRUNDLAGGANDE SKARMANVANDNING

Matrix Pro GS kan anvandas som ett enkelt system fér aktuellt jobb eller ett avancerat flerjobbssystem. Oavsett vilket I&ge konsolen
befinner sig i ar de grundldggande skarmfunktionerna desamma.

+ Undre flikar och sidoflikar ger tillgang till olika skarmar och underskarmar

+ Popup-texter for varningar och information informerar anvandaren om konsolaktiviteter och information om installningar eller
sparfoliningsfunktioner

+ Instéllningsalternativen kan enkelt stallas in med hjalp av rullgardinsmenyerna eller skarmarna for tangentbordsinmatning

For att snabbt hitta en instaliningsfunktion, se "Menyinstallningar fér Matrix Pro GS-konsolen” i denna handbok.

Knappar pa undre fliken Otillgangliga alternativ nar jobbet ar aktivt
Knapparna pa den nedre fliken finns alltid tillgangliga pa skarmen.  Nér ett jobb ar aktivt ar vissa instaliningsalternativ tillgangliga: se
Dessa knappar ger tillgang till jobb, installationsalternativ och "Menyinstallningar for Matrix Pro GS-konsolen” i denna handbok.
navigering. Figur 1-4: Exempel pa otillgangliga alternativ

@ Jobb/startskérmen
}':‘ Systeminstéliningar
ﬁ Fordonsvysparféljning
E Faltvyspéarfoljning

RealView-sparfoljning eller
RealView-kamera visning av helskarmsvideo

OBS! RealView-sparféljningsalternativ &r endast tillgéngliga med
en kamera monterad péa systemet.

Figur 1-3: Knappar pa undre fliken
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Farger pa konsolskarmen
Konsolen finns i sex farger. Fran nedre knappen for

systeminstallning, tryck pa sidofliken pa KONSOLEN @ och
ange [TEETERAITY: Tryck pa NEDATPILEN - for att
komma till alternativen for fargschema for att valja ett farglage.

Figur 1-5: Fdrgscheman

Consale-=Display

Colour schaeme

LCD brightness 50

Enabled

LCD brightness

Crroanchat

| Console-=Display

LCD brightness

Console-=Display

Colour scheme Style &

LCD brightness 50

|||

Screenshot IEnabIed

Screen calibration Start

L (2 [x @]

Enkelt eller avancerat lage
For att andra mellan enkelt Iage och avancerat lage, se
konfigurationskapitlet under Data —> Alternativ.

| enkelt lage kommer endast ett jobb att vara tillgangligt at
gangen. Endast avgransat omrade och tckningsomraden visas
pa startskarmen. Endast det aktuella jobbet ar tillgangligt for

att sparas under Rapporter. Anvandning med Fieldware Link &r
inte tillganglig.

Figur 1-6: Startskdrmen fér enkelt ldge

| avancerat lage kan fler an ett jobb att vara tillgangliga at

gangen. Klient, gard, falt och jobbnamn, avgransade omraden

och tackningsomraden; applikationstid och avstand fran det

valda jobbet visas pa startskarmen. Alla sparade jobbprofiler kan
exporteras som en PDF-, SHP- eller KML-il till en USB-enhet med
hjalp av Data -> Rapporter.

Kundinformation, jordbruksinformation, faltinformation och
receptkartor kan endast matas in med hjalp av Fieldware Link.
Ett jobbnamn kan endast redigeras med Fieldware Link.

En anvandare kan kopiera jobb for ateranvandning av granser,
sparlinjer, tackningsdata och receptkartor med hjalp av Fieldware
Link eller Data -> Jobbdata -> Hantera pa konsolen.

Figqur 1-7: Startskdrmen fér avancerat ldge
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Popup-texter for varningar och information Val fran rullgardinsmenyn

En popup-ruta med varning eller information kommer att visas Tryck pa NEDATPILEN gr for att komma at alternativen. Anvand
under omkring fem (5) sekunder. Ta bort informationsrutan genom ~ UPPAT-/NEDAT-pilarna = = eller rullningslisten om det

att trycka nagonstans pa skarmen. behdvs for att bladdra genom den utdkade listan. Vélj lampligt

alternativ. Du kan stanga listan utan att vélja ett alternativ genom

Figur 1-8: Exempel pa en informationstextruta
att trycka nagonstans pa skarmen utanfor rullgardinsmenyn.

=z
S
=
x
2
[a)
(e}
[+
£
4

Figur 1-10: Exempel pa rullgardinsmeny

Information om instéllningsalternativ
Tryck pa alternativets ikon eller alternativnamnet pa menyn for

att visa en definition och intervallvérdena for objektet. Ta bort Rullningsskéarmar
informationsrutan genom att trycka nagonstans pa skarmen. Vissa skarmar har mer information eller fler alternativ &n vad som
Figur 1-9: Exempel pa en informationstextruta kan visas pa den aktuella skarmen. Anvénd UPPAT-/NEDAT-

pilarna = = eller ruliningslisten att fa tillgang till ytterligare
alternativ eller visa information som inte syns pa skarmen.

Figur 1-11: Exempel pa rullningsskérm
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Skarm for tangentbordsinmatning Nasta sida

Tryck pd KNAPPSATS-ikonen EZ. Anvind Tryck pa pilen NASTA SIDA 9 for att ange ytterligare alternativ
nummerknapparna for att ange ett varde. for det markerade objektet.

Tryck pa ikonen ACCEPTERA@ for att spara Figur 1-13: Exempel pa nésta sida

installningarna eller pa ikonen AVBRYT @ om du vill Amna
knappsatsen utan att spara.

Figur 1-12: Exempel pa knappsats

Kryssrutor
Tryck pa KRYSSRUTAN [y | /[ |for att vaiia eller valja bort.

Figur 1-14: Exempel pa kryssrutor
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KAPITEL 2 - JOBB/STARTSKARMEN
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Nar startsekvensen har slutférts och konsolen tar emot GNSS Avancerat lage
kommer startskarmen att visas med mdjlighet att starta ett nytt | avancerat lage kan fler &n ett jobb att vara tillgangliga at
jobb eller fortsatta ett befintligt jobb. gangen. Klient, gard, falt och jobbnamn, avgransade omraden

och tackningsomraden; applikationstid och avstand fran det

valda jobbet visas pa startskarmen. Alla sparade jobbprofiler kan
exporteras som en PDF-, SHP- eller KML-fil till en USB-enhet med
hjalp av Data -> Rapporter.

Installningar for den specifika maskinen och

dess komponenter maste slutforas innan

ett jobb startas. Nar ett jobb har aktiverats kan vissa
instéllningsalternativ inte l&ngre andras. Se "Menyinstéllningar for
Matrix Pro GS konsol” i bilagan till denna handbok. Kundinformation, jordbruksinformation, faltinformation och
receptkartor kan endast matas in med hjalp av Fieldware Link.

For att vaxla mellan enkelt och avancerat lage ska du gé till Data-> ; . ' .
Ett jobbnamn kan endast redigeras med Fieldware Link.

Alternativ-> Jobblage i Systeminstallningar.
En anvandare kan kopiera jobb for ateranvandning av granser,
Enkellage sparlinjer, tackningsdata och receptkartor med hjélp av Fieldware
| enkelt lage kommer endast ett jobb att vara tillgangligt at gangen. Link eller Data -> Jobbdata -> Hantera pa konsolen.
Endast avgrénsat omrade, tckningsomraden och applikationstid
visas pa startskdrmen. Endast det aktuella jobbet &r tillgéngligt for
att sparas under Rapporter. Anvandning med Fieldware Link &r inte
tillganglig.

Figur 2-2: Startskdrmen fér avancerat ldge

Figur 2-1: Startskdrmen for enkelt Iage
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ENKELLAGE AVANCERAT LAGE

Nar startsekvensen har slutforts kommer startskarmen att
visas med mojlighet att starta ett nytt jobb eller fortsatta ett
befintligt jobb.

Konsolen maste ha GNSS innan man startar eller fortsatter
ett jobb.

Nytt jobb

Nar ett nytt jobb startas rensas data fran tidigare jobb.
For att starta ett nytt jobb:

1. Pa startsidan =" trycker du pa [T
Konsolen kommer att &ndras till fordonsvy.

Fortsatt jobbet
For att fortsatta de befintliga jobbet:

1. Pa startsidan =" trycker du pa [l
Konsolen kommer att andras till fordonsvy och bérja ge
navigeringsinformation.

Om ett jobb som valts &r i en annan UTM-zon &n den aktuella eller
angrénsande UTM-zonen kommer att vara inaktiverat.

OBS! For mer information, se bilagan UTM-zon.

Avsluta jobb
For att stdnga ett jobb:

1. Pa startsidan /=" trycker du pa [EEL I

For att skapa en rapport for jobbet nar du stanger ett jobb:
1. Sattien USB-enheti USB-porten pa konsolen.

2. Pé startsidan /2" trycker du pa LI

3. Valj
» Ja - for att skapa en rapport for det senaste jobbet
» Nej - for att aterga till startskarmen utan att spara

Nar startsekvensen har slutforts kommer startskarmen att
visas med majlighet att starta ett nytt jobb eller fortsatta ett
befintligt jobb.

Konsolen méaste ha GNSS innan man startar eller fortsatter
ett jobb.

Nytt jobb
Nar ett nytt jobb startas rensas data fran tidigare jobb.
For att starta ett nytt jobb:
1. P4 startsidan 72> trycker du pa .
2. Tryck pa:
» Ja - for att generera ett namn automatiskt
» Nej — for att ange ett namn med hjélp av
skarmtangentbordet

Kundinformation, jordbruksinformation och faltinformation anges
med hjélp av Fieldware Link.

Konsolen kommer att &ndras till fordonsvy.

Starta jobb

Matrix Pro GS har programmerats med ett faltsokningsverktyg

for att hjalpa anvandaren att hitta det jobb som finns narmast
fordonets position. Med GPS-kontakt upprattad kommer jobblistan
att uppdateras var tionde sekund. Under den hér uppdateringen
sorteras en lista Gver jobb efter avstandet till dem och de narmaste
tva jobben visas dverst i listan. De aterstaende jobben anges under
dessa i listan.

For att fortsatta de befintliga jobbet:
1. Pa startsidan 2> trycker du pA NEDATPILEN } for att visa
listan Gver jobb som sparats pa konsolen.

2. Valj det jobbnamn som ska startas/fortsattas.

3. Tryck pa .

Konsolen kommer att andras till fordonsvy och bérja ge
navigeringsinformation.

Avstand

Om ett jobb som valts &r i en annan UTM-zon &n den aktuella eller
angransande UTM-zonen kommer "Utanfér intervallet” att visas
bredvid Avstandet och

CIETE 1) kommer att inaktiveras.

OBS! F6r mer information, se bilagan UTM-zon.

Om ett valt jobb saknar registrerad information kommer Avstand
att visa "Inga data”.

Avsluta jobb
For att stanga ett jobb:

1. P4 startsidan 2> trycker du pa .

For att skapa en rapport for jobbet nér du stnger ett jobb:
1. Séttien USB-enhet i USB-porten pa konsolen.

2. Pé startsidan /2" trycker du pa [SEL I

3. Valj
» Ja - for att skapa en rapport for det senaste jobbet
» Nej — for att aterga till startskarmen utan att spara
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KAPITEL 3 - VISNING AV HELSKARMSVIDEO

Med RealView visning av helskarmsvideo kan livevideo visas. Visa videofléde(n) och stall in kameror utan tillganglig GNSS. Alternativ for
Realview-sparfoljning finns inte pa den har skarmen.
» Enskild kamera — en enda kamera ar direkt monterad pa konsolen
» Videourvalsmodul — om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa systemet finns tva (2) videoalternativ:
+ Enskild kameravy — en av upp till &tta kameror kan valjas for att andra bilden fran kameraingangarna.

=
[+
<
P4
%]
-
]
I

+ Delad kameravy — en av tva uppséttningar bestaende av fyra kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan valjas att dela in
skarmen i fyra olika separata videofloden.

For att justera kameravyn [backning, upp och ner], ga till Instalningar-> Konfiguration-> Video.
For att andra till 14get helsk&rmsvideo:

1. Tryck pa den nedre fiiken REALVIEW-KAMERA VISNING AV HELSKARMSVIDEO (@&
2. Tryck pé fliken REALVIEW-ALTERNATIV [

@) for att visa RealView-alternativen.

3. Valj mellan:
» Enskild kameravy @ [endast VSM] - en (1) av upp till &tta (8) kameror kan valjas for att andra bilden fran kameraingangarna
» Delad kameravy @@ [endast VSM] —en (1) av tvé (2) uppsattningar bestaende av fyra (4) kameraingangar (A/B/C/D eller

E/F/IG/H) kan véljas att dela in skarmen i fyra olika separata videofléden
» RealView-kamera bildtagning @f — sparar en stillbild av den aktuella vyn pa skarmen till en USB-enhet

Figur 3-1: RealView visning av helskdrmsvideo

98-05273-SV R6 n



Matrixe Pro 570GS « Matrixe Pro 840GS

Kamerans oversiktsbild Figur 3-3: Val av enskild kamera med VSM
RealView-kamera 6versiktsbild sparar en stillbild av den :
aktuella vyn pa skarmen till en USB-enhet.

1. Infoga USB-enheten.

. Tryck pa den nedre fliken REALVIEW-KAMERA VISNING AV
HELSKARMSVIDEO

3. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV
RealView-alternativen.

4. Tryck pa ikonen for KAMERANS OVERSIKTSBILD @f.
Figur 3-2: RealView-kamera visning av helskdrmsvideo
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VSM kameraalternativ

Q ®® Om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa
= ee systemet finns tva (2) videoalternativ:

1. Tryck pa den nedre fliken REALVIEW-KAMERA VISNING AV

HELSKARMSVIDEO @S,

2. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV

RealView-alternativen.

3. Valj mellan:

» Enskild kameravy @ - en (1) av upp ill atta (8) kameror
kan valjas for att andra bilden fran kameraingangarna.

» Delad kameravy @@ - en (1) av tva (2) uppséattningar
bestaende av fyra (4) kameraingangar (A/B/C/D eller
E/F/G/H) kan véljas att dela in skarmen i fyra olika
separata videofléden.
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@) for att visa
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KAPITEL 4 - SYSTEMINSTALLNING

Systeminstalining anvands for att konfigurera konsolen, maskinen och des
redskapskonfiguration, Datahantering, Konsolinstallningar och Verktyg.

s redskap. Fyra sidoflikar ger atkomst till alternativ for Maskin-/

Fyra sidoflikar ger atkomst till konfigurationsalternativ for: % Datahantering
}’3 Redskapskonfiguration + Jobbdata (Overfér, Hantera)
+ Redskap (redskapskonfiguration rak, spridare eller * Rapporter
spridd, val av munstycke, inklusive droppstorleksmonitor, « Alternativ (jobblage)
backningskonfiguration) + Maskininstaliningar (Overfér, Hantera)

+ Sparfoljningskanslighet (ljusramp, extern ljusramp) i
+ Konfiguration av GNSS-mottagare

+ Videokonfiguration

+ Sensorer (trycksensor for in/ut-modul (IOM))
* AutoSteer
<«FieldPilot (Ventilinstallation, Styrinstallningar, Ventiltest,
Ventildiagnostik, Rattsensor, Styrvinkelsensor)
<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (Hantera fordon, Kalibreringar, :
Justeringar, Valj Ql-vérden, Transportlage, Servicelage) i
+ Tiltkorrigering .

Konsolinstallningar
Om (systeminformation)
Display
Kulturell
Ljudvolym
Demo GNSS
Las upp funktion
Verktyg
Ladda upp programvara
Extrautrustning (Raknare, Enhetskonverterare)

Figur 4-1: Instéllningsalternativ

Sidoflikar

— Tryck pa sidofliken
Sidofliken Datahantering
Sidofliken Konsolinstéllningar

Sidofliken Verktyg

' Nedre fliken for systeminstallning
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\,” KONFIGURATION

Konfiguration anvands for att konfigurera redskapet, Sparféljning, GNSS-mottagare, Video, Sensorer, AutoSteer, och Tiltkorrigering.

OBS! Funktionernas tillgdnglighet kommer att variera beroende pa vilka enheter som finns pa Matrix Pro GS-systemet.

1.
2.

Tryck péa den nedre fliken for SYSTEMINSTALLNING .
Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION 2.

3. Vélj mellan:

» Redskap — anvands for att stalla in (i forekommande
fall) maskintyp, GNSS-antennhéjd, redskapstyp,
symmetrisk redskapslayout, sektionsutgangsmoduler,
antal redskapssektioner, vagledningsbredd,
applikation/arbetsbredd, droppstorleksmonitor, val av
munstycke, munstycksavstand, BoomPilot startlage,
backningsavkanningsmodul

e | rakt Idge — Redskapets raka/laterala offset-riktning/
avstand, dverlappningsprocent, redskapets fordréjda pa/
av-tid

o | spridarldge:

TeeJet — avstand fran antenn till skiva, redskapets
laterala offset-riktning/avstand, dverlappningsprocent,
redskapets fordrojda pa/av-tid, sprid ut offsetsavstand,
sektionsoffsetsavstand, sektionslangder

OEM - avstand fran antenn till skiva, redskapets laterala
offset-riktning/avstand, start-/stoppavstand, sektion start-/
stoppoffsetsavstand

o | spritt Iage - rak/lateral sektion 1 offset-riktning/avstand,
overlappningsprocent, fordrojd pa/av-tid

» Sparfoljning — anvénds for att ange avstandet kring den
sparlinje som ses som noll fel

P Konfiguration av GNSS-mottagare - anvands for att
konfigurera GNSS-typ, port och PRN, savél som for att visa
GNSS-statusinformation

» Video — anvands for att stélla in enskilda kameror

P Sensorer — anvands for att faststélla
trycksensorinstéliningarna
P AutoSteer — anvands for att aktivera/inaktivera och kalibrera
assisterad/automatisk styrning
o FieldPilot — anvénds for att faststélla
ventilinstaliningarna, styrinstaliningar, rattsensor- och
styrvinkelsensorinstaliningar och for att utfora ventiltester
eller ventildiagnostik
o FieldPilot Pro/UniPilot Pro — anvands for att hantera
fordonsinstallningar, kalibrera sensorer, valj Ql-varden,
samt etablera transportlage och servicelage
P Tiltkorrigering — anvands for att aktivera/inaktivera
och kalibrera tiltkorrigeringsfunktionen och forbéattra
tilldmpningen i kuperad eller sluttande terrang

Figur 4-2: Konfigurationsalternativ
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Redskap Figur 4-4: Redskapstyp — spridare

Redskapsinstallningar anvands for att faststélla de olika
instéllningar som &r férknippade med rakt lage, spridarlage eller
sicksackslage. Tillgangliga instaliningar varierar beroende pa den
specifika utrustning som finns i systemet.

Det har avsnittet inkluderar instéllningsalternativ for foljande
redskapskonfigurationer:
P Enkelsektion

» Flera sektioner med sektionsdelsmodul
eller brytarfunktionsmodul

OBS! Mer information ges i redskapskapitlet i denna handbok.
Figur 4-5: Redskapstyp — spridd

Redskapstyp
Redskapstyp véljer den typ av applikationsménster som bast
representerar ditt system.

o | rakt lage — bomsektionerna har ingen langd och ar i en
linje pa ett fast avstand fran antennen

o | spridarlage — en virtuell linje skapas i linje med
leveransdiskarna fran vilka applikationssektionen eller
sektionerna kan variera i langd och kan vara pa olika
avstand fran linjen (tillgangligheten beror pa den specifika
utrustningen i systemet)
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o | spritt lage — en virtuell linje skapas i linje med sektion
1 fran vilka applikationssektionen eller sektionerna inte
har nagon langd och kan vara pa olika avstand fran linjen Enkelsektionsinstallning

(tilgéngligheten beror pa den specifika utrustningen i Enkelsektionsinstalining anvands nar en SmartCable,

systemet) sektionsdelsmodul (SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM)
OBS! Mer information ges under "Redskapstyp” i kapitlet Redskap ~ inte finns pa systemet (det vill saga, da det inte finns nagon

i denna handbok. sektionskontroll). Hela bom- eller kraftuttagsomradet anses vara

en enda sektion.
1. Tryck pa sidofliken p4 KONFIGURATION .
2. Tryckpa .
3. Vélj mellan:
P Maskintyp [nar tillganglig] — anvands fér att vélja den typ av
maskin som bast representerar din maskin
» GNSS-antennhdjd [nar tillganglig] — anvands for hojden pa
antennen uppmatt fran marken
P Redskapstyp — anvénds for att valja layouten for
sektionerna fér den tillampade produktens placering

Figur 4-3: Redskapstyp — rak

» Vagledningsbredd — anvands for att stélla in avstandet
mellan sparlinjer

P Arbetsbredd [redskapstypen spridare] — anvands for att
ange den totala bredden pa redskapet

» Applikationsbredd [redskapstypen rak] — anvands for att
ange den totala bredden pa redskapet

» Droppstorleksmonitor [nér det ar tillgangligt] — anvands
for att aktivera droppstorleksévervakning for upp fill fem
férvalda sprutmunstycken

P Val av munstycke [nar det &r tillgangligt] — anvéands for att
valja typ av sprutmunstycke (serie och kapacitet) for att
bestdmma droppstorleken
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» Tilldmpat larm — anvands for att upprétta ett larm som
signalerar nar man lamnar eller gar in i ett bearbetat
omrade

» BoomPilot startldge — anvands for att ange huruvida
BoomPilot ska kontrolleras av hastigheten eller av
BoomPilot-ikonen

» BoomPilot-ikonen — anvands for att aktivera
sparféljningsskarmikonen for manuell kontroll av redskapet
pa skarmen

4. Tryck pa pilen NASTA SIDAQ for att inratta sérskilda
redskapsalternativ. Se kapitlet Redskap for mer information.

5. Tryck pd RETURPILEN 9 eller sidofiken KONFIGURATION

for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskérmen.

Figur 4-6: Redskap — Enkelsektionsinstélining

Flera sektioner med SDM/SFM-installningar

Flera sektioner med SDM/SFM-instéllningar anvands nar en
sektionsdelsmodul (SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM) finns
pa systemet. Bommen eller kraftuttagsomradet kan innehalla upp
till 15 sektioner av varierande bredd och (i spridarlége) langd.
Yiterligare alternativ som ér tillgangliga med en SDM inkluderar
applikationsdverlappning, applikationsfordrdjning och spritt Iage.

Brytarfunktionsmodulen aktiverar manuell och automatisk styrning
av upp till 20 bommar.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryckpa .
3. Valj mellan:
» Maskintyp [nar tillganglig] — anvands for att vélja den typ av
maskin som béast representerar din maskin
» GNSS-antennhgjd [nar tillganglig] — anvands for hdjden pa
antennen uppmatt fran marken
» Redskapstyp — anvands for att valja layouten for
sektionerna for den tillampade produktens placering
» Symmetriskt redskap — anvénds for att dela in sektionerna
i par och de delar darfér samma bredd-, offset- och
langdvérden
» Flera sektionsutgangsmoduler — anvénds for att méjliggora
anvéndning av flera sektioner utgdngsmoduler pa CAN-
buss
» Antal redskapssektioner — anvands for att valja antal
redskapssektioner
» Vagledningsbredd — anvands for att ange avstandet
mellan sparlinjer
» Applikationsbredd [redskapstypen rak eller spridd] -
anvands for att ange den totala bredden for alla sektioner
pa redskapet
» Arbetsbredd [redskapstypen spridare] — anvands for att
ange den totala bredden pa redskapet
» Droppstorleksmonitor [nar det ar tillgangligt] — anvands
for att aktivera droppstorleksévervakning for upp till fem
forvalda sprutmunstycken
» Val av munstycke [redskapstypen rak eller spridd] —
anvands for att vélja typ av sprutmunstycke
4. Tryck pa pilen NASTA SIDAQ for att inratta sérskilda
redskapsalternativ. Se kapitlet Redskap fér mer information.
5. Tryck pad RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Figur 4-7: Redskap — Flera sektioner med SDM- eller Droppstorleksmonitor

SFM-instéliningar Nar systemet inkluderar en trycksensorgranssnittssats (PSIK) eller
en dubbel kontrolimodul med produktkontrollapplikationstypen
angiven till "Vétska” och Priméar sensor eller en Monitor installd pa
"Tryck” kan droppstorleksmonitorn aktiveras/inaktiveras. DSM blir
sedan tillganglig pa driftsskarmarna.

OBS! Mer information ges under "Droppstorleksmonitor” i kapitlet
Redskap i denna handbok.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .

3. Valj om droppstorleksmonitorn &r aktiverad eller inaktiverad.
(Vid aktivering ska du dven lasa den visade informationen och

RN ccepers
4. Tryck pA RETURPILEN <1‘;’ eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 4-8: Droppstorieksmonitor
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Val av munstycke
Val av munstycke méjliggér att upp till fem (5) munstycken kan
stallas in for snabbval och det aktuella munstycket kan véljas.

OBS! Mer information ges under "Val av munstycke” i kapitlet
Redskap i denna handbok.

Tryck pa sidofliken p4 KONFIGURATION .

Tryck pa .

Tryck pa pilen NASTA SIDAQ vid Val av munstycke.
Valj mellan:

» Forinstéllningar for munstycke 1-5 — valjer upp till fem
(5) munstycken for snabb atkomst och det valda aktuella
munstycket for att bestdmma droppstorleken

» Aktuellt munstycke — visar det aktuella munstycket

5. Tryck pa RETURPILEN <’ eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 4-9: Val av munstycke

A

AI110015

AILL001S

Backningsavkanningsmodul

Installningen fr backningsavkanningsmodul anvands nar en
backningsavkanningsmodul eller SCM Pro (Steering Control
Module Pro) laggs till i ndgon konfiguration.

OBS! Mer information ges under "Backningsavkanningsmodul”
i kapitlet Redskap i denna handbok.
1. Tryck pa sidofliken pd KONFIGURATION .
2. Tryckpa .
3. Vil
» Tillat BoomPilot under backning [nar det ar tillgangligt]
— anvands for att aktivera BoomPilot-funktionen under
backning
» Fordrojning av backningssignal — anvands for att
ange fordrojningen vid andring fran framat till bakat
eller fran bakat till framat varefter fordonsikonen pa
navigeringsskarmen andrar riktning
4. Tryck pA RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.
Figur 4-10: Backningsavkénningsmodul

AITT00LS
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Sparfoljning [ljusramp] Figur 4-11: Sparf6ljining med extern ljusrampsmodul (ELM)

Sparféljningsalternativ anvéands for att konfigurera det Korssparsfel
som visas pa ljusrampen.

OBS! | tidigare programversioner kallades den hér funktionen
for “ljusramp”.

En extra extern ljusrampsmodul (ELM) kan anvandas for att ge
ytterligare sparféljningsvégledning.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa (o)
3. Valj mellan:
P LED-ljusstyrka — anvands for att justera ljusstyrkan for
LED-lamporna
» Displaylage — anvands for att faststalla om ljusrampen
representerar straket eller fordonet
o Narinstlld pa "strak”, representerar LED-lamporna
sparets placering och den rérliga LED:en representerar
fordonet
o Narinstalld pa "Fordon”, representerar den mittersta
LED-lampan fordonets plats och den rorliga LED-lampan
representerar sparlinjen
» LED-mellanrum — anvénds for att faststélla avstandet
bort fran sparlinjen eller fordonet som varje upplyst LED
representerar
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4. Med en extern ljusrampsmodul (ELM), valj fran:

» Extern ljusramp — aktivera/inaktivera anvandningen av den
externa ljusrampen

P Ljusstyrka for extern ljusramp — justerar ljusstyrkan for
ljusrampens LED-lampor

P Textljusstyrka for extern ljusramp — justerar ljusstyrkan for
ljusrampens text

» Externt korsspar — aktivera/inaktivera visning av information
om tvarsparsfel pa den externa ljusrampen

» Externt straknummer — aktivera/inaktivera visning av
information om strakantal pa den externa ljusrampen

P Extern hastighet — aktivera/inaktivera visning av information
om hastighet pa den externa ljusrampen

P Extern faktisk frekvens [tillganglig med Tredje parts
hastighetskontroll] — aktivera/inaktivera visning av
information om aktuell hastighet pa den externa ljusrampen

» Extern malfrekvens [tillganglig med Tredje parts
hastighetskontroll] — aktivera/inaktivera visning av
information om malhastighet pa den externa ljusrampen.

P Extern tillampad produkt [tillganglig med Tredje parts
hastighetskontroll] — aktivera/inaktivera visning av
information om malhastighet pa den externa ljusrampen

5. Tryck pA RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Video

Videoinstallning anvands for att konfigurera en enda
direktansluten kamera eller enskilda kameror nér du anvander en
videourvalsmodul (VSM) med éatta (8) kanaler eller fyra (4) kanaler.
Upp till 8 kameror kan konfigureras om en VSM har installerats.

Konfiguration av GNSS-mottagare
GNSS-mottagarkonfiguration anvands fér att konfigurera
GNSS-typ, GNSS-port och PRN saval som for att visa GNSS-
statusinformation.

OBS! Mer information ges i kapitlet GNSS-mottagarkonfiguration

i denna handbok.

Dessa instéliningar krévs fér assisterad/automatisk styrning,
tiltsensor och hastighetskontrollfunktion, saval som lémplig
redskapsanvéndning.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

B q¢%] Konfiguration av GNSS-mottagare |

3. Vélj mellan:

» GNSS-typ — anger att acceptera GNSS-kallséandningar:
GPS, GLONASS, SBAS (med eller utan DGPS krévs)

1. Tryck pé sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa [0

3. Markera de tillampliga kryssrutorna:

» Backning -08A
» Upp och ner - vBC

Fér normal videovisning ABC avmarkerar du alla
kryssrutor.

. Tryck pd RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION

for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskérmen.

> GNSS Port — anger GNSS-kommunikationsporten til Figur 4-13: Video med 4-kanalig VSM-alternativ

antingen internt eller externt

» GNSS-statusinformation — visar aktuell GNSS-
statusinformation

» Program — denna funktion bdr bara anvandas av TeeJet:s
supporttekniker

» PRN - valjer SBAS PRN som ska tillhandahalla GNSS

differentiell korrigeringsdata. Stall in pa m for
automatiskt PRN-val.

4. Tryck pa pilen NASTA SIDA®™ for att inratta sarskilda
GNSS-alternativ.

5. Tryck pa RETURPILEN <;3 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskérmen.
Figur 4-12: Alternativ for konfiguration av GNSS-mottagare
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Videoinstéllning otillgénglig
Om en kamera eller VSM inte ar ansluten kommer
instaliningsalternativ inte att vara tillgangliga.

PRN visas inte
PRN-alternativ ar endast tillgangliga med SBAS GNSS-typ vald.
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Sensorer Trycksensor for in/ut-modul

N&r en trycksensorgranssnittssats (specifikt, en in/ut-modul Nar en trycksensorgranssnittssats finns anvands

(IOM)) finns pa systemet kommer alternativ for att installera och trycksensoralternativen for att ange sensortillverkarens maximala
konfigurera sensorn att finnas tillgangliga. tryckvardering och stélla in anvandarbestamda punkter for hogt

o . . o tryck och Iagt tryck da larm ska utlosas.
OBS! Dessa instéliningar paverkas inte av anvandningen av en

o . . o * R
trycksensor pa en dubbel kontrollmodul. 1. Tryck pé sidofliken pa KONFIGURATION (&
e . Tryck pa |5 .
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION B5. fyck pa

2
' . KIRNYe'§sE] Trycksensor for in/ut-modul (IOM) §
2. Tryck pa .
v o S 4

. Valj mellan:

P Max. tryckvérdering — anvands for att stalla in maximalt
tryckvarde for trycksensorn enligt tillverkarens
rekommendationer

Figur 4-14: Sensorer

» Larm Iagt tryck — anvénds for att ange den
anvandarbestamda lagtryckspunkten da larmet ska utlésas

» Larm hégt tryck — anvands for att ange den
anvandarbestdmda hdgtryckspunkten da larmet ska utlosas

5. Tryck pa RETURPILEN ) eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 4-16: Alternativ for trycksensor for in/ut-modul

S}
=
=z
5
=
=
o
z

Trycksensorgranssnittssatsen registreras pa konsolens skarm Om
som en infut-modul (IOM).

Figur 4-15: In/ut-modul

Sensorer ¢j tillgéngliga
Om en trycksensorgranssnittssats inte ar ansluten kommer
instaliningsalternativ inte att vara tillgangliga.
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Droppstorleksmonitor
Om en trycksensorgranssnittssats inte anvands kommer alternativ
for droppstorleksmonitor att vara tillgangliga.

1. Tryck pa sidofliken pd KONFIGURATION .

2. Tryck pa .

IR oroppstorsismonior

4. Valj om droppstorleksmonitorn &r aktiverad eller inaktiverad.
5. Tryck pad RETURPILEN 2 eller sidofliken KONFIGURATION

for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Figur 4-17: Droppstorleksmonitor

AutoSteer

Nar en styrkontrollmodul &r nérvarande (SCM eller SCM Pro)
kommer alternativ for assisterad/automatisk styrning att vara
tillgéngliga.

OBS! Fér detaljerade instéliningsanvisningar, se den specifika
installationsmanualen for assisterad/automatisk styrning.

AutoSteer-instaliningar anvands for att aktivera/inaktivera och
kalibrera assisterad/automatisk styrning

o FieldPilot [med SCM] - anvands for att faststalla
ventilinstaliningarna, styrinstallningar, rattsensor- och
styrvinkelsensorinstaliningar och for att utféra ventiltester
eller ventildiagnostik

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro [med SCM Pro] — anvands for
att hantera fordonsinstéliningar, kalibrera sensorer, valj
Ql-varden, samt etablera transportlage och servicelage

Assisterad/automatisk styrning otillgénglig
Om assisterad/automatisk styrning inte har installerats kommer
instaliningsalternativ inte att vara tillgangliga.

Figur 4-18: Assisterad/automatisk styrning detekterades inte

FieldPilot [med SCM]
1. Tryck pa sidofliken p& KONFIGURATION .

2. Tryck pa .

3. Vélj om assisterad/automatisk styrning ar aktiverad eller
inaktiverad.
4. Nar det ar aktiverat, valj mellan:

» Ventilinstéliningar — anvands for att konfigurera Ventiltyp,
Ventilfrekvens, Minimal arbetscykel vanster/hdger och
Maximal arbetscykel vanster/hdger

» Styrinstéllningar — anvands for att ange Grovjustering
av styrning, Finjustering av styrning, Dédband och
Framatseende

» Ventiltest — anvénds for att verifiera om styrningen ar
korrekt inriktad

» Ventildiagnostik — anvéands for att testa ventilerna for att se
om de &r korrekt anslutna

» Alternativ: Rattsensor — anvands for att valja
om styrfrikopplingssensorn & magnetisk eller
trycksensorbaserad
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P Styrvinkelsensor — anvands for att faststélla och
kalibrera styrvinkelsensorn (SAS) som den priméra
aterkopplingssensorn for automatisk styrning
5. Tryck pA RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.
Figur 4-19: AutoSteer

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [med SCM Pro]
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @

2. Tryck pa .

3. Valj mellan:

» Hantera fordon — ger operatdren méjlighet att valja,
redigera, kopiera, ta bort eller exportera/importera
fordonsprofiler samt
OBS! Nér en ny fordonsprofil skapas eller en befintlig
fordonsprofil redigeras bér Manuell frAnkoppling anges
innan en automatisk kalibrering utférs.

<Ny © - skapar en ny fordonsprofil.
<«ladda - aktiverar den markerade fordonsprofilen.

<«4Redigera @ — ger operatdren méjlighet att andra
parametrar for den aktiva fordonsprofilen, inklusive
Axelavstand, Antennens raka offsetriktning och avstand,
Antennoffset sidriktning och avstand, Antennhojd, SCM
Pro rak offset-riktning och avstand, SCM Pro lateral
offset-riktning och avstand, SCM Pro-hdjd och SCM
Pro-riktning

<AKopiera — skapar en kopia av den aktiva fordonsprofilen

<4Automatisk kalibrering ® — guidar anvandaren
genom kalibreringsprocessen for det aktiva fordonet.
Kalibreringsstegen lar FieldPilot Pro-systemet eller

UniPilot Pro-systemet fordonets egenskaper och de
steg som maste utforas for att uppna optimal kontroll.

< Justera - efter att fordonet har kalibrerats bor det
fungera pa ratt satt for de flesta normala faltatgarder.
Men i vissa situationer kan det vara nddvandigt att
justera styrfunktionen baserat pa faltets forhallanden,
implementera val, kérhastigheten etc. Skarmen
Fordonsjustering gor det méjligt for operatéren att
justera fordonets styrningsbeteende for att matcha
sarskilda forutsattningar.
— Manuell frankoppling @ - justerar den gréns vid
vilken FieldPilot Pro eller UniPilot Pro ar frikopplad
nar ratten vrids manuellt.

<4Radera - ger operatoren méjlighet att ta bort en
fordonsprofil som inte langre behdvs. Den aktiva
fordonsprofilen kan inte raderas.
» Valj Ql-varden - tillater anvandaren att konfigurera
de minsta kraven for GNSS-positionens kvalitet
(precisionsniva) for att tillata FieldPilot Pro eller UniPilot Pro
att aktiveras och forbli aktiverade
» Maximal DOP — Maximal DOP (Dilution Of Precision) anger
det maximala vardet for den totala kvaliteten for en GNSS-
position baserat pa satellitgeometri som anvands for att
berakna den.
Ett varde pa 1 till 2 &r utmarkt, 2-5 ar bra, 5-10 ar mattligt,
10-20 ar hyggligt och dver 20 ar daligt.
Assisterad-/autostyrning bor utféras da DOP ar lagre &n
4 for basta resultat.
P Transportldge — nér det ar aktiverat &r alla AutoSteer-
funktioner inaktiverade och kan inte aktiveras.

P Servicelage — nar det ar aktiverat kommer WiFi att vara
tillgangligt under nasta startcykel sa att en tekniker kan
ansluta till SCM Pro direkt for serviceuppgifter.

» Operatornarvaro — ange operatdrnarvarobrytarens atgard
— Aktivera — FieldPilot Pro eller UniPilot Pro &r inte méjligt

med brytaren OPPEN. Rekommenderad instéllning
oavsett om operat6rnarvarobrytare finns eller inte.

- Inaktivera — operatérnarvarodetektering har inaktiverats
och kommer inte att paverka FieldPilot Pro eller UniPilot
Pro. Detta ar en kritisk sékerhetsfunktion som endast
bor inaktiveras pa uppmaning av maskintillverkaren eller
TeeJet Technologies.

4. Tryck pa RETURPILEN <}3 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Aktivt fordon

Det aktiva fordonet markeras med en uppsattning av asterisker
(*). Detta &r den fordonsprofil som FieldPilot Pro-systemet eller
UniPilot Pro-systemet for narvarande har programmerats att
anvanda.

Figur 4-20: FieldPilot Pro eller UniPilot Pro
instéliningséppningsskarm

Tiltkorrigering

Nar en styrkontrolimodul ar narvarande (SCM) eller en
Tiltgyromodul (TGM) &r tiltkorrigering tillganglig. Detta korrigerar
GNSS-signalen for att kompensera for fel i GNSS-positionen
under drift i kuperad eller sluttande terrang.

For detalierade instaliningsanvisningar, se den specifika
installationsmanualen for assisterad/automatisk styrning eller
tiltinstéllningsbulletin.

1. Tryck pa sidofliken p&4 KONFIGURATION .

2. Tryck pa .

3. Valj om Tiltkorrigering ar aktiverad eller inaktiverad.

4. Nar det ar aktiverat valjer du [FEIIIZY for att kalibrera
tiltkorrigering.

5. Tryck pa RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskérmen.

OBS! Om FieldPilot eller UniPilot anvéands finns en tiltgyromodul

inbyggd i systemet.
OBS! Antennhdjd méaste matas in fore tiltkalibrering.

Figur 4-21: Tiltkorrigering

Féltniva ej tillgénglig

Om fordonet ar i rorelse kommer alternativet faltniva inte att vara
tillgangligt. Fordonet maste stoppas under minst 10 sekunder for
att borja kalibrera tiltkorrigeringen.

Tiltkorrigering ej tillgénglig
Om en SCM eller TGM inte ar ansluten kommer
instaliningsalternativ inte att vara tillgangliga.

E www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

o DATAHANTERING

Datahanteringen méjliggor 6verforing och hantering av jobbdata,
rapportering av jobbdata, byte av jobblége och éverféring och
hantering av maskininstaliningar.

1. Tryck pa den nedre fliken fér SYSTEMINSTALLNING .
2. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING E
3. Valj mellan;
» Jobbdata - i avancerat jobblage, anvands for att
dverfora jobbinformation (radera, importera, exportera)
och hantera jobbinformation (skapa ett nytt jobb,
radera ett jobb eller kopiera ett jobbs sparlinjer,
granser, tillampade data och/eller receptkarta for ett
nytt jobb)
P Rapporter — anvands for att skapa jobbrapporter och
spara dem till en USB-enhet
P Alternativ — anvands for att valja ett enkelt jobblage
eller ett avancerat jobblage
» Maskininstallningar — anvands for att dverfora
maskininstallningar (radera, importera, exportera) och
hantera maskininstallningar (skapa en ny maskininstallning,
kopiera en maskininstalining, radera en maskininstalining,
spara den aktuella maskininstéliningen till den valda filen,
eller ladda den valda filens maskininstallining)
Figur 4-22: Datahanteringsalternativ

. Valj mellan:

» Overfora — i avancerat jobblage, tillater dverforing av
utvalda jobb till eller fran en USB-enhet, och jobb kan dven
raderas

P Hantera — i avancerat jobbl&ge, mdjliggér skapandet av ett
nytt tomt jobb, kopiering av ett valt jobbs sparlinjer, granser,
tillampade data och/eller receptkarta for ett nytt jobb, och
ett valt jobb kan aven raderas

. Tryck pA RETURPILEN <§ eller sidofliken

DATAHANTERING [ for att aterga till den
huvudsakliga datahanteringsskarmen.

Figur 4-23: Alternativ fér jobbdata
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Jobbdata e¢j tillgéangliga
| enkelt jobblage kommer jobbdataalternativ inte att vara
tillgangliga.

Figur 4-24: Jobbdata g tillgéngliga

Jobbdata
| avancerat jobblége anvands jobbdataalternativ for att dverfra
jobbinformation (radera, importera, exportera) och hantera
jobbinformation (skapa ett nytt jobb, radera ett jobb eller kopiera
ett jobbs sparlinjer, granser, tilldampade data och/eller receptkarta
for ett nytt jobb).
Jobbdata inkluderar:

+ Jobbnamn

+ Kilient, gard och faltnamn

+ Grans

+ Téckningsomrade

+ Sparlinjer

+ Kartor (tackning, recept, applikation, forinstélld malhastighet)

* Munstyckesfel

1. Tryck pa sidofiken DATAHANTERING (=)

2. Tryck pa .
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Overfor

| avancerat jobblége tillater dverforingsskarmen for jobbdata
dverforing av utvalda jobb till eller fran en USB-enhet, och
jobb kan &ven raderas.

Jobb som dverforts till ett USB-minne kan dppnas och uppdateras
med hjalp av Fieldware Link. | Fieldware Link kan en anvandare
ange klient, gard och faltdata samt kopiera/redigera jobb for
ateranvandning av granser och sparlinjer. Fran Fieldware Link
kan jobb sparas tillbaka ill ett USB-minne for flyttning tillbaka till
konsolens internminne for fortsatt anvéndning.

OBS! Nér ett jobb &r aktivt/startat &r 6verféring inte langre ett
tillgéngligt alternativ. Avbryt det pagaende jobbet for att
aktivera den funktionen.

Jobb som bverférts till en lagringsenhet avidgsnas fran
konsolen och ér inte langre tillgéngligt fér anvéndning.

Tryck pé sidofliken DATAHANTERING (=)

Tryck pa .
Tryck pa .
Valj mellan:
» Flytta jobbdata till USB-minne -»_ anvands for att flytta
jobbdata fran internminnet till USB-minnet
» Flytta jobbdata till internminnet ﬁ —anvands for att flytta
jobbdata fran USB-minnet till internminnet
» Radera jobbdata W — anvénds for att radera jobbdata fran
internminnet
5. Tryck pa RETURPILEN 9 eller sidofliken
DATAHANTERING % for att aterga till den
huvudsakliga datahanteringsskérmen.
Figur 4-25: Jobbdata — 6verforing

A

Fortidize

Hantera

| avancerat jobblage, mojliggdr hanteringsskarmen for jobbdata
skapandet av ett nytt tomt jobb, kopiering av ett valt jobbs
sparlinjer, granser, tillampade data och/eller receptkarta for ett nytt
jobb, och ett valt jobb kan &ven raderas.

OBS! Nér ett jobb &r aktivt/startat &r hanteringsalternativ inte
langre tillgéngliga. Avbryt det pagaende jobbet for att
aktivera den funktionen.

Tryck pa sidofliken DATAHANTERING =3,

Tryck pé [
UERE] Hanteral

Vélj mellan:

» Nytt — anvéands for att skapa ett nytt tomt jobb utan
tillhérande sparlinjer, granser, tillampade data eller
receptkarta

» Kopiera — anvands for att kopiera det valda jobbets
sparlinjer, granser, tillampade data och/eller receptkarta till
ett nytt jobb

» Radera — anvands for att radera jobbdata fran internminnet

5. Tryck pa RETURPILEN ) eller sidofliken
DATAHANTERING % for att aterga till den
huvudsakliga datahanteringsskérmen.

Figur 4-26: Jobbdata — hantera

o~

Fertilize
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Rapporter Figur 4-28: Rapporter — enkelt jobblige

Rapporter anvands for att skapa jobbrapporter och spara dem till
en USB-enhet.

OBS! Om Enkelt jobblége véljs pa sidan Alternativ kan endast det
aktuella jobbet sparas.

Nér ett jobb &r aktivt/startat &r rapporter inte ldngre
tillgéngliga. Avbryt det pagaende jobbet for att aktivera den
funktionen.

Nér du sténger ett jobb med en USB-enhet i konsolen far du
méjlighet att skapa en rapport om det aktuella jobbet.

Tryck pa sidofliken DATAHANTERING %
Tryck pa .

Satti en USB-enhet i konsolen.

Vélj det jobb som ska sparas.

Valj:

» PDF == — rapport for utskrift

» KML “* — Google Earth-karta

» SHP =2 — ESRI-formdata

> ALL =™ — alla tillgéngliga filtyper

6. Tryck pA RETURPILEN <“3 eller sidofliken
DATAHANTERING [(=] fér att aterga till den
huvudsakliga datahanteringsskarmen.

A

Alternativ (jobblage)
Alternativ ger operatdren majlighet att valja mellan enkelt eller
avancerat jobblage.

OBS! Nér ett jobb &r aktivt/startat &r &ndring av jobblége inte
tillgéngligt. Avbryt det pagaende jobbet for att aktivera

OBS! Filikonerna “* = “ == eller knapparna &r inte den funktionen.
tillgéngliga for val (nedtonade) tills en USB-enhet ér insatt.  VARNING! Andring av jobblége raderar alla interna jobbdata.
Fiqur 4-27: Rapporter - avancerat jobblége 1. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING [=).

2. Tryck pa .

3. Tryck pa NEDATPILEN J‘ for att komma at listan
med alternativen.

4. Valj:

» Enkel - endast avgransat omrade och tackningsomraden
visas pa startskdrmen. Endast det aktuella jobbet ar
tillgangligt for att sparas under Rapporter. Anvandning
med Fieldware Link &r inte tillgénglig.

» Avancerat lage - fler &n ett jobb kan vara tillgangligt at
gangen. Klient, gard, falt och jobbnamn, avgransade
omraden och tackningsomraden; applikationstid och
avstand fran det valda jobbet visas pa startskarmen.

Alla sparade jobbprofiler kan exporteras som en PDF-,
SHP- eller KML-fil till en USB-enhet med hjélp av Data ->
Rapporter.

Fertillze

o Kundinformation, jordbruksinformation, féltinformation och
receptkartor kan endast matas in med hjalp av Fieldware
Link. Ett jobbnamn kan endast redigeras med Fieldware
Link.

o En anvéndare kan kopiera jobb for ateranvandning av
granser, sparlinjer, tackningsdata och receptkartor med
hjalp av Fieldware Link eller Data -> Jobbdata -> Hantera
pa konsolen.
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5. ”Andring av jobblage kraver att alla jobbdata raderas. Vill du
andra lage?”
Tryck pa:
» Ja - for att géra andringen
» Nej - for att behalla den aktuella instaliningen

6. Tryck pa RETURPILEN <3 eller sidofliken
DATAHANTERING [ for att aterga til den
huvudsakliga datahanteringsskérmen.

Figur 4-29: Alternativ — &ndra jobblédge
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Maskininstallningar

Maskininstéllningar anvands for att dverféra profiler for
maskininstéllningar (radera, importera, exportera) och
hantera maskininstallningar (skapa en ny profil, kopiera eller
radera en profil, spara den aktuella profilen till den valda
profilen eller ladda den valda profilens maskininstaliningar).

Maskininstéllningar inkluderar:
+ Redskapsinstaliningar
+ AutoSteerttiltkorrigeringsinstaliningar
+ Hastighetskontrollinstaliningar
+ Jobbspecifika instaliningar (inklusive applikationshastighet,
programtyp och produktkanaltilldelningar)

OBS! Inte alla instéllningar sparas som en del av
maskininstéliningarna. Se bilagan "Menyinstéliningar
fér Matrix Pro GS konsol” fér mer information.

1. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING (=)

PRI+ 4:%] Maskininstallningar }

3. Vélj mellan:
» Overfora tillater dverforing av utvalda maskininstéllningar
till eller fran en USB-enhet, och maskininstallningar kan
&ven raderas
» Hantera — majliggor skapandet av nya tomma
maskininstallningar, kopiering av en vald maskininstalining
ill en ny maskininstallning, radering av en vald
maskininstélining, sparande av aktuella maskininstaliningar
till de valda maskininstaliningarna eller laddning av de valda
maskininstéllningarna ill de aktuella installningarna
4. Tryck pd RETURPILEN 9 eller sidofliken
DATAHANTERING E for att aterga till den
huvudsakliga datahanteringsskérmen.
Figur 4-30: Maskininstallningar
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Overfor Hantera

Maskininstallningarna tillater éverforing av utvalda Skarmen for hantering av maskininstallningar mojliggor
maskininstallningar till eller fran en USB-enhet, och skapandet av nya tomma maskininstallningar, kopiering av en
maskininstéllningar kan &ven raderas. vald maskininstéllning till en ny maskininstalining, radering av en

vald maskininstalining, sparande av aktuella maskininstaliningar
till de valda maskininstalliningarna eller laddning av de valda
maskininstallningarna till de aktuella instaliningarna.

Maskininstallningar som éverforts till ett USB-minne kan 6ppnas
och uppdateras med hjélp av Fieldware Link. Fran Fieldware
Link kan maskininstallningar sparas tillbaka till ett USB-minne for
flyttning tillbaka till konsolens internminne for fortsatt anvandning. ~ OBS! Inte alla instéliningar sparas som en del av
maskininstéliningarna. Se bilagan "Menyinstéliningar

OBS! Inte alla instéllningar som sparats som en del av
fér Matrix Pro GS konsol” fér mer information.

maskininstéliningarna kan redigeras i Fieldware Link.

Se tabellen dver instéliningstillgénglighet fér mer 1. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING %

information. 2. Tryck pa _

Maskininstéliningar som éverforts till en lagringsenhet 3. Tryck pa m

avldgsnas fran konsolen och &r inte léngre tillgéngligt 4. Valj mellan:

for anvéndning. » Nytt — anvands for att skapa en ny maskininstéllning utan
1. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING % tillhérande redskapsinformation
2. Tryck pa . P Kopiera — anvénds for att kopiera en vald maskininstalining
3. Tryck pa _ ill en ny maskininstalining
4. Vvl mellan: » Radera — anvands for att radera en vald maskininstalining

» Flytta maskininstaliningar till USB-minne -»_ anvands for fran internminnet

att flytta maskininstallningar fran internminnet till USB P Spara —anvands for att spara de aktuella
maskininstéliningarna till de valda maskininstéliningarna

S}
=
=z
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P Flytta maskininstallningar till internminnet ﬁ —anvands for
att f|ytta maskininsté"ningar fran USB till internminnet » Ladda — anvands for att ladda valda maSklnlnSta"nlngar till

de aktuella instéllningarna

P Radera maskininstaliningar @7 — anvands for att radera

maskininstalningar fran internminnet eller USB-minnet 5. Tryck pa RETURPILEN D eller sidoflien
5. Tryck pa RETURPILEN Y eller sidofliken DATAHANTERING [ for att aterga il den
DATAHANTERING E for att aterga till den huvudsakliga datahanteringsskarmen.
huvudsakliga datahanteringsskarmen. Figur 4-32: Maskininstéliningar — Hantera

Fiqur 4-31: Maskininstéliningar — Overféra

IStraight - 5 section

Dryl section
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Konsolinstéllningar anvands for att konfigurera instéllningarna for
displayen och kulturinstallningar, lasa upp avancerade funktioner,
ansluta till det tradlésa natverket och spela upp demo GNSS-data.
Information om andra enheter som &r anslutna fill systemet finns

i avsnittet Om.

1. Tryck pa den nedre fliken for SYSTEMINSTALLNING .
2. Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN .
3. Vélj mellan:

» Om — anvands for att visa systemets programvaruversion
samt programvaruversioner av moduler anslutna till
CAN-bussen

» Display — anvands for att konfigurera fargschema och LCD-
skarmens ljusstyrka, etablera skarmbildstillganglighet och
kalibrera pekskarmen

» Kultur — anvands for att konfigurera instéliningar for enheter,
sprak och tidszon

» Ljudvolym — anvands for att justera volymnivan fér
higtalaren

» Demo GNSS - anvénds for att starta uppspelning av
simulerade GNSS-data

» Las upp funktion — anvands for att lasa upp avancerade
funktioner

Figur 4-33: Konsolalternativ

Om

Skarmen Om/Spara visar systemets programvaruversion samt
programvaruversioner av moduler anslutna till CAN-bussen.

For att underlatta vid felsdkning av problem pa faltet kan en
slutanvandare anvanda knappen Spara for att ladda ner en textfil
med aktuell information fran programvaran till ett USB-minne och
sedan skicka filen per e-post till supportpersonalen.

1. Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN (.
2. Tryck pa m
3. Vélj mellan:
» Visa information om enhetens serienummer,
programvaruversion och anslutna moduler
» Med en USB-enhet i konsolen, trycker du pa m for att
spara informationen som visas for Om till USB-enheten.
Sparad versionsinformation till USB-minnet kommer att
bekrafta sparandet.
4. Tryck pA RETURPILEN 9 eller KONSOLENS sidoflik .
for att aterga till den huvudsakliga konsolinstallningsskarmen.
OBS! Alternativet [ESSg) ér inte tillgéngliga for val (nedtonade)
tills en USB-enhet &r insatt.

Figur 4-34: Alternativ for Om
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Display

Display anvands for att konfigurera fargschema och LCD-
skarmens ljusstyrka, etablera skarmbildstillganglighet och kalibrera
pekskarmen.

1. Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN (&3,
2. Tryck pa .
3. Valj mellan:

» Fargschema — anvands for att valja det fargschema som ar
enklast att lasa

P LED-ljusstyrka — anvands for att justera ljusstyrkan for
konsoldisplayen

» Skarmbild — anvands for att spara skarmbilder till en USB-
enhet
P Skarmskalibrering — anvands for att kalibrera pekskarmen

4. Tryck pa RETURPILEN ) eller KONSOLENS sidofiik [
for att aterga till den huvudsakliga konsolinstallningsskarmen.

Figur 4-35: Skdrmalternativ

Kulturell

Kultur anvands for att konfigurera installningar for enheter, sprak

och tidszon.

1. Tryck pé innerfliken pa KONSOLEN (.

N

Tryck pa m

3. Valj mellan:

» Enheter — anvands for att definiera systemenheter
» Sprék — anvands for att definiera systemspraket

P Tidszon — anvénds for att ange den lokala tidszonen

4. Tryck pd RETURPILEN 9 eller KONSOLENS sidofiik .
for att aterga till den huvudsakliga konsolinstaliningsskarmen.

Figur 4-36: Kulturella alternativ
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Ljudvolym

Ljudvolym justerar volymnivan for hogtalaren.

1.
2.

Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN (.

Ty [N

3. Tryck pa:

» UPP-pilen AI' for att dka ljudet
» NED-pilen “ for att sénka ljudet
Tryck pa RETURPILEN 9 eller KONSOLENS sidofiik [

for att aterga till den huvudsakliga konsolinstaliningsskarmen.

Figur 4-37: Alternativ fér ljudvolym

Demo GNSS

Demo GNSS anvands for att starta uppspelning av en simulerad
GNSS-signal.

VARNING! Detta verktyg inaktiverar inkommande GNSS-

o~

positioner och startar uppspelningen av simulerade
data. En konsolomstart &r nédvéndig for att aterstélla
verklig GNSS.

Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN .
Ty i [T
Tryck pa .

Tryck pa RETURPILEN 9 eller KONSOLENS sidoflik .
for att aterga till den huvudsakliga konsolinstaliningsskarmen.

OBS! En konsolomstart &r nédvéndig for att aterstélla verklig

GNSS.

Figur 4-38: Demo GNSS
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Starta om demo GNSS Figur 4-40: Funktion upplast
Demonstration av GNSS kan startas om.

1. Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN .

IR AN oo onss|
3. Tryck pa .
4

. Tryck pa RETURPILEN 9 eller KONSOLENS sidoflik .
for att aterga till den huvudsakliga konsolinstaliningsskérmen.

Figur 4-39: Starta om demo GNSS

Las upp funktion
Funktionen Las upp anvands for att Iasa upp avancerade
funktioner.

S}
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OBS! Upplasningskoden &r unik for varje konsol. Kontakta
kundltjénsten fér TeeJet Technologies. Nér en funktion har
lasts upp kommer en funktion att vara upplést tills konsolen
har aterstallts hel.

1. Tryck pé innerfliken pa KONSOLEN (.

2. Tryck pa PESUTTRTLLT.

3. Tryck pa knappen for last funktion 2 for den lasta funktionen:
» BoomPilot for spridare — méjliggér anvandning av
redskapsalternativ for spridare nar ett kompatibelt
spridarredskap anvénds
P FieldPilot Pro/UniPilot Pro — méjliggér anvandning av
AutoSteer-alternativ nar SCM Pro anvands
» Tredje parts hastighetskontroll — méjliggér for
hastighetskontroll vid anvandning med en kompatibel
tredjepartshastighetskontroll
4. Ange upplasningskoden om sa kravs.

5. Starta om konsolen.
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[“VERKTYG ]

Verktyg anvands for att ladda upp programuppdateringar for Figur 4-42: Ladda upp programvara
systemenheter och for att géra olika berdkningar pa en vanlig
kalkylator eller en enhetskonverterare.

1. Tryck pa den nedre fliken for SYSTEMINSTALLNING .
2. Tryck pa sidofliken pdA KONSOLEN .

3. Vélj mellan:

» Ladda upp programvara — anvands for att Gverfora
programuppdateringar fran en USB-enhet for
systemenheter.

» Extrautrustning — ger atkomst till en kalkylator och en
enhetsomvandlare

Figur 4-41: Verktygsalternativ
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Ladda upp programvara
Skérmen Ladda upp programvara anvands for att dverfora
programuppdateringar fran en USB-enhet for systemenheter.

OBS! Tillgénglighet av denna funktion varierar beroende pa
mjukvaruversionen.

Tryck pa sidofliken pa KONSOLEN (.

Ly §+%] Ladda upp programvara !

Satt in en USB-enhet med programuppdateringar i konsolen.

-

Tryck pa enhetens NED-pil ¥ och valj den enhet som
programvaran ska uppdateras for:

5. Tryck pa& NED-pilen for programvara ¥ och valj den
programuppdatering som ska laddas upp till enheten.

R\ §oEY Starta uppladdningen

7. Nar du uppmanas trycker du pa m

8. Tryck pa RETURPILEN <Y for att aterga till verktygsskarmen
eller tryck pa sidofliken for KONSOLEN . for att aterga till
den huvudsakliga konsolinstaliningar.
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Extrautrustning
1. Tryck pa sidofliken pa KONSOLEN [,
2. Tryck pa .
3. Valj mellan:
P Kalkylator — anvands for att utfora matematiska berakningar
» Enhetskonverterare — anvands for att utféra
enhetsomvandlingar for area, langd, volym, tryck, massa,
temperatur eller vinkel
Figur 4-43: Réknare

Figur 4-44: Enhetskonverterare
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KAPITEL 5 - KONFIGURATION AV GNSS-MOTTAGARE

GNSS-mottagarkonfiguration anvands fér att konfigurera GNSS-typ, GNSS-port och PRN och andra GNSS-parametrar for att visa
GNSS-statusinformation.

Konfiguration av GNSS-mottagare
OBS! Dessa instéliningar krévs for hastighetskontroll, assisterad/automatisk styrning och tiltsensor, savél som lamplig
redskapsanvéndning.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION [&. Figur 5-1: GNSS-alternativ

VAR §s%] Konfiguration av GNSS-mottagare

3. Vélj mellan:

» GNSS-typ — anger att acceptera GNSS-kallsandningar:
GPS, GLONASS eller SBAS (med eller utan DGPS kréavs).

» GNSS Port — anger GNSS-kommunikationsporten: Intern
eller extern

» GNSS Status Information — visar aktuell baudhastighet,
baudhastighetstatus, GNSS-statusinformation: GGA/
VTG (datahastigheter), Antal satelliter, HDOP, PRN,
GGA-kvalitet, Mottagare, Mottagarversion, UTM-zon och
korrigeringsmodell

» Program - tillater direkt programmering av GNSS-
mottagaren genom ett kommandolinje-granssnitt. Denna
funktion bér endast anvéndas av TeeJet:s supporttekniker.
Anvand pa egen risk!

» PRN - valjer SBAS PRN som ska tillhandahalla GNSS

differentiell korrigeringsdata. Stall in pa m for

automatiskt PRN-val.

» Alternativ PRN — nér PRN inte ar automatiskt, ett andra
alternativt SBAS PRN kommer att ge en andra uppsattning
av GNSS differentiella korrigeringsdata

4. Tryck pA RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskérmen.

m www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

GNSS-typ

Férutom GPS-signaler kan GNSS-typen stallas in for att acceptera
GNSS-forhdjningssignaler: differentiellt korrigerade SBAS-
kallsignaler, okorrigerade GLONASS-kallsignaler eller bada
signaltyperna. DGPS-kallsandningar kan ocksa kréavas.

1.

Tryck pa pilen NASTA sida = for att komma &t listan med
alternativen.
Valj:
» GPS - okorrigerade signaler fran GPS-systemet
OBS! GPS ér alltid valt.
» GLONASS - lagger till okorrigerade signaler fran
GLONASS-systemet
P SBAS (t.ex. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) -
lagger till okorrigerade signaler fran SBAS-systemet
» DGPS krévs — lagger till okorrigerade GPS-signaler (SBAS
maste ocksa véljas)
OBS! Konsolen kommer inte att tilldta sparfélining i ldget
DGPS krévs utan den korrigerade DGPS-signalen.

Ldmna denna skarm for att bdrja initiera GNSS-mottagaren.
Detta tar ungefar en minut och konsolen kommer inte att svara
innan initieringen har slutforts.

Figur 5-2: GNSS-typ

GNSS-port

COM-porten kan stéllas in till "Intern” for att anvanda intern GNSS-
mottagaren for séndning, eller "Extern” for att ta emot externa

GNSS-data.

1. Tryck pa NEDATPILEN ¥ for att komma &t listan med

alternativen.
2. Vil

» Intern — anvand intern GNSS och séndning
» Extern — mottag externa GNSS-data

OBS! Fér arbete med signaler som t.ex. OmniSTAR HP/XP eller
RTK maste GNSS Port vara angivet till Extern.

Figur 5-3: GNSS-port

Minimikonfigurationskrav for extern mottagare
Innan Matrix Pro GS kommer att anslutas och arbeta med en
extern GNSS-mottagare maste dessa minimikonfigurationskrav

uppfyllas.

Instéllningar for seriell port

Baudhastighet: lagre an 38 400 inte tillatet
38400, 56 000, 57 600,
Rekommenderad | 72 ¢ efler 115 200
FieldPilot Pro/UniPilot 15 200
Pro

Databitar: 8

Paritet: Ingen

Stoppbitar: 1

Serieportsanslutningskrav

9-stifts hankontakt RS-232 seriell kabel

OBS! Kan kréva en nollmodemadapter beroende pé
mottagarens stiftkonfiguration.

GGA 10,0 Hz
Valfri VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz
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GNSS-statusinformation

GNSS-statusinformation visar en oversiktsbild dver aktuell GNSS-

statusinformation.

1. Tryck pa .

2. Visa data, inklusive:
<4Baudhastighet — aktuell status for GNSS
<4Baudhastighetsstatus — den hastighet med vilken
information Gverfrs/lkommuniceras.
OBS! En minimal éverfdringshastighet kan krévas for
aftt vissa programversioner ska arbeta med maximal
prestanda.

<4 GGA/NTG-datahastigheter — antalet GNSS-positioner per
sekund.

<« Antal satelliter — antalet GNSS-satelliter som tas emot
(minst fyra kravs for DGPS)

<«4HDOP - ett matt pa den satellitgeometriska styrkan i
horisontalplanet. Ett HDOP-varde som ar mindre an 2 &r
att foredra.

<«4PRN - aktuellt satellit-ID fér DGPS

<4 GGA-kvalitet — den aktuella indikatorn for GNSS-signalen
(se tabellen 6ver GGA-krav)

<«Mottagare - den aktuella indikatorn pa mottagaren

<AMottagarversion — programvaruversionen som installerats
pa mottagaren

<4UTM-zonen — den lokala zon dar enheten finns (se "UTM-
koordinater och zoner” i denna handbok)

<4Modell - de korrigeringsmodeller som &r tillgangliga for att
anvandas med den aktuella mottagarkonfigurationen

3. Tryckpa m for att aterga till skarmen for GNSS-
mottagarkonfiguration.
OBS! Om GNSS inte &r tillgdngligt kommer alla poster att
vara "Ogiltigt”.

Figur 5-4: GNSS-statusinformation

GNSS-statusinformation pé sparféljningsskérmen
GNSS-status visar information om géllande GNSS-status,
inklusive datahastigheter, antal satelliter som tas emot, HDOP-
och PRN-status, mottagare och version, satellitkvalitet och ID och
UTM-zon.

1. Tryck pa ikonen for BooMPILOTSTATUS lell (120 el [l
Figur 5-5: GNSS-statusinformation fér sparféljiningsskarmen

GGA-krav

Den GGA-kvalitet som kravs for att kunna arbeta med olika typer
av signaler kan variera. Se tabellen nedan for kraven.

Service | Indikator | Noggrannhet
Endast GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im
RTK 4 4cm
OmniSTAR HP/XP 5 10 cm
Glide/ClearPath 9 <Im
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Program

Program tillater direkt programmering av GNSS-mottagaren
genom ett kommandolinje-granssnitt. Denna funktion bor endast
anvandas av TeeJet:s supporttekniker. Anvand pa egen risk!

1. Tryck pa .

2. Justera programmeringen efterbehov.
Figur 5-6: Programmerar mottagare

PRN
PRN valjer SBAS PRN som ska tillhandahélla GNSS differentiell
korrigeringsdata.

1. Tryck pA NEDATPILEN ¥ for att komma &t listan med
alternativen.

2. Vilj:
» Automatisk — automatiskt val av PRN

» Nummer — kontakta din lokala aterforsaljare for det nummer
som galler for ditt arbetsomrade

Figur 5-7: PRN

Alternativ PRN

Nar PRN inte &r automatiskt, ett andra alternativt SBAS PRN
kommer att ge en andra uppsattning av GNSS differentiella
korrigeringsdata.

1. Tryck pa NEDATPILEN ¥ for att komma &t listan med
alternativen.

2. Vélj:
P Inget — inget alternativt PRN-nummer

» Nummer — kontakta din lokala aterforsaljare for det nummer
som géller for ditt arbetsomrade

Figur 5-8: Alternativ PRN

PRN visas inte
PRN-alternativ ar endast tillgéngliga med SBAS GNSS-typ vald.

Figur 5-9: PRN visas inte

GNSS

98-05273-SV R6



SSNO

Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

GNSS-ordlista

Kommersiell satellitleverantor:

En annan vanlig kélla for DGPS-signaler.
Felkorrigeringsinformation som erhalls fran deras basstationer
sands till en kommunikationssatellit (separat fran GPS-satelliterna)
och sands till anvéndaren. Dessa satellitbaserade korrigeringar
tenderar att ha mer omfattande tackning én tornbaserade
sandningar (FM-lankar) och systemnoggrannhet paverkas inte i
hog grad av anvandarens avstand fran basstationsmottagaren. De
flesta av dessa tjansteleverantérer krdver en abonnemangsavgift
for att kunna anvandas. En kénd leverantér &r OmniSTAR®.

CORS (Continuously Operating Reference
Station)/Network RTK:

En serie av basstationer spridda dver ett visst geografiskt omrade
(t.ex. ett landskap/landsdel) som ar natverksanslutna via en
central dator och som sander RTK-korrektionsdata dver Internet.
CORS-nétverk kan vara offentliga eller privatdgda och kan erbjuda
gratis signal eller krava en arlig abonnemangsavgift. Genom
atkomst till ett CORS-natverk via en mobilanslutning behdver
slutanvandaren inte 4ga en basstation.

Differential GPS (DGPS):

Det vanligaste sattet att korrigera for normalt férekommande GPS-
fel. Exempel pa DGPS inkluderar WAAS, EGNOS, OmniSTAR®
och RTK.

EGNOS (European Geostationary Navigation
Overlay Service):

Ett satellitbaserat stodsystem (SBAS) utvecklades gemensamt
av European Space Agency (ESA), europeiska gemenskapen
och EUROCONTROL. Systemet &r gratis att anvanda och ger
differentialkorrigeringstackning framst dver den europeiska
kontinenten. EGNOS levererar noggrannheten 15-25 cm/6-10
tum per varv och noggrannheten +/-1 m/3 fot fran ar till ar.

GLONASS (Global Navigation Satellite System):
Ett globalt satellitnavigeringssystem som utvecklats och drivs
av de ryska myndigheterna. Det bestar av ungefar 24 satelliter
som kontinuerligt kretsar kring jorden. Medan tidiga GNSS-
mottagare vanligtvis anvénde endast GPS-signaler kan manga
av dagens GNSS-mottagare anvanda signaler fran bade GPS-
och GLONASS-systemet, vilket effektivt dkar det totala antalet
satelliter som &r tillgangliga for anvandning.

GPS (Global Positioning System)
satellitnavigeringssystem:

Namnet pa det satellitnavigationsnatverk som uppratthalls av
USA:s forsvarsdepartement. Det bestar av ungefar 30 satelliter
som kontinuerligt kretsar kring jorden. Termen anvands aven for
nagon typ av enhet som &r beroende av navigationssatelliter for
sin funktion.

NTRIP (Networked Transportation of RTCM via
Internet Protocol):

En internetbaserad applikation som gér RTCM-korrigeringsdata
fran CORS stationer tillgéngliga for vem som helst med en
internetuppkoppling och korrekta inloggningsuppgifter till NTRIP-
servern. Anvander vanligtvis en mobiltelefonl@nkning for att
komma till internet och NTRIP-servern.

GPS Drift:

Positionsforskjutning som kan orsakas av férandringar i
satellitkonstellationen, anvandning nara trad eller andra hinder
och fel i satellitklockor. RTK-korrigering rekommenderas for
faltapplikationer dar effekterna av GPS-drift maste minimeras.

GNSS (Global Navigation Satellite System):

En allman term som hanvisar till en mottagares anvandning
av flera satellithavigeringssystem for att berékna sin position.
Exempel pa dessa system inkluderar: GPS som utvecklades
av USA och GLONASS av Ryssland. Ytterligare system under
utveckling inkluderar Galileo fran EU och Compass fran Kina.
Nya generationens GNSS-mottagarna konstrueras for att
kunna utnyttja flera GNSS-signaler (som till exempel GPS

och GLONASS). Beroende pa konstellationen och énskade
noggrannhetsnivaer kan systemets prestanda forbattras genom att
ha tillgang till ett storre antal satelliter.

RTK (Real Time Kinematic):

For narvarande det mest exakta GPS-korrigeringssystemet som ar
tillgéngligt som anvander en landbaserad referensstation relativt
nara GPS-mottagaren. RTK kan ge centimeternoggrannhet for
varje varv och ger dven positionsstablilitet fran ar il ar. RTK-
anvandare kan ha egna basstationer, prenumerera pa RTK-
natverk eller anvanda CORS.

SBAS (Satellite Based Augmentation System):
En allmén term som anvands fér alla satellitbaserade
differentialkorrigeringssystem. Exempel p& SBAS inkluderar:
WAAS i USA, EGNOS i Europa och MSAS i Japan. Ytterligare
SBAS som tacker andra delar av varlden kommer sannolikt att
goras tillgangliga i framtiden.

WAAS (Wide-Area Augmentation System):

En satellitkorrigeringstjanst som utvecklats av Federal Aviation
Administration (FAA). Det &r gratis att anvanda och ger tackning
dver hela USA och delar av Kanada och Mexiko. WAAS levererar
noggrannheten 15-25 cm/6-10 tum per varv och noggrannheten
+/-1 m/3 fot fran ar till &r.
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KAPITEL 6 - REDSKAPSINSTALLNING

Verktygsinstallningar anvands for att faststélla de olika instaliningar som ar forknippade med rakt Iage, spridarlage och sicksackslage.

Installningar kommer att variera beroende pa om det finns sektionskontroll: SmartCable, Section Driver Module (SDM) eller Switch
Function Module (SFM).

REDSKAPSTYP

Redskapstyp véljer den typ av applikationsmonster som bast Figur 6-2: Redskapstyp — spridare
representerar ditt system.

o | rakt I4ge — bomsektionerna har ingen langd och &r i en
linje pa ett fast avstand fran antennen

o | spridarlage — en virtuell linje skapas i linje med
leveransdiskarna fran vilka applikationssektionen eller
sektionerna kan variera i langd och kan vara pa olika
linjen fran linjen (tillgangligheten beror pa den specifika
utrustningen i systemet)

o | spritt [age — en virtuell linje skapas i linje med sektion
1 fran vilka applikationssektionen eller sektionerna
inte har nagon langd och kan vara pa olika avstand
fran antennen (tillgangligheten beror pa den specifika
utrustningen i systemet)

Figur 6-1: Redskapstyp — rak

Figur 6-3: Redskapstyp — spridd

Avsnittsnummer
Sektionerna ar numrerade fran vanster till hdger i maskinens
framatgaende riktning.
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Rak

Bomsektionerna har ingen langd och &r i en linje pa ett fast
avstand frén antennen.

Enkelsektion
Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

1. Valj redskapstypen m pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA -
3. Valj mellan:

» Redskapets raka offsetriktning @ — anvands for att ange
om redskapet ar placerat framfér eller bakom GNSS-
antennen nar fordonet ror sig i riktningen framat

» Redskapets raka offsetavstand @ — anvands for att
definiera det raka avstandet fran GNSS-antennen
till redskapet.

» Redskapets laterala offset-rikining @ — anvénds for att
vélja sidoriktningen fran maskinens mittlinje till redskapets
mitt nér man tittar i samma riktning som maskinens
framétriktning

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt

4. Tryck pA RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskarmen
eller sidofliken KONFIGURATION (& for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 6-4: Enkelsektion

Fiqur 6-5: Offsetriktningar och avstand

¢ —

Flera sektioner

Sektionskontroll ar tillganglig (SmartCable, Section Driver Module
(SDM) eller Switch Function Module (SFM) eller ISOBUS).

1. Valj redskapstypen m pa redskapsskarmen.

2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA -

3. Vélj mellan:

» Redskapets raka offsetriktning @ — anvands for att ange
om redskapet ar placerat framfor eller bakom GNSS-
antennen nar fordonet ror sig i riktningen framat

» Redskapets raka offsetavstand @ — anvands for att
definiera det raka avstandet fran GNSS-antennen
till redskapet.

» Redskapets laterala offset-rikining @ — anvénds for att
valja sidoriktningen fran maskinens mittlinje till redskapets
mitt nar man tittar i samma riktning som maskinens
framatriktning

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Overlappning — anvands for att definiera mangden tillaten
Gverlappning nar automatisk sektionskontroll anvands

» Fordrdj starttid — anvands for att ange tiden nér en sektion
slas pa nar man gar in i ett omrade som inte har bearbetats

OBS! Om applikationen sétts pa for snabbt ndr man

gar in i ett omrade som inte har bearbetats, minska
férdréjningen av starttiden. Om applikationen sétts pa for
sent, 6ka férdréjningen av starttiden.

» Fordrdj av-tid — anvands for att ange tiden nar en sektion
slds av nar man gar in i ett omrade som har bearbetats
OBS! Om applikationen slas av for snabbt nér man gar in
i ett omrade som har bearbetats, minska fordréjningen av
av-tiden. Om applikationen slas av for sent, dka
férdréjningen av av-tiden.

. Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskarmen

eller sidofiiken KONFIGURATION (@ for att aterga til den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Figur 6-6: Flera sektioner

Fiqur 6-8: Overlappning

Figur 6-7: Offsetriktningar och avstand

Spridare - TeeJet

En virtuell linje skapas i linje med leveransdiskarna fran vilka

applikationssektionen eller sektionerna kan variera i Iangd och
kan vara pa olika avstand fran linjen (tillgangligheten beror pa den
specifika utrustningen i systemet).

Enkelsektion
Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

1 1. Vélj Spridare pa redskapsskarmen.

9 2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA 9

3. Vélj mellan:
P Instéllningstyp — anvénds for att valja spridartypen

(1) 3 » Avstand fran antenn till skiva @ — anvénds for att

definiera avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen

» Redskapets laterala offset-rikining @ — anvénds for att
valja sidoriktningen fran maskinens mittlinje till redskapets
mitt nar man tittar i samma riktning som maskinens
framétriktning

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Sprid ut offsetsavstand © — anvands for att ange avstandet
mellan skivorna, eller spridningsmekanismen, och dar
produkten forst nar marken for sektionen

» Spridningslangd @ — anvénds for att ange
applikationslangden for sektionen

4. Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskérmen
eller sidofliken KONFIGURATION g fér att &terga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Figur 6-9: Enkelsektion

Figur 6-10: Avstand och langd

Figur 6-11: Sidooffsetriktningar och avstand

Flera sektioner
Sektionskontroll &r tillganglig (SmartCable, Section Driver Module
(SDM) eller Switch Function Module (SFM) eller ISOBUS).

1. Valj Spridare pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA -

3. Valj mellan:

» Instéllningstyp — anvands for att valja spridartypen

» Avstand fran antenn till skiva @ — anvands for att
definiera avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen

» Redskapets laterala offset-riktning @ — anvénds for att
vélja sidoriktningen fran maskinens mittlinje till redskapets
mitt n@r man tittar i samma riktning som maskinens
framatriktning

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Overlappning — anvands for att definiera mangden tillaten
Overlappning nar automatisk sektionskontroll anvands

» Fordrdj starttid — anvands for att ange tiden nér en sektion
slds pa nar man gar in i ett omrade som inte har bearbetats

OBS! Om applikationen sétts pa for snabbt nér man
garin i ett omrade som inte har bearbetats, minska
férdréjningen av starttiden. Om applikationen sétts pa for
sent, 6ka férdr6jningen av starttiden.

» Fordrgj av-tid — anvands for att ange tiden nar en sektion
slas av nar man gar in i ett omrade som har bearbetats

OBS! Om applikationen slas av fr snabbt ndr man gar
in i ett omrade som har bearbetats, minska férdréjningen
av av-tiden. Om applikationen slés av fér sent, 6ka
férdréjningen av av-tiden.

» Sprid ut offsetsavstand © — anvénds for att ange avstandet
mellan skivorna, eller spridningsmekanismen, och dar
produkten forst nar marken for sektion 1.

» Sektionsoffset @ — anvands for att faststélla
offsetsavstandet mellan sektion 1 och
(spridningsoffsetlinjen) till den ledande gransen for varje
sektion. Sektion 1 &r alltid 0. Alla andra sektioner kan vara
pa olika avstand.

» Sektionslangd © - anvénds for att ange
applikationslangden i varje sektion. Varje sektion kan vara
av olika langd.

OBS! Sektionerna &r numrerade fran vénster till héger
i maskinens framatgaende riktning.

. Tryck pa RETURPILEN D for att aterga till redskapsskarmen

eller sidofliken KONFIGURATION [ for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskéarmen.
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Figur 6-12: Flera sektioner Figur 6-14: Sidooffsetriktningar och avstand
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Figur 6-13: Avstand och langd
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Spridare -OEM Figur 6-16: Enkelsektion
En virtuell linje skapas i linje med leveransdiskarna fran vilka
applikationssektionen eller sektionerna kan variera i 1&ngd och kan
vara pa olika avstand fran linjen.

Enkelsektion
Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

1. Vi Spridare pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA Q
3. Vélj mellan:
» Instaliningstyp — anvénds for att valja spridartypen m
» Avstand fran antenn till skiva — anvands for att definiera
avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen
» Redskapets laterala offset-riktning — anvands for att valja
sidoriktningen fran maskinens mittlinje till redskapets
mitt nér man tittar i samma riktning som maskinens
framatriktning
» Redskapets laterala offset-avstand — anvénds for att
definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till

redskapets mitt Flera sektioner
> Slt.artavsté’{nd — anvénds for att ange starﬂtavsﬂténdet Sektionskontroll &r tillganglig (SmartCable, Section Driver Module
nar man lamnar ett bearbetat omrade (radfraga (SDM) eller Switch Function Module (SFM) eller ISOBUS).

spridningstillverkaren for véardet
P g ) Valj Spridare pa redskapsskarmen.

1.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA -
3. Valj mellan:

» Stoppavstand — anvands for att ange stoppavstandet
nar man gar in i ett bearbetat omrade (radfraga
spridningstillverkaren for vérdet)

OBS! Radfraga spridningstillverkaren for start- och P Instaliningstyp — anvands for att vélja spridartypen m
stoppavstand. » Avstand fran antenn till skiva — anvands for att definiera
avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen

» Redskapets laterala offset-rikining — anvands for att valja
sidoriktningen fran maskinens mittlinje till redskapets
mitt n@r man tittar i samma riktning som maskinens
framatriktning

» Redskapets laterala offset-avstand — anvands for att
definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Startavstand — anvénds for att ange startavstandet
nar man lamnar ett bearbetat omrade (radfraga
spridningstillverkaren for vardet)

4. Tryck pA RETURPILEN D for att aterga till redskapsskarmen
eller sidofliken KONFIGURATION [ for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.

» Stoppavstand — anvands for att ange stoppavstandet
nar man gar in i ett bearbetat omrade (radfraga
spridningstillverkaren for vardet)

OBS! Radfraga spridningstillverkaren fér start- och
stoppavstand.

» Sektionsstartoffset — anvéands for att faststélla
offsetsavstandet mellan sektion 1 till den ledande grénsen
for varje sektion. Sektion 1 ar alltid 0. Alla andra sektioner
kan vara pa olika avstand.
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P Sektionsstoppoffset — anvands for att faststalla
offsetsavstandet mellan sektion 1 till den bakkanten for
varje sektion. Varje sektion kan vara av olika avstand.

OBS! Radfraga spridningstillverkaren fér sektionens
offsetvérden for start och stopp. Sektionerna &r
numrerade fran vénster till héger i maskinens
framétgaende riktning.

4. Tryck pA RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskarmen
eller sidofliken KONFIGURATION g for att &terga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 6-17: Flera sektioner

Spridd

En virtuell linje skapas i linje med sektion 1 fran vilka
applikationssektionen eller sektionerna kan sakna langd och kan
vara pa olika avstand fran linjen.

Flera sektioner
Sektionskontroll r tiliganglig (SmartCable, Section Driver Module
(SDM) eller Switch Function Module (SFM) eller ISOBUS).

1. Vil Spridd pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA 9

3. Valj mellan:

» Sektion 1 rak offsetriktning @ — anvands for att ange
om Sektion 1 (nollpunkten for sektionsoffset) ar placerad
framfor eller bakom GNSS-antennen néar fordonet ror sig i
riktningen framat

» Rakt offsetavstand for sektion 1 @ — anvands for att
definiera det raka avstandet fran GNSS-antennen till
sektion 1 (nollpunkten for sektionsoffset)

» Redskapets laterala offset-rikining @ — anvénds for att
vélja sidoriktningen fran maskinens mittlinje till redskapets
mitt n&r man tittar i samma riktning som maskinens
framatriktning

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet frdn maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Overlappning — anvands for att definiera mangden tillaten
dverlappning nér automatisk sektionskontroll anvands

» Fordrgj starttid — anvéands for att ange tiden nar en sektion
slas pa nar man gar in i ett omrade som inte har bearbetats

OBS! Om applikationen sétts pa fér snabbt ndr man

gar in i ett omrade som inte har bearbetats, minska
férdr6jningen av starttiden. Om applikationen sétts pa for
sent, 6ka fordréjningen av starttiden.

REDSKAP

» Fordrdj av-tid — anvénds for att ange tiden nér en sektion
slas av nar man gar in i ett omrade som har bearbetats

OBS! Om applikationen slas av fér snabbt ndr man gar
in i ett omrade som har bearbetats, minska férdréjningen
av av-tiden. Om applikationen slas av for sent, 6ka
férdrdjningen av av-tiden.

» Sektionsoffset ® — anvénds for att faststélla
offsetavstandet mellan sektion 1 (fran rak linje till sektion 1
avstandslinje) till varje sektion. Positivt offsetvarde kommer
att forflytta sektionen bakom sektion 1. Negativt offsetvarde
kommer att forflytta sektionen framfér sektion 1. Sektion 1
ar alltid 0. Alla andra sektioner kan vara pa olika avstand.

4. Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskérmen

eller sidofliken KONFIGURATION [@ for att aterga tll den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Figur 6-18: Flera sektioner Figur 6-20: Offsetriktningar och avstand — framfér sektion 1
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APPLIKATION ELLER ARBETSBREDD

Applikationsbredd [redskapstypen rak eller spridd] eller Arbetsbredd [redskapstypen spridare] anvénds for att ange bredden for den inre
delen eller bredden for varje sektion for att berakna den totala bredden av redskapet.

Enkelsektion
Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

Applikationsbredd eller arbetsbredd anvands fér att ange den
totala bredden for en enskild sektion pa redskapet. Intervallet ar
fran 1,0 till 75,0 meter.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .

3. Tryck pa ikonen Applikationsbredd [redskapstypen rak] eller
Arbetsbredd [redskapstypen spridare] pa KNAPPSATSEN &
4. Anvand nummerknapparna for att ange ett varde.

5. Tryck pA RETURPILEN <}3 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 6-22: Enkelsektion — applikations- eller arbetsbredd

Flera sektioner
Sektionskontroll &r tillganglig (SmartCable, Section Driver Module
(SDM) eller Switch Function Module (SFM) eller ISOBUS).

Applikationsbredd eller arbetsbredd anvands for att ange den
totala bredden for en enskild sektion pa redskapet. Varje sektion
kan vara av olika bredd. Sektionerna ar numrerade fran vanster
ill hdger i maskinens framatgaende riktning. Intervallet for varje
sektion &r 0,0 till 75,0 meter. Totalt for alla sektioner maste vara
mer &n 1.0 meter.

1. Tryck pa sidofliken p4A KONFIGURATION .

2. Tryckpa .

3. Tryck pa ikonen Applikationsbredd [redskapstypen rak
eller spridd] eller Arbetsbredd [redskapstypen spridare] pa
KNAPPSATSEN [,

4. Markera det avsnitt som ska anges eller redigeras.

5. Tryck pd KNAPPSATS-ikonen E

6. Anvand den numeriska knappsatsen for att ange bredden for
den valda sektionen.

7. Tryck pA RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till redskapsskarmen eller den huvudsakliga
konfigurationsskarmen.

OBS! Om symmetrisk redskapslayout har aktiverats och det

forsta av varje par av inriktade sektioner kommer att vara
tillgéngligt for markering.

Figur 6-23: Flera sektioner — applikations- eller arbetsbredd
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Redskapets laterala offset-avstand anvénds for att definiera Figur 6-24: Redskapets laterala offset-avstand
sidoavstandet fran maskinens mittlinje till redskapets mitt. Nar
kartlaggning pa skarmen inte visar nagon éverlappning eller
spalt, men faltapplikationen konsekvent ger en éverlappning eller
spalt endast pa en sida i fardriktningen ska en sidledsjustering
av offsetsavstandet berdknas och anges for redskapets
offsetsavstandsvarde.

Om en sjalvdriven spridare anvands ska berakning av GNSS
offset-justering anvandas for att berakna justeringen av redskapets
offsetsavstand.

Om ett draget verktyg anvénds ska ber&kning av redskapets
offset-justering anvandas for att berakna justeringen av redskapets
offsetsavstand.

OBS! Nér du anvénder assisterad/automatisk styrning, om
kartléggning pa skdrmen visar éverlappningar och spalter
kan justeringar behdva géras for assisterad/automatisk
styrningsinstéliningar.
Berakning av GNSS offset-justering
For att berdkna en GNSS-offsetjustering genom anvandning av samma sparlinje:
1. Skapa en rak AB-linje.

2. Med assisterad/automatisk styrning inkopplad kér du varv @ minst 30 meter och placerar flaggor vid dragstangen eller bredvid
maskinen.

3. Vénd och aktivera assisterad/automatisk styrning for varv @ Iangs samma AB-sparlinje. Placera flaggor vid dragstangen eller
bredvid maskinen eller stoppa pa AB-spérlinjen bredvid de flaggor som du placerade ut under varv @.

4. Mét skillnaden © mellan flaggor fran varv @ och varv @.

5. Dela det uppmétta avstandet © i hlften. Denna skillnad kommer att vara offsetjusteringen.

6. Oka eller minska offsetavstandet efter behov beroende pa var faltapplikationens éverlappning intréffar och instaliningen for det
aktuella redskapets offsetriktning.

Aktuella offsetinstéllningar

Offsetriktning = héger
Offsetriktning = vénster Offsetriktning = hoger Offsetavstand = 0 fot/m

Faltapplikations-
overlappning

Till héger om varv @ Oka offsetvardet for avstandet Minska offsetvardet for avstandet Oka offsetvardet for avstandet
Andra till redskapets offsetrikining

Till vanster om varv @ Minska offsetvardet for avstandet Oka offsetvérdet for avstandet till vanster och 6ka offsetvardet for
avstandet

Figur 6-25: GNSS-offsetsavstand
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Redskapets laterala offset-justering
For att berakna en redskapsoffsetjustering genom anvéndning av intilliggande sparlinjer:

1.
2.

Skapa en rak AB-linje.

Med assisterad/automatisk styrning inkopplad kér du varv @ som om du anvande redskapet och placera ut flaggor vid redskapets

ytterkanter.

Vénd och aktivera assisterad/automatisk styrning for varv @ langs intilliggande AB-sparlinje. Placera ytterligare flaggor i utkanterna

for redskapet eller stoppa pa AB-sparlinjen bredvid de flaggor som du placerade ut under varv @.

4. Mét skillnaden © mellan flaggor
5. Dela det uppmétta avstandet © i hélften. Denna skillnad kommer att vara offsetjusteringen.
6. Oka eller minska offsetavstandet @ efter behov beroende pa var faltapplikationens dverlappning intréffar och installningen for det

aktuella redskapets offsetriktning.

Tillimpningsomraden

Overlappning till héger om varv @
eller Spalt till vanster om varv @

fran varv © och varv @.

Aktuella offsetinstéllningar

Offsetriktning = vanster

Oka offsetvardet for avstandet

Offsetriktning = héger

Minska offsetvardet for avstandet

Offsetriktning = hoger
Offsetavstand = 0 m

Oka offsetvardet for avstandet

Overlappning till vénster om varv @
eller Spalt till hoger om varv @

Minska offsetvardet for avstandet

Oka offsetvérdet for avstandet

Andra till redskapets offsetrikning
till vanster och 6ka offsetvardet for
avstandet

Figur 6-26: Lateralt avstand och riktning for redskapsforskjutning
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BACKNINGSAVKANNINGSMODUL

Instéliningen for backningsavk&nningsmodul anvands nér en
backningsavkanningsmodul 1aggs till i nagon konfiguration. Detta
mdjliggor applikationskartiaggning och kontroll och végledning pa
skarmen under backning.

1. Tryck pa sidofliken p&4 KONFIGURATION .
2. Tryck pa .
3. Forutom standardalternativ kan du vélja mellan:
» Tillat BoomPilot under backning — anvands for att aktivera
BoomPilot-funktionen under backning

» Fordrojning av backningssignal — anvands for att
ange fordrojningen vid andring fran framat till bakat
eller fran bakat till framat varefter fordonsikonen pa
navigeringsskarmen andrar riktning

Figur 6-27: Backningsavkanningsmodul

AIL10015

Systemet for
assisterad/automatisk

Backningsavkannings-

Sektionsdelsmodul

Backning pa sparfdljningsskdarmen

Under backning med BoomPilot under backning aktiverat
méjliggér automatisk sektionskontroll. Applikationskartlaggning
och applikationshastighetskontroll kommer att fungera som om
maskinen kors framat.

<«Hastigheten i sparfoliningsfaltet visas rdd under backning
Figur 6-28: Kérning framét
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Fordrojning
backningssignal,

Tillganglighet for
Tillat BoomPilot under

styrning inaktiverat modul (RSM) (SDM) backning tillganglighet
FieldPilot IV v v v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v x

m www.teejet.com




Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

VAL AV MUNSTYCKE

Nér systemet inkluderar en trycksensorgranssnittssats (PSIK)
anvands Val av munstycke for att valja typen av sprutmunstycke
(serie och kapacitet) for att bestdmma droppstorleken.
1. Tryck pa sidofliken p4 KONFIGURATION .
2. Tryck pa .
<A Aktuellt val av munstycke visas i informationsrutan
3. Tryck pa pilen NASTA SIDA» vid Val av munstycke.
4. Vélj mellan:
» Forinstaliningar for munstycke 1-5 — valjer upp till fem
(5) munstycken for snabb atkomst och det valda aktuella
munstycket for att bestdmma droppstorleken
P Aktuellt munstycke — visar det aktuella munstycket

5. Tryck pA RETURPILEN <§ eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Forinstalld
Forinstaliningar for munstycke tillater att man sparar upp till fem
munstycken for snabb ihagkomst.

1. Tryck

2. Valj en TeeJet-munstyckesserie.
3. Valj munstyckekapacitet.

Figur 6-31: Férinstéllt munstycke

Figur 6-30: Droppstorleksmonitor

AIL10015

AIL10015

AIL1DOLS

AIL10015

AILLOOLS

REDSKAP
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Aktuelt munstycke

Aktuellt munstycke visar det aktiva munstycket for att bestdmma

aktuell droppstorlek. Munstycken méaste vara férstéllda for att Nér systemet inkluderar en trycksensorgranssnittssats (PSIK)
kunna vara tillgangliga for val av munstycke. kan droppstorleksmonitorn aktiveras/inaktiveras. DSM blir sedan
tillganglig pa driftsskarmarna.

1. Tryck pa dnskat munstycke.
Det valda munstycket visas: Installning
<Informationsrutan pa redskapsskarmen . . .
Aktiveralinaktivera DSM

<Sk?rrlr.1<.en. Dropp.-/tryckstatus fran statusfaltet pa 1. Tryck pa sidofiiken pa KONFIGURATION _
sparféljningsskarmarna R
. Tryck pa .

2
Figur 6-32: Aktuellt munstycke .
, 5. Trok s [ S
, 4
5

. Vélj om droppstorleksmonitorn ar aktiverad eller inaktiverad.

. Tryck pa RETURPILEN ) eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskarmen.

AILLOOLS

OBS! Nér droppstorleksmonitorn &r inaktiverad &r skdarmen
for dropp-/tryckstatus inte tillgénglig i statusfaltet pa
sparfoliningsskdrmarna.

Figur 6-33: Droppstorleksmonitor

AIL1001!
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Val av munstycke/aktuellt munstycke
For att faststélla munstyckets forinstallningar och det aktuella
munstycket, se "Val av munstycke” i detta kapitel.

Trycksensor for in/ut-modul

Nér en trycksensorgranssnittssats finns anvands
trycksensoralternativen for att ange sensortillverkarens maximala
tryckvardering och stélla in anvandarbestdmda punkter for hogt
tryck och lagt tryck da larm ska utlosas.

OBS! Mer information ges under "Sensorer” i kapitlet Redskap i
denna handbok.

Drift

Statusfalt
Skarmen Dropp-/tryckstatus visar information om aktuell status for
droppstorleken och systemtrycket.

1. Tryck pa ikonen DROPP-/TRYCKSTATUS 6 & & 6 & ()

2. Tryck var som helst pa skarmen for att aterga till
sparféljningsskarmen.

Figur 6-34: Dropp-/tryckstatus

Dropp-/tryckstatus

Fargad = aktiverad. Fargen pa droppen ar direkt
forknippad med den aktuella droppstorleken.

Férgalternativen inkluderar: (YYRIY. Q ¢

& Overkorsad = inaktiverad

Ingen ikon = ingen trycksensorgranssnittssats har
installerats pa systemet

Droppstoriekstabell

Vid val av ett sprutmunstycke som producerar droppstorlekar i en
av de atta droppstorleksklassificeringarna ska du inte gldmma att
ett enda munstycke kan ge olika droppstorleksklassificeringar vid
olika tryck. Ett munstycke kan producera medelstora droppar vid
laga tryck och producera en fin droppstorlek nar trycket okar.

Extremt tunn XF o][2
Véldigt tunn VF Rod
Tunn F Orange
Medel M Gul
Grov C Bl
Valdigt grov VC 0
Extremt grov XC Vit
Ultragrov uc clges

Sparfdljningsfalt
Sparféljningsfaltet haller dig informerad om ditt val av valbar
information, inklusive aktuellt systemtryck och aktuell droppstorlek.
1. Tryck pa rutan VALBAR INFORMATION.
2. Valj mellan:
» Systemtryck — visar det aktuella systemtrycket
» Droppstorlek — visar det aktuella munstyckets droppstorlek
3. Tryck utanfér urvalsrutan for att aterga till
sparfoljningsskarmen.
Figur 6-35: Valbar information sparféliningsféltet

98-05273-SV R6 m
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BOOMPILOT

Beroende pa om det finns ett sektionskontrollsystem och i sa fall
vilken typ av sektionskontroll som anvéands samt vilka alternativ
som ar aktiverade finns det flera alternativ for sektionskontroll
med BoomPailot. Instaliningarna fér BoomPilot startlage och
ikonen for BoomPilot &ndrar hur sektionskontrollen hanteras pa
sparfoljningsskarmarna.

1. Tryck pé sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .

3. Valj mellan:

» BoomPilot startlage — anvénds for att méjliggdra automatisk
aktivering av BoomPilot per hastighet (annars manuellt med

hjalp av ikonen)
» BoomPilot-ikonen — anvands for att aktivera ikonen for
manuell kontroll av BoomPilot

4. Tryck pd RETURPILEN 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den huvudsakliga konfigurationsskérmen.

BoomPilot startlage

BoomPilot startlage anvénds for att stélla in om kontrollen av
BoomPilot ska startas automatiskt med hastigheten eller manuellt
med BoomPilot-ikonen.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION [@.
2. Tryck pa .
3. Tryck pa NED-pilen v'r for att valja Av eller Automatisk.

< Av - BoomPilot kommer att kontrolleras av BoomPilot-
ikonen under Alternativ fér navigering och sparfdlining pa
sparfoljningsskarmarna
<4 Automatisk — BoomPilot kommer att kontrolleras av
hastigheten
Figur 6-36: BoomPilot startldge

BoomPilot-ikon
BoompPilot-ikonen anvands for att aktivera en ikon under alternativ
for navigering och sparfdlining for manuell kontroll av BoomPilot

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .

3. Tryck pa NED-pilen ; for att vélja aktiverad eller inaktiverad.

< Aktivera — BoomPilot-ikonen kommer att vara tillganglig
under Alternativ for navigering och sparfoljning pa
sparfoljningsskarmarna for att reglera automatisk
sektionskontroll

<dInaktivera - BoomPilot-ikonen kommer inte att vara
tillganglig under Alternativ for navigering och sparféljning

Figur 6-37: BoomPlilot-ikon
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KAPITEL 7 - SPARFOLJNING

Matrix Pro GS mdjliggér att produktapplicering och fordonssparfdlining kan utféras samtidigt. Nar enhetsinstallationen &r klar kan
sparfoljningen paborjas. Fem sparfoljningslagen gor att foraren kan optimera faltarbetet: Rak AB @ Kurvig AB G Cirkelpiva
Senaste spar @1 och Nasta rad . Ytterligare optimering kan uppnas med granstillampning &3, kurvig framéatseende @9,
Returnera till punkt @ sparfdljning och RealView-sparfdljning via video @ . Dessutom kan funktioner for tacknings- @ och
applikationskartlaggning (& visa och registrera produktapplikation och recept- (&) och mélhastighetskartor @ kan styra
produktapplikationen.

Tre vagledningsskarmar hjalper till att halla dig informerad. Valj ett sparfoljningslage:

Fordonsvysparfoljning skapar en datorgenererad bild av 1. Tryck pa fiken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH

fordonets position, som visas i applikationsomradet. SPARFOLINING [l for att visa navigeringsalternativen.
' 2. Tryck pa ikonen fr VAGLEDNINGSLAGE @&.

L A

3. Vélj mellan;
» Rak AB-sparfoljning - P Senaste spar-
» Kurvig AB-sparfdljning sparfolining* BT
» Cirkelpiva-sparfljning P Nasta rad-sparfoljning*

» Ingen spérlinje

*Sparfdliningsalternativ kanske inte ér tillgdngliga beroende péa
det servo-/automatstyrningssystem som finns.

Figur 7-1: Vélj ett sparfoljiningsldge

Faltvysparfoljning skapar en datorgenererad bild
av fordonets position och applikationsomrade fran ett
fagelperspektiv.

' ) @ &
)@

Med RealView-sparfoljning kan direktsand video visas

i stallet for en datorgenererad bild. 7 — "
: : Uy

Q
=
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-
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Alternativ pa navigeringsskarmarna

aAlternativ for navigering och sparféljning

Sparfoljningslage

Sparféliningslage — atkomst ill
sparfoljningslagesalternativ

Rak AB-sparfélining & - ger sparfdlining i rét
linje baserat pa referenspunkterna A och B

) |

Kurvig AB-sparflining & — ger sparfoljning
langs kurviga linjer baserade pa en ursprunglig
AB-referenslinje

©

Cirkelpiva-sparfoljning © — ger sparféljning
kring en central plats som stralar inat eller utat
baserat pa en ursprunglig AB-referenslinje

Senaste spar-sparfoljning & — erbjuder dkta
navigering efter senaste spar

IR

Nasta rad-sparfoljning @ — indikerar var
Nasta rad &r beldgen och ger sparféljning vid
radvandning till nasta intilliggande rad

®

Ingen sparfoljning — stanger av sparfoljningen

Markera granser — upprattar applikationsomradet
och bestdmmer zoner utan applikation. Samtidigt
som det skapar en extern eller forsta grans
kommer granslinjen att vara den yttre av den
yttersta sektionen. Samtidigt som det skapar en
intern eller ytterligare grans kommer grénslinjen
att vara den inre av den innersta sektionen.
Nedtonad = GNSS &r inte tillgangligt.

Slutgréns — slutfér gransprocessen. Granser
kan aven slutas genom att &ka till inom en halv
strakbredd fran startpunkten. Nedtonad = det
minimala avstandet har inte fardats.

Returnera till punkt

Markera punkt @@ — upprattar en punkt vid
fordonets position. Nedtonad = GNSS &r inte
tillgangligt.

Sparfoljningen returnera till punkt — ger avstand
och sparfoljning tillbaka till en etablerad punkt.

Radera punkt — raderar markerad punkt.

Avbryt sparfolining — doljer avstandet och
sparfoliningen tillbaka till markerad punkt.

Sparlinjer

A

Mérke A @ — markerar den forsta punkten for
sparlinjen.

B

Mérke B @ — markerar slutpunkten for
sparlinjen.

Nedtonad = det minimala avstandet har inte
fardats.

©

Avbryt marke A — avbryter processen for mérke
A. Atergar till foregaende AB-sparlinje (nar
sadan finns).

Nasta rad marke B @ — markerar slutpunkten
for raden.

Azimut-grad ¢ — upprattar en rak sparlinje
uppmétt i grader medurs fran en nordsydlig
sparlinje. Nord = 0, Ost = 90, Syd = 180,
Vast = 270.

A+ flyttfunktion — &ndrar befintliga sparlinjer till
fordonets aktuella position.

Nésta raka sparlinje — visar nasta raka AB- eller
Azimut-gradsparlinje som sparats i det aktuella
jobbet.

Avbryt gréns — avbryter den nya
gransmarkeringsprocessen. Atergar till
foregaende grans (nar sadan finns).

=

Radera grans — raderar alla etablerade grénser
fran det befintliga jobbet.

Nasta kurviga AB-sparlinje — visar nasta kurviga
AB-spérlinje som sparats i det aktuella jobbet.

Nasta cirkelpiva-sparlinje — visar nasta
cirkelpiva-AB-sparlinje som sparats i det
aktuella jobbet.

A

BoomPilot

Vaxlar automatisk sprutkontroll (ASC) pa eller
av. Nedtonad = GNSS 4ar inte tillgangligt.

@ @6 e 60

Kurvig framatseende — anger vart den aktuella
styrningen for fordonet &r riktad med hjélp av
en "pekare” som indikation.

m www.teejet.com
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n Skarmalternativ i Kartlaggningsalternativ

Endast tillgéngligt nér en tredje parts hastighetskontroll anvénds

P & | lkoner - anvands med Matrix Pro 570GS pa systemet.

‘o ]
Knappar - anvénds med Matrix Pro 840GS . . o .

A v PP ' Tackningskarta — visar omraden som técks
Fordonsvy — ikoner eller knappar &ndrar fordonets av red_SKapet’ oavsett om produkten applicerats
vy eller perspektiv for horisonten fran fordonsvy till @ eller ej.
fagelperspektiv. @ Receptkarta — forinstallerad karta som
Féltvy — ikoner eller knappar okar/minskar omradet som B ger information till hastighetskontrollen for
Visas pa skarmen. anvandning vid distribution av produkten

Applikationskarta — visar var produkten har
tillampats med hjalp av farg for att indikera
niva baserat pa de forinstallda hogsta och
lagsta nivaerna

l i Pilar - flytta den visade kartans omrade i
\/‘v " motsvarande riktning utan att flytta fordonet.
|

(>

@ Malhastighetskarta — visar den
applikationshastighet som hastighetskontrollen

kommer att férséka uppna (kan 6vervakas fran

den nedre fliken Hastighetskontroll)

Fordonsvy — ikoner andrar fordonets @

vy eller perspektiv for horisonten fran

fordonsvy till fagelperspektiv.

Faltvy — ikoner for dkning/minskning av B

omradet som visas pa skarmen.

@ Varldsvy — ut6kar skarmen till att visa ett s&
stort omrade som mdjligt.

RealView-sparfoljningsalternativ

}-9
;D

@ Val av videokamera — valjer en av upp till atta
= kameravyer om en videourvalsmodul (VSM)
finns monterad.

®e Delad kameravy — véljer en av tva uppséttningar

e bestaende av fyra kameraingangar (A/B/C/D
eller E/F/IG/H) for att dela in skarmen i fyra olika
separata videofldden.

3 'é Installning for sparfdljning via video — dppna for

att aktivera sparfdljning via video eller styrvinkel
och justera sparfdljningen.

@ Sparfoljning via video — ger tredimensionell
<= | sparfoljning dver video for korhjalp.

Styrvinkel — visar i vilken riktning ratten

behdver justeras.

AV Upp- och nedikoner — anvands for att justera
styrlinjer och horisontlinje for att matcha

kamerans vy.

a Kamera bildtagning — sparar en stillbild av den

aktuella vyn pa skarmen till en USB-enhet.

1
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SPARFOLJNINGSFALT

Sparfoljiningsfaltet haller dig informerad om ditt val av valbar information, navigeringsaktivitet och sektionsstatus.

Navigeringsaktivitet och bomstatus

GNSS-status — visar "Ingen GNSS” nar GNSS &r otillgangligt
eller "Langsam GNSS” nar GNSS mottar GGA-data med mindre
an 5Hz

Korssparsfel - visar avstandet fran dnskad sparlinje

Aktuell aktivitet — visar aktiviteter, som till exempel markering av
en A- eller B-punkt, ndrmande sig slutet av en rad, anvisning om
att vanda nu och avstand till att aterga till en markerad punkt

Sektionsstatus — en punkt visas for varje sektion som
programmerats: en gron punkt visar att sektionen ar aktiverad och
en rod punkt visar att sektionen inte ar aktiverad

Figur 7-2: Navigeringsaktivitet/sektionsstatus

Korssparsfel

Avstandet kring sparlinjen som upplevs som noll fel kan justeras
med Konfiguration-> Sparféljning-> Sparfoljningskanslighet.

Om du vill &ndra format for visning av avstand:

1. Tryck pa rutan Navigeringsaktivitet pa sparfoliningsfaltet.

2. Valj méatningsformatet.

Valbar information
Hastighet — visar den aktuella fardhastigheten

Riktning — visar rorelseriktningen medurs fran en nord-sydlig
baslinje. Nord = 0°, Ost = 90°, Syd =180°, Vast = 270°.

Total applicerad areal — visar den totala sammanlagda arealen dér
produkten applicerats, inklusive dubbeltdckningsomraden

Applikationstid — visar den totala tid som applikationen varit
aktiverad under det aktuella jobbet

Tid - visar aktuell tid baserat pa den valda tidszonen

Straknummer — visar det aktuella straknumret med hénvisning
till den ursprungliga AB-sparfoljningslinjen, vand i riktningen fran
Atill B. Numret kommer att vara positivt nar fordonet &r till hoger
om AB-baslinjen eller negativt nar fordonet &r till vanster om AB-
baslinjen.

Systemtryck — visar det aktuella systemtrycket (endast tillgangligt
nar en infut-modul finns pa systemet)

Droppstorlek — visar den aktuella droppstorleken (endast
tiligangligt nar en in/ut-modul finns pa systemet)

Faktisk applikationshastighet — visar den aktuella
applikationshastigheten (endast tillgangligt nér en tredje parts
hastighetskontroll anvands pa systemet)

Malapplikationshastighet - visar malapplikationshastigheten
(endast tillgangligt nar en tredje parts hastighetskontroll anvéands
pa systemet)

Figur 7-3: Valbar information
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STATUSFALT

Statusraden ger information om GNSS-status, sparfoliningslage,
gransomrade, assisterad/automatisk styrning, tiltkorrigering,
redskapskontrollstatus, dropp-/tryckstatus, munstycksflédesstatus
och hastighetskontrollens status.

Tryckning pa en ikon visar relaterad statusinformation.
Figur 7-4: Statusfét

GNSS-status

N

Sparfdliningslage —

Status for faltareal ——

Status for assisterad-/autostyring —
Tiltkorrigeringsstatus —

BoomPilot-status /

Dropp-/tryckstatus

Grén = GPS, GLONASS, SBAS (med eller utan
DGPS kravs)

Gul = endast GPS
Rad = ingen GNSS
Orange = Glide/ClearPath

Sparfoljningsliage

Rak AB-sparfoljning

2 Xe X

Kurvig AB-sparfoljning
Cirkelpiva-sparfolining

Senaste spar-sparféljning

©e6eded

Nasta rad-sparféljning
Ingen ikon = ingen sparféljning

Status for faltareal

Utanfor grans = kdrning utanfor faltarealen

Innanfér gréns = kéming inom fltarealen

Ingen ikon = ingen gréns har faststéllts

Status for assisterad-/autostyrning

. Grén = inkopplat, aktiv styrning

&%) Gul = aktiverad, alla villkor har uppfylits for att tillata
assisterad/automatisk styrning

. R&d = inaktiverad, alla villkor har inte uppfylits for att tillata
assisterad/automatisk styrning
Ingen ikon = inget system for assisterad/automatisk
styrning installerat

Tiltkorrigeringsstatus
a Férgad = anslutet, aktivt tillampande av tiltkorrigering

€\ Rod = inaktiverad

Ingen ikon = ingen tiltgyromodul installerad pa systemet
eller lutning associeras med systemet for assisterad/
automatisk styrning

BoomPilot-status
Gron = automatiskt
A Gul=pa

A Réd = av/manuellt

Ingen ikon = enkelsektion (ingen SmartCable eller SDM
installerad pa systemet)

Dropp-/tryckstatus
Fargad = aktiverad. Fargen pa droppen ar direkt
forknippad med den aktuella droppstorleken.
Féargalternativen inkluderar; (Y YR Y) @ ¢
& Overkorsad = inaktiverad
Ingen ikon = ingen trycksensorgranssnittssats har
installerats, ingen trycksensormonitor pA DCM

Status-/informationsskarmar
GNSS-status

GNSS-status visar information om géllande GNSS-status,
inklusive datahastigheter, antal satelliter som tas emot, HDOP-
och PRN-status, mottagare och version, satellitkvalitet och ID och
UTM-zon.

1. Tryck pa ikonen for GNSS-STATUS [iell ([ lefl el
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Sparféljningslagesstatus

Sparfoliningslagesstatus visar information om
sparfoljningsmdnster, namnet pa den nuvarande sparlinjen och
hur manga sparlinjer som sparats pa konsolen.

1. Tryck pa ikonen for VAGLEDNINGSLAGE = & © @ (),

Status for faltareal
Status for faltareal visar information om arealen inom de aktuella
granserna.

1. Tryck pé ikonen for FALTAREAL & @),

Status for assisterad-/autostyrning

Status for assisterad/automatisk styrning visar information om
aktuell status for systemet for assisterad/automatisk styrning,
inklusive tiltstatus.

1. Tryck pa ikonen fér STATUS FOR ASSISTERAD-/

AUTOSTYRNING @ @ @.

Tiltkorrigeringsstatus
Tiltkorrigeringsstatus visar information om aktuell status for
systemet for tiltkorrigering.

1. Tryck pa ikonen for TILTKORRIGERINGSSTATUS a8

BoomPilot-status
BoomPilotstatus visar information om aktuell status for systemet
for BoomPilot.

1. Tryck pa ikonen for BOOMPILOTSTATUS A A A.

Dropp-/tryckstatus
Skarmen Dropp-/tryckstatus visar information om aktuell status for
droppstorleken och systemtrycket.

1. Tryck pa ikonen DROPP-/TRYCKSTATUS

YYRIYYry's
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NAVIGERINGSSKARMAR

Sparféljning och navigering kan nas fran skarmen Fordonsvy, Féltvy eller RealView.

« Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

« Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV (@ for att alternativ for kamerainstallning och sparflning.

Figur 7-5: Alternativ p& sparf6liningsskérmen

Alternativ for navigering och sparfoljning

{04A0000
N | 42k o
@0BO®
L JA RS

(B

Ikoner for zooma in/ut &r inte tillgangliga pa Matrix Pro 840GS
eller pa RealView-sparfoljningsskarmar

RealView-alternativ

P

oo @

4> B

Jobb/startskédrmen

(eller tryck pa knappen for _J
startskarmen)
Enhetsinstéllningar

Fordonsvysparfoljning
Faltvysparfoljning
RealView-sparfoljning

Q
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w
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Fordonsvy
Fordonsvy skapar en datorgenererad bild av fordonets position, som visas i applikationsomradet. Fran den har skarmen kan alla
installningar och navigeringsalternativ nas via alternativflikarna till hdger pa skarmen.

Visa skarmen Fordonsvy:

1. Tryck pa fliken fsr FORDONSVY-SPARFOLINING @
Figur 7-6: Fordonsvy

Sparfoljningsfalt

Horisontkompass

Fordon med realtidsrepresentation
av aktiva bomsektioner

Flik med alternativ for navigering och sparfljning
Statusfalt

Tackningsomrade

Navigeringshjalp

Overlappa tackningsomrade

Sparfdljning pa skdrmen @ Flik med alternativ for navigering och

+ Spérlinjer sparfoljning
<«Orange - aktiv sparlinje
<«Svart (flera) - intilliggande sparlinjer
<«Svart - grénslinje

* Punkter — markarer for etablerade punkter
<«4Rdd punkt - returnera till punkt
<«BIa punkt — Marke A
<« Gron punkt — Marke B

+ Horisontkompass — den allmanna riktningen kan visas pa
horisonten (vid inzoomning)

+ Téackningsomrade — visar applicerat omrade och
dverlappning:
<«BIa - en applikation
<«4Rod - tva eller flera applikationer
+ Sektioner
<4Tomma rutor — inaktiva sektioner
<«Vita rutor — aktiva sektioner

Matrix Pro 840GS konsolknapphjalp
« Zooma infut och perspektiv — knappar upp/ned & V7 andrar
fordonets vy eller perspektiv for horisonten frén fordonsvy till
fagelperspektiv.
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Faltvy
E Faltvy skapar en datorgenererad bild av fordonets position och applikationsomrade fran ett fagelperspektiv. Fran den har skarmen
kan alla instaliningar och navigeringsalternativ, saval som panoreringslégen, nas via alternativflikarna till hoger pa skarmen.

Visa skarmen Faltvy:

1. Tryck pa fliken for FALTVYSPARFOLJINING m
Figur 7-7: Féltvy

Sparfoljningsfalt

L e

Fordonsrepresentation

Flik med alternativ for navigering och sparfoljning

Statusfalt Fliken Skarmalternativ

Overlappa tackningsomrade

Navigeringshjalp Kartlagt tackningsomrade
Sparfdljning pa skdarmen @ Flik med alternativ for navigering och
+ Sparlinjer sparfdljning
<«Orange - aktiv sparlinje
<«Svart (flera) - intilliggande sparlinjer L e

<«Svart - grénslinje

* Punkter — markérer for etablerade punkter
<«4R4d punkt - returnera till punkt
<«4Bla punkt — Marke A
<4 Gron punkt — Marke B

+ Tackningsomrade - visar applicerat omrade och éverlappning
«Bla - en applikation
<«4R0d - tva eller flera applikationer

Matrix Pro 840GS konsolknapphjalp
+ Zooma in/ut — knapparna upp/ned A 'V justerar det synliga

e 1 Fliken Skarmalternativ
omradet pa kartan.

L e

VAGLEDNING
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RealView-sparfoljning
Med RealView-sparfoljning kan direktsand video visas i stallet for en datorgenererad bild. Fran den har skarmen kan alla
instaliningar och navigeringsalternativ nas via flikarna till hdger pa skarmen. For att justera kameravyn [backning, upp och ner], ga
till Instaliningar-> Konfiguration-> Video.

» Enskild kamera — en enda kamera ar direkt monterad pa konsolen
» Videourvalsmodul — om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa systemet finns tva (2) videoalternativ:
+ Enskild kameravy — en av upp till &tta kameror kan valjas for att &ndra bilden fran kameraingangarna.

+ Delad kameravy — en av tva uppséttningar bestaende av fyra kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan valjas att dela in
skarmen i fyra olika separata videofloden.

Visa RealView-skarmen:

1. Tryck pé fiken for REALVIEW-SPARFOLINING (1@,
Figur 7-8: RealView-sparféljning

Sparfoljningsfalt

Navigeringshjalp N Horisontlinje

Flik med alternativ for navigering och sparféljning
Statusfalt

Fliken RealView-alternativ

Styrvinkel

Sparféljning pa skdarmen
« Sparlinjer
<«Orange - aktiv sparlinje
<«Svart (flera) - intilliggande sparlinjer
<Horisontell Svart linje — justerbar horisontlinje

Q Flik med alternativ for navigering och
sparfdljning
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== |Rak AB-sparféljning
e

Rak AB-sparfoljning ger sparfoljning i rét linje baserat pa referenspunkterna A
och B. De ursprungliga A- och B-punkterna anvands for att berékna alla andra
parallella sparlinjer.

OBS! Offset till intilliggande sparlinjer kommer att berdknas med hjélp av
sparlinjebredden: se "Konfiguration” i kapitlet Systeminstéliningar.

Kurvig AB-sparfoljning

Kurvig AB-sparfdlining ger sparfoljning langs kurviga linjer baserade pa en
ursprunglig AB-referenslinje. Denna initiala baslinje anvands fér att beréakna
alla andra sparlinjer.

cH

OBS! Kurvig sparfoljning rekommenderas inte éverskrida 30° inom AB-
sparlinjen.
Offset till intilliggande spérlinjer kommer att berdknas med hjélp av
sparlinjebredden: se "Konfiguration” i kapitlet Systeminstéliningar.

TIPS: Vid arbete i ett begrdnsat omrade kommer sparféljningsménstret som
strécker sig utanfér de etablerade AB-punkterna att vara en rak linjar
sparfljning.

Cirkelpiva-sparfoljning

Cirkelpiva-sparfolining ger sparféljning kring en central plats som stralar inat

eller utat baserat pa en ursprunglig AB-referenslinje. Denna initiala baslinje

anvands for att berakna alla andra sparlinjer.

ol

Anvands for produktapplicering i ett centrerat pivafalt under ledning langs en
cirkulér sparlinje som matchar en centrumpivaradie for bevattningssystemet.

OBS! Offset till intilliggande sparlinjer kommer att berdknas med hjélp av
sparlinjebredden: se "Konfiguration” i kapitlet Systeminstéliningar.

Senaste spar-sparfoljning

Senaste spar-sparfolining* erbjuder akta navigering efter senaste spar.
Konsolen kommer automatiskt att upptacka narmaste applicerade omrade
och uppratta parallella sparlinjer baserade pa det omradet.

2g

OBS! Om en gréns har uppréttats men ingen applikation intréffade under
grénsprocessen kommer sparfljning inte att pabdrjas.

Nasta rad-sparfoljning

Nasta rad-sparfoljning* indikerar var Nésta rad ar belagen och ger sparfoljning
vid radvandning till nasta intilliggande rad. Nar foraren markerar slutet pa
raden och bérjar vanda till nasta rad visas en rak AB-sparlinje for nasta rad.
Nar fordonet &r i nasta rad stangs sparféljningen av.

VAGLEDNING

OBS! Offset till nésta rad kommer att berdknas med hjélp av
sparlinjebredden: se "Konfiguration” i kapitlet Systeminstaliningar.

Nésta rad-sparfoljning saknar st6d fér dverhoppade rader.

@ |Ingen sparfoljning

Ingen sparfdljning* stanger av sparfdljningen.

OBS! Léget Ingen sparfljning raderar inte etablerade sparlinjer eller punkter fran konsolen. Om du vill radera etablerade/
sparade data fran konsolen, se "Datahantering” i kapitlet Systeminstéliningar.

*Sparfdliningsalternativ kanske inte ér tillgéngliga beroende péa det servo-/automatstyrningssystem som finns.
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SPARLINJER

AB-sparlinjer, Azimut-sparlinjer, nasta varv-sparlinjer och
Nasta rad-sparfdljning ar tillgangliga beroende pa det aktuella
sparfoljningslaget. Upp till 25 faststéllda sparlinjer kan sparas

i konsolen per jobb. Byte fran ett sparfoljningslage till ett annat
kommer att &ndra de aktuella sparlinjerna.

Flera sparlinjer kan skapas for varje sparfoljningslage. Om mer

an en sparlinje sparats i ett enda sparfdljningslage kommer
funktionen for nasta sparlinje att bli tillganglig. Genom att trycka
pa alternativet for nasta sparlinje @) @ @ kommer fordonet att
omdirigeras till nasta sparlinje som sparats pa konsolen.

En anvéndare kan kopiera och redigera jobb for ateranvandning
av granser och sparlinjer for olika applikationer pa samma falt med
Fieldware Link eller alternativet Data -> Jobbdata -> Hantera.

Kurvig framatseende sparlinje

o Kurvig framatseende ger en indikation om vart den aktuella
styrningen for fordonet &r riktad med hjalp av en "pekare”

som indikation. Alternativet for kurvig framatseende sparlinje finns

tillgéngligt i alla sparféliningslagen.

Aktivera kurvig framéatseende sparlinje:
1. Tryck pé fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Valjikonen KURVIG FRAMATSEENDE €.
Pekaren kommer att synas pa navigationsskarmen.

Figur 7-9: Kurvig framatseende

Ta bort kurvig framatseende sparlinje:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Vil ikonen KURVIG FRAMATSEENDE .

Markera punkterna A och B

Q @ For att etablera en AB-sparlinje:

1. Kor till 5nskad plats for punkt A @.

2. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING [l fér att visa navigeringsalternativen.

Medan fordonet &r i rérelse, tryck pa ikonen MARKE A Q.
Koér till dnskad plats for punkt B @.
Tryck pa ikonen fér MARKE B © for att faststélla AB-linjen.
"Vill du ge sparlinjen ett namn?”
Tryck pa:
» Ja - om du vill ange ett namn och spara sparlinjen

i konsolen

o o oW

» Nej — om du vill skapa ett namn automatiskt och spara
sparlinjen i konsolen
Konsolen kommer att borja att tillhandahalla
navigeringsinformation.

0BS! Ikonen fér MARKE B (&) finns inte tillgangligt for val
(nedtonad) innan det minsta avstandet har kérts (3,0 meter
med rak eller kurvig sparféljning, 50,0 meter med cirkelpiva-
sparfdljning).

OBS! Det ér inte nédvéndigt att kéra hela omkretsen for en
centrumpiva innan Cirkelpiva-sparfljining kan startas.

Anvand ikonen AVBRYT MARKE @ for att avbryta kommandot

Marke A och aterga till den foregaende sparlinjen (nar sadan

finns).

Figur 7-10: Markerad punkt A

m www.teejet.com
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Figur 7-11: Markerad punkt B A+ flyttfunktion

@ A+ flyttfunktionen andrar den befintliga sparlinjen till
fordonets aktuella position.

Justera sparlinjen:
1. Tryck pé fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen for A+ FLYTTFUNKTIONEN (A)
Figur 7-14: A+ flyttfunktion

V)
Z
=
a
w
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=
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Funktion for nasta sparlinje

. . . Om mer an en sparlinje sparats kommer
funktionen for nasta spérlinje att bli tillganglig.

Genom att trycka pa alternativet for nasta sparlinje kommer

fordonet att omdirigeras till nasta sparlinje som sparats

pa konsolen.

Om du vill &ndra till andra tillgangliga sparlinjer:
1. Tryck pé fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen for NASTA SPARLINE @) @ @ .
Vaxla mellan alla sparlinjer genom att trycka pa ikonen NASTA

SPARLINJE @D @ @ igen.

Figur 7-15: Nésta sparlinje

For att se vilken sparlinje som &r aktiverad trycker du pa ikonen for
sparfoliningslage i statusfaltet.

Figur 7-16: Visa vilken sparlinje som &r aktiverad

Senaste spar-sparlinjer
Senaste spar-sparfolining* erbjuder akta navigering efter
senaste spar. Konsolen kommer automatiskt att upptacka
narmaste applicerade omrade och upprétta parallella sparlinjer
baserade pa det omradet.

OBS! Senaste spar-sparfélining kanske inte &r tillgéngligt
beroende pa det servo-/automatstyrningssystem som finns.

Aktivera Senaste spar-sparlinjer:

1. Kor till 6nskad plats for det forsta sparet.

2. Kor bredvid det applicerade omradet.

3. Konsolen kommer att borja att tillhandahalla

navigeringsinformation.

OBS! Om en gréns har uppréttats men ingen applikation
intréffade under grénsprocessen kommer sparfljning inte
aft pabérjas.

Figur 7-17: Aktivera det férsta varvet

m www.teejet.com
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Nasta rad-sparfoljning Azimut-grad

Nasta rad-sparféljning indikerar var Nésta rad ar belagen En azimut definieras som en horisontell vinkel uppmatt
baserat pa den programmerade sparféljningsbredden och medurs fran en nordlig baslinje. Nar en azimut anvands ar

ger sparfljning vid den anvandarmarkerade radvandningen till den punkt fran vilken en azimut harleds centrum i en imaginar

nasta intilliggande rad. Nar foraren signalerar slutet pa raden cirkel. Nord = 0°, Ost = 90°, Syd = 180°, Vst = 270°.

skapas en rak AB-linje for den aktuella raden och sparfdljning ges

A . A " e En azimutgrad kan anges for att bestdmma fordonets exakta
ill ndsta rad. Nar fordonet &r i nasta rad sténgs sparfdljningen av.

position. Nar laget Rak AB-sparfdljning har valts kan en

OBS! Offset till nésta rad kommer att berdknas med hjélp azimutgrad anges.

av sparlinjebredden: se "Konfiguration” i kapitlet

Systeminstéliningar For att etablera en Azimuth-gradsp?rlinje:

i o o 1. Try?k pé“ fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH

OBS! Nésta rad-sparfoljning kans'ke inte &r t/llgang{lgt beroende SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

pa det servo-/automatstyrmingssystem som finns. 2. Tryck pa ikonen AZIMUT @ for att ange azimutgrad.
Aktivera Nasta rad-sparfljning: 3. Anvand inmatningsskérmen for att faststalla azimutgraden.
1. TTYCk pé fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH 4. "Vill du ge Spér“njen ett namn?”

SPARFOLINING [ fér att visa navigeringsalternativen. Tryck pé:

2. Vid slutet av en rad (vid kérning i en rak linje)
trycker du pa ikonen for MARKE B ).

<« Slutet av raden kommer att markeras med en gron
punkt @.

3. Svang mot nasta rad.

» Ja—om du vill ange ett namn och spara sparlinjen

» Nej — for att generera ett namn automatiskt
Konsolen kommer att bérja att tillhandahalla
navigeringsinformation.

Faststall ytterligare azimutsparlinjer genom att flja samma steg

4. Baserat pa i vilken riktning svangen ar kommer information att ) ) . o
som for den férsta azimutsparlinjen.

visas for nasta intilliggande rad.
<«Nar fordonet kor i raden tas sparlinjen bort.
5. Upprepa i slutet av nasta rad.
OBS! Funktionen Nasta rad-sparféljning saknar stod for
dverhoppade rader.

Figur 7-19: Mark slutet pa raden

Figur 7-20: Azimutsparfélining
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Applikationsgranser faststaller omraden dar produkten appliceras  Figur 7-21: Gréns pagar
och inte appliceras nar du anvander ABSC eller BoomPilot.
Granser kan upprattas i alla sparféljningslagen. En yttre grans och
upp till fem (5) inre granser kan lagras samtidigt.

Med hjalp av Data -> Jobbdata -> Hantera eller med hjélp av
Fieldware Link kan en anvéndare kopiera och redigera jobb for
ateranvandning av granser och sparlinjer for olika applikationer pa
samma falt.

For att etablera en yttre applikationsgrans:
1. Kor till dnskad plats pa omkretsen for applikationsomradet.

2. Tryck pé fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

3. Medan fordonet &r i rérelse, tryck pa ikonen GRANS &J.
4. Korlangs omkretsen for applikationsomradet.
5. Slutfér gransen:

» Res till inom en strakbredd fran startpunkten. Gransen
stangs automatiskt (den vita sparlinjen blir svart).

» Tryck pa ikonen SLUTGRANS & . En rak linje kommer
att slutfoéra gransen mellan din nuvarande position och
startpunkten.

6. Tryck pa:
» Spara — for att spara grénsen
» Radera — for att radera gransen

OBS! Fér den externa eller férsta grénsen &r ikonen SLUTGRANS
B inte tillgénglig for val (nedtonad) innan det minsta
avstandet har korts (fem ganger strakbredden).

Vid kartldggning av en grans med en eller flera sektioner
infallda och avstangda &r det nédvandigt att uppratthalla denna
sektionskonfiguration under granskorningen. Alla andringar som
gors for antalet aktiverade sektioner, och darmed bredden for
maskinen efter att granskartlaggningsprocessen har startat,
kommer att resultera i att applikationen kartlagger gransen vid
den yttre kanten for alla de programmerade sektionerna — inte
nddvéndigtvis de som ar aktiverade under gréanskérningen.

Vid granskartlaggning med vissa sektioner avstangda &r det
nddvandigt att &ndra Boompilot till manuellt 1age A och aktivera
huvudreglaget och sektionsreglaget for alla sektioner som kommer
att anvandas under granskérningen. Nar granskorningen ar klar
kan avsnittsbrytama sténgas AV, huvudreglaget &r fortfarande PA,
BoomPilot kan aterforas ill automatiskt lage A och automatisk
avsnittskontroll kan sedan anvandas.
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OBS! Om en gréns avbildas med vissa sektioner infallda, som
beskrivits ovan, kan det vara nédvéndigt att anvénda ikonen
for A+ FLYTTFUNKTIONEN @ pa sparlinjen 6ver till
korrekt Iage for efterféljande varv pa féltet.
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Fiqur 7-24: Spara gréns Anvand ikonen RADERA GRANS & for att radera alla
faltgranser for det aktuella jobbet.

i o e Figur 7-26: Radera gréns

Cer@
O

A

\

Anvand ikonen AVBRYT GRANS (€ for att avbryta den nya
faltgransprocessen och aterga till den foregaende gransen
(nar sadan finns).

Baserat pa den aktuella positionen kommer ikonen INOM

Etablera en eller flera inre grénser genom att folja samma steg GRANSEN @ eller UTOM GRANSEN (© att visas i statusfaltet
som for den férsta gransen. nér gransen ar etablerad.

Figur 7-25: Laqq till inre gréns

Figur 7-27: Gréns pa statusféltet

Samtidigt som det skapar en extern eller forsta grans kommer
granslinjen att vara den yttre av den yttersta aktiva sektionen.
Samtidigt som det skapar en intern eller ytterligare grans kommer
granslinjen att vara den inre av den innersta aktiva sektionen.

Om inga sektioner &r aktiverade kommer gransen att markeras till
slutet av den yttersta sektionen.

98-05273-SV R6
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1+ RETURNERATILL PUNKT

Returnera till punkt ger sparféljning tillbaka till en etablerad punkt
i Fordonsvy och Faltvy. | Fordonsvy visar en pil vagen tillbaka till
den etablerade punkten. | Faltvy visas endast punkten.

En returpunkt ar jobbspecifik och kommer att forbli aktiv i det
aktiva jobbet tills det avbryts.

OBS! Sparféljningen Returnera till punkt kanske inte ér tillgénglig

beroende pa det servo-/automatstyrningssystem som finns.

Markera en returpunkt
Markera en returpunkt:
1. Kor till 5nskad plats for returpunkten @.

2. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

3. Tryck pa ikonen for LAGG TILL PUNKT @
Figur 7-28: Returpunkt uppréttad — fordonsvy

Radera en returpunkt

For att radera den etablerade returpunkten:

1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen for RADERA PUNKT ®

lkonen Radera punkt &r inte tillganglig medan sparfoljning tillbaka

till en etablerad punkt ar aktiverad.

Figur 7-29: Radera punkt

Spar till en returpunkt

For att visa avstand och sparféljning till den etablerade

returpunkten:

1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen SPARFOLJNINGEN RETURNERA TILL
PUNKT @.

Konsolen kommer att bérja tillhandahalla information

i sparfoliningsfaltet som visar fordonets avstand ill den

etablerade punkten.

Anvind ikonen AVBRYT SPARFOLJNINGEN RETURNERA TILL
PUNKT @ for att ddlja avstandet och sparfljningen till den
etablerade punkten.

Sparféljning kan inte beraknas nar "?” visas i

sparfoljningsfaltet.

Figur 7-30: Sparféliningen returnera till punkt — fordonsvy
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BOOMPILOT

Beroende pa om det finns ett sektionskontrollsystem och i s fall
vilken typ av sektionskontroll som anvénds samt vilka alternativ
som ar aktiverade finns det flera alternativ for sektionskontroll
med BoomPilot.

Det har avsnittet inkluderar instéllningsalternativ for foljande
konfigurationer:
» Ingen sektionskontrollmodul
e Endast konsol
o Med valfri brytare for pa/av-omkopplare
P Med TeeJet sektionskontrollmodul och brytare eller ISM
» Med TeeJet sektionskontrollmodul

Ingen sektionskontrolimodul

Om ett sektionskontrollsystem inte finns anvands BoomPilot-
ikonen eller ett extra reglage for att aktivera eller inaktivera en
enskild sektion. Endast en sektionsbredd kommer att visas och
statusraden kommer inte att inkludera nagon ikon.

0OBS! Om en ISOBUS-kontroll, SmartCable, Section Driver
Module (SDM) eller Switch Function Module (SFM) finns, se
f6ljande avsnitt fér mer information.

OBS! BoomPilot-ikonen visas nedtonad A nér GNSS é&r
otillgénglig.

Endast konsol
BoompPilot-ikonen anvands for att aktivera eller inaktivera en
sektion.

Ange konfigurationsinstallningar:
-- W,
1. Tryck pa den nedre fliken for SYSTEMINSTALLNING .

2. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION (&,
3. Tryck pa .
4. Ange "BoomPilot-konen” till XX QIe)-

OBS! Instéllningen fér BoomPilot startldge kommer inte att
gbra nagon skillnad nér det géller funktionen for det hér
alternativet.

Aktivera eller inaktivera applikationen med hjalp av konsolen:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen for BOOMPILOT A\.

3. Tryck pA BOOMPILOT-ikonen A for att aktivera eller
inaktivera en sektion.

Figur 7-31: BoomPilot-ikon och statusfélt-indikator

Med valfri brytare for pa/av-omkopplare
Pa/av-omkopplaren anvands for att aktivera eller inaktivera
en sektion.

Ange konfigurationsinstalliningar:
-- W,
1. Tryck pa den nedre fliken for SYSTEMINSTALLNING .

2. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION [&.

3. Tryck pa .
4. Ange "BoomPilot-konen” till [t aTa el

OBS! Instéllningen fér BoomPilot startldge kommer inte att
g0ra nagon skillnad nér det géller funktionen for det har
alternativet.

| omraden dér applikation 6nskas:
1. Vrid pa/av-omkopplaren till "pa’-laget.

| omraden déar applikation inte 6nskas:
1. Vrid pa/av-omkopplaren till "av’-laget.

Anvénda konsolen

For att styra sektionen med hjélp av ikonen BoomPilot d& det finns
en palav-brytare pa systemet:

1. Ange "BoomPilot-ikonen” till XS EY.

2. Arbetets pa/av-brytare bor Idmnas i positionen "av”.

3. Tryck pd BOOMPILOT-ikonen A for att aktivera eller
inaktivera en sektion.
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Med Teelet sektionskontrollmodul och
brytare eller ISM

SmartCable, Section Driver Module (SDM) eller Switch Function
Module (SFM) och en brytare eller Implement Status Module (ISM)
finns.

OBS! BoomPilot-ikonen visas nedtonad A nér GNSS é&r
otillgénglig. BoomPilot-statusféltikonen kommer att vara
av/manuell

Aktivera eller inaktivera applikationen automatiskt:
1. Automatisk/manuell bombrytare maste vara i positionen
"Auto”.
<4 Automatisk — statusfaltets ikon kommer att vara gron A
2. Huvudreglaget och sektionsreglagen maste vara i laget "Pa”.
OBS! Applikationen kan kontrolleras manuellt medan laget
automatisk BoomPilot anvénds med hjélp av reglagen pa
kopplingsboxen eller brytarna som &r anslutna till ISM.

Aktivera eller inaktivera applikationen manuellt:

1. Automatisk/manuell bombrytare maste vara i positionen
"Manuell”.
<4Manuell - statusfaltets ikon kommer att vara rod A

2. Anvand reglagen pa kopplingsboxen eller brytarna som &r
anslutna till ISM.

Med Teelet sektionskontrolimodul
SmartCable, Section Driver Module (SDM) eller Switch Function
Module (SFM) finns och BoomPilot anvands for att stélla in
automatisk avsnittskontroll till av/imanuell A automatisk A eller
punktapplikation /.\

0OBS! BoomPilot-ikonen visas nedtonad A nér GNSS é&r
otillgénglig. BoomPilot-statusféltikonen kommer att vara
av/manuell

Aktivera eller inaktivera applikationen automatiskt:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING [ fér att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa och slapp ikonen BOOMPILOT A
< Aktivera — statusfaltets ikon kommer att andras till gron A
<«dInaktivera - statusfaltets ikon kommer att andras till rod A

Applicera en punktapplikation:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.
2. Tryck pa och hall nere BOOMPILOT-ikonen A over det
omrade som ska appliceras.
<qPunktapplikation — statusfaltets ikon kommer att dndras
till gui A

& & ZOOMA IN/UT

Fo rdonsvy
Zooma in/ut och perspektiv anvands for att andra fordonets vy
eller perspektiv for horisonten fran fordonsvy till fagelperspektiv.

» Zoomain ¥\ A kommer att 4ndra vyn till en fordonsvy som
visar en kompass vid horisonten

+ Zooma ut S\ 7 kommer att justera vyn till fagelperspektiv

Fiqur 7-32: Zooma in till zooma ut

Faltvy

Zooma in/ut anvands for att justera det synliga omradet pa kartan.

« Zoomain F\ A kommer att minska det omrade pa kartan
som visas

« Zooma ut =\ 7 kommer att dka det omrade pa kartan
som visas

www.teejet.com
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) PANORERINGSLAGE

| sparfoljningslaget faltvy kan panoreringslaget anvanda for att rikta skarmen manuellt i dnskad riktning. Den nya icke-centrerade
riktningen for skarmen kommer att bibehallas tills varldsikonen trycks in.

Om du vill aktivera panoreringslage och panorera éver skarmen:
1. Tryck pa fliken for SKARMALTERNATIV E
2. Tryck pa:

» OCH DRA SKARMEN i 6nskad riktning fér att flytta vyn
pa skarmen.

» PILAR - €= B olika rikiningar visas for att fiytta
vyn pa skarmen (ner, vanster, hdger, upp).

» lkonen VARLDSVY @ anvands for att centrera fordonet
pa skarmen och utéka skarmen till att visa ett sa stort
omrade som mdjligt.

OBS! Tryck pé och hél in PILARNA % €= wp B for att dndra
instéliningarna snabbare.

Stanga alternativen for panoreringslage:

1. Tryck pé fiiken for STANG ALTERNATIV (3.

Figur 7-33: Panoreringsldge

APPLIKATIONSKARTLAGGNING

GNSS-baserad produktappliceringskartldggning kan anvéndas i Fordonsvy och Faltvy (i alla sparféljningslagen) nér tredje parts
hastighetskontroll &r olast och en hastighetskontroll anvands pa systemet. Kartiaggning kan registrera omraden som téckts av redskapet,
(Tackning) eller hur mycket produkt som har anvénts och var (Applikation) och kan dirigera enkel och varierad produktapplicering

(forinstalld malhastighet respektive recept).

OBS! Innan kartlédggning anvénds ska produktens
kartldggningsalternativ anges eller verifieras under
Konfiguration->Produkt. Se "Produkt” i kapitlet
Systeminstéllningar.

OBS! Mer information ges i kapitlet Hastighetskontroll i denna
handbok.

Visa appliceringskartlidggning:
1. Tryck pé den nedre fiiken FORDONSVYSPARFOLINING
[ eter den nedre fiken FALTVYSPARFOLINING [0

2. Tryck pa fliken KARTLAGGNINGSALTERNATIV [ig for att
visa kartldggningsalternativen.

3. Vélj ett eller flera alternativ:

» Téckningskarta @ — visar omraden som tacks av
redskapet, oavsett om produkten applicerats eller ]

» Receptkarta (O - forinstallerad karta som ger information
till hastighetskontrollen fér anvéndning vid distribution
av produkten

» Applikationskarta (A — visar hur mycket produkt som har
tillampats och var med hjalp av farg for att indikera niva
baserat pa de forinstallda eller automatiskt instéllda hogsta
och lagsta nivaerna

» Malhastighetskarta € - visar den applikationshastighet
som hastighetskontrollen kommer att férséka uppna for
varje plats

OBS! Applikationskarta och malhastighetskarta kan inte

véljas samtidigt.

Figur 7-34: Tédckningskarta
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Figur 7-35: Receptkarta
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Figur 7-36: Applikationskarta

Fiqur 7-37: Malhastighetskarta

REALVIEW-SPECIFIKA ALTERNATIV

Med RealView-sparfoljning kan direktsand video visas i stéllet
for en datorgenererad bild. RealView-instaliningsalternativ ger
atkomst till ytterligare sparfdljningsverktyg, inklusive sparféljning
via video och styrvinkelindikator.
» Enskild kamera — en enda kamera &r direkt monterad
pa konsolen
» Videourvalsmodul — om en videourvalsmodul (VSM) har
installerats pa systemet finns tva (2) videoalternativ:
+ Enskild kameravy — en av upp till atta kameror kan véljas
for att andra bilden fran kameraingangarna.

+ Delad kameravy — en av tva uppséttningar bestaende av
fyra kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan véljas
att dela in skérmen i fyra olika separata videofldden.

For att justera kameravyn [backning, upp och ner], ga till
Instéliningar-> Konfiguration-> Video.

Visa RealView-alternativ:

1. Tryck pa den nedre fliken for REALVIEW-SPARFOLINING

2. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV (@ for att visa
RealView-alternativen.
3. Valj mellan:
» Enskild kameravy @ [endast VSM] - en (1) av upp
till atta (8) kameror kan véljas for att dndra bilden fran
kameraingangarna
» Delad kameravy @ [endast VSM]-en (1) av tva (2)
uppsattningar bestaende av fyra (4) kameraingangar
(A/BIC/D eller E/FIG/H) kan valjas att dela in skarmen i fyra
olika separata videofloden
» RealView-sparfoljningsalternativ % — ger atkomst till
ytterligare sparfoljningsverktyg, inklusive sparféljning via
video och styrvinkelindikator
» RealView-kamera bildtagning @f§ — sparar en stillbild av
den aktuella vyn pa skarmen till en USB-enhet

Figur 7-38: RealView-spérf6ljning
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RealView-sparfoljningsalternativ Kamerans oversiktsbild
“ 4+ RealView-instaliningsalternativ ger atkomst till ytterligare RealView-kamera dversiktsbild sparar en stillbild av den
sparféljningsverktyg, inklusive sparfoljning via video och aktuella vyn pa skérmen till en USB-enhet. ]
styrvinkelindikator. 1. Infoga USB-enheten. S
1. Tryck pé fiiken REALVIEW-ALTERNATIV (@ for att visa 2. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV [@ ér att visa 2
RealView-alternativen. RealView-alternativen. E
2. Tryck pa ikonen for REALVIEW- 3. Tryck pa ikonen for KAMERANS OVERSIKTSBILD @4.
S an L
SPARFOLININGSALTERNATIV #'%. Figur 7-40: RealView-kamera visning av helskdrmsvideo ]

3. Valj mellan:
» Sparfoljning via video @ — ger tredimensionell sparfoljning
dver video for korhjalp

» Styrvinkelindikator |~ — visar i vilken riktning ratten
behdver justeras

» Horisontlinjejustering A W — justerar horisontlinjen pa
skarmen uppat eller nedat

Figur 7-39: RealView-installningsalternativ

STARTSKARM

HELSKARM

VSM kameraalternativ

Q ®® Om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa

& ee . . .

—  systemet finns tva (2) videoalternativ:

1. Tryck pa fiiken REALVIEW-ALTERNATIV [ @) for att visa
RealView-alternativen.

INSTALLNING

2. Valjmellan:

» Enskild kameravy @ - en (1) av upp till atta (8) kameror
kan valjas for att andra bilden fran kameraingangarna

» Delad kameravy @@ - en (1) av tva (2) uppséattningar
bestaende av fyra (4) kameraingangar (A/B/C/D eller
E/FIG/H) kan valjas att dela in skarmen i fyra olika separata
videofléden

GNSS

REDSKAP

U]
z
=
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w
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Figur 7-41: Val av enskild kamera med VSM
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KAPITEL 8 - TREDJE PARTS HASTIGHETSKONTROLL

Nér en tredje parts hastighetskontroll finns och hastighetskontroll
har lasts upp kan applikationsinformation och kartlaggning visas
pa sparfoliningsskarmarna.

Lagga till en tredje parts hastighetskontroll pa systemet:

1.
2.
3.

Lagg till en hastighetskontroll pa systemet.
Sla pa hastighetskontrollen.

Pa konsolen for Matrix Pro GS laser du upp funktionen for
tredje parts hastighetskontroll.

4. Starta om Matrix Pro GS.

Pa konsolen for Matrix Pro GS konfigurerar du installningarna
for tredje parts hastighetskontroll — anvands for att konfigurera
granssnittet och kommunikation for hardvaran.

Pa konsolen for Matrix Pro GS konfigurerar du
produktinstaliningarna — anvands for att konfigurera
produktnamn, tank-/pallvolym, malapplikationshastighet,
Okning for justering av malhastigheter och granser for
fargkartlaggning av maximal/minimal hastighet och den
motsvarande fargvisningen pa displayen

TREDJE PARTS ]
HASTIGHETSKONTROLLUPPLASNING

Funktionen Las upp anvands for att Iasa upp avancerade
funktioner.

OBS! Upplasningskoden &r unik fér varje konsol. Kontakta

5.

kundftjénsten fér TeeJet Technologies. Nér en funktion har
lasts upp kommer en funktion att vara upplést tills konsolen
har aterstéllts helt.

Tryck pa innerfliken pa KONSOLEN (.

L EqeE] Las upp funktion !

Tryck pa knappen for last funktion * for tredje parts
hastighetskontroll.

Ange upplasningskoden.
Starta om konsolen.

Figur 8-1: Las upp funktion
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Tredje parts hastighetskontroll
Nar en tredje parts hastighetskontroll finns och hastighetskontroll
har lasts upp kan applikationsinformation aktiveras/inaktiveras.

. Tryck pé den nedre fliken for SYSTEMINSTALLNING .
. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

1
2
KRN §EY Tredje parts hastighetskontroll §
4

. Valj om tredje parts hastighetskontroll &r aktiverad eller
inaktiverad.
5. Nar det ar inaktiverat, valj mellan:

» Granssnitt hardvara — anvands for att vélja ett granssnitt for
kommunikation med tredje parts hastighetskontroller.

» Kommunikationsprotokoll — anvands for att vélja
ett protokoll fér kommunikation med tredje parts
hastighetskontroller.

» Styrenhetslage — anvénds for att valja det kontrollage
som matchar hastighetskontrollens konfiguration om ett
tillampligt protokoll har valts.

» Seriell baudhastighet — anvands for att vélja [amplig
baudhastighet for kommunikation om du anvander ett
seriellt granssnitt.

Né&r som helst, valj;

» Status hastighetskontroll — anvands for att visa status for en
ansluten tredje parts hastighetskontroller.

Figur 8-2: Tredje parts hastighetskontroll

INSTALLNINGSALTERNATIV

Produkt

Nar en tredje parts hastighetskontroll finns och hastighetskontroll
har lasts upp ar produktalternativ tillgangliga for konfiguration

av produktkontrollkanalnamn och granser for maximal/minimal
hastighet och motsvarande fargvisning pa displayen for
kartlaggning.

1. Tryck pa den nedre fliken for SYSTEMINSTALLNING .
2. Tryck pa sidofliken pA KONFIGURATION .

3. Tryck pa m

4. Valj mellan:

» Produktnamn — anvands for att ange namnet pa produkten
for den aktuella kontrollkanalen

» Farg for maximal/minimal hastighet — anvands for att
skapa det fargschema som bést representerar andringen i
hastighet dver en applikation eller mélhastighetskarta

» Fargintervall — anvéands fér att valja automatiskt eller
manuellt [age for instéllning av farg for maximal hastighet
och minimal hastighet

» Ovre grans angiven hastighetskartiaggning [endast
manuellt fargintervall] — anvands for att ange den maximala
hastighet vid vilken fargen for maximal hastighet kommer
att anvandas (hastigheter dver denna grans kommer att
anvanda den valda fargen for maximal hastighet)

» Nedre gréns angiven hastighetskartlaggning [endast
manuellt fargintervall] — anvands for att ange den minimala
hastighet vid vilken fargen for minimal hastighet kommer
att anvandas (hastigheter under denna gréns kommer att
anvanda den valda fargen for minimal hastighet)

Figur 8-3: Produktalternativ
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ALTERNATIV PA SPARFOLJNINGSSKARMEN

Nér en tredje parts hastighetskontroll har integrerats i systemet finns ytterligare alternativ for hastighetskontroll och kartlaggning
tillgangliga pa sparféljningsskarmarna for fordonsvy och faltvy.

Sparfoljning pa skarmen Statusfalt
Forutom de vanliga sparféljningsalternativen kommer féljande Forutom de vanliga satusfaltalternativen ger statusikonen for
information att bli tillganglig med en tredje parts hastighetskontroll:  hastighetskontrollen information om hastighetskontrollens status.
+ Sparlinjer Tryckning pa en ikon visar relaterad statusinformation.
<Svartivt - receptkartans zongranslinje 1. Tryck pa ikonen for HASTIGHETSKONTROLLENS STATUS
+ Téackningsomrade — visar applicerat omrade och . .

dverlappning:

< Anvandarvald - applicerade omraden for applikationskarta
och malhastighetskarta visar fargade staplar beroende pa
vald fargskala och markering pa kartan.

Figur 8-5: Hastighetskontrollens status

Sparfoljningsfalt

Forutom de vanliga sparféljningsfaltalternativen kommer
fljande valbar information att bli tillganglig med en tredje parts
hastighetskontroll:

» Faktisk applikationshastighet — visar den aktuella
applikationshastigheten
» Malapplikationshastighet — visar mélapplikationshastigheten
Figur 8-4: Valbar information sparfoljningsféltet

Hastighetskontrollens status
@ Gron = normal drift

Gul = systemvarning (felaktig hastighet/tryck osv.)
@ Rod = systemfel (felaktig hastighet/tryck osv.)

Ingen ikon = ingen hastighetskontroll installerad

Applikationskartldaggning

GNSS-baserad produktappliceringskartlaggning kan

anvandas i Fordonsvy och Faltvy i alla sparfoljningslagen nar en

hastighetskontroll finns pa systemet. Kartlaggning kan registrera
omraden som tackts av redskapet, (Tackning) eller hur mycket

produkt som har anvants och var (Applikation) och kan dirigera
enkel och varierad produktapplicering (férinstalld mélhastighet

respektive recept).

OBS! Innan kartldggning anvénds ska produktens
kartldggningsalternativ anges eller verifieras under
Konfiguration -> Produkt,

Visa appliceringskartlaggning:
1. Tryck pa den nedre fliken FORDONSVYSPARFOLINING
[ efer den nedre fliken FALTVYSPARFOLINING =

2. Tryck pé fiken KARTLAGGNINGSALTERNATIV [ for att
visa kartldggningsalternativen.

3. Vil ett eller flera alternativ:

» Téckningskarta @ — visar omraden som tacks av
redskapet, oavsett om produkten applicerats eller ]

» Receptkarta (&) — férinstallerad karta som ger information
till hastighetskontrollen for anvandning vid distribution

av produkten
98-05273-SV R6 m
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» Applikationskarta (4 — visar hur mycket produkt som har
tilldmpats och var med hjélp av farg for att indikera niva

baserat pa de forinstéllda eller automatiskt installda hogsta

och lagsta nivaerna

» Malhastighetskarta @) — visar den applikationshastighet
som hastighetskontrollen kommer att férsoka uppna for
varje plats

OBS! Applikationskarta och mélhastighetskarta kan inte
véljas samtidigt.

Figur 8-6: T4ckningskarta

Duplicering och dverféring av kartor

Kartor sparas i jobbdata. Med hjalp av Data -> Jobbdata ->
Hantera kan jobbdata som innehaller kartor dupliceras eller
overforas till Fieldware Link sa att kartorna kan dppnas, visas,
redigeras och skrivas ut samt éverforas tillbaka till konsolen. Se
"Jobbdata” i kapitlet Systeminstallningar.

Med hjalp av Data -> Rapporter kan rapporter genereras i flera
format som innehaller data och alla kartor fran jobbet.

Tackningskarta
Téckningskarta visar de omraden som bearbetats av
redskapet. DCM kraver inte att produkt appliceras. ISOBUS
kréver att produkt appliceras.

Kartldggning pa skarmen
« Téckningsomrade — visar applicerat omrade och
dverlappning:
<«BIa - en applikation
«4Rdd - tva eller flera applikationer

Figur 8-7: Tdckningskarta

Receptkarta

Receptkarta ar en forinstallerad karta som ger information fill

hastighetskontrollen for anvandning vid distribution av
produkten. Receptkartor innehaller georefererad
produkthastighetsinformation. Matrix Pro GS kan importera
jobbdata som innehaller receptkartor fér anvandning med variabel
hastighetsapplicering (VRA) med hjalp av en kompatibel
hastighetskontroll.

Kartldggning pa skarmen
+ Zonlinjer:
<« Svarta medan man narmar sig appliceringszonen.
<«Vita inom appliceringszonen.
<4Andra zoner med samma hastighet kommer ocksa att
visas i vitt.

« Téackningsomrade - visar olika receptzoner:
< Anvéndarvald - zonernas farger valjs vid uppréattandet
av receptkartan.

Med Fieldware Link (v5.01 eller senare) kan anvandare importera
VRA-jobb som skapats i Fieldware Link saval som exportera
jobbdata fran konsolen, redigera de medféljande kartorna for
att skapa malhastighet eller receptkartor och sedan aterfora till
konsolen fér anvéndning i jobbet.

OBS! Avancerat jobbldge krévs for applikationer med
varierande hastighet. Se "Alternativ (jobbldge)” i kapitlet
Systeminstéliningar.

Figur 8-8: Receptkarta
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Applikationskarta Figur 8-10: Produktalternativ
4 Applikationskarta visar var produkten har tildmpats med
hjalp av farg for att indikera niva baserat pa de forinstéllda
hégsta och lagsta nivaerna.

OBS! Applikationskarta och malhastighetskarta kan inte
véljas samtidigt.

Kartldggning pa skdrmen
+ Tackningsomrade — visar applicerat omrade:
<«Anvandarvald — applicerade omraden visar fargade staplar
beroende pa vald fargskala och markering pa kartan.
Figur 8-9: Applikationskarta

Val av fargintervall
Produktalternativ konfigurerar maximal/minimal hastighet och
motsvarande fargvisning pa displayen for kartidggning.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa [EEE
3. Vil
P Fargintervall — lage som anvands for att stalla in farg for
maximal hastighet och minimal hastighet.

<4 Automatisk — maximal och minimal kommer att
faststéllas genom faktiska tilldmpade hastighetsvérden
eller malhastighetsvarden

<4Manuell - maximala och minimala gréanser kommer
att anges som dem i alternativen kartldggning av
bearbetningshastighet 6vre gréns och kartldggning
av bearbetningshastighet nedre grans

P Farg for maximal hastighet — anvands for att ange farg
for maximal hastighet. | 1aget manuellt fargintervall
kommer denna farg att anvandas for alla hastigheter éver
bearbetningshastighetens évre grans

P Farg for minimal hastighet — anvands for att ange farg for
minimal hastighet. | [aget manuellt fargintervall kommer
denna farg att anvandas for alla hastigheter under
bearbetningshastighetens nedre grans
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Malhastighetskarta Val av férgintervall
Malhastighetskarta visar den malapplikationshastighet Produktalternativ konfigurerar maximal/minimal hastighet och
som hastighetskontrollen kommer att férséka uppna for motsvarande fargvisning pa displayen for kartlaggning.
varje plats. 1. Tryck pa sidofiiken pa KONFIGURATION (§S.
OBS! Applikationskarta och méalhastighetskarta kan inte 2. Tryck pa m
véljas samtidigt. 3. VAl
Kartléggning pa skédrmen » Fargintervall - lage som anvands for att stalla in farg for
« Tackningsomrade - visar applicerat omrade: maximal hastighet och minimal hastighet.
<« Anvéndarvald - applicerade omraden visar fargade staplar <4 Automatisk — maximal och minimal kommer att
beroende pa vald fargskala och markering pa kartan. faststallas genom faktiska tillimpade hastighetsvarden
Figur 8-11: Mélhastighetskarta eller malhastighetsvarden

<AManuell - maximala och minimala granser kommer
att anges som dem i alternativen kartldggning av
bearbetningshastighet dvre gréns och kartlaggning av
bearbetningshastighet nedre grans
» Farg for maximal hastighet — anvénds for att ange farg
for maximal hastighet. | 1aget manuellt fargintervall
kommer denna farg att anvéndas for alla hastigheter dver
bearbetningshastighetens dvre gréns
» Farg for minimal hastighet — anvands fér att ange farg for
minimal hastighet. | Idget manuellt fargintervall kommer
denna farg att anvéndas for alla hastigheter under
Maldoser bearbetningshastighetens nedre grans

Forinstallda malhastigheter anger malhastigheter for applicering Figur 8-12: Produktalternativ

av produkt per hektar/tunnland. Dessa instéllningar kommer att
vara samma for alla aktiva jobb.
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BILAGA A - SYSTEMKONFIGURATIONER

Féljande diagram ar exempel pa typiska Matrix Pro GS-konfigurationer. Pa grund av de olika mdjliga konfigurationerna bor detta endast

anvandas i referenssyfte.

Figur A-1: Matrix Pro GS med FieldPilot autostyrningssystem

Sats, AM-montering med sugkopp

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

RXA-30 GPS-antenn
GPS GLONASS-antenn

RX510 GPS-mottagare/RX610 GPS-mottagare

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

45-05626
Strom/CAN/datakabel
(medfdljer FieldPilot,
UniPilot eller
BoomPilot)

TeedJet CAN-alternativ

e
7

RealView-kamera

il RS-232

4. Droppstorleksmonitor (DSM) tryckgranssnittssats

till batteri
g till sektionsregleringsventiler

il &
statusbrytaren

,,,,,

till sektionsregleringsventiler
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Figur A-2: Matrix Pro GS med FieldPilot Pro eller UniPilot Pro autostyrningssystem

Matrix ProGS 570

90-02349 (Matrix 570) 4505626 TeeJet CAN-alternativ

90-02700 (Matrix 840) Strdm/CAN/datakabel

(medfdljer FieldPilot, A RealView-kamera

. S i
AN Videourvalsmodul

 Backningsavkanningsmodul
(anvénd inte med FieldPilot Pro/UniPilot Pro)

RXA-30 GPS-antenn

GPS GLONASS-antenn

RX510 GPS-mottagare/RX610 GPS-mottagare 2 Droppstorleksmonitor (DSM) tryckgranssnittssats

till batteri
d till sektionsregleringsventiler

stusmyteron o 78-05098 — sektionsdelsmodul (SDM)

till sektionsregleringsventiler <

45-05986 - Ethernet-granssnitt RJ5 till Conxall

= 65-05251 — faste SCM Pro Flat

SCM Pro

78-08097 UniPilot Pro

/ 78-08098 hydraulisk upplasning

! 78-08095 hydraulisk/RTK-upplasning

b

45-10172 - SCM Pro-kabelharva

) /
45-08101 - terminator o
e 65-05246 — UniPilot Pro rotationshammande
7 Faste, generiskt
-
|
Tt 91-05023 — UniPilot Pro rotationshdmmande
ELLER montering

Fordonsspecifik styrventilkabelharva
FieldPilot Pro

Fordonsspecifik
styrventil =
FieldPilot Pro 4£<»
—7

91-05023 - UniPilot Pro elektrisk styranordning

trycksensor
16-05022 -
styrvinkelsensor

32-04059 - fotpedal
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BILAGA B - MENYINSTALLNINGAR FOR MATRIX PRO
GS KONSOL

Denna bilaga listar Matrix Pro GS-konsolens menyinstallningar och  Symbolnyckel
ger aven féljande: | féljande tabeller visar dessa symboler om instéllningar ar
+ Instélliningar tillgangliga med ett aktivt jobb. tillgéngliga under ett aktivt jobb:
+ Instéllningar som kan goras pa Matrix Pro GS-konsolen eller
med hjélp av Fieldware Link.
+ Instaliningar som inkluderas nar de exporteras till en profil fran
Matrix Pro GS-konsolen eller fran Fieldware Link.

v ftillganglig under ett aktivt jobb

x inte tillganglig under ett aktivt jobb

<« Bibehallna fran konsolen med profil

» Bibehallna fran Fieldware Link med profil

Konfigurationsinstallningar

Tillganglig Kan redigeras i Sparad till exporterad profil i
», med ett Fieldware Fieldware
x Konfigurationsinstallningar aktivt jobb | Matrix Pro Link Matrix Pro Link

Maskintyp ......... x v x v <
GNSS-antennhéjd x v v v v
Redskapstyp x v v v v
Symmetrisk redskapslayout x v v v v
Antal redskapssektioner x v v v v
Vagledningsbredd x v v v v
Applikation/arbetsbredd x v v v v
Droppstorleksmonitor v v x v <
Val av Aktuellt mUNSEYCKE........ccoucveirrrecirrericseicninee x 4 v <
munstycke Forinstaliningar for munstycke...........cccocveveuveinenes x 4 v <
Tilldmpat [arm ... v v x v <
Ingangstid..... v v x v <
Avsluta tid........cooevenirinnes v v x v <
Tillat BoomPilot under backning v v x v <
BoomPilot startlage v v x v <
BoompPilot-ikon v v x v <
Fordrojning backningSsignal............ccceeeeeurueineeneineineiseiseseeseeseseesees v v x v <
Redskapets raka offsetriktning x v v v v

Redskapets raka offsetavstand x v v v v

Rakt lige Redskapets laterala offset-riktning ............coccoveeueee. x v v v v
Redskapets laterala offset-avstand...........c............ x v v v v

OVerlappning .........ceeeeererereeeeeeeeeveveveeeeeseesesssssn v v v v v

Redskap FOrdrojd av/pa-tid ........ccevveeevineernecenrneeienieeeenne v v v v v
Instéllningstyp: Teedet.........ccccoovvvvnrrrrerereinns x v v v v

Avstand fran antenn till Skiva............ccccooveeirirninnes x v v v v

Redskapets laterala offset-riktning ............coccooeeueee. x v v 4 v

Redskapets laterala offset-avstand ...........c............ x v v v v

OVerlappning .........ceeeeemerereeeeeeevevvvvveeeeesessessssssen v v v v v

FOrdrojd av/pa-tid .......cccovvereeeeeernecenriseeereneeneonne v v v v v

Sprid ut forskjutningsavstand ...........c.cccocoeverunne. x v v v v

Spridarlage Sektionsforskjutningar ............cccvevverereinriniienen. x v v v v
SektionsIANGder ..o x 4 v v v

Instéllningstyp: OEM...........c.ooovininirncrencneins x v v v v

Avstand fran antenn till skiva.........c...ccoevrerrnriennens x v v v v

Redskapets laterala offset-riktning ............c.ccooceunee. x v v v v

Redskapets laterala offset-avstand ........................ x v v v v

Starta/stoppa avstand.........cc.cccvvrvrireirnineinrienen. x v v v v
Sektionsstart/-stopp offset.........ccccoevrrrirereneneinnes x v v v v

Rak sektion 1 offset-riktning ..........cccocvevrireincenens x v v v v

Rak sektion 1 offset-avstand ............coovrvveerrrernrennn. x v v v v

Redskapets laterala offset-riktning ............c.covveneee. x v v v v

Spritt 1age Redskapets laterala offset-avstand ...............cc....... x v v v v
OVerlappning ...........ccooooeororereeeeeeeveeeceeesesessssese v v v v v

FOrdrojd av/pa-tid .........c.coovevrveervreerisriesiesisnionn. v v v v v
Sektionsforskjutningar ............ccc.overeenenninenienennn. x v v v v
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Tillgénglig Kan redigeras i Sparad till exporterad profil i
>, med ett Fieldware Fieldware

K Konfigurationsinstaliningar aktivt jobb | Matrix Pro Link Matrix Pro Link
LED-USSLYIKA c.vovvvveveereereereeeeeseessessssessnssssssssssssssssssssssessssessnssanes v v x x x
Displaylage v v x x x
LED-mellanrum v v x x x
Extern ljusramp v v x x x
Ljusstyrka for extern ljusramp v v x x x
T Textljusstyrka for extern ljusramp v v x x x
Sparfoljing Externt korsspar v v x x x
Externt straknummer v v x x x
Extern hastighet v v x x x
Extern faktisk frekvens v v x x x
Extern malfrekvens v v x x x
v v x x x
x v x x x
Konfiguration av : : : : :

GNSS-mottagare

x v x x x
x v x x x
Video v v x x x
Maximal tryckvérdering v v v v v
Sensorer |OM trycksensor  Larm lagt tryck v v v v v
Larm ROGE tryCK........cervvveverreeriereeeeieeeieni v v v v v
Produktnamn x v v v v
Munstyckeskonstant x x v » v
Produkt* F?rg f?r mla).(imal has.tighet v v x v <
Farg fér minimal hastighet v v x v <
Fargintervall v v x v <
Ovre/nedre grans angiven hastighetskartlaggning ... x v x v <
AKEVEra/iNAKIVETA ..ottt x ' x x x
Granssnitt hardvara x v x x x
Tredje parts Kommunikationsprotokoll x v x x x
hastighetskontroll*  Styrenhetslage x v x x x
Seriell baudhastighet x v x x x
Status hastighetskontroll ..o v ' x x x
x v x x x
x v x x x
Redigera x v x x x
Hantera fordon Kopiera x v x x x
Autokalibrering x v x x x
Justera v v x x x
TADOM. ..o x v x x x
Manuell frikoppling x v x x x
Motoraggressivitet v v x x x
Spel fér Unipilot Pro v v x x x
AutoSteer med Styrningsreaktion v v x x x
FieldPilot Pro eller Riktningsaggressivitet v v x x x
UniPilot Pro Justera Korssparsfel v v x x x
Ledningsanskaffning v v x x x
Backningssvar v v x x x
Tiltkalibrering x v x x x
Kalibrering av hjulvinkelsensor (WAS).. x v x x x
Valj QI-varden..........cccvcveeverneneeneneinenns v v x x x
Maximal DOP v v x x x
Transportlage v v x x x
SEIVICEIAGE .....vvvverceit bbb v 4 x x x
Foraravkanning v v x x x
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Tillgénglig Kan redigeras i Sparad till exporterad profil i
>, med ett Fieldware Fieldware
N Konfigurationsinstallningar aktivt jobb | Matrix Pro Link Matrix Pro Link
Assisterad/automatisk styrning aktiverad/inaktiverad.........c..cccouorveenenn v 4 x v <
Ventiltyp x v x v <
Ventilinstallation ventifekvers ... * Y x Y -
Minimal arbetscykel vanster/hdger............coueeueen. x 4 x v |
Maximal arbetscykel vanster/hoger-. x v x v |
Grovjustering av Styring..........c.ocueeereeneereeeneuennen: 4 v x v <
injusteri i v v x v

i y <
AutoSteer FramatSeende ........o.oeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeer e v v x v <«
VENERESE ... x v x 4 |
VentildiagnOStiK............cvuririiriinineecee e x v x v <
Alternativ RAttSENSOT ...t x 4 x 4 <
Aktiveradfinaktiverad ... x 4 4 <
Styrvinkelsensor  Sensorkalibrering.............ocoeeeeeeeninennineinrieeen. v v v |
Linjekalibrering v v v |
Titkorrigering A!ftivgrnad/inaktiverad x v 4 |
Faltniva x v x v <

*Endast tillgdngligt med en aktiverad tredje parts hastighetskontroll pa systemet.

Datahanteringsinstallningar

Tillganglig med ett
" Datahanteringsinstéllningar aktivt jobb
Overfor
Jobbdata
Hantera x
x
Spara PDF x
Spara KML x
Rapporter Spara SHP.... x
Spara alla typer x
Alternativ JODDIAGE ... x
v
Overfor v
v
Maskininstallningar ::
Hantera v
v
x

BILAGA
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Konsolinstallningar

_ Tillgénglig med ett

) Konsolinstéllningar aktivt jobb
Systeminformation.... v
Om SPAMA .vervriririeeiere e v
FAPGSCREMA. ...t 4
Disol LCODUSSEYTKA ..ottt v
piay SKBIMDIIG. ..o v
SKArMSKalbrering ..o v
Enheter.... v
Kulturell Sprak....... v
Tidszon.... v
Ljudvolym Ljudvolym v
Demo
GNSS SHAM ..o v
L BoOMPIlot fOr SPRAre ........c.overirieciinireiee e v
s upp . .
funktion T.redje.parts hastllgr.letskontroll.. v
FieldPilot Pro/UniPIlot Pro ..o v

Verktygsinstallningar
Tillgénglig med ett

= Verktygsinstéllningar aktivt jobb
Ladda upp ANOTANING ...t x
programvara PrOGIram........couiiiiiiiciireeeeesese et x
Extrautrustni REKNATE ..ot v
XraUUSiNg  ennetskonverterare . v

BILAGA C - ENHETSSPECIFIKATIONER
]

Méatt Matrix Pro 570GS 16,15x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Vikt Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Anslutning Strom/CAN 8-stifts Conxall
Kamera 5-stifts Conxall
Hastighet/status 8-stifts Conxall

VARNING! Vissa Matrix-originalkonsoler har en 4-stifts conxall-kabelanslutning. De 4-stifts och 8-stifts kablarna &r

INTE ekvivalenta.

Milj6 Lagring -10 till +70°C

Mandvrering 0till +50°C

Luftfuktighet 90 % icke-kondenserande
Display Matrix Pro 570GS 320 x 240 uppldsning, 14,5 cm

Matrix Pro 840GS 800 x 600 uppldsning, 21,3 cm
In-/utdata UsB 2.0
Stromforsorjning <9Wvid 12VDC
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BILAGA D - INSTALLNINGSOMRADEN

Tryck pa alternativets namn pa nagon meny for att visa en definition och intervallvérdena for objektet.

Figur A-3: Exempel pa en informationstextruta

BILAGA E - UTM-KOORDINATER OCH ZONER

Matrix® Pro 570GS och Matrix® Pro 840GS anvander koordinatsystemet Universal Transverse Mercator (UTM) att spara positioner for
jobb. UTM-koordinatsystemet indelar jordytan i 60 numrerade nord-sydliga zoner, vilka ytterligare indelas i latitudzoner som betecknas
med bokstéver, vilket visas nedan.

Figur A-4: UTM-koordinatsystemet — globalt

|
A

Matrix Pro GS-konsolen sparar sedan de UTM-zoner dér varje produktappliceringsobb utférs. Denna zoninformation anvéands sedan for
att avgora om ett jobb kan startas/fortsattas eller for att hitta det sparade jobb som finns nérmast fordonets aktuella position.

Om ett jobb som valts ar i en annan UTM-zon &n den aktuella eller angransande UTM-zonen kommer "Utanfor intervallet” att visas

bredvid Avstandet och eller [ZITer1 kommer att inaktiveras.

Om ett valt jobb saknar registrerad information kommer Avstand att visa "Inga data”.
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Upphovsritt

© 2016 TeeJet Technologies. Med ensamrétt. Ingen del av detta dokument eller de dataprogram som beskrivs i det far reproduceras, kopieras,
fotokopieras, Gversattas eller Gverforas i nagon form eller pa nagot satt, vare sig elektroniskt, maskinlasbart, inspelat eller pa nagot annat satt
utan féregaende skriftligt tillstand fran TeeJet Technologies.

Varumarken
Om inget annat anges &r alla andra mérken eller produktnamn varumarken eller registrerade varumarken som tillhér respektive foretag eller
organisation.

Ansvarsbegransning

TEEJET TECHNOLOGIES TILLHANDAHALLER DETTA MATERIAL "SOM DET AR”, UTAN GARANTI AV NAGOT SLAG, VARKEN
UTTRYCKLIGEN ELLER UNDERFORSTADD. INGET UPPHOVSRATTSANSVAR ELLER PATENT FORUTSATTS. UNDER INGA
OMSTANDIGHETER SKALL TECHNOLOGIES HALLAS ANSVARIGT FOR FORLUST AV AFFARER, FORLUST AV VINST, FORLUST AV
ANVANDNING ELLER DATA, AVBROTT | VERKSAMHETEN, ELLER FOR INDIREKTA, SARSKILDA, TILLFALLIGA ELLER FOLJDSKADOR
AV NAGOT SLAG, AVEN OM TEEJET TECHNOLOGIES HAR AVISERATS OM ATT SADANA SKADOR KAN UPPSTA TILL FOLJD AV
ANVANDNING AV PROGRAMVARA FRAN TEEJET TECHNOLOGIES.

Sakerhetsinformation
TeelJet Technologies ansvarar inte for skada eller personskada som orsakats genom underlatenhet att folja foljande sakerhetskrav.
Som fordonets férare ansvarar du for att det anvands sékert.

Matrix Pro GS i kombination med nagon anordning for assisterad/automatisk styrning ar inte avsett att ersatta fordonets forare.

Lamna inte fordonet medan Matrix Pro GS &r anslutet.

Se till att omradet kring fordonet &r fritt fran personer och hinder fore och under inkopplingen.

Matrix Pro GS &r avsedd att stddja och forbéttra effektiviteten under arbete i falten. Féraren har fullt ansvar for kvaliteten och arbetsrelaterade
resultat.

Frikoppla eller ta bort eventuella enheter for assisterad/automatisk styrning fore kérning pa allménna végar.
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ARHANDBOK

Produktuppgraderingar tillgangliga

+ FieldPilot® autostyrning

+ UniPilot® servostyrning

+ BoomPilot® automatisk sektionskontroll
Tiltgyromodul
Videourvalsmoduler for upp till 8 kameror
Extern GPS-mottagare eller antennuppgraderingar
Fieldware® Link utdkad dataorganiseringsapplikation
Trycksensorsats for droppstorleksmonitor

Tredje parts hastighetskontroll

www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.

98-05273-SV-A4 R6 Swedish/Svenska
© TeelJet Technologies 2016



