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INCEPEREA ACTIVITATII

Nr. 1 Porniti alimentarea
Apasati butonul de PORNIRE (I) pentru a porni alimentarea consolei.

Nr. 2 Ecranul de intampinare

Odata finalizata secventa de pornire, ecranul de intdmpinare va aparea
impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de continuare a unei
lucrari existente.

Nr. 3 Salt la configurare unitate
1. Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE UNITATE .

Mai intai vor fi afisate optiunile pentru Configurare % . Managementul
datelor % Setéri consola @3 si Instrumente ] pot fi accesate prin tastele
aferente filei laterale.

Configurare Cultural

1. Apésati fila laterala CONSOLA [

2. Apasati [

Optiunea Cultural este utilizatd pentru a configura unitatile, limba si
setarile fusului orar.

Configurare receptor GNSS
1. Apésati fila laterala CONFIGURARE [@.

YA ELE Configurare receptor GNSS |

Configurarea receptorului GNSS este utilizata pentru a configura tipul
GNSS, portul GNSS, rata de date GNSS si PRN, precum si pentru a
vizualiza informatiile de stare pentru GNSS.

Configurare Unealta

1. Apésati fila laterala CONFIGURARE .

2. Apasat [TIE]

Configurare unealtd se utilizeaza pentru a stabili diferite setari asociate
cu modul in linie dreapta, modul imprastietor sau modul esalonat.
Setarile vor varia in functie de prezenta sau absenta directiei automate
sau a BoomPilot.

Configurare Zona de cartografiere
1. Apésati fila laterala CONFIGURARE [@.

YA ELE Cartografiere si ghidare

Zona de cartografiere stabileste zona in care se vor efectua
cartografierea delimitarii si a poligonului.

Al110015

Configurare directie automata
1. Apésati fila laterala CONFIGURARE [,

BN Directie automata )

Optiunile pentru directie asistata/automata vor fi disponibile daca este
prezent un modul de control al directiei (SCM sau SCM Pro). Pentru
instructiuni detaliate de configurare, consultati manualul de instalare
specific al directiei automate.




Nr. 4 incepere lucrare noua
1. Apasati fila ACASA, din partea de jos m

Pentru a comuta intre modul simplu si avansat, utilizati Date -> Optiuni -> Mod
lucrare in Configurare sistem.
Mod simplu sau avansat
Pentru a comuta intre modul simplu si modul avansat, consultati capitolul
de configurare la Date -> Optiuni.

» Modul simplu - va fi disponibila numai o singura lucrare odata.

Pe ecranul de intdmpinare sunt afisate numai suprafata delimitata
si zonele de acoperire. Pentru salvare in Rapoarte este disponibila
numai lucrarea curenta. Nu este disponibila utilizarea cu

Fieldware Link.

» Modul avansat — in orice moment vor fi disponibile mai multe
lucrari. Numele clientului, denumirea fermei, cdmpului si lucrarii;
zone delimitate si de acoperire; durata de aplicare; si distanta de
la lucrarea selectaté sunt afisate pe ecranul de intdmpinare. Toate
profilurile lucrarilor salvate pot fi exportate sub forma de fisier PDF,
SHP sau KML catre o unitate USB, utilizand Date -> Rapoarte.

Nr. 5 Salt la Ecranul de ghidare

1. Apasati fila GHIDARE VEDERE DIN VEHICUL @ sau fila GHIDARE
VEDERE TEREN m sau fila GHIDARE REALVIEW .

2. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE E pentru a afisa
optiunile de navigare.

Alegeti un mod de ghidare @

» AB drept » Ultimul coridor BI
» AB curbat » Randul urmator
» Rotire in jurul pivotului » Curba adaptiva

Marcati punctele A si B (ANB

Pentru a stabili o linie de ghidare AB.
3. Apasati fila OPTIUNI DELIMITARE S| POLIGOANE u pentru a afisa
optiunile pentru delimitari si poligoane.

Creati o delimitare a aplicarii & & @

Prezenta pe toate ecranele de ghidare, fila Delimitari si optiuni de
poligoane g afiseaza optiunile pentru delimitérile la exterior, la interior
si poligoane.

Delimitarile aplicarii stabilesc zonele de lucru in care produsul este sau
nu este aplicat in timpul utilizarii ABSC sau BoomPailot.

+ Delimitare la exterior &k - stabileste o0 zona de lucru in care
aplicarea va fi efectuata utilizand ASC sau BoomPilot

+ Delimitare la interior &} - stabileste 0 zona de lucru in care
aplicarea NU va fi efectuata utilizand ASC sau BoomPilot

+ Poligon *_ stabileste zona de cartografiere
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INFORMATII IMPORTANTE PRIVIND SIGURANTA X
AVERTIZARI S| PRECAUTII GENERALE
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CAPITOLUL 1 - INTRODUCERE 1
Imbuntétiri ale produsului disponibile 1
COMPONENTE ALE SISTEMULUI 1
Consola Matrix Pro 570GS 1
Consola Matrix Pro 840GS 2
Butoane 2
Informatii suplimentare 2
Pornirea si deplasarea initiald cu directie asistatd/automata ... 3
Camera RealView® 3

CONFIGURARI

UTILIZAREA ECRANULUI DE BAZA

Tastele filei A8 12 DAZA............coviiiei e b e R ettt e b e re e nenre e erens 3

Optiuni nedisponibile Cand [UCTarea EStE ACHIVA ............coviviieiicce e 3

CUlOri @le ECTANUIUI CONSOIBI....c.veviieiiiiiieie ittt ettt bbb et e e e s be b e te st e e ea e st eseeae st ate st e e etesaenestenennens 4

MOG SIMPIU SAU @VANSAL ..ottt ettt ettt e bt e et b et e e b e R e e b e b e st b e b e R e e b et e ne b bene e eeenenin 4

Avertismente Si pOP-UP-UIi de INFOMMAE ...........oviiiiiiicee e 5

Informatii OPTIUNT CONFIGUIAE ..........viiicc e 5

Selectii MENIU AEIUIANT ... 5

ECIANE CU GEIUIAIE ... ettt ettt bRt e e e R et e st et b e s et e s s et e st e st e b et e R e et e ete st enente s ereee 5

Ecran CU tastatura VIFUAIA...........coiiiiciee ettt ettt e s et e e R e b et e nente e re e 6

[T LT = 10T =SSOSR 6

(07 1= G [T T - TSSO URTU PSP 6
CAPITOLUL 2 - LUCRARI/ECRAN DE INTAMPINARE 7

Yoo IS4 o [ OSSO OO E PR 7

MOD BVANSAL.....c.ttcie ettt bbb bbb b e b b E bRt b bt b et 7

MOD SIMPLU 8

Lucrare noua 8

Continuare lucrare 8

Inchidere lucrare 8

Lucrare noua 8

Incepere lucrare 8

DISHANIA ..ot 8

Inchidere lucrare 8
CAPITOLUL 3 - VEDERE VIDEO PE ECRAN COMPLET 9

Instantaneu camera 10

Optiuni camera VSM 10
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—CAPITOLUL4 - CONFIGURARESISTEM ______________________11__
PREZENTARE GENERALA 11
Unealta 13
TID UNGAIA ..ottt bbbttt nen s 13
COoNFIGUrAre 0 SINGUIG SECHUNE .......ivvieiieieeiet ettt ettt b bbb bbbttt 13
Sectiuni multiple cu Configurare SDM/SFM .........cccoiiiiiriiiie e 14
Monitor pentru dimenSiUNEa PICATUIION .........cveiuiiiiie ettt ettt et et e e sb e b et et esbesbesreebeenaensens 15
SEIECIAIEA GUZEI ...ttt b bbbttt 15
Optiuni de detectare MErs TN MATSAMET ............ccuiririieeiier e 16
Cartografiere si ghidare (bara cu leduri) 16
Cartografiere i ghidare [d0ar CONSOIA] ............cciiriiiiiirr e 16
Cartografierea si ghidarea utilizand 0 bard cu 1eduri @XIEINA. ... s 17
Zona de cartografiere introdusad de UHTIZATOT ..o 18
Configurare receptor GNSS 19
PRIN NEAFISAL .......vvoevoivistireiieietiseist ettt 19
Video 19
Configurare Video NEAISPONIDII ................curiviiiririiiiieistieets sttt ettt 20
Senzori 20
SONZONT NEAISPONIDIN...........eeoeeeveeeeeie sttt s s s s n s s e nsessn s snaes 20
Senzor de presiune pentru MOAUIUL A& INTFArEMIESINE .......c.cviiiuiuiiiiiieit s 21
Monitor pentru dimenSiuna PICELUIIION .............ccvuriieiieieeisie ettt sttt

Produs
Control viteza tertd parte
Directie automata

Directie asistatd/automata nedisponibilé

FieldPilot [utilizdnd un SCM]........ccoooiiiiriiiee e
FieldPilot Pro/UniPilot Pro [utiliZANd Un SCM PrO] ......ccviiiiieeieee ettt 23
L 1[0 Lo 1/ TR 24
Corectie inclinare 24
NIVEIUT treNUILT NEAISPONIDIL............cveeererieeisiese ettt ettt 25
Corectie INCINare NEAISPONIDIIA...............c..cvu e er e 25

==

8 MANAGEMENTUL DATELOR 25
Datele lucrarii 26
Datele IUCIENTi NEAISPONIDIIE. .............cceeeeieieeeeise e e sttt sttt s b s s s s st s s as s s s s sassnsanasassnas 26
L L1 PP TSSOSO OO TP PE TP TP POTPPPPPON 26
AGMINISIIAIE ...ttt bbbk s bbbt bk h bbb bkt b bt b et b e n e 27
Rapoarte 28
Optiuni (mod lucrare) 29
Setdri masina 30
L 41 (Y SRR 30
AGMINMISTIAIE ...ttt b bbb bbbt bt b e Rtk £ £ £ b £k E bt e b et b et e bt e bbbt bt b e e bttt 31
COPIEIE PIOBIl MASING. ...... vttt bbbttt 31
Despre 32
Afisare 33
Cultural 33
Volum audio 34
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GNSS demo 34
REPOINIIE GNSS GEIMO......cuiitiiiiiciice ettt ettt ettt se ettt e st e et et ere st et et e st e s s et et ere st ensebessenas 35
Deblocare caracteristici 35
Incércare software 36
Suplimente 36
CAPITOLUL 5 - CONFIGURAREA RECEPTORULUI GNSS 38
Configurare receptor GNSS 38
TID GNSS L. 39
POTEGINSS .. bbbt h bbbt 39
Cerinte minime de configurare ale reCEPIOTUILI EXIEM...........cccuuuivrreriireirerissistiie sttt 40
Rata de date GINSS...........cociiccc et
Informatii Stare GINSS..........cooiice e
Informatii de stare GNSS pe ecranele de ghidare
CeriNfe GGA ...t
PrOGIAMATE ...ttt bbb b b E bbbt bRt b e £ e bt e b e s £ bt b e s £ b e e bt e b e Rt E e bbbt be bRt et nens
P RN et b bbb bbbt
PRIN @HEINALV ..ottt sttt bbbt
PRIN NAIISAL .......cooveeveevievieeviseeesetiees ettt
Afisare buton de reimprospatare POzZifie GNSS.............oiiiiiii s
Glosar GNSS
CAPITOLUL 6 - CONFIGURARE UNEALTA 45
Module de lesire Sectiuni Multiple 45
TIP UNEALTA 46
NUMETOArea SECHUNIION ..o 46
Tn linie dreapta 46
O SINGUIA SECLIUNE ... 46
SECHUNT MUILIPIE ... s 47
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SECHUNT MUIIPIE ... bbbttt eb e 49
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Esalonat 52
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LATIMEA DE ACOPERIRE SAU DE LUCRU 54
O SINGUIA SECLIUNE ...ttt bbbttt ettt 54
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AJUSTAREA DISTANTEI DECALARII UNELTEI PE LATERALA
Calcularea ajustarii deCalarii GNSS ...........ooiiiiie ettt et s te st e st et e nense e e 55
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Configurare 59
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INFORMATII IMPORTANTE PRIVIND SIGURANTA

Tnainte de a opera sistemul, trebuie s cititi toate instructiunile privitoare la operare si siguranta. Utilizarea in conditii de siguranta a masinii este
responsabilitatea operatorilor. Procedurile de siguranta trebuie afisate in apropiere de echipament si trebuie sa fie vizibile in mod clar si lizibile
de catre operator. Procedurile de siguranta trebuie s& fie conforme cu toate reglementarile societtii si cu cele de la nivel local, precum si cu
cerintele din fisele tehnice de siguranta ale produsului. Pentru asistentd, contactati un distribuitor local.

Definitiile simbolurilor ce reprezinta alerte privind siguranta:

PERICOL! Acest simbol este rezervat situatiilor extreme, in care vatdmarea personala grava sau decesul sunt iminente.

AVERTISMENT! Acest simbol indica o situatie periculoasa, care poate genera o vatdmare personala grava sau decesul.

ATENTIE! Acest simbol indicé o situatie periculoasa, care poate genera o vatdmare personald minora sau moderata.

olkl-=f>

NOTA: Acest simbol se refera la situatiile in care operatorul trebuie s& dea dovada de atentie sporita.

AVERTIZARI SI PRECAUTII GENERALE

PERICOL!

>

Cititi si urmati instructiunile. Daca, dupa citirea manualului, instructiunile sunt neclare, va rugdm sa contactati un
distribuitor local.

Nu [asati copiii in preajma echipamentului.
Nu utilizati masina daca va aflati sub influenta alcoolului sau a oricérei alte substante ilegale.

Unele sisteme includ un incélzitor cu ventilator. Nu acoperiti niciodata incalzitorul; in caz contrar, va exista un pericol grav
de incendiu!

AVERTISMENT! PERICOLE ELECTRICE/DE ELECTROCUTARE

Tnainte de a lucra la o anumitd component, asigurati-vd c4 toate sursele de alimentare cu electricitate au fost oprite si ca
nu pot fi pornite in mod accidental.

Deconectati cablurile de alimentare, Tnainte de a folosi un instrument de sudura cu arc pe echipament sau pe orice alt
obiect conectat la echipament.

Sistemele care includ variator de frecventa comporta un risc de soc electric, din cauza tensiunii reziduale. Nu este
permisé deschiderea echipamentului si nici deconectarea sistemului sau a oricaror conexiuni rapide, decat dupa 5 minute
de la intreruperea alimentarii cu electricitate.

Operati sistemul numai de la sursa de alimentare indicata in manual. Daca aveti incertitudini legate de sursa de
alimentare, adresati-va personalului de service calificat.

Nu folositi un aparat de curatat la presiune mare pentru a curata componentele electrice. Aceasta ar putea deteriora
componentele electrice i ar putea expune operatorul la risc de electrocutare.

Cablul de alimentare cu electricitate a echipamentului trebuie s& aiba un traseu adecvat si sa fie conectat corect la
echipament. Toate conexiunile trebuie sa indeplineasca cerintele specificate.
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AVERTISMENT! SISTEME HIDRAULICE SUB PRESIUNE
+ Purtati intotdeauna echipamente individuale de protectie (EIP) atunci cand efectuati lucrari la sistemele hidraulice.

+ Atunci cand efectuati lucrari asupra sistemului hidraulic, respectati instructiunile de ntretinere aprobate de producatorul masinii.

+ Opriti intotdeauna echipamentul cand derulati lucréri asupra sistemului hidraulic. Luati mésurile de precautie necesare
cand deschideti sistemele care au fost anterior sub presiune.

+ Atentie la faptul ca uleiul hidraulic poate fi extrem de fierbinte si sub presiune inalta.

AVERTISMENT! LUCRUL CU SUBSTANTE CHIMICE
+ Purtati intotdeauna EIP cand lucrati cu substante chimice.
+ Urmati intotdeauna instructiunile si etichetele de siguranta furnizate de producatorul sau furnizorul substantelor chimice.

+ Operatorul trebuie sa cunoasca toate informatiile privind natura si cantitatea materialului ce trebuie distribuit.

* RESPECTATI REGLEMENTARILE NATIONALE, JUDETENE SI LOCALE PRIVIND MANEVRAREA, UTILIZAREA SAU
ELIMINAREA SUBSTANTELOR CHIMICE UTILIZATE iN AGRICULTURA.

AVERTISMENT! SISTEM DE PULVERIZARE SUB PRESIUNE
+ Atunci cand utilizati un sistem de pulverizare sub presiune, este important sa cunoasteti masurile adecvate de siguranta.

Fluidele sub presiune pot penetra pielea si pot cauza vatamari personale grave.

* Presiunea sistemului nu trebuie sa depaseasca niciodata valoarea nominala cea mai redusa a oricareia dintre
componentele sistemului. Trebuie sa cunoasteti intotdeauna sistemul cu care operati, precum si capacitatile, presiunile
maxime si debitele tuturor componentelor sale.

+ Filtrele pot fi deschise numai dacé supapele manuale situate in fata si in spatele filtrului sunt in pozitie inchis&. Daca un
dispozitiv trebuie indepartat din sistemul de conducte, supapele manuale situate in fata si in spatele acestui dispozitiv
trebuie sa fie in pozitie inchisa. Daca este reinstalat, asigurati-va cé aceasta operatiune este realizata corect, ca
dispozitivul este aliniat corect si ca toate conexiunile sunt stranse.

+ Instalatiile de alimentare ale echipamentului trebuie sa indeplineasca toate reglementérile aplicabile la nivel de
societate si la nivel local si trebuie pozitionate si conectate in mod adecvat la echipament. Toate conexiunile trebuie sa
indeplineasca cerintele specificate

+ Se recomanda sa se dreneze si sd se purjeze traseul lichidelor, in cazul in care echipamentul nu va fi utilizat o perioada
mai indelungata.

AVERTISMENT! SIGURANTA DIRECTIEI AUTOMATE
+ Pentru a preveni vatamarea personala grava sau decesul cauzate de impactul cu masina sau de miscarea automata a

sistemului de directie, nu parasiti niciodata scaunul operatorului vehiculului in timp ce sistemul este cuplat.

+ Pentru a preveni vatamarea personala grava sau decesul cauzate de impactul cu masina sau de miscarea automata a
sistemului de directie, verificati ca in zona din jurul vehiculului s& nu existe persoane sau obstacole inainte de pornirea,
calibrarea, reglarea sau cuplarea sistemului.

+ Asigurati-va ca echipamentul este bine fixat de componentele adecvate.

+ Nu conduceti niciodata pe drumurile publice cu sistemul cuplat.

+ Echipamentul trebuie operat numai de catre persoanele calificate si instruite in mod adecvat. Acestea trebuie sa isi poatd
dovedi abilitatile de operare a echipamentului.

ATENTIE! SIGURANTA, INTRETINEREA S| DEPANAREA ECHIPAMENTULUI

+ Tnainte de a utiliza echipamentul, operatorul trebuie s& verifice daca echipamentul este in stare buna si dacé poate fi utilizat
in conditii de siguranta. n caz contrar, echipamentul nu poate fi utilizat.

+ Operatorul trebuie sa aiba in permanenta la indemana toate EIP necesare.

+ Verificati cu regularitate sistemul si componentele, pentru a detecta urmele de uzura si deteriorare. Daca este necesar,
realizati lucrari de inlocuire sau reparatie.

+ Numai expertii autorizati au permisiunea de a efectua lucrari de reparatie sau intretinere asupra instalatiei. Instructiunile de
intretinere si operare vor fi respectate si aplicate cu strictete.

+ Manualul complet al echipamentului trebuie s& se afle in permanenta la indeména operatorului sau a tehnicianului de intretinere.

98-05273-RO R9 n
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ATENTIE! SIGURANTA FASCICULULUI DE CABLURI SI A FURTUNULUI
+ Verificati cu regularitate toate fasciculele de cabluri si furtunurile, pentru a identifica eventualele semne de deteriorare sau

uzurd. Daca este necesar, realizati lucrari de Tnlocuire sau reparatie.

* Nu pozitionati fasciculele de cabluri si furtunurile indoite Tn unghi ascutit.
+ Nu fixati fasciculele de cabluri si furtunurile pe linii cu nivel ridicat de vibratii sau presiuni ridicate.
+ Nu fixati fasciculele de cabluri si furtunurile pe linii care transporta fluide fierbinti.

+ Protejati fasciculele de cabluri si furtunurile de obiecte ascutite, de reziduurile produse de echipament si de acumularea
de material.

+ Fasciculele de cabluri si furtunurile trebuie sa aiba o lungime suficientd pentru a avea o miscare liberé pe sectiunile care
se miscé Tn timpul operdrii. Asigurati-va ca furtunurile sau fasciculele de cabluri nu atrné sub echipament.

+ Lé&sati un spatiu liber suficient pentru fasciculele de cabluri si furtunuri, in raport cu zonele de operare a uneltei si a masinii.
+ Tn momentul curétarii echipamentului, nu spalati fasciculele de cabluri la presiune inalté.

. NOTA: INGRIJIREA ECRANULUI TACTIL

+ Tineti obiectele ascutite departe de dispozitivul cu ecran tactil. Atingerea ecranului cu un obiect ascutit poate genera
deteriorarea afisajului.

+ Nu folositi substante chimice agresive pentru a curata consola/afisajul. Modul corect de a curata o consola/un afisaj este
s& se utilizeze o carpa moale, umeda, sau o laveta antistatica, similar curtarii unui monitor de computer.

NOTA: PIESE DE SCHIMB RECOMANDATE

+ Sistemul a fost proiectat cu componente care functioneaza impreund pentru a oferi cea mai buna performanta a
sistemului. Atunci cand sistemul necesita piese de schimb, trebuie utilizate numai componente recomandate de TeeJet,
pentru a se mentine siguranta si operarea adecvata a sistemului.

n www.teejet.com
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CAPITOLUL 1 - INTRODUCERE

Matrix Pro GS permite gestionarea unor module multiple conectate plus cartografiere GNSS, Ghidare, FieldPilot®, BoomPilot®, Controlul vitezei
si colectarea datelor intr-o singura consola, utilizand tehnologia magistralei CAN. Aceasta inlocuieste mai multe console in cabing cu un singur
sistem robust.

imbunatatiri ale produsului disponibile

+ Directie automata FieldPilot® sau FieldPilot® Pro * Receptor GNSS extern sau imbunatatiri ale antenei

+ Directie asistatd UniPilot® sau UniPilot® Pro + Aplicatie de organizare suplimentara a datelor Fieldware® Link
+ Comanda automatd a sectiunii in rampa BoomPilot® + Kitinterfata senzor de presiune pentru monitorul pentru

* Modulul de inclinare a rotatiei dimensiunea picaturilor

+ Module de selectie video pentru pana la 8 camere + Control viteza terté parte

COMPONENTE ALE SISTEMULUI

Consola Matrix Pro 570GS

Matrix Pro 570GS este conceput pentru a furniza ani de functionare in conditii de operare obisnuite pentru agriculturd. O carcasa perfect
etansd, combinaté cu capace de cauciuc pentru toti conectorii, inseamna c& mediile obisnuite cu praf nu vor cauza probleme de functionare.
Desi stropirea ocazionala cu apé nu va deteriora unitatea, Matrix Pro 570GS nu este conceput pentru expunerea directa la ploaie. Aveti grija sa
nu operati Matrix Pro GS in conditii de umiditate.

Figura 1-1: Consola Matrix Pro 570GS fata si spate

Bara cu leduri incorporata

Butonul de pornire

Port USB cu capac de cauciuc

Ecran tactil luminos

Difuzor

Butonul de pornire

Suport RAM integrat
(este necesara montarea)

Conectarea antenei GPS

Port USB cu capac de cauciuc conectori

Brat de fixare RAM standard

“ Conectori integrati
(este necesara montarea) '

Conexiune digitala de viteza
Conexiune camera

Conexiune alimentare

98-05273-RO R9 n
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Consola Matrix Pro 840GS

Matrix Pro 840GS este conceput pentru a furniza ani de functionare in conditii de operare obisnuite pentru agricultura. O carcasa perfect
etansd, combinata cu capace de cauciuc pentru toti conectorii, inseamna ca mediile obisnuite cu praf nu vor cauza probleme de functionare.
Desi stropirea ocazionald cu apa nu va deteriora unitatea, Matrix Pro 840GS nu este conceput pentru expunerea directa la ploaie. Aveti grija sa

nu operati Matrix Pro GS in conditii de umiditate.

Figura 1-2: Consola Matrix Pro 840GS fatd si spate

Port USB / f

cu capac de cauciuc

Ecran tactil luminos
MATRIK PRl

Brat de fixare RAM G
standard
(este necesara montarea)

Suport RAM integrat
(este necesara montarea)

Capace din cauciuc
pentru conectori

Butoane

Pornire/oprire alimentare

Pornit — Ap&sati butonul de PORNIRE pentru a porni alimentarea
consolei. La pornire, Matrix Pro GS va incepe secventa sa de
demarare.

Oprit — Apasati si tineti pentru scurt timp apasat butonul de PORNIRE
pana cand ecranul de confirmare intra in modul de inchidere.

AVERTISMENT! Asteptati 10 secunde inainte de repornirea consolei.

Acasa (numai Matrix Pro 840GS)
Butonul Acasa m ofera o comanda rapida catre ecranul de
intdmpinare.

Sus/Jos (numai Matrix Pro 840GS)

Butoanele Sus/Jos & V' ajusteaza vederea din vehicul sau
perspectiva spre orizont de la vedere din vehicul la vedere aeriana
in vedere din vehicul si ghidare vedere teren.

Bara cu leduri incorporata
Butonul de pornire

Butonul Acasa

\ Butoane de apropiere/

depértare Difuzor

Conexiune semnal viteza
Conexiune camera

Conexiune alimentare

Informatii suplimentare
Toate modificarile sunt salvate automat.

Consola trebuie oprité si repornita atunci cand se ataseaza
echipamente la sistemul Matrix Pro GS.

Secventa de pornire

Dureaza aproximativ doua minute pentru ca consola sa fie alimentata.
Tn acest timp vor fi afisate o serie de ecrane, LED-urile se vor aprinde
si stinge, iar nivelul de luminozitate va fluctua. Odata finalizata
secventa de pornire, va aparea ecranul de intdmpinare.

Instalare recomandata a antenei

Antena GNSS trebuie montata cat mai departe in faté posibil,
deasupra cabinei, pe o suprafaté de metal de cel putin

10 cm x 10 cm.

n www.teejet.com
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Pornirea si deplasarea initiala cu directie Tastele filei de la baza
asistata/automata Tastele filei de la baza sunt disponibile intotdeauna pe ecran. Aceste
Este de preferat sa se porneasca sistemul doar atunci cand antena taste ofera acces la lucrari, optiuni de configurare si navigare.

GNSS vizualizeaza cerul fara obstructii si poate calcula pozitia. /l'l\ Ecran de intampinare/lucrare

Prima deplasare a vehiculului, dupa pornirea sistemului, trebuie sa fie

. NP }’:‘ Configurare sistem
intotdeauna in directia fnainte.

. . . . L - 7ay| Ghidare vedere din vehicul
Dacé nu se respecta recomandarile de mai sus si orientarea hartii de

pe ecran nu este corectd, conduceti masina in directia nainte, pe o EJ Ghidare vedere teren

distanta de cca. 150 m, la viteze mai mari decét urmatoarele, pentru @ Ghidare Realview sau Imagini de la camera
a-i permite sistemului SCM Pro sa restabileasca orientarea corecta a RealView pe tot ecranul

vehiculului:

NOTA: Optiunile de ghidare RealView sunt disponibile numai cu o

camerd instalata in sistem.
RTK 1,6 km/h Figura 1-3: Tastele filei de la baza
GNSS si SBAS autonome 3,6 km/h
PPP si flotare RTK 5,4 km/h

Camera RealView®

Camera RealView de la TeeJet Technologies permite afisarea de
imagini video pe ecranul Matrix Pro GS. Camera poate fi indreptata
in fata pentru a activa ghidarea RealView pentru video sau

poate fi pozitionata pentru a vedea alte aspecte operationale ale
echipamentului dumneavoastra. Camera este echipata cu un suport
RAM flexibil, parasolar integrat si furnizeaza iluminare in spectrul

infrarosu, permitand captarea de imagini video clare chiar si in conditii ﬁ Q[ T 1
de ntuneric. ,v

CONFIGURARI Lo S s .
Optiuni nedisponibile cand lucrarea este activa

Diagrama aflat in acest loc in versiunile anterioare de software a fost ~ Cand o lucrare este activa, unele optiuni de configurare nu sunt

mutata in anexa. disponibile: consultati ,Setérile meniului consolei Matrix Pro GS”
din acest manual.

UTILIZAREA ECRANULUI DE BAZA Figura 1-4: Exemple de optiuni nedisponibile

Matrix Pro GS poate fi utilizat ca un sistem simplu pentru lucrarea
curenta sau ca un sistem avansat pentru lucrari multiple. Indiferent
de modul in care se afla consola, functiile de baza ale ecranului sunt
aceleasi.

+ Filele de la baza si filele laterale acceseaza diferitele ecrane si
sub-ecrane

+ Avertismentele si pop-up-urile de informare informeaza
utilizatorul cu privire la activitétile consolei si la detaliile privind
functiile de configurare si ghidare

+ Optiunile de configurare pot fi configurate cu usurinté utilizand
meniurile verticale sau ecranele de introducere cu tastatura

Pentru a gasi rapid o caracteristica de configurare, consultati ,Setarile
de meniu ale consolei Matrix Pro GS” din acest manual.

98-05273-RO R9 n
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Culori ale ecranului consolei

Consola este disponibilé in sase scheme cromatice. De la tasta de

la baza Configurare sistem, apasati fila laterald CONSOLA . Si
introduceti optiunile pentru . Apasati sageata JOS 4‘ pentru a

accesa optiunile schemei cromatice pentru a selecta un mod de culoare.

Figura 1-5: Scheme cromatice

Colour scheme

LCD brightness

Night mode Disabled

Console->Display

Colour scheme

LCD brightness

Colour scheme

LCD brightness

Ninkt mada

Colour scheme Style 5
LCD brightness 50

Micht morde Nisahled

Console->Display

Colour scheme Style 6

LCD brightness 50

Night mode Disabled

Screenshot

Screen calibration Start

EIFIL )

Mod simplu sau avansat
Pentru a comuta intre modul simplu si modul avansat, consultati
capitolul de configurare la Date -> Optiuni.

Tn modul simplu, la un anumit moment dat va fi disponibild o singuré
lucrare. Pe ecranul de intdmpinare sunt afisate numai suprafata
delimitata si zonele de acoperire. Pentru salvare in Rapoarte este
disponibild numai lucrarea curenta. Nu este disponibila utilizarea cu
Fieldware Link.

Figura 1-6: Ecranul de intdmpinare in modul simplu

Tn modul avansat, in orice moment vor fi disponibile mai multe lucrari.
Numele clientului, denumirea fermei, cdmpului si lucrarii; zone
delimitate si de acoperire; durata de aplicare; si distanta de la lucrarea
selectata sunt afisate pe ecranul de intdmpinare. Toate profilurile
lucrrilor salvate pot fi exportate sub forma de fisier PDF, SHP sau
KML catre o unitate USB, utilizand Date -> Rapoarte.

Informatiile despre client, informatiile despre ferma, informatiile
despre teren si hartile de prescriptii pot fi introduse numai utilizand
Fieldware Link. O denumire a unei lucrari poate fi editata numai cu
utilizarea Fieldware Link.

Un utilizator poate duplica lucrari pentru reutilizarea delimitarilor, a
liniilor de ghidare, a datelor aplicate, a hartii de prescriptii si/sau a

poligoanelor, utilizédnd Fieldware Link sau Date -> Datele lucrarii ->
Administrare in consola.

Figura 1-7: Ecranul de intdmpinare in mod avansat

n www.teejet.com
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Avertismente si pop-up-uri de informare

Timp de aproximativ cinci (5) secunde se va afisa un avertisment sub
forma de pop-up sau o caseta cu informatii. Pentru a elimina caseta
de informare, atingeti ecranul in orice loc.

Figura 1-8: Exemplu de casetd text cu informatii

Informatii optiuni configurare

Apasati pictograma optiunii sau denumirea optiunii oricérui element
de meniu pentru a afisa definitia si intervalul de valori aferente
elementului respectiv. Pentru a elimina caseta de informare, apésati
ecranul in orice loc.

Figura 1-9: Exemplu de casetd text cu informatii

Selectii meniu derulant

Apésati sdgeata JOS ‘ pentru a accesa optiunile. Utilizati sagetile
SUS/JOS = = sau bara de glisare daca este necesara derularea
in lista extinsa. Selectati optiunea adecvata. Pentru a inchide lista fara
a selecta o optiune, atingeti ecranul oriunde, in afara meniului vertical.

INTRODUCERE

Figura 1-10: Exemplu de meniu derulant

Ecrane cu derulare

Unele ecrane contin mai multe informatii sau optiuni care sunt vizibile
in afara ecranului curent. Utilizati sdgetile SUS/JOS sau bara
de glisare pentru a accesa optiuni suplimentare sau informatii care nu
sunt vizibile in mod curent pe ecran.

Figura 1-11: Exemplu de ecran cu derulare

98-05273-RO R9 “
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Ecran cu tastatura virtuala Pagina urmatoare

Apasati pictograma MINITASTATURA E Utilizati minitastatura Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 pentru a configura
numerica pentru a introduce o valoare. optiuni suplimentare pentru elementul selectat.

Apasati pictograma ACCEPTARE @ pentru a salva setarile Figura 1-13: Exemplu de pagind urmatoare

sau pictograma ANULARE @ pentru a parasi minitastatura
fara salvare.

Figura 1-12: Exemplu de tastatura

Casete de selectare
Apasati CASETA DE SELECTARE v |/ | pentru a selecta sau
deselecta.

Figura 1-14: Exemple de casete de selectare

n www.teejet.com
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CAPITOLUL 2 - LUCRARI/ECRAN DE INTAMPINARE

Odats finalizata secventa de pornire si dupa ce consola receptioneaza  Mod avansat

GNSS, ecranul de intdmpinare va aparea impreund cu optiunea de Tn modul avansat, in orice moment vor fi disponibile mai multe lucrari.
incepere a unei lucrari noi sau de continuare a unei lucrari existente. Numele clientului, denumirea fermei, cdmpului si lucrarii; zone
delimitate si de acoperire; durata de aplicare; si distanta de la lucrarea
selectata sunt afisate pe ecranul de intdmpinare. Toate profilurile
lucrarilor salvate pot fi exportate sub forma de fisier PDF, SHP sau
KML catre o unitate USB, utilizand Date -> Rapoarte.

Configurarea pentru utilajul specific si componentele
acestuia trebuie finalizata inainte de inceperea unei
lucrari. Dupa ce o lucrare este activa, unele optiuni de configurare
nu mai pot fi modificate. Consultati ,Setarile meniului consolei Matrix
Pro GS” din anexa la acest manual. Informatiile despre client, informatiile despre ferma, informatiile
despre teren si hartile de prescriptii pot fi introduse numai utilizand
Fieldware Link. O denumire a unei lucrari poate fi editata numai cu
utilizarea Fieldware Link.

Pentru a comuta intre modul simplu si avansat, utilizati Date ->
Optiuni -> Mod lucrare in Configurare sistem.

Mod simplu Un utilizator poate duplica lucrari pentru reutilizarea delimitarilor,
Tn modul simplu, la un anumit moment dat va fi disponibilé o singura a liniilor de ghidare, a datelor aplicate, a hartii de prescriptii si/sau
lucrare. Pe ecranul de intdmpinare sunt afisate numai suprafata a poligoanelor, utilizand Fieldware Link sau Date -> Datele lucrarii ->

delimitata, zonele de acoperire si durata acoperirii. Pentru salvare in Administrare in consola.
Rapoarte este disponibila numai lucrarea curenta. Nu este disponibila
utilizarea cu Fieldware Link.

Figura 2-2: Ecranul de intdmpinare in mod avansat

Figura 2-1: Ecranul de intdmpinare in modul simplu

98-05273-RO R9
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MOD SIMPLU

Odata finalizata secventa de pornire, ecranul de intdmpinare va
aparea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

Consola trebuie sa aiba GNSS inainte de inceperea sau continuarea
unei lucrari.

Lucrare noua
Initierea unei lucrari noi va sterge datele lucrarii anterioare.

Pentru a initia 0 noud lucrare:

1. Din ecranul de intampinare 42", apasati Lucrare nous |
Consola va trece la vederea din vehicul.

Continuare lucrare
Pentru a continua lucrarea existenta:

1. Pe ecranul de intdmpinare /ﬂ\ apésati .

Consola va trece la vederea din vehicul si va incepe prezentarea de
informatii de navigare.

Daca o lucrare selectata se afla intr-un fus orar UTM diferit de fusul
UTM curent sau adiacent, va fi dezactivata.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati Anexa fus orar UTM.

inchidere lucrare
Pentru a inchide o lucrare:

1. Pe ecranul de intdmpinare e apasati [LENEEENIEETE.

Pentru a crea un raport al unei lucrari la inchiderea unei lucrari:
1. Introduceti o unitate USB in portul USB al consolei.

2. Pe ecranul de intdmpinare /ﬂ\ apésati .
3. Selectati:
» Da — pentru a crea un raport al ultimei lucrari
» Nu — pentru a reveni la ecranul de intmpinare fara salvare

MOD AVANSAT

Odata finalizatd secventa de pornire, ecranul de intdmpinare va
apéarea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

Consola trebuie sa aiba GNSS inainte de inceperea sau continuarea
unei lucrari.

Lucrare noua
Initierea unei lucrari noi va sterge datele lucrérii anterioare.

Pentru a initia 0 noua lucrare:

1. Din ecranul de intdmpinare /m\ apasati .
2. Apésati:
» Da - pentru a genera automat un nume

» Nu - pentru a introduce un nume utilizand tastatura de
pe ecran

Informatiile despre client, informatiile despre ferma, informatiile
despre teren sunt introduse numai utilizand Fieldware Link.

Consola va trece la vederea din vehicul.

Incepere lucrare

Matrix Pro GS este programat cu un instrument de detectie pe teren
pentru a asista utilizatorul in detectarea lucrarii celei mai apropiate de
locatia vehiculului. Cand se receptioneazé GNSS, lista de selectare
a lucrrilor va fi actualizat o daté la zece secunde. In timpul acestei
actualizari, lista lucrarilor este sortata in functie de distanta, iar cele
mai apropiate doud lucrari sunt afisate la inceputul listei. Lucrarile
ramase sunt enumerate sub acestea.

Pentru a continua lucrarea existenta: |
1. Pe ecranul de intdmpinare /ﬂ\ apésati sdgeata JOS ]’ pentru a
accesa lista lucrarilor salvate in consola.

2. Selectati numele lucrérii care trebuie inceputé/continuata.

5. piay [T

Consola va trece la vederea din vehicul si va incepe prezentarea de
informatii de navigare.

Distanta
Dacé o lucrare selectatd se afla intr-un fus orar UTM diferit de fusul
orar UTM curent sau adiacent, se va afisa ,Zona fara semnal” langa

distanta si va fi dezactivata.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati Anexa fus orar UTM.

Daca o lucrare selectatd nu are informatii inregistrate, distanta va
afisa ,Fara date”.

inchidere lucrare
Pentru a inchide o lucrare:

1. Pe ecranul de intdmpinare /ﬂ\, EIEEED Inchidere lucrare |

Pentru a crea un raport al unei lucrari la inchiderea unei lucrari:
1. Introduceti o unitate USB n portul USB al consolei.

2. Pe ecranul de intdmpinare /m\ apasat .
3. Selectati:
» Da — pentru a crea un raport al ultimei lucrari
» Nu — pentru a reveni la ecranul de intAmpinare fara salvare
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CAPITOLUL 3 -VEDERE VIDEO PE ECRAN COMPLET

Vederea video pe ecran complet RealView permite afisarea de transmisii de intrare video in timp real. Vizualizare transmisie(i) video si
configurare camere video fara disponibilitate GNSS. Optiunile pentru Ghidare RealView nu sunt disponibile in acest ecran.
» O singura camera — la consola este atasata direct o singura camera
» Modul selectare video — daca in sistem este instalat un Modul de selectare video (VSM), sunt disponibile doua (2) optiuni video:
+ Vedere cu o0 singura camera — poate fi selectata una din maximum opt intrari de camera pentru a schimba vederea vide de intrare.

+ Vedere camera impartita — poate fi selectat unul dintre cele doud seturi de intrari de la patru camere video (A/B/C/D sau E/F/G/H)
pentru a imparti ecranul in patru transmisii video distincte.

Pentru a ajusta vederea camerei [invers, cu partea de sus in jos], utilizati Configurare setare -> Configurare -> Video.

Pentru a intra in modul video pe ecran complet:

1. Apésati fila de la bazd VEDERE VIDEO PE ECRAN COMPLET A CAMEREI REALVIEW
Apasati fila OPTIUNI REALVIEW @
Selectati dintre:

» Vizualizare cu o singura camera @ [numai VSM] — poate fi selectata una (1) din maximum opt (8) intrari de camera pentru a schimba
vederea video de intrare

pentru a afisa optiunile RealView.

» Vedere camerd impartita & & [numai VSM] - poate fi selectat unul (1) dintre cele doua (2) seturi de intréri de la patru (4) camere video

(A/BICID sau E/F/G/H) pentru a imparti ecranul in patru transmisii video distincte
» Captura imagine camera RealView a - salveaza o fotografie statica a imaginii curente de pe ecran pe o unitate USB
Figura 3-1: Vedere video pe ecran complet RealView

98-05273-RO R9 n
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Instantaneu camera Figura 3-3: Selectare o singura camera cu VSM

a Instantaneul realizat cu camera RealView salveaza o fotografie
statica a imaginii curente de pe ecran, pe o unitate USB.

JYIDNAOYLNI

1. Introduceti unitatea USB.
2. Apasati fila de la baza VEDERE VIDEO PE ECRAN COMPLET A
CAMEREI REALVIEW .

3. Apésati fila OPTIUNI REALVIEW ﬂ pentru a afisa optiunile
RealView.

4. Apasati pictograma INSTANTANEU CAMERA @8
Figura 3-2: Imagini de la camera RealView pe tot ecranul
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—  Optiuni camera VSM
Q gg Daca in sistem este instalat un modul de selectare
e " video (VSM), sunt disponibile doua (2) optiuni video:
% 1. Apésati fila de la bazd VEDERE VIDEO PE ECRAN COMPLET A

CAMEREI REALVIEW .
Apasati fila OPTIUNI REALVIEW &
RealView.

|1
)

pentru a afisa optiunile

w

Selectati dintre:

» Vizualizare o singura camera Q — poate fi selectata una (1)
din maximum (8) intrari de camera pentru a schimba vederea
video de intrare.

YZ3LIATOYLINOD

» Vedere camerd impartita § & - poate fi selectat unul (1)
dintre cele doua (2) seturi de intrari de la patru (4) camere
video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a impérti ecranul in patru
transmisii video distincte.

YXANY
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CAPITOLUL 4 - CONFIGURARE SISTEM

Configurarea sistemului este utilizata pentru a configura consola, masina si uneltele sale. Patru optiuni de acces in file laterale pentru
Configurare masina/unealtd, Managementul datelor, Setari consola si Instrumente.

PREZENTARE GENERALA

A
Patru optiuni de acces in file laterale pentru: { = Managementul datelor
}’3 Configurare + Datele lucrarii (transfer, administrare)
+ Unealta (configurare unealta in linie dreapta, imprastietor sau * Rapoarte
esalonat; informatii privind selectarea duzei, inclusiv monitorul + Optiuni (mod lucrare)

pentru dimensiunea picaturii, configurare marsarier) + Setarile masinii (transfer, administrare)

Cartografiere si ghidare (zona de cartografiat, bara cu leduri, bara . Setari consol

cu leduri externa)

Configurare receptor GNSS * Despre (informaiisistem)

Configurare video ale
. . . + Cultural
Senzori (Senzor de presiune Modul Intrare/lesire (IOM))
! + Volum audio

Configurare produs
Configurare sistem de control viteza terta parte * GNSS demo

. « + Deblocare caracteristici
Directie automata
<«FieldPilot (Configurare supapa, Setari directie, Test supapa, i Instrumente

Diagnostic supapd, Senzor volan, Senzor unghi de directie) + Incércare software
<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (Administrare vehicul, Calibrari, + Suplimente (calculator, convertor unitati)

Ajustéri, Selectare valori QI, Mod transport, Mod service)
Corectie inclinare

Figura 4-1: Optiuni de configurare

File laterale
Apasati pe fila laterald Configurare
Fila laterald Managementul datelor
Fila laterala Setari consola

Fila laterald Instrumente

' Fila din partea de jos Configurare sistem

98-05273-RO R9 n
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N\, CONFIGURARE

Configurarea este utilizata pentru a configura componentele sistemului inclusiv uneltele, liniile de ghidare, sistemul de directie, monitoarele
si senzorii.

NOTA: Disponibilitatea caracteristicilor va varia in functie de dispozitivele disponibile si deblocate in sistemul Matrix Pro GS.

1.
2.

Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .
Apasati fla laterala CONFIGURARE @9
Selectati dintre:

» Unealta - utilizata pentru a configura (dupa caz), tipul utilajului,
inaltimea antenei GNSS, tipul uneltei, dispunerea simetrica
a uneltei, module de iesire pentru sectiune, numarul de
sectiuni al uneltei, 1&timea aplicarii/acoperirii, monitorul pentru
dimensiunea picaturii, selectia duzei, spatierea duzei, modul de
pornire BoomPilot, modulul de detectare a marsarierului

o in modul in linie dreapté — directia/distanta decalrii uneltei
in lateral/in linie, procentul de suprapunere, pornire/oprire
temporizare unealta

o in modul imprastietor:
TeeJet — distanta de la antend la discuri, distanta/directia
decalarii uneltei in lateral, procentul de suprapunere, timpi de
pornire/oprire a intarzierii, distanta decalarii de imprastiere,
distantele decalérii sectiunii, lungimile sectiunii
OEM - distanta de la antena la discuri, distanta/directia
decalrii uneltei in lateral, distanta de pornire/oprire,
distantele decalarii pornirii/opririi sectiunii

o In modul esalonat - directia/distanta decaldrii in linie/in lateral
la sectiunea 1, procentul de suprapunere, pornire/oprire
temporizare, decalarile sectiunii

» Optiunile de cartografiere si ghidare — utilizate pentru a
configura cartografierea zonei, l&timea de ghidare si eroarea de
deviere afisata pe bara cu leduri

» Configurare receptor GNSS - utilizata pentru a configura tipul
de GNSS, portul, rata de date si PRN, precum si pentru a
vizualiza informatiile de stare pentru GNSS
» Video - utilizat pentru a activa/dezactiva activarea automata a
camerei in marsarier si pentru a configura setarile camerei
P Senzori - utilizati pentru a stabili configurarile senzorului de
presiune
» Produs — utilizat la configurarea denumirii produsului si a
corespondentei culorilor pentru limitele de viteza maxima/
minima cu cele de pe afisaj.
P Setari control viteza terté parte — utilizate pentru a configura
interfata hardware si modul de comunicare.
» Directie automata — folositd pentru a activa/dezactiva si a
calibra directia asistata/automata
o FieldPilot — utilizat pentru a stabili setarile de configurare a
supapei, setarile directiei, setarile senzorului pentru volan si
ale unghiului de directie si pentru a efectua teste ale supapei
sau diagnostice ale supapei

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro — utilizat pentru administrarea
setarilor vehiculului, pentru calibrarea senzorilor, pentru
selectarea valorilor Ql, precum si pentru stabilirea modului
transport si @ modului service

» Corectia inclindrii — utilizatd pentru a activa/dezactiva si calibra
functia de corectie a inclinarii si pentru a imbunétati aplicarea
pe terenuri deluroase sau in panta

Figura 4-2: Optiuni de confiqurare
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Unealta Figura 4-4: Tip unealta — imprastietor

Configurarea uneltei se utilizeaza pentru a stabili diferite setari
asociate cu modul in linie dreapta, modul imprastietor sau modul
esalonat. Setdrile disponibile vor varia in functie de echipamentul
specific prezent in sistem.

Aceasta sectiune include optiuni de configurare pentru aceste
configurari ale uneltei:
» O singura sectiune
P Sectiuni multiple cu modul Sectiune pilot sau modul Functie de
comutare

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati capitolul Unealté din
acest manual.

Figura 4-5: Tip unealtd — esalonat

Tip unealta
Tip unealta selecteaza tipul modelului de aplicare care reprezinta cel
mai indeaproape sistemul dumneavoastra.

o in modul in linie dreapté — sectiunile rampei nu au nicio lungime
si se afla pe o linie, la o distanta fixa faté de antend

o in modul Impréstietor — este creat o linie virtual3, aliniata la
discurile de distributie, fata de care sectiunea sau sectiunile de
aplicare pot varia in lungime si pot fi la distante diferite de linie
(disponibilitatea depinde de echipamentul specific din sistem)

w
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o In modul Esalonat - este creata o linie virtual3, aliniaté la
Sectiunea 1, fata de care sectiunea sau sectiunile de aplicare
nu au nicio lungime si se pot afla la distante diferite de linie
(disponibilitatea depinde de echipamentul specific din sistem) Configurare o singura sectiune

NOTA: Pentru mai multe informati, consultati capitolul , Tip unealts” ~ Opfiunea Configurare o singura secfiune este utilizata atunci cand
din acest manual. in sistem nu existd un SmartCable, un modul sectiune pilot (SDM)

. o 3 sau un modul functie de comutare (SFM) (adica nu este prezenté
Figura 4-3: Tip unealtd ~ in linie dreapta comanda sectiunii). intreaga rampa sau suprafata de livrare este
consideraté a reprezenta o singura sectiune.

1. Apésati fila laterals CONFIGURARE (2.

2. Apasat [l
3. Selectati dintre:

P Tip masina [cand este disponibil] - utilizat pentru a selecta
tipul de masina care reprezinté cel mai indeaproape masina
dumneavoastra

» inaltime antena GNSS [cand este disponibila] - utilizata pentru
a masura fnaltimea antenei de la sol

P Tip unealtd — utilizat pentru a selecta dispunerea sectiunilor
pentru zona produsului aplicat

P Latime de lucru [Tip unealta imprastietor] — utilizatd pentru a
introduce latimea totala a uneltei

P L&timea de acoperire [Tip unealta in linie dreapta] — utilizata
pentru a introduce latimea totala a uneltei

» Monitor pentru dimensiunea picaturilor [cand este disponibil] -
utilizat pentru a activa monitorizarea dimensiunii picaturii pentru
pana la cinci duze preselectate pentru pulverizator

P Selectarea duzei [cand este disponibild] — utilizata pentru a
selecta tipul de duz& pentru pulverizator (serie si capacitate)
pentru determinarea informatiilor privind dimensiunea picaturii

98-05273-RO R9 n
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» Alerta aplicare — utilizata pentru a stabili o alerta pentru a
semnaliza intrarea sau iesirea dintr-o suprafaté acoperita

» Pictograma BoomPailot — utilizata pentru a activa pictograma de
pe ecranul de ghidare pentru controlul manual al reflectarii pe
ecran a aplicarii

4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 pentru a configura
optiuni specifice pentru unealtd. Consultati capitolul Unealtd
pentru detalii.

5. Apasati sdgeata REVENIRE <3 sau fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal Configurare.

Figura 4-6: Unealtd — Confiqurare o sinqura sectiune

Sectiuni multiple cu Configurare SDM/SFM

Sectiuni multiple cu configurare SDM/SFM este utilizata atunci cand
in sistem este prezent un modul sectiune pilot (SDM) sau un modul
functie de comutare (SFM). Suprafata de rampa sau de livrare poate
include pana la 30 de sectiuni de latime si (in modul imprastietor)
lungime variabila. Optiunile suplimentare disponibile cu un SDM includ
suprapunerea aplicarii, intarzierea aplicarii si mod esalonat.

1. Apésati fila lateralda CONFIGURARE .

2. Apasati [IEEI.

3. Selectati dintre:

» Tip masina [cand este disponibil] - utilizat pentru a selecta
tipul de masina care reprezinta cel mai indeaproape masina
dumneavoastra

» inaltime antena GNSS [cand este disponibila] - utilizats pentru
a masura fnaltimea antenei de la sol

» Tip unealta — utilizat pentru a selecta dispunerea sectiunilor
pentru zona produsului aplicat

» Unealté simetrica — utilizata pentru a stabili daca sectiunile

sunt pereche si prin urmare au aceleasi valori pentru latime,
decalare si lungime.

» Module iesire sectiuni multiple — utilizata pentru a activa utilizarea
de module de iesire pentru sectiuni multiple pe magistrala CAN

» Numar de sectiuni unealtd — utilizat pentru a selecta numarul
de sectiuni ale uneltei

» Latime de acoperire [Tip unealta in linie dreapta sau esalonat] —
utilizaté pentru a introduce latimea totala a tuturor sectiunilor
uneltei

» Latime de lucru [Tip unealtd imprastietor] — utilizata pentru
aintroduce latimea totala a uneltei

» Monitor pentru dimensiunea picaturilor [cand este disponibil] -
utilizat pentru a activa monitorizarea dimensiunii picaturii pentru
pana la cinci duze preselectate pentru pulverizator

» Selectare duza [Tip unealta in linie dreapté sau esalonat] -
utilizata pentru a selecta tipul de duza pentru pulverizator

» Modul de pornire BoomPilot [daca este disponibil] - folosit
pentru a stabili modul in care porneste lucrarea.

o Automat — controlul automat al sectiunii este activat si
activarea sectiunii si/sau cartografierea pe ecran vor fi
controlate de GNSS si de viteza

o Oprit — controlul automat al sectiunii este dezactivat, insa
activarea sectiunii si/sau cartografierea pe ecran pot fi
activate manual, folosindu-se o cutie de distributie sau
pictograma BoomPilot din optiunile de navigare si ghidare
de pe ecranele de ghidare

. Apasati sdgeata PAGINA URMATOARE » pentru a configura

optiuni specifice pentru unealtd. Consultati capitolul Unealtd
pentru detalii.

Apéasati sdgeata REVENIRE <:3 sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal Configurare.

Figura 4-7: Unealta — Sectiuni multiple cu configurare SDM sau SFM
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Monitor pentru dimensiunea picaturilor

Atunci cand sistemul include un Kit de interfata pentru senzor de
presiune (PSIK), monitorul pentru dimensiunea picaturilor poate
fi activat/dezactivat. Apoi DSM (Monitorul pentru dimensiunea
picaturilor) devine disponibil pe ecranele de operare.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,Monitor pentru
dimensiunea picaturilor” din capitolul Unealta din acest
manual.

Apasati fila laterala CONFIGURARE (.

1.

2. Apasat [l

3. Selectati daca monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat. (Dacé activati, cititi de asemenea
informatiile afisate si apasati .)

4. Apasati sageata REVENIRE <b sau fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.

Figura 4-8: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

Al110015

Selectarea duzei
Selectarea duzei activeaza pana la cinci (5) duze care pot fi
configurate pentru accesare rapida si duza curenta ce va fi selectata.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,Selectare duzé” din

L N =

capitolul Unealta din acest manual.
Apasati fla laterala CONFIGURARE 5.

Apasati m

Apésati sdgeata PAGINA URMATOARE de selectare a duzei 9

Selectati dintre:

» Presetare duza 1-5 — selecteaza pana la cinci (5) duze pentru
accesare rapida si selecteaza duza curenta pentru stabilirea
informatiilor privind dimensiunea picaturii

» Duza curenta — afiseaza duza curentd

Apasati sageata REVENIRE ) sau fila laterald

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.

Figura 4-9: Selectarea duzei

Al110015

Al110015

AI110015
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Optiuni de detectare mers in marsarier Cartografiere si ghidare (bara cu leduri)
Optiunile de detectare a marsarierului sunt utilizate atunci cand se Optiunile de cartografiere si ghidare sunt utilizate pentru a configura
adauga un modul de detectare a marsarierului sau un SCM Pro cartografierea zonei, latimea de ghidare si eroarea de deviere afisata
(modul de control al direct,iei pentru unitatea FieldPilot Pro/UniPilot pe bara cu leduri. Se poate folosi un modul cu bara cu leduri externa
Pro) la orice configuratie. Aceasta permite cartografierea si controlul (ELM) pentru a oferi informatii suplimentare despre ghidare.

aplicarii si ghidarea pe ecran in timpul cursei in marsarier. L. ) L . s
P #0 P P ’ NOTA: In versiunea anterioara de software, aceastd caracteristica

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,Modul de detectare era numitd ,Bar cu leduri”,

a marsarierului” din capitolul Unealta din acest manual. o Cartografiers si ghidare [doar consols] - utiizata pentru

. Apasati fila laterala CONFIGURARE - a configura cartografierea zonei, ltimea de ghidare si
2. Apasati m sensibilitatea ghidarii/eroarea de deviere afisaté pe ecranul
Selectati: cu bara de ghidare
» Permite BoomPilot in marsarier [cand este disponibila] - o Cartografiere si ghidare [utilizand o bara cu leduri externa] -
utilizatd pentru a activa functia BoomPilot in timpul deplasarii utilizata pentru a configura un modul cu baré externa cu leduri
in marsarier (ELM) ce ofera informatii suplimentare de ghidare.
» intarziere semnal marsarier - utilizata pentru a configura Figura 4-11: Cartografiere $i ghidare

intarzierea cand se trece de la directia inainte la marsarier
sau de la marsarier la directia inainte, dup care pictograma
vehiculului pe ecranul de navigare isi va modifica directia
4. Apasati sageata REVENIRE <“3 sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.
Figura 4-10: Optiuni de detectare mers in marsarier
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Cartografiere si ghidare [doar consola]
1. Apasati fila laterala CONFIGURARE .

YRR VERELN Cartografiere si ghidare
3. Selectati:

— » Zona de cartografiere — stabileste pozitia zonei in care se va
AI110015 cartografia delimitarea sau poligonul.

e Zona implicita — la crearea unei delimitari externe sau a unui
poligon, linia de delimitare se va afla in exteriorul sectiunii
active din extremitatea externa. La crearea unei delimitari
la interior, linia se va afla in interiorul sectiunii active din
extremitatea interioara. Daca nu este activa nicio sectiune,
delimitarea va fi marcata la capatul sectiunii din extremitatea
exterioara.

o Intrare utilizator — decalérile in linie si laterale pentru
distantele si directile antenei GNSS pot fi specificate
de catre utilizator. Pot fi create pana la cinci (5) intrari de
utilizator. Pentru detalii consultati ,Zona de cartografiere
specificata de utilizator”.
» Latime de ghidare — utilizata pentru a configura distanta dintre
liniile de ghidare
» Luminozitate LED-uri — utilizata pentru a ajusta luminozitatea
LED-urilor
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» Mod afisare — utilizat pentru a determina daca bara cu leduri
reprezinta brazda sau vehiculul

20

o Daca este setat pe ,brazda”, LED-urile reprezinta linia de
ghidare si LED-ul in miscare reprezinta vehiculul

o Daca este setat pe ,vehicul”, LED-ul din centru reprezinta
pozitia vehiculului si LED-ul in miscare reprezinta linia de
ghidare

P Distanta intre LED-uri — utilizata pentru a seta distanta de
la linia de ghidare sau vehiculul reprezentat de fiecare LED
iluminat

4. Apasati sageata REVENIRE <3 sau fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal Configurare.

Figura 4-12: Cartografiere si ghidare

Cartografierea si ghidarea utilizind o bara cu
leduri externa

La utilizarea unei bare cu leduri externe sunt disponibile optiuni de
configurare suplimentare.

1. Apésati fila laterals CONFIGURARE (2.

YA ELEN Cartografiere si ghidare

3. Selectati dintre:

P Zona de cartografiere — stabileste pozitia zonei in care se va
cartografia delimitarea sau poligonul.

e Zona implicita — la crearea unei delimitari externe sau a unui
poligon, linia de delimitare se va afla in exteriorul sectiunii
active din extremitatea externa. La crearea unei delimitari
la interior, linia se va afla in interiorul sectiunii active din
extremitatea interioara. Daca nu este activa nicio sectiune,
delimitarea va fi marcata la capatul sectiunii din extremitatea
exterioara.

o Intrare utilizator — decalérile n linie i laterale pentru
distantele si directiile antenei GNSS pot fi specificate de

catre utilizator. Pot fi create pana la cinci (5) intrari utilizator.
Pentru detalii consultati ,Zona de cartografiere specificata de
utilizator”.

P Latime de ghidare — utilizata pentru a configura distanta dintre
liniile de ghidare

» Luminozitate LED-uri — utilizata pentru a ajusta luminozitatea
LED-urilor de pe consola

» Mod afisare — atunci c&nd bara cu leduri externd este

L,activatd”, determina daca barele cu leduri reprezinta brazda
sau vehiculul

o Daca este setat pe ,brazdad”, LED-urile reprezinta linia de
ghidare si LED-ul in miscare reprezinta vehiculul

o Daca este setat pe ,vehicul’, LED-ul din centru reprezinta
pozitia vehiculului si LED-ul in miscare reprezinta linia de
ghidare

» Distanta intre LED-uri -

o Atunci cand bara cu leduri externa este ,activatd”, stabileste
distanta fata de linia de ghidare sau de vehiculul reprezentat
de fiecare LED aprins

o Atunci cand bara cu leduri externa este ,dezactivata”,
stabileste distanta din jurul liniei de ghidare care este
perceputa ca eroare zero

P Bara cu leduri externa — activati/dezactivati utilizarea barei cu
leduri externe

Cu modulul de bara cu leduri externa (ELM) activat, selectati

dintre:

» Luminozitatea LED-urilor barei cu leduri externe — ajusteaza
luminozitatea LED-urilor barei cu leduri externe

» Luminozitatea textului barei cu leduri externe — ajusteaza
luminozitatea textului barei cu leduri externe

P Deviere externa — activeaza/dezactiveaza afisarea de informatii
privind eroarea de deviere pe bara cu leduri externa

» Numarul extern al brazdei - activeaza/dezactiveaza afisarea
numarului brazdei pe bara cu leduri externa

P Viteza externd — activeaza/dezactiveaza afisarea vitezei pe
bara cu leduri externa

P Rata externa efectiva [disponibilé cu control viteza tertd parte] —
activeaza/dezactiveaza afisarea informatiilor privind rata
efectiva pe bara cu leduri externa

P Rata externa vizata [disponibila cu control viteza terta parte] —
activeaza/dezactiveaza afisarea informatiilor privind rata vizata
pe bara cu leduri externa.

P Produsul extern aplicat [disponibil cu control viteza terté parte] -
activeaza/dezactiveaz afisarea informatiilor despre produsul
aplicat pe bara cu leduri externa

Apésati sageata REVENIRE 9 sau fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal

Configurare.
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Figura 4-13: Cartografierea si ghidarea cu bara cu leduri externad

Zona de cartografiere introdusa de utilizator
Zona de cartografiere stabileste zona in care se vor efectua
cartografierea delimitdrii i a poligonului.

1. Apésatifila laterala CONFIGURARE (g9,

3. Selectati zona introdusa de utilizator din meniul derulant cu
optiuni pentru zonele de cartografiere.

4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE din ecranul ZONE DE
CARTOGRAFIERE 9 pentru a configura optiuni specifice
selectate pentru GNSS.

5. Selectati:

» Denumire zona — utilizat pentru a introduce numele zonei de
cartografiere pentru intrarea curenta

» Directia decalrii in linie fata de zona de cartografiere -
utilizata pentru a selecta daca zona de cartografiere este
localizata in fata sau in spatele antenei GNSS in timp ce
vehiculul se deplaseaza in directia inainte

» Distanta decalérii in linie fata de zona de cartografiere —
utilizatd pentru a defini distanta in linie de la antena GNSS
la zona de cartografiere

» Directia decalarii in lateral faté de zona de cartografiere -
utilizata pentru a selecta directia laterala de la linia de centru
a utilajului la zona de cartografiere, stand cu fata spre directia
inainte a utilajului

» Distanta decalérii in lateral fatd de zona de cartografiere —
utilizata pentru a selecta directia laterala de la linia de centru
a utilajului la zona de cartografiere
6. Apasati sdgeata REVENIRE <") pentru a reveni la ecranul
Cartografiere si ghidare sau fila lateralda CONFIGURARE
pentru a reveni la ecranul principal de configurare.

Figura 4-14: Zona de cartografiere introdusd de utilizator
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Configurare receptor GNSS Figura 4-15: Optiuni de configurare receptor GNSS
Configurarea receptorului GNSS este utilizata pentru a configura tipul
GNSS, portul GNSS, rata de date GNSS si PRN, precum si pentru a
vizualiza informatiile de stare pentru GNSS.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati capitolul Configurare
receptor GNSS din acest manual.

Aceste setari sunt necesare pentru directia asistatd/automats,
operarea senzorului de inclinare si functionalitatea de control
al vitezei, precum si operarea adecvatd a uneltei.

1. Apésati fila laterals CONFIGURARE (2.

PARAVEEEN] Configurare receptor GNSS |

3. Selectati dintre:

» Tip GNSS - seteaza acceptarea transmisiilor sursa GNSS:
GPS, GLONASS, SBAS (cu sau fara solicitarea DGPS)

P Port GNSS - seteaza portul de comunicatie GNSS, fie pe
intern, fie pe extern

» Rata de date GMSS - configureaza rata de transfer a portului
GNSS si frecventa mesajelor NMEA disponibile la portul
consolei RS232.

P Informatii de stare GNSS - afiseaza informatiile de stare
actuale pentru GNSS

» Programare — aceasta caracteristica ar trebui utilizatd doar de
tehnicienii de asistentd de la TeeJet

» PRN - selecteaza primele doua PRN SBAS pentru a furniza PRN neafisat
date de corectie pentru SBAS. Setati pe m pentru y
selectia automatéd a PRN.

» PRN alternativ — atunci cand PRN nu este automat, permite Video
selectarea unui PRN SBAS secundar pentru a furniza date de Configurarea video este utilizata pentru a activa/dezactiva activarea
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Optiunile PRN sunt disponibile numai cu tipul SBAS GNSS selectat.

corectie automata a camerei in marsarier si pentru a configura o singura
P Afisare buton de reimprospatare a pozitiei GNSS - stabileste camera conectata direct sau camere individuale, Tn timpul utilizarii unui
daca butonul de reimprospatare a pozitiei GNSS este modul de selectare video (VSM) cu opt (8) canale sau cu patru (4)
disponibil pe ecranele de ghidare. canale. Pot fi configurate pana la 8 camere dacé este instalat un VSM.
4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE =) pentru a configura 1. Apasatifila laterala CONFIGURARE .
optiuni specifice selectate pentru GNSS. 2. Apasali .

5. Apasati sdgeata REVENIRE <;3 sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.

Selectati dintre:

» Camera in marsarier — dupd instalarea unui dispozitiv de
detectare a marsarierului, activati pentru a comuta automat
la semnalul video de la camera Real View sau la ghidare
RealView, cand vehiculul se deplaseaza in marsarier. Cand se
detecteaza o deplasare catre inainte, se va reveni la ecranul/
modul de vizualizare precedent. Daca se detecteaza un VSM,
camera in marsarier va fi in pozitia A.

» Setari camera — utilizat pentru a seta 0 camera unica conectata
direct sau camere individuale (daca se detecteaza un VSM)
pentru vizualizare normala, vizualizare in spate, vizualizare cu
partea de sus in jos sau o combinatie de doua dintre cele trei
optiuni de vizualizare.

- Mar$arier—08A
— Cu partea de sus in jos — vBC

~ Pentru vedere video normala AB C deselectati toate

casetele selectate.
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4. Apasati sigeata REVENIRE ) sau fila lateral Senzori
CONFIGURARE [ pentru a reveni la ecranul principal Atunci cand in sistem exista un kit interfata senzor de presiune (adica
Configurare. un modul de intrare/iesire (IOM)), vor fi disponibile optiuni de instalare

si configurare a senzorului.
1. Apésatifila laterala CONFIGURARE [,

2. Apasati g

Figura 4-17: Senzori

Fiqura 4-16: Optiuni VSM video cu 4 canale
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Kitul de interfatd pentru senzorul de presiune este recunoscut pe
ecranul Despre al consolei ca modul intrare/iesire (IOM).

Figura 4-18: Modul intrare/iesire

Configurare video nedisponibild
Daca nu este conectata o camera sau un VSM, nu vor fi disponibile
optiunile de configurare.

Senzori nedisponibili
Dacé nu este instalat un Kit interfaté senzor de presiune, nu vor fi
disponibile optiuni de configurare.
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MATRIX Pro 570GS  MATRIX Pro 840GS

Senzor de presiune pentru modulul de intrare/iesire
Atunci cand este prezent un Kit interfata senzor de presiune, optiunile
Senzorului de presiune sunt utilizate pentru a introduce rata presiunii
maxime a producétorului senzorului si pentru a stabili punctele
superior si inferior ale alarmelor de presiune determinate de utilizator.

1. Apésati fila laterala CONFIGURARE [@.

2. Apasati g

S senzor e prosiune Modul Intare lsire (10§
4

Selectati dintre:

» Rata presiunii maxime — utilizata pentru a stabili rata presiunii
maxime a senzorului de presiune conform recomandarilor
producatorului

» Alarma de presiune scazutd — utilizata pentru a introduce
punctul de presiune scazuta determinat de utilizator, la care va
porni alarma

» Alarma de presiune ridicata — utilizata pentru a introduce
punctul de presiune ridicata determinat de utilizator, la care va
porni alarma

5. Apasati sdgeata REVENIRE <"’ sau fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal Configurare.

Figura 4-19: Optiuni senzor de presiune monitor intrare/iesire

Monitor pentru dimensiunea picaturilor
Daca se utilizeaza un Kit interfata senzor de presiune, vor fi
disponibile optiunile pentru monitorul pentru dimensiunea picaturilor.

1. Apasati fila laterala CONFIGURARE (@,

2. Apésati m

OO e e o]
4

Selectati daca monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat.

5. Apésati sdgeata REVENIRE 9 sau fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal Configurare.

Figura 4-20: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

Al110015

Produs

Cand este prezent un sistem de control viteza terta parte si controlul
vitezei a fost deblocat, sunt disponibile optiuni privind produsul pentru
configurarea denumirilor canalelor de control ale produsului si limitele
maxime/minime ale vitezei, si culorile de afisare corespunzatoare
pentru cartografiere.

Pentru mai multe detalii, consultati capitolul Controlul vitezei din acest
manual.

Figura 4-21: Optiuni produs
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Control viteza terta parte

Atunci cand este prezent un sistem de control viteza terté parte si
controlul vitezei a fost deblocat, se poate activa/dezactiva sistemul de
control viteza terta parte.

Pentru mai multe detalii, consultati capitolul Controlul vitezei din acest
manual.

Fiqura 4-22: Control viteza tertd parte

Directie automata
Optiunile pentru directie asistaté/automata vor fi disponibile daca este
prezent un modul de control al directiei (SCM sau SCM Pro).

NOTA: Pentru instructiuni detaliate de configurare, consultati
manualul de instalare specific al directiei asistate/automate.

Configurarea directiei automate se foloseste pentru a activa/dezactiva
si a calibra directia asistata/automata.

o FieldPilot [utilizand un SCM] - folosit pentru a stabili setarile
de configurare a supapei, setarile directiei, setarile senzorului
pentru volan si ale unghiului de directie si pentru a efectua
teste ale supapei sau diagnostice ale supapei

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro [utilizdnd un SCM Pro] - se
foloseste pentru administrarea setarilor vehiculului, pentru
calibrarea senzorilor, pentru selectarea valorilor Ql, precum si
pentru stabilirea modului transport si a modului service

Figura 4-23: Directie automatd

Directie asistaté/automata nedisponibila
Daca nu este instalat un sistem de directie asistata/automata, nu vor fi
disponibile optiuni de configurare.

Figura 4-24: Directie asistatd/automata nedetectata
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FieldPilot [utilizdnd un SCM]

1.
2.
3.

Apasati fila laterala CONFIGURARE [g9.

LVEEEI Directie automata

Selectati daca directia asistatd/automata este activata sau

dezactivata.

Cand este activata, selectati din:

» Configurare supapa - utilizata pentru a configura tipul supapei,
frecventa supapei, ciclul minim de functionare stanga/dreapta
si ciclul maxim de functionare stdnga/dreapta

P Setari directie — utilizate pentru a stabili reglajul grosier al
directiei, reglajul fin al directiei, banda de insensibilitate si
anticiparea

P Test supapa — utilizat pentru a verifica daca directia este
ghidata corect

» Diagnostic supapa - utilizat pentru a testa supapele pentru a
vedea daca sunt conectate in mod corespunzator

» Optiuni: Senzorul volanului — utilizat pentru a selecta daca
senzorul de decuplare a directiei este magnetic sau pe baza
de senzor de presiune

P Senzor unghi de directie — utilizat pentru a stabili si calibra
senzorul pentru unghiul de directie (SAS) ca senzor primar de
feedback pentru directia automata

Apésati sdgeata REVENIRE <}3 sau fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal

Configurare.

Figura 4-25: Directie automatd

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [utilizdnd un SCM Pro]

1.
2.
3.

Apasati fila laterala CONFIGURARE [g9.

LVEEEI Directie automata §

Selectati dintre:

» Gestionare vehicule - ii permite operatorului sa selecteze, sa
creeze, sa modifice, s& copieze sau sa stearga profiluri ale
vehiculului, precum si
+ Realizarea unei calibréri a vehiculului si a senzorului, pentru

vehiculul curent

+ Realizarea numai a calibrarii inclinarii. Aceasta optiune
este disponibila numai dupa ce vehiculul activ a finalizat
calibrarea initiala.

+ Efectuarea de ajustari la raspunsul directiei, achizitia liniei,
agresivitatea Tnaintarii, eroarea de deviere, raspunsul in
marsarier si agresivitatea motorului (pentru UniPilot Pro).

NOTA: Atunci cénd se creeazé un nou profil de vehicul sau
cand se modifica unul deja existent, trebuie sa se configureze
Decuplarea manuala inainte de a se realiza Calibrarea
automata.

<4Nou © - creeaza un nou profil de vehicul.
<incircare — activeazi profilul de vehicul evidentiat.

<«Editare @ - i permite operatorului sa modifice parametrii
profilului activ al vehiculului inclusiv ampatamentul, directia
si distanta decalarii in linie a antenei, directia si distanta
decalarii laterale a antenei, inéltimea antenei, directia
si distanta decalarii in linie SCM Pro, directia si distanta
decalarii laterale SCM Pro, inaltimea SCM Pro, orientarea
SCM Pro si tipul directiei

<« Copiere — realizeaza un duplicat al profilului activ al
vehiculului

<«Calibrare automata © — ghideaza operatorul prin
procesul de calibrare pentru vehiculul activ. Etapele de
calibrare comunica sistemului FieldPilot Pro sau UniPilot
Pro caracteristicile vehiculului, iar etapele sunt foarte
importante pentru obtinerea unei performante optime la
control.

<«Ajustare — dupa ce vehiculul a fost calibrat, ar trebui sa
functioneze adecvat pentru majoritatea utilizarilor normale
de pe teren. Totusi, in unele situatii poate fi necesar sa
se adapteze performanta directiei, pentru a se lua in
considerare conditiile de pe teren, selectarea uneltei,
viteza cursei etc. Ecranul Reglare vehicul ii permite
operatorului s& regleze performanta directiei vehiculului,
pentru a se potrivi acestor conditii in schimbare.

— Decuplare manuala @ - ajusteaza limita la care
FieldPilot Pro sau UniPilot va fi decuplat cand volanul
se roteste manual.

<« Stergere — Ti permite operatorului s& steargé un profil
de vehicul de care nu mai este nevoie. Profilul activ al
vehiculului nu poate fi sters.

P Selectarea valorilor QI - ii permite utilizatorului sa configureze

cerintele privind calitatea minima a pozitiei GNSS (nivelul de
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precizie) pentru a permite activarea si pastrarea cuplata a
FieldPilot Pro sau UniPilot Pro

» DP maxima — DP (diluarea preciziei) maxima stabileste
valoarea minim a calitatii de ansamblu a unei pozitii GNSS
pe baza geometriei satelitului folosit pentru a o calcula.

O valoare de 1 sau 2 este excelentd, intre 2 si 5 este buna,
intre 5 si 10 este moderatd, 10-20 este acceptabild, iar orice
depéaseste 20 este slabé.

Pentru rezultate optime, directia asistata/automata trebuie
realizata atunci cand DP este sub valoarea 4.

» Mod transport — atunci cand este activat, toate functiile de
directie automata sunt dezactivate si nu pot fi activate.

» Mod service — cand este activat, functia WiFi va fi disponibila
(numai) de-a lungul ciclului prezent de alimentare, pentru ca
un tehnician sa se poata conecta direct la SCM Pro pentru
lucréri de intretinere

» Prezenta operatorului — configureaza raspunsul comutatorului
de prezenta a operatorului

- Activare - FieldPilot Pro sau UniPilot Pro nu este posibil cu
comutatorul DESCHIS. Setarea recomandata, indiferent de
prezenta/absenta comutatorului de prezenta a operatorului.

- Dezactivare — detectarea prezentei operatorului a fost
dezactivata si nu va afecta FieldPilot Pro sau UniPilot Pro.
Aceasta este o caracteristica esentiald de securitate, iar
dezactivarea ei trebuie efectuatd numai la recomandarea
producatorului masinii sau a TeeJet Technologies.

4. Apasati sageata REVENIRE <}5 sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.

Vehicul activ

Vehiculul activ este indicat cu ajutorul unui set de asteriscuri (*).
Acesta este profilul de vehicul pe care sistemul FieldPilot Pro sau
UniPilot Pro este actualmente programat sa il utilizeze.

Figura 4-26: Ecranul de deschidere FieldPilot Pro sau UniPilot Pro

Corectie inclinare

Atunci cand este prezent un modul de control al directiei (SCM) sau
un modul de inclinare a rotatiei (TGM), este disponibila corectia
inclinarii. Aceasta corecteaza semnalul GNSS pentru a compensa
pentru erori de pozitie GNSS in timpul operérii pe teren deluros sau
in panta.

Pentru instructiuni detaliate de configurare, consultati manualul
de instalare specific al directiei asistate/automate sau buletinul de
configurare a inclinarii.

. Apasati fila laterala CONFIGURARE [,

1

2. Apasali [

3. Selectati daca corectia inclinarii este activata sau dezactivata.

4. Cénd este activata, selectati pentru a calibra
corectia inclinarii.

5. Apésati sdgeata REVENIRE <“‘) sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.
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NOTA: Dacd este utilizat FieldPilot sau UniPilot, un modul de
inclinare a rotatiei este incorporat in sistem. Atunci cand este
utilizat un modul FieldPilot Pro sau UniPilot Pro, corectia
inclinarii se va calibra din meniul Setari -> Configurare ->
Directie automaté -> Administrare vehicule -> Reglare ->
Calibrare inclinare.

NOTA: Indltimea antenei trebuie sé fie introdusd inainte de calibrarea
inclinarii.

Figura 4-27: Corectie inclinare

Nivelul terenului nedisponibil

Daca vehiculul este in miscare, optiunea pentru nivelul terenului nu
va fi disponibild. Vehiculul trebuie oprit timp de cel putin 10 secunde
pentru a incepe calibrarea corectiei inclinrii.

Corectie inclinare nedisponibilg

Daca nu este conectat un SCM sau TGM, nu vor fi disponibile
optiunile de configurare. Atunci cand este utilizat un modul FieldPilot
Pro sau UniPilot Pro, corectia inclinarii se va calibra din meniul

Setari -> Configurare -> Directie automata -> Administrare vehicule ->
Reglare -> Calibrare inclinare.

= MANAGEMENTUL DATELOR

Managementul datelor permite transferul si managementul datelor
lucrarii, raportarea datelor lucrarii, modificarea modului lucrérii si
transferul si administrarea setarilor masinii.

1. Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .
2. Apasati fila laterald MANAGEMENTUL DATELOR =)
3. Selectati dintre:

» Datele lucrarii — in modul lucrare avansat, utilizat pentru
a transfera informatii despre lucrare (stergere, import,
export) si pentru a administra informatiile despre lucrare
(creare lucrare noua, stergere lucrare sau copiere a
liniilor de ghidare, delimitarilor, datelor de aplicare, a hartii
de prescriptii si/sau poligoanelor intr-o lucrare noua)

» Rapoarte — utilizate pentru a crea rapoarte privind
lucrarea si a le salva pe o unitate USB

» Optiuni — utilizate pentru a selecta mod lucrare simplu sau
mod lucrare avansat

P Setéri masina — utilizate pentru a transfera setarile masinii
(stergere, import, export) si a administra setarile masinii
(crearea setérilor pentru 0 masina noud, copierea setarilor
unei masini, stergerea setarilor unei masini, salvarea setarilor
curente ale masinii in fisierul selectat sau incarcarea setérilor
masinii aferente fisierului selectat)

Figura 4-28: Optiuni de management al datelor
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Datele lucrarii

Tn modul lucrare avansat, optiunile datelor lucrarii sunt utilizate pentru
a transfera informatii despre lucrare (stergere, import, export) si
pentru a administra informatiile despre lucrare (creare lucrare noua,
stergere lucrare sau copiere a liniilor de ghidare, delimitarilor, datelor

de aplicare, a hartii de prescriptii si/sau poligoane intr-o lucrare noud).

Datele lucrérii includ:

* Nume lucrare

* Nume client, ferma si teren

+ Delimitare (exterioara, interioara)

+ Poligoane

* Zona de acoperire

+ Linii de ghidare

+ Harti (acoperire, prescriptie, aplicare, rata tintd preconfigurata)
1. Apésati fila lateralda MANAGEMENTUL DATELOR

3

Selectati dintre:

» Transfer — in modul lucrare avansat, permite transferul
lucrarilor selectate catre sau de la o unitate USB, precum
si stergerea lucrarilor

» Administrare — in modul lucrare avansat, permite crearea unei
lucrari goale noi, copierea liniilor de ghidare, delimitarilor,
datelor de aplicare, a hartii de cartografiere, a hartii de
prescriptii si/sau a poligoanelor intr-o nou lucrare, precum
si stergerea lucrarii selectate

4. Apasati sageata REVENIRE <b sau fila laterala

MANAGEMENTUL DATELOR % pentru a reveni la

ecranul principal de management al datelor.

Figura 4-29: Optiuni privind datele lucrdrii

Datele lucrérii nedisponibile
Tn modul lucrare simplu, optiunile privind datele lucrarii nu vor fi
disponibile.

Fiqura 4-30: Datele lucrdrii nedisponibile

Transfer

Tn modul lucrare avansat, ecranul de transfer al datelor lucrarii
permite transferul lucrarilor selectate catre sau de la o unitate
USB, precum si stergerea lucrérilor.

Lucrarile transferate pe un dispozitiv de stocare USB pot fi deschise
si actualizate utilizand Fieldware Link. In Fieldware Link, un utilizator
poate introduce datele clientului, fermei si terenului, si poate copia/
edita lucrarile pentru reutilizarea delimitérilor si a liniilor de ghidare.
Din Fieldware Link, lucrarile pot fi transferate din nou pe un dispozitiv
de stocare USB, pentru a fi mutate inapoi in stocarea internd a
consolei pentru utilizare.

NOTA: Atunci cénd este activé/demarata o lucrare, optiunile
de transfer nu sunt disponibile pentru selectare. Opriti
lucrarea curentd pentru a activa functia.

Lucrérile transferate pe un dispozitiv de stocare sunt
eliminate din consol& si nu mai sunt disponibile pentru
utilizare.

. Apésati fila lateralda MANAGEMENTUL DATELOR %

. Apéasati PEIEERIIENT.
At )

Selectati dintre:

» Mutarea datelor lucrarii pe memoria USB - _ utilizata pentru
a muta datele lucrarii din stocarea interna pe memoria USB

» Mutarea datelor lucrarii pe stocarea interna « utilizata
pentru a muta datele lucrarii de pe memoria USB pe stocarea
interna

» Stergere date lucrare W — utilizata pentru a sterge datele
lucrarii de pe stocarea interna

5. Apésati sdgeata REVENIRE <3 sau fila laterala

MANAGEMENTUL DATELOR pentru a reveni la

ecranul principal de management al datelor.
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Figura 4-31: Datele lucrarii — Transfer Figura 4-32: Datele lucrarii — Administrare

|Fertilize

|Fertilize

NOTA: Copierea datelor de aplicare nu este recomandats, deoarece
utilizatorul va avea doud copii ce pot fi modificate. La
efectuarea unei copii de siguranta a datelor, cel mai indicat
este sa se efectueze transferul lucrérii in Fieldware Link si sa
se faca o copie de siguranta a catalogului.
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Administrare

Tn modul lucrare avansat, ecranul de administrare a datelor lucrarii
permite crearea unei lucrari goale noi, copierea liniilor de ghidare,
delimitarilor, datelor de aplicare si/sau a hartii de prescriptii ale unei
lucrari selectate, catre o noua lucrare, precum si stergerea lucrarii
selectate. Copiere date lucrare

Tn modul lucrare avansat, optiunea de copiere a datelor lucrérii

este folosita la duplicarea informatiilor din lucrare (linii de ghidare,
delimitari, date de aplicare, harta de prescriptii si/sau poligoane) intr-o
lucrare noua.

Apasati fila laterala MANAGEMENTUL DATELOR (=)
-]

» Nou - utilizata pentru a crea o lucrare goala noua, fara linii de Apasali '
ghidare, delimitari, date de aplicare sau harta de prescriptii Selectati liniile de ghidare, delimitérile, datele de aplicare, harta de

asociate prescriptii si/sau poligoanele ce vor fi copiate intr-o noud lucrare.
» Copiere - utilizata pentru a copia liniile de ghidare, delimitarile, Apésati .
datele de aplicare, harta de prescriptii si/sau poligoanele din 7. Dati un nume noii lucrari.
lucrarea selectatd intr-o noua lucrare Apésati pictograma ACCEPTARE @ pentru a salva noua
lucrare sau pictograma ANULARE @ pentru a parasi tastatura
fara salvare.
9. Apasati sdgeata REVENIRE <}3 sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR % pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor

NOTA: Atunci cénd este activé/demaratd o lucrare, optiunile de
administrare nu sunt disponibile pentru selectare. Opriti
lucrarea curenté pentru a activa functia.

Apasati fila laterala MANAGEMENTUL DATELOR [=.
e R
-

Selectati dintre:

Eal
IS

o

P Stergere - utilizata pentru a sterge datele lucrarii de pe
stocarea interna
5. Apasati sdgeata REVENIRE <'§ sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR % pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.
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Figura 4-33: Date lucrare — copiere date Rapoarte

Optiunea Rapoarte ofera optiuni pentru generarea unui raport privind
datele lucrérii in trei formate diferite precum si salvarea acestora pe o
unitate USB.

NOTA: Dac4 este selectat modul lucrare simplu pe pagina de optiuni,
poate fi salvatd numai lucrarea curentd.

Atunci cand este activd/demaratd o lucrare, Rapoartele nu
sunt disponibile pentru selectare. Opriti lucrarea curentd
pentru a activa functia.

Cénd se inchide o lucrare cu o unitate USB in consola, aveti
optiunea de a crea un raport privind lucrarea curenta.

Apasati fila laterald MANAGEMENTUL DATELOR %
Apésati .

Introduceti o unitate USB n consola.

Selectati lucrarea care urmeaza sa fie salvata.
Selectati:

o o=

» PDF = — raport pentru tiparire
» KML “* — Harta Google Earth
» SHP =2 — date format ESRI
» ALL = — toate tipurile de fisier disponibile
6. Apasati sageata REVENIRE ¢’ sau fila laterala

MANAGEMENTUL DATELOR [=] pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.
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NOTA: Pictogramele “* = " * say butoanele de fisiere nu
sunt disponibile pentru selectare (sunt colorate in gri) pand
la introducerea adecvaté a unitatii USB.

Figura 4-34: Rapoarte — mod lucrare avansat

Fertilize
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Figura 4-35: Rapoarte — mod lucrare simplu a hartilor de prescriptii si/sau a poligoanelor, utilizand
Fieldware Link sau Date -> Datele lucrarii -> Administrare in
consola.

5. ,Schimbarea modurilor lucrare necesité stergerea tuturor datelor
lucrarii. Doriti s schimbati modurile?”
Apésati:
» Da - pentru a face o modificare
» Nu - pentru a pastra setarea curenta

6. Apasati sigeata REVENIRE ) sau fila lateral
MANAGEMENTUL DATELOR =] pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.

Figura 4-36: Optiuni — Modificare mod lucrare

Optiuni (mod lucrare)
Optiunile permit operatorului sa selecteze intre modul lucrare simplu
sau avansat.
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NOTA: Atunci cénd este activé/demarata o lucrare, nu este
disponibild modificarea modului lucrare. Opriti lucrarea
curentd pentru a activa functia.

AVERTISMENT! Modificarea modurilor lucrare sterge toate datele
interne ale lucrarii.

Apasati fila lateralda MANAGEMENTUL DATELOR %
Apasati m

Apésati sdgeata JOS g pentru a accesa lista optiunilor.
Selectati:

N

P Simplu — pe ecranul de intdmpinare sunt afisate numai
suprafatd delimitata si zonele de acoperire. Pentru salvare
in Rapoarte este disponibila numai lucrarea curenta. Nu este
disponibil utilizarea cu Fieldware Link.

» Avansat - la orice moment vor fi disponibile mai multe lucrari.
Numele clientului, denumirea fermei, cdmpului si lucrarii; zone
delimitate si de acoperire; durata acoperirii; si distanta de la
lucrarea selectata sunt afisate pe ecranul de intdmpinare.
Toate profilurile lucrarilor salvate pot fi exportate sub forma de
fisier PDF, SHP sau KML cétre o unitate USB, utilizand Date ->
Rapoarte.

o Informatiile despre client, informatiile despre ferma,
informatiile despre teren si hartile de prescriptii pot fi
introduse numai utilizand Fieldware Link. O denumire a unei
lucrari poate fi editata numai cu utilizarea Fieldware Link.

o Un utilizator poate duplica lucrari pentru reutilizarea
delimitarilor, a liniilor de ghidare, a datelor de aplicare,
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Setari masina
Meniul Setari masina este utilizat pentru a crea si gestiona
profiluri individuale de masind, ce reprezinta configuratii specifice
pentru consola unui vehicul/echipament. Fiecare profil de masina
inregistreaza setarile utilizate la momentul generarii profilului,
permitand clientilor s& refoloseascé setérile ulterior. Profilurile de
masina pot fi utilizate la transferarea setarilor pe o alté consold
produsa de acelasi fabricant si avand acelasi model si hardware.
Setarile masinii includ:

+ Setdri unealta

+ Setéri directie automata/corectie inclinare

+ Setari controler viteza

+ Setari specifice lucrarii (incluzand rate de aplicare, tipul aplicarii

si alocarile canalului pentru produs)

NOTA: Nu sunt salvate toate setdrile ca parte a setérilor magini.
Consultati anexa ,Setarile meniului consolei Matrix Pro GS”
pentru detalii.

1. Apésatifila laterala MANAGEMENTUL DATELOR (=),

3

Selectati dintre:

» Transfer — permite transferul setarilor selectate ale masinii
catre sau de la o unitate USB, precum si stergerea setarilor
maginii

» Administrare — permite crearea unor setari goale noi ale
masinii, copierea setarilor selectate ale masinii in setéri masina
noi, stergerea unor setari masina selectate, salvarea setarilor
curente ale masinii, salvarea setarilor curente ale masinii in
setarile selectate ale masinii sau incarcarea setarilor selectate
ale masinii in setarile curente

4. Apasati sageata REVENIRE <") sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR [=] pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.

Figura 4-37: Setari masina

Transfer

Ecranul de transfer al setarilor masinii permite transferul setarilor
selectate ale masinii catre sau de la o unitate USB, precum si
stergerea setarilor masinii.

Setarile masinii transferate pe un dispozitiv de stocare USB pot fi
deschise si actualizate utilizand Fieldware Link. Din Fieldware Link,
setarile masinii pot fi transferate din nou pe un dispozitiv de stocare
USB, pentru a fi mutate Tnapoi in stocarea interna a consolei pentru
utilizare.

NOTA: Nu toate setérile salvate ca parte a setérilor masinii sunt
disponibile pentru editare in Fieldware Link. Pentru detalii
consultati anexa ,Setarile meniului consolei Matrix Pro GS”.

Setarile maginii transferate pe un dispozitiv de stocare
sunt eliminate din consold si nu mai sunt disponibile
pentru utilizare.

Apésati fila laterald MANAGEMENTUL DATELOR %
Apésati .

Selectati dintre:

o

» Mutare setari masind pe memoria USB i) — utilizata pentru a
muta setarile masinii din stocarea interna pe USB
» Mutare setari masina pe stocare internd « — utilizaté pentru
a muta setarile masinii de pe USB in stocarea internd
» Stergere setdri masind W - utilizata pentru a sterge setarile
masinii din stocarea intern& sau memoria USB
5. Apésati sdgeata REVENIRE CF’ sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR e pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.
Figura 4-38: Setari masina — Transfer

Dryl section
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Administrare

Ecranul administrare al setarilor masinii permite crearea unor setri
goale noi ale masinii, copierea setarilor selectate ale masinii in
setarile unei masini noi, stergerea unor setari selectate, salvarea
setarilor masinii curente, salvarea setarilor masinii curente in setarile
masinii selectate sau incarcarea setarilor masinii selectate in setarile
curente.

NOTA: Nu sunt salvate toate setdrile ca parte a setérilor masinii.
Consultati anexa ,Setérile meniului consolei Matrix Pro GS”
pentru detalii.

Apasati fila laterala MANAGEMENTUL DATELOR e
o T

Selectati dintre:

o =

» Nou - utilizat pentru a crea noi setari ale masinii fara informatii
asociate privind unealta
» Copiere - utilizatd pentru a copia setarile selectate ale masinii
in setari noi ale masinii
P Stergere - utilizata pentru a sterge setarile selectate ale
masinii din stocarea internd
P Salvare - utilizata pentru a salva setdrile curente ale masinii in
setarile selectate ale masinii
» Incarcare - utilizata pentru a incérca setarile selectate ale
masinii in setarile curente ale maginii
5. Apasati sageata REVENIRE G’ sau fila laterald
MANAGEMENTUL DATELOR E pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.
Figura 4-39: Setéri masind — administrare

i‘Ea'craig}'rt - 5 section

Copiere profil masina

Optiunea Copiere profil masina este utilizata la duplicarea profilului
masinii selectate pentru a putea incérca ulterior acel profil. Profilurile
de masina pot fi utilizate la transferarea setérilor pe o alta consola
produsa de acelasi fabricant si avand acelasi model si hardware.

Apasati fila lateralda MANAGEMENTUL DATELOR %
Apésati .

Apésati .

Selectati profilul masinii ce va fi copiat in noul profil.

Apésati .

Dati o denumire noului profil.

Apasati pictograma ACCEPTARE @ pentru a salva noul profil
sau pictograma ANULARE @ pentru a parasi tastatura fara
salvare.

8. Apasati sdgeata REVENIRE <33 sau fila laterald

MANAGEMENTUL DATELOR (=] pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor

N o g R~ D=

Figura 4-40: Setari masina — copiere profil

!Straight - 5 section

|Straight - 5 section
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#® CONSOLA

Optiunea configurare consola este utilizatd pentru configurarea
afisajului si setarilor culturale, deblocarea caracteristicilor avansate si
rularea datelor GNSS demo. Informatii despre alte dispozitive atasate
la sistem pot fi gasite la sectiunea Despre.

1. Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .
2. Apasati fila laterala CONSOLA [,

Selectati dintre:

» Despre — utilizata pentru a afisa versiunea software a
sistemului, precum si versiunile software ale modulelor
conectate la magistrala CAN

» Afisare — utilizata pentru a configura schema coloristica si
luminozitatea LCD, a stabili disponibilitatea capturii de ecran si
a calibra ecranul tactil

» Cultural — utilizat pentru a configura unitatile, limba si setarile
fusului orar

» Volum audio - utilizat pentru a ajusta nivelul volumului
difuzorului audio

» GNSS demo - utilizat pentru a porni rularea datelor simulate
GNSS

» Deblocare caracteristica — utilizata pentru a debloca
caracteristicile avansate

Figura 4-41: Optiuni consola

Despre

Ecranul Despre/Salvare afiseaza versiunea software a sistemului,
precum si versiunile software ale modulelor conectate la magistrala
CAN.

Pentru a ajuta la solutionarea problemelor de pe teren, un utilizator
final poate utiliza butonul Salvare pentru a descarca un fisier text care
contine informatii despre software-ul curent pe o unitate USB si pentru
a transmite apoi fisierul personalului de asistenta.

1. Apasatifila lateralad CONSOLA .

2. Apasati (99,

3. Selectati dintre:

» Vizualizare informatii incluzand numarul serial al unitatii,
versiunea software si modulele conectate

» Cu o unitate USB in consold, apésati pentru a salva
informatiile Despre pe unitatea USB. Informatiile referitoare la
versiune salvate pe unitatea USB vor confirma salvarea.

Apésati sdgeata REVENIRE 9 sau fila laterald CONSOLA .

pentru a reveni la ecranul principal Setari consola.

NOTA: Optiunea nu este disponibild pentru selectare (este

coloratd in gri) p&né la introducerea adecvaté a unitaii USB.

b

Figura 4-42: Optiuni Despre
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Afisare Cultural
Optiunea afisare este utilizata pentru a configura schema cromatica Optiunea Cultural este utilizata pentru a configura setarile privind
si luminozitatea LCD, a stabili disponibilitatea capturii de ecran si a unitatile, limba si fusul orar.
calibra ecranul tacti. 1. Apésatifila laterala CONSOLA [
1. Apasali fila laterals CONSOLA [ 2. Apasati [N,
2. Apasati m 3. Selectati dintre:
3. Selectati dintre: > Unitati - utilizate pentru a defini unitatile sistemului
» Schema cromatica — utilizata pentru a alege schema de culori » Limba — utilizatd pentru a defini limba sistemului

care este cel mai usor de citt » Fus orar — utilizat pentru a stabili fusul orar local

» Luminozitate LCD - utilizata pentru a ajusta luminozitatea 4. Apasati sageata REVENIRE <}3 sau fila laterala CONSOLA .
afisajului consolei pentru a reveni la ecranul principal Setéri consol3.

» Mod noapte - folosit pentru a diminua luminozitatea ecranului, Figura 4-44: Optiuni Cultural

spre a imbunatati vizibilitatea acestuia in conditii de utilizare
nocturna. Setarile modificd schema de culori a interfetei cu
utilizatorul la Stilul 2, iar luminozitatea LCD la 20%. Dezactivati
pentru a reveni la setarile anterioare ale schemei de culori a
interfetei cu utilizatorul si ale luminozitatii LCD.

» Captura de ecran - utilizata pentru a permite salvarea
capturilor de ecran pe o unitate USB

» Calibrare ecran - utilizata pentru a calibra ecranul tactil

4. Apasati sageata REVENIRE 9 sau fila lateralda CONSOLA .
pentru a reveni la ecranul principal Setari consola.

Figura 4-43: Optiuni afisare
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Volum audio GNSS demo

Volum audio ajusteaza nivelul volumului difuzorului audio. GNSS demo este utilizat pentru a porni rularea semnalului GNSS
1. Apasati fia laterala CONSOLA (. simulat.

2. Apasali _ AVERTISMENT! Acest instrument va dezactiva pozitiile GNSS

3. Apasati receptionate si va incepe sé ruleze datele simulate. Este

necesara repornirea consolei pentru a restaura GNSS real.
Apasati fila laterala CONSOLA (.

U] s caro}
Apasati .

Apéisati sigeata REVENIRE ) sau fila laterals CONSOLA [
pentru a reveni la ecranul principal Setari consola.

» Sageata SUS ﬁ' pentru a amplifica sunetul
» Sageata JOS 7 pentru a diminua sunetul

4. Apasati sageata REVENIRE ) sau fila laterals CONSOLA [
pentru a reveni la ecranul principal Setari consola.

.

Figura 4-45: Optiuni volum audio

NOTA: Este necesara repornirea consolei pentru a restaura un
GNSS real.

Fiqura 4-46: GNSS demo
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Repornire GNSS demo Figura 4-48: Deblocare caracteristicd
Demonstratia GNSS poate fi repornita.

1. Apasati fila laterald CONSOLA .

2. Apésati m

3. Apésati .

4. Apéasati sageata REVENIRE ) sau fila laterala CONSOLA .
pentru a reveni la ecranul principal Setari consola.

Figura 4-47: Repornire GNSS demo
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Deblocare caracteristici
Pentru deblocarea caracteristicilor avansate este utilizatd optiunea
Deblocare caracteristici.

NOTA: Codul de deblocare este unic pentru fiecare consola.
Contactati Serviciul clienti TeeJet Technologies. Dupé
deblocare, o caracteristica rdmane deblocata dacé consola
nu este complet resetata.

1. Apésatifila laterala CONSOLA [

2. Apasati PEYLTEERETEE T,

3. Apasati butonul de caracteristica blocata .‘; pentru caracteristica
blocata:

» BoomPilot pentru imprastietor — permite optiuni de aplicare
pentru impréastietor cand se utilizeaza cu o unealta compatibila
cu imprastietorul

P FieldPilot Pro/UniPilot Pro — permite optiunile de directie
automatd atunci cand se foloseste un SCM Pro

» Controler viteza terta parte — permite optiuni de control al
vitezei cand se utilizeaza cu un controler al vitezei compatibil
de la un tert

4. Indicati codul de deblocare, dacé este necesar.

Reporniti consola.
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INSTRUMENTE [

Instrumentele sunt utilizate pentru a incarca actualizari de software
pentru dispozitivele sistemului si pentru a efectua diferite calcule pe
un calculator obisnuit sau un convertor de unitati.

1. Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .

2. Apasati fila lateralda INSTRUMENTE .

3. Selectati dintre:

» Incarcare software — utilizat pentru a incarca actualizari
software de pe o unitate USB pentru dispozitivele sistemului.

» Suplimente — acceseaza calculatorul si convertorul de unitati
Figura 4-49: Optiuni instrumente

incarcare software
Ecranul incarcare software este utilizat pentru a incarca actualizari
software de pe o unitate USB pentru dispozitivele sistemului.

NOTA: Disponibilitatea acestei caracteristici va varia in functie de
versiunea software.

1. Apasati fila lateral INSTRUMENTE [§.

3

Introduceti unitatea USB care contine actualizari software in
consola.

4. Apasati sageata JOS Ya dispozitivului si selectati dispozitivul
pentru care va fi actualizat software-ul:

5. Apésati sdgeata JOS ¥ a software-ului si selectati actualizarea
software-ului care trebuie incarcat pe dispozitiv.

7. Cand vi se solicita, apasati 4.
8. Apésati sdgeata REVENIRE 43 pentru a reveni la ecranul

Unelte sau apasati fila laterald CONSOLA . pentru a reveni la
ecranul principal al setarilor consolei.

Suplimente

1.
2.
3.

Apasati fila laterala INSTRUMENTE .

Apasati m

Selectati dintre:

» Calculator — utilizat pentru a efectua calcule matematice

» Convertor unitati — utilizat pentru a efectua conversii de unitati
pentru suprafata, lungime, volum, presiune, masd, temperatura
sau unghi

m www.teejet.com
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Figura 4-51: Calculator

Figura 4-52: Convertor unitéti
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CAPITOLUL 5 - CONFIGURAREA RECEPTORULUI GNSS

Configurarea receptorului GNSS este utilizata pentru a configura tipul GNSS, portul GNSS si PRN, precum si alti parametri si pentru a vizualiza
informatiile de stare pentru GNSS.

Configurare receptor GNSS Figura 5-1: Optiuni GNSS

NOTA: Aceste setéri sunt necesare pentru controlerul vitezei, directia :
asistatd/automatd si operarea senzorului de inclinare, precum
Si operarea corectd a uneltei.

1. Apasati fila laterala CONFIGURARE .

YRR NEEEND Configurare receptor GNSS
3

Selectati dintre:

P Tip GNSS - seteaza acceptarea transmisiilor sursa GNSS:
GPS, GLONASS sau SBAS (cu sau fara DGPS obligatoriu).

» Port GNSS - seteaza portul de comunicatie GNSS: intern sau
extern

» Rata de date GMSS - configureaza rata de transfer a portului
GNSS si frecventa mesajelor NMEA disponibile la portul
consolei RS232.

» Informatii de stare GNSS - afiseaza informatiile curente
precum rata de transfer, starea ratei de transfer si starea
GNSS: GGANTG (vitezele datelor), numarul de sateliti, HDOP,
PRN, GGA, receptor, versiune receptor, fus orar UTM si model
de corectie

» Program — permite programarea directa a receptorului GNSS
prin intermediul unei interfete cu linii de comand&. Aceasté
caracteristica ar trebui utilizatd doar de tehnicienii de asistenta
de la TeeJet. O utilizati pe riscul dumneavoastra!

» PRN - selecteaza primele doua PRN SBAS pentru a furniza
date de corectie pentru SBAS.
» PRN alternativ — permite selectia unui al doilea PRN SBAS
pentru a furniza date de corectie
» Afisare buton reimprospatare pozitie GNSS - stabileste daca
butonul de reimprospétare a pozitiei GNSS va fi afisat pe
ecranele de ghidare
4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE ® pentru a configura
optiuni specifice selectate pentru GNSS.
5. Apésati sdgeata REVENIRE <3 sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.
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Tip GNSS
Acest meniu permite utilizatorului s& specifice cerintele pentru datele
GGA receptionate de software-ul aplicatiei in functie de cdmpul de
date Indicator calitate GGA. Aceste selectii impun comenzile trimise
pentru a programa receptorul intern pentru utilizare.

+ GPS - semnale necorectate provenite de la sistemul GPS

+ GLONASS - semnale necorectate provenite din sistemul
GLONASS

+ SBAS (de exemplu, EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS —
semnale corectate diferential provenite din sistemul SBAS

+ DGPS obligatoriu — semnale GPS corectate diferential
1. Apasati sageata PAGINA URMATOARE ™ pentru a accesa lista
optiunilor.
2. Selectati:

P GPS - sunt acceptate date de pozitie necorectate pentru un
singur punct provenite doar de la GPS cu un QI GGA de ,1”.

NOTA: GPS este selectat intotdeauna.
P GPS+GLONASS - sunt acceptate date de pozitie necorectate

pentru un singur punct GPS si GLONASS cu un QI GGAde ,1".

» GPS+SBAS - sunt acceptate fie date de pozitie necorectate
pentru un singur punct, fie date SBAS corectate — QI GGA de
,1”sau 2" (3, 4 sau 5 sunt de asemeni acceptate).

» GPS+GLONASS+SBAS - sunt acceptate fie date de pozitie
necorectate pentru un singur punct, fie date SBAS corectate —

QI GGAde ,1” sau 2" (3, 4 sau 5 sunt de asemeni acceptate).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - sunt acceptate doar date
GGA cu o valoare QI de ,2" sau mai mare (3, 4 sau 5 sunt de
asemeni acceptate).

NOTA: Toate functiile de cartografiere, aplicare si ghidare de
la consolé se vor opri daca valoarea QI GGA va scddea sub
,2” cu aceastd setare bifaté.

3. lesiti din acest ecran pentru a incepe initializarea receptorului
GNSS. Aceasta dureaza aproximativ un minut, iar consola nu va
raspunde pana la finalizare.

Figura 5-2: Tip GNSS

Port GNSS
Portul COM poate fi setat la ,Intern” pentru a folosi receptorul GNSS
intern si pentru a transmite, sau la ,Extern” pentru a receptiona date
GNSS externe.

1. Apésati sageata JOS 4 pentru a accesa lista optiunilor.
2. Selectati:
P Intern — utilizeaza date de pozitie de la receptorul GNSS intern;
aceste date NMEA sunt trimise prin portul serial RS-232 ,Port A”
al consolei Matrix la rata de date GNSS selectata

P Extern - utilizeaza date de pozitie de la un receptor GNSS
extern atasat la portul serial RS-232 ,Port A” al consolei Matrix
NOTA: Pentru a putea lucra cu date de pozitie provenite de la retele
TerraStar, OmniStar HP/XP sau RTK este necesar un receptor
extern.

Figura 5-3: Port GNSS

98-05273-RO R9 m



SSND

MATRIX Pro 570GS  MATRIX" Pro 840GS

Cerinte minime de configurare ale receptorului extern
Tnainte ca consola s3 se conecteze si sa lucreze cu un receptor
GNSS extern, trebuie indeplinite urmatoarele cerinte minime de
configurare.

Setari port serial
Rata de transfer: nu este permisa sub 38.400

38.400, 56.000, 57.600,

Recomandat 76.800 sau 115.200
FieldPilot Pro/
UniPiotPro | 1020
Biti de date: 8
Paritate: Nimic
Biti de oprire: 1

Cerinte privind conectarea portului serial
Cablu serial RS-232 cu 9 pini tata

NOTA: Poate necesita adaptor de modem nul in functie de
schema de iesire a receptorului.

Siruri NMEA

GGA 10,0 Hz

VTG optional 10,0 Hz

ZDA 1,0 Hz
Rata de date GNSS

Cand se utilizeaza receptorul GNSS intern, rata de date GNSS
configureaza rata de transfer a portului GNSS si frecventa mesajelor
NMEA disponibile la portul consolei RS232.

NOTA: FieldPilot Pro/UniPilot Pro necesité setarile Rapid:
prin urmare, optiunile vor fi indisponibile atunci cénd
FieldPilot Pro/UniPilot Pro este deblocat.

1. Apasati sdgeata JOS 4 pentru a accesa lista optiunilor.

o

Selectati:
» Rapid (115.200 + 10 Hz) - rata de transfer 115.200,
GGAla 10 Hz, VTG la 10 Hz, ZDAla 1 Hz

» Lent (19.200 + 5 Hz) - rata de transfer 19.200, GGA la 5 Hz,
VTG la 5 Hz, ZDAla 1 Hz

Fiqura 5-4: Rata de date GNSS

Fast (115,200 -

Informatii stare GNSS
Informatiile de stare GNSS afiseaza o captura a informatiilor privind
starea curentd a GNSS.

1. Apasali (o

2. Vizualizati datele, inclusiv:
<«Rata de transfer - starea actuala a GNSS

<« Stare rata de transfer — rata la care informatiile sunt
transferate/comunicate.

Nota: o ratd minima de transfer poate fi necesara pentru ca
anumite versiuni software sa poata functiona la performanta
maxima.
«Viteze date GGA/VTG/TCP — numarul de pozitii GNSS pe
secunda.

<4ANumdr de sateliti — numarul de sateliti GNSS in raza de
vizualizare (pentru DGPS este necesar un numar minim de 4)

<«4HDOP - o determinare a intensitatii geometriei satelitului in
planul orizontal. Este de preferat o valoare HDOP mai mica de 2.

<4PRN - codul de identificare (ID) al satelitului GDPS curent

<« Calitatea GGA - indicatorul curent de calitate al semnalului
GNSS (a se vedea graficul cerintelor GGA)

<4Receptor — indicatorul curent al receptorului
< \ersiune receptor — versiunea software instalata pe receptor

<«qFus orar UTM - fusul orar de localizare (a se vedea
,Coordonatele si fusurile orare UTM” din acest manual)

<4Model — modelele de corectie disponibile pentru utilizare cu
configurarea actuala a receptorului

3. Apasati m pentru a reveni la ecranul Configurare receptor
GNSS.

NOTA: Daca nu este disponibil GNSS, toate intrérile vor fi ,Nevalide”.

Figura 5-5: Informatii stare GNSS
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Informatii de stare GNSS pe ecranele de ghidare Figura 5-7: Programarea receptorului
Starea GNSS afiseaza informatii privind starea curenta a GNSS,
incluzénd viteza datelor, numarul de sateliti in raza de conectare,
starea HDOP si PRN, receptorul si versiunea, calitatea si codul de
identificare (ID) al satelitului si fusul orar UTM.

1. Apasati pictograma STARE GNss il [ el [ .

Figura 5-6: Informatii de stare GNSS pe ecranul de ghidare

Cerinte GGA
Tabelul de mai jos arata indicatorul de calitate GGA care poate fi
anticipat de la diverse tipuri de semnal GNSS.

Indicator de

Acuratete

Tip semnal GNSS calitate GGA tipica PRN
. Atunci cand se utilizeaza receptorul GNSS intern, meniul PRN
GNSS cu un singur punct/ . o s . I v .
" 1 <2m permite selectarea a pana la doi sateliti SBAS specifici, pentru a-i
atonom : utiliza la corectiile SBAS. Aceasta permite utilizatorului sa elimine
GNSS cu un singur punct/ 1 Am datele de corectie SBAS de la satelitii SBAS defect.

autonom cu GLIDE/ClearPath

Sisteme SBAS, inclusiv WAAS,
EGNOS, GAGAN, MSAS etc.

1. Apédsati sdgeata JOS 4 pentru a accesa lista optiunilor.
2sau9 0,7m 2. Selectati:
» Automat - selectare PRN automata

TerraStar-L (cu convergenta) 2 40 cm
10 » Numar — contacteaza reprezentantul local pentru numarul

RTK (fix) 4 1 om * asociat cu locul de operare

m

PP Figura 5-8: PRN

RTK (flotant) 5 4cm
TerraStar-C (cu convergenta) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10 cm

*Pentru o perioada de 60 de minute.

Programare

Programare permite programarea directa a receptorului GNSS prin
intermediul unei interfete cu linii de comanda. Aceasta caracteristica
ar trebui utilizata doar de tehnicienii de asistenta de la TeeJet. O
utilizati pe riscul dumneavoastra!

1. Apasati .

2. Ajustati programarea dupa cum este necesar.
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PRN alternativ Afisare buton de reimprospatare pozitie GNSS
Atunci cand PRN nu este automat, permite selectarea unui al doilea Optiunea de afisare a butonului de reimprospétare a pozitiei GNSS
PRN SBAS pentru a furniza date de corectie. stabileste daca acest buton va fi disponibil pe ecranele de ghidare.
Apasati sageata JOS 4 pentru a accesa lista optiunilor. Butonul de reimprospatare a pozitiei GNSS va reseta filtrul ClearPath
2. Selectati: din receptorul OEMStar in cazurile in care utilizatorul foloseste
> Niciuynul — niciun numar PRN alternativ receptorul Tn apropierea unor copaci grosi si/sau a unor cladiri.
» Numér - contacteaza reprezentantul local pentru numérul NOTA: Activarea reimprospatarii pe durata efectudrii unei lucréri
asociat cu locul de operare va determina o intrerupere temporaré a receptiei datelor
Figura 5-9: PRN alternativ GNSS. Aceasta va conduce aproape sigur la oprirea pentru o
perioada scurté de timp a sectiunilor care sunt deja in modul

BoomPilot automat.

Reimprospatarea nu ar trebui efectuata pe durata unei
aplicari active.

Figura 5-11: Buton de reimprospatare a pozitiei GNSS

PRN neafisat
Optiunile PRN sunt disponibile numai cu tipul SBAS GNSS selectat,
cand sunt setate la receptorul GNSS intern.

Figura 5-10: PRN neafisat

™ 4

()

A
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Glosar GNSS

Furnizor satelit comercial:

O alté surs& comuna pentru semnalele DGPS. Informatiile de
corectie a erorilor obtinute de |a statiile de baza ale acestora sunt
transmise unui satelit de comunicatii (separat de satelitii GPS) si
emise cétre utilizator. Aceste corectii pe baza de satelit tind s& aiba

0 acoperire mai extinsa decat emisiile pe baza de turn (legaturi FM),
iar acuratetea sistemului nu este afectaté in mare masura de distanta
utilizatorului fatd de receptoarele statiei de baza. Majoritatea acestor
furnizori de servicii solicita o taxa de abonare pentru utilizare. Un
furnizor cunoscut pe scara larga este OmniSTAR.

CORS (Statie de referinta cu operare continua)/
Retea RTK:

O serie de statii de baza aflate dispersate in cadrul unei anumite
regiuni geografice (cum ar fi stat/judet intreg), care sunt legate in
retea prin intermediul unui computer central si care emit date de
corectie RTK pe internet. Retelele CORS pot fi detinute/operate

in sistem public sau privat si pot furniza un semnal gratuit sau pot
solicita o taxa de abonare anuala. Accesand o retea CORS printr-o
conexiune de telefonie mobila, utilizatorul elimina necesitatea de a
detine o statie de baza.

Corectii diferentiale

Corectiile diferentiale reprezinta o solutie specifica algoritmului de
,dubla diferentiere” utilizat la determinarea valorilor de corectie
aplicate de RTK la fiecare dintre datele intervalului provenite de la
satelitii GNSS. ,Corectii” este termenul generic aplicat tuturor formelor
de corectii potentiale pentru SBAS (WAAS/EGNOS) prin intermediul
retelelor OmniStar, TerraStar PPP si RTK.

GPS diferential (DGPS):
Utilizarea solutiei specifice RTK pentru aplicarea corectiilor
diferentiale la datele primite de la constelatia de sateliti GPS.

EGNOS (Serviciul european geostationar mixt de
navigare):

Un sistem de amplificare pe baza de satelit (SBAS) dezvoltat

in comun de Agentia Spatiala Europeana (ESA), Comunitatea
Europeana si EUROCONTROL. Sistemul este gratuit si furnizeaza
acoperire pentru corectie diferentiala in principal pe continentul
european. EGNOS asigura o acuratete de 15-25 cm intre doud treceri
consecutive si acuratete de la an la an de +/-1 m.

GLONASS (Sistem global de navigatie prin satelit):
Un sistem global de navigatie prin satelit dezvoltat si gestionat

de guvernul rus. Este compus din aproximativ 24 de sateliti care
orbiteaza fncontinuu Pamantul. In timp ce receptoarele GNSS de la
inceput utilizau numai semnale GPS, multe dintre receptoarele GNSS
de astazi pot utiliza semnale atat de la GPS, cét si de la GLONASS,
crescand in mod eficient numérul total de sateliti care pot fi utilizati.

GNSS Pozitionare precisa la punct (PPP)

PPP este un serviciu ce ofera transmiterea de date de corectie

la nivel global pe baza de abonament pentru receptoarele GNSS
echipate adecvat. PPP utilizeaz& o matrice de statii de referinta
pentru corectarea ceasului satelitilor si a erorilor de orbita ce sunt
apoi transmise la receptoarele locale. PPP nu necesita timp de
convergenta.

GNSS (Sistem global de navigatie prin satelit):

Un termen general care se referd la un sistem de navigatie pe baza
mai multor sateliti, utilizat de un receptor pentru a-si calcula pozitia.
Exemple de astfel de sisteme includ: GPS dezvoltat de Statele Unite
ale Americii si GLONASS dezvoltat de Rusia. Sisteme suplimentare
in curs de dezvoltare includ Galileo, al Uniunii Europene si Compass,
al Chinei. Receptoarele GNSS de noua generatie sunt concepute
astfel incat sa poata utiliza semnale GNSS multiple (cum sunt GPS
si GLONASS). In functie de constelatie si de nivelurile de acuratete
dorite, performanta sistemului poate fi imbunatatita prin accesarea
unui numar mai mare de sateliti.

GPS (Sistemul de pozitionare globala):

Denumirea retelei de navigatie prin satelit intretinute de Ministerul
Apararii al SUA. Este compus din aproximativ 30 de sateliti care
orbiteaza incontinuu Pamantul. Termenul este utilizat, de asemenea,
pentru a denumi orice dispozitiv care depinde de satelitii de navigatie
pentru functionare.

NTRIP (Transport RTCM in retea prin protocol
internet):

O aplicatie pe baza de internet care pune la dispozitie datele de
corectie RTCM de la statiile CORS oricarei persoane cu conexiune la
internet si datele de conectare adecvate la serverul NTRIP. Utilizeazé
in mod obisnuit o legatura prin telefonie mobila pentru a se conecta la
internet si la serverul NTRIP.

98-05273-RO R9 m
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Deviere pozitionala

Modificarile constante din calculele de pozitie ale GNSS determinate
in principal de schimbari din atmosfera si din ionosfera, o geometrie
slaba a satelitului (posibil provocata de obstructii de genul cladirilor
si copacilor), erori de ceas intern al satelitului sau modificari

ale constelatiei. Pentru a obtine o acuratete cu zecimale sunt
recomandate receptoare cu frecventd duala ce utilizeaza solutii

PPP sau RTK.

RTK (Masurare cinematica in timp real):

Sistemul de corectie GPS cu cea mai mare acuratete in prezent, care
utilizeaza o statie de referinta la sol, aflata in proximitatea imediata a
receptorului GPS. RTK poate furniza acuratete de la trecere la trecere
de un inch, cunoscuta si ca centimetru, si furnizeaza, de asemenea
stabilitatea pozitiei de la an la an. Utilizatorii RTK pot avea propriile
statii de baza, se pot abona la Retele RTK sau pot utiliza CORS.

SBAS (Sistem de amplificare cu ajutorul satelitilor):
Un termen general care face referire la orice sistem de corectie
diferentialé pe baza de sateliti. Exemple de SBAS includ: WAAS in
Statele Unite ale Americii, EGNOS in Europa si MSAS in Japonia.
Exista o probabilitate crescuta sa apara online si alte SBAS, care sa
acopere alte regiuni ale lumii, in viitor.

WAAS (Sistem de amplificare pe arie larga):

Un serviciu de corectie prin satelit dezvoltat de Administratia
Federala pentru Aviatie (Federal Aviation Administration, FAA).

Se utilizeaza gratuit si furnizeaza acoperire pe teritoriul SUA si parti
din Canada si Mexic. WAAS asigura o acuratete de 15-25 cm intre
doud treceri consecutive; dar acuratetea de la an la an se va situa
in intervalul +/-1 m.
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CAPITOLUL 6 - CONFIGURARE UNEALTA

Configurare unealté se utilizeaza pentru a stabili diferite setéri asociate cu modul in linie dreapta, modul imprastietor si modul esalonat.

Setarile vor fi diferite in functie de disponibilitatea comenzii sectiunii: SmartCable, modul sectiune pilot (SDM) sau modul functie de
comutare (SFM).

Module de lesire Sectiuni Multiple Figura 6-1: Optiuni de configurare pentru Module de iesire sectiuni
Module de iesire sectiuni multiple pot fi instalate pe magistrala CAN, multiple

pentru a permite mai multe sectiuni decat ar permite un singur modul. 7
Daca sistemul include un modul de comanda a sectiunii, trebuie
configurate mai intai setarile pentru Module de iesire sectiuni multiple.

1. Apasati fila laterala CONFIGURARE (@,

2. Apasati [IEE.

3. Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 a Modulelor de
iesire sectiuni multiple.

4. Apasati GEIWIEE EEE.

5. Apasati sdgeata JOS 4 si atribuiti sectiunilor identificatorul
corect de modul.

6. Apasati LXSOEIEN LTS,

7. Apasati sdgeata REVENIRE 4’ pentru a reveni la ecranul
Unealtd sau fila laterald CONFIGURARE pentru a reveni la
ecranul principal Configurare.

<
5]
<
o
z
)
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Tip unealta selecteaza tipul modelului de aplicare care reprezinta cel in linie drea pt5
mai indeaproape sistemul dumneavoastra. Sectiunile rampa nu au nicio lungime si se afla pe o linie la o distanta
fixa fata de antena.

o in modul in linie dreapté — sectiunile rampei nu au nicio lungime

si se afld pe o linie, la o distant fixa fata de antena ) . .
O singura sectiune

o Tn modul impréstietor — este creata o linie virtual, aliniata la N ; e . o
In sistem nu este disponibila nicio comanda a sectiunii.

discurile de distributie, fata de care sectiunea sau sectiunile de
aplicare pot varia in lungime si pot fi la distante diferite de linie 1. Selectati tipul de unealta pe ecranul Unealta.
(disponibilitatea depinde de echipamentul specific din sistem) 2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 aferenta Tipului uneltei.

o in modul Esalonat - este creata o linie virtual3, aliniata la 3. Selectati dintre:
Sectiunea 1, fata de care sectiunea sau sectiunile de aplicare » Directia decalirii uneltei in linie @ - stabileste daci unealta
nu au nicio lungime si se pot afla la distante diferite de linie este situat in fata (inainte) sau in spatele (inapoi) antenei
(disponibilitatea depinde de echipamentul specific din sistem) GNSS stand cu fata spre directia inainte a masinii

» Distanta decalarii uneltei in linie @ — mésuraté in paralel cu
linia centrala a vehiculului, defineste distanta in linie de la
antena GNSS la unealtd, in metri, cu zecimale

» Directia decalarii uneltei in lateral @ - defineste directia
laterald, fie stanga, fie dreapta, de la linia de centru a masinii
pana la centrul uneltei stand cu fata spre directia inainte a
masinii

Numerotarea sectiunilor
Sectiunile sunt numerotate de la stdnga la dreapta, stand cu fata spre
directia fnainte a masinii.

Figura 6-2: Tip unealtd — in linie dreaptd

» Distanta decaldrii uneltei in lateral @ - defineste distanta
laterala de la linia de centru a masinii la centrul uneltei, in
metri, cu zecimale

4. Apasati sageata REVENIRE CF’ pentru a reveni la ecranul
Unealta sau fila laterald CONFIGURARE |g3 pentru a reveni la
ecranul principal Configurare.

Figura 6-3: Tip unealtd — impréstietor Figura 6-5: O sinquré sectiune

[
=z
z
z
=

Figura 6-4: Tip unealta — esalonat
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4. Apasati sageata REVENIRE <3 pentru a reveni la ecranul
Unealta sau fila laterald CONFIGURARE |g pentru a reveni la
ecranul principal Configurare.

Figura 6-6: Directii si distante de decalare

Figura 6-7: Sectiuni multiple

(2]

Sectiuni multiple
Comanda sectiunii este disponibila [SmartCable, modul sectiune pilot
(SDM) sau modul functie de comutare (SFM)].

1. Selectati tipul de unealta pe ecranul Unealta.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 aferentd Tipului uneltei.
3. Selectati dintre:
» Directia decalarii uneltei in linie @ - stabileste daca unealta
este situata in fata (inainte) sau in spatele (inapoi) antenei
GNSS stéand cu fata spre directia inainte a masinii
» Distanta decalarii uneltei in linie @ — mésurata in paralel cu
linia centrala a vehiculului, defineste distanta in linie de la
antena GNSS la unealtd, in metri, cu zecimale

» Directia decalarii uneltei in lateral @ - defineste directia

laterald, fie stnga, fie dreapta, de la linia de centru a masinii Figura 6-8: Directii si distante de decalare

pana la centrul uneltei stand cu fata spre directia inainte a -
masinii

» Distanta decalarii uneltei in lateral @ - defineste distanta B
laterald de la linia de centru a masinii la centrul uneltei, in I %
metri, cu zecimale 1

» Suprapunere - utilizata pentru a defini suprapunerea permisa G& mEs

atunci cand se utilizeaz& comanda sectiunii rampei automate

» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea va porni la intrarea pe o suprafata (E
care nu a fost acoperita
NOTA: Dacé procesul de acoperire porneste prea devreme
atunci cdnd intra intr-o zona neacoperitd, reduceti
timpul de pornire al temporizatorului. Daca procesul de
acoperire porneste prea térziu, mériti timpul de pornire al
temporizatorului.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a configura momentul
la care sectiunea se va opri la intrarea pe o suprafata care nu
a fost acoperita
NOTA: Dacé procesul de acoperire se opreste prea devreme
atunci cdnd intra intr-o zona neacoperitd, reduceti timpul de
oprire al temporizatorului. Daca procesul de acoperire se
opreste prea tarziu, mériti timpul de oprire al temporizatorului.
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Figura 6-9: Suprapunere

Imprastietor - TeeJet

Este creata o linie virtuala, aliniata la discurile de distributie, fata de
care sectiunea sau sectiunile de aplicare pot varia in lungime si pot fi
la distante diferite de linie (disponibilitatea depinde de echipamentul
specific din sistem).

O singura sectiune
Tn sistem nu este disponibilé nicio comanda a sectiunii.

1. Selectati tipul de unealtd pe ecranul Unealta.

2. Apésati sdgeata PAGINA URMATOARE 9 aferenta Tipului uneltei.

Selectati dintre:

» Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de
imprastietor

» Distanta de la antend la discuri @ - utilizata pentru a defini
distanta de la antena GNSS la discuri sau la mecanismul de
imprastiere

» Directia decalarii uneltei in lateral @ - defineste directia
laterald, fie stanga, fie dreapta, de la linia de centru a masinii
péna la centrul uneltei stand cu fata spre directia fnainte a
maginii

» Distanta decalrii uneltei in lateral @ - defineste distanta
laterala de la linia de centru a masinii la centrul uneltei, in
metri, cu zecimale

» Distanta decalrii de imprastiere © - utilizata pentru
a configura distanta dintre discuri sau mecanismul de
imprastiere si locul unde produsul atinge initial solul pentru
sectiune

» Lungimea imprastierii @ - utilizata pentru a configura
lungimea acoperirii pentru sectiune
4. Apésati sageata REVENIRE ) pentru a reveni la ecranul
Unealta sau fila lateralda CONFIGURARE | pentru a reveni la
ecranul principal Configurare.

Figura 6-10: O sinqurd sectiune

Figura 6-11: Distante si lungimi

Figura 6-12: Directie si distantd decalare laterald
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Sectiuni multiple
Comanda sectiunii este disponibild [SmartCable, modul sectiune pilot
(SDM) sau modul functie de comutare (SFM)].

1. Selectati tipul de unealtd pe ecranul Unealta.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 aferenta Tipului uneltei.
3. Selectati dintre:

» Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de
impréstietor

» Distanta de la antené la discuri @ - utilizata pentru a defini
distanta de la antena GNSS la discuri sau la mecanismul de
imprastiere

» Directia decalarii uneltei in lateral @ — defineste directia laterald,
fie stanga, fie dreapta, de la linia de centru a masinii pana la
centrul uneltei stand cu fata spre directia fnainte a masinii

» Distanta decalarii uneltei in lateral @ — defineste distanta
laterald de la linia de centru a masinii la centrul uneltei, in
metri, cu zecimale

» Suprapunere - utilizata pentru a defini suprapunerea permisa
atunci cand se utilizeaza comanda sectiunii rampei automate

» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea va porni la intrarea pe o suprafata
care nu a fost acoperita

NOTA: Dacé procesul de acoperire porneste prea devreme
atunci cand intra intr-o zond neacoperité, reducefi timpul

de pornire al temporizatorului. Daca procesul de acoperire
porneste prea térziu, mériti timpul de pornire al temporizatorului.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a configura momentul
la care sectiunea se va opri la intrarea pe o suprafata care nu
a fost acoperita

NOTA: Dac procesul de acoperire se opreste prea devreme
atunci cand intra intr-o zona neacoperitd, reducefi timpul de
oprire al temporizatorului. Daca procesul de acoperire se
opreste prea tarziu, mériti timpul de oprire al temporizatorului.

» Distanta decalarii de imprastiere © - utilizata pentru
a configura distanta dintre discuri sau mecanismul de
imprastiere si locul unde produsul atinge initial solul pe
Sectiunea 1.

» Decalarea sectiunii @ - utilizata pentru a configura distanta
decalarii de la Sectiunea 1 (linia Decalare de imprastiere) la
muchia de atac a fiecérei sectiuni. Sectiunea 1 este intotdeauna
0. Toate celelalte sectiuni se pot afla la distante diferite.

» Lungimile sectiunii © - utilizate pentru a configura lungimea
de acoperire in fiecare sectiune. Fiecare sectiune poate avea o
lungime diferita.

NOTA: Sectiunile sunt numerotate de la sténga la dreapta,
sténd cu fata spre directia inainte a masinii.

4. Apasati sageata REVENIRE > pentru a reveni la ecranul
Unealta sau fila laterald CONFIGURARE |g pentru a reveni la
ecranul principal Configurare.

Figura 6-13: Sectiuni multiple

Figura 6-14: Distante si lungimi
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Fiqura 6-15: Directie si distanta decalare laterala impré stietor - OEM

I I Este creata o linie virtuald, aliniata la discurile de distributie, fata de
f care sectiunea sau sectiunile de aplicare pot varia in lungime si pot fi
la distante diferite de linie.

O singura sectiune

In sistem nu este disponibila nicio comanda a sectiunii.

1. Selectati tipul de unealtd pe ecranul Unealta.

2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 aferenta Tipului uneltei.
3. Selectati dintre:

I I » Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de

imprastietor
Figura 6-16: Suprapunere . Pres m L o
» Distanta de la antena la discuri — utilizatd pentru a defini

distanta de la antena GNSS la discuri sau la mecanismul de
imprastiere

» Directia decaldrii uneltei pe laterald — defineste directia laterala,
fie stanga, fie dreapta, de la linia de centru a masinii pana la
centrul uneltei stand cu fata spre directia inainte a masinii

» Distanta decalarii uneltei pe laterald — defineste distanta
laterald de la linia de centru a masinii la centrul uneltei, in
metri, cu zecimale

» Distanta de pornire — utilizata pentru a configura distanta
de pornire in momentul iesirii dintr-o suprafata acoperita
(consultati producatorul imprastietorului pentru valoare)

» Distanta de oprire — utilizata pentru a configura distanta de
oprire in momentul intrarii intr-o suprafatd acoperita (consultati
producétorul imprastietorului pentru valoare)

NOTA: Consultati producétorul impréstietorului pentru
distantele de pornire si oprire.

4. Apasati sageata REVENIRE <:3 pentru a reveni la ecranul
Unealts sau fila laterala CONFIGURARE [ pentru a reveni la
ecranul principal Configurare.

[
=z
z
z
=
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Figura 6-17: O sinqura sectiune P Decalarile la sfarsitul sectiunii — utilizate pentru a configura

diferita.

masgini.

ecranul principal Configurare.
Figura 6-18: Sectiuni multiple

distanta decalrii de la Sectiunea 1 la muchia posterioara a
fiecarei sectiuni. Fiecare sectiune se poate afla la o distanta

NOTA: Consultati producétorul impréstietorului pentru valorile
decaldrii de pornire si oprire. Sectiunile sunt numerotate de
la sténga la dreapta, stand cu fata spre directia inainte a

4. Apasati sageata REVENIRE <33 pentru a reveni la ecranul
Unealtd sau fila laterald CONFIGURARE pentru a reveni la

Sectiuni multiple
Comanda sectiunii este disponibild [SmartCable, modul sectiune pilot
(SDM) sau modul functie de comutare (SFM)].

1. Selectati tipul de unealtd pe ecranul Unealta.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 aferenta Tipului uneltei.
3. Selectati dintre:

» Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de
impréstietor m

P Distanta de la antend la discuri — utilizat& pentru a defini
distanta de la antena GNSS la discuri sau la mecanismul de
imprastiere

» Directia decaldrii uneltei pe laterald — defineste directia laterala,
fie stanga, fie dreapta, de la linia de centru a masinii pana la
centrul uneltei stand cu fata spre directia inainte a masinii

P Distanta decalrii uneltei pe laterald — defineste distanta
laterald de la linia de centru a masinii la centrul uneltei, in
metri, cu zecimale

» Distanta de pornire — utilizata pentru a configura distanta
de pornire in momentul iesirii dintr-o suprafaté acoperita
(consultati producatorul imprastietorului pentru valoare)

P Distanta de oprire — utilizatd pentru a configura distanta de
oprire in momentul intrarii intr-o suprafatd acoperitd (consultati
producatorul imprastietorului pentru valoare)

NOTA: Consultati producétorul impréstietorului pentru
distantele de pornire si oprire.

P Decalarile la inceputul sectiunii — utilizate pentru a configura
distanta decalarii de la Sectiunea 1 la muchia de atac a fiecarei
sectiuni. Sectiunea 1 este intotdeauna 0. Toate celelalte
sectiuni se pot afla la distante diferite.
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Esalonat
Este creatd o linie virtuala, aliniaté la Sectiunea 1, fata de care

sectiunea sau sectiunile de aplicare nu au nicio lungime si se pot afla

la distante diferite de linie.

Sectiuni multiple

Comanda sectiunii este disponibila [SmartCable, modul sectiune pilot

(SDM) sau modul functie de comutare (SFM)].
1. Selectati tipul de unealtd m pe ecranul Unealta.

2. Apasati sigeata PAGINA URMATOARE 9 aferenta Tipului uneltei.

3. Selectati dintre:

» Directia decalrii uneltei in linie sectiunea 1 @ - utilizata
pentru a selecta daca Sectiunea 1 (punctul zero al decalrilor
sectiunii) este localizata in fata sau in spatele antenei GNSS in
timp ce vehiculul se deplaseaza in directia nainte

» Distanta decalarii uneltei in linie sectiunea 1 @ - utilizata
pentru a defini distanta in linie de la antena GNSS la
Sectiunea 1 (punctul zero al decalarilor sectiunii)

» Directia decalarii uneltei in lateral @ - defineste directia
laterald, fie stanga, fie dreapta, de la linia de centru a masinii
pana la centrul uneltei stand cu fata spre directia inainte a
masinii

» Distanta decalrii uneltei in lateral @ - defineste distanta
laterala de la linia de centru a masinii la centrul uneltei, in
metri, cu zecimale

» Suprapunere — utilizata pentru a defini suprapunerea permisa
atunci cand se utilizeaz& comanda sectiunii rampei automate

» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea va porni la intrarea pe o suprafata
care nu a fost acoperita

NOTA: Dacé procesul de acoperire porneste prea devreme
atunci cdnd intra intr-o zonad neacoperitd, reducetfi

timpul de pornire al temporizatorului. Dacéa procesul de
acoperire porneste prea térziu, mériti timpul de pornire al
temporizatorului.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a configura momentul
la care sectiunea se va opri la intrarea pe o suprafata care nu
a fost acoperita

NOTA: Dacé procesul de acoperire se opreste prea devreme
atunci cdnd intra intr-o zond neacoperitd, reduceti timpul de
oprire al temporizatorului. Dacd procesul de acoperire se
opreste prea tarziu, mariti timpul de oprire al temporizatorului.

» Decalarile sectiunii @ - utilizate pentru a configura distanta
decalarii de la Sectiunea 1 (linia pentru Distanta decalarii
uneltei in linie sectiunea 1) la fiecare sectiune. O valoare
pozitiva a decalarii va muta sectiunea in spatele Sectiunii 1.
O valoare negativa a decaldrii va muta sectiunea in fata
Sectiunii 1. Sectiunea 1 este intotdeauna 0. Toate celelalte
sectiuni se pot afla la distante diferite.

4. Apésati sageata REVENIRE <3 pentru a reveni la ecranul
Unealtd sau fila lateralda CONFIGURARE |g pentru a reveni la
ecranul principal Configurare.

Figura 6-19: Sectiuni multiple

Figura 6-20: Directii si distante de decalare — in spatele sectiunii 1
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Figura 6-21: Directii si distante de decalare — in fata sectiunii 1
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Figura 6-22: Suprapunere
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LATIMEA DE ACOPERIRE SAU DE LUCRU

L&timea de acoperire [Tip unealtd in linie dreaptd] sau [Tip unealtd
esalonat] sau Latimea de lucru [Tip unealtd imprastietor] este utilizatd
pentru a introduce latimea unei singure sectiuni sau latimea fiecarei
sectiuni pentru a calcula 1&timea totala a uneltei.

O singura sectiune

Tn sistem nu este disponibild nicio comanda a sectiunii.

Latimea de acoperire sau Latimea de lucru este utilizatd pentru a
introduce latimea totala a unei singure sectiuni a uneltei. Intervalul
este cuprins intre 1,0 si 75,0 metri.

1. Apasati fila laterald CONFIGURARE .

2. Apasati [IEEI.

3. Apasati pictograma de pe MINITASTATURA Latime de acoperire
[Tip unealtd in linie dreapta] sau L&time de lucru [Tip unealtd
imprastietor] @

4. Utilizati minitastatura numerica pentru a introduce o valoare.
Apésati sageata REVENIRE <39 sau fila laterald
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.

Figura 6-23: O sinqura sectiune — L&timea de acoperire sau de lucru

AI110015

Sectiuni multiple

Sectiunea de comanda este disponibild atunci cand oricare dintre
modulele urmatoare se afla in sistem: SmartCable, modul sectiune
pilot (SDM) sau modul functie de comutare (SFM).

L&timea de acoperire sau Latimea de lucru este utilizata pentru a
introduce Iatimea fiecérei sectiuni pentru a calcula latimea totala

a tuturor sectiunilor uneltei. Fiecare sectiune poate avea o latime
diferitd. Sectiunile sunt numerotate de la stanga la dreapta, stand cu
fata spre directia inainte a masinii. Intervalul pentru fiecare sectiune
este cuprins intre 0,0 si 75,0 metri. Totalul pentru toate sectiunile
trebuie sa fie mai mare de 1,0 metru.

1. Apésati fila laterala CONFIGURARE [2.

2. Apasati [IEEI.

3. Apasati pictograma de pe MINITASTATURA Latimea de acoperire
[Tip unealtd in linie dreapta sau Tip unealta esalonat] sau Latime
de lucru [Tip unealtd imprastietor] @

4. Evidentiati sectiunea care trebuie introdusé sau editata.

5. Apasati pictograma MINITASTATURA E

6. Utilizati minitastatura numerica pentru a introduce latimea
sectiunii selectate.

7. Apésati sdgeata REVENIRE <3 sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul Unealta sau la
ecranul principal Configurare.

NOTA: Dac4 este activats Dispunerea simetrica a uneltei, vor fi

disponibile pentru evidentiere numai primele articole din
fiecare pereche de sectiuni aliniate.

Figura 6-24: Sectiuni multiple — Latimea de acoperire sau de lucru
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Distanta decalérii uneltei pe laterala este utilizata pentru a introduce Fiqura 6-25: Distanta decaldrii uneltei in lateral
distanta de la linia de centru a masinii la centrul uneltei. Atunci cand
cartografierea pe ecran nu arata nicio suprapunere sau diferenta, insa
aplicarea pe teren genereazé o suprapunere sau diferentéd in mod
constant numai pe o parte a directiei de deplasare, trebuie calculatd

o ajustare a distantei decalarii uneltei pe laterala si aplicata valorii
distantei decalarii uneltei.

Daca se utilizeaza un pulverizator sau impréstietor cu auto-propulsie,
utilizati calcularea ajustarii decalarii GNSS pentru a calcula ajustarea
distantei decaldrii uneltei.

Daca se utilizeaza o unealta cu tractare sau remorcare, utilizati
calcularea ajustérii decalrii uneltei pentru a calcula ajustarea
distantei decalérii uneltei.

NOTA: La utilizarea directiei asistate/automate, in cazul in care
cartografierea pe ecran arata suprapuneri si diferente, este
posibil sé fie necesaré ajustarea setarilor directiei asistate/
automate.

Calcularea ajustarii decalarii GNSS

Pentru a calcula ajustarea decalarii GNSS utilizand aceeasi linie de ghidare:

1. Creati o linie dreapta AB.
Cu directia asistaté/automaté cuplata, parcurgeti coridorul @ cel putin 30 de metri si pozitionati marcaje la bara de tragere sau langa masina.
Intoarceti-va si cuplati directia asistata/automata pe coridor @ pe aceeasi linie de ghidare AB. Pozitionati marcaje la bara de tragere sau
langa masina sau opriti in modul linie de ghidare AB Ianga marcajele pe care le-ati pozitionat pe coridor @.
Masurati diferenta © intre marcajele coridorului @ si coridor @.
Impértiti distanta masuraté © in jumatate. Diferenta va fi ajustarea decalarii.

Cresteti sau descresteti distanta decalarii cu valoarea de ajustare a decalarii determinata la pasul 5 si apoi repetati testarea. Distanta decalarii
antenei laterale a fost ajustaté corect atunci cand urmele rotilor vehiculului se afla in aceeasi locatie, in conditiile in care s-a condus in ambele
directii. Dacd, in urma acestei ajustari, distanta decaldrii antenei laterale este ajustatd cu mai mult de 10 cm, trebuie refacuta calibrarea automata.

<
5]
<
o
z
)

Setarile decalarii curente

Suprapunerea aplicarii Directie decalare = dreapta
pe teren Directie decalare = stanga Directie decalare = dreapta Distanta decalare =0 m

Spre dreapta coridorului @ Micsorati valoarea decalarii distantei Mariti valoarea decalarii distantei Mériti valoarea decalarii distantei
Modificati directia decalarii uneltei spre

Spre stanga coridorului (1] Mariti valoarea decaldrii distantei Micsorati valoarea decalarii distantei R o] . p )
stanga si mariti valoarea decalarii distantei

Figura 6-26: Distanta decaldrii GNSS
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Ajustarea decalarii uneltei pe laterala
Pentru a calcula o ajustare a decalarii uneltei utilizand linii de ghidare adiacente:

1. Creati o linie dreapta AB.

2. Cu directia asistatd/automata cuplata, parcurgeti coridorul @ ca si cand ati opera unealta si pozitionati marcaje la muchiile externe ale uneltei.

Tntoarceti-va si cuplati directia asistaté/automata pe coridor @ pe linia de ghidare AB adiacentd. Pozitionati marcaje suplimentare la
muchiile externe ale uneltei sau opriti in modul linie de ghidare AB langa marcajele pe care le-ati pozitionat pe coridor @.

4. Masurati diferenta © intre marcajele coridorului @ si coridor @.

Tmpartiti distanta masurata © in jumétate. Diferenta va fi ajustarea decalarii.

6. Mdriti sau micsorati distanta decalarii @ dupa cum este necesar, in functie de locul unde apare suprapunerea aplicarii pe teren si setarea

curentd a directiei decalarii uneltei.

Aplicare pe teren

Setarile decalarii curente

Directie decalare = stanga

Directie decalare = dreapta

Directie decalare = dreapta
Distanté decalare =0 m

Suprapunere pe dreapta coridorului

O sau

Diferent4 pe stanga coridorului @

Mériti valoarea decalarii distantei

Micsorati valoarea decalarii distantei

Mériti valoarea decalarii distantei

Suprapunere pe stanga coridorului

O s

Diferentd pe dreapta coridorului (1]

Micsorati valoarea decalarii distantei

Mériti valoarea decaldrii distantei

Modificati directia decalarii uneltei spre
stanga si mériti valoarea decaldrii distantei

Figura 6-27: Directia si distanta decaldrii uneltei pe laterald
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DETECTARE MERS IN MARSARIER

Optiunile pentru functia de detectare a mersului in marsarier sunt
utilizate la addugarea unui modul de detectare a marsarierului, a unui
modul SCM (Modul de comanda a directiei pentru FieldPilot IV) sau
SCM Pro (Modul de comandé Pro a directiei pentru FieldPilot [V Pro/
UniPilot Pro) la orice configuratie. Aceasta permite cartografierea si
controlul aplicarii si ghidarea pe ecran in timpul deplasarii in marsarier.

1. Apésati fila laterala CONFIGURARE .
Apésati m
3. Tnplus faté de optiunile standard, selectati dintre:
» Permite BoomPilot in marsarier — utilizata pentru a activa
functia BoomPilot in timpul deplasérii in marsarier
» intérziere semnal marsarier — utilizata pentru a configura
intarzierea cand se trece de la directia inainte la marsarier
sau de la marsarier la directia inainte, dup care pictograma
vehiculului pe ecranul de navigare Tsi va modifica directia
Figura 6-28: Modul de detectare a marsarierului

Marsarier pe ecranele de ghidare

Cénd va deplasati in marsarier cu functia BoomPilot activata,
se permite aplicarea produsului, controlul automat al sectiunii si
cartografierea corectd pentru deplasarea masinii in marsarier.

<«Viteza pe bara de ghidare va deveni rosie in timpul deplasarii
in marsarier

Figura 6-29: Deplasare in directia inainte

Al110015

Disponibilitate cu diferite configuratii de sistem

Functia BoomPilot in

Functie marsarier poate fi pornita/
Dispozitivul de control | Dispozitivul detecteaza | BoomPilot oprita din meniu utilizand intarzierea semnalului poate fi
automat al sectiunii deplasarea vehiculului | in marsarier Permite BoomPilot in reglata folosind
din sistem in marsarier disponibila marsarier Intarziere semnal marsarier
FieldPilot IV * v v
Modul de detectare a
SDM sau SFM Y v v
marsarierului
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v Xxx

* Functie optionald, dependenté de hardware.
** Controlatd direct de functia FieldPilot Pro/UniPilot Pro.
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SELECTAREA DUZEI

Atunci cand sistemul include un Kit interfata senzor de presiune
(PSIK), optiunea Selectare duza este utilizata pentru a selecta tipul
de duza de pulverizator (serie si capacitate) pentru a determina
informatiile privind dimensiunea picaturii.
1. Apasati fila laterald CONFIGURARE .
2. Apasati [IEEI.
<« Selectia curenta a duzei este indicaté in caseta de informatii
Apésati sdgeata PAGINA URMATOARE 9 de selectare a duzei.
4. Selectati dintre:

» Presetare duza 1-5 — selecteaza pana la cinci (5) duze pentru
accesare rapida si selecteaza duza curenta pentru stabilirea
informatiilor privind dimensiunea picaturii

» Duza curentd — afiseaza duza curenté

5. Apésati sdgeata REVENIRE <"') sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.

Figura 6-31: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

Al110015

AI110015

AI110015

Presetare
Presetarile duzei permit salvarea a pana la cinci duze pentru
accesare rapida.

1. Apasati [JEIB.

2. Selectati o serie de duze TeeJet.
3. Selectati capacitatea duzei.
Figura 6-32: Duz4 presetata

AlI110015

Al110015

Figura 6-33: Dimensiunile duzelor si culorile asociate

Capacitatile si culorile standard ale duzelor

omorsios] cors | orsor caors
01 06

Galben

Albastru

Rosu

Maro
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Duza curenta
Duza curentd arata duza activa pentru stabilirea informatiilor privind
dimensiunea curenta a picaturii. Duzele trebuie presetate pentru a fi
disponibile pentru selectarea curenta a duzei.
1. Apasati duza dorita.
Duza selectata va fi indicata:
<« Caseta cu informatii pe ecranul Unealta
<« Afisarea starii picaturii/presiunii de pe bara de stare a ecranelor
de ghidare
Figura 6-34: Duza curentd

AIL10015

Al110015

MONITOR PENTRU DIMENSIUNEA
PICATURILOR

Atunci cand sistemul include un Kit de interfatd pentru senzor de
presiune (PSIK), monitorul pentru dimensiunea picaturilor poate
fi activat/dezactivat. Apoi DSM (Monitorul pentru dimensiunea
picaturilor) devine disponibil pe ecranele de operare.

Configurare

Activare/dezactivare DSM .
1. Apasati fila laterala CONFIGURARE .

2. Apasat [T,
KIWNEEE] Monitor pentru dimensiunea picturilor |
4.

Selectati daca monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat.

5. Apasati sdgeata REVENIRE 9 sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.

NOTA: Atunci cand Monitorul pentru dimensiunea picéturilor este

dezactivat, starea picéturii/presiunii nu este disponibiléd pe
bara de stare a ecranului de ghidare.

Figura 6-35: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

Al110015
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Selectare duza/Duza curenta
Pentru a stabili presetarile duzei si duza curentd, consultati ,Selectare

duza” in acest capitol.

Senzor de presiune pentru modulul de intrarefiesire
Atunci cand este prezent un Kit interfata senzor de presiune, optiunile
Senzorului de presiune sunt utilizate pentru a introduce rata presiunii
maxime a producatorului senzorului si pentru a stabili punctele
superior si inferior ale alarmelor de presiune determinate de utilizator.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,Senzori” in capitolul
Configurare al acestui manual.

Operare

Bara de stare
Starea picaturii/presiunii afiseaza informatii privind starea curenta a
dimensiunii picaturii si a presiunii in sistem.

1. Apasati pictograma STAREA PICATURI/PRESIUNI & & &
60 X

2. Apésati oriunde pe ecran pentru a reveni la ecranul de ghidare.

Figura 6-36: Starea picéturii/presiunii

Starea picaturii/presiunii

Colorat = cuplat. Culoarea picaturii este asociata direct
cu dimensiunea curentd a picaturii. Optiunile cromatice

includ: QQQ QQ C

x Taiat = dezactivat

Nicio pictograma = in sistem nu este instalat niciun Kit
interfatd senzor de presiune

Graficul dimensiunii picaturii

Cénd alegeti o duza de pulverizare care produce dimensiuni ale
picaturii selectand una din cele opt categorii de clasificare ale
dimensiunii picaturii, retineti intotdeauna ca o singuré duza poate
produce clasificari diferite ale dimensiunii picaturii la diferite presiuni.
O duza poate produce picaturi medii la presiuni scazute, producand
picaturi fine pe masura ce presiunea creste.

Categorie Simbol Cod de culoare

Extrem de fin XF ole

Foarte fin VF Ro

Fin F Portocaliu

Mediu Galben

Grosier C Alba

Foarte grosier VC erde

Extrem de grosier XC ‘ Alb

Ultra grosier uc
Bara de ghidare

Bara de ghidare va informeaza cu privire la alegerea informatiilor

selectabile, inclusiv presiunea curentd in sistem si dimensiunea

curentd a picaturii.

1. Apésati caseta INFORMATII SELECTABILE.

2. Selectati dintre:
» Presiune sistem - afiseaza presiunea curenta in sistem
» Dimensiune picaturé — afiseazd dimensiunea curenta a

picaturii duzei

3. Apasati in afara casetei de selectare pentru a reveni la ecranul de
ghidare.

Figura 6-37: Informatii selectabile pentru Bara de ghidare
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COMANDA SECTIUNII BOOMPILOT

In functie de prezenta unui sistem de comanda al sectiunii si, daca
este prezent, de tipul de comanda a sectiunii utilizat, precum si de
optiunile activate, exista optiuni multiple pentru comanda sectiunii

BoomPilot. Urmatoarele reprezintd configurari obisnuite:

P Absenta modulului de comanda pentru sectiune
o Numai consold
o Cu comutator optional de pornire/oprire a activitatii
» Pulverizator ISOBUS
o Numai consola si ECU
o Cu cutie de distributie
o Cu Implement Status Module ISOBUS (ISO ISM)
» imprastietor ISOBUS
o Numai consold
o Cu comutator optional de pornire/oprire al imprastietorului

» Cu modulul de comanda a sectiunii TeeJet si cutia de
distributie sau ISM

» Cu modulul de comanda a sectiunii TeeJet

Tn oricare dintre aceste configuratii, exista doua optiuni privind
comanda sectiunii:

+ Control automat al sectiunii A — folosind pozitia GNSS si
informatii despre viteza, sectiunile pornesc sau se opresc,
dupa cum este necesar. Aceleasi informatii despre aplicarea in
sectiune vor fi cartografiate pe ecranele de ghidare. In functie
de configurare, controlul automat al sectiunii poate fi controlat
manual, folosindu-se o cutie de distributie, un comutator sau
pictograma BoomPilot din optiunile de navigare si ghidare de pe
ecranele de ghidare.

+ Control manual al sectiunii A — folosind o cutie de distributie
sau pictograma BoomPilot din optiunile de navigare si ghidare,
sectiunea poate fi opritd sau pornita manual, dupa cum este
necesar. In functie de configurare, aceleasi informatii despre
aplicarea in sectiune pot fi cartografiate pe ecranele de ghidare.

Setarile modului pornire BoomPilot si pictograma BoomPilot modifica

modul in care este gestionatd comanda sectiunii pe ecranele de ghidare.

1. Apésati fila laterals CONFIGURARE (2.

2. Apasat [l

3. Selectati dintre:

» Modul de pornire BoomPilot — folosit pentru a stabili modul in
care porneste lucrarea.

< Automat — controlul automat al sectiunii este activat si
activarea sectiunii si/sau cartografierea pe ecran vor fi
controlate de GNSS si viteza

<4 Oprit — controlul automat al sectiunii este dezactivat, insa
activarea sectiunii si/sau cartografierea pe ecran pot fi
activate manual, folosindu-se o cutie de distributie sau
pictograma BoomPilot din optiunile de navigare si ghidare
de pe ecranele de ghidare

P Pictograma BoomPilot - este utilizata pentru a determina dacé
pictograma BoomPilot este disponibila in optiunile de navigare
si ghidare de pe ecranele de ghidare pentru actionarea
manuala a BoomPilot
<« Activat — pictograma BoomPilot va fi disponibilé Tn optiunile

de navigare si ghidare de pe ecranele de ghidare pentru a
actiona controlul automat al sectiunii
<«4Dezactivat - pictograma BoomPilot nu va fi disponibila Tn
optiunile de navigare si ghidare
4. Apasati sageata REVENIRE <§ sau fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
Configurare.
Figura 6-38: Optiuni BoomPilot

Al110015
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Disponibilitate impreuna cu sisteme hardware diferite

Hardware din sistem

Prezenta pictogramei
Mod pornire BoomPilot BoomPilot poate fi

poate fi configurat din configurata din

Pictograma BoomPilot
este afisata in optiunile de

» Absenta modulului de comanda pentru sectiune

Configurare -> Unealta Configurare -> Unealta

Navigare si ghidare

o Numai consola Nu Da Da
Ci tator optional d ire/
. lu comula. ?r"op,lona e pornire Nu Da Da
oprire a activitatii
Nu - modul BoomPilot este setat
> Cu Teedet SDM* sau SEM*™* + ISM* U - modul Boomriot este seta Nu Nu
in ISM
» Cu TeeJet SDM** sau SFM*** Da Nu Da

* Necesita Implement Status Module (ISM) v2.00 sau ulterioara
** Necesitd Section Driver Module (SDM) v21.00 sau ulterioara
*** Necesitd Switch Function Module (SFM) v21.00 sau ulterioara
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CAPITOL 7 - GHIDARE SI CARTOGRAFIERE

Matrix Pro GS permite efectuarea simultana a aplicérii produsului si a ghidérii vehiculului. Dupa finalizarea configurérii unitétii, se poate incepe
ghidarea. Sase moduri de ghidare permit operatorului sa optimizeze lucrul pe teren: Linie dreaptd AB @ Linie curbata AB @ Linie de

rotire in jurul pivotului , Ultimul coridor , Réndul urmator @ si Curbd adaptiva @ O optimizare suplimentara se poate obtine aplicand
Delimitare la interior &}, Delimitare la exterior &k si/sau Poligon @; Anticipare curbata o; Ghidare pentru revenirea la punct Q Si
Ghidare RealView cu ghidare video @. De asemenea, functiile de cartografiere Acoperire = si Aplicare & pot afisa si inregistra aplicarea
produsului, iar Prescriere & si Viteza tinta @ pot orienta aplicarea produsului.

Prezentare generalé
Trei ecrane de ghidare va ajuta sé fiti informat.

Ghidare vedere din vehicul creeaza Ghidare vedere teren creeazd o imagine  Ghidarea Realview permite afisarea de
o0 imagine generatad de computer a pozitiei generatd de computer a pozitiei vehiculului i imagini de intrare video in timp real in locul
vehiculului afisata in zona de aplicare. a zonei de aplicare din perspectiva aeriana. unei imagini generate de computer.

LN A ) . A
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Pentru a alege un mod de ghidare: Figura 7-1: Alegeti un mod de ghidare

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE $I GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

L8088 000000R00RRSRY .

2. Apasati pictograma MOD DE GHIDARE &®. @e™nR
3. Selectati dintre: = - -
» Fard ghidare (@ % Af )

» Linie de ghidare dreapta AB & cE
» Linie de ghidare curbata AB
» Linie de ghidare n cerc in jurul pivotului e e || =

» Linie de ghidare ultimul cor* BN R 4@‘
» Ghidare randul urmator* (&= . =

» Curba adaptiva

*Optiunile de ghidare pot s nu fie disponibile in functie de
sistemul de directie asistatd/automata instalat.

98-05273-RO R9 ﬂ
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Optiuni ecrane
Ghidarea si navigarea pot fi accesate de pe ecranul Vedere din
vehicul, ecranul Vedere teren sau ecranul RealView.

+ Fila cu optiunile de navigare si ghidare E — prezenta pe oricare
dintre ecranele de ghidare, afiseaza optiunile de navigare inclusiv
modurile de ghidare, optiunile pentru linia de ghidare, optiunile de
revenire la punct, reimprospatare GNSS, pornire/oprire BoomPilot
si pornire/oprire anticipare curbata.

+ Fila cu optiuni pentru delimitare si poligon ﬁ — prezenta pe
oricare dintre ecranele de ghidare, afiseaza optiuni pentru
delimitare la exterior, delimitare la interior i poligon.

+ Fila cu optiunile de cartografiere i —in ecranele de ghidare
pentru Vedere din vehicul sau Vedere teren, afiseaza hartile cu
poligoane, hartile de acoperire si hartile de aplicare.

+ Fila cu optiuni pentru ecran E — prezenta pe ecranul de ghidare
Vedere teren, afiseaza optiuni de zoom si schimbare a unghiului
de vizualizare.

+ Fila cu optiuni RealView @M - pe ecranul de ghidare RealView,
afiseaz& meniul de configurare a camerei si optiunile de ghidare
pentru video.

Figura 7-2: Optiuni ecran de ghidare

1111111111

Vedere din vehicul

) 1) )9

Vedere teren

RealView

Q Optiuni navigare si ghidare

Afiseaza in orice ecran de ghidare optiunile de navigare, inclusiv
modurile de ghidare, optiunile pentru linia de ghidare, optiunile de
revenire la un punct, reimprospatare GNSS, pornire/oprire BoomPilot,
pornire/oprire Anticipare curbata.

~ A

Mod de ghidare

. Mod ghidare — acces la optiunile modului de ghidare

Functia Féra ghidare — opreste ghidarea

Linie de ghidare dreapta AB & — asigura ghidare
in linie dreapta pe baza punctelor de referinta A si B

Linie de ghidare curbatd AB & — asigura ghidare
de-a lungul liniilor curbate avand la baza linia
initiala de referinta AB

258

Linie de ghidare in cerc in jurul pivotului © —
asigura ghidare in jurul unui punct central cu raza
spre interior sau spre exterior pe baza unei linii
initiale de referinta AB

°

Linie de ghidare ultimul coridor & — asigura
navigarea precisa pentru ultimul coridor

Ghidare randul urmator @0 — indica pozitia
Réndului urmétor si asigura ghidare la capatul
randurilor catre urmatorul rand adiacent

R

Linie de ghidare in cerc adaptiva & — asigura
ghidare de-a lungul unei linii curbate pornind de

la linia de referinta AB, fiecare dintre liniile de
ghidare adiacente derivand din latimea de ghidare
si din directia proiectate

Linii de ghidare

Q Marcaj A @ — marcheaza primul punct al liniei de
ghidare.

%

@ Marcaj B @ - marcheaza punctul de capat al
liniei de ghidare. Colorat in gri = distanta minima
nu a fost parcursa.

@ Anulare marcaj A — anuleaza procesul de fixare
a marcajului A. Revine la linia de ghidare AB
anterioara (atunci cand este stabilita).

m www.teejet.com
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Marcaj B randul urmator @ — marcheaza punctul
de capat al randului.

Unghi azimut 4 - stabileste o linie de ghidare
dreapta, masurata in grade in sensul acelor de
ceas, de la o linie de baz& nord-sud. Nord = 0,
Est = 90, Sud = 180, Vest = 270.

A+ Deplasare find — deplaseaza linia de ghidare
existenta la pozitia curenta a vehiculului.

Urmétoarea linie de ghidare dreapta - arata
urmatoarea linie de ghidare dreaptd AB sau linie
de ghidare dupa unghi azimut salvata in lucrarea
curenta.

Urmatoarea linie de ghidare curbata AB — arata
urmatoarea linie de ghidare curbata AB salvata in
lucrarea curenta.

Urmétoarea linie de ghidare de rotire in jurul
pivotului — aratd urmatoarea linie de ghidare
de rotire in jurul pivotului AB salvata in lucrarea
curenta.

@ e ¢ ee 60

Urmatoarea linie de ghidare dupa o linie curbata
adaptiva AB — aratd urméatoarea linie de ghidare
dupa o linie curbata adaptiva AB salvata in
lucrarea curenta.

Revenirela p

@ | &

unct

Marcaj punct @ - stabileste un punct la locul in
care se afla vehiculul. Colorat in gri = GNSS nu
este disponibil.

Ghidare pentru revenirea la punct — prezinta
distanta si asiguré ghidarea inapoi la punctul
stabilit.

Stergere punct - sterge punctul marcat.

Anulare ghidare — ascunde distanta si ghidarea
napoi la punctul marcat.

BoomPilot

A

GHIDARE

Comuta Controlul automat al pulverizatorului (ASC)
in pozitia pornit sau oprit. Colorat in gri = GNSS nu
este disponibil.

Anticipare curbata

Indica unde va duce vehiculul directia curenta,
utilizand un ,indicator” drept ghidare.

Reimprospat

N
@

are pozitie GNSS
Reseteaza filtrul ClearPath din receptorul
OEMStar.

D Optiuni pentru delimitare si poligoane
Prezente pe orice ecran de ghidare, afiseaza optiunile pentru
delimitarea la exterior, delimitarea la interior si poligon.

- -

5535558000000 000800000080002888 8

Delimitari la exterior

Marcare delimitare la exterior — stabileste zona
'@' de aplicare si determina zonele fara aplicare.
La crearea unei delimitéri la exterior, linia de
delimitare se va afla in exteriorul sectiunii din
extremitatea exterioara. Colorat in gri = GNSS
nu este disponibil.

Anulare delimitare la exterior — anuleaza procesul
de marcare a delimitarii la exterior

Finalizare delimitare la exterior - finalizeaza
procesul de marcare a delimitarii la exterior.
Delimitarile pot fi finalizate de asemenea prin
deplasarea catre ele, cu o latime de brazda
aferenta punctului de pornire.

Pauza delimitare la exterior — trece in pauzé
procesul de marcare a delimitarii la exterior

Reluare delimitare la exterior — reia procesul de
marcare a delimitarii la exterior

Uk

Stergere ultima delimitare marcaté — sterge ultima
@ delimitare marcat (la interior sau la exterior) din
lucrarea curenta. Apasati in mod repetat pentru a
elimina mai multe delimitari in ordinea inversa crearii

98-05273-RO R9 ﬂ
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Delimitari la interior

&

Marcare delimitare la interior — stabileste zona
de aplicare si determind zonele fara aplicare.
La crearea unei delimitari la interior, linia de
delimitare se va afla in interiorul sectiunii din
extremitatea interioara. Colorat in gri = GNSS
nu este disponibil.

Anulare delimitare la interior — anuleaza procesul
curent de marcare a unei delimitari la interior

@ @

Finalizare delimitare la interior — incheie procesul
curent de marcare a unei delimitari la interior.
Delimitarile pot fi finalizate de asemenea prin
deplasarea catre ele, cu o latime de brazda
aferentad punctului de pornire

Pauza delimitare la interior — trece in pauza
procesul de marcare a delimitarii la interior

@9

Reluare delimitare la interior — reia procesul de
marcare a delimitarii la interior

&

Stergere ultima delimitare marcata — sterge ultima
delimitare marcata (la interior sau la exterior) din
lucrarea curenta. Ap&sati in mod repetat pentru a
elimina mai multe delimitari in ordinea inversa credrii

L

Marcare poligon — stabileste zonele de cartografiat.
Colorat in gri = GNSS nu este disponibil.

Anulare poligon — anuleaza procesul curent de
marcare a poligonului

Finalizare poligon — incheie procesul curent de
marcare a poligonului

Pauza poligon — pune in pauza procesul de
marcare a poligonului

o590

Reluare poligon — reia procesul de marcare
a poligonului

Stergere ultimul poligon marcat — sterge ultimul
poligon marcat din lucrarea curentd. Apasati in
mod repetat pentru a elimina mai multe poligoane
in ordinea inversa crearii

a Optiuni de cartografiere
Prezente pe ecranele de ghidare din modurile vedere din vehicul si
vedere teren, afiseaza hartile cu poligoane, hartile de acoperire si

hartile de aplicare.

NOTA: Optiunile sunt disponibile numai dacé exista un controler de
viteza in sistem sau daca a fost trasat un poligon.

28888

LN A
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Harta acoperire — afiseazd suprafetele acoperite
de unealta, indiferent daca a fost aplicat sau nu
produs.

Harta poligon - afiseaza toate poligoanele
cartografiate

Harta de prescriptii — este o harté preincarcata
care furnizeaza informatii catre controlerul de
viteza pentru utilizarea la aplicarea produsului.

Harta aplicarii — arata cat produs a fost aplicat
si unde, utilizand culori pentru a indica nivelul
proportional cu nivelurile maxime si minime
preconfigurate sau configurate automat.

Harta vitezei tinta — aratd rata de aplicare pe care
controlerul vitezei va incerca sa o atinga (se poate
monitoriza din fila inferioara control viteza)

Pictograme — a se utiliza la Matrix Pro 570GS

Butoane — a se utiliza la Matrix Pro 840GS

Vedere din vehicul - pictogramele
sau butoanele ajusteaza vederea din
vehicul sau perspectiva spre orizont
de la vederea din vehicul in vedere
aeriana

Z

Vedere teren — pictogramele sau
butoanele méresc/micsoreaza
suprafata afisata pe ecran

By
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<) Optiuni ecran @ Optiuni de ghidare RealView
Pe ecranul de ghidare vedere teren, afiseaza optiuni de zoom i In ecranul de ghidare RealView, afiseaza optiunile de configurare a
panoramare. camerei si ghidare pentru video.

ssssssssssssnersns LLL180888808880888888888 800

P
-
-

-

Apropiere/departare

P Pictograme — a se utiliza la Matrix Pro 570GS @ Selectare camera video — selecteaza una din opt

NN — imagini provenite de la camera dacé este atasat

A v Butoane - a se utiliza la Matrix Pro 840GS un Modul de selectare video (VSM).

®® Impartirea imaginii camerei — selecteaza unul

Vedere din vehicul - pictogramele sau @ ee dintre cele doua seturi de intréri de la patru
butoanele ajusteaza vederea din vehicul camere video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a
sau perspectiva spre orizont de la impérti ecranul in patru transmisii video distincte.
vederea din vehicul in vedere aeriana A Configurare ghidare pentru video — accesati
Vedere teren — pictogramele sau E ’® pentru a porni Ghidarea pentru video sau Unghiul
butoanele maresc/micsoreaza suprafata de directie si a ajusta liniile de ghidare.

afisatd pe ecran

@ Ghidare pentru video — traseaza linii de ghidare

st e
anoramare . « .
asistenta la navigare.

J\‘ ‘ S.agetll - muta suprvafata aﬂ? avta pe hartd in || Unghi de directie - afiseaza directia in care
‘ directia corespunzatoare, fard a deplasa | trebuie rofit volanul
&1 | e :

. v Pictograme sus si jos — utilizate pentru a ajusta
liniile de ghidare si linia orizontului pentru a se

potrivi cu imaginile preluate de camera.

a Captura imagine camera — salveaza o fotografie
statica a imaginii curente de pe ecran, pe 0

unitate USB.

@ Vedere globala — extinde vederea pe ecran la cea
mai mare suprafata disponibild.

98-05273-RO R9
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BARA DE GHIDARE

Bara de ghidare va tine la curent cu alegerea informatiilor selectabile, activitatea de navigare si starea sectiunii.

Activitatea de navigare si starea rampei

Stare GNSS - afiseaza ,Fard GNSS” atunci cand GNSS nu este
disponibil sau ,GNSS lent” atunci cdnd GNSS receptioneaza date
GGA la mai putin de 5 Hz

Eroare de deviere — afiseaza distanta de la linia de ghidare dorita

Activitate curentd — afiseaza activitati cum sunt marcarea unui punct
A sau B, apropierea de capétul unui rénd, indicatia de a vira la
momentul actual si distanta pentru revenirea la un punct marcat

Starea sectiunii — este afisat un punct pentru fiecare sectiune
programata: un punct verde indica faptul ca sectiunea este activa
si un punct rosu indica faptul ca sectiunea nu este activa

Figura 7-3: Activitate de navigare/starea sectiunii

Eroare de deviere

Distanta din jurul liniei de ghidare care este perceputa drept eroare
zero poate fi ajustata utilizand Configurare -> Ghidare -> Sensibilitate
ghidare.

Pentru a modifica formatul in care este afisata distanta:

1. Apasati caseta Activitate de navigare pe bara de ghidare.
2. Selectati formatul de masurare.

Informatii selectabile
Viteza - afiseaza viteza curenta a cursei

Directie — afiseaza cursul de deplasare in sensul acelor de ceas, de la
o linie de baza a nordului geografic. Nord = 0°, Est = 90°, Sud = 180°,
Vest = 270°.

Suprafaté acoperita totald — afiseazé suprafata totala cumulata
acoperita cu produs, incluzand suprafetele cu acoperire dubla

Durata acoperire — arata timpul total pentru care este activa aplicarea
in timpul lucrdrii curente

Timp — afiseaza ora curentd pe baza fusului orar selectat

Numér brazda - afiseaza numarul curent al brazdei cu referire la linia
initiald de ghidare AB, cu fata spre directia de la Ala B. Numarul va fi
pozitiv atunci cand vehiculul se afla la dreapta liniei de bazé AB sau
negativ atunci cand vehiculul se afla la stnga liniei de baza AB.

Presiune sistem — afiseaza presiunea curenta in sistem (disponibild
numai cand in sistem este prezent un Modul intrarefiesire)

Dimensiunea picaturii — afiseazd dimensiunea picaturii pentru duza
curenta (disponibila numai cand in sistem este prezent un Modul
intrarefiesire)

Rata de aplicare actuald - afiseazé rata de aplicare de la momentul
respectiv (disponibila numai cand in sistem este instalat un controler
vitez4 tertd parte)

Viteza de acoperire tinta — afiseaza viteza de acoperire tintd
(disponibila numai cand in sistem este instalat un controler viteza
terta parte)

Figura 7-4: Informatii selectabile
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BARA DE STARE

Bara de stare furnizeaza informatii despre starea GNSS, modul
de ghidare, suprafata de teren arabil, cuplarea directiei asistate/
automate, corectia inclinrii, starea controlerului uneltei, starea

picaturii/presiunii si starea controlului vitezei.

Céand este apésata o pictograma, sunt afisate informatiile de stare
asociate.

Figura 7-5: Bara de stare

Stare GNSS —___
Mod de ghidare ——_ g
Starea suprafetei de teren arabil —~—— @

Stare directie asistatd/automatd —— @

Stare corectie inclinare
Stare BoomPilot —

Starea picaturii/presiuni =

Starea controlului vitezei =

Verde = GPS, GLONASS sau SBAS (cu sau fara solicitarea
DGPS)

Galben = numai GPS
Rosu = fard GNSS
Portocaliu = Glide/ClearPath

=
=}
Q.
o
m
Q
=
o
[
=
m

Absenta pictograma = fara ghidare
Ghidare in linie dreapta AB
Ghidare in linie curbata AB
Ghidare in cerc in jurul pivotului
Ghidare ultimul coridor

Ghidare Randul urmator

©90000

Ghidare curba adaptiva

Starea suprafetei de teren arabil

Tn afara suprafetei de teren arabil = se deplaseaza in exteriorul
suprafetei de teren arabil

In interiorul suprafetei de teren arabil = se deplaseaza in

interiorul suprafetei de teren arabil

Absenta pictograma = nicio delimitare stabilita (nici la exterior,

nici la interior)

Stare directie asistata/automata
‘ Verde = cuplat, directie activa

Q@‘ Galben = activat, au fost indeplinite toate conditiile pentru
a permite directia asistata/automata

Rosu = dezactivat, nu au fost indeplinite toate conditiile pentru
a permite directia asistata/automata

Absenta pictograma = nu este instalat niciun sistem de directie
asistatd/automata

Stare corectie inclinare

¥\ Colorat = cuplat, aplic4 activ corectia inclinarii
€\ Rosu = dezactivat

Absenta pictograma = niciun modul de inclinare a rotatiei nu
este instalat in sistem sau inclinarea este asociaté cu sistemul
de directie asistatd/automata

Stare BoomPilot

A
A
A

Verde = automat
Galben = toate pornite
Rosu = oprit/manual

Absenta pictograma = o singura sectiune (nu existd SmartCable
sau SDM instalate n sistem)

Starea picaturii/presiunii

Colorat = cuplat. Culoarea picaturii este asociata direct
cu dimensiunea curenta a picaturii. Optiunile de culoare

includ: @ Q 'Y Yo }

Taiat = dezactivat

Absenta pictograma = nu este instalat niciun Kit Interfata
Senzor de presiune, nu exista niciun monitor senzor de
presiune pe DCM

Starea controlului vitezei

@ Verde = functionare normala

Galben = avertisment de sistem (viteza/presiune incorectd efc.)

@ Rosu = eroare de sistem (viteza/presiune incorects etc.)

Nicio pictograma = nu s-a instalat niciun control al vitezei

98-05273-RO R9 m
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Ecrane stare/informatii

Stare GNSS Starea suprafetei de teren arabil
Starea GNSS afiseaza informatii privind starea curenta a GNSS, Starea suprafetei de teren arabil afiseaza informatii despre zonele
incluzand viteza datelor, numarul de sateliti in raza de conectare, situate in limitele interioare si exterioare existente.

starea HDOP si PRN, receptorul si versiunea, calitatea si codul de 1. Apasati pictograma SUPRAFATA TEREN ARABIL .

identificare (ID) al satelitului si fusul orar UTM.
(D) ’ <«4Suprafata terenului arabil — suprafata totala a tuturor delimitarilor

1. Apasati pictograma STARE GNSS H Bfﬂ H Bzﬂ 7 la exterior minus suprafata tuturor delimitarilor la interior

<«Suprafata delimitata la exterior — suprafata totala a tuturor
delimitérilor la exterior

<«4Suprafaté delimitatd la interior — suprafata totala a tuturor
delimitarilor la interior

Fiqura 7-6: Starea suprafetei de teren arabil

Stare mod de ghidare

Starea modului de ghidare afiseaza informatii privind modul de
ghidare, denumirea liniei de ghidare curente si cate linii de ghidare
sunt salvate pe consola.

1. Apasati pictograma MOD DE GHIDARE @ @ @ @

Stare directie asistata/automata

Starea directiei asistate/automate afiseaza informatii privind starea
curentd a sistemului de directie asistata/automat, incluzand starea
inclinarii.

1. Apésati pictograma STARE DIRECTIE

ASISTATA/AUTOMATA . .

J4VAIHD
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Stare corectie inclinare
Starea corectiei inclin&rii afiseaza informatii privind starea curenta
a sistemului de corectie a inclinarii.

1. Apasali pictograma STARE CORECTIE INCLINARE €Y €.

Stare BoomPilot
Starea BoomPilot afiseaza informatii privind starea curenta a
sistemului BoomPilot.

1. Apasati pictograma STARE BOOMPILOT A A .

Starea picaturii/presiunii
Starea picéturii/presiunii afiseaza informatii privind starea curentd
a dimensiunii picaturii si a presiunii in sistem.

1. Apasati pictograma STAREA PICATURII/PRESIUNII

000 00 X

OO0 00OON0OOOOO00000

Starea controlului vitezei
Starea controlului vitezei ofera informatii despre starea controlului
vitezei.

1. Apasati pictograma STAREA CONTROLULUI VITEZEI PENTRU
PrODUS @ @@

98-05273-RO R9
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ECRANE NAVIGARE

Vedere din vehicul
Vedere din vehicul creeazé o imagine generata de computer a pozitiei vehiculului afisata in zona de aplicare. De pe acest ecran pot fi
accesate toate optiunile de configurare, delimitare, poligon, cartografiere, aplicare si navigare prin intermediul filelor Optiuni din partea
dreapta a ecranului.

Pentru a accesa ecranul Vedere din vehicul:

1. Apésati fila GHIDARE VEDERE DIN VEHICUL @
Figura 7-7: Vedere din vehicul

Busola orizont

Bara de ghidare

Vehicul cu reprezentare in timp real a sectiunilor
active ale rampei

Bara de stare
______ Fila de optiuni de navigare si ghidare

Fila de optiuni pentru delimitari si poligoane

Fila de optiuni de cartografiere

Linii de ghidare _~
pentru navigare

Suprapunere zona

. Zona de acoperire
de acoperire

Ghidare pe ecran
+ Linii de ghidare
<Portocaliu - linie de ghidare activa
<«4Negru (multiplu) - linii de ghidare adiacente
<ANegru - linia de delimitare la exterior
<«Gri - linia de delimitare la interior
<Albastru - linia de delimitare a poligonului

+ Puncte — marcaje pentru punctele stabilite
<4Punct rosu — revenire la punct
<qPunct albastru — marcaj A
<qPunct verde — marcaj B

+ Busola orizont - inaintarea generald poate fi afisaté pe orizont
(cand se efectueaza apropierea)

+ Zona de acoperire — ilustreaza suprafata acoperita si
suprapunerea:
<«Albastru - o aplicare
<4Rosu - doua sau mai multe aplicari.
+ Sectiuni
<« Casete goale - sectiuni inactive
<«4Casete albe - sectiuni active

Asistenta butoane consola Matrix Pro 840GS
* Apropiere/departare si perspectiva — butoanele sus/jos AY
ajusteaza vederea din vehicul sau perspectiva spre orizont de la
vederea din vehicul la vederea din aer.

.
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Vedere teren

B Vedere teren creeaza o imagine generata de computer a pozitiei vehiculului si a zonei de aplicare din perspectiva aeriana. De pe acest
ecran pot fi accesate toate optiunile pentru configurare, navigare, delimitare, poligon si navigare, precum si Modul panoramare si
optiunile de cartografiere, prin intermediul filelor Optiuni de pe partea dreapta a ecranului.

Pentru a accesa ecranul Vedere teren:

1. Apasati fila GHIDARE VEDERE TEREN B
Figura 7-8: Vedere teren

Bara de ghidare
N A

8288808008088 8RRRNLRRRRRRRRRRS

Reprezentarea vehiculului

Fila de optiuni de navigare si ghidare

Bara de stare ) - T
Fila de optiuni pentru delimitari si poligoane

Fila Optiuni ecran

Fila de optiuni de cartografiere

Linii de ghidare
pentru navigare

Suprapunere zond de acoperire

Zona de acoperire cartografiata

Ghidare pe ecran
+ Linii de ghidare
<«Portocaliu - linie de ghidare activa
<ANegru (multiplu) - linii de ghidare adiacente
<Negru - linia de delimitare
<«Gri - linia de delimitare la interior
<Albastru - linia de delimitare a poligonului

+ Puncte — marcaje pentru punctele stabilite
<Punct rosu - revenire la punct
<4Punct albastru — marcaj A
<Punct verde — marcaj B

+ Zoné de acoperire — ilustreaza suprafata acoperita si
suprapunerea
<«Albastru - o aplicare
<«4Rosu - doua sau mai multe aplicari

Asistenta butoane consola Matrix Pro 840GS
+ Apropiere/departare — butoanele sus/jos AV ajusteaza
suprafata vizibila a hartii.

98-05273-RO R9
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Ghidare RealView
Ghidarea RealView permite afisarea de imagini de intrare video in timp real in locul unei imagini generate de computer. De pe acest ecran
pot fi accesate toate optiunile pentru configurare, delimitare, poligon si navigare prin intermediul filelor din partea dreapté a ecranului. Pentru
a ajusta vederea camerei [invers, cu partea de sus in jos], utilizati Configurare setare -> Configurare -> Video.

» O singura camera — la consola este atasata direct o singura camera
» Modul selectare video — daca in sistem este instalat un Modul de selectare video (VSM), sunt disponibile doud (2) optiuni video:
+ Vedere cu 0 singura camera — poate fi selectata una din maximum opt intrari de camera pentru a schimba vederea intrarii video.

+ Impartirea imaginii camerei — poate fi selectat unul dintre cele doua seturi de intréri de la patru camere video (A/B/C/D sau E/FIG/H)
pentru a impérti ecranul in patru transmisii video distincte.

Pentru a accesa ecranul RealView:

1. Apésati fila GHIDARE REALVIEW .
Figura 7-9: Ghidare RealView

Bara de ghidare

= A

Linii de ghidare pentru navigare N Linia orizontului

Bara de stare Fila de optiuni de navigare si ghidare

Fila de optiuni pentru delimitéri si poligoane

Fila cu optiunile RealView

Unghi de directie

Ghidare pe ecran
+ Linii de ghidare

<Portocaliu - linie de ghidare activa
<«Negru (multiplu) - linii de ghidare adiacente
<«Linie neagra orizontala - linie ajustabild a orizontului
<Negru - linia de delimitare la exterior
<«Gri - linia de delimitare la interior
<Albastru - linia de delimitare a poligonului

.
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Ghidarein linie dreapta AB

Linia de ghidare dreapta AB asigura ghidare in linie dreapté pe baza punctelor
de referinta A si B. Punctele A si B originale sunt utilizate pentru a calcula toate
celelalte linii de ghidare paralele.

NOTA: Decalarea faté de liniile de ghidare adiacente va fi calculata utilizand
latimea ghidérii: consultati ,Configurare -> Cartografiere si ghidare” din
capitolul Configurare sistem.

o8

Ghidare in linie curbata AB

Linia de ghidare curbata AB asigura ghidare de-a lungul liniilor curbate avand la
baza linia initiald de referintd AB. Aceast linie de baza initiala este utilizata pentru
a calcula toate celelalte linii de ghidare.

NOTA: Se recomandd ca ghidarea curbatd s& nu depaseascé 30° in cadrul liniei
de ghidare AB.

Decalarea faté de liniile de ghidare adiacente va fi calculaté utilizand
latimea ghidérii: consultati ,Configurare -> Cartografiere si ghidare” din
capitolul Configurare sistem.

INDICIU: In timpul lucrului pe o suprafaté delimitatd, tiparul de ghidare care
depdseste punctele AB stabilite va fi ghidare in linie dreapta.

$%

Linie de ghidare curbata AB adaptiva

Linia de ghidare curbata adaptiva* asigura ghidare de-a lungul unei linii curbate

pornind de la linia de referinta AB, fiecare dintre liniile de ghidare adiacente derivand

din 1atimea de ghidare si din directia proiectate.

NOTA: Decalarea fata de liniile de ghidare adiacente va fi calculata utilizand
latimea ghidérii: consultati ,Configurare -> Cartografiere si ghidare” din
capitolul Configurare sistem.

)]

Ghidare in cercin jurul pivotului

Linia de ghidare in cerc in jurul pivotului asigura ghidare in jurul unui punct central cu
raza spre interior sau spre exterior pe baza unei linii initiale de referinta AB. Aceasta
linie de baza initiala este utilizatd pentru a calcula toate celelalte linii de ghidare.

Este utilizata pentru aplicarea produsului pe un teren cu pivot central, in timp ce
sunteti ghidat de-a lungul unei linii de ghidare circulare care corespunde razei
sistemului de irigare cu pivot central.

NOTA: Decalarea faté de liniile de ghidare adiacente va fi calculata utilizand
Iatimea ghidérii: consultati ,Configurare -> Cartografiere si ghidare” din
capitolul Configurare sistem.

2g

Ghidare ultimul coridor

Linia de ghidare ultimul coridor* asigura navigarea precisa pentru ultimul coridor.
Consola va detecta automat cea mai apropiata suprafaté acoperita si va stabili linii
de ghidare paralele pe baza acestei suprafete.

NOTA: Dacd se stabileste o delimitare, dar nu a avut loc nicio aplicare in timpul
procesului de delimitare, ghidarea nu va fi initiata.

98-05273-RO R9
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Ghidare randul urmator

sistem.

Ghidare randul urmator* indicé pozitia randului urmétor si asigura ghidare la capatul

randurilor catre urmatorul rand adiacent. Cand operatorul marcheaza capatul randului
si incepe sa intoarca spre randul urmator, o linie de ghidare dreapté AB este furnizatd
pe randul urmator. Cand vehiculul este pe randul urmator, ghidarea este oprita.

NOTA: Decalarea fata de randul urmétor va fi calculaté utilizénd I5timea ghidérii:
consultati ,Configurare -> Cartografiere si ghidare” din capitolul Configurare

Ghidare randul urmator nu accepta omiterea randurilor.

Fara ghidare

Functia Fara ghidare* opreste ghidarea.

NOTA: Modul Fré ghidare nu sterge liniile de ghidare sau punctele stabilite de la consold. Pentru a sterge datele stabilite/salvate
de la consola, consultati ,Managementul datelor” din capitolul Configurare sistem.

*Optiunile de ghidare pot sé nu fie disponibile in functie de sistemul de directie asistatd/automata instalat.

Réndurile adiacente pot fi sérite in modurile linie de ghidare dreapta AB, linie de ghidare curbata AB, linie de ghidare in cerc adaptiva si ghidare
in cerc in jurul pivotului. Linia de ghidare ultimul coridor si ghidare randul urmator nu permit sérirea randurilor adiacente.

LINII DE GHIDARE

Linie de ghidare AB, linii de ghidare dupa azimut, linii de ghidare pentru coridorul urmator si linii de ghidare pentru randul urmator sunt disponibile
fiecare, in functie de modul de ghidare curent. Comutarea de la un mod de ghidare la altul va modifica liniile de ghidare curente disponibile.

Tn fiecare mod de ghidare pot fi create linii de ghidare multiple. Daca in modul de ghidare unicé este salvatd mai mult de o linie de ghidare,
devine disponibila caracteristica Urmatoarea linie de ghidare. Apasand optiunea Urmétoarea linie de ghidare, @) @ @ & vehiculul va fi

directionat catre urmatoarea linie de ghidare salvaté pe consola.

Un utilizator poate duplica sau edita lucrarile pentru reutilizarea delimitérilor, liniilor de ghidare, datelor aplicate, hartilor de prescriptii si/sau a
poligoanelor pentru diferite aplicéri pe acelasi cdmp, utilizand Fieldware Link sau optiunea Date -> Datele lucrarii -> Administrare.

Marcarea punctelor A si B
0 @ Pentru a stabili o linie de ghidare AB:

1. Deplasati-va catre zona doritd pentru Punctul AD.

2. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

Apésati pictograma MARCAJ A Q

Deplasati-va cétre zona dorita pentru Punctul B @.
Apésati pictograma MARCAJ B @ pentru a stabili linia AB.
,Doriti sa dati un nume acestei linii de ghidare?”

o g oW

Apésati:

» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de ghidare pe
consola

» Nu - pentru a genera automat un nume si a salva linia de
ghidare pe consola

Consola va incepe sa prezinte informatii de navigare.

NOTA: Pictograma MARCAJ B & nueste disponibild pentru selectare
(colorata in gri) péna la parcurgerea distantei minime (3,0 metri
in mod de ghidare in linie dreapta, curbata sau adaptiva, 50,0 de
metri in linie de ghidare in cerc in jurul pivotului).

NOTA: Nu este necesar sa conduceti de-a lungul intregii circumferinte
in cerc in jurul pivotului pentru a inifia Linia de ghidare in cerc
in jurul pivotului.

Utilizati pictograma ANULARE MARCAJ @ pentru a anula comanda

Marcaj A si pentru a reveni la linia de ghidare AB anterioara (cand este

stabilita).

Figura 7-10: Marcaj punctul A

www.teejet.com
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Figura 7-11: Marcaj punctul B Caracteristica A+Deplasare fina
! @ Caracteristica A+Deplasare fina permite comutarea liniei de
ghidare curente cétre pozitia curentd a vehiculului.

NOTA: Disponibil& doar in modurile ghidare in linie dreapta AB si
linie curbata AB.

Pentru a ajusta linia de ghidare:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma A+Deplasare find @
Figura 7-14: A+Deplasare find

Figura 7-13: Urmare ghidare

w
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<
)
T
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Caracteristica Urmétoarea |inie de ghidare Fiqura 7-16: Vedeti ce linie de ghidare este activa

Daca este salvatd mai mult de o linie de ghidare, devine disponibild
caracteristica Urméatoarea linie de ghidare. Apasand optiunea
Urmétoarea linie de ghidare, vehiculul va fi directionat catre
urmatoarea linie de ghidare salvata pe consola.

» Urmétoarea linie de ghidare dreapta @) - arata urmatoarea
linie de ghidare dreapta AB sau linie de ghidare dupa unghi
azimut salvata in lucrarea curenta.

» Urmétoarea linie de ghidare curbatd AB @9 - aratd urmatoarea
linie de ghidare curbatd AB salvata in lucrarea curenta.

+ Urmatoarea linie de ghidare de rotire in jurul pivotului . -
arata urmatoarea linie de ghidare de rotire in jurul pivotului AB
salvata in lucrarea curenta.

+ Urmétoarea linie de ghidare dupa o linie curbata adaptiva
AB @ - aratd urmatoarea linie de ghidare dupa o linie curbatd
adaptiva AB salvata in lucrarea curenta.

NOTA: Decalarea faté de liniile de ghidare adiacente va fi calculats
utilizénd latimea ghidérii. Consultati ,Configurare -> Cartografiere
si ghidare” din capitolul Configurare sistem.

Pentru a comuta la alte linii de ghidare disponibile:

1. Apésati fila OPTIUNI NAVIGARE SI GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma URMATOAREA LINIE DE

GHIDARE @) @ @.

Comutati intre toate liniile de ghidare apdséand pictograma
URMATOAREA LINIE DE GHIDARE @) @5 . & din nou.

Figqura 7-15: Urmétoarea linie de ghidare

Pentru a vedea ce linie de ghidare este activa, apasati pictograma
Mod de ghidare din Bara de stare.

Linii de ghidare ultimul coridor

Linia de ghidare ultimul coridor asigura navigarea precisa

pentru ultimul coridor. Consola va detecta automat cea mai
apropiata suprafata acoperitd si va stabili linii de ghidare paralele pe
baza acestei suprafete.

NOTA: Linia de ghidare Ultimul coridor poate s& nu fie disponibila, in
functie de sistemul de directie asistaté/automata instalat.

Pentru a activa liniile de ghidare ultimul coridor:
1. Deplasati-va cétre zona doritd pentru a acoperi primul coridor.

2. Deplasati-va apoi la suprafata acoperita.
3. Consola va incepe s& prezinte informatii de navigare.

NOTA: Dacd se stabileste o delimitare, dar nu a avut loc nicio aplicare
in timpul procesului de delimitare, ghidarea nu va fi initiata.
Fiqura 7-17: Acoperiti primul coridor

www.teejet.com



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Linii de ghidare pentru randul urmator
Ghidarea randul urmator indica pozitia randului urméator pe baza

[atimii programate a ghidarii si prezinta informatii privind ghidarea
manuala la capatul randurilor marcate de utilizator catre urmatorul rand
adiacent. Cand operatorul marcheaza capatul randului, o linie dreapta
AB este stabilita pe randul curent si este asigurata ghidare catre randul
urmator. Odata ce vehiculul a intrat pe randul urmator, nu vor mai fi
afisate liniile de ghidare.

NOTA: Decalarea faté de randul urmdtor va fi calculats utilizénd
latimea ghidérii: consultati ,Configurare -> Cartografiere
si ghidare” din capitolul Configurare sistem.

NOTA: Ghidare randul urmétor poate s& nu fie disponibila in functie
de sistemul de directie asistaté/automata instalat.

Pentru a activa linia de ghidare pentru randul urmator:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. La capatul unui rand (cand se conduce in linie dreapta)
apésati pictograma MARCAJ B @
<«Capatul randului va fi marcat cu un punct verde @.
Tndreptati-vé spre randul urmator.

Pe baza directiei respective de virare, se va asigura ghidarea
pentru urmatorul réand adiacent.

<4 Atunci cand vehiculul este pe rand, ghidarea este eliminata.
5. Repetati la capatul rAndului urmétor.
NOTA: Caracteristica Ghidare randul urmétor nu accept
omiterea randurilor.

Figura 7-19: Marcare capdt de rand

Unghi azimut
Un azimut este definit drept un unghi orizontal masurat
in sensul acelor de ceas de la o linie de bazé orientatd
spre nordul geografic. Cand se utilizeaza un azimut, punctul in
care fsi are originea azimutul este centrul unui cerc imaginar.
Nord = 0°, Est = 90°, Sud = 180°, Vest = 270°.

Ghidarea dupa unghiul de azimut proiecteaza o linie de ghidare
intre pozitia curentd a vehiculului (punctul A) si un punct B stabilit
la 100 m departare pe directia de azimut introdusa.

Pentru a stabili o linie de ghidare dupé unghi azimut:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Apésati pictograma AZIMUT @ pentru a introduce unghiul
azimut.

Folositi ecranul de introducere pentru a stabili unghiul azimut.
,Doriti sa dati un nume acestei linii de ghidare?”
Apésati:
» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de ghidare
» Nu - pentru a genera automat un nume
Consola va incepe sa prezinte informatii de navigare.
Pentru a stabili linii de ghidare dupa azimut suplimentare, urmati
aceiasi pasi ca pentru linia de ghidare dupa azimut initiala.

Figura 7-20: Ghidarea dupa azimut
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Revenire la punct asigura ghidarea inapoi catre un punct stabilit in Figura 7-22: Stergere punct
Vedere din vehicul si Vedere teren. In Vedere din vehicul o sageata
directioneaza vehiculul napoi la punctul stabilit. in Vedere teren este
afisat numai punctul.

Un punct de returnare este specific lucrarii si va réméane activ in
cadrul activitatii in curs pana la anulare.

NOTA: Ghidare pentru revenirea la punct poate s nu fie disponibild
in functie de sistemul de directie asistaté/automatd instalat.

Marcarea unui punct de returnare

Pentru a marca un punct de returnare:

1. Deplasati-va cétre zona doritd ca punct de returnare L 2

2. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

3. Apasati pictograma ADAUGARE PUNCT @ Pentru a indica distanta si ghidarea pana la punctul de returnare

stabilit:

1. Apésati fila OPTIUNI NAVIGARE SI GHIDARE E pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma GHIDARE PENTRU REVENIREA LA
PUNCT @,

Consola va incepe sa prezinte informatii privind distanta pe Bara de

ghidare, de la vehicul la punctul stabilit.

Utilizati pictograma ANULARE GHIDARE PENTRU REVENIREA LA
PUNCT @ pentru a ascunde distanta si ghidarea catre punctul stabilit.

Ghidare la un punct de returnare

Figura 7-21: Punct de returnare stabilit — Vedere din vehicul

Ghidarea nu poate fi calculata atunci cand ,?” apare pe bara de
ghidare.

Figura 7-23: Ghidare pentru revenirea la punct — Vedere din vehicul

Stergere punct de returnare

Pentru a sterge punctul de returnare stabilit:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma STERGERE PUNCT o

Pictograma Stergere punct nu este disponibila in timp ce este activa

ghidarea pentru revenire la punct.

m www.teejet.com
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BOOMPILOT

In functie de prezenta unui sistem de comanda al sectiunii si, daca este
prezent, de tipul de comanda a sectiunii utilizat, precum si de optiunile
activate, exista optiuni multiple pentru comanda sectiunii BoomPilot.

Aceasta sectiune include optiuni de configurare pentru aceste configurari:
» Absenta modulului de comanda pentru sectiune
o Numai consold
o Cu comutator optional de pornire/oprire a activitatii

» Cu modulul de comanda a sectiunii TeeJet si cutia de
distributie sau ISM

» Cu modulul de comanda a sectiunii TeeJet
Figura 7-24: Pictograma BoomPilot si indicatorul barei de stare

2000000003000 0000DDII000
e

A

-

Absenta modulului de comanda pentru
sectiune

Dacé sistemul de comanda a sectiunii nu este prezent, va fi disponibila
comanda manuala a sectiunii. Se utilizeaz& un comutator optional

de pornire/oprire a activitatii, pentru a porni sau a opri sectiunea.
Pictograma BoomPilot se foloseste pentru a cartografia informatiile
despre aplicare pe ecranele de ghidare. Poate fi afisatd numai o singura
[atime a sectiunii, iar bara de stare nu va avea nicio pictograma.

NOTA: Daca sunt prezente un controler ISOBUS, SmartCable, Modul
sectiune pilot (SDM) sau Modul functie de comutare (SFM),
v& rugdm s& consultati sectiunile urméatoare pentru informatii
suplimentare.

NOTA: Pictograma BOOMPILOT este gri A atunci cnd GNSS nu
este disponibil.

Numai consola
Pictograma BoomPilot este utilizatd pentru a porni sau a opri
cartografierea aplicarii in sectiune.

Pentru a stabili setérile de configurare: —
1. Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM 2

2. Apasatifila laterald CONFIGURARE [,
3. Apasati [l
4

Setati ,pictograma BoomPilot” pe .

Pentru a porni sau a opri cartografierea aplicarii, utilizand consola:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma BOOMPILOT A pentru a porni sau opri
sectiunea.

Cu comutator optional de pornire/oprire a lucrarii
Comutatorul de pornire/oprire a lucrarii este utilizat pentru a porni sau
opri sectiunea.

Pentru a stabili setarile de configurare: )
1. Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM \ .

2. Apésatifila laterala CONFIGURARE [@9.
3. Apésati m
4. Setati ,pictograma BoomPilot” pe .

Pe suprafetele unde este doritd aplicarea:
1. Comutati comutatorul de pornire/oprire a lucrarii pe pozitia ,pornit”.

Pe suprafetele unde nu este dorita aplicarea:
1. Comutati comutatorul de pornire/oprire a lucrérii pe pozitia ,oprit”.

Utilizarea consolei

Pentru a controla sectiunea utilizand pictograma BoomPilot atunci

cand exista un comutator de pornire/oprire a lucrarii in sistem:

1. Setati ,pictograma BoomPilot” pe .

2. Comutatorul de pornire/oprire a lucrarii trebuie sa ramana pe
pozitia ,Oprit”.

3. Apasati pictograma BOOMPILOT A pentru a porni sau opri
sectiunea.

Cu modulul de comanda a sectiunii
Teelet si cutia de distributie sau ISM
Sunt prezente SmartCable, Modul sectiune pilot (SDM) sau Modul
functie de comutare (SFM) si cutia de distributie sau Modul de stare
unealtd (ISM).

NOTA: Pictograma BOOMPILOT este gri A atunci cand GNSS nu
este disponibil. Pictograma barei de stare BoomPilot va fi
in modul oprit/manual AA.

Pentru a porni sau opri automat aplicarea:
1. Comutatorul rampa automat/manual trebuie s fie pe pozitia ,Auto”.
<4Automat - pictograma de pe bara de stare va fi verde A
2. Intrerupatorul general si comutatoarele sectiunii trebuie s fie in
pozitia ,Pornit”.
NOTA: Aplicarea poate fi controlatd manual cand este configurat
modul BoomPilot automat, utilizand comutatoarele de pe
cutia de distributie sau comutatoarele conectate la ISM.

Pentru a porni sau opri manual aplicarea:
1. Comutatorul rampa automat/manual trebuie s fie pe pozitia ,Manual”.

<4Manual - pictograma de pe bara de stare va fi rosie A
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2. Utilizati comutatoarele de pe cutia de distributie sau comutatoarele
conectate la ISM.

Cu modulul de comanda a sectiunii
Teelet

Cénd sunt prezente SmartCable, Modul sectiune pilot (SDM) sau
Modul functie de comutare (SFM), BoomPilot este utilizat pentru a
seta controlul automat al sectiunii pe oprit/manual A automat ‘
sau aplicare la punct

NOTA: Pictograma BOOMPILOT este gri A atunci cand GNSS nu
este disponibil. Pictograma barei de stare BoomPilot va fi
in modul oprit/manual A

Pentru a porni sau opri automat aplicarea:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Apasati si eliberati pictograma BOOMPILOT .
< Activare — pictograma de pe bara de stare va deveni verde A
<4Dezactivare - pictograma de pe bara de stare va deveni
rosie

Pentru a aplica o aplicare la punct:
1. Apésati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.
2. Apésati si tineti apasaté pictograma BOOMPILOT A pe
suprafata pe care urmeaza sa se efectueze aplicarea.
< Aplicare la punct- pictograma de pe bara de stare va deveni
galbena

A ANTICIPARE CURBATA

Ghidare anticipare curbata indica unde va duce vehiculul directia
curentd, utilizand un ,indicator” drept ghidare. Optiunea Anticipare
curbata este disponibild in toate modurile de ghidare.

Pentru a activa Ghidare anticipata curbata:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE Sl GHIDARE [ pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Selectati pictograma ANTICIPARE CURBATA o
Indicatorul va fi vizibil pe ecranul de navigare.

Figura 7-25: Anticipare curbatd

Pentru a elimina Ghidarea anticipatd curbata:
1. Apésati fila OPTIUNI NAVIGARE SI GHIDARE E pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Selectati pictograma ANTICIPARE CURBATA °

D) REIMPROSPATARE POZITIE GNSS

Optiunea Reimprospatare pozitie GNSS reseteaza filtrul ClearPath din
receptorul OEMStar in cazurile in care utilizatorul foloseste receptorul
in apropierea unor copaci grosi si/sau a unor cladiri. Pentru a activa
pictograma Reimprospatare pozitie GNSS, consultati ,Configurare ->
Configurarea receptorului GNSS”.
NOTA: Activarea reimprospétarii pe durata efectudrii unei lucréri
va determina o intrerupere temporaré a receptiei datelor
GNSS. Aceasta va conduce aproape sigur la oprirea pentru o

perioadd scurta de timp a sectiunilor care sunt deja in modul
BoomPilot automat.

Reimprospatarea nu ar trebui efectuata pe durata unei
aplicari active.

Pentru a reimprospéta pozitia GNSS:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

2. Selectati pictograma Reimprospétare POZITIE GNSS fé@
Figura 7-26: Reimprospatare pozitie GNSS
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[ (38) DELIMITARI SI POLIGOANE

Prezenta pe toate ecranele de ghidare, fila Delimitari si poligoane
afiseaza optiunile pentru delimitérile la exterior, la interior si poligoane.

Zona de cartografiere
Zona de cartografiere stabileste amplasarea locului din care va fi
cartografiata delimitarea sau poligonul.

» Zona implicita — La crearea unei delimitari la exterior sau a
unui poligon, linia se va afla in exteriorul sectiunii active din
extremitatea exterioard. La crearea unei delimitari la interior,
linia se va afla in interiorul sectiunii active din extremitatea
interioara. Daca nu este activa nicio sectiune, delimitarea va fi
marcata la capatul sectiunii din extremitatea exterioara.

P Intrare utilizator — decalarile in linie si laterale ale directiilor si
distantelor antenei GNSS pot fi specificate de cétre utilizator.
Pot fi create pana la cinci (5) intrari de utilizator. Pentru detalii,
consultati ,Configurare -> Cartografiere si ghidare -> Zona
cartografiere -> Zona cartografiere introdusa de utilizator”.

Nu este necesara aplicarea pentru a cartografia o delimitare sau un
poligon.

Tn cazul in care cartografierea unei delimitari sau a unui poligon cu una
sau mai multe sectiuni s-a blocat si s-a oprit, este necesara mentinerea
acestei configurari a sectiunii pe durata parcurgerii delimitérii sau

a coridorului dintr-un poligon. Orice modificari aduse numarului de
sectiuni pornite si prin urmare I&timii masinii dupa pornirea procesului

de cartografiere a delimitarii sau a poligonului va duce la cartografierea
aplicarii pentru delimitarea sau poligonul respectiv la muchia exterioara a
tuturor sectiunilor programate — nu neaparat cele pornite la orice moment
in timpul parcurgerii delimitarii sau a coridorului dintr-un poligon.

La cartografierea unei delimitari sau a unui poligon cu anumite sectiuni
oprite, este necesara comutarea BoomPilot pe modul manual A Si
PORNIREA intrerup&torului general si a comutatoarelor sectiunilor
pentru toate sectiunile care vor fi utilizate in timpul parcurgerii delimitarii
sau a coridorului dintr-un poligon. Dupa finalizarea parcurgerii delimitarii
sau poligonului, comutatoarele sectiunilor pot fi OPRITE, intrerupatorul
general ramane PORNIT, BoomPilot poate fi trecut la modul automat
A si poate fi utilizat apoi controlul automat al sectiunii.

NOTA: Dac o delimitare este cartografiaté cu unele sectiuni suprapuse
dupd cum se descrie mai sus, poate fi necesara utilizarea
pictogramei A+Deplasare find (AY) pe linia de ghidare peste
pozitia corectd pentru coridoarele ulterioare de pe teren.

Delimitari
Delimitarile aplicarii stabilesc zonele de lucru in care produsul este
sau nu este aplicat in timpul utilizarii ABSC sau BoomPilot.

+ Delimitare la exterior &k - stabileste o zona de lucru in care
aplicarea va fi efectuata utilizand ASC sau BoomPilot.

+ Delimitare la interior &} - stabileste o zona de lucru in care
aplicarea NU va fi efectuata utilizand ASC sau BoomPilot.

Delimitarile pot fi stabilite in toate modurile de ghidare. Pot fi stocate
pana la 100 de delimitari la exterior si/sau la interior pentru o singura
lucrare. Aplicarea nu este necesara pentru a cartografia o delimitare.

Utilizénd optiunea Date -> Datele lucrérii -> Administrare sau cu
Fieldware Link, un utilizator poate duplica sau edita lucrarile pentru
reutilizarea delimitarilor pentru diferite aplicéri pe acelasi teren.

Pentru a stabili o delimitare la exterior sau la interior:

1. Deplasati-va catre punctul dorit din cadrul perimetrului zonei de
aplicare si orientati vehiculul in asociere cu zona de cartografiere
stabilita. Pentru detalii consultati ,Configurare -> Cartografiere si
ghidare -> Zona cartografiere”.

2. Apasati fila OPTIUNI DELIMITARE SI POLIGOANE E pentru a
afisa optiunile pentru delimitari si poligoane.

Apésati pictograma MARCARE DELIMITARE &
Verificati dacé zona cartografiatd este corecta.

«tin cazul in care zona cartografiata nu este corects, apasati
m apoi accesati Configurare -> Cartografiere si ghidare ->
Zona cartografiere.

5. Deplasati-va pe perimetrul zonei de aplicare.
In timp ce vé deplasati, utilizati dupa cum este necesar:
» Pauzi delimitare &l &} - pune procesul de marcare
a delimitarilor Tn pauza.
» Reluare delimitare & & - reia procesul de marcare
a delimitarilor.
» Anulare delimitare && & - anuleaza noul proces de marcare
a delimitarii.
6. Finalizati delimitarea:

» inchidere automaté — Deplasati-vé in cadrul unei I&timi de
brazda de la punctul de pornire. Delimitarea se va inchide
automat (linia de ghidare alba va deveni neagra).

» inchidere manuala — apasati pictograma FINALIZARE

DELIMITARE &k &% pentru a inchide delimitarea cu
o linie dreapta intre pozitia curentd si punctul de pornire.

NOTA: Dacé nu a fost parcursé distanta minimé (de cinci ori
latimea brazdei), va fi afisat un mesaj de eroare.

7. Apésati:
» Salvare - pentru a salva delimitarea
P Stergere — pentru a sterge delimitarea
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Figura 7-27: Delimitarea la exterior Figura 7-28: Addugarea unei delimitari la interior
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Stergerea ultimei delimitari marcate

Utilizati pictograma STERGERE DELIMITARE (& pentru a sterge
ultima delimitare marcata (la exterior sau la interior) din lucrarea
curentd. Apasati de mai multe ori pentru a sterge delimitarile
suplimentare, de la ultima la prima creata.

Figura 7-29: Stergerea ultimei delimitdri marcate

Suprafata terenului arabil in bara de stare

Tn momentul in care se stabileste o delimitare, pictograma IN ARIA DE
TEREN ARABIL () sau IN AFARAARIEI DE TEREN ARABIL () se

afiseaza in bara de stare.
1. Apasati pictograma SUPRAFATA TEREN ARABIL .

<« Suprafata terenului arabil — suprafata totala a tuturor delimitarilor

la exterior minus suprafata tuturor delimitarilor la interior

<« Suprafatd delimitata la exterior — suprafata totala a tuturor
delimitarilor la exterior

<«Suprafata delimitata la interior — suprafata totala a tuturor
delimitarilor la interior

Figura 7-30: Suprafata terenului arabil in bara de stare
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Poligoane

Poligoanele stabilesc zonele de cartografiat. Poligoanele pot fi
stabilite in toate modurile de ghidare. Pot fi stocate pana la 100 de
poligoane in cadrul unei singure lucrari. Aplicarea nu este necesara
pentru a cartografia un poligon.

Utilizand optiunea Date -> Datele lucréarii -> Administrare sau cu
Fieldware Link, un utilizator poate duplica sau edita lucrarile pentru
reutilizarea poligoanelor pentru diferite aplicari pe acelasi teren.

Pentru a stabili un poligon:

1. Deplasati-va cétre punctul dorit din cadrul perimetrului zonei de
aplicare si orientati vehiculul in asociere cu zona de cartografiere
stabilitd. Pentru detalii consultati ,Configurare -> Cartografiere si
ghidare -> Zona cartografiere”.

2. Apasati fila OPTIUNI DELIMITARE SI POLIGOANE g pentru
a afisa optiunile pentru delimitari si poligoane.

Apasati pictograma MARCARE POLIGON *

Verificati dacé zona cartografiaté este corecta.

«n cazul in care zona cartografiats nu este corects,
apasati m apoi accesati Configurare -> Cartografiere si
ghidare -> Zona cartografiere.

5. Deplasati-va pe perimetrul zonei.

Tn timp ce va deplasati, utilizati dupa cum este necesar:

» Pauza poligon o - pune procesul de marcare a poligonului
in pauza.

» Reluare poligon @ - reia procesul de marcare a poligonului.

» Anulare poligon @ - anuleazs procesul de marcare a
poligonului.

6. Apasati pictograma FINALIZARE POLIGON @ pentru a incheia
procesul curent de marcare a poligonului. O linie dreapta va
completa poligonul intre pozitia dvs. curenta si punctul de pornire.

7. Apésati:

» Salvare si denumire — pentru a salva poligonul cu o denumire
personalizata. Denumirile stabilite anterior vor fi disponibile
dintr-o lista derulanta !‘

» Salvare fara denumire — pentru a salva un poligon fara a-ida o
denumire specifica

P Renuntare — pentru a sterge poligonul
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Figura 7-31: Poligon

Stergerea ultimului poligon marcat

Utilizati pictograma STERGERE POLIGON * pentru a sterge
ultimul poligon marcat din lucrarea curenta. Apasati de mai multe ori
pentru a sterge si alte poligoane, de la ultimul la primul creat.

Figura 7-32: Stergerea ultimului poligon marcat
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OPTIUNI DE CARTOGRAFIERE

Din ecranele de ghidare vedere din vehicul sau vedere teren, in
oricare dintre modurile de ghidare, fila cu optiuni de cartografiere
afiseaza optiuni de afisare a hartilor cu poligoane, a hartilor de
acoperire si a hartilor de aplicare.

Cartografierea poligonului si a acoperirii sunt disponibile dupa ce a
fost stabilit un poligon.

Cartografierea aplicarii produsului pe baza de GNSS este disponibila
atunci cand in sistem este prezent un controler de viteza. Cartografierea
cu controlul vitezei poate inregistra suprafete acoperite de unealta
(Acoperire) sau cantitatea de produs aplicat si locul de aplicare
(Aplicare) si poate directiona aplicarea produsului cu viteza unicé sau
cu viteza variabila (Viteza tintd preconfigurata si respectiv prescriptie).

* Harta acoperire (@ — afiseaza suprafetele acoperite de unealta,
indiferent daca a fost aplicat sau nu produs.

+ Poligoane @ - afiseaza toate poligoanele cartografiate

+ Harta de prescriptii CJ - este o harta preincarcata care
furnizeaza informatii catre controlerul de viteza pentru utilizarea
la aplicarea produsului

+ Harta aplicarii (4 — arata cantitatea de produs aplicat i locul
de aplicare, utilizand culori pentru a indica nivelul proportional cu
nivelurile maxime si minime preconfigurate sau configurate automat

+ Harta vitezei tinta @) - afiseaza rata de aplicare pe care
controlerul de viteza a incercat sa o atinga in fiecare zona

NOTA: Inainte de a utiliza cartografierea, configurati sau verificati
optiunile de cartografiere pentru produs la Configurare ->
Produs. Consultati sectiunea ,Produs” din capitolul Configurare
sistem. Pentru mai multe informatii privind cartografiere aplicarii
consultati capitolul Controlul vitezei din acest manual.

Cartografierea poligoanelor

Pentru a accesa cartografierea poligoanelor:
1. Apésati fila OPTIUNI CARTOGRAFIERE i pentru a afisa
optiunile de cartografiere.

2. Selectati una sau mai multe:
» Harta acoperire (@
» Poligoane @
Figura 7-33: Harta acoperirii cu poligoane

.
—
)

Cartografiere cu controlul vitezei

Pentru a accesa cartografierea cu controlul vitezei:
1. Apésati fila OPTIUNI CARTOGRAFIERE i pentru a afisa
optiunile de cartografiere.

2. Selectati una sau mai multe:
» Harta acoperire (@
» Harté de prescriptii CJ
» Harta aplicarii (4
» Harta vitezei tinta &
NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicarii si harta vitezei inta.
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Figura 7-34: Harta acoperirii cu cartografiere cu controlul vitezei

-
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Vedere teren
Apropiere/departare este utilizata pentru a ajusta suprafata vizibild a hartii.

+ Apropiere & A, micsora suprafata vizibila a hartii.

+ Departare & V va mari suprafata vizibila a hartii.

& MOD PANORAMARE

Tn ghidarea Vedere teren, modul Panoramare permite pozitionarea
manuala a ecranului dupé cum se doreste. Va fi retinuta pozitia
necentrata pe ecran pana la apasarea pictogramei vedere globala.

o - Pentru a intra in modul Panoramare si a afisa panorama pe ecran:
< = APROPIERE/DEPARTARE 1. Apasati fila OPTIUNI ECRAN [,

2. Apasati:

Vedere din vehicul SITRAG CRAN in directi .
Apropiere/depértare si perspectiva sunt utilizate pentru a ajusta > 51 TRAGETI DE ECRAN in directia corespunzatoare pentru

vederea din vehicul sau perspectiva spre orizont de la vederea din a vmuta vederea pe gcran.
vehicul la vederea aeriana. » SAGETI ‘ -y 1 in directia corespunzéatoare pentru

a muta vederea pe ecran (jos, stanga, dreapta, sus).

» pictograma VEDERE GLOBALA @ pentru a centra vehiculul

4 pe ecran si a extinde vederea pe ecran la cea mai mare
* Depdrtare =~ ¥ va ajusta vederea la vedere aeriana suprafata disponibil3.

Figura 7-35: De la apropiere la depértare NOTA: Apasati i tineti apdsate SAGETILE dat pentru
D a ajusta rapid setarile.

* Apropiere @s Ay, ajusta vederea la vedere din vehicul,
afisdnd o busola la nivelul orizontului

Pentru a inchide optiunile modului Panoramare:
1. Apasati fila INCHIDERE OPTIUNI (£

Figura 7-36: Mod panoramare
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OPTIUNI SPECIFICE REALVIEW

Ghidarea RealView permite afisarea de imagini de intrare video in timp Op;iuni de ghidare RealView
real in locul unei imagini generate de computer. Optiunile de configurare  «¢+  Optiunile de configurare RealView acceseaza instrumente de

RealView acceseaza instrumente de ghidare suplimentare, incluzand ghidare suplimentare, incluzand ghidarea pentru video si un
ghidarea pentru video si un indicator al unghiului de directie. indicator al unghiului de directie.
» O singura camera — la consola este atasata direct o singura 1. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW @) pentru a afisa optiunile
camera RealView.
» Modul selectare video — daca in sistem este instalat un Modulde 9, Apasati pictograma OPTIUNI GHIDARE REALVIEW #%.
selectare video (VSM), sunt disponibile doua (2) optiuni video: 3. Selectati dintre:

+ Vedere cu o0 singura camera — poate fi selectatd una din

. o . » Ghidare pentru video @y - traseaza linii de ghidare
maximum opt intrari de camera pentru a schimba vederea

tridimensionale peste transmisia video pentru asistenta la

intrarii video. navigare
+ Impartirea imaginii camerei — poate fi selectat unul dintre » Indicator unghi de directie - afiseaza directia in care
cele doua seturi de intrari de la patru camere video (A/B/C/D trebuie rotit volanul
sau E/F/G/H) pentru a fmpart ecranul in patru transmisii > Ajustarea liniei orizontului 4 W - ajusteaza linia orizontului
video distincte.

pe ecran, in sus sau in jos
Pentru a ajusta vederea camerei [invers, cu partea de sus in jos], Fiqura 7-38: Optiuni confiqurare RealView
utilizati Configurare setare -> Configurare -> Video.

Pentru a accesa optiunile RealView:

1. Apasati fila de la bazd GHIDARE REALVIEW
2. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW A
RealView.

3. Selectati dintre:

» Vizualizare cu o singura camera @ [numai VSM] - poate fi
selectata una (1) din maximum opt (8) intrari de camera pentru
a schimba vederea intrarii video

» impértirea imaginii camerei & & [numai VSM] - poate fi selectat
unul (1) dintre cele doua (2) seturi de intrari de la patru (4)
camere video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a imparti ecranul in
patru transmisii video distincte

» Optiunile de ghidare RealView #°g — acceseaza instrumente
de ghidare suplimentare, cum sunt ghidarea pentru video si un
indicator al unghiului de directie

» Captura imagine cameré RealView (@j) - salveazi o fotografie
statica a imaginii curente de pe ecran pe o unitate USB

Figura 7-37: Ghidare RealView
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Instantaneu camera Figura 7-40: Selectare o sinquré camera cu VSM

a Instantaneul realizat cu camera RealView salveaza o fotografie
statica a imaginii curente de pe ecran, pe o unitate USB.
1. Introduceti unitatea USB.

2. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW
RealView.

3. Apasati pictograma INSTANTANEU CAMERA @4§.
Figura 7-39: Instantaneu realizat cu camera RealView

pentru a afisa optiunile

Optiuni camera VSM
®® Daca in sistem este instalat un modul de selectare

=08 ideo (VSM), sunt disponibile doua (2) optiuni video:
1. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW ﬂ pentru a afisa optiunile
RealView.
2. Selectati dintre:
» Vizualizare cu o singura camera @ - poate fi selectata una
(1) din maximum opt (8) intrari de camera pentru a schimba
vederea intrarii video
» impartirea imaginii camerei gg — poate fi selectat unul (1)
dintre cele doua (2) seturi de intrari de la patru (4) camere
video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a imparti ecranul in patru
transmisii video distincte
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CAPITOLUL 8 - CONTROL VITEZA TERTA PARTE

Atunci cand este prezent un sistem de Control viteza terta parte
si controlul vitezei a fost deblocat, informatiile privind aplicarea si
cartografierea pot fi afisate pe ecranele de ghidare.

Pentru a adauga la sistem un Controler de viteza terta parte:

1.

2
3.
4.
5

Adaugati la sistem un controler de viteza.

Alimentati cu tensiune controlerul de viteza.

La consola Matrix Pro GS, deblocati Control viteza terta parte.
Reporniti Matrix Pro GS.

Pe consola Matrix Pro GS, configurati setérile Control vitez&

terta parte — utilizate pentru a configura interfata hardware i
comunicatiile.

Pe consola Matrix Pro GS, configurati setarile produsului — utilizate
pentru a configura denumirea produsului, volumul rezervorului/
cosului, vitezele de acoperire tintd, treapta pentru ajustarea vitezelor

tinta si limitele maxime/minime ale vitezei pentru cartografierea pe
culori si culorile de afisare corespunzétoare

NOTA: Verificati daca Modul controler si unitatile controlerului vitezei

se potrivesc.

DEBLOCARE CONTROL VITEZA TERTA PARTE

Pentru deblocarea caracteristicilor avansate este utilizaté optiunea
Deblocare caracteristici.

NOTA: Codul de deblocare este unic pentru fiecare consola.

5.

Contactati Serviciul clienti TeeJet Technologies. Dupé
deblocare, o caracteristicd raméane deblocata dacd consola
nu este complet resetata.

Apasati fila laterala CONSOLA (.

JVEEEIN Deblocare caracteristici §
e

Apasati butonul de caracteristica blocata |, pentru Control viteza
terta parte.

Introduceti codul de deblocare.

Reporniti consola.

Figura 8-1: Deblocare caracteristici
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OPTIUNI DE CONFIGURARE

Control viteza terta parte

Atunci cand este prezent un sistem de Control viteza terta parte si
controlul vitezei a fost deblocat, se poate activa/dezactiva sistemul
de Control viteza terta parte.

1

2.
3.
4
5

Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .
Apasati fila laterala CONFIGURARE .

Selectati daca Control viteza terta parte este activat sau dezactivat.
Cénd este dezactivat, selectati din:

» Interfata hardware — utilizata pentru a selecta o interfata pentru
comunicare cu un Controler viteza terté parte.

» Protocol de comunicare — utilizat pentru a selecta un protocol
pentru comunicarea cu un Controler viteza terta parte.

» Mod controler — daca este selectat un protocol aplicabil,
aceasta optiune este utilizata pentru a selecta modul controler
care corespunde configuratiei controlerului de viteza.

» Rata de transfer serial — daca se utilizeaza un dispozitiv
cu interfata seriala, este utilizatd pentru a selecta rata
corespunzatoare de transfer.

I orice moment, selectati:

» Starea controlului vitezei — utilizata pentru a vizualiza starea
unui Controler viteza terta parte.

Figura 8-2: Control vitezd tertd parte

Produs

Cénd este prezent un sistem de control viteza terté parte si controlul
vitezei a fost deblocat, sunt disponibile optiuni privind produsul pentru
configurarea denumirilor canalelor de control ale produsului si limitele
maxime/minime ale vitezei, si culorile de afisare corespunzatoare
pentru cartografiere.

1. Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .
Apasati fla laterala CONFIGURARE [,

2.
3. Apasati [0S,
4. Selectati dintre:

» Denumirea produsului — utilizata pentru a introduce denumirea
produsului pentru canalul de control curent

» Culoare viteza maxima/minima — utilizata pentru a crea schema
cromatica ce reprezinta cel mai bine modificarile de viteza la o
aplicare sau la o harté a vitezei tinta

» Paleta culori — utilizata pentru a selecta modul automat sau
manual pentru configurarea culorii la viteza minima si maxima

» Limita superioara harta viteza aplicata [numai intervalul manual
al culorilor] - utilizata pentru a configura viteza maxima pentru
care se va utiliza Culoare viteza maxima (vitezele mai crescute
vor utiliza Culoare viteza maxima selectata)

» Limita inferioara harta viteza aplicata [numai intervalul manual
al culorilor] - utilizata pentru a configura viteza minima pentru
care se va utiliza Culoare viteza minima (vitezele mai reduse
vor utiliza Culoare viteza minima selectata)

Figura 8-3: Optiuni produs
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OPTIUNI ECRAN DE GHIDARE

Atunci cand un Controler viteza terta parte este integrat in sistem sunt disponibile optiuni suplimentare pentru controlul vitezei si cartografiere,
pe ecranele de ghidare Vedere din vehicul si Vedere teren.

Ghidare pe ecran Bara de stare
In plus fatd de optiunile de ghidare standard, vor deveni disponibile cu In plus fatd de optiunile standard ale barei de stare, pictograma de
Control viteza terta parte urméatoarele informatii: stare a controlului vitezei pentru produs furnizeaza informatii privind

+ Linii de ghidare starea controlului vitezei.

<«ANegru/alb - linie de delimitare a zonei hartii de prescriptii Cénd este apésata o pictograma, sunt afisate informatiile de stare

« Zona de acoperire — ilustreaza suprafata acoperitd si asociate.
Suprapunerea: 1. Apésati pictograma STAREA CONTROLULUI VITEZEI PENTRU
<«Selectat de utilizator - suprafetele acoperite de pe harta aplicari PRODUS @ & @

si harta vitezei tinta araté bare colorate corespunzatoare paletei
de culori selectate si selectarii hartii.

Figura 8-5: Starea controlului vitezei pentru produs

Bara de ghidare
In plus fata de optiunile standard ale barei de ghidare, vor deveni
disponibile cu Control viteza terta parte urmatoarele informatii
selectabile:
P Rata de aplicare efectiva — afiseaza rata de aplicare curentd
P Viteza de acoperire tinta - afiseaza viteza de acoperire tinta
Figura 8-4: Informatii selectabile pentru Bara de ghidare

Starea controlului vitezei

@ Verde = functionare normala
Galben = avertisment de sistem (viteza/presiune incorecta efc.)
‘ Rosu = eroare de sistem (vitez&/presiune incorect etc.)

Nicio pictograma = nu s-a instalat niciun control al vitezei
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OPTIUNI DE CARTOGRAFIERE

Din ecranele de ghidare Vedere din vehicul si Vedere teren, in oricare
dintre modurile de ghidare, fila cu optiuni de cartografiere afiseazé
optiuni de afisare a hartilor cu poligoane, a hartilor de acoperire si a
hartilor de aplicare.

Cartografierea poligonului si a acoperirii sunt disponibile dupa ce
a fost stabilit un poligon.

Cartografierea aplicarii produsului pe baza de GNSS este disponibila
atunci cand in sistem este prezent un controler de viteza. Cartografierea
cu controlul vitezei poate inregistra suprafete acoperite de unealta
(Acoperire) sau cantitatea de produs aplicat si locul de aplicare
(Aplicare) si poate directiona aplicarea produsului cu viteza unic sau
viteza variabila (Viteza tintd preconfiguraté si respectiv Prescriptie).

NOTA: Inainte de a utiliza cartografierea, configurati sau verificati
optiunile de cartografiere pentru produs la Configurare -> Produs.
Consultati sectiunea ,Produs” din capitolul Configurare sistem.

Duplicarea si transferarea hartilor

Hartile sunt stocate in datele lucrérii. Utilizdnd Date -> Datele lucrérii,
datele lucrarii care contin harti pot fi duplicate sau transferate catre
Fieldware Link, astfel incat hartile pot fi deschise, vizualizate, editate
si tiparite, precum si transferate fnapoi la consola. Pentru detalii,
consultati ,Gestionare date -> Date lucrare -> Transfer” si ,Gestionare
date -> Date lucrare -> Gestionare” din capitolul Configurare sistem.

Utilizare Date -> Rapoarte, pot fi generate rapoarte in formate
multiple, care contin date si orice harti ale lucrérii.

Pentru a accesa cartografierea aplicarii:
1. Apasati fila de la baza GHIDARE VEDERE DIN VEHICUL @ sau
fia de la baza GHIDARE VEDERE TEREN [
2. Apasati fila OPTIUNI CARTOGRAFIERE i pentru a afisa
optiunile de cartografiere.
3. Selectati una sau mai multe:
» Harta acoperire (@ — afiseaza suprafetele acoperite de
unealta, indiferent daca a fost aplicat sau nu produs.
» Poligoane @ - afiseazi toate poligoanele cartografiate
» Harté de prescriptii (CJ — harta preincarcata care furnizeaza
informatii catre controlerul de viteza pentru utilizarea la aplicarea
produsului

» Harta aplicarii (4 - arata cantitatea de produs aplicat si locul
de aplicare, utilizand culori pentru a indica nivelul proportional
cu nivelurile maxime si minime preconfigurate sau configurate
automat

» Harta vitezei tinta (&) - afiseaza rata de aplicare pe care
controlerul de viteza a incercat sa o atinga in fiecare zona

NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicarii si harta vitezei tinta.

Figura 8-6: Hartile pentru acoperire, poligoane si viteza tinta

Harta acoperire
; Harta acoperirii arata suprafetele acoperite de unealta.

Cartografiere pe ecran
+ Zona de acoperire — ilustreaza suprafata acoperita si
suprapunerea:
<Albastru - o aplicare
<4Rosu - doua sau mai multe aplicari

Figura 8-7: Hartd acoperire
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Harta poligoane
’ Harta poligoanelor afiseaza toate poligoanele cartografiate.

Cartografiere pe ecran
+ Linii de ghidare
<Albastru - linia de delimitare a poligonului
Figura 8-8: Hartd poligoane cu control al vitezei disponibil

Figura 8-9: Hartd de prescriptii

Harta de prescriptii
Harta de prescriptii este o harta preincarcata care furnizeaza
informatii catre controlerul de viteza pentru utilizarea la aplicarea
produsului. Hartile de prescriptii contin informatii de geo-referinta privind
viteza produsului. Matrix Pro GS poate importa datele lucrarii care contin
harti de prescriptii pentru utilizarea la aplicarea cu viteza variabild (VRA),
utilizand controlere de viteza compatibile.

Cartografiere pe ecran
+ Liniile zonei:
<ANegru la apropierea de zona de aplicare.
<4Alb cand este in interiorul zonei de aplicare.
<Alte zone care au aceeasi viteza vor fi indicate tot cu culoarea
alba.

+ Zona de acoperire — ilustreaza zone cu viteze de prescriptie
diferite:
«Selectat de utilizator — culorile zonei sunt selectate atunci
cand se stabileste harta de prescriptii.
Cu Fieldware Link (v5.01 sau o versiune ulterioara), utilizatorii pot
importa lucréri VRA create in Fieldware Link si pot de asemenea
exporta datele lucrérii de la consola, pot edita hartile incluse pentru
a crea harti cu viteza tinta sau harti de prescriptii si le pot exporta in
consola pentru utilizarea in cadrul lucrarii.
NOTA: Modul lucrare avansaté este necesar pentru aplicari cu

vitez§ variabild. Consultati Optiuni (Mod lucrare) in capitolul
Configurare sistem.

Hartile pentru aplicare si viteza tinta
Harta aplicarii (4 arata cat produs a fost aplicat si unde, utilizand
culori pentru a indica nivelul proportional cu nivelurile maxime si
minime preconfigurate sau configurate automat

Harta vitezei tinta €@ afiseaza rata de aplicare pe care controlerul de
viteza a incercat sa o atinga in fiecare zona

NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicérii si harta vitezei tinta.

Harta aplicarii

A Harta aplicarii arata cat produs a fost aplicat si unde, utilizand
= culori pentru a indica nivelul proportional cu nivelurile maxime
si minime preconfigurate sau configurate automat.

NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicarii si harta vitezei tinta.

Cartografiere pe ecran
+ Zona de acoperire — ilustreaza suprafata acoperita:
<« Selectat de utilizator - suprafetele acoperite aratd bare colorate
corespunzétoare paletei de culori selectate si selectarii hartii.
Figura 8-10: Harta aplicarii
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Harta vitezei tinta
Harta vitezei tinté afiseaza viteza de acoperire tinta pe care
controlerul de viteza a incercat sa o atinga in fiecare zona.

NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicérii si harta vitezei fint3.

Cartografiere pe ecran
+ Zona de acoperire — ilustreaza suprafata acoperita:
<4Selectat de utilizator — suprafetele acoperite arata bare
colorate corespunzatoare paletei de culori selectate si
selectarii hartii.
Figura 8-11: Harta vitezei tinta

Figura 8-12: Optiuni produs

Viteze fintg

Vitezele de acoperire tintd, preconfigurate, definesc vitezele tinta ale
produsului aplicat per hectar/acru. Aceste setari vor fi configurate la
fel pentru toate activitatile in curs.

Selectarea paletei de culori
Optiunile pentru produs configureaza limite maxime/minime ale vitezei
si culori de afisare corespunzatoare, pentru cartografiere.

1. Apasati fila laterala CONFIGURARE @5,

2. Apasati m

3. Selectati:
» Paleta de culori — mod utilizat pentru a configura Culoare
vitez& maxima si Culoare vitez& minima.
<4Automat - limitele maxime si minime vor fi stabilite prin
valorile efective ale vitezei aplicate sau valorile vitezei tinta

<4Manual - limitele maxime si minime vor fi configurate la
cele stabilite pentru optiunile Limita superioara harta viteza
aplicata si Limita inferioara harta viteza aplicata
» Culoare viteza maxima — utilizata pentru a configura culoarea
pentru viteza maxima. Tn modul Intervalul manual al culorilor,
aceasta culoare va fi utilizata pentru toate vitezele situate
peste limita superioara a hartii vitezei aplicate
» Culoare viteza minima — utilizatd pentru a configura culoarea
pentru viteza minima. In modul Intervalul manual al culorilor,
aceasta culoare va fi utilizata pentru toate vitezele situate sub
limita inferioara a hartii vitezei aplicate
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ANEXA A - CONFIGURARI ALE SISTEMULUI

Diagramele urmatoare reflecté configurarile Matrix Pro GS obisnuite. Din cauza varietatii configuratiilor posibile, aceasta trebuie utilizata numai

in scop de referinta.

Figura A-1: Matrix Pro GS cu sistem de directie automata FieldPilot

Matrix Pro 840GS

Kit, montare RAM cu ventuza

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

Antend GNSS RXA-30
Receptor GNSS RX520
Antend GNSS GLONASS

pentru supapele de comanda a sectiunii <

Alimentare/CAN/cablu de date
(incluse cu kiturile FieldPilot,
UniPilot sau BoomPilot)

Matrix Pro 570GS

45-05626

Optiuni CAN TeeJet

> Modul de detectare a marsarierului

., Kitinterfata senzor de presiune pentru monitorul
# pentru dimensiunea picéturilor (DSM)

la baterie
pentru supapele de
comanda a sectiunii

J

Ny

78-08086 — Modul functie

de comutare (SFM) N pentru supapele de comanda a sectiunii
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Figura A-2: Matrix Pro GS cu sistem de directie FieldPilot Pro sau UniPilot Pro

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Alimentare/CAN/cablu de date
(incluse cu kiturile

kiturile FieldPilot, UniPilot
sau BoomPilot)

Uy ¢ 59 Modul selector video

laRS-232 &

» Modul de detectare a marsarierului
(nu folositi cu sistemul FieldPilot Pro/UniPilot Pro)

Antend GNSS RXA-30
Receptor GNSS RX520
Antend GNSS GLONASS

Kit interfatd senzor de presiune pentru monitorul
pentru dimensiunea picaturilor (DSM)

la baterie

pentru supapele de comandad
a sectiunii

to section control valves

78-08086 — Modul functie [1]
de comutare (SFM)

Sy
Ky

~65-05251 - Brat de fixare
SCM Pro plat

78-08097 UniPilot Pro
78-08098 Deblocare hidraulica
78-08095 Deblocare hidraulica/RTK

45-10172 - Cablaj SCM Pro [’
o
45-08101 - Terminator

65-05246 - Kit brida anti-rotatie
UniPilot Pro, generic

91-05023 - Ansamblu UniPilot Pro.
SAU Bolt anti-rotatie

~ Supapade Cablaj supapé de directie
directie specifica  ¢pecifics vehiculului tip FieldPilot Pro

) A 45-10166 - Cablaj UniPilot Pro
vehiculului tip
FieldPilot Pro.

cdtre informatiile
transmise comutatorului

91-05023 - Dispozitiv electric de directie
UniPilot Pro

32-04020 - Comutator
de picior

2

L " LD
catre informatiile transmise

comutatorului scaunului

Senzor de presiune
16-05022 -
Senzorul unghi roata

2-04059 - Comutator de picior
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ANEXA B - SETARILE MENIULUI CONSOLEI MATRIX PRO GS

Aceasta anexa prezinté setérile meniului consolei Matrix Pro GS si
specifica, de asemenea, urmatoarele:

Setarile disponibile la o activitate in curs.

Setarile care pot fi efectuate la consola Matrix Pro GS direct sau

utilizand software-ul Fieldware Link.
Setarile care sunt incluse la exportul catre un profil din consola
Matrix Pro GS sau din Fieldware Link.

Setari de configurare

QD

Unealta

N Setéri de configurare

TIPMASING ...

Tnaltime antena GNSS
Tip unealta

Dispunerea Simetrica @ Uneltei ...........covvvvvveieinininsieeesese e

Module de lesire Sectiuni Multiple...
Numér de sectiuni unealta
Létimea aplicarii/acoperirii

Monitor pentru dimensiunea PICAtURION ............covvineeicinrninceeis

Duza curenta
Resetarea duzei

Selectarea
duzei

Alerta aplicata
Moment intrare ..

MOMENL IBSIF ...

Permite BoomPilot in marsarier...
Mod pornire BoomPilot

Pictograma BoOmPIIOt ..o
Intarziere Semnal MArSANiEr..............cccccccvveeeessesssiersreeeesssssssnssssseessons

Directia decalarii uneltei in linie.....
Distanta decalérii uneltei in linie
Directia decalarii uneltei in lateral....
Distanta decalarii uneltei in lateral...
Suprapunere..
Tntarziere timpi pornire/oprire....

Modul in linie
dreapta

Tip de configurare: TeeJet..............ccocconrrunerrnnriirnnnns
Distanta decalarii in linie intre antena si discuri ............

Directia decaldrii uneltei in lateral....
Distanta decalarii uneltei in lateral
Suprapunere

Tntarziere impi POINIrE/OPHre...............eevvvvvveevvesssssssseeee

Distanta decalarii de imprastiere

Modul P
Decalari sectiune

imprastietor

Tip de configurare: OEM............c.ccovvvermrivininiineinnns

Distanta decalérii in linie intre antend si discuri
Directia decalarii uneltei in lateral.
Distanta decalarii uneltei in lateral...

Distante pOrnire/oprire.............c..oeveeerueneeeireeesivesenioens
Decalari pornire/oprire SeCtiung..........ccoc.uvuveriveerionnne

Lungimi SECHUNE..........coocverieciricieceisine

Tasta simbol

Tn urmatoarele tabele, aceste simboluri indica daca setarile sunt

disponibile in timpul unei activitati in curs:

v Disponibila in timpul unei activitati in curs
x Nedisponibild in timpul unei activitati in curs
<« Retinuta din consola cu profilul

» Retinuta din Fieldware Link cu profilul

Disponibile cu Poate fi editat in

lucrarea activa Matrix Pro Fieldware Link
v x
x v v
x v v
x v v
x v v
x v v
x v v
v v x
x v
x v
v v x
v v x
v v x
v v x
v v x
v v x
v v x
x v v
x v v
x v v
x v v
v v v
v v v
x v v
x v v
x v v
x v v
v v v
v v v
x v v
x v v
x v v
x v v
x v v
x v v
x v v
x v v
x v v

Matrix Pro

<

NN N N N N N N N N N N N N T N N N N N N NN

Salvat in profilul exportat in

Fieldware Link

N N N T N N N N N N N N N T N N N N N N S N N N N N W NN W N NN

<

Continuare...
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o, Disponibile cu Poate fi editat in Salvat in profilul exportat in
\’ Setdri de configurare lucrarea activa Matrix Pro | Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Directia decalarii uneltei in linie in sectiunea 1..................... x v v v v
Distanta decaldrii uneltei in linie in sectiunea 1................... x v v v 4
Unealts Directia decalarii uneltei in lateral.. x v v v v
) Mod esalonat  Distanta decaldrii uneltei in lateral. x v v v v
(continuare) ’ ’
Suprapunere v v v v v
Intarziere timpi POMNIFE/OPIre.................ovvrereeeeeeeereeereessssssees v v v v v
Decalari SECHUNE ... x v v v v
Z0Na de CartOgrafiere ..o s v 4 x 4 |
Denumire zona .. v v x v <
Directia decaldrii uneltei la zona cartografiata. v v x v <
Distanta decalarii uneltei la zona cartografiata.................... v v x v <
Directia decalarii laterale a uneltei la zona cartografiata...... v v x v <
Distanta decalérii laterale a uneltei la zona cartografiata..... v v x 4 <
LAHIME GRIAATE..........oooceerieccecerrereer e x v v v v
LUMINOZItate LED-UNi.......covvverieieiieiesissieie et v v x x x
Mod afisaj v v x x x
Distanta dintre LED-uri v v x x x
Bara cu leduri externa ... v v x x x
. . Luminozitatea LED-urilor barei cu leduri eXterne ...........ccovverivvccnrninininns v v x x x
Ghidarea si o N )
cartografierea Lum.lnoznatea t'extulw barei cu leduri eXterne ... v v x x x
DEVIEIE BXIEMNA ...vovvveiriicieie ettt v v x x x
Numar extern al brazdei. v v x x x
Viteza externa... v v x x x
Rata externa efectiv: v v x x x
Rata externd VIZata..........ccovvveeiieeniincse e v v x x x
Produs aplicat 8XIEMN..........curiiicenirrice e v v x x x
TID GNSS .ottt x v x x x
Configurarea PO GNSS ...t x v x x x
. Ratade date GNSS........cccoovre s x v x x x
receptorului N
GNSS Informatii stare GNSS. v v x x x
Programare... x v x x x
PRN.............. x v x x x
Afisare buton de reimprospatare pozitie GNSS ... v v x x x
) CaMEIE MASAMIET......vvverireiiscieiiersest bbbt v v x x x
Video . i
SEHAIN CAMEIE ..ottt st es v 4 x x x
Rata presiunii Maxime ..........couveermrniniineeeeeneeenns v v v v v
Senzori Senzlor Alarma de presiung SCAZULA .............cueverrereerneerneerersreenens v v v v v
presiune IOM
Alarma de presiune fidicata..........c.coouvvreerrieirerinnsesnieinns v v v v v
DENUMIFE PrOGUS ...t x v v v v
CONSEANEE QUZE ...ttt x x v > v
Culoare Viteza MAXIMA ..........cvueurirrirerinrieiieieiesiese st sssesees v v x v <
Produs*® .
Culoare viteza minima v v x v <
Paleta culori.. v v x v <
Limita superioara/inferioara cartografiere viteza aplicata x 4 x 4 |
Activare/Dezactivare x v x x x
Interfatd hardware x v x x x
Control vitezd  Protocol de COMUNICATE.............eureerirmiiiieieceisise e x v x x x
terta parte* MO CONIOIET ..ottt nes x v x x x
Ratd de transfer Serial ..o x v x x x
Stare CONroler VILEZA............ovuvueieieriesieie et sssesees v v x x x
Continuare...
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- Disponibile cu Poate fi editat in Salvat in profilul exportat in
K' Setdri de configurare lucrarea activd Matrix Pro | Fieldware Link Matrix Pro | Fieldware Link
v
Incércare... % v x x
EQIAre ... x v x x x
Administrare .
vehicule Copiere x v x x x
Calibrare automata .. x 4 x x x
AJUSTAME .o v v x x x
SEEIGEIE ..ot x 4 x x x
Decuplare manuala x v x x x
Agresivitate motor.... v 4 x x x
Direcfie Cursa moartd UniPilot Pro v 4 x x x
automatd cu RESPUNS dIrECtiE........ooovececece s 4 v x x x
FieldPilot Pro . Agresivitate fnaintare... 4 v x x x
sau Alustare Eroare de deviere v v x x x
UniPilot Pro ACHIZHE € .. v v x x x
Raspuns marsarier v v x x x
Calibrare inclinare x 4 x x x
Calibrarea senzorului unghiului rotii (WAS)..........c.ccoeveenee. x 4 x x x
Selectare Valori QL. s v v x x x
DOP maxim....... v v x x x
Mod transport ... v v x x x
Mod service v v x x x
Prezenta operatorului.... v v x x x
Directie asistata/automata activata/dezactivata . v v x v |
Tip de supapa.... x v x v <
Configurare  Frecventa supapei. x v x v <
supapa Ciclu minim de functionare pe stanga/dreapta...................... x 4 x 4 <
Ciclu maxim de functionare pe stanga/dreapta................... x v x v ]
Reglaj grosier al directiei .. 4 v x 4 <
_. . Reglajfin al directiei v v x v <
Setari directie L o
Directie " Banda de insensibilitate..............cccoeveeerieieieeiceee v v x 4 <
automata ANHCIPAIE. ..ottt nens v v x v R |
TESE SUPAPA .....cvvveiiie s x v x v <
DiagNOSHC SUPAPA ......euvvreeerircieieicierici e x v x v <
Optiuni Senzorul volanului x v x v |
Senzor unghi Activat/dezactivat..............ccviereinininieeesee s x v x v <
de directie Calibrarea SENZOTUIUI...........ccverevrrerrirrineieieisieisseeiessennns 4 4 x v <
’ Calibrarea pe iNi€.........ccvveeerieereerreneeeeissenesenens v v x v <
Corectie Activat/dezactivat... x v x v |
inclinare Nivelul terenului x v x v |

*Disponibil numai cu un controler viteza terta parte activ in sistem.
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MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Setari privind managementul datelor

Disponibile cu lucrarea activa

Exportare
Transfer Importare
Datele SHEIGEre. ..o
lucrari NOU...oovvvvvvvvvvssssssssssssssssseeeeeeeesseees s
Administrare  Copiere x
Stergere x
Salvare PDF x
R o Salvare KML x
apoarte Salvare SHP x
Salvare toate tipurile x
Optiuni MOT UCTATE.....covvvviisisss s x
Exportare.... v
Transfer Importare v
SHEIGEIE ..o v
Setari v
masina Copiere... v
Administrare  Stergere v
Salvare v
Incércare x

Setari consola

R
Setari consola Disponibile cu lucrarea activa
D Informatii SIStem .........cccoiiiirir v
espre SAIVAE ..ot v
SChEME CIOMALICA. .......oeveveecrieee e 4
Luminozitate LCD v
Afisaj Mod noapte v
Captura ecran v
Calibrare ecran v
Unitéti .... v
Cultural Limba v
FUS OF@T ..o v
Volum audio  VOIUM QUAIO......euveucereeieeeeiseeieissesees ettt ssses v
GNSS dEMO  POMIME ...t v
BoomPilot pentru TMPraSEtor ..o v
Deblocay € Control viteza terta parte v
caracteristici ’
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v

Setari instrumente

° 7 Setari instrumente Disponibile cu lucrarea activa
Tncércare Dispozitiv *
software Software .... *
Supliment Calculator .. v
uplimente s
P Convertor unitati v

m www.teejet.com



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

ANEXA C - SPECIFICATII UNITATE

AVERTISMENT! Unele console Matrix originale au o conexiune pe bazé de cablu conxall cu 4 pini. Cablurile cu 4 pini si

Dimensiuni Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0 x 18,0 x 6,0 cm
Greutate Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Conector Putere/CAN Conxall 8 pini
Camera Conxall 5 pini
Viteza/Stare Conxall 8 pini

8 pini NU sunt interschimbabile.

Mediu fnconjurator Stocare -10 pand la +70°C
Functionare 0 pana la +50°C
Umiditate 90% non-condensare

Afisaj Matrix Pro 570GS Rezolutie 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Rezolutie 800 x 600, 21,3 cm

Intrarefiesire UsSB 2.0

Cerinta alimentare

<9watila12Vec.c.

ANEXA D - INTERVALE SETARI

Apasati denumirea optiunii oricarui element de meniu pentru a afisa definitia si intervalul de valori aferente elementului respectiv.

Figura A-3: Exemplu de caseta text cu informatii

98-05273-RO R9 m
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MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

ANEXA E - COORDONATE SI ZONEUTM

Matrix Pro 570GS si Matrix Pro 840GS utilizeaza un sistem de coordonate Universal Transverse Mercator (UTM) pentru a urmari locatiile lucrérilor.
Sistemul de coordonate UTM divizeaza suprafata Pamantului in saizeci de zone nord-sud numerotate, care sunt impértite mai departe in zone de
latitudine desemnate prin litere, dupa cum se prezinta mai jos.

Figura A-4: Sistemul de coordonate UTM — Global

Consola Matrix Pro GS urméreste apoi zonele UTM la fiecare lucrare in care se efectueaza o aplicare de produs. Aceste informatii zonale sunt
apoi utilizate pentru a stabili daca o lucrare poate fi apoi inceputa/continuata sau pentru a gasi lucrarea salvata care este cea mai apropiata de
pozitia curentd a vehiculului.

Daca o lucrare selectatd se afla intr-un fus orar UTM diferit de fusul orar UTM curent sau adiacent, se va afisa ,Zona farad semnal” langa

distanta si sau vor fi dezactivate.

Daca o lucrare selectata nu are informatii inregistrate, distanta va afisa ,Fara date”.

m www.teejet.com



SETARI UTILIZATOR ]kejet&
MATRIX PRO GS

OPTIUNI DE CONFIGURARE PENTRU SOFTWARE v4.33

Pentru a face o sugestie, debifati Utilizare predefinit.

/

CUPRINS
ACASA -> LUCRARE 105 Administrare vehicule...........ccocooiiiiininne 118
. Selectare valori QI .........ccoviiiiiiiie 120
SETARI DE CONFIGURARE 106 Directie automats 121
Unealts 106 Corectie inclinare 121
Module de lesire Sectiuni Multiple...........c.cccooevvviniinninnnn, 108 SETARI CONSOLA 122
Modul n linie dreapta..........ccoeiverrererrcecee e 108
Modul impréstietor — TeeJet ..., (OB SETARI GHIDARE 123
mojul m;pra$tt|etor— OEM .ot 11112) Bara de ghidare 123
c t° e$2 ona e s Linii e GIGANE +....oceeeceseeseeeseereseeeseeese e serssse 123
artografiere si ghidare L
Delimitari $i poligoane.........coocereirenniniiiece e 123
Configurare receptor GNSS 115 7 POIg
Video (A MANAGEMENTUL DATELOR 124
Senzori -> Senzor de presiune IOM 116 Datele lucrarii 124
Produs s : 117 Optiuni 124
Control viteza tertd parte 117 Setéri masind 124
Directie automata cu FieldPilot Pro sau UniPilot Pro............. 118

ACASA -> LUCRARE

I N
o
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Drepturi de autor

© 2018 TeeJet Technologies. Toate drepturile rezervate. Nicio parte din acest document sau din programele de calculator descrise in cadrul acestuia
nu poate fi reprodusa, copiata, fotocopiata, tradusa sau reprodusa sub orice forma sau prin orice mijloace, electronice sau descifrabile cu ajutorul unor
dispozitive, prin inregistrare sau in alt mod, fara aprobarea scrisa prealabila din partea TeeJet Technologies.

Marci comerciale
Cu exceptia cazului in care se mentioneaza altfel, toate celelalte marci sau denumiri de produs sunt mérci comerciale sau marci comerciale inregistrare ale
respectivelor companii sau organizatii.

Limitarea raspunderii

TEEJET TECHNOLOGIES FURNIZEAZA ACEST MATERIAL ,ASA CUM ESTE” FARA NICIO GARANTIE DE ORICE TIP, FIE EXPRESA, FIE IMPLICITA. NU
ESTE ASUMATA NICIO RASPUNDERE IN BAZA DREPTURILOR DE AUTOR SAU A UNUI BREVET. TEEJET TECHNOLOGIES NU VA FI RASPUNZATOARE
IN NICIUN CAZ PENTRU NICIO PIERDERE DE AFACERI, PIERDERE DE PROFIT, PIERDERE A UTILIZARII SAU A DATELOR, INTRERUPERE AACTIVITATII
DE AFACERI SAU PENTRU DAUNE INDIRECTE, SPECIALE, INCIDENTALE SAU PE CALE DE CONSECINTA, DE ORICE TIP, CHIAR DACA TEEJET
TECHNOLOGIES A FOST INFORMATA CU PRIVIRE LAASTFEL DE DAUNE CARE DECURG DIN SOFTWARE-UL TEEJET TECHNOLOGIES.

Informatii privind siguranta
TeeJet Technologies nu este raspunzétoare pentru daune sau vatamari fizice cauzate de nerespectarea urmatoarelor cerinte privind siguranta.
Ca operator al vehiculului, sunteti responsabil pentru operarea acestuia in conditii de siguranta.

Matrix Pro GS in asociere cu orice dispozitiv cu directie asistata/automata nu este conceput pentru a inlocui operatorul vehiculului.

Nu pérasiti vehiculul in timp ce directia asistatd/automata este cuplata.

Asigurati-va ca suprafata din jurul vehiculului este liber& de persoane si obstacole inaintea si in timpul cuplarii.

Matrix Pro GS este conceput pentru a sustine si imbunatati eficienta Tn timpul lucrului pe teren. Pilotul detine responsabilitatea deplina pentru calitatea
si rezultatele asociate lucrului.

Decuplati sau indepartati orice dispozitiv de directie asistata/automata inainte de operarea pe drumuri publice.



MATRIX PRO GS

MANUALUL UTILIZATORULUI

imbunatatiri ale produsului disponibile

+ Directie automata FieldPilot®
+ Directie automata UniPilot®
+ Control automat al sectiunii BoomPilot®
Modulul de inclinare a rotatiei
Module de selectie video pentru pana la 8 camere
Receptor GNSS extern sau imbunatatiri ale antenei
Aplicatie de organizare suplimentard a datelor Fieldware® Link
Kit senzor de presiune pentru monitorul pentru dimensiunea picaturilor

Control viteza terta parte
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