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PORNIRE

Nr. 1 Porniti alimentarea Nr.2 incepeti o lucrare noua
Apésati BUTONUL DE ALIMENTARE pentru a porni sau Continuati lucrarea
alimentarea consolei. Odat finalizata secventa de pornire, ecranul de pornire va

apérea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi
sau de continuare a unei lucrari existente.

Pentru a opri alimentarea, apasati si tineti apasat scurt timp butonul A oL
de alimentare péna la aparitia unui ecran de confirmare a modului Pentru a fncepe o lucrare noua apasai -

La pornire, Matrix Pro va incepe Secventa sa de Demarare.

de inchidere. Pentru a continua o lucrare existenté apasati .
AVERTISMENT! Dupd oprire, asteptati 30 de secunde inainte de a  Figura 1-1: TREBUIE SA AVETI SEMNAL GPS INAINTE DE
reporni consola. A PORNI LUCRAREA

Buton Pagina de pornire
Port USB cu capac de cauciuc \ Buton de alimentare

Butoane de Marire/
Micsorare

Figura 1-2: Ecran de pornire cu semnal GPS valid

Buton de alimentare

Port USB cu capac
de cauciuc

Imagine camera video ecran complet vedere reald

Imagine camera video ecran complet
vedere reala

Vizualizare transmisie(i) video si configurare camere video
fara semnal GPS. Optiunile pentru Ghidare vedere reala nu
sunt disponibile in acest ecran.
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Nr.3 Ecran ghidare

Bara de ghidare

— Optiuni de navigare si de ghidare

Bara de stare

Pagina de pornire/Ecran lucrare (sau apasati butonul Pagina de pornire)
Configurare unitate

Ghidare vedere din vehicul

Ghidare vedere de pe parcela

Ghidare vedere reala

Nr.4 Mergi la configurare unitate
Mai intai vor fi afisate optiunile pentru Configurare. Gestionare Date, Setari Consola si Instrumente pot fi accesate prin intermediul
tastelor aferente filelor laterale.

Taste file laterale
— Fila laterald Configurare
— Fila laterala Gestionare Date
— Fila laterala Setdri Consold

— Fila laterala Instrumente

Configuratie

Vehicul Utilaj

Directie automata Abatere

Ecran consola deschis sau inchis
Consola este disponibila in doua variante de culori.

Pentru a modifica la “inchis”, apasati fila laterald CONSOLA a . Apasati .

Apéasati sageata in jos pentru schema de culori 4 si selectati dintre modurile de culoare
“Inchis” sau “Deschis”.

Video
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CONFIGURARE

Nr. 5 Pasul cultural Nr.6 Configurare vehicul
1. Apésatifila laterald CONSOLA a 1. Apésati pe fila laterala CONFIGURARE #*.
2. Apasati [SE. 2. Apasati (0T
3. Selectati dintre: 3. Selectati dintre:
P Unitati =« — defineste unitatile de masur ale sistemului » Tip vehicul i — selecteazé tipul de vehicul care
» Limba % - defineste limba sistemului reprezinta cel mai bine vehiculul dvs.
» Fus orar @ - stabile$te fusul orar local. » Inaltime antena ls® — seteazé inaltimea antenei de la sol

» Directia catre rampa oo — seteaza daca rampa se afla in
spatele sau in fata antenei GPS

» Distanta pan la rampa ¢’ — defineste distanta de la
antena GPS la rampa

Apasati pe sageata REVENIRE € sau pe fila laterald
CONFIGURARE #* pentru a reveni la ecranul principal

de Configurare.

4. Apasati pe sageata REVENIRE € sau pe fila
laterals CONSOLA @3 pentru a reveni la ecranul
principal al Consolei.

Figura 1-3: Optiuni culturale 4

Setari consola

‘ saj Cultural \ Fiqura 1-4: Optiuni de configurare a vehiculului

Conﬁguratie

‘ Despre

Vehicul ‘ ‘

Bard cu LED-uri ‘ ‘ GPS

‘ DIrECtIe automata ‘ ‘ Abatere

Video ‘

mm Unitsti

Config-> Vehicul

* Tnéltlme o

"r‘ ot rampé

M Limba

™® Fus orar
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Nr.7 Configurare utilaj

Atunci cand nu exista un Cablu Inteligent sau un Modul Actionare
Sectiune (SDM), este posibila o singura configurare a rampei.
Configuratiile pentru Suprapunere, Temporizare Pornitd si
Temporizare Oprita nu vor fi disponibile, iar Numarul de Sectiuni
va fi setat la unu.

1. Apasati pe fila lateralda CONFIGURARE #%' .

2. Apasati [0}

3. Selectati dintre:
» Numar de sectiuni rampd 4= A _ stabileste numarul de
sectiuni ale rampei.
» Latime ghidare A _ - stabileste &timea dintre liniile de ghidare
» Latime pulverizare A _ stabileste latimea fiecarei
sectiuni a rampei raportata la latimea totald de pulverizare
» Suprapunere «I* _ determina cantitatea permisa
de suprapunere
» Temporizare pornita A _ stabileste orarul de pornire a
supapelor sectiunii rampei
» Temporizare oprita O - stabileste orarul de oprire a
supapelor sectiunii rampei

4. Apésati pe sageata REVENIRE € sau pe fila laterald
CONFIGURARE ¢% pentru a reveni la ecranul principal
de Configurare.

NOTA: Apésati [Bg sau [ pentru a comuta de la un ecran la

altul de configurare a Utilajului.

Nr.8 Configurare directie automata

Optiunile pentru directie automata vor fi disponibile daca
este prezent un Modul de Control al Directiei (SCM). Pentru
instructiuni detaliate privind configurarea, consultati manualul
dvs. specific FieldPilot sau manualul de instalare a directiei
automate sau vizitati site-ul www.teejet.com pentru Manualul
complet al utilizatorului Matrix Pro, numar articol 98-05239.

NOTA: De asemenea, puteti solicita o actualizare a software-
ului dvs. SCM atunci cand actualizati o consola Matrix
existenta la Matrix Pro.

Versiune software SCM necesara

Versiune software SCM | Matrix 1.x | Matrix Pro 2.x

1,03 .
1,04 .
1,05 °
10,0 .

Figura 1-5: Optiuni de configurare a utilajului

Configuratie

Vehicul ‘ ‘
Directie automata ‘ ‘ Abatere
Bara cu LED-uri ‘ ‘ GPS

Video ‘

Config->Utilaj

Aia Nrsectiuni

4. Latime ghidare

& Latime pulverizare

Config->Utilaj (2)

Suprapunere

42, Temporiz. pornita

Ay Temporiz. oprita

- ‘
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MERGI LA

Nr.9 Mergi la Ecran ghidare Nr.10 Alege un mod de ghidare
1. Apésati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE
- GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.
CCkml / 2. Apasati pictograma MOD DE GHIDARE &.
3. Selectati dintre:

> AB dreapta &

» AB curbata

» Cerc in jurul pivotului

» Forma libera E1

» Randul urmator &

Figura 1-18: Alegeti un_mod de ghidare

Figura 1-15: Ghidare vedere din vehicul

[ o0km Marcati A

2888888000800 08

Marcati A

2888888000800 08

Figura 1-17: Ghidare vedere reald

<0,0>
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Nr.11 Marcare puncte Asi B
Pentru a stabili o linie de ghidare AB:
Mergeti pana la locatia dorité a Punctului X 2

2. Apasati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE
GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.

3. Intimp ce vehiculul este in miscare. apasati pictograma
MARCAJA @.

Mergeti pana la locatia doritd a Punctului B o

5. Apasati pictograma MARCAJ B (B) pentru a stabili linia AB.

6. “Doriti s& dati un nume acestei linii de ghidare?”
Apasati
» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de
ghidare in consola.
» Nu - pentru a genera un nume automat si a salva linia
de ghidare in consola.

Consola va incepe s furnizeze informatii de navigare.

NOTA: Pictograma MARCAJ B & nu poate fi selectats (este
de culoare gri deschis) pand cand nu este parcursa
distanta minima.

Utilizati pictograma ANULARE MARCAJE @ pentru a anula

comanda Marcati A si pentru a reveni la linia de ghidare AB
anterioara (cand este stabilitd).

Pentru a stabili linii de ghidare suplimentare, urmati aceeasi
pasi ca pentru linia de ghidare initiala.

Figura 1-19: Marcati Punctul A
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Figura 1-20: Marcati Punctul B

Marcatl B 7,2 km/h ‘

>OO<

| 2222200 aseses 00 |

Doriti sé dati un nume acestei linii
de ghidare?

98-01438 RO



INFORMATII DESPRE MODURILE DE GHIDARE

Linie de ghidare dreapta AB

Linia de ghidare dreapta AB furnizeaza ghidare in linie dreapta
pe baza punctelor de referintd A si B. Punctele originale A si

B sunt folosite pentru a calcula toate celelalte linii paralele

de ghidare.

Linie de ghidare curbata AB

Linia de ghidare curbata AB furnizeaza ghidare de-a lungul
liniilor curbate avand la baza linia initiala de referinta AB.
Aceasta linie de baza initiald este utilizata pentru a calcula toate
celelalte linii de ghidare.

Linie de ghidare in cercin
jurul pivotului

Linia de ghidare in cerc in jurul pivotului furnizeaza ghidare in
jurul unei locatii centrale care radiaza spre interior sau spre
exterior. Este utilizatd pentru aplicarea produsului pe o parcela
cu pivot central, in timp ce sunteti ghidat de-a lungul unei linii de
ghidare circulare care corespunde razei sistemului de irigare cu
pivot central.

oQg oF o%

Linie de ghidare ultimul coridor
Linia de ghidare ultimul coridor furnizeaza cu adevarat
navigarea pentru ultimul coridor. Consola va detecta automat
cea mai apropiata linie de ghidare "acoperitd” si va stabili
coridorul adiacent pe baza acestei linii de ghidare.

Ghidare Randul urmator

Ghidarea Randul urmator indica pozitia Randului urmator si
furnizeaza ghidare la sférsiturile randurilor cétre urmatorul rand
adiacent. Cand operatorul marcheaza sfarsitul randului si incepe
sd intoarca spre randul urmator, o linie de ghidare dreapta AB
este furnizata pe randul urmator. Cand vehiculul este pe Randul
urmator, linia de ghidare este oprita.

Fara ghidare
Functia Fara ghidare opreste ghidarea.

8 of e8

n www.teejet.com



Linii de ghidare pentru navigare

Iz

8,9 <

A888as

Rosu = semnal GPS inexistent
Galben = doar GPS

Verde = DGPS,WAAS/RTK,
GLONASS

Piersica = Traiectorie de
coboréare/libera

Suprafaté de acoperire pictata

e

©@® 00

Mod de ghidare

Linie de ghidare dreapta AB
Linie de ghidare curbata AB

Linie de ghidare in cerc in jurul
pivotului

Linie de ghidare ultimul coridor
Randul urméator

Absenta pictograma = Absenta
linie de ghidare

@

Stare suprafata delimitata

Delimitare externa = in
prezent, mers in afara
suprafetei delimitate

Delimitare interna = in prezent,
mers in interiorul suprafetei
delimitate

Absenta pictograma = Absenta
delimitari stabilite

Stare directie automata

@ Verde = Ambreiats
@) Galben = Activata
@ Rosu = Dezactivats

Absenta pictograma =
nu exista sistem de
directie automata instalat

Stare pilot rampa
A Rosu = OpritManual
A Verde = Automat
A\ Galben = Toate Pornite

Absenta pictograma =
Sectiune cu o singurd
rampa (nu exista Cablu
Inteligent sau SDM

® )
MATRIX PROs70c ® MATRIX PRO3s10c
7,2 km/h ‘ Bara de ghidare

Busola Orizont

instalate in sistem)

Vehicul cu reprezentare in timp real a sectiunilor
active ale rampei

Optiuni de navigare si de ghidare

7,2 km/h

8,9 < 7,2 km/h ‘

ValoareVTG: 5 Hz

Numar sateliti: 10
HDOP: 1

PRN: 135

Calitate GGA: 2

Receptor: 1

98-01438 RO n



PREZENTARE DE ANSAMBLU A CARACTERISTICILOR DE GHIDARE

Op;iuni de ghidare

Lini de ghidare

Q

Marcati A 4. Marcheaza primul punct al liniei
de ghidare.

(B

Marcati B @l. Marcheaza ultimul punct al liniei
de ghidare. Colorat in gri = distanta minima nu a
fost parcursa.

S

Anulati Marcajul A. Anulueazé procesul
specific Marcajului A. Revine la linia de ghidare
anterioara AB (atunci cand este stabilita).

Réandul urmétor Marcaj B {l). Marcheaza
ultimul punct al randului.

Unghi Azimuth 4. Stabileste o linie de ghidare
dreaptd masurata in grade in sens orar de la

o linie de baza din nord. Nord = 0, Est = 90,
Sud = 180, Vest = 270.

AtDeplasare fina Deplaseaza linia de ghidare
existenta la pozitia curentd a vehiculului.

Urmatoarea linie de ghidare dreaptd AB sau
unghi Azimuth. Arata urmatoarea linie de
ghidare dreapta salvata in lucrarea curenta.

Urmatoarea linie de ghidare curbata AB. Aratd
urmatoarea linie de ghidare curbaté AB salvata
in lucrarea curenta.

Urmétoarea linie de ghidare in cerc in jurul
pivotului Arata urmatoarea linie de ghidare in cerc
in jurul pivotului AB salvata in lucrarea curenta.

e é ee 6c

Anticipare (Lookahead) curbata. Ofera o
indicatie cu privire la locul unde directia actuala
va duce vehiculul folosind un "ac indicator” ca
linie de ghidare

Revenire la Punct

Marcati Punctul 4. Stabileste un punct la locatia
vehiculului. Colorat in gri = GPS indisponibil.

Revenire la Punct. Arata distanta napoi pana
la punctul stabilit. (Comutati pe Vedere din
vehicul pentru a arata navigarea inapoi la un
punct stabilit.)

Anulare Punct. Sterge Punctul marcat.

=

Marcati delimitarea. Stabileste suprafata de
acoperire si determina zonele care nu vor fi
acoperite. Delimitarea este stabilita in exteriorul
unui coridor acoperit. Colorat in gri = semnalul
GPS nu este disponibil.

Finalizare Delimitare. Finalizeaza procesul
de delimitare. Delimitarile pot fi finalizate prin
deplasarea cétre ele, cu o latime de brazda
aferenta punctului de pornire. Colorat in gri =
distanta minima nu a fost parcursa.

Anulare Delimitare. Anuleaza noul proces de
marcare a delimitarii. Revine la delimitarea
anterioara (atunci cand este stabilita).

Stergere Delimitare. Sterge toate delimitérile
stabilite pentru lucrarea curenta.

A

Pilot Rampa

Pilot Rampa. Selecteaza modul Pilot Rampa.
Colorat in gri = semnalul GPS nu este disponibil.

Optiuni de ghidare vedere reala

®

Selectare camera video. Selecteaza una dintre
cele opt imagini ale camerei video daca este
atasat un Modul de Selectare Video (VSM).

Tmpértire imagine camera. Selecteaza unul dintre

®6

@6 cele doua seturi ale intrarilor a patru camere
video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a imparti
ecranul in patru transmisii video distincte.

QL: Ghidare pentru configurare video. Accesati pentru

4@ a porni Ghidarea pentru configurare video sau

Unghiul de directie si reglati liniile de ghidare.

©

Ghidare pentru video. Pune linii de ghidare
tridimensionale peste transmisiile video pentru
asistenta de navigare.

Unghi de directie. Afiseaza directia in care
trebuie reglat volanul.

AV

Pictograme sus si jos. Utilizate pentru a ajusta
liniile de ghidare astefel incat sa se potriveasca
cu imaginea redata de camera.

m www.teejet.com




Fara GPS 1grd Stare GPS

Optiuni ecran

Pagina de pornire/Ecran lucrare
(sau apasati butonul Pagina de pornire)
Configurare unitate

Ghidare vedere din vehicul
Ghidare vedere de pe parcela
Ghidare vedere reala

Activitatea de navigare
si Starea rampei

Eroare de deviere
Activitatea curenta

>0,0<

48888880408

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

>
4

Mérire / micsorare imagine pentru vederea din
vehicul. Pictogramele sau butoanele ajusteaza
vederea din vehicul sau perspectiva spre orizont
de la vederea din vehicul la vederea aeriana.

Mérire / micsorare imagine pentru vederea de
pe parceld. Pictogramele sau butoanele maresc/
micsoreaza aria afisata pe ecran.

Panoramare. Atingand ecranul, operatorul se
poate focaliza pe anumite zone de pe harta
fara sa deplaseze vehiculul. Sagetile de pe

ecran deplaseaza imaginea ‘ ol 4 " in
directia corespunzatoare.

Vedere globala. Extinde imaginea de pe ecran la
toata suprafata disponibild.

Fara GPS 1grd

[ brazde

Tnaintare

98-01438 RO n



DETALII CARACTERISTICI GHIDARE

@ Caracteristica

A+Deplasare fina

Pentru a ajusta o linie de ghidare AB la locatia dvs. curenta:

1.

Apasati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE
GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.

Apésati pictograma A+Deplasare fina (A7) pentru a ajusta
linia de ghidare la locatia dvs. curenta.

@ unghi Azimuth

Pentru a stabili linia de ghidare azimuth:

1,

Apésati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE
GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.

Apasati pictograma AZIMUTH Q@ pentru a introduce
unghiul azimuth.

Folositi ecranul de intrare pentru a stabili unghiul Azimuth.

Apésati:

» Aceptare @ pentru a salva setarile

» Anulare @ pentru a parasi tastatura fara a salva
“Doriti s& dati un nume acestei linii de ghidare?”
Apasati

» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de
ghidare.

» Nu - pentru a genera un nume automat.

Consola va incepe s furnizeze informatii de navigare.

Pentru a stabili linii de ghidare suplimentare azimuth, urmati
aceeasi pasi ca pentru linia de ghidare initiala azimuth.

Figura 1-6: Unghi Azimuth

>OO< 7,2km/h ‘

Doriti sa dati un nume acestei linii de
ghidare?

n www.teejet.com



O Delimitare parcela
Pentru a stabili o delimitare de parcela:

1. Mergeti la locatia dorita in perimetrul parcelei/suprafetei.

2. Apasati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE
GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.

3. Tntimp ce vehiculul este in miscare, apasati pictograma
DELIMITARESD.

4. Mergeti in interiorul perimetrului parcelei/suprafetei.

5. Finalizati delimitarea:
» Deplasati-va catre ea cu o latime de brazda aferentd
punctului de pornire. Delimitarea se va inchide automat
(linia alba de ghidare va deveni neagra).
» Apasati pictograma FINALIZARE DELIMITARE &3,
O linie dreapta va finaliza delimitarea intre locatia dvs.
curentd si punctul de pornire.

6. Apéasati:
» Salvare - pentru a salva delimitarea.
» Stergere — pentru a sterge delimitarea.

Figura 1-9: Delimitare in curs

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Figura 1-10: Salvare Delimitare - Vedere de pe parceld

Nlarcatl A

.“..“..“..“

7,2 km/h ’

NOTA: Pe delimitarea externd sau initiald, pictograma
FINALIZARE DELIMITARE & ny poate fi selectatd
(este de culoare gri deschis) pana cand nu este
parcursd distanta minima (de cinci ori afimea brazdei).

Pentru a crea o delimitare internd, urmati aceeasi pasi ca pentru
delimitarea initiala.

Nlarcatl A

.“..“..“..“

7,2 km/h ‘

Suprafatd delimitatd = 14,45 ha

Doriti sa salvati delimitarea
marcata?.

Marcatl A

.“..“..“..“

7,2 km/h ’

Daca a fost acoperita o brazda in timpul crearii unei delimitari
externe sau initiale, linia de delimitare va fi in exteriorul brazdei
acoperite. Daca a fost acoperita o brazda in timpul crearii unei
delimitari interne sau suplimentare, linia de delimitare va fi in
interiorul brazdei acoperite.

Utilizati pictograma ANULARE DELIMITARE €2 pentru a
anula noul proces de delimitare a parcelei si pentru e reveni la
delimitarea anterioara (cand este stabilita).

Utilizati pictograma STERGERE DELIMITARE & pentru a
sterge toate delimitdrile parcelei in lucrarea curenta.

Tn concordant cu pozitia dvs. curents, este afisaté pictograma IN
INTERIORUL DELIMITARII @ sau pictograma IN EXTERIORUL
DELIMITARII & in Bara de stare, din momentul stabilirii delimitarii.

98-01438 RO ﬂ
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® Revenire la Punct

Pentru a marca un punct de revenire:

1. Mergeti pana la locatia dorita pentru Punctul de
Revenire @

2. Apasati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE
GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.

3. Apasati pictograma ADAUGARE PUNCT @.

Figura 1-12: Punct de revenire stabilit - Vedere din vehicul

Pentru a indica distanta si ghidarea péné la punctul stabilit:

1. Apasati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE
GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.
2. Apasati pictograma REVENIRE LA PUNCT @.

Utilizati pictograma ANULARE REVENIRE LA PUNCT &
pentru a sterge punctul stabilit.

de ghidare
Pentru a arta liniile de ghidare salvate:

1. Apasati pictograma OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE
GHIDARE R pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma URMATOAREA LINIE DE
GHDARE®) & @.

Figura 1-13: Urmétoarea linie de ghidare

Urmatoarea linie .
OO

Marcatl A 7,2 km/h ‘

Pentru a vedea ce linie de ghidare este activa, apasati pe
pictograma Mod Ghidare din Bara de stare.

Figura 1-14: Vedeti ce linie de ghidare este activa

Marcatl A 7,2 km/h \

Tipar: AB curbat

Nume: Stream Edge
Total: 4

m www.teejet.com



Matrix . 78-50187 ®
FieldPilot \ ~ Antena GPS Mn““x Pﬂﬂ
BoomPilot N oplionaldRXAS0 Kit 65-05226, Matrix Pro 570G Matrix Pro 840G
I \ ) Antena cu brat 75-30082 75-30084
Accesorii optionale \ 4 =2 B de fixare RXA-30 75-30083 cu GLONASS 75-30090 cu GLONASS

45-05786: Cablu antena 6m
| 45-05787: Cablu antena 9m P

. EN
\ Antend GPS =

\ 78-50155
\ 78-50190 cu GLONASS

\ 78-00046
Cutie comutator.
Comutator Lucrare
Pornita - Oprita

16-00022 Camera
cu vedere reald

~ 45-05617: Prelungitor camera 6m ] Kit, Montaj suport RAM
78-08068: Modul de N 45:05618: Prelungitor camera 18m Cléa/%nztlslig

Selectare Video, 8 Canale, CAN

Matrix Pro 570G,
78-08067: Modul de Selectare Video, (Mairx 5;8-02703
4 Canale, CAN (Matrix Pro 840G)
RealView Camera
TJ CAN
4507703 (Terminatd)
78-08075
Modul de control
al directiei (SCM)
45-07708 ——45-05626

Cablu Alimentare/
CAN/Date (inclus cu
Pilot Parceld)

Mecanism SCM
45-08117 Prelungitor CAN 6m

45-07716
Mecanism Modul abatere
giroscop (TGM)

Modul articulat

45-05381 giroscop (AGM)
Baterie 3m 45-08117 Prelungitor CAN 6m 10A Siguranta fuzibila
cu sigurante de tensiune
fuzibile de
15 amperi
comutator e
volan , ——Mecanism
~, Pilot Rampa
, B Numér articol
32-04040 in functie de
Comutator Controlor debit
ambreiere/
debreiere de
5 32-04020
la distanta Pedala Controlor debit
- optionala comutator de
!ch;%:soni stare ABSC
directie la distanta
(A+B) 78-05072

Modul Actionare
Sectiune Pilot Rampa
(15 sectiuni)

Supapa de directie

& Fitor

BoomPilot

98-01438 RO
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